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DESCRIPCION
Mecanismo para desacoplamiento rapido de estructuras portantes

[0001] La presente invencion se refiere a un mecanismo para desacoplar una estructura portante de una
segunda estructura.

[0002] Los elementos estructurales pueden acoplarse usando mecanismos de acoplamiento conocidos tales
como soportes, eslabones y bulones. Los vehiculos, tales como el transporte de personal militar o el personal armado
que lleva vehiculos, incluyen dichos mecanismos de acoplamiento para conectar estructuras de paredes, suelos y
techos a estructuras interiores. En ciertos casos, una carga aplicada rapidamente, tal como, por ejemplo, una
explosion, una colisién o similares, se recibe en una primera porcion de la estructura, tal como en el suelo, las paredes
y/o el techo del vehiculo. Es deseable desacoplar la primera estructura que recibe la carga aplicada rapidamente de
una segunda estructura que soporta al personal para evitar que la carga se transfiera al personal. En dichas
condiciones de carga rapida, se anticipa que se debe realizar una accién de desacoplamiento en aproximadamente
400 microsegundos 0 menos para minimizar o prevenir la transferencia de carga a los ocupantes del vehiculo. Los
métodos conocidos para desacoplar dichas estructuras no pueden realizar la acciéon de desacoplamiento en un marco
de tiempo de 400 microsegundos 0 menos.

[0003] En la técnica anterior, la patente de EE.UU. n.° US 2732765 se refiere a dispositivos destinados a
interconectar dos o mas elementos y realizar una liberacién rapida entre dichos elementos. Segln la presente
invencion, se proporciona un mecanismo de desacoplamiento, que comprende: un eslabén recibido de forma
deslizante en una abertura de eslab6n creada en un elemento (o0 un soporte o un elemento de soporte); un bulén
recibido de forma deslizante en cada uno de un orificio de bulén creado en el eslabén y un orificio de recepcion creado
en el elemento para retener el eslabén de manera liberable en una primera posicién; un primer blogue conectado al
elemento, incluyendo el primer bloque un paso de recepcidn de iniciador en comunicacién con el orificio de bulén; un
segundo bloque conectado al elemento y colocado en oposicion alrededor del elemento con respecto al primer bloque,
incluyendo el segundo bloque un canal longitudinal que tiene un diametro de canal mas grande que cada uno de el
diametro del orificio de bulén creado en el eslabén y el diametro del orificio de recepcion creado en el elemento; una
tapa de retencién que incluye una porcién escalonada que tiene un diametro de escaldn mas pequefio que el diametro
del canal y méas pequefio que el diametro del bulén, en el que una cara extrema de la tapa de retencion se conecta a
una pared final del segundo bloque, y en el que la tapa de retencion incluye un paso abierto a la atmésfera opuesta a
la pared final del segundo blogue; y un iniciador posicionado en el paso de recepcion de iniciador y retenido contra un
borde de un paso de conexion, liberando el iniciador, cuando se acciona, un gas presurizado para desplazar el bulén
fuera del orificio de buldn y desplazar libremente el bul6n en el canal longitudinal y liberar asi el eslabdn de la primera
posicion. Al liberar el eslabon de la primera posicién, el eslabdn puede deslizarse libremente con respecto al elemento.
Esto puede permitir el desacoplamiento. El segundo bloque incluye un canal longitudinal que tiene un diametro de
canal mayor que el diametro del buldn, de tal forma que el bulén puede desplazarse libremente hacia el canal
longitudinal por el gas a alta presion liberado del iniciador.

[0004] Preferiblemente, el mecanismo de desacoplamiento incluye ademas un elemento de retencién de
resorte conectado al elemento, extendiéndose el orificio de recepcién a través del elemento de retencion de resorte.
El mecanismo de desacoplamiento puede incluir ademas un resorte colocado en el elemento de retencion de resorte
gue normalmente empuja el bulén (y/o un tapén) para que se acople con el eslabon, estando el resorte colocado en
una cavidad escalonada, actuando el gas presurizado para desplazar el bulon fuera del orificio de buldn y hasta la
cavidad escalonada durante la liberacion del eslaboén.

[0005] Preferiblemente, el mecanismo de desacoplamiento incluye ademas una tapa final conectada al primer
blogue, entrando en contacto el iniciador con una cara final de la tapa final para retener el iniciador.

[0006] Preferiblemente, el iniciador entra en contacto de manera opuesta con una cara extrema de una tapa
conectada al primer bloque, con la tapa orientada en sentido opuesto alejandose del primer bloque.

[0007] Un cable de comunicacion del iniciador puede extenderse fuera de una abertura de tapa creada en la
tapa final (o la tapa de retencion).

[0008] El bulon esta preferiblemente alineado coaxialmente con respecto a un eje longitudinal del orificio de
bulén y el orificio de recepcion. Preferiblemente, cada uno del paso de recepcion de iniciador, el paso longitudinal, un
paso de conexién y la 0 una abertura de tapa estan alineados coaxialmente con respecto al eje longitudinal.

[0009] Preferiblemente, se selecciona un diametro del bulén para proporcionar un ajuste deslizante tanto dentro
del orificio de bulén como dentro del orificio de recepcion.

[0010] Preferiblemente, el paso de conexién tiene una forma ahusada o conica que cambia un tamafio del paso
de recepcién de iniciador a un tamafio de un paso longitudinal que conecta el paso de conexién con el orificio de
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recepcion (y/o el orificio de bulén). El paso longitudinal puede tener un diametro mas pequefio que el diametro del
bulén, de tal forma que el bulén no pueda desplazarse hacia el paso longitudinal.

[0011] Preferiblemente, el bulon entra en contacto directamente con una pared final del primer bloque cuando
el mecanismo de desacoplamiento estd en una condicién acoplada definida cuando el bulon se coloca
simultaneamente en el orificio de bulén y en el orificio de recepcién.

[0012] Cada uno del canal longitudinal y de la porcion escalonada puede alinearse coaxialmente con respecto
a un eje longitudinal del mecanismo de desacoplamiento.

[0013] Preferiblemente, el paso de recepcion de iniciador del iniciador estd en comunicacién con un paso
longitudinal a través de un paso de conexion, el paso longitudinal (y/o el paso de conexién) en comunicacion directa
con el orificio de bulén.

[0014] Segun otro aspecto, un mecanismo de desacoplamiento puede comprender: un eslabon recibido de
manera deslizante en una abertura de eslabén creada en un elemento; un bulén recibido de forma deslizante en cada
uno de un orificio creado en el eslabén y un orificio de recepcion creado en el elemento para retener de manera
liberable el eslabén en una primera posicion; un primer bloque conectado al elemento, incluyendo el primer bloque un
paso de recepcién de iniciador en comunicacion con el orificio de bulén; y un iniciador posicionado en el paso de
recepcion y retenido contra un borde del paso de conexién, liberando el iniciador, cuando se acciona, un gas
presurizado que desplaza el bulén fuera del orificio de bulon y liberando asi el eslabén de la primera posicion.

[0015] Segun un aspecto adicional, un mecanismo de desacoplamiento puede comprender: un eslaboén recibido
de manera deslizante en una abertura de eslabén creada en un soporte; un bulén recibido de forma deslizante en cada
uno de un orificio de bulén creado en el eslabén y un orificio de recepcion creado en el soporte para retener el eslabon
de manera liberable en una primera posicién de eslabén; un primer bloque conectado al soporte, incluyendo el primer
blogue un paso de recepcion de iniciador en comunicacién con el orificio de buldn; y un iniciador posicionado en el
paso de recepcion y retenido contra un borde del paso de conexién, liberando el iniciador, cuando se acciona, un gas
presurizado que actia para desplazar el buldn fuera del orificio de bulén y liberando asi el eslabon de la primera
posicion para deslizarse libremente con respecto al soporte.

[0016] Segun varios aspectos, un mecanismo de desacoplamiento puede incluir un eslabén recibido de manera
deslizante en una abertura de eslabon creada en un soporte. Un bulén, cuando se recibe de forma deslizante en cada
uno de un orificio de bulén creado en el eslabon, y un orificio de recepcion creado en el soporte retiene el eslabon de
forma desmontable. Un primer bloque conectado al soporte incluye un paso de recepcion de iniciador en comunicacion
con el orificio de buldén. Un iniciador se coloca en el paso de recepcion y se retiene contra un borde del paso de
conexién. Cuando se activa, el iniciador libera un gas presurizado que actla para desplazar el buldn fuera del orificio
de buldn para liberar asi el eslabén del mecanismo de desacoplamiento.

[0017] Segun otros aspectos, un mecanismo de desacoplamiento puede incluir un eslabén recibido de manera
deslizante en una abertura de eslabdn creada en un soporte. Un bulén se recibe de forma deslizante en cada uno de
un orificio de bulén creado en el eslabén y un orificio de recepcién creado en el soporte. Un primer bloque esta
conectado al soporte. El primer bloque incluye un paso de recepcion de iniciador en comunicacion con un paso
longitudinal a través de un paso de conexion. Un iniciador se coloca en el paso de recepcion de iniciador y se retiene
contra un borde del paso de conexion y entra en contacto de forma opuesta con una cara final de una tapa conectada
al primer bloque y orientada opuesta alejandose del primer bloque. Un segundo bloque esta conectado al soporte y se
coloca opuesto alrededor del soporte con respecto al primer bloque. El segundo bloque incluye un canal longitudinal
que tiene un didmetro de canal mayor que el diametro de bulén, de manera que el bulén se puede desplazar libremente
hacia el canal longitudinal. Una cara final de una tapa de retencién esta conectada a una pared final del segundo
blogque. La tapa de retencién incluye una porcion escalonada que tiene un diametro de escalén mas pequefio que el
diametro de canal y mas pequefio que el diametro de bulén.

[0018] Otras areas de aplicabilidad se haran evidentes a partir de la descripcién proporcionada en el presente
documento. La descripcién y los ejemplos especificos en este resumen estan destinados solo para fines de ilustracién
y no pretenden limitar el alcance de la presente descripcion.

[0019] La invencién se extiende a un mecanismo de desacoplamiento y/o un método de desacoplamiento
sustancialmente como se describe en el presente documento con referencia a los dibujos adjuntos.

[0020] Cualquier caracteristica del aparato como se describe en el presente documento también puede
proporcionarse como una caracteristica del método, y viceversa. Como se usa en el presente documento, los medios
mas las caracteristicas de funcion pueden expresarse alternativamente en términos de su estructura correspondiente,
tal como un procesador programado adecuadamente y una memoria asociada.

[0021] Cualquier caracteristica en un aspecto de la invencion se puede aplicar a otros aspectos de la invencion,
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en cualquier combinacion apropiada. En particular, los aspectos del método pueden aplicarse a aspectos del aparato,
y viceversa. Ademas, cualquiera, algunas y/o todas las caracteristicas en un aspecto pueden aplicarse a cualquiera,
algunas y/o todas las caracteristicas en cualquier otro aspecto, en cualquier combinacién apropiada.

[0022] También debe apreciarse que pueden implementarse y/o suministrarse y/o usarse independientemente
combinaciones particulares de las diversas caracteristicas descritas y definidas en cualquier aspecto de la invencion.

[0023] Estos y otros aspectos de la presente invencion se haran evidentes a partir de los siguientes ejemplos
de realizacion que se describen con referencia a las siguientes figuras en las que:

La FIG. 1 es una vista en alzado frontal en seccidn transversal tomada en la seccion 1 de la FIG. 4, que muestra un
mecanismo para el desacoplamiento rapido de las estructuras portantes de la presente descripcion;

la FIG. 2 es una vista en alzado frontal en seccién transversal similar a la FIG. 1, que muestra ademas el bulén
desplazado por la energia liberada por el iniciador;

la FIG. 3 es una vista en alzado frontal en seccién transversal similar a la FIG. 2, que muestra ademas el eslabdn
después del desplazamiento desde el soporte;

la FIG. 4 es una vista en alzado lateral en seccidn transversal parcial de un vehiculo que tiene multiples mecanismos
para desacoplar rapidamente las estructuras portantes de la presente descripcion;

la FIG. 5 es un diagrama de bloques de un sistema para operar mecanismos para el desacoplamiento rapido de
estructuras portantes de la presente descripcion; y

la FIG. 6 es una vista en alzado frontal en seccion transversal similar a la FIG. 1 (la realizacion de la figura 6 no esta
comprendida en la invencion reivindicada).

[0024] Los nimeros de referencia correspondientes indican partes correspondientes en todas las diversas
vistas de los dibujos.

[0025] Los ejemplos de la invencion se describiran ahora méas detalladamente con referencia a los dibujos
adjuntos.
[0026] Con referencia a la FIG. 1, un mecanismo de desacoplamiento 10 incluye un eslabén 12 que se recibe

de manera deslizante en una cavidad u orificio que define una abertura de eslabon 14 creada en un soporte 16. Un
bulén 18 se recibe de forma deslizante en cada uno de un orificio de bulén 20 creado en el eslab6n 12 y un orificio de
recepcion 22 creado en el soporte 16 que define una primera posicion del eslabén 12. El bulén 18 esta preferiblemente
alineado coaxialmente con respecto a un eje longitudinal 24 del orificio de bulén 20 y el orificio de recepcion 22. Se
selecciona un diametro “A” del bulén 18 para proporcionar un ajuste deslizante dentro del orificio de bul6n 20 y del
orificio de recepcion 22.

[0027] El soporte 16 esta conectado a un primer bloque 26. El primer bloque 26 incluye un paso de recepcién
de iniciador 28 que esta en comunicacién con un paso longitudinal 30 a través de un paso de conexién 32. El paso de
conexién se muestra con una forma ahusada o cénica, pero puede tener cualquier geometria adaptada para cambiar
de un tamafio del paso de recepcion de iniciador 28 al paso longitudinal 30. El paso longitudinal 30 tiene un diametro
mas pequefio que el diametro “A” del bulén 18, de modo que el bulén 18 no puede desplazarse hacia el paso
longitudinal 30. Por lo tanto, el bul6n 18 puede entrar en contacto con una pared final 33 del primer bloque 26 en la
abertura del paso longitudinal 30.

[0028] Un iniciador 34, tal como un iniciador de bolsa de aire de un vehiculo automovil se coloca en el paso de
recepcion 28 y se retiene contra la abertura o el borde del paso de conexién mas pequefio 32 y puede entrar en
contacto opuesto con una cara final 35 de una tapa final 36 que esta conectada al primer bloque 26 orientada hacia el
primer bloque 26. Un cable de comunicacion 38 del iniciador 34 se extiende fuera de una abertura de tapa 40 creada
en la tapa final 36 que recibe una sefial de inicio para activar el iniciador 34. Segun varios aspectos, cada uno del paso
de recepcion de iniciador 28, el paso longitudinal 30, el paso de conexion 32 y la abertura de la tapa 40 también estan
alineados coaxialmente con respecto al eje longitudinal 24. A modo de ejemplo solamente, los iniciadores 34 pueden
ser iniciadores de bolsas de aire 535 THPP 50 ZPP fabricados por Autoliv, Inc. de Promontory, Utah.

[0029] En una posicién opuesta alrededor del soporte 16 con respecto al primer bloque 26 se encuentra un
segundo bloque 42 conectado al soporte 16. El segundo bloque 42 incluye un canal longitudinal 44 que tiene un
diametro de canal “B” mayor que el diametro “A” del bulén 18 de tal forma que el bulén 18 puede recibirse libremente
dentro del canal longitudinal 44. Una cara final 45 de una tapa de retencién 46 esta conectada a una pared final 47 del
segundo bloque 42. La tapa de retencion 46 incluye una porcién escalonada 48 que incluye al menos un escalon que
tiene un diametro “C” que es mas pequefio que el diametro del canal “B” y méas pequefio que el diametro “A” del bulon
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18. Un paso abierto 50 conecta el canal longitudinal 44 con la atmésfera. Cada uno del canal longitudinal 44 y la
porcion escalonada 48 estan alineados coaxialmente con respecto al eje longitudinal 24.

[0030] En la condicion normal, conectada representada en la FIG. 1, el bul6n 18 proporciona un eslabén de
conexion estructural para unir el eslabén 12 al soporte 16. Posteriormente, cuando la sefial de inicio se recibe por el
iniciador 34, el iniciador 34 se activa y emite un gas de alta presion 51 en el paso longitudinal 30. El gas de alta presion
51 desplaza de forma deslizante el buldn 18 que se describira con mayor detalle en referencia a la FIG. 2, permitiendo
asi que el eslabon 12 se separe del soporte 16.

[0031] Con referencia a la FIG. 2 y de nuevo a la FIG. 1, la condicion desplazada del mecanismo de
desacoplamiento 10 tiene lugar después de la activacion del iniciador 34 y la descarga del gas de alta presién 51. El
gas de alta presién 51 llena el paso de conexion 32 y el paso longitudinal 30 y actlia contra una primera cara final 52
del bulén 18 para comenzar el desplazamiento deslizante del bulén 18 en una direccién de desplazamiento “D”. A
medida que el bulén 18 se desliza en la direccion de desplazamiento “D”, el gas de alta presion 51 se expande para
rellenar el orificio de recepcion 22 y el orificio de buldén 20 y continla empujando el bul6n 18 hasta que una segunda
cara final 54 del bulén 18 entra en contacto directamente con la porcion escalonada 48 deteniendo el recorrido del
bulén. Durante el desplazamiento deslizante del bulén 18, el aire a presién atmosférica se ve forzado a salir del canal
longitudinal 44 y sale a través de un paso abierto 50 hacia la atmoésfera, reduciendo asi la resistencia al movimiento
deslizante del bul6n 18.

[0032] La longitud “E” del bulén 18 es menor que la distancia “F” entre la porcion escalonada 48 y la cara
exterior 56 del eslabén 12. Esto asegura que el bulén 18 salga completamente del orificio de bulén 20 del eslabén 12
cuando el bulén 18 alcance la posicién de contacto con la porcion escalonada 48. El espacio libre proporcionado por
el diametro del canal “B” cuando se recibe el bulén 18 en el canal longitudinal 44 asegura que el bul6n 18 no se
enganche durante el desplazamiento deslizante.

[0033] Con referencia a la FIG. 3 y de nuevo a las FIGS. 1 y 2, después de alcanzar la condicién de
desplazamiento de la FIG. 2, el bulén 18 ha salido completamente del orificio de bulén 20 del eslab6n 12 en la direccion
de desplazamiento “D”, lo que permite que el eslabdn 12 se desplace aln mas dentro de la abertura de eslabén 14
del soporte 16 en una direcciéon de desplazamiento del eslabdn “G” hasta una segunda posicién o posicion desplazada
del eslabén 12. Segun varios aspectos, la direccion de desplazamiento del eslabén “G” es transversal al eje longitudinal
24. Se observa que, dependiendo de la direccion de la fuerza que actla sobre el eslabdn 12, el eslabén 12 también
puede salir de la abertura de eslab6n 14 en una segunda direccion de desplazamiento del eslabén “H”, que se dirige
de forma opuesta con respecto a la direccién de desplazamiento del eslabén “G”.

[0034] Con referencia a la FIG. 4 y de nuevo a las FIGS. 1-3, se presenta un uso ejemplar de mecanismos de
desacoplamiento 10 que utilizan mdultiples mecanismos de desacoplamiento 10, 10' que soportan una estructura
portante de falso suelo de vehiculo 58 con respecto a una estructura de suelo de vehiculo 60 de un vehiculo 62.
Cuando los eslabones 12, 12' estan conectados, los mecanismos de desacoplamiento 10, 10' crean y mantienen un
espacio libre 64 entre la estructura de suelo falso de vehiculo 58 y la estructura de suelo de vehiculo 60. Segun varios
aspectos, los mecanismos de desacoplamiento 10, 10' estan posicionados alrededor de una la periferia de la estructura
de suelo de vehiculo 60, y la cantidad de mecanismos de desacoplamiento 10, 10' utilizados pueden variar
dependiendo de la carga estatica de la estructura de suelo falso de vehiculo 58, el equipo y el personal soportados
por la estructura de suelo falso de vehiculo 58. En varios aspectos, se utiliza uno mecanismo de desacoplamiento 10
por cada 100 libras de carga estéatica. Los mecanismos de desacoplamiento 10, 10' también pueden orientarse en
diferentes angulos entre si, tal como la orientacién diferente de 90 grados mostrada para los mecanismos de
desacoplamiento 10, 10'.

[0035] Cada uno de los mecanismos de desacoplamiento 10, 10' tiene su eslabén 12, 12' conectado de manera
giratoria utilizando un segundo bulén 66, 66' a un conector 68, 68' tal como una horquilla que esta conectada de
manera fija a la estructura de suelo falso de vehiculo 58. Cada uno de los eslabones 12, 12' esta orientado en un
angulo alfa (a) con respecto a un eje 70. El eje 70 esta orientado transversalmente a la estructura de suelo falso de
vehiculo 58 y la estructura de suelo de vehiculo 60. El &ngulo de orientacién a permite que los eslabones 12, 12' giren
libremente con respecto a los segundos bulones 66, 66' después de que el bulén 18 de cada uno de los mecanismos
de desacoplamiento 10, 10' se desplace. La rotacion de los eslabones 12, 12' permite que la estructura de suelo de
vehiculo 60 se desplace en una direccion ascendente “J” debido a una fuerza o carga “K”, tal como por una explosion
de bomba recibida en la direcciéon ascendente “J” en la estructura de suelo de vehiculo 60. Por lo tanto, se rompe una
trayectoria de transmision de fuerza desde la carga “K” a los ocupantes del vehiculo 62. Segln varios aspectos, el
angulo de orientacion a es de aproximadamente 20 grados, sin embargo, el angulo a puede ser cualquier &ngulo que
varie entre aproximadamente 10 y 80 grados.

[0036] Con referencia a la FIG. 5 y de nuevo a las FIGS. 1-4, un diagrama de bloques de un sistema operativo
ejemplar 72 para controlar uno o mas mecanismos de desacoplamiento 10 incluye al menos uno y, segin varios
aspectos, multiples acelerémetros 74, tales como los acelerémetros Modelo 40A proporcionados por Measurement
Specialties Inc. de Hampton, Virginia. Los acelerometros 74 estan conectados a la estructura de suelo de vehiculo 60.
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La salida de los acelerémetros 74 se introduce en un acondicionador de sefial 76 proporcionado, por ejemplo, como
un acondicionador de sefial modelo 101 fabricado por Measurement Specialties Inc. de Hampton, Virginia. La salida
del acondicionador de sefial 76 se introduce en un dispositivo tal como un osciloscopio digital 78, proporcionado, por
ejemplo, como el modelo DSO-X 3024A fabricado por Agilent Technologies, Inc. de Santa Clara, California. Las
sefiales del osciloscopio digital 78 se envian a una fuente de alimentacion de iniciador 80 que envia sefiales de inicio
a los mecanismos individuales de desacoplamiento 10. Una fuente de energia, tal como una bateria 82, proporciona
energia para los componentes del sistema operativo 72.

[0037] Cuando los acelerometros 74 detectan una sefial que representa un valor de aceleracion de umbral, la
fuente de alimentacion de iniciador 80 activa los iniciadores individuales 34 de los mecanismos de desacoplamiento
10. Segun varios aspectos, un periodo de tiempo total entre el reconocimiento del valor de aceleraciéon de umbral, la
sefializacién de los iniciadores 34, hasta que la segunda cara final 54 de los bulones 18 entra en contacto con la
porcién escalonada 48 es de aproximadamente 400 microsegundos o menos, y los mecanismos de desacoplamiento
10 de la presente divulgacion han alcanzado tiempos de ciclo de aproximadamente 200 microsegundos. Este periodo
de tiempo proporciona tiempos adecuados de reconocimiento y desacoplamiento para separar la estructura de suelo
falso de vehiculo 58 de la estructura de suelo de vehiculo 60 del vehiculo 62, por ejemplo, durante un evento de
detonacion de arma.

[0038] El material usado para las partes componentes de los mecanismos de desacoplamiento 10 de la
presente descripcion no es limitante. Segun varios aspectos no limitativos, el eslabén 12, el soporte 16, el primer y
segundo bloques 26, 42, la tapa final 36 y la tapa de retencion 46 pueden ser de aluminio para minimizar el peso del
conjunto, tal como aluminio 7075-T6. El material para el bulén 18 se selecciona de un material mas fuerte/méas duro
que el material de aluminio y, segun varios aspectos, es titanio.

[0039] Con referencia a la FIG. 6 y de nuevo a las FIGS. 1-5, segun aspectos adicionales, un mecanismo de
desacoplamiento 84 se modifica a partir del mecanismo de desacoplamiento 10, por lo tanto, solo se analizaran
adicionalmente las diferencias. La realizacién de la FIG. 6 no estd comprendida en la invencién reivindicada. El
mecanismo de desacoplamiento 84 incluye un eslabén o émbolo 86 contenido dentro de una abertura de eslabén que
define un soporte o cilindro 88 que se mantiene rigidamente en su lugar por uno o mas bulones 90 que definen una
primera posicion del émbolo 86. Cada bulén 90 se mantiene en su lugar por un resorte 92. Al disparar un iniciador 94
retenido por la tapa final 36', el gas de alta presion actla a través de una abertura 96 creada a través del émbolo 86
en una cara 98 del bulén 90, comprimiendo el resorte 92 y forzando el buldn 90 hasta una cavidad escalonada 100 de
un elemento de retencion de resorte 102, que esta conectada a una pared de cilindro 104 del cilindro 88, capturando
asi el bulon 90 de forma segura. La cavidad escalonada 100 actiia ademas como un retén positivo para el bulén 90
durante el funcionamiento normal. El émbolo 86 queda libre entonces para moverse dentro o fuera del cilindro 88,
desacoplando la conexion previamente rigida creada por el bulén 90 entre el émbolo 86 con respecto al elemento de
retencion de resorte 102.

[0040] Opcionalmente, a medida que el bulén 90 se sale del contacto con el émbolo 86, el gas de alta presion
restante del iniciador 94 se puede expulsar a través del canal 106 creado en el émbolo 86 en el cilindro 88, permitiendo
que el gas de alta presion controle el movimiento del émbolo 86. Opcionalmente, un tubo 108 que tiene un tapén 110
ajustable axialmente (que también se puede reemplazar con una valvula de alivio de presién, no mostrada), permite
que las caracteristicas de este sistema de cilindro/émbolo de alta presién se ajusten con respecto a una aplicacion
especifica. La posicion del tapon 110 en un paso 111 del tubo 108 proporciona un volumen ajustable del paso 111 que
recibe una porcion del gas de alta presion y, por lo tanto, actia como un amortiguador durante el movimiento de
deslizamiento del émbolo 86. Se utiliza el sistema mostrado para controlar el movimiento del émbolo 86 a medida que
se mueve hacia el cilindro 88. Opcionalmente, el sistema puede configurarse para controlar el émbolo 86 a medida
gue sale del cilindro 88. Similar al mecanismo de desacoplamiento 10, el mecanismo de desacoplamiento 84 incluye
un primer bloque 112 conectado al elemento de soporte o cilindro 88. El primer bloque 112 incluye un paso de
recepcion de iniciador 114 en comunicacion con el orificio de bulén a través de un paso 116. El iniciador 94 esta
posicionado en el paso de recepcion 114 y esta retenido contra un borde 118 del paso de conexién. Una tapa de
retencion 120 esta unida al elemento de retencién de resorte 102, con un paso abierto 122 que conecta la cavidad
escalonada 100 con la atmosfera. La tapa de retencidon 120 sirve para retener el resorte 92 dentro del elemento de
retencion de resorte 102 cuando el gas de alta presion hace que el bulén 90 comprima el resorte 92.

[0041] El texto del resumen se repite aqui. Un mecanismo de desacoplamiento 10, 84 incluye un eslabén 12,
86 recibido de forma deslizante en una abertura de eslabon 14 de un elemento de soporte 16, 88. Un bulén 18, 90 se
recibe de forma deslizante en un orificio de bulén 20 del eslabén 12, 86 y un orificio de recepcion 22 del soporte 16,
88. Un primer bloque 26, 112 esta conectado al soporte 16, 88 e incluye un paso de recepcion de iniciador 28, 114 en
comunicacién con el orificio de bulén 20. Un iniciador 34, 94 esta posicionado en el paso de recepcién de iniciador 28,
114 y retenido contra un borde de paso de conexion 32, y entra en contacto opuesto con una cara final 35 de una tapa
36, 36' conectada al primer bloque 26, 112. Un segundo bloque 42 conectado al soporte 16, 88 incluye una canal
longitudinal 44 tiene un diametro de canal B mayor que el diametro del bulén A, de modo que el bulon 18, 90 puede
desplazarse libremente hacia el canal longitudinal 44. Una cara final 45 de una tapa de retencion 46 esta conectada a
una segunda pared final de bloque 47. La retencion la tapa 46 incluye una porcién escalonada 48, 100 que incluye al
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menos un escaldn que tiene un diametro de escalén C mas pequefio que el diametro del canal B y el diametro del
bulén A.

[0042] La terminologia utilizada en el presente documento tiene el propdsito de describir solo realizaciones
ejemplares particulares y no pretende ser limitante. Como se usa en el presente documento, las formas singulares

”ow

“un”, “una” y “el/la” pueden pretender incluir también las formas plurales, a menos que el contexto indique claramente
lo contrario. Los términos “comprende”, “qgue comprende”, “que incluye” y “que tiene” son inclusivos y, por lo tanto,
especifican la presencia de las caracteristicas, integrantes, etapas, operaciones, elementos y/o componentes
indicados, pero no excluyen la presencia o adicién de una 0 mas caracteristicas, integrantes, etapas, operaciones,
elementos, componentes y/o grupos de los mismos. Las etapas, procedimientos y operaciones del método que se
describen en el presente documento no deben interpretarse como que necesariamente requieren su realizacion en el
orden particular analizado o ilustrado, a menos que se identifique especificamente como un orden de realizacion.
También debe entenderse que pueden emplearse etapas adicionales o alternativas. Cuando se hace referencia a un
elemento o capa como “activado”, “enganchado a”, “conectado a” o “acoplado a” otro elemento o capa, puede estar
directamente activado, enganchado, conectado o acoplado con el otro elemento o capa, o pueden estar presentes
elementos o capas intermedias. Por el contrario, cuando se hace referencia a un elemento como “directamente en”,
“directamente enganchado con”, “directamente conectado a” o “directamente acoplado a” otro elemento o capa, puede
gue no haya elementos o capas intermedias presentes. Otras palabras que se usan para describir la relacion entre los
elementos deben interpretarse de manera similar (por ejemplo, “entre” frente a “directamente entre”, “adyacente” frente
a “directamente adyacente”, etc.). Como se usa en el presente documento, el término “y/0” incluye cualquiera y todas
las combinaciones de uno o mas de los elementos enumerados asociados.

[0043] Aunque los términos primero, segundo, tercero, etc., pueden usarse en el presente documento para
describir diversos elementos, componentes, regiones, capas y/o secciones, estos elementos, componentes, regiones,
capas y/o secciones no deben limitarse por estos términos. Estos términos pueden usarse solamente para distinguir
un elemento, componente, region, capa 0 seccion de otra region, capa o seccion. Los términos tales como “primero”,
“segundo” y otros términos numéricos, cuando se usan en el presente documento, no implican una secuencia u orden
a menos que el contexto lo indique claramente. Por lo tanto, un primer elemento, componente, regién, capa o seccion
gue se analiza mas adelante podria denominarse un segundo elemento, componente, regién, capa 0 seccién sin
apartarse de las ensefianzas de las realizaciones ejemplares.

[0044] Los términos espacialmente relativos, tales como “interno”, “externo”, “debajo”, “abajo”, “inferior”,
“arriba”, “superior” y similares, pueden usarse en el presente documento para facilitar la descripcién al describir la
relacion de un elemento o caracteristica con otro elemento o elementos o caracteristica o caracteristicas como se
ilustra en las figuras. Los términos espacialmente relativos pueden estar destinados a abarcar diferentes orientaciones
del dispositivo durante el uso o funcionamiento, ademas de la orientacidn representada en las figuras. Por ejemplo, si
se da la vuelta al dispositivo de las figuras, los elementos descritos como “abajo” o “debajo” de otros elementos o
caracteristicas se orientaran entonces “por encima” de los demés elementos o caracteristicas. Por lo tanto, el término
ejemplar “abajo” puede abarcar tanto una orientacién de arriba como de abajo. El dispositivo puede estar orientado de
otro modo (girado 90 grados u en otras orientaciones) y los descriptores espacialmente relativos utilizados en el
presente documento deben interpretarse en consecuencia.

[0045] La descripcion anterior de las realizaciones se ha proporcionado con fines de ilustracién y descripcion.
No pretende ser exhaustivo ni limitar la descripcidn. Los elementos o caracteristicas individuales de una realizacién
particular generalmente no estan limitados a esa realizacion particular, pero, cuando corresponda, son intercambiables
y se pueden usar en una realizacion seleccionada, incluso si no se muestran o describen especificamente. Lo mismo
puede variarse de muchas maneras. Dichas variaciones no deben considerarse como una desviacion de la
descripcion, y todas estas modificaciones deben incluirse dentro del alcance de la descripcion. Se entendera que la
presente invencioén se ha descrito hasta aqui inicamente a modo de ejemplo, y que se pueden realizar modificaciones
de los detalles dentro del alcance de la invencion.

[0046] Cada caracteristica descrita en la descripcion, y (cuando sea apropiado) las reivindicaciones y los
dibujos, puede proporcionarse de forma independiente o en cualquier combinacién apropiada.

[0047] Los nimeros de referencia que aparecen en las reivindicaciones tienen Unicamente fines ilustrativos y
no tendran ningun efecto de limitacion sobre el alcance de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
1. Un mecanismo de desacoplamiento (10, 84), que comprende:
un eslabén (12) recibido de manera deslizante en una abertura de eslabon (14) creada en un elemento (16);

un bulén (18) recibido de forma deslizante en cada uno de un orificio de bulén (20) creado en el eslabén (12, 86) y un
orificio de recepcion (22) creado en el elemento (16) para retener el eslabén (12) de manera liberable en una primera
posicion;

un primer bloque (26) conectado al elemento (16), incluyendo el primer blogue (26) un paso de recepcién de iniciador
(28) en comunicacién con el orificio de bulén (20);

un segundo bloque (42) conectado al elemento (16) y colocado en oposicién alrededor del elemento (16) con respecto
al primer bloque, incluyendo el segundo bloque un canal longitudinal (44) que tiene un diametro de canal (B) mas
grande que cada uno de el diametro del orificio de bulén (20) creado en el eslabén (12) y el diametro del orificio de
recepcion (22) creado en el elemento (16);

unatapa de retencion (46) que incluye una porcién escalonada (48) que tiene un didmetro de escalon (C) mas pequefio
que el diametro del canal (B) y mas pequefio que el diametro del buldn (A), en el que una cara extrema (45) de la tapa
de retencién se conecta a una pared final (47) del segundo blogue (42), y en el que la tapa de retencién incluye un
paso abierto (50) a la atmdsfera opuesta a la pared final (47) del segundo blogue (42); y

un iniciador (34) posicionado en el paso de recepcién de iniciador (28) y retenido contra un borde de un paso de
conexion (32),

liberando el iniciador (34) cuando se acciona, un gas presurizado (51) para desplazar el bul6n (18) fuera del orificio de
bulén (20) y desplazar libremente el bulon (18) hacia el canal longitudinal (44) y liberando asi el eslabén (12) de la
primera posicién.

2. El mecanismo de desacoplamiento (10) de la reivindicacién 1, que incluye ademas un elemento de
retencion de resorte conectado al elemento (16), extendiéndose el orificio de recepcion (22) a través del elemento de
retencion de resorte.

3. El mecanismo de desacoplamiento (10) de la reivindicacion 2, que incluye ademas un resorte colocado
en el elemento de retencion de resorte que normalmente empuja el bulén (18) para que se acople con el eslabén (12),
estando el resorte colocado en una cavidad escalonada (48), actuando el gas presurizado (51) para desplazar el bulén
(18) fuera del orificio de bulén (20) y hasta la cavidad escalonada (48) durante la liberacion del eslabon (12).

4. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicacién anterior, que incluye ademas una
tapa final (36) conectada al primer bloque (26), entrando en contacto el iniciador (34) con una cara final (35) de la tapa
final (36) para retener el iniciador (34), y preferiblemente, en el que el iniciador (34) entra en contacto de manera
opuesta con una cara final (35) de una tapa final (36) conectada al primer bloque (26), estando la tapa (36) orientada
de forma opuesta alejandose del primer bloque (26).

5. El mecanismo de desacoplamiento (10) de la reivindicacion 4, en el que un cable de comunicacion (38)
del iniciador (34) se extiende fuera de una abertura de tapa (40) en la tapa final (36).

6. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicacion anterior, en el que el bulon (18) esta
alineado coaxialmente con respecto a un eje longitudinal (24) del orificio de bulén (20) y el orificio de recepcién (22), y
preferiblemente, en el que cada uno del paso de recepcién de iniciador (28), un paso longitudinal (30), el paso de
conexioén (32), y la abertura de tapa (40) estan alineados coaxialmente con respecto al eje longitudinal (24), y mas
preferiblemente, en el que cada uno de o un canal longitudinal (44) y la 0 una porcién escalonada (48) estan alineados
coaxialmente con respecto a un eje longitudinal (24) del mecanismo de desacoplamiento (10).

7. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicacién anterior, en el que se selecciona un
diametro (A) del bulén (18) para proporcionar un ajuste deslizante dentro del orificio de bulon (20) y el orificio de
recepcion (22).

8. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicacion anterior, en el que el bulén (18) entra
en contacto directamente con una pared final (33) del primer bloque (26) cuando el mecanismo de desacoplamiento
(10) esta en una condicién acoplada definida cuando el bulén (18) se coloca simultdneamente en el orificio de bulén
(20) y en el orificio de recepcion (22).

9. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicaciéon anterior, en el que el paso de
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conexién (32) tiene una forma ahusada o cénica que cambia un tamafio del paso de recepcién de iniciador (28) a un
tamafio del o un paso longitudinal (30) conectando el paso de conexién (32) al orificio de recepcion (22), y
preferiblemente, en el que el paso longitudinal (30) tiene un diametro mas pequefio que el diametro (A) del bulén (18)
de tal manera que el bulén (18) no pueda desplazarse hasta el paso longitudinal (30).

10. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicaciéon anterior, en el que el paso de
recepcion de iniciador (28) del iniciador (34) esta en comunicacion con un paso longitudinal (30) a través de un paso
de conexion (32), y el paso longitudinal (30) esta en comunicacion directa con el orificio de bulén (20).

11. El mecanismo de desacoplamiento (10) de cualquier reivindicacién anterior, en el que el elemento (16)
esta en forma de un soporte (16) y, preferiblemente, en el que el iniciador (34), cuando se acciona, libera el eslabén
(12) para deslizarse libremente con respecto al soporte (16).
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