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REIVINDICACIONES

1. Un método para monitorizar y proporcionar indicaciones de reemplazo para un componente de vehiculo operativo
que comprende:

acceder a una muestra de datos de componente operativo que incluye datos operativos de al menos un
componente de vehiculo de al menos un vehiculo,

determinar los parametros de componente operativo a partir de dichos datos operativos, indicando dichos
parametros de componente operativo una operacién actual de dicho al menos un componente de vehiculo,
comparar dicha muestra de los parametros de componente operativo con los parametros de indicador predictivo,
predeterminandose dichos parametros de indicador predictivo a partir del uso histérico del ciclo de vida operativo
de al menos otro componente de vehiculo, e

indicar una condicion de mantenimiento de dicho componente de vehiculo operativo basandose en una
comparacién de dichos parametros de componente operativo y dichos parametros de indicador predictivo.

2. El método de la reivindicacion 1, en el que

dichos parametros de componente operativo incluyen un promedio movil y sefales de dichos datos de componente
operativo,

dichos parametros de indicador predictivo incluyen una media, una desviacion estandar menos uno y un limite de
control inferior,

dicho promedio mévil disminuye desde dicha media a dicha desviacion estdndar menos uno, incluyendo dichas
sefiales unas primeras sefiales, estando dichas primeras sefales entre dicha media y dicho limite de control inferior,
incluyendo dicha sefial unas segundas sefales, estando dichas segundas sefiales por debajo de dicho limite de
control inferior indicando de este modo una condicién de mantenimiento de aviso de reemplazo.

3. El método de la reivindicacién 2, en el que dichas primeras sefiales estan por encima y por debajo de dicho
promedio movil.

4. El método de la reivindicacién 3, en el que dichas primeras sefiales incluyen valores de sefial "O", valores de
sefial "B" y valores de sefal "Y".

5. El método de la reivindicacion 2, en el que dichas primeras sefiales incluyen valores de sefial "O", valores de
sefal "B" y valores de senal "Y".

6. El método de cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que dichas segundas sefiales incluyen valores de
sefial "R".

7. El método de la reivindicacion 1, en el que

dichos parametros de componente operativo incluyen un promedio mévil y unas sefales de dichos datos de
componente operativo,

dichos parametros de indicador predictivo incluyen una media, una desviacion estandar menos uno, una desviacion
estandar menos dos y un limite de control inferior,

dicho promedio movil disminuye desde dicha desviacion estdndar menos uno a dicha desviacion estdndar menos
dos, dichas sefiales incluyen las primeras sefiales, estando dichas primeras sefales entre dicha media y dicho limite
de control inferior, dicha sefial incluye las segundas sefiales, estando dichas segundas sefiales por debajo de dicho
limite de control inferior indicando de este modo una condicién de mantenimiento del reemplazo.

8. El método de la reivindicacion 7, en el que dichas primeras sefiales estan por encima y por debajo de dicho
promedio movil.

9. El método de la reivindicacion 7, en el que dichas primeras sefiales incluyen valores de sefial "O", valores de
sefal "B" y valores de senal "Y".

10. El método de la reivindicacion 8, en el que dichas primeras sefiales incluyen valores de sefial "O", valores de
sefial "B" y valores de sefal "Y".

11. El método de las reivindicaciones 7 a 10, en el que dichas segundas sefiales incluyen valores de sefial "R".

12. Un sistema para monitorizar y proporcionar indicaciones de reemplazo para un componente de vehiculo
operativo que comprende:

un dispositivo de hardware telematico que incluye un procesador, memoria, firmware y capacidad de
comunicacion,

un dispositivo remoto que incluye un software de memoria de procesador y capacidad de comunicacién
monitorizando dicho dispositivo de hardware telematico al menos un componente de vehiculo de al menos un
vehiculo y registrando datos de componente operativo de dicho al menos un componente de vehiculo,
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comunicando dicho dispositivo de hardware telematico un registro de datos de componente operativo a dicho
dispositivo remoto, y

estando dicho dispositivo remoto configurado para realizar el método de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 11.
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