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REIVINDICACIONES
1. Un método de monitorizacién de una bateria de un vehiculo, comprendiendo el método:

recibir una pluralidad de sefales de tension que indican un cambio en tension de la bateria en tiempos asociados
con una pluralidad de arranques de un motor de arranque del vehiculo;

determinar, para cada una de la pluralidad de sefales de tensién, una tensién maxima y una tensién minima de la
sefial de tensiodn, para generar una pluralidad de tensiones maximas y una pluralidad de tensiones minimas durante
un periodo de tiempo;

determinar una varianza en la pluralidad de tensiones minimas durante el periodo de tiempo;

generar una prediccion de un estado de la bateria basandose al menos en parte en la pluralidad de tensiones
maximas, la pluralidad de tensiones minimas, y la varianza de la pluralidad de tensiones minimas.

2. El método de la reivindicacién 1, en el que la recepcién de la pluralidad de sefiales de tension comprende recibir la
pluralidad de sefales de tension mediante un sistema de telematicas de vehiculo del vehiculo.

3. El método de la reivindicacion 1, en el que generar la prediccion del estado de la bateria comprende generar una
prediccion de si y/o cuando es probable que falle la bateria.

4. El método de la reivindicacién 1, en el que generar la prediccion del estado de la bateria comprende generar una
prediccion de si y/o cuando la bateria es probable que falle basandose al menos en parte en una condiciéon ambiental.

5. El método de la reivindicacion 4, en el que la condicion ambiental es temperatura.
6. Un sistema de monitorizacién de una bateria de un vehiculo, comprendiendo el sistema:

un dispositivo de hardware de telematicas que incluye un procesador, memoria, firmware y capacidad de
comunicaciones,

un dispositivo remoto que incluye un procesador, memoria, software y capacidad de comunicaciones,
monitorizando dicho dispositivo de hardware de telematicas una bateria de un vehiculo y registrando una pluralidad
de sefiales de tension, comunicando dicho dispositivo de hardware de telematicas un registro que incluye una
pluralidad de sefales de tension,

recibir dicho dispositivo remoto una pluralidad de sefales de tension que indican un cambio en tensién de la bateria
en tiempos asociados con una pluralidad de arranques de un motor de arranque del vehiculo;

determinar dicho dispositivo remoto, para cada una de la pluralidad de sefales de tensién, una tension maximay
una tensién minima de la sefial de tension, para generar una pluralidad de tensiones maximas y una pluralidad de
tensiones minimas durante un periodo de tiempo;

determinar dicho dispositivo remoto una varianza en la pluralidad de tensiones minimas durante el periodo de
tiempo;

generar dicho dispositivo remoto una prediccion de un estado de la bateria basandose al menos en parte en la
pluralidad de tensiones maximas, la pluralidad de tensiones minimas, y la varianza de la pluralidad de tensiones
minimas.

7. El sistema de la reivindicacion 6, en el que recibir la pluralidad de sefiales de tension comprende recibir la pluralidad
de sefales de tensién mediante un sistema de telematicas de vehiculo del vehiculo.

8. El sistema de la reivindicacion 6, en el que generar la prediccion del estado de la bateria comprende generar una
prediccion de si y/o cuando es probable que falle la bateria.

9. El sistema de la reivindicacion 6, en el que generar la prediccion del estado de la bateria comprende generar una
prediccion de si y/o cuando es probable que falle la bateria basandose al menos en parte en una condicién ambiental.

10. El sistema de la reivindicacion 9, en el que la condicién ambiental es temperatura.
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