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REIVINDICACIONES
1. Un método para gestionar una flota de vehiculos, comprendiendo el método:

proporcionar un dispositivo telematico para un vehiculo eléctrico de la flota de vehiculos, siendo el dispositivo
telematico capaz de obtener datos del vehiculo eléctrico;

usar el dispositivo telematico para identificar el vehiculo eléctrico basandose en los datos obtenidos del vehiculo
eléctrico;

proporcionar un conjunto de definiciones de datos para el vehiculo eléctrico al dispositivo telematico; y

usar el dispositivo telematico y el conjunto de definiciones de datos para determinar si el vehiculo eléctrico esta en
un modo de vehiculo basandose en los datos obtenidos del vehiculo eléctrico, en el que el modo de vehiculo
comprende al menos uno de un modo de carga, un modo de conduccién y un modo aparcado.

2. El método de la reivindicacion 1 en el que el uso del dispositivo telematico para identificar el vehiculo eléctrico
basandose en los datos obtenidos del vehiculo eléctrico comprende:

obtener datos de una red en serie incorporada en el vehiculo eléctrico;

comparar los datos obtenidos desde la red en serie con una pluralidad de huellas almacenadas en el dispositivo
telematico para identificar una huella coincidente, almacenandose cada una de la pluralidad de huellas en
asociacion con un conjunto de instrucciones de identificacion de vehiculo;

identificar un conjunto de instrucciones de identificacién de vehiculo que corresponde con la huella coincidente; y
realizar el conjunto de instrucciones de identificacion de vehiculo que corresponde con la huella coincidente para
obtener un identificador de vehiculo para el vehiculo eléctrico.

3. El método de la reivindicacion 2 en el que obtener datos de una red en serie incorporada en el vehiculo eléctrico
comprende obtener datos de una red en serie incorporada en el vehiculo eléctrico durante un periodo de tiempo
predeterminado.

4. El método de la reivindicacion 2, en el que los datos obtenidos desde la red en serie comprenden un identificador
de bus de CAN y una carga util de un mensaje de bus de CAN.

5. El método de la reivindicacion 4, en el que los datos obtenidos desde la red en serie comprenden ademas un filtro
de carga util del mensaje de bus de CAN.

6. El método de la reivindicacidon 1, en el que proporcionar un conjunto de definiciones de datos para el vehiculo
eléctrico al dispositivo telematico comprende:

proporcionar un servidor, almacenando el servidor una pluralidad de identificadores de vehiculo, almacenandose
los identificadores de vehiculo en asociacién con conjuntos de definiciones de datos;

comunicar un identificador de vehiculo para el vehiculo eléctrico desde el dispositivo telematico al servidor;
localizar el conjunto de definiciones de datos para el vehiculo eléctrico basandose en el identificador de vehiculo
para el vehiculo eléctrico; y

comunicar el conjunto de definiciones de datos desde el servidor al dispositivo telematico.

7. El método de la reivindicacion 6, en el que:

el conjunto de definiciones de datos comprende al menos una de una definicion de sefial de bus de CAN y una
definicion de peticidn-respuesta;

comprendiendo la definicion de sefial de bus de CAN al menos uno de un identificador de bus de CAN, un bit de
inicio de mensaje de bus de CAN, un bit de finalizacién de mensaje de bus de CAN, un factor de escalado de
mensaje de bus de CAN y un factor de desplazamiento de mensaje de bus de CAN; y

comprendiendo la definicion de peticion-respuesta al menos un parametro de peticion y una definicion de
interpretacion para el al menos un parametro de peticion.

8. El método de la reivindicaciéon 1 comprendiendo adicionalmente, en respuesta a la determinacion de que el vehiculo
eléctrico estd en un modo de carga, reducir una tasa a la que se transmiten datos desde el vehiculo eléctrico al
servidor.

9. El método de la reivindicacion 1 comprendiendo adicionalmente, en respuesta a la determinacién de que el vehiculo
eléctrico no esta en un modo de conduccion, reducir una tasa a la que se obtienen datos del vehiculo eléctrico.

10. El método de la reivindicacion 1 comprendiendo adicionalmente, en respuesta a la determinacién de que el vehiculo
eléctrico esta en un modo de carga, determinar métricas de carga que incluyen al menos uno de un tiempo de inicio
de carga, una duracion de carga, una potencia de carga maxima, una energia de carga total, pérdida de carga
estimadas, un estado de carga de bateria de inicio, un estado de carga de bateria de finalizaciéon, coordenadas de
ubicacién y datos de intervalo de energia de carga.
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11. El método de la reivindicacion 1 comprendiendo adicionalmente, en respuesta a la determinacion de que el vehiculo
eléctrico estd en un modo de conduccién, determinar métricas de viaje que incluyen al menos uno de un tiempo de
inicio de viaje, una duracién de viaje, un tiempo en reposo total, una distancia total recorrida, una distancia total
recorrida en electricidad, un odémetro de inicio, un odémetro de finalizacion, una temperatura exterior, una cantidad
consumida de combustible total, una cantidad de combustible consumido mientras en reposo, un estado de carga de
bateria de inicio, un estado de carga de bateria final, un nimero de eventos de reposo, un nimero de eventos de
frenazos fuertes, un nimero de eventos de aceleraciones fuertes, una velocidad promedio y una velocidad maxima.

12. Un dispositivo telematico para gestionar un vehiculo eléctrico, comprendiendo el dispositivo:

un puerto de conexion para obtener datos del vehiculo eléctrico;

una interfaz de comunicacion inalambrica para comunicar con un servidor que almacena una pluralidad de
identificadores de vehiculo, almacenandose los identificadores de vehiculo en asociacion con conjuntos de
definiciones de datos;

una memoria conectada operablemente a un procesador y que almacena una pluralidad de huellas y una pluralidad
de conjuntos de instrucciones de identificacion de vehiculos, almacenandose cada huella en asociaciéon con un
conjunto de instrucciones de identificacion de vehiculo; y

el procesador configurado para:

obtener datos del vehiculo eléctrico;

identificar el vehiculo eléctrico basandose en los datos obtenidos del vehiculo eléctrico;

obtener un conjunto de definiciones de datos para el vehiculo eléctrico desde el servidor; y

determinar si el vehiculo eléctrico esta en un modo de vehiculo basandose en los datos obtenidos del vehiculo
eléctrico y el conjunto de definiciones de datos, comprendiendo el modo de vehiculo del vehiculo eléctrico al
menos uno de un modo de carga, un modo de conduccion y un modo aparcado.

13. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11 en el que el puerto de conexién comprende un puerto de conexion
de diagnéstico incorporado.

14. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11 en el que el procesador configurado para identificar el vehiculo
eléctrico basandose en los datos obtenidos del vehiculo eléctrico comprende el procesador configurado para:

obtener datos de una red en serie incorporada en el vehiculo eléctrico;

comparar los datos obtenidos desde la red en serie con la pluralidad de huellas para identificar una huella
coincidente, almacenandose cada una de la pluralidad de huellas en asociacion con un conjunto de instrucciones
de identificacion de vehiculo;

identificar un conjunto de instrucciones de identificacién de vehiculo que corresponde con la huella coincidente; y
realizar el conjunto de instrucciones de identificacion de vehiculo que corresponde con la huella coincidente para
obtener un identificador de vehiculo para el vehiculo eléctrico.

15. El dispositivo telematico de la reivindicacion 13 en el que el procesador configurado para obtener datos de una red
en serie incorporada en el vehiculo eléctrico comprende el procesador configurado para obtener datos de una red en
serie incorporada en el vehiculo eléctrico durante un periodo de tiempo predeterminado.

16. El dispositivo teleméatico de la reivindicacion 13, en el que los datos obtenidos desde la red en serie comprenden
un identificador de bus de CAN y una carga util de un mensaje de bus de CAN.

17. El dispositivo telematico de la reivindicacion 15, en el que los datos obtenidos desde la red en serie comprenden
ademas un filtro de carga util del mensaje de bus de CAN.

18. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11, en el que el procesador configurado para obtener un conjunto de
definiciones de datos para el vehiculo eléctrico desde el servidor comprende:

comunicar un identificador de vehiculo para el vehiculo eléctrico al servidor; y
recibir el conjunto de definiciones de datos desde el servidor.

19. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11, en el que:

el conjunto de definiciones de datos comprende al menos una de una definicién de sefial de bus de CAN y una
definicion de peticién-respuesta;

comprendiendo las definiciones de sefales de bus de CAN al menos uno de un identificador de bus de CAN, un
bit de inicio de mensaje de bus de CAN, un bit de finalizacion de mensaje de bus de CAN, un factor de escalado
de mensaje de bus de CAN y un factor de desplazamiento de mensaje de bus de CAN; y

comprendiendo la definicion de peticidn-respuesta al menos un parametro para solicitar y una definicién de
interpretacion para el al menos un parametro.
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20. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11 en el que el procesador se configura adicionalmente para reducir
una tasa a la que se transmiten datos al servidor cuando el vehiculo eléctrico estd en un modo de carga.

21. El dispositivo telematico de la reivindicacion 11 en el que el procesador se configura adicionalmente para reducir
una tasa a la que se obtienen datos del vehiculo eléctrico cuando el vehiculo eléctrico no estd en un modo de
conduccion.

22. El método de la reivindicaciéon 1 comprendiendo adicionalmente, en respuesta a la determinacién de que el vehiculo
eléctrico no esta en un modo de conduccion, reducir una tasa a la que se obtienen datos del vehiculo eléctrico.

23. Un sistema para gestionar una flota de vehiculos, comprendiendo el sistema:

un servidor que almacena una pluralidad de identificadores de vehiculo, almacenandose los identificadores de
vehiculo en asociacion con conjuntos de definiciones de datos;

un dispositivo telematico para un vehiculo eléctrico de la flota de vehiculos, estando el dispositivo telematico en
comunicacién con el servidor, teniendo el dispositivo telematico un puerto de conexién, una memoria y un
procesador; el puerto de conexidon para obtener datos del vehiculo eléctrico, conectandose la memoria
operablemente al procesador y almacenando una pluralidad de huellas y una pluralidad de conjuntos de
instrucciones de identificacién de vehiculos, almacenandose cada huella en asociaciéon con un conjunto de
instrucciones de identificacién de vehiculo; y el procesador configurado para:

obtener datos del vehiculo eléctrico;

identificar el vehiculo eléctrico basandose en los datos obtenidos del vehiculo eléctrico;

obtener un conjunto de definiciones de datos para el vehiculo eléctrico desde el servidor; y

determinar si el vehiculo eléctrico esta en un modo de vehiculo basandose en los datos obtenidos del vehiculo
eléctrico y el conjunto de definiciones de datos, comprendiendo el modo de vehiculo del vehiculo eléctrico al
menos uno de un modo de carga, un modo de conduccion y un modo aparcado.
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