
ES
 2

 7
37

 9
94

 T
3

11 2 737 994

OFICINA ESPAÑOLA DE
PATENTES Y MARCAS

ESPAÑA

19

Número de publicación:

51 Int. CI.:

A61G 3/06 (2006.01)

12 TRADUCCIÓN DE PATENTE EUROPEA T3

86 Fecha de presentación y número de la solicitud internacional: 14.03.2013 PCT/US2013/031716

87 Fecha y número de publicación internacional: 19.09.2013 WO13138661

96 Fecha de presentación y número de la solicitud europea: 14.03.2013 E 13761896 (3)
97 Fecha y número de publicación de la concesión europea: 08.05.2019 EP 2825145

Disposición elevadora de silla de ruedas con sistema sensor de carga Título:54

30 Prioridad:

16.03.2012 US 201261611793 P

45 Fecha de publicación y mención en BOPI de la
traducción de la patente:
17.01.2020

73 Titular/es:

RICON CORP. (100.0%)
7900 Nelson Road
Panorama City, CA 91402, US

72 Inventor/es:

DELEO, DANTE V. y
SU, HAUR TSU

74 Agente/Representante:

ELZABURU, S.L.P

Aviso:En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicación en el Boletín Europeo de Patentes, de
la mención de concesión de la patente europea, cualquier persona podrá oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposición deberá formularse por escrito y estar motivada; sólo se
considerará como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposición (art. 99.1 del
Convenio sobre Concesión de Patentes Europeas).



2

DESCRIPCIÓN

Disposición elevadora de silla de ruedas con sistema sensor de carga

La invención se refiere a una disposición elevadora de silla de ruedas de acuerdo al preámbulo de la 
reivindicación 1.

Antecedentes de la invención5

La presenta invención se refiere en general a sistemas de acceso y disposiciones elevadoras de silla de ruedas, 
por ejemplo, disposiciones elevadoras de silla de ruedas para uso en conexión con un vehículo y, en particular, 
a un sistema y disposición sensores de carga para usar en conexión con dichos sistemas de acceso y 
disposiciones elevadoras de silla de ruedas. El documento EP 1582404 A2 de técnica anterior describe un 
dispositivo de seguridad para extraer rampas de acceso a vehículos, destinado particularmente a ser instalado 10
en rampas montadas sobre los propios vehículos para facilitar el acceso a personas con movilidad reducida.

Como se sabe en la técnica, se proporcionan sistemas de acceso y disposiciones elevadoras de silla de ruedas 
para permitir el acceso, la entrada, la salida, el ingreso, el egreso y similares, desde una variedad de estructuras 
y entornos. Por ejemplo, muchos vehículos están equipados o configurados para interactuar con una disposición 
elevadora de silla de ruedas para permitir que un usuario de silla de ruedas (o con movilidad limitada diferente) 15
entre y salga del vehículo. Una disposición elevadora de silla de ruedas habitual para un vehículo incluye un 
conjunto de plancha puente el cual, durante el funcionamiento, salva la separación entre la plataforma elevadora 
y el suelo del vehículo o la placa base.

En base a normativas recientes dirigidas a tales disposiciones elevadoras de silla de ruedas con base en 
vehículo, ahora es un requisito para las disposiciones elevadoras de silla de ruedas públicas estar equipadas 20
con un sistema sensor de carga para el conjunto de la plancha puente. Como se ha considerado, el conjunto de 
plancha puente actúa como un puente entre la plataforma elevadora y el suelo del vehículo o la placa base 
(cuando la disposición elevadora de silla de ruedas está a nivel de suelo). Cuando la disposición elevadora de 
silla de ruedas desciende por debajo del nivel de suelo, la plancha puente se mueve a una posición elevada y 
actúa como una barrera a bordo para la plataforma. Si hay una carga de aproximadamente 11,34 kg aplicada a 25
la plancha puente mientras el elevador está a nivel de suelo, la plataforma elevadora debe estar deshabilitada 
para descender y elevar la plancha puente.

Debido a ciertas irregularidades en la planitud de las estructuras de montaje, la sensibilidad de este sistema 
sensor de carga puede estar comprometida. Por ejemplo, muchas disposiciones elevadoras de silla de ruedas 
tienden a ser sensibles a la planitud del suelo en el que están montadas, lo que puede causar deformación de la 30
placa base.

Compendio de la invención

Consecuentemente, existe una necesidad en la técnica de proporcionar un sistema sensor de carga mejorado 
para una disposición elevadora de silla de ruedas con base en vehículo.

De acuerdo a la invención, se proporciona un elevador de silla de ruedas de acuerdo a la reivindicación 1. 35
Generalmente, se proporciona un sistema sensor de carga para una disposición elevadora de silla de ruedas 
que considera y/o resuelve algunas o todas las desventajas y deficiencias que existen en los actuales sistemas 
de acceso y/o disposiciones elevadoras de silla de ruedas. Preferiblemente, se proporciona un sistema sensor 
de carga para una disposición elevadora de silla de ruedas que es útil en conexión con disposiciones elevadoras
de silla de ruedas con base en vehículo. Preferiblemente, se proporciona un sistema sensor de carga para una 40
disposición elevadora de silla de ruedas que cumple con determinadas normativas que regulan la instalación, el 
funcionamiento, y/o el empleo de disposiciones elevadoras de silla de ruedas públicas concretas.

Por lo tanto, en una realización preferida y no limitante, se proporciona un sistema sensor de carga para una 
disposición elevadora de silla de ruedas que detecta una carga especificada en un conjunto de plancha puente
y que no está sustancialmente sujeta a deformación alguna de una placa base montada en un suelo de vehículo 45
no plano. En otra realización preferida y no limitante, se proporciona un sistema sensor de carga para una 
disposición elevadora de silla de ruedas que utiliza una transición vertical mínima para que sea superada por un 
usuario de silla de ruedas mientras atraviesa sobre la plataforma elevadora desde el vehículo. En una realización 
preferida y no limitante más, se proporciona un sistema sensor de carga para una disposición elevadora de silla 
de ruedas que reduce al mínimo el esfuerzo para entrar a la plataforma elevadora de silla de ruedas.50

De acuerdo a una realización de la presente invención, se proporciona un sistema sensor de carga para una 
disposición elevadora de silla de ruedas que tiene una plancha puente. El sistema sensor de carga incluye un 
miembro alargado que se extiende a lo largo de un eje longitudinal entre un primer extremo y un segundo extremo 
y que es rotatorio en torno al eje longitudinal entre una posición descargada y una posición cargada; al menos 
un miembro de contacto dispuesto en el miembro alargado entre el primer extremo y el segundo extremo, estando 55
el miembro de contacto conectado al miembro alargado y configurado para hacer contacto con la plancha puente; 
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y un conjunto de interruptor conectado funcionalmente al miembro alargado y configurado para ser activado para 
impedir el funcionamiento de la disposición elevadora de silla de ruedas cuando el miembro alargado está en la 
posición cargada.

De acuerdo a otra realización de la presente invención, se proporciona una disposición elevadora de silla de 
ruedas para ser unida a una superficie de suelo posicionada a un nivel de superficie de suelo. La disposición 5
incluye una plataforma elevadora que tiene una placa base y que es móvil entre una posición bajada y una 
posición elevada, en donde la placa base está posicionada al nivel de superficie de suelo; un conjunto de plancha 
puente, que incluye una plancha puente que se extiende entre la superficie de suelo y la placa base de la 
plataforma elevadora cuando la plataforma elevadora está en la posición elevada; y un sistema sensor de carga. 
El sistema sensor de carga incluye un miembro alargado que se extiende a lo largo de un eje longitudinal entre 10
un primer extremo y un segundo extremo y que es rotatorio en torno al eje longitudinal entre una posición 
descargada y una posición cargada; al menos un miembro de contacto dispuesto en el miembro alargado entre 
el primer extremo y el segundo extremo, estando el miembro de contacto conectado al miembro alargado y 
configurado para hacer contacto con la plancha puente; y un conjunto de interruptor conectado funcionalmente
al miembro alargado y configurado para ser activado para impedir el funcionamiento de la disposición elevadora15
de silla de ruedas cuando el miembro alargado está en la posición cargada. 

De acuerdo a otra realización más de la presente invención, se proporciona un método para regular el movimiento 
de una plataforma elevadora de una disposición elevadora de silla de ruedas. El método incluye el paso de 
proporcionar una disposición elevadora de silla de ruedas para ser unida a una superficie de suelo posicionada 
a un nivel de superficie de suelo. La disposición elevadora de silla de ruedas incluye una plataforma elevadora20
que tiene una placa base; un conjunto de plancha puente, que incluye una plancha puente; y un sistema sensor 
de carga. El sistema sensor de carga incluye un miembro alargado que se extiende a lo largo de un eje 
longitudinal entre un primer extremo y un segundo extremo y que es rotatorio en torno al eje longitudinal entre 
una posición descargada y una posición cargada; al menos un miembro de contacto dispuesto en el miembro 
alargado entre el primer extremo y el segundo extremo, estando el miembro de contacto conectado al miembro 25
alargado y configurado para hacer contacto con la plancha puente; y un conjunto de interruptor conectado 
funcionalmente al miembro alargado. El método además incluye los pasos de: mover la plataforma elevadora 
desde una posición bajada hasta una posición elevada, en donde la placa base está posicionada al nivel de 
superficie de suelo; extender la plancha puente desde la superficie de suelo hasta la placa base y poner en 
contacto la plancha puente con al menos un miembro de contacto; aplicar una carga a la plancha puente y 30
accionar al menos un miembro de contacto para causar que el miembro alargado rote hasta la posición cargada; 
y activar el conjunto de interruptor para impedir que el funcionamiento de la disposición elevadora de silla de 
ruedas mueva la placa base del nivel de superficie de suelo.

Estos y otros aspectos y características de la presente invención, así como los métodos de funcionamiento y 
funciones de los elementos de estructuras relacionados, y la combinación de piezas y economías de fabricación,35
se harán más evidentes tras la consideración de la siguiente descripción y en referencia a los dibujos anexos, 
todo lo cual forma parte de esta memoria descriptiva, en donde referencias numéricas similares designan partes
correspondientes en las diferentes figuras. Se debe entender expresamente, no obstante, que los dibujos solo 
tienen propósito ilustrativo y descriptivo, y no están planteados como una definición de los límites de la invención. 
Según se emplea en la especificación y en las reivindicaciones, la forma singular de “un”, “una”, “uno” y “el”, “la”,40
“lo”, incluye referencias plurales a no ser que el contexto indique claramente otra cosa.

Breve descripción de los dibujos

La Figura 1 representa una vista esquemática en perspectiva de una disposición elevadora de silla de ruedas 
que incorpora un sistema sensor de carga de acuerdo a una realización de la presente invención;

La Figura 2 representa una vista esquemática en perspectiva detallada de una porción de la disposición 45
elevadora de silla de ruedas y sistema sensor de carga de la Figura 1;

La Figura 3 representa una vista en perspectiva detallada del sistema sensor de carga de la Figura 1.

La Figura 4 representa una vista en perspectiva del sistema sensor de carga de la Figura 1 en un estado 
descargado; y

La Figura 5 representa una vista en perspectiva del sistema sensor de carga de la Figura 1 en un estado cargado.50

Descripción detallada de la invención

Para los propósitos de la descripción en adelante en la presente memoria, los términos “extremo”, “superior”, 
“inferior”, “derecho”, “izquierdo”, “vertical”, “horizontal”, “parte superior ”, “parte inferior ”, “lateral”, “longitudinal” y 
derivados de los mismos estarán relacionados con la invención conforme está orientada en las figuras de los 
dibujos. No obstante, debe entenderse que la invención puede asumir distintas variaciones alternativas y 55
secuencias de pasos, excepto cuando se especifique expresamente lo contrario. También se debe entender que 
los dispositivos y procesos específicos ilustrados en los dibujos anexos y descritos en la siguiente memoria 
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descriptiva son simplemente realizaciones ejemplares de la invención. Por lo tanto, las dimensiones concretas y 
otras características físicas relacionadas con las realizaciones descritas en la presente memoria no deben 
considerarse como limitantes.

En referencia a las Figuras 1 y 2, se muestra una disposición 10 elevadora de silla de ruedas de acuerdo a una 
realización de la presente invención. La disposición 10 está unida a una superficie 20 de suelo posicionada en 5
un nivel de superficie de suelo e incluye una plataforma 50 elevadora. De acuerdo a una realización, la superficie 
20 de suelo está definida por el suelo de un vehículo (no mostrado), tal como una furgoneta o un autobús. De 
forma alternativa, la superficie 20 de suelo está formada por la estructura de montaje que une la disposición 10 
elevadora de silla de ruedas al suelo y/o al bastidor del vehículo. En otro aspecto de la invención, la superficie 
20 de suelo es cualquier superficie que esté elevada con respecto a una porción de su entorno de tal modo que 10
una persona en una silla de ruedas requiera asistencia para acceder a la superficie o para abandonarla. La 
plataforma 50 elevadora es una porción de un sistema elevador de silla de ruedas montado e instalado en el 
vehículo o estructura elevada para elevar a una persona incapacitada confinada a una silla de ruedas dentro y 
fuera del vehículo o dentro y fuera de la estructura elevada. Tales sistemas elevadores son bien conocidos por 
quienes tienen una experiencia habitual en la técnica. Debe apreciarse que la disposición 10 elevadora de silla 15
de ruedas y un sistema 100 sensor de carga, que se considerará con más detalle más adelante, son compatibles 
con uno cualquiera de un número de sistemas elevadores de silla de ruedas construidos de un modo consistente 
con los principios de funcionamiento descritos más adelante. La plataforma 50 elevadora incluye una placa 51 
base, la cual define la superficie móvil destinada a elevar o bajar a un pasajero entre un nivel de suelo o superficie 
bajada y la superficie 20 de suelo elevada. En particular, la plataforma 50 elevadora es móvil entre una posición 20
bajada y una posición elevada, en donde la placa 51 base está posicionada en el nivel de superficie de suelo, 
como se muestra en las Figuras 1 y 2. La placa 51 base también puede incluir una porción o área 52 rebajada 
sobre la que el sistema 100 sensor de carga puede estar dispuesto, como se considerará con más detalle más 
adelante.

La disposición 10 elevadora de silla de ruedas también incluye un conjunto 30 de plancha puente. El conjunto 30 25
de plancha puente incluye una plancha 31 puente que se extiende desde la superficie 20 de suelo hasta la placa 
51 base de la plataforma 50 elevadora cuando la plataforma 50 elevadora está en la posición elevada. 
Consecuentemente, la plancha 31 puente del conjunto 30 de plancha puente funciona como una placa de 
transferencia que permite a un pasajero en una silla de ruedas moverse desde la placa 51 base de la plataforma 
50 elevadora hasta la superficie 20 de suelo. El conjunto 30 de plancha puente puede además incluir un conjunto30
32 de montaje/bisagra para conectar de forma segura y de modo pivotante la plancha 31 puente a la superficie 
20 de suelo. Cuando la plataforma 50 elevadora está en la posición bajada o por debajo del nivel de superficie 
de suelo, la plancha 31 puente es elevada mediante un sistema mecanizado automático o manual en torno al 
conjunto 32 de bisagra hasta una posición sustancialmente vertical y actúa como una barrera a bordo para la 
superficie 20 de suelo. Consecuentemente, en la posición elevada, el conjunto 30 de plancha puente proporciona 35
seguridad al usuario y reduce al mínimo o elimina la posibilidad de que la silla de ruedas se desplace fuera de la 
superficie 20 de suelo durante el funcionamiento.

Como se muestra en las Figuras 1 a 5 y en una realización preferida y no limitante, la disposición 10 elevadora 
de silla de ruedas además incluye un sistema 100 sensor de carga. El sistema 100 sensor de carga incluye un 
miembro 101 alargado, que puede ser una varilla rígida o sustancialmente rígida, y que se extiende a lo largo de40
un eje longitudinal L entre un primer extremo 102 y un segundo extremo 103. El miembro 101 alargado es 
rotatorio en torno al eje longitudinal L entre una posición descargada (mostrada en la Figura 4) y una posición 
cargada (mostrada en la Figura 5). Un miembro 104 de carga elástica, que puede ser un resorte de torsión 
dispuesto junto al miembro 101 alargado, se aplica al miembro 101 alargado y carga elásticamente el miembro 
alargado hacia la posición descargada.45

Al menos un miembro 105 de contacto está dispuesto en el miembro 101 alargado entre el primer extremo 102 
y el segundo extremo 103. Al menos un miembro 105 de contacto está conectado al miembro 101 alargado de 
modo que el movimiento del miembro 101 alargado causa el movimiento de al menos un miembro 105 de 
contacto y viceversa. En un aspecto particular de la invención, al menos un miembro 105 de contacto está 
conectado de forma fija al miembro 101 alargado, aunque debe apreciarse que el miembro 105 de contacto 50
puede estar conectado al miembro 101 alargado de cualquier forma que permita que el movimiento de rotación
del miembro 105 de contacto se transmita al miembro 101 alargado y viceversa. Por ejemplo, al menos un 
miembro 105 de contacto puede aplicarse a un tope o a un elemento similar que se extienda desde el miembro 
101 alargado. En una realización, al menos un miembro 105 de contacto está configurado para extenderse desde 
el miembro 101 alargado y aplicarse a la plancha 31 puente cuando la plancha 31 puente está extendida desde 55
la superficie 20 de suelo hasta la placa 51 base de la plataforma 50 elevadora, como se muestra en las Figuras 
1 y 2. Como se muestra en las Figuras 1, 4 y 5, el sistema 100 sensor de carga incluye una pluralidad de, 
particularmente tres, miembros 105 de contacto, separados a lo largo de la longitud del miembro 101 alargado 
entre el primer extremo 102 y el segundo extremo 103. Debe apreciarse, sin embargo, que puede haber tan solo 
uno y como muchos hasta cinco o seis miembros 105 de contacto separados a lo largo de la longitud del miembro 60
101 alargado, dependiendo del tamaño y de la configuración de la disposición 10 elevadora de silla de ruedas. 
Cada miembro 105 de contacto puede estar formado como una palanca que está dispuesta en torno a y 
conectada al miembro 101 alargado y que se extiende hacia fuera y hacia arriba desde el miembro 101 alargado 
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para hacer contacto con o aplicarse a la plancha 31 puente extendida por encima del sistema 100 sensor de 
carga. Como tal, la palanca del miembro 105 de contacto se extenderá hacia arriba con respecto al miembro 101 
alargado cuando el miembro 101 alargado esté en la posición descargada, como se muestra en la Figura 4. Del 
mismo modo, la palanca del miembro 105 de contacto será rotatoriamente oprimida por la plancha 31 puente en 
torno al eje longitudinal L cuando se aplique una carga a la plancha 31 puente, lo que causa que la plancha 31 5
puente que está aplicada al menos a un miembro 105 de contacto sea presionada hacia abajo con respecto a la 
superficie 20 de suelo y a la placa 51 base de la plataforma 50 elevadora, como se muestra en las Figuras 3 y 
5.

Como se muestra en las Figuras 1 a 5, el sistema 100 sensor de carga incluye al menos un bloque 106 guía que 
recibe rotatoriamente el miembro 101 alargado. Al menos un bloque 106 guía está conectado de forma fija a la 10
porción 52 rebajada de la placa 51 base mediante una fijación, tal como un tornillo, o mediante cualquier otro 
mecanismo, tal como soldadura, conocido como adecuado para los que tienen una experiencia habitual en la 
técnica. El bloque 106 de guía, por lo tanto, sirve para conectar el miembro 101 alargado a la placa 51 base
mientras permite que el miembro 101 alargado rote con relación al eje longitudinal L. Como se muestra en las 
Figuras 1, 4 y 5, el sistema 100 sensor de carga incluye una pluralidad de, particularmente cuatro, bloques 106 15
de guía separados a lo largo de la longitud del miembro 101 alargado. El cuarto bloque 106 de guía puede 
superponerse al segundo extremo 103 del miembro 101 alargado para asegurar el segundo extremo 103. Debe 
apreciarse que puede haber solo uno o dos bloques 106 de guía y hasta cinco o seis bloques 106 de guía 
proporcionados al sistema 100 sensor de carga, dependiendo del tamaño y la configuración de la disposición 10 
elevadora de silla de ruedas.20

El sistema 100 sensor de carga además incluye un conjunto 110 de interruptor que está conectado 
funcionalmente al primer extremo 102 del miembro 101 alargado de modo que la rotación del miembro 101 
alargado en torno al eje longitudinal L causa la activación del conjunto 110 de interruptor, como se describirá con 
más detalle más adelante. El conjunto 110 de interruptor es activado por la rotación del miembro 101 alargado 
para impedir el funcionamiento de la disposición 10 elevadora de silla de ruedas cuando el miembro 101 alargado 25
es movido a la posición cargada. Como se muestra en las Figuras 2 y 3, el conjunto 110 de interruptor incluye 
un activador 111 de interruptor ajustable conectado al primer extremo 102 del miembro 101 alargado y un 
interruptor 112 de fin de carrera, que puede tener la forma de un micro interruptor. El activador 111 de interruptor 
ajustable rota con el miembro 101 alargado a medida que el miembro 101 alargado se mueve entre las posiciones 
cargada y descargada, para aplicarse al interruptor 112 de fin de carrera cuando el miembro 101 alargado está 30
en la posición cargada y para dejar de aplicarse al interruptor 112 de fin de carrera cuando el miembro 101 
alargado se mueve desde la posición cargada hasta la posición descargada. Consecuentemente, el activador
111 de interruptor ajustable se aplica al interruptor 112 de fin de carrera para accionar el interruptor 112 de fin 
de carrera y activar el conjunto 110 de interruptor cuando el miembro 101 alargado está en la posición cargada.

El conjunto 110 de interruptor además incluye cableado 113 y un conector 114, que conecta el conjunto 110 de 35
interruptor a un controlador (no mostrado) del sistema elevador de silla de ruedas de modo que el conjunto 110 
de interruptor es capaz de transmitir una señal al controlador para impedir el funcionamiento de la disposición 10 
elevadora de silla de ruedas cuando el miembro 101 alargado está en la posición cargada y el conjunto 110 de 
interruptor está activado. El conjunto 110 de interruptor está provisto también de un alojamiento 115, que rodea 
y protege el activador 111 y el interruptor 112 de fin de carrera ante daños. El alojamiento 115 puede estar fijado 40
o conectado de otro modo a la placa 51 base del mismo modo que los bloques 106 de guía, como se ha 
considerado anteriormente. El alojamiento 115 puede estar provisto de una cubierta 116 que se puede retirar 
para permitir el acceso al activador 111 y al interruptor 112 de fin de carrera para permitir la sustitución o el ajuste 
del activador 111 y del interruptor 112 de fin de carrera.

Por lo tanto, cuando se aplica una carga a la plancha 31 puente que hace contacto o se aplica a la palanca de45
al menos un miembro 105 de contacto, la palanca será accionada por la plancha 31 puente, posiblemente de 
modo que sea presionada rotatoriamente hacia abajo en torno al eje longitudinal L, causando así que el miembro 
101 alargado rote también en torno al eje longitudinal L desde la posición descargada hasta la posición cargada, 
lo cual, a su vez, causa que el activador 111 de interruptor ajustable se aplique al interruptor 112 de fin de carrera
y lo accione para activar el conjunto 110 de interruptor. Cuando se retira la carga de la plancha 31 puente, la 50
carga aplicada por el miembro 104 de carga elástica causará que el miembro 101 alargado rote en torno al eje 
longitudinal L hacia la posición descargada, causando de este modo que al menos un miembro 105 de contacto 
rote hacia arriba y cause que el activador 111 de interruptor ajustable deje de aplicarse al interruptor 112 de fin 
de carrera, desactivando de este modo el conjunto 110 de interruptor y permitiendo el funcionamiento de la 
disposición 10 elevadora de silla de ruedas.55

En referencia a las Figuras 1 a 5, de acuerdo a una realización de la presente invención, un método de regular 
el movimiento de una plataforma 50 elevadora de una disposición 10 elevadora de silla de ruedas incluye el paso 
de proporcionar una disposición elevadora de silla de ruedas. La disposición 10 elevadora de silla de ruedas 
incluye una superficie 20 de suelo posicionada a un nivel de superficie de suelo; una plataforma 50 elevadora 
que tiene una placa 51 base; un conjunto 30 de plancha puente, incluyendo el conjunto 30 de plancha puente60
una plancha 31 puente; y un sistema 100 sensor de carga. El sistema 100 sensor de carga incluye un miembro 
101 alargado que se extiende a lo largo de un eje longitudinal L entre un primer extremo 102 y un segundo 
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extremo 103, siendo el miembro 101 alargado rotatorio en torno al eje longitudinal L entre una posición 
descargada y una posición cargada; al menos un miembro 105 de contacto dispuesto en el miembro 101 alargado 
entre el primer extremo 102 y el segundo extremo 103, estando el miembro 105 de contacto conectado de forma 
fija al miembro 101 alargado y estando configurado para extenderse desde el miembro 101 alargado y hacer 
contacto con la plancha 31 puente; y un conjunto 110 de interruptor conectado funcionalmente al primer extremo 5
102 del miembro 101 alargado. El método además incluye los pasos de mover la plataforma 50 elevadora desde 
una posición bajada hasta una posición elevada, en donde la placa 51 base está posicionada en el nivel de 
superficie de suelo; extender la plancha 31 puente desde la superficie 20 de suelo hasta la placa 51 base y poner 
en contacto la plancha 31 puente con al menos un miembro 105 de contacto; aplicar una carga a la plancha 31 
puente y accionar al menos un miembro 105 de contacto para causar que el miembro 101 alargado rote en torno 10
al eje longitudinal L desde la posición descargada hasta la posición cargada; y activar el conjunto 110 de 
interruptor para impedir que el funcionamiento de la disposición 10 elevadora de silla de ruedas mueva la placa 
51 base del nivel de superficie de suelo. El método puede también incluir los pasos de retirar la carga de la 
plancha 31 puente para permitir que el miembro 101 alargado rote hasta la posición descargada debido a la 
carga elástica del miembro 104 de carga elástica; y desactivar el conjunto 110 de interruptor para permitir que el 15
funcionamiento de la disposición 10 elevadora de silla de ruedas mueva la placa 51 base desde el nivel de 
superficie de suelo.

En referencia a las Figuras 1 y 2, de acuerdo a otro aspecto de la invención, el sistema 100 sensor de carga está 
conectado a la porción 52 rebajada de la placa 51 base de la plataforma 50 elevadora y es aplicada por la plancha 
31 puente cuando la placa 51 base se mueve hasta la posición elevada, y la plancha 31 puente se extiende20
desde la superficie 20 de suelo hasta la placa 51 base, de modo que hay una transición vertical mínima entre la 
placa 51 base y la plancha 31 puente. El sistema 100 sensor de carga está también dispuesto en la porción 52 
rebajada de la placa 51 base, de modo que la varilla 101 alargada y al menos un miembro 105 de contacto están 
situados al, o por debajo del, nivel de la placa 51 base. Así, el sistema 100 sensor de carga proporciona una 
característica de perfil bajo, lo que permite una transición vertical especificada, mínima o inexistente entre la 25
placa 51 base de la plataforma 50 elevadora y la plancha 31 puente. En particular y en base a la configuración 
única, el conjunto 30 de plancha puente de acuerdo a esta realización de la presente invención no incluye placas 
que se solapen. Otras disposiciones y sistemas existentes emplean estas placas que se solapan para detectar 
una carga sobre la plancha puente, creando así una transición vertical de una placa a otra. Esta transición 
vertical, tal como una transición de 4,76 mm a 6,35 mm (3/16-1/4 de pulgada), representa un obstáculo y/o una 30
molestia (potencialmente insegura) que un usuario de una silla de ruedas debe afrontar y atravesar para entrar 
y salir de la disposición elevadora de silla de ruedas. No obstante, en esta realización preferida y no limitante de 
la presente invención, este obstáculo (es decir, transición vertical o “bache”) se reduce al mínimo o se elimina, 
lo que representa otra ventaja de la presente invención.

Otra ventaja del sistema 100 sensor de carga de la presente invención es que es menos sensible a 35
deformaciones en la superficie 20 de suelo, particularmente cuando la superficie 20 de suelo está definida por 
una placa de montaje atornillada a un suelo de vehículo. Mientras que un conjunto de interruptor activador que 
tiene un único punto de contacto en, o cerca de, el centro de la placa base de la plataforma elevadora se ha 
contemplado anteriormente, este tipo de detección de carga es limitado. En particular, si la placa base de la 
plataforma elevadora o la placa de montaje resultase deformada, el borde de la plancha puente podría hacer 40
contacto con la placa base de la plataforma elevadora y el mecanismo interruptor no detectaría la carga. Aunque
añadir más interruptores en la placa base de la plataforma elevadora o en aplicación funcional con esta, puede 
llevar a una disminución en la ocurrencia de este fallo de funcionamiento potencial, las ubicaciones aumentadas
requieren un conjunto completo de componentes y un cableado complejo, lo que lleva a un incremento drástico 
en el coste. Se prevé además que el tamaño, la posición, la configuración o la función de cualquiera de los 45
componentes anteriormente considerados del sistema 100 sensor de carga son ajustables, para que sean 
modificados para ajustarse a una variedad de disposiciones 10 elevadoras de silla de ruedas y/o una variedad 
de entornos y aplicaciones.

De este modo, el sistema 100 sensor de carga de la presente invención es particularmente útil en conexión con 
una disposición 10 elevadora de silla de ruedas con base en vehículo. Además, el sistema 100 sensor de carga 50
de la presente invención cumple con ciertas normativas que regulan la instalación, el funcionamiento, y/o el 
empleo de disposiciones elevadoras de silla de ruedas públicas especificadas.

Debe entenderse que la invención puede asumir distintas variaciones y secuencias de pasos alternativas, 
excepto donde se especifique expresamente lo contrario. También debe entenderse que los dispositivos y 
procesos específicos ilustrados en los dibujos anexos y descritos en la memoria descriptiva, son simplemente 55
realizaciones ejemplares de la invención. Aunque la invención se ha descrito detalladamente con propósitos de 
ilustración, en base a lo que se considera que son actualmente las realizaciones más prácticas y preferidas, debe 
entenderse que estos detalles son solo con ese propósito y que la invención no está limitada a las realizaciones 
descritas, sino, al contrario, pretende cubrir modificaciones y disposiciones equivalentes que estén dentro del 
ámbito de las reivindicaciones anexas. Por ejemplo, debe entenderse que la presente invención contempla que, 60
en la medida de lo posible, una o más características de cualquier realización puedan combinarse con una o más 
características de cualquier otra realización.
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REIVINDICACIONES

1. Una disposición (10) elevadora de silla de ruedas para unión a una superficie (20) de suelo posicionada a un nivel 
de superficie de suelo, comprendiendo la disposición:

una plataforma (50) elevadora que tiene una placa (51) base y que es móvil entre una posición bajada y una posición 
elevada, en donde la placa (51) base está posicionada al nivel de superficie de suelo;5

un conjunto (30) de plancha puente que incluye una plancha (31) puente que se extiende entre la superficie (20) de 
suelo y la placa (51) base de la plataforma elevadora cuando la plataforma (50) elevadora está en la posición elevada; 
caracterizada por que la disposición comprende:

un sistema (100) sensor de carga que comprende:

un miembro (101) alargado que se extiende a lo largo de un eje longitudinal (L) entre un primer extremo (102) y un 10
segundo extremo (103), siendo el miembro alargado rotatorio en torno al eje longitudinal (L) entre una posición 
descargada y una posición cargada;

al menos un miembro (105) de contacto conectado al miembro (101) alargado; y

un conjunto (110) de interruptor conectado funcionalmente al miembro (101) alargado y configurado para ser activado 
para impedir el funcionamiento de la disposición (10) elevadora de silla de ruedas cuando el miembro (101) alargado 15
está en la posición cargada y en donde al menos un miembro (105) de contacto está dispuesto en el miembro (101) 
alargado entre el primer extremo (102) y el segundo extremo (103) y está configurado para hacer contacto con la 
plancha (31) puente.

2. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según la reivindicación 1, en donde el sistema (100) sensor de 
carga además comprende un miembro (104) de carga elástica que se aplica al miembro (101) alargado y configurado 20
para cargar elásticamente el miembro (101) alargado hacia la posición descargada. 

3. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según las reivindicaciones 1 o 2, en donde el miembro (104) de 
carga elástica comprende un resorte de torsión.

4. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según las reivindicaciones 1, 2 o 3, en donde al menos un miembro 
(105) de contacto está configurado para ser accionado por la plancha (31) puente cuando la carga se aplica a la 25
plancha (31) puente para causar que el miembro (101) alargado rote en torno al eje longitudinal (L) desde la posición 
descargada hasta la posición cargada y para activar el conjunto (110) de interruptor.

5. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según la reivindicación 4, en donde al menos un miembro (105) 
de contacto comprende una pluralidad de miembros (105) de contacto separados a lo largo de la longitud del miembro 
(101) alargado entre el primer extremo (102) y el segundo extremo (103) y en donde una dimensión mayor del miembro 30
(101) alargado se extiende a lo largo del eje longitudinal (L).

6. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según las reivindicaciones 4 o 5, en donde al menos un miembro 
(105) de contacto comprende una palanca conectada al miembro (101) alargado y extendida hacia fuera desde el 
miembro (101) alargado.

7. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según la reivindicación 6, en donde la palanca está dispuesta en35
el miembro (101) alargado de modo que la palanca se extiende hacia arriba cuando el miembro (101) alargado está 
en la posición descargada. 

8. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según la reivindicación 6 o 7, en donde la palanca está configurada 
para ser oprimida por la plancha (31) puente cuando se aplica una carga a la plancha (31) puente.

9. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, que además 40
comprende al menos un bloque (106) de guía que recibe rotatoriamente el miembro (101) alargado y está configurado 
para conectar el miembro (101) alargado a la placa (51) base. 

10. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según la reivindicación 9, en donde al menos un bloque (106) de 
guía comprende una pluralidad de bloques (106) de guía.

11. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 10, en donde el 45
conjunto (110) de interruptor comprende un activador (111) de interruptor ajustable y un interruptor (112) de fin de 
carrera y en donde el activador (111) de interruptor ajustable rota con el miembro (101) alargado de modo que el
activador (111) de interruptor ajustable acciona el interruptor (112) de fin de carrera para activar el conjunto (110) de 
interruptor cuando el miembro (101) alargado está en la posición cargada.
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12. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, en donde al 
menos un miembro (105) de contacto comprende una palanca conectada al miembro (101) alargado y se extiende 
hacia fuera desde el miembro (101) alargado y en donde la palanca está dispuesta en el miembro (101) alargado de 
modo que la palanca se extiende hacia arriba cuando el miembro (101) alargado está en la posición descargada y la 
palanca es oprimida por la plancha (31) puente cuando se aplica la carga a la plancha (31) puente.5

13. La disposición (10) elevadora de silla de ruedas según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, en donde el 
sistema (100) sensor de carga está conectado a la placa (51) base de la plataforma (50) elevadora y configurado para 
hacer contacto con la plancha (31) puente cuando la placa (51) base se mueve hasta la posición elevada y la plancha 
(31) puente está extendida desde la superficie (20) de suelo hasta la placa (51) base, de modo que hay una transición 
vertical especificada entre la placa (51) base y la plancha (31) puente. 10

14. Un método para regular el movimiento de una plataforma (50) elevadora de una disposición (10) elevadora de silla 
de ruedas, que comprende:

proporcionar una disposición (10) elevadora de silla de ruedas para ser unida a una superficie (20) de suelo 
posicionada a un nivel de superficie de suelo, comprendiendo la disposición (10) elevadora de silla de ruedas:

una plataforma elevadora (50) que tiene una placa (51) base;15

un conjunto (30) de plancha puente, que incluye una plancha (31) puente; y

un sistema (100) sensor de carga, que comprende:

un miembro (101) alargado que se extiende a lo largo de un eje longitudinal (L) entre un primer extremo (102) y 
un segundo extremo (103) y rotatorio en torno al eje longitudinal (L) entre una posición descargada y una posición 
cargada; 20

al menos un miembro (105) de contacto dispuesto en el miembro (101) alargado entre el primer extremo (102) y 
el segundo extremo (103), estando el miembro (105) de contacto conectado al miembro (101) alargado y 
configurado para hacer contacto con la plancha (31) puente; y

un conjunto (110) de interruptor conectado funcionalmente al miembro (101) alargado;

mover la plataforma (50) elevadora desde una posición bajada hasta una posición elevada, en donde la placa 25
(51) base está posicionada al nivel de superficie de suelo;

extender la plancha (31) puente desde la superficie (20) de suelo hasta la placa (51) base y poner en contacto 
la plancha (31) puente con al menos un miembro (105) de contacto; 

aplicar una carga a la plancha (31) puente y accionar al menos un miembro (105) de contacto para causar que 
el miembro (101) alargado rote hasta la posición cargada; y30

activar el conjunto (110) de interruptor para impedir que el funcionamiento de la disposición (10) elevadora de 
silla de ruedas mueva la placa (51) base desde el nivel de superficie de suelo, empleando la disposición (10) 

elevadora de silla de ruedas de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13.
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