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DESCRIPCION
Dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial en un cuerpo vertebral

[0001] La invencion se refiere al dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial en un cuerpo
vertebral, el cual esta disefiado para el tratamiento o soporte biomecanico de cuerpos vertebrales.

[0002] De la solicitud de patente US2006/0106459 se conocen sistemas y procedimientos de tratamiento éseo. Uno
de los sistemas presentados proporciona una estructura deformable, que se introduce en estado comprimido en el
espacio libre del cuerpo vertebral dafiado mediante un manguito. Esta estructura, después de rellenarla con material,
que puede ser un cemento 6seo, se expande rellenando la parte interior de la vértebra dafiada. La estructura posee
orificios pasantes, que provocan la expansion de la estructura en una direccion controlada. Cuando el cemento se
adhiere, el cuerpo vertebral actiia como antes del dafio.

[0003] De la solicitud de patente US2005/0124989 se conoce un dispositivo de compactacion dsea para la reparacion
osteoporotica. El dispositivo esta provisto de un mecanismo de expansion, y tiene cuatro brazos alargados. El
mecanismo de expansion se introduce en un estado compactado, a través de una canula, en el orificio previamente
preparado en el hueso tratado. Después de la introduccién, el mecanismo de expansion se extiende para agrandar la
cavidad en el hueso. A continuacion se introduce, a través de la canula, un cemento en el hueso.

[0004] De la solicitud de patente US 2007/0162132 se conocen los implantes de cadena alargada flexible y el
procedimiento de soporte del tejido corporal. El implante tiene una forma de cuerpos encadenados, preferentemente
con una forma de microesferas hechas de un injerto 6seo. Anteriormente, con un taladro, se hace un orificio en un
hueso, o se agranda una cavidad en el hueso, y el material osteoporético se elimina del hueso. Con la canula, se
introduce un implante de cadena alargada flexible en la cavidad del hueso. El implante llena la cavidad, soportando
las placas terminales vertebrales y restaurando la altura vertebral adecuada.

[0005] A partir de la solicitud de patente WO2007/140315 se conoce un sistema y un procedimiento para suministrar
una aglomeracién de microesferas solidas y cemento al interior de un hueso para formar un implante dentro del hueso.
El sistema incluye una canula de administracién, que se introduce a través de un orificio en el interior del hueso. La
canula en su extremo esta provista de una membrana flexible, que se introduce en el hueso. A continuacion, se
descargan los granos sélidos y el cemento en la membrana flexible mediante un mecanismo de suministro, a través
de la canula. La membrana se expande y llena el interior del hueso, y después de la fijacion del cemento, se restaura
la funciéon normal del hueso.

[0006] Las soluciones anteriores tienen desventajas:

- los dispositivos se introducen directamente en el hueso realizando un orificio adicional en la pared lateral del
cuerpo vertebral, lo que provoca un aumento de la invasividad,

- los dispositivos solo sirven para reparar un cuerpo vertebral individual, no consideran el tratamiento simultaneo
de todo el segmento de movimiento o del cuerpo vertebral con disco intervertebral.

[0007] De la solicitud de patente WO2008/140551 se conoce el dispositivo de fusion y el procedimiento de fusién. El
dispositivo tiene una forma de manguito corto, generalmente con muescas en las superficies frontales, y en su
superficie lateral esta provisto de al menos un orificio. A través del orificio en la superficie lateral, se suministra el
cemento, que llena el interior del dispositivo y se adhiere a las placas terminales vertebrales, lo que produce la
estabilizacion de las vértebras.

[0008] Esta solucion tiene desventajas:

- el dispositivo solamente permite la fusion vertebral, sin posibilidad de llenar las vértebras con material de
relleno, y sirve Gnicamente para cubrir el espacio intervertebral alrededor del disco extraido,
- la sustancia fusiona solamente el dispositivo con placas vertebrales adyacentes.

[0009] De la solicitud de patente WO2005/071190 se conoce un dispositivo y un procedimiento de fusion intercorporal.
El dispositivo incluye un cuerpo conformado para su colocacion entre dos vértebras. El dispositivo est& provisto de
orificios de inyeccion y suministro conectados con canales de suministro. Después de hacer en la vértebra al menos
un orificio, se inyecta material y, a través de los canales de suministro, va a los cuerpos vertebrales, lo que produce,
después de la fusion, su estabilizacion.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2739297 T3

[0010] El documento WO 2010/121146 A2 describe un implante de conexion de placas terminales vertebrales en el
que se puede introducir un material de relleno a través de un catéter en la pared del implante, por ejemplo, para
expandir el implante. El material de relleno puede salir del implante a través de boquillas que se extienden hacia las
placas terminales vertebrales entre las cuales se coloca el implante, para que el material de relleno pueda introducirse
en las placas terminales.

[0011] Con respecto al estado de la técnica mencionado, un primer objetivo de la presente invencién es proporcionar
un implante intervertebral ventajoso.

[0012] EIl objetivo se consigue mediante un implante intervertebral segln la reivindicacion 1. Las reivindicaciones
dependientes describen desarrollos ventajosos de la invencion.

[0013] Una ventaja de la invencion sobre las soluciones técnicas anteriores mencionadas antes es la disposicion de
un dispensador para un biomaterial dentro del dispositivo.

[0014] Sin los inconvenientes de las soluciones técnicas anteriores mencionadas antes, es un dispositivo intercorporal
espaciador para introducir un biomaterial a un cuerpo vertebral en el que, segun la invencion, un canal pasante
atraviesa un elemento de anclaje provisto de un orificio de salida. El dispositivo esta provisto de al menos un
dispensador para un biomaterial y de un mecanismo para aduccién (administracion) del biomaterial.

[0015] Tipicamente, al menos un elemento de anclaje esta situado en el lado superior del cuerpo conformado y/o al
menos un elemento de anclaje esta ubicado en el lado inferior del cuerpo conformado.

[0016] El al menos un elemento de anclaje puede comprender caras laterales que se extienden en un angulo agudo
entre si y un borde donde las caras laterales se encuentran, donde al menos una abertura de salida esta situada en
el borde. De forma alternativa o adicional, al menos una abertura de salida puede estar situada en una cara lateral.

[0017] Preferentemente, el elemento de anclaje se desliza fuera del dispositivo.

[0018] Preferentemente, el elemento de anclaje esta situado en paralelo o en angulo agudo en relacién con el eje
longitudinal del dispositivo.

[0019] Un elemento de anclaje puede comprender una cuchilla de corte que se ubica donde el lado superior o el lado
inferior del cuerpo conformado se adhiere a la pared periférica del cuerpo conformado. Si la cuchilla de corte es el
elemento principal del elemento de anclaje cuando se desplaza el dispositivo para introducir el elemento de anclaje
en el tejido 6seo, la cuchilla facilita la introduccién del elemento de anclaje en el tejido dseo.

[0020] El elemento de anclaje puede estar provisto de un saliente que sobresale sobre la abertura de salida. Dicho
saliente puede ayudar a evitar que el orificio de salida quede bloqueado por el tejido éseo.

[0021] Preferentemente, el mecanismo de aduccién (administracion) es un mecanismo de pistdn, un mecanismo de
cufia o un mecanismo de tornillo (sinfin).

[0022] En un procedimiento de uso del dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial a un cuerpo
vertebral segun la invencion, este es perforado por el elemento de anclaje del dispositivo durante el acto de atravesar
la placa terminal. El biomaterial es introducido en al menos un cuerpo vertebral desde el dispensador (depdsito) del
dispositivo intercorporal espaciador mediante el mecanismo de aduccién (administracion).

[0023] Preferentemente, la placa terminal vertebral es perforada por el elemento de anclaje situado en paralelo al eje
longitudinal del dispositivo intercorporal espaciador al deslizar este dispositivo entre cuerpos vertebrales, cortando la
placa terminal de al menos un cuerpo vertebral, donde durante la introduccion del dispositivo intercorporal espaciador
entre cuerpos vertebrales, cada una de sus paredes, con al menos un elemento de anclaje, es paralela a la superficie
formada por placas terminales vertebrales.

[0024] Preferentemente, la placa terminal vertebral se perfora deslizando el elemento de anclaje fuera del dispositivo
intercorporal espaciador que corta la placa terminal de al menos un cuerpo vertebral, donde durante la introduccion
del dispositivo intercorporal espaciador entre cuerpos vertebrales, cada una de sus paredes con el elemento de anclaje
es paralela a la superficie formada por placas terminales vertebrales.

[0025] Preferentemente, la placa terminal vertebral se perfora utilizando un elemento de anclaje situado en un angulo
agudo segun el eje longitudinal del dispositivo intercorporal espaciador, girando este dispositivo 90 ° alrededor del eje
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longitudinal, cortando la placa terminal de al menos un cuerpo vertebral, donde durante la introduccion del dispositivo
intercorporal espaciador entre cuerpos vertebrales, cada una de sus paredes con al menos un elemento de anclaje es
perpendicular a la superficie formada por placas terminales vertebrales.

[0026] Las ventajas de la solucion segun la invencién son:

- entrega del dispositivo con dispensador de material,

- posibilidad de carga adicional del dispensador después de regresar a la posicion inicial del mecanismo de
aduccion, sin necesidad de retirar el dispositivo fuera del espacio intercorporal,

- posibilidad de tratar todo el segmento de movimiento, no solo la vértebra individual.

[0027] El dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial en un cuerpo vertebral y un procedimiento
para su uso se explicard sobre una base de figuras, donde

la Fig. 1 ilustra en una seccion transversal el dispositivo con dos elementos de anclaje situados en paralelo al
eje longitudinal del dispositivo, y el mecanismo de aduccion es el mecanismo de piston,

la Fig. 2 ilustra en una seccidn transversal el dispositivo con un elemento de anclaje que se desliza fuera del
cuerpo y con el mecanismo de aduccién de cufia,

la Fig. 3 ilustra en una seccién transversal el dispositivo con cuatro elementos de anclaje situados en un angulo
agudo en relacion al eje longitudinal del dispositivo y con un mecanismo de aduccion de tornillo (sinfin),

la Fig. 4 ilustra una modificacion de la forma de realizacién que se muestra en la Fig. 1,

la Fig. 5 ilustra una modificacion de la forma de realizacion que se muestra en la Fig. 2,

la Fig. 6 ilustra una primera modificacién de la forma de realizacion que se muestra en la Fig. 3,y

la Fig. 7 ilustra una segunda modificacion de la forma de realizacion que se muestra en la Fig. 3.

[0028] El dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial en un cuerpo vertebral puede considerarse
como un implante intervertebral en forma de un cuerpo conformado 1. El cuerpo conformado 1 comprende un lado
superior la para ser colocado en una placa terminal de un primer cuerpo vertebral y un lado inferior 1b para ser
colocado en una placa terminal de un segundo cuerpo vertebral. Una pared periférica o pared lateral 6 se extiende
entre el lado superior 1a y el lado inferior 1b y forma una pared lateral del cuerpo conformado 1.

[0029] Al menos un elemento de anclaje 8a esta situado en el lado superior y al menos un elemento de anclaje 8b
esta situado en el lado inferior. Sin embargo, también es posible que dos 0 mas elementos de anclaje 8a, 8b estén
presentes en el lado superior 1a y/o en el lado inferior 1b. Ademas, también es posible que solo uno de los lados, el
superior y el inferior, esté equipado con al menos un elemento de anclaje, aunque es preferible tener elementos de
anclaje tanto en el lado superior 1a como en el lado inferior 1b.

[0030] Dentro del cuerpo conformado 1, hay un depdsito de biomaterial. Por lo tanto, el cuerpo conformado 1
proporciona un dispensador 2 de un biomaterial 3. El biomaterial 3 puede ser, por ejemplo, un cemento en forma de
polimero PMMA biocompatible, que durante la inyeccion es suave/blando y se endurece después de la introduccion
en el cuerpo vertebral. A través del dispensador 2 pasa un canal pasante 4, que esta provisto de un orificio de entrada
5 en una pared lateral 6 y un orificio de salida 7, a través del cual se introduce el biomaterial 3 en el cuerpo vertebral.
Ademas, el depdsito esta formado por una seccién ampliada del canal pasante. El canal pasante 4 atraviesa el
elemento de anclaje 8, y el orificio de salida 7 esta situado en el elemento de anclaje 8.

[0031] ElI dispositivo presentado en la Fig. 1 es una primera forma de realizacién de la invencion. Esta forma de
realizacién esta provista de dos elementos de anclaje 8 situados en paralelo al eje longitudinal A del dispositivo. Cada
elemento de anclaje 8 comprende caras laterales 8a que se extienden en un angulo agudo entre si y un borde 8b que
esta formado por la convergencia de las caras laterales 8a. Al menos una abertura de salida 7 para el biomaterial 3
esta situada en el borde 8b. Sin embargo, de forma adicional o alternativa, al menos una abertura de salida podria
estar presente en una cara lateral 8a del elemento de anclaje 8, o incluso en ambas caras laterales. En la Fig. 4 se
muestra una modificacion de la primera forma de realizacion en la que esta presente una abertura de salida adicional
7a en una cara lateral 8a del elemento de anclaje.

[0032] El mecanismo de aduccion 9 del biomaterial 3 es el mecanismo de pistén que consiste en un piston 10 y un
vastago de piston 11. El vastago del piston 11 es hueco y esta equipado con un orificio de entrada 12 cerrado con un
tapon 13. Antes de la introduccion del dispositivo entre cuerpos vertebrales, el dispensador 2 se llena a través del
véastago de pistdn hueco 11 con el biomaterial 3. A continuacion, el dispositivo se inserta entre los cuerpos vertebrales
de manera que sus paredes con elementos de anclaje 8 se desplazan en paralelo a la superficie de las placas
terminales vertebrales. Después de la introduccion del dispositivo entre cuerpos vertebrales, sus elementos de anclaje
8 se introducen en las placas vertebrales vertebrales tan profundamente que después del desplazamiento del vastago
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del piston 11 del dispensador 2, el biomaterial 3 que utiliza el mecanismo de aduccion 9 se desplaza a través de los
orificios de salida 7 a los cuerpos vertebrales.

[0033] Una segunda forma de realizacion del dispositivo intercorporal espaciador se muestra en la Fig. 2. Al igual que
en la primera forma de realizacion, el cuerpo conformado 1 comprende un lado superior 1a para ser colocado en una
placa terminal de un primer cuerpo vertebral y un lado inferior 1b para ser colocado en una placa terminal de un
segundo cuerpo vertebral. Una pared periférica o pared lateral 6 se extiende entre el lado superior 1ay el lado inferior
1b y forma una pared lateral del cuerpo conformado 1.

[0034] A diferencia del dispositivo intercorporal espaciador de la primera forma de realizacion, en el dispositivo de la
segunda forma de realizacion que se presenta en la Fig. 2, el elemento de anclaje 8 se desliza hacia fuera, y el
mecanismo de aduccién 9 del biomaterial 3 es un mecanismo de cufia que consiste en una cufia 14 y un elemento de
accionamiento 15, que permite desplazar la cufia 14 dentro del dispositivo. El dispositivo tiene en su pared lateral 6
dos orificios de entrada 5 cerrados con tapones 13. El dispositivo se introduce entre los cuerpos vertebrales de manera
que cada pared con el elemento de anclaje 8 se desplaza a lo largo de la placa terminal vertebral. Después de introducir
el dispositivo entre cuerpos vertebrales, el elemento de accionamiento 15, que tiene forma de un tornillo en la presente
forma de realizacion, acciona la cufia 14 que, en la presente forma de realizacion, esta equipada con una rosca que
coopera con el tornillo. Con esta construccion, al girar el tornillo se mueve la cufia hacia la pared lateral 6 con los dos
orificios de entrada 5. Por lo tanto, la cufia 14 hace que su pared 16 fuerce el deslizamiento del elemento de anclaje
8 fuera del dispositivo. Ademas, desplazar la cufia 14 hacia la pared lateral 6 con los dos orificios de entrada 5 reduce
el espacio en el depdsito y, por lo tanto, fuerza al biomaterial 3 a salir por el orificio de salida, mientras el elemento de
anclaje 8 se desliza fuera del cuerpo conformado 1. Como consecuencia, el elemento de anclaje 8 atraviesa la placa
vertebral y desde el dispensador 2, a través del orificio de salida 7, se introduce el biomaterial 3 en el cuerpo vertebral.

[0035] Aunque en la presente forma de realizacion, el biomaterial 3 se introduce en el cuerpo vertebral, mientras que
el elemento de anclaje 8 se mueve fuera del cuerpo conformado, también es posible tener dos mecanismos diferentes
para mover el elemento de anclaje 8 fuera del cuerpo conformado 1 y para forzar que el biomaterial 3 salga del orificio
de salida 7. Si hay diferentes mecanismos para desplazar el elemento de anclaje 8 fuera del cuerpo conformado 1y
para forzar que el biomaterial 3 salga del orificio de salida 7, el dispensador puede llenarse después de que el elemento
de anclaje 8 haya salido del cuerpo conformado 1. A diferencia de esto, cuando solo esta presente un mecanismo
para desplazar la cufia 14 fuera del cuerpo conformado 1 y forzar que el biomaterial 3 salga del orificio de salida 7
simultdneamente, el depdsito se llena antes de que la cuiia 14 se desplace fuera del cuerpo conformado 1.

[0036] Aunqgue solo hay un elemento de anclaje 8 en la presente forma de realizacion, que se desplaza fuera de la
pared superior 1a del cuerpo conformado 1, puede haber mas de uno de dichos elementos de anclaje 8. En particular,
puede haber un elemento de anclaje 8 que se puede desplazar fuera de la pared superior 1a del cuerpo conformado
1y otro elemento de anclaje 8 que se puede desplazar fuera de la pared inferior 1b del cuerpo conformado 1. Ademas,
también puede haber mas de un elemento de anclaje 8 que se puede desplazar fuera de la pared superior 1la del
cuerpo conformado 1 y/o mas de un elemento de anclaje 8 que se puede desplazar fuera de la pared inferior 1b del
cuerpo conformado 1. Ademas, otros elementos de anclaje que no son moviles pueden estar presentes en la pared
superior 1a del cuerpo conformado 1 y/o en la pared inferior 1b del cuerpo conformado. En la Fig. 5 se muestra una
forma de realizacién modificada con dos elementos de anclaje 8 que se pueden desplazar fuera de la pared superior
la del cuerpo conformado 1 y con elementos de anclaje adicionales 8c, 8d que estan situados en la pared superior 1a
del cuerpo conformado 1. Como elementos de anclaje adicionales, hay bordes 8c y picos 8d presentes en la pared
superior 1a. Obsérvese que el cuerpo conformado también podria incluir uno 0 mas elementos de anclaje que se
pueden desplazar fuera de la pared inferior y/o elementos de anclaje adicionales 8c, 8d que estan ubicados en la
pared inferior.

[0037] Una tercera forma de realizacion del dispositivo intercorporal espaciador se muestra en la Fig. 3. Al igual que
en las realizaciones primera y segunda, el cuerpo conformado 1 comprende un lado superior 1a para ser colocado en
una placa terminal de un primer cuerpo vertebral y un lado inferior 1b para ser colocado en una placa terminal de un
segundo cuerpo vertebral. Una pared periférica o pared lateral 6 se extiende entre el lado superior 1ay el lado inferior
1b y forma una pared lateral del cuerpo conformado 1.

[0038] El dispositivo presentado en la Fig. 3 posee elementos de anclaje 8 situados en un angulo de aproximadamente
75° con respecto al eje longitudinal A del dispositivo. Estos elementos de anclaje forman secciones con una estructura
helicoidal. EI mecanismo de aduccion 9 del biomaterial 3 es el mecanismo de tornillo/sinfin que consiste en un tornillo
17 y un rodillo de accionamiento 18. El orificio de entrada 5 se cierra con el boton 13. El dispositivo, con el biomaterial
3 en el dispensador 2, se introduce entre los cuerpos vertebrales, de modo que sus paredes con elementos de anclaje
8 son perpendiculares a la superficie de las placas terminales vertebrales. Después de introducir el dispositivo, se gira
90° alrededor del eje longitudinal A del dispositivo, lo que hace que los elementos de anclaje 8 se introduzcan en las
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placas vertebrales. La rotacion del rodillo de accionamiento 18 transfiere el biomaterial 3 a los cuerpos vertebrales a
través de los orificios de salida 7.

[0039] Con el fin de apoyar el corte en el tejido 6seo de las placas terminales vertebrales, cada elemento de anclaje 8
puede incluir una cuchilla de corte 8e, tal como se muestra en la Fig. 6, que muestra una modificacion de la forma de
realizacién mostrada en la Fig. 3 en una vista en seccién transversal. Obsérvese que la seccion de la Fig. 6 discurre
perpendicularmente a la seccion transversal de la Fig. 3. Dicha cuchilla de corte esta situada ventajosamente donde
el lado superior 1a o el lado inferior 1b del cuerpo conformado 1 se adhiere a la pared periférica 6.

[0040] Para evitar que el orificio de salida 7 quede blogueado por el tejido 6seo durante la insercion del dispositivo
intercorporal espaciador, el elemento de anclaje puede estar provisto de una protuberancia que sobresale de la
abertura de salida 7. En la forma de realizacion que se muestra en la Figura 6, la protuberancia esta formada por una
seccion saliente 8f del borde 8b que precede al orificio de salida 7 en la direccion R de rotacién del dispositivo
intercorporal espaciador durante la implantacion entre dos placas terminales de vértebras. La seccion saliente 8f
sobresale una distancia d sobre la seccion del borde siguiendo la abertura de salida 7 en la direcciéon R de rotacion.
Con esta medida, la profundidad del corte provisto en el tejido 6seo de una placa terminal vertebral al girar la distancia
entre el dispositivo intercorporal es mayor que la longitud de la seccién de borde que sigue a la abertura de salida 7.
Como consecuencia, la seccién de borde que sigue a la abertura de salida 7 no se extiende hasta la parte inferior del
corte, por lo que la abertura de salida no esta bloqueada por el tejido éseo. En cambio, el corte forma un canal para el
biomaterial 3. Una seccion saliente 8f tal como se ha descrito anteriormente también puede estar presente en los
bordes 8b de los elementos de anclaje 8 de las realizaciones mostradas en las Fig. 1y 4.

[0041] En una modificacién adicional de la forma de realizacion mostrada en la Fig. 3 o en una modificacién de la
forma de realizacién mostrada en la Fig. 6, una o0 mas aberturas de salida adicionales 7a pueden estar presentes en
al menos una cara lateral 8a de un elemento de anclaje 8. Dicha modificacion se muestra en la Fig. 7.
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REIVINDICACIONES

Dispositivo intercorporal espaciador para introducir un biomaterial en un cuerpo vertebral, en una forma de cuerpo
conformado (1) donde el cuerpo conformado comprende un lado superior (1a) para ser colocado en una placa
terminal de un primer cuerpo vertebral, un lado inferior (1b ) para ser colocado en una placa terminal de un segundo
cuerpo vertebral y una pared lateral (6) que forma una pared periférica que se extiende entre el lado superior (1a)
y el lado inferior (1b), donde el cuerpo conformado (1) esta provisto de al menos un canal pasante (3, 4) con un
orificio de entrada (5) en la pared lateral (6) desde el lado del abordaje quirdrgico y al menos un elemento de
anclaje (8), donde el canal pasante (4) atraviesa el elemento de anclaje (8) hacia al menos una abertura de salida
(7) que esta presente en el elemento de anclaje (8), caracterizado porque el canal pasante (4) incluye un depdsito
interno (2) lleno de un biomaterial y un mecanismo de dispensacion (9) dentro del depésito (2) para actuar sobre
el biomaterial en el deposito (2) para dispensarlo.

Dispositivo intercorporal espaciador tal como se reivindica en la reivindicacion 1, donde al menos un elemento de
anclaje esta situado en el lado superior (1a) del cuerpo conformado (1) y/o al menos un elemento de anclaje (8)
esta situado en el lado inferior (1b) del cuerpo conformado (1).

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque el al menos un
elemento de anclaje (8) comprende caras laterales (8a) que se extienden en un angulo agudo entre si y un borde
(8b) donde las caras laterales (8a) convergen, y al menos una abertura de salida (7) esta situada en el borde (8b).

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado
porque el al menos un elemento de anclaje (8) comprende caras laterales (8a) que se extienden en un angulo
agudo entre si y un borde (8b) donde las caras laterales (8a) convergen, y al menos una abertura de salida (7)
esta situada en una cara lateral (8a).

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado
porque el al menos un elemento de anclaje (8) esta dispuesto de tal manera en el cuerpo conformado (1) que
puede deslizarse fuera del cuerpo conformado (1).

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado
porque el elemento de anclaje (8) estéa situado paralelamente al eje longitudinal (A) del dispositivo.

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado
porque el elemento de anclaje (8) estéa situado en angulo agudo con respecto al eje longitudinal (A) del dispositivo.

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado
porque el elemento de anclaje (8) comprende una cuchilla de corte (8e) donde el lado superior (1a) o el lado
inferior (1b) del cuerpo conformado (1) se une con la pared periférica del cuerpo conformado (1).

Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado
porque el mecanismo de dispensacion (9) es un mecanismo de pistén, un mecanismo de cufia 0 un mecanismo
de tornillo.

10. Dispositivo intercorporal espaciador de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado

porque el elemento de anclaje (8) esta provisto de un saliente (8f) que sobresale sobre la abertura de salida (7).
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Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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