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DESCRIPCION
Tarima y estructura de soporte

[0001] La presente invencion se refiere a una estructura de soporte para una tarima y, particularmente, pero no
exclusivamente, a multiples estructuras de soporte plegables y extensibles dispuestas de manera que una
plataforma pueda colocarse sobre los soportes para crear una tarima. La presente invencion también se refiere a
una tarima que comprende una plataforma sostenida por dos o mas de dichas estructuras de soporte.

[0002] Las estructuras de soporte se usan para proporcionar una base o estrado fijo en el cual se ubica una
plataforma elevada, escenario o base similar en el cual se puede ubicar una estructura de asiento, creando asi
una estructura escalonada, o auditorio, tal como las que se encuentran en conciertos y eventos al aire libre. Los
ejemplos de estructuras de soporte conocidas sobre las cuales se puede colocar una plataforma elevada pueden
agruparse en distintos tipos.

[0003] DE 217,697 o US 2,724,150 pueden representar un primer grupo de estructuras de soporte conocidas
utilizadas para configurar una tarima, en donde se ubican diversos soportes para sostener una plataforma
inclinada sobre la cual se coloca un arreglo de asientos. La tarima descrita en DE 217,697, que contiene las
caracteristicas del preambulo de la reivindicaciéon 1, es un montaje complejo, que comprende diversos
componentes individuales, lo que supone un montaje manual que requiere esfuerzo.

[0004] Si bien dichas disposiciones de tarima son ventajosas dado que son adecuadas para el almacenamiento
compacto y se transportan facilmente, pueden ser inestables durante el proceso de montaje.

[0005] Se representa un segundo grupo de disposiciones de tarima conocidas en US 3,400,502, en las cuales se
puede extender y retraer una uUnica unidad que comprende diversas unidades anidadas individuales. US
3,400,502 describe una tarima escalonada, en la cual cada grada esta formada por un marco de soporte en
forma de C y una plataforma. Cada plataforma esta configurada sobre un chasis comun y coopera con las gradas
cercanas para poder extenderse y retraerse de dicho chasis comun.

[0006] Las tarimas creadas a partir de sistemas anidados, como se describe en US 3,400,502, superan el
problema del montaje que requiere esfuerzo al ser estructuras preensambladas. Al estar compuesta por una
Unica unidad, se produce un aumento en la estabilidad durante el montaje entre cada una de las gradas de la
tarima, dado que cada grada esta interconectada con las otras dentro de la estructura de la tarima.

[0007] Si bien los sistemas anidados superan el problema de las tarimas que comprenden componentes
individuales, los sistemas anidados a menudo requieren una plataforma permanentemente fija para mantener la
estabilidad del marco, para evitar que el marco se doble o deforme durante la extensiéon o retraccion. Ademas,
una unica unidad anidada requiere un piso nivelado y estable sobre el cual instalarse, de lo contrario, la unidad
anidada tiende a ser inestable al apoyarse sobre superficies irregulares. Al formarse a partir de una Unica unidad,
los sistemas anidados a menudo son grandes, pesados e inadecuados para almacenamiento compacto y dificiles
de transportar.

[0008] Sobre estos antecedentes se ha llevado a cabo la presente invencion. La presente invencion es el
resultado del esfuerzo por superar los problemas de las estructuras de soporte de tarimas conocidas. Otros
objetivos de la invencién seran evidentes a partir de la siguiente descripcion.

[0009] Por consiguiente, la invencion se refiere a una estructura de soporte para una tarima, como se reivindica
en la reivindicacion 1.

[0010] Cada estructura de soporte proporciona una estructura mas estable que los montajes anidados conocidos
y es inherentemente estable, en una posicion extendida, sin depender de la plataforma para proporcionar sostén
adicional o mayor rigidez. La estructura de soporte puede distribuir la carga, al estar interconectada, a través de
una mayor area de superficie del suelo y, por lo tanto, es menos susceptible a las irregularidades en la superficie
del suelo que los sistemas anidados convencionales. Ademas, la distribucién de la carga a través de un area
mas amplia reduce la probabilidad de dafo a la superficie del suelo.

[0011] Cada estructura de soporte puede completarse, ensamblarse y encargarse fuera del lugar y traerse al
lugar en el que deba ensamblarse la tarima con mayor facilidad que los sistemas anidados convencionales dado
que es modular. Ademas, la naturaleza modular de cada estructura de soporte permite girar cada estructura de
soporte en un angulo, con respecto a otras estructuras de soporte, lo que permite disponer al menos dos
estructuras de soporte ubicadas de manera adecuada para sostener una plataforma curva.

[0012] EI primer marco A puede tener un area central abierta, y el segundo marco A puede tener una forma
basicamente igual, pero mas pequefia, que el area central abierta del primer marco A.

[0013] La estructura de soporte puede comprender, ademas, al menos un medio de soporte conectado a cada
marco A para sostener una carga, en donde el medio de soporte se conecta a una parte superior de un marco A,
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el medio de soporte se extiende desde la parte superior de un marco A y coopera con una parte superior de otro
marco A.

[0014] En la posicion extendida, la estructura de soporte puede ser rigida y auténoma. El marco A de cada medio
de soporte puede estar configurado para que sea vertical, inclinado en un angulo o ajustable, con respecto a la
superficie sobre la cual se apoya el medio de soporte.

[0015] La estructura de soporte puede ser telescépica y estar configurada para extenderse y retraerse entre una
posicion retraida almacenada y una posicion extendida en uso.

[0016] Uno o cada marco A puede comprender, ademas, una pata dispuesta en la parte inferior de cada
extremidad de uno o cada marco A para sostener uno o cada marco A en una posicion vertical. Cada pata del
segundo marco A puede anidarse y retraerse entre las patas y/o las extremidades del primer marco A.

[0017] Cada pata de la estructura de soporte puede comprender ruedas u otros medios similares para facilitar la
extension y retraccion de la estructura de soporte. La estructura de soporte puede comprender opcionalmente
medios accionados manual y/o mecanicamente para ayudar a extender y retraer la estructura de soporte, que
pueden comprender un sistema de poleas, engranajes sin fin, motores hidraulicos, neumaticos y/o eléctricos.

[0018] La estructura de soporte puede comprender un medio de detencidon configurado para controlar el
movimiento del marco A, mediante lo cual se evita que un marco A se mueva mas alla del extremo del medio de
soporte de otro marco A.

[0019] Cada medio de soporte puede ajustarse de manera independiente en altura y/o angulo, con respecto a la
superficie sobre la cual se apoya el medio de soporte para aumentar la flexibilidad en el uso.

[0020] En otro aspecto, la invencion se refiere a una tarima, que comprende al menos dos de las estructuras de
soporte mencionadas anteriormente; cuando se extiende desde su posicion anidada y retraida, cada estructura
de soporte esta configurada para sostener una plataforma entre los marcos A. La tarima puede comprender al
menos dos o al menos tres estructuras de soporte dispuestas de manera que las estructuras de soporte puedan
sostener una plataforma curva.

[0021] En la posicion extendida, una carga impuesta por una plataforma puede distribuirse entre los marcos A de
la estructura de soporte a través del medio de soporte.

[0022] Por lo tanto, se proporciona un sistema para retraer tarimas o auditorios, como se observa en muchos
estadios y teatros. Este sistema se basa en nidos de marcos A para soporte, en lugar de los marcos C
contraventeados mas comunes. Cada nido consiste en diversos marcos A sobre los cuales se atornillan las
plataformas para formar el piso de cada grada. Estos se extraeran (extenderan) manualmente, o mediante
energia eléctrica, para formar un escenario o auditorio escalonado (o con gradas). Los topes que se fijan a los
rieles determinan la distancia en que se extiende cada grada, y luego se extiende la siguiente grada. Este
sistema se puede usar con o sin asientos, construido con cualquier cantidad de gradas, con alturas de elevacion
segun se desee.

[0023] Las ventajas particulares de la presente invencion son las siguientes:

- Cada soporte de marco A es inherentemente estable (y no depende de la plataforma de ningun
soporte).

- Los marcos A distribuyen la carga al piso en un area mayor que los sistemas convencionales.

- Los marcos A son menos susceptibles a irregularidades en la superficie del suelo que los sistemas
convencionales.

- Los marcos A conducen las cargas impuestas por sus plataformas cercanas mucho mas directamente
que los sistemas convencionales.

- Es facil construir auditorios curvos al extender los marcos A o inclinarlos en sus rieles.

- Los nidos se completan, ensamblan y encargan fuera del lugar, y se llevan al lugar como unidades
terminadas sobre las cuales las plataformas simplemente se atornillan. Esto reduce significativamente los
tiempos de instalacién, e incluso permite auditorios retractiles disponibles para alquiler, debido a la facilidad de
montaje.

- No se requiere ningun otro mecanismo de guia, dado que los topes tienen una segunda funcién como
guias, lo que garantiza que los marcos se muevan al mismo nivel.

[0024] Con el fin de que la invencion pueda entenderse de forma mas clara, se hara referencia a los dibujos, a
modo de ejemplo, en los que:
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La Figura 1 es una vista en perspectiva de una realizacion de la invenciéon que comprende una estructura de
soporte, que comprende tres marcos A en una condicion retraida y anidada;

La Figura 2 es una vista en perspectiva de la estructura de soporte que se muestra en la Figura 1, en una
posicion extendida;

La Figura 3 es una vista en perspectiva de una tarima que comprende dos de las estructuras de soporte que
se muestran en la Figura 1, en una condicion retraida y anidada, con una Unica plataforma apoyada en cada
una de las estructuras de soporte; y

La Figura 4 es una vista en perspectiva de la tarima que se muestra en la Figura 3, en una posicion
extendida.

[0025] Con referencia a la Figura 1 de los dibujos, se muestra una estructura de soporte que comprende un
primer marco A principal 10 y dos marcos A 12 mas pequefios anidados en el area central abierta 14 dentro del
marco A principal 10. Cuando se describen dos marcos A, se hace referencia al marco A 10 mas grande como el
primer marco A 10 y se hace referencia al marco A 12 mas pequefio como el segundo marco A 12.

[0026] Cada marco A 10,12 comprende dos extremidades verticales 16, cada extremidad 16 esta separada en
una parte inferior 18 y conectada una con la otra en una parte superior 20. La parte superior 20 incluye un vértice
22, con un area central abierta 14 debajo de dicha parte superior 20. Desde la parte superior 20, a la que se hace
referencia en lo sucesivo como el vértice 22, se extiende un medio de soporte 24 basicamente en sentido
horizontal y transversal al plano en el que se encuentra el marco A 10,12. El vértice 22 se muestra como un
vértice puntiagudo 22 y comprende ruedas vy rodillos, pero puede ser una conexion plana de tipo cuatro aguas.
En la parte inferior 18 de cada marco A 10,12, una pata 26 se extiende hacia afuera desde la parte inferior 18 de
cada extremidad 16 basicamente en la misma direcciéon que el medio de soporte.

[0027] En la condicidn anidada, cada una de las extremidades (16) se encuentra en el mismo plano vertical. En
la condicién anidada, cada pata 26 permite que la estructura de soporte 8 sea auténoma, y permite que
permanezca parada sin la ayuda de ningun otro soporte. En la realizacion que se muestra, los marcos A 10,12
estan reforzados por un puntal 28 para fijar las extremidades 16 de cada marco A 10,12 a una distancia
predeterminada. Ademas, el medio de guia 30 en la forma de ruedas 30 se incluye para mejorar la capacidad de
maniobra de las estructuras de soporte 8. Cada estructura de soporte 8 puede maniobrarse e instalarse
facilmente en posiciéon, antes de extenderse para su uso.

[0028] Cada una de las extremidades verticales 16 de los marcos A 10,12, el medio de soporte 24 y las patas 26
estan construidos de una seccion rectangular hueca de acero, si bien, de manera alternativa, pueden estar
construidos de cualquier material estructural equivalente similar, tales como secciones tubulares de aluminio y
similares. Cada extremidad 16 se conecta hasta su vértice 22 mediante soldadura o puede conectarse usando
una bisagra, abrazadera u otro medio de sujecién (no se muestra). Al usar una bisagra, cada marco A 10,12
podria plegarse como un componente individual para permitir que la estructura de soporte 8 se desmonte de su
condicién anidada.

[0029] EI medio de soporte 24, que se extiende desde la parte superior 20 de cada marco A 10,12 no
necesariamente tiene que extenderse horizontalmente y, de manera alternativa, puede estar configurado para
extenderse en una direccion descendente, o ascendente, desde el vértice 22 del marco A 10,12. Cada marco A
10,12 no necesariamente debe disponerse en sentido perpendicular a la superficie sobre la que se apoya y, de
manera alternativa, puede estar en un angulo distinto al perpendicular, mediante ajuste de la posiciéon de la
extremidad 16 para permitir que la estructura de soporte 8 se coloque en una superficie inclinada, mientras se
sigue proporcionando una estructura de soporte 8 para que una plataforma nivelada 38 se coloque sobre esta.
Ademas, cada marco A 10,12 puede comprender mas de un medio de soporte.

[0030] Si bien la realizacién que se muestra en la Figura 1 comprende una pata 26 asociada con cada
extremidad 16 de cada marco A 10,12 para proporcionar soporte a la estructura del marco A 10,12; son posibles
muchas configuraciones alternativas. Cada marco A 10,12 puede comprender una Unica pata 26. Ademas, cada
pata 26 puede extenderse en una direccion diferente del medio de soporte. Cada marco A 10,12, de manera
alternativa, puede comprender diversas patas 26 que se extienden desde la parte inferior 18 de cada pata 16 o
incluso puede disponerse en un angulo no perpendicular con respecto a las extremidades 16 del marco A 10,12.

[0031] En una realizacion alternativa (no se muestra), cada marco A 10,12 tiene un tamafo diferente, de manera
que la altura de cada medio de soporte 24 pueda ajustarse verticalmente, mientras se configura para permitir que
los marcos A 10,12 de la estructura de soporte 8 se aniden.

[0032] Para reducir los costos de materiales y fabricaciéon, cada uno de los marcos A 10,12 puede no
comprender una pata 26, volviéndose estables simplemente cuando al menos uno de los marcos A 10,12 se
prolonga desde la posicion anidada, de manera que al menos cuatro de las extremidades 16 de la estructura de
soporte 8 se distribuyan sobre una superficie en la cual se ubica la estructura de soporte 8.
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[0033] La Figura 2 muestra la estructura de soporte 8 de la Figura 1 en una condicion extendida, en uso. Para
extender la estructura de soporte 8, cada marco A 10,12 se prolonga desde el area central abierta 14 dentro del
marco A adyacente 12 hasta que el area central abierta 14 debajo del marco A superior 10 esté vacia. La
extension en la que se deslizara cada marco A 10,12 estara determinada por una interfaz 32 entre el vértice 22
de un marco A adyacente y un extremo 34 de cada medio de soporte. De manera alternativa, la extension en la
que se deslizara cada marco A 10,12 estara determinada por los topes que interactian, ubicados en lados
externos e internos cooperativos de la pata 26.

[0034] A modo de ejemplo, el marco A 10 esta conectado, mediante el medio de soporte, al vértice 22 del marco
A inmediatamente dentro del marco A superior 10. La interfaz 32 entre el medio de soporte 24 y el vértice 22 del
marco A 12 es comunmente una relacién tipo machimbre, conocida por los expertos en la técnica. De manera
alternativa, la interfaz 32 puede comprender un montaje de rueda o rodillo en la parte inferior del medio de
soporte 24. Por lo tanto, el marco A 12 saldra del area central abierta 14 dentro del marco A 10 hasta que el
vértice 22 del marco A 12 alcance el extremo del medio de soporte 24 del marco A 10. Al final del medio de
soporte 24 de cada marco A 10, se proporciona un medio de detencion 36, o barrera, para evitar que el vértice
22 del marco A 12 se extienda mas alla del extremo del medio de soporte. Cada uno de los marcos A 12
dependientes mas pequefios se prolonga hasta que la estructura de soporte 8 esté en su posicion
completamente extendida.

[0035] En la posicion extendida, el medio de soporte 24 del marco A 10 se fija a un extremo con la parte superior
20 del marco A 10, apoyado sobre y/o conectado con el otro extremo al vértice 22 del marco A 12, mediante la
interfaz 32. La relacion del medio de soporte 24 entre cada marco A aplica, de manera similar, a cada marco A
10,12 que tiene un marco A mas pequefio ubicado dentro.

[0036] El medio de soporte 24 del marco A mas pequefio de la estructura de soporte 8 se refuerza de manera
adecuada para que aguante el peso de una carga que se le coloca encima, o es sostenido de manera adicional
en su extremo distal por un soporte mecanico adicional (no se muestra).

[0037] La relacion entre el vértice 22 del marco A 12 y el medio de soporte 24 que se encuentra arriba generada
por la interfaz 32 es tal que la estructura de soporte 8 es auténoma antes de que se coloque una plataforma 38
sobre esta. Al mismo tiempo, la interfaz 32 permite que la estructura de soporte 8 y cada extremidad 16 en
contacto con una superficie sobre la cual se apoya la estructura de soporte 8 se ajuste de manera que la
estructura de soporte 8 sea estable. La interfaz 32 permite que la estructura de soporte 8 se doble de manera
controlada, lo que permite que la estructura de soporte 8 se apoye sobre una superficie ondulada, y luego se
asegure. A modo de ejemplo, la interfaz 32 puede comprender un dispositivo analogo a un dispositivo de control
utilizado a menudo en la interfaz 32 entre un tripode y una camara fotografica para permitir que la camara se
ubique en cualquier angulo y se fije en posicion.

[0038] La interfaz 32, que comprende comunmente una relacion de tipo machimbre, puede comprender un medio
de guia adicional 30 (no se muestra en detalle) para facilitar el movimiento del vértice 22 debajo del medio de
soporte 24 de un marco A 10. Para facilitar la extension y retraccion de cada marco A 10,12 de la posicion
anidada, es posible utilizar materiales con baja friccion o propiedades lubricantes.

[0039] EI medio de detencion 36 configurado para evitar que el vértice 22 del marco A 12 se extienda mas alla
del extremo del medio de soporte 24 puede proporcionarse mediante un sistema tipo pasador (no se muestra),
que comprenderia un mecanismo analogo a un mecanismo deslizante de un asiento que puede encontrarse
comunmente en un vehiculo automovil. Dicho mecanismo tipo pasador permite que un usuario controle la
cantidad en que puede extraerse un marco A 12 de la estructura de soporte 8 anidada, lo que aumenta la
flexibilidad de la estructura de soporte 8. El medio de detencién 36 puede estar integrado al marco A 10,12,
medio de soporte 24 y/o pata 26. De manera alternativa, los mecanismos tipo pasador pueden ajustarse a la pata
26 y/o las plataformas 38.

[0040] Si bien no se muestra, la estructura de soporte 8 puede comprender medios mecanicos o eléctricos para
facilitar la expansion y retraccion de la estructura de soporte 8 de su condicién anidada. El medio facilitador
puede estar integrado dentro de la interfaz 32 entre el medio de soporte 24 y el vértice 22 del marco A que se
encuentra debajo. De manera alternativa, el medio eléctrico puede estar integrado con la parte inferior 18 de
cada extremidad 16 de cada marco A 10,12, en contacto con la pata 26 del marco A 10 para guiar el movimiento
del marco A 12 durante la extension y retraccion de la estructura de soporte 8.

[0041] Con referencia a la Figura 3, se muestran dos estructuras de soporte 8 desplazadas a una determinada
distancia entre si. Se ubica una plataforma 38, o un estrado similar, sobre cada uno de los medios de soporte
correspondientes de igual altura 24 de cada uno de los marcos A 10,12 para formar una tarima 40. En la practica,
la tarima 40 se monta en el lugar al colocar cada estructura de soporte 8 en su lugar, ubicar una plataforma 38
sobre cada par de los medios de soporte de igual altura 24 y extender cada una de las estructuras de soporte 8
en su posicién extendida.

[0042] La plataforma 38, ubicada sobre cada uno de los medios de soporte 24, puede comprender una Unica
plataforma 38 o, de manera alternativa, puede comprender diversas plataformas individuales 38 (no se
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muestran). Cada componente de la plataforma 38 comiUnmente se asegura al medio de soporte 24 mediante un
arreglo de tipo tuerca y tornillo convencional. Sin embargo, existen diversas maneras, conocidas por el experto
en la técnica, en las cuales la plataforma 38 puede unirse al medio de soporte.

[0043] La Figura 4 muestra el montaje de la tarima 40 de la Figura 3 en una posicion extendida, en uso. Cada
una de las estructuras de soporte 8 se muestra en una posicion extendida, y una plataforma 38 se muestra
apoyada sobre cada uno de los medios de soporte 24 para crear una tarima escalonada 40.

[0044] En una realizacion alternativa, la estructura de soporte 8 comprende solamente dos extremidades
verticales 16 con una pata 26 que se extiende desde la parte inferior 18 de cada extremidad 16. Sin el medio de
soporte, la relacién espacial entre cada uno de los marcos A 10,12 en la posicion extendida es controlada por la
relacion entre la parte inferior 18 de cada extremidad 16 y el extremo distal de cada pata 26 del marco A que se
encuentra arriba. En esta realizacion, la plataforma 38 esta configurada para apoyarse sobre el vértice 22 de
cada uno de los marcos A 10,12, sin que sea necesario un medio de soporte.

[0045] En otra realizacion alternativa, la estructura de soporte 8 comprende solamente dos extremidades
verticales 16, y medio de soporte, sin patas 26. En esta realizacién, la estructura de soporte 8 se vuelve
autdbnoma cuando al menos uno de los marcos A 10,12 se extiende desde la estructura de soporte 8 anidada, y
la relacion espacial entre cada uno de los marcos A 10,12 en la posicion extendida esta determinada por la
relacion entre el extremo distal del medio de soporte 24 y el vértice 22 del marco A que se encuentra debajo. En
el uso, la interfaz 32 entre el medio de soporte 24 y el vértice 22 del marco A que se encuentra debajo
proporcionan la rigidez de la estructura de soporte 8 en su posicion extendida.

[0046] En una realizacion adicional, se proporcionan al menos dos estructuras de soporte 8, de manera que
pueda colocarse una plataforma 38 curva (no se muestra) sobre estas.

[0047] En virtud de la descripcion anterior, la estructura de soporte 8 puede estar configurada de manera que
cuando un marco A se prolonga desde la parte inferior del marco A inmediatamente anterior, la extension en la
que se deslizara cada marco A estara determinada por una interfaz 32 entre el vértice 22 del marco A 10 y el
extremo 34 de cada medio de soporte. De manera alternativa, se pueden ubicar topes que interactian sobre las
caras verticales de cada pata 26.

[0048] A modo de ejemplo, el marco A 10 se conecta a un medio de soporte, que no tiene una interfaz 32 con
otro marco A. En su lugar, el marco A principal 10 conecta el vértice 22 del marco A inmediatamente debajo de
este mediante una interfaz 32 con el medio de soporte 24 del marco A 12. Por lo tanto, cada uno de los marcos A
12, que comprende un medio de soporte, se prolongara desde el area abierta debajo del marco A 10 hasta que el
final del medio de soporte 24 del marco A 12 alcance el vértice 22 del marco A inmediatamente anterior.

[0049] En virtud de estas y otras variantes dentro del concepto de la invencién, se deberia hacer referencia a las
reivindicaciones adjuntas en lugar de la descripcion especifica que antecede, para determinar la invencion.
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REIVINDICACIONES
1. Una estructura de soporte (8) para una tarima (40), que comprende:
un primer marco A (10); y

al menos un segundo marco A (12), que se puede anidar en el primer marco A (10), cada marco A (10, 12)
comprende dos extremidades (16), cada extremidad (16) esta separada en una parte inferior (18) y conectada
una con la otra en una parte superior (20).

caracterizada por que,
al menos el segundo marco A (12) puede retraerse hacia el primer marco A (10), y por que,

cuando el segundo marco A (12) esta anidado en el primer marco A (10), las extremidades (16) del primer y
segundo marco A (10, 12) se encuentran en el mismo plano vertical, y cuando la estructura de soporte (8) se
encuentra en la posicion extendida para su uso, las extremidades (16) del primer marco A (10) se encuentran
en un plano vertical diferente de las extremidades (16) del segundo marco A (12).

2. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en la reivindicacion 1, en donde el primer marco A (10) tiene
un area central abierta (14), y el segundo marco A (12) tiene una forma basicamente igual, pero mas pequefia,
que el area central abierta (14) del primer marco A (10).

3. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en la reivindicacién 1 o la reivindicaciéon 2, que comprende,
ademas, al menos un medio de soporte (24) conectado a cada marco A (10, 12) para sostener una carga, en
donde el medio de soporte (24) se conecta a una parte superior de un marco A (10), el medio de soporte (24) se
extiende desde la parte superior de un marco A (10) y esta configurado para cooperar con una parte superior de
otro marco A (12).

4. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en la reivindicacion 3, en donde el medio de soporte (24)
comprende un medio de detencion (32) configurado para sujetar el segundo marco A (12), mediante lo cual se
evita que el segundo marco A (12) se mueva mas alla del extremo del medio de soporte (24) del primer marco A
(10).

5. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en cualquier reivindicacion precedente, en donde la
estructura de soporte (8) es telescopica y esta configurada para extenderse y retraerse entre una posicion
retraida almacenada y una posicion extendida en uso.

6. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en cualquier reivindicacion precedente, en donde uno o cada
marco A (10, 12) comprende, ademas, una pata (26) dispuesta en la parte inferior (18) de al menos una
extremidad (16) de uno o cada marco A (10, 12) para sostener uno o cada marco A (10, 12) en una posicion
vertical.

7. Una estructura de soporte (8), como se reivindica en cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en donde el
segundo o cada marco A (10, 12) comprende, ademas, una pata (26) ubicada en la parte inferior (18) de cada
extremidad (16) del segundo o cada marco A (10, 12) para sostener el segundo o cada marco A (10, 12) en una
posicion vertical, y en donde cada pata (26) del segundo marco A (12) puede anidarse y retraerse entre la pata
(26) y/o las extremidades (16) del primer marco A (10).

8. Una tarima (40), que comprende al menos dos estructuras de soporte (8), como se reivindica en cualquier
reivindicacion precedente, que, cuando se extiende desde su posicion retraida esta configurada para sostener
una plataforma (38) sobre los marcos A (10, 12).

9. Una tarima (40), como se reivindica en la reivindicacion 8, en donde la tarima (40) comprende al menos dos
estructuras de soporte (8) ubicadas de manera que las estructuras de soporte (8) puedan soportar una
plataforma curva.
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Figura 1

Figura 2
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Figura 3
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