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@Resumen:

El generador dinamico por presién es un dispositivo
que transforma un peso (8) vertical en presion sobre
un fluido contenido entre una parte estéatica o deposito
(1) y otra mavil o cubierta (2), siendo el contacto entre
ambas una superficie de revolucion alrededor de un
eje (6). El fluido entra en presion a través de un
sistema que transmite exclusivamente al fluido el
peso mediante unos compresores laterales (3). El
fluido esta alojado en camaras (4) en las que se
divide la cubierta (2). La cubierta (2) se divide entre si
por nervios (5) verticales contra los que se desliza el
compresor lateral (3) sin transmitir peso a la cubierta
movil (2). La presion del liquido se compensa en la
vertical con el depdsito estatico (1) y el sistema de
contrapesos (9), mientras en la horizontal la cubierta
puede rotar alrededor del eje (6) y por
descompensacion de las fuerzas sobre los nervios
(5), que estan dispuestos a modo de radios verticales,
se provoca una fuerza descompensada sobre ellos,
gue les provoca velocidad angular, generando un par
motor en el eje (6) de giro.

Aviso:

Se puede realizar consulta prevista por el art. 41 LP 24/2015.

Dentro de los seis meses siguientes a la publicacion de la concesion en el Boletin Oficial de
la Propiedad Industrial cualquier persona podra oponerse a la concesion. La oposicion
debera dirigirse a la OEPM en escrito motivado y previo pago de la tasa correspondiente

(art. 43 LP 24/2015).
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DESCRIPCION

GENERADOR DINAMICO POR PRESION

SECTOR DE LA TECNICA

El Generador dindmico por presidén es un dispositivo que pertenece al conjunto de las
energias renovables. No contaminando por tanto el medio ambiente con emisiones de
Gases ni consumiendo como combustible recursos limitados. El sistema aprovecha la
presion a la que se somete un fluido contenido entre una parte fija y una parte mévil, y
que por disefio del Generador le proporciona a este una velocidad angular que crea un

par motor en el gje.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La generacion de un par motor en un eje por el movimiento de un liquido, se ha
conseguido tradicionalmente a través de las turbinas hidraulicas. Estas se dividen en
turbinas de accion, en las que se aprovecha la velocidad del fluido para conseguir el
movimiento de la hélice, y las turbinas de reaccion que aprovechan la diferencia de
presion en los alabes para conseguir el movimiento. Pero todas ellas utilizan la
diferencia de potencial para la realizacion del movimiento. Recientemente el motor
gravitatorio, como invencién genera movimiento con semi-pistones téricos que generan
movimiento dentro de una carcasa tdrica, presentando por tanto juntas en el sentido de

avance, lo que le produce mayores pérdidas de presiéon por perdida de liquido.

El Generador dindmico por presion viene a solucionar los problemas que presentan los
dispositivos anteriormente citados, ya que no realiza diferencia de potencial y no
presenta juntas de estanqueidad en el sentido de avance del movimiento angular. Esto
amplia el numero de ciclos que puede realizar sin tener que reiniciar el sistema. Al ser
una Unica pieza movil la que arrastra el resto de sistemas solidarios con ella, se
incrementa sustancialmente el par motor generado y por tanto aumentando la

productividad.

Con respecto a inventos anteriores, presenta una facilidad constructiva notable, que lo
hace viable a la hora de su produccién industrial, evitando juntas constructivas que le

provocarian pérdidas productivas importantes, y que por dilatacion en los materiales
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evitan un ahorro considerable en ejecucion y pérdidas en presion.

El gato hidraulico es otra invencidén antecesora, que utiliza los mismos principios fisicos
que el Generador dinamico por presion, ya que introduce una fuerza en un conducto
relleno de liquido que se transforma en presion y esta fuerza que entra el dispositivo en
una direccion, sale en otra direccion distinta de la inicial segin una superficie colocada
en el otro extremo del dispositivo generando un movimiento por diferencia de las
superficies movilizadas y por tanto de la fuerza aplicada y la resultante, siendo el mismo
principio de la ley de Pascal el que se aplica dentro de las camaras estancas del

generador, para la produccion de movimiento.

Para la generacion del movimiento de forma estable, el dispositivo a modo de innovacién
se mantiene en la horizontal evitando rozamientos excesivos, debido a los contrapesos
que se apoyan sobre la cubierta movil para mantenerla con un movimiento plano.
Evitando rozamientos excesivos y holguras innecesarias por el efecto continuo de la
presion. Los diferentes pesos y contrapesos que se pueden utilizar para la generaciéon
de diferentes estados de presion y para equilibrar los aumentos y diferencias de la

velocidad y el trabajo de la cubierta con sus elementos moviles.

EXPLICACION DE LA INVENCION

El Generador dinamico por presion produce un par motor en un eje, al someter un
liguido, a presion. El liquido transforma una fuerza vertical y constante como es el peso
provocado por el campo gravitatorio, en una fuerza horizontal a través de un sistema a
presion. La presidon generada en el liquido se transmite en todas las direcciones del
contorno de la camara que lo contiene, sin embargo el depdésito estatico impide la
mayoria de movimientos en determinadas direcciones del espacio sobre todo en la
vertical y hacia abajo, recogiendo asi parte de la fuerza provocada por la presiéon. Sin
embargo la cubierta moévil permite el giro alrededor del eje principal del liquido contenido
en la camara y la cubierta a la que arrastra en su movimiento. Lo que significa que la
presion que ejerce el peso provoca un movimiento angular de la parte mévil y por tanto
una velocidad angular alrededor de un eje del sistema transmisor del peso, sin generar

diferencia de potencial.

El Generador cuenta con un mecanismo de carga y descarga del peso sobre el soporte

transmisor del peso. Este mecanismo permite controlar la cantidad de peso que
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realmente ejerce presion sobre el dispositivo, con lo cual se puede regular la velocidad
y el par generado. El peso que realmente se deposita sobre el soporte transmisor es el
gue genera una fuerza vertical sobre los compresores laterales. EI soporte transmisor
de peso y los compresores laterales deben ser solidarios entre si de tal forma que al
moverse los compresores laterales arrastren consigo el soporte de transmisién del peso
y por tanto la unién de dichas piezas debe de tener la resistencia estructural para permitir
dicho movimiento conjunto. El compresor lateral es una pieza que encaja en el depdsito
estatico, en las ranuras de admisién del compresor de forma vertical. Estas ranuras son
verticales y se ajustan perfectamente al compresor, esto se completa con unas juntas
de estanqueidad que evitan la pérdida de liquido en dicho punto. El compresor se puede
deslizar por tanto verticalmente dentro de las ranuras de la cubierta movil de tal forma
gue el peso de esta en ningln momento descansa sobre la cubierta. Si no solo y
exclusivamente sobre el liquido al que le transmite la presién provocada por la fuerza

de la gravedad.

El ajuste entre la parte movil o cubierta y la parte estatica o depdsito es una superficie
de revolucién en torno al eje de giro, lo que implica que la cubierta puede girar dentro
del depdsito libremente sin nada que se lo impida, y a la vez mantener al liquido de
manera estanca entre la depésito y la cubierta gracias a las juntas de estanqueidad
entre cubierta y deposito. Existen unos compartimentos o camaras estancas entre la
cubiertay el depdsito, los cuales se rellenan con un fluido incompresible y es sobre este
liquido sobre el que descansa totalmente el compresor lateral. Transmitiendo el peso al
fluido exclusivamente. El sistema tiene tres partes que se mueven independientemente
una dentro de otra. Un depésito estatico, una cubierta mévil y un sistema de compresiéon

del liquido.

Las cdmaras estancas son compartimentos entre la parte movil y la parte estatica del
dispositivo. Son compartimentos estancos rellenos de liquido que pueden entrar en
presion bajo el efecto de los compresores laterales. Su superficie de contacto entre la
cubierta movil y el depdsito estético es una superficie de revoluciébn que permite el
desplazamiento alrededor del eje de revolucion 360° grados sexagesimales y solo y
exclusivamente de esta manera. Ya que en las cadmaras estancas, no se permiten
movimientos de la parte mévil en ningun otro sentido mas que el de giro alrededor del
eje. Las camaras ademas estan definidas por unos nervios pertenecientes a la parte
movil del dispositivo y que dividen el volumen a modo de radios en una rueda. Los

nervios son verticales y radiales segun el eje de giro y una de las caras esta en total
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contacto con el liquido, mientras en la cara contraria se produce el contacto con el
compresor lateral de tal forma que no hay en esa superficie contacto con el liquido.
Estando en intimo contacto el compresor en su cara contraria al giro y el nervio, de tal
forma que el fluido no pueda penetrar ni ejercer presion entre estas dos componentes.
La cara del compresor en contacto con el liquido en el sentido de avance, se apoya
exclusivamente sobre el liquido, la cara inferior desde la ranura es inclinada hacia el
nervio contra el que se desliza de forma vertical. Esta cara del compresor en contacto
con el liquido disminuye su espesor hasta llegar al nervio sin apoyarse nunca en el
depdsito inferior estatico ni en el nervio, solo en el liquido. Esta inclinacién debe tener
una componente geométrica en el sentido horizontal de avance, es decir radial en el
sentido de giro, de tal forma que si en la cAmara evaluamos la presién en las distintas
caras del nervio tenemos que en la cara en contacto con el compresor el nervio no recibe
tanta presion del liqguido como en la cara libre, es decir la opuesta al rozamiento del
compresor, donde el nervio estd en contacto con el fluido totalmente. Por lo tanto hay
una presién mayor sobre la cara del nervio de la cubierta en dicho sentido de giro.

El fluido se encuentra a presion dentro de la camara, que es un espacio entre una parte
moévil y una parte fija. Segun la ley de Pascal la presién se distribuye por igual segun
todas las caras del espacio que ocupa y siempre perpendicular al contorno exterior. Al
tener dentro de esta camara un objeto que introduce presion debido al peso vertical que
soporta, la cara de este objeto o compresor lateral ejerceran presion sobre el liquido o
presion entrante, mientras que el resto de las caras tendran una presién saliente o en el
sentido expansivo del liquido, es decir del liquido sobre las paredes. Como la cara de
contacto entre el compresor y el nervio vertical y sin fluido no se transmite presion por
parte del liquido, solo la otra cara del compresor genera presién entrante sobre el fluido
y con una componente horizontal segun la geometria del solido pero que en el liquido

es perpendicular a él.

Si descomponemos la presion por sentidos. Segun la cara inferior, el propio depdésito
compensa la fuerza vertical al ser una pieza estatica y en su contorno exterior también
es contrarrestada por el propio depdsito. El movimiento en el sentido vertical hacia arriba
de la cubierta es contrarrestado por el sistema de contrapesos que impiden el
desplazamiento manteniéndolo en la horizontal. Por su geometria la cubierta movil solo
puede realizar un movimiento que no esté impedido por el depdsito estético o los
contrapesos y es el de girar sobre su eje de revolucion del contacto con la cubierta. Sin

descargar peso sobre los compresores y a modo de comprobacién de que el sistema
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funciona, si aplicamos una fuerza horizontal sobre la cubierta en el sentido de giro, esta
giraria sobre su propio eje, por lo cual al tener esa fuerza horizontal generada por el
peso, el sistema movil gira con respecto al estatico.

Si evaluamos el sistema de fuerzas en las paredes sobre las que el liquido ejerce
presion. En cada camara estanca que hay rellena de fluido y sobre las mismas caras de
los nervios con el mismo sentido de giro habr4 una presién mayor que en la cara
contraria al giro. La evaluacion de las fuerzas ejercidas por la presién sobre un nervio,
explica el porqué del giro de la cubierta. El nervio es radial al eje de giro y sobre una de
las caras o cara contraria al avance, el compresor se desliza verticalmente, ya que la
cara del nervio es vertical. Sobre toda la superficie de contacto por tanto no se ejercera
sobre el nervio presion alguna por parte del liquido, de hecho es una presion entrante
en el fluido sobre el que descansa el compresor lateral. Sin embargo en la cara opuesta
toda la superficie esta en contacto con el liquido. La fuerza aplicada F en esa cara se
puede definir como F=P*S, siendo P la presién y S la superficie. Por lo cual la fuerza en
la cara de contacto con el compresor F. y la Fuerza sobre la cara libore serd Fiy
cumpliran la desigualdad Fc.< F;, al ser la presién igual pero las superficies sobre las
gue se ejerce la presion, son menores en la cara de contacto que en la cara libre del

nervio.

Si se aplica la ecuacion de Bernoulli al fluido contenido en una camara al ser el fluido
incompresible y sometido a presion sin diferencia de potencial, tendremos que el termino
de la diferencia de potencial desaparece de la ecuacion al ser cero mientras que la
presion en el sentido de giro pasa a proporcionarle una velocidad al liquido ya que es
lo Unico que puede contrarrestar la presién en el sentido de giro, si se tiene en cuenta
las perdidas por rozamiento encontramos que la presion en los nervios en el sentido de
giro se transforma en velocidad del fluido, y giro de la cubierta mévil que arrastra

consigo. Como la ecuacién de Bernoulli es:

vV: P w VZ P
+—+Zy=h+—+ +—=+7,
14 g 2xg vy

2xg

Siendo los términos:
V= Velocidad
P= Presién

Z= altura (diferencia de potencial).
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hi= Perdidas por friccion.
y= Peso especifico
g= aceleracién de la gravedad

W= trabajo externo que se extrae al fluido.

Si para una presion inicial P, descompensada en ambas caras de un nervio tenemos
Z1=Z, Y V1=0 .Para obtener una presion P2 compensada el fluido tendria que desarrollar
una V2, compensar las pérdidas por friccion y podria generar un trabajo siempre que la
presion inicial fuera suficiente. Siendo la situacién similar al estrechamiento de Bernoulli
en un tubo, donde se consigue mayor velocidad a menor presién para una misma

corriente de liquido siempre que se modifique el contorno estrechandose.

La presion del fluido en la parte estatica y su adhesién a ella provoca la reaccién por
parte de la depdsito necesaria para el movimiento segun la tercera ley de Newton. El
liguido al contrario que un sdlido se deforma al avanzar y por ese motivo y debido a que
la adhesion genera una capa limite en el contacto ente el depésito y el liquido, provoca
dentro de este un movimiento de las particulas seudo-eliptico en la camara y que por
tanto empuja la cubierta. El dispositivo cumple el principio de conservaciéon de la
energia, que dice que en un sistema aislado la energia ni se crea ni se destruye, solo
se transforma, y la cumple debido a que el sistema no es aislado, si no que esta continua
y permanentemente recibiendo un peso sobre el dispositivo que se transforma en
presion, y esta presion a su vez no disminuye al coger velocidad si no que se ve
continuamente alimentada por el peso, lo que le permite el giro mientras persista el

aporte de presion.

El dispositivo no es un movimiento perpetuo ni continuo, si no que las perdidas por
presion y rozamiento le hacen degradar las caracteristicas del sistema, y por tanto la
estanqueidad y presion dentro de las camaras. Por lo cual al cabo de un periodo
determinado de trabajo, el sistema se tiene que volver a montar con las mismas
caracteristicas de trabajo para que vuelva a funcionar. El sumatorio de las camaras
alrededor del eje genera una fuerza total que se transforma en la velocidad angular de

giro.

El peso no realiza diferencia de potencial debido a la incompresibilidad del liquido pero
al tener permitido el giro alrededor del eje de la cubierta mévil adquiere velocidad

angular en torno al eje de giro y esa velocidad angular es la que genera el par motor.
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La cubierta mévil al dividirse en sectores evita la perdida de fluido en el desplazamiento
ya que las perdidas diferenciales de fluido pasaran a las cdmaras contiguas y asi
sucesivamente. Al contrario que el giro provocado en cAmaras aisladas donde cualquier

pérdida de fluido no permanece en el sistema a presion.

Para el mantenimiento del sistema mévil en la horizontal y permitiendo el giro alrededor
del eje el sistema cuenta con un depdsito estatico que recibe la presién del fluido hacia
abajo y en la direccion centrifuga. Se comprueba que la cubierta recibe fuerzas segun
las direcciones de giro que estan permitidas y que es la del giro de la cubierta alrededor
del eje y segun la vertical y hacia arriba, para lo cual el generador necesita un sistema
de contrapesos que se apoyen directamente sobre la cubierta para contrarrestar esta
fuerza vertical y mantener el giro en la horizontal y reduciendo los momentos flectores y
cortantes que deforman el sistema.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidn que se esta realizando, y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencién, se acompafia como parte
integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde, con caracter ilustrativo y

no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Muestra una vista frontal del generador dinamico por presion.

Figura 2.- Muestra una vista lateral del Generador dinAmico por presion.

Figura 3.- Vista superior del Generador dinamico por presion.

Figura 4.- Vista inferior del Generador dinamico por presion.

Figura 5.- Vista Isométrica del Generador dinamico por presion.

Figura 6.- Vista frontal del despiece del Generador dindmico por presion.

Figura 7.- Vista isométrica del despiece del Generador dindmico por presion.

Figura 8.- Vista inferior de la cubierta con el anillo sustentador.

Figura 9.- Vista isométrica del compresor, sus juntas de estanqueidad, el soporte del
peso vy el peso.

Figura 10.- Vista isométrica del sistema de contrapesos.

Figura 11.- Vista de seccion frontal de la cubierta y depdésito.

Figura 12.- Vista isométrica del sistema de compresion del fluido y sistema de
contrapesos.

Figura 13.- Vista de la seccion frontal del sistema de compresion y contrapesos.

Figura 14.- Vista isométrica del Generador con piezas desmontadas.
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Figura 15.-Vista isométrica de seccion del Generador.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

En su realizacién preferente el generador dinAmico por presién se realizard con un
depodsito (1) cuya cara interior sea recta y plana, y sus caras interiores laterales sean
cilindricas. Solo tendra desmontable un aro superior o anillo sustentador (17) que abrace
la cubierta, por tanto estas superficies han de ser planas favoreciendo su sencillez
constructiva. La cubierta movil (2), mantendra su parte interior cilindrica maciza, en la
parte que coincide con el eje (6) siendo este eje (6) prolongado desde el contacto con
el depdsito (2) hasta su salida exterior, con el elemento de rotacién acoplable por encima
del contrapeso (9). Las cAmaras estancas (4) seran oguedades en la propia cubierta (2)
separadas entre si por los nervios (5) y en su parte exterior sera maciza pues tendra un
macizado cilindrico (7) en el contacto méas externo segun el radio con el depésito (1), de
tal forma que se genere contacto en las partes horizontales con el depdsito (1), tanto en
su parte superior como inferior, asi como en la parte exterior. Sobre la parte macizada
(7) exterior de la cubierta movil (2) se encontrara el anillo (17) superior del depdsito (1)
que es desmontable y coincidird en su geometria con el macizado (7) de la cubierta (2).

Para la retencién de la cubierta (2) en el plano horizontal.

Los conductos de llenado (10) de las camaras (4) son orificios que se encuentran en la
parte macizada (7) de la cubierta (2) para introducir liquido en las caAmaras sin desmontar
el sistema y se taparan con tornillo roscado (23) especifico para mantener la
estanqueidad, sobre el que ejerceréa fuerza de sujecién el anillo sustentador (17) ya que
se encuentra sobre el tornillo de cierre (23) del conducto de llenado. El sistema de
estanqueidad se realizara interno con junta de estanqueidad (12) del fluido con el
exterior que se realizara interior incrustada en la propia cubierta (2), ejecutada con
goma adaptable en forma de aro y alojada en la propia cubierta (2). El sistema de
estanqueidad del fluido con el exterior se realizara en la parte macizada de la cubierta
(2), ejecutada con goma adaptable, en la parte horizontal del macizado. Se colocaran
una junta de goma en la parte inferior (12) plana del macizado de la cubierta a modo
de cinturén alternando el contacto de metal y de la goma, y se colocara también una
junta plana entre la cubierta y el anillo (11) con forma de aro, justo bajo el anillo (17)

sustentador de la cubierta.
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En la cubierta (2) la ranura (16) se ejecuta en forma de sector circular, dejando las caras
interiores de la ranura (16) en contacto con el compresor (3) de forma vertical. El
compresor (3) es una pieza moévil que se ajusta a la ranura (16) de la cubierta (2), en
su parte inferior la pieza se va estrechando conforme baja, de tal forma que cada punto
coincide con el radio del cilindro que se ajusta al desarrollo del eje de rotacion. Esta
seccion decreciente va desde cero en su punto mas bajo, creciendo hasta su punto mas
ancho donde coincide con el ancho de la ranura (16) en planta. Al llegar a esa altura se
mantiene el ancho de la ranura (16) en todo su espesor. En este espesor nos
encontramos una banda correspondiente a la junta de estanqueidad de goma (15).

Separa entre si dos bandas del propio metal del compresor (3).

El ancho del compresor (3) se prolongara hasta salvar el apoyo del contrapeso (30), por
encima de esta altura se une formando una sola pieza con el soporte del peso (13), este
soporte (13) sera una pletina con la parte superior plana excepto por las muescas de
acople de los pesos (26) . Los pesos (8) tienen unos resaltos de acople (28) en su parte
inferior que encajan en su parte superior con las muescas de acople (26), estas seran
longitudinales en sentido de los radios del cilindro de desarrollo alrededor del eje (6). La
forma del soporte del peso (8) serd a modo de arandela con la parte superior plana

excepto por las muescas de acople (26) de los pesos entre si.

El sistema de contrapesos (9) se apoya directamente sobre la cubierta (2) evitando la
zona de la ranura (16) y el nervio de la cubierta (5), por lo tanto su parte baja o apoyo
del contrapeso (30) es la que se apoya de forma plana con la cubierta. Estos pies o
apoyos (30) se unen al fuste (21) que tiene forma anular y es interior al soporte del peso
(13) y el peso (8) en si, sin que se provogue rozamiento, hasta que los salva y se une
al soporte del contrapeso (14). El fuste del contrapeso (21) es hueco y por el se mueve
el eje (6) de la cubierta (2). El eje (6) de la cubierta (2) es solidario a ella, vertical y
atraviesa el peso (8), su sistema de soporte (13), asi como el contrapeso (9), sin rozar

a ninguno.

Los pesos (8) se colocan sobre el soporte (13) por un mecanismo de carga y descarga
hidraulico externo. Los pesos (8) que no se apoyan directamente sobre el soporte (13)
se mantienen en alto sin transmitir el peso (8) al compresor (3) sujetados por unas guias
para el peso (18), manteniéndolos en su posicion de no ejercer presion sobre el liquido.
Cuando un peso se libera, un sistema de carga y descarga externo le ayuda a bajar a

su posicién de trabajo donde se apoya sobre los pesos inferiores que estan trabajando

10
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sobre el soporte del peso (13), en ese punto los pesos se acoplan entre si mediante las
muescas de acople (26) del peso que son oquedades radiales de los pesos que al ser
de forma cilindrica plana, necesitan estas muescas de acople (26) para apoyarse unos
sobre otros. Al tener en su parte inferior unos resaltos (28) en el sentido del radio del eje
gque se ajustan a las muescas superiores (26) de los otros, evitan el desplazamiento de
unos pesos (8) sobre los otros con el movimiento. El tener varios pesos (8) acoplables

hace que el sistema trabaje en varios estados de presion.

Los pesos (8) tienen su interior hueco por su forma anular ya que el fuste del contrapeso
(21) y el propio eje (6) de la cubierta (2) son pasantes a través de ellos. Los pesos (8)
que no ejercen presioén sobre el fluido tienen que ser soportados por un sistema exterior
gque esta formado por un pie (20) que da sujecién a unos pilares (24) que se unen entre
si y sobre los que se montan unas guias (19) que sujetan el peso (8) transmitiendolo
como presion a los pilares de sujecion (24). Esta estructura retiene el peso hasta que
cada una de las arandelas pasantes se liberan sobre el compresor lateral (3).

El contrapeso (9) consta con soporte similar y mecanismo de carga similar al peso (8).
El contrapeso (9) se sostiene en sus guias de sujecion (19) mientras no son necesarias,
transmitiendo su peso a los pilares de sujecion del contrapeso (25). Estos pilares (25)
se encuentran en esta disposicion sobre los pilares del peso (24) y se apoyan sobre
estos. El sistema cuando lo necesita puede liberar las guias de sujecion del contrapeso
(19) que dejan caer los aros del contrapeso (9) sobre el sistema. Estos contrapesos (9)
con forma de aros son planos y cilindricos con forma anular, permitiendo que el eje pase
por su interior sin oposicion. El contrapeso (9) consta de muescas y resaltos acoplables

para evitar el deslizamiento entre si de los contrapesos (9).
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REIVINDICACIONES

Dispositivo que convierte un peso vertical, en presion a un liquido contenido
de forma estanca entre una parte fija 0 depdsito estatico (1) y una parte movil
0 cubierta movil (2). La presidon es transmitida al sistema mediante el
compresor lateral (3) que entra en cada una de las camaras estancas (4)
rellenas de liquido en las que se divide el espacio de 360 grados
sexagesimales de revolucion alrededor del eje (6) relleno por el liquido a
presion. El acople entre el depdsito estatico (1) y la cubierta mévil (2) es una
superficie de revolucion completa alrededor del eje principal (6), las camaras
(4) son unos espacios huecos que ocupan todo el espacio hueco entre la
cubierta (2) y el depdsito y las delimitan en la vertical unos nervios de la
cubierta (5) que son verticales y que separan las camaras (4) de la cubierta
entre si. Y contra los que se desliza el compresor lateral (3) de forma vertical
por su cara contraria al sentido de avance, de tal forma que el compresor
lateral se apoya de forma Unica y exclusiva sobre el liquido en presion (7)
transmitiendo a este todo el peso que recibe mediante una superficie de
revolucion inclinada, que es de ancho cero en su punto inferior y del ancho
de laranura (16) en la parte superior de la cAmara (4) generando una presion
descompensada en la cara del nervio de la cubierta (2) contraria al avance
de la cubierta movil (2). La presién descompensada genera un movimiento
angular del conjunto cubierta movil (2), compresor lateral (3), pesos (8),
contrapesos (8) y del eje principal. Generando por tanto un par motor en el

eje principal (6).

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por la parte estatica del
generador o deposito estatico (1) que forma parte junto con la cubierta movil
(2) de la envolvente de las cdmaras estancas (4) donde se encuentra el
liquido en presion. El liquido transmite al depdsito su presion y por ser esta
una componente estatica en su contacto con el depésito, da lugar a la
reaccion que propicia el movimiento del liquido en la cAmara. La parte en
contacto con la cubierta es una superficie de revolucion alrededor del eje
principal (6), que permite el giro de la parte fija y la parte movil entre si 360
grados sexagesimales, manteniendo las camaras (4) estancas y el fluido a
presion. El depésito estatico (1) impide el desplazamiento de la cubierta mévil

en las direcciones no deseadas, principalmente hacia abajo y conteniendo
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las fuerzas de presion centrifugas.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por la parte moévil que se
desplaza sobre la parte fija o deposito (1) por la presion descompensada en
la horizontal sobre los nervios de la cubierta (5) en el sentido de giro
alrededor del eje. Los nervios reciben una fuerza por parte del liquido en una
de las caras en el sentido del avance. Mientras que en la cara opuesta al
avance esta fuerza no existe y por tanto la sumatoria de fuerzas sobre las
paredes del nervio (5) dan como resultante una fuerza neta descompensada
en el sentido de avance angular que hace girar la cubierta. La cubierta movil
(2) es la parte en contacto con el depdésito estético (1). Sobre ella se apoya
el soporte transmisor de contrapesos (14) para compensar la fuerza vertical
provocada por la presion en las camaras estancas (4) hacia arriba,

manteniendo la cubierta en la horizontal.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 compuesto por contrapesos (9), soporte
transmisor de contrapesos (14), fuste del contrapeso (21) y apoyo sobre la
cubierta (30), que ejercen una fuerza vertical y hacia abajo debida al apoyo
de los contrapesos (9). Esta fuerza la descargan sobre la cubierta movil para
contrarrestar la fuerza vertical y hacia arriba provocada por la presion en las
camaras estancas (4) del liquido, evitando por tanto el rozamiento excesivo
y manteniendo en la horizontal el sistema mdévil, facilitando asi el giro de la

cubierta (2) alrededor del eje (6).

Dispositivo segun la reivindicacién 1 formado por sistema de compresién del
liquido en el interior de la camara estanca (4). En el que la generacién de
presion en el liquido se realizara por efecto del compresor lateral (3) que se
apoya solo y exclusivamente sobre el liquido. A su vez sobre este descansa
el peso (8) que acorde a las necesidades del giro se deposita encima del
soporte transmisor de peso (13) y este a su vez, se apoya sobre el compresor
lateral (3). Este sistema de piezas es solidario entre si y se apoya uno sobre
el otro respectivamente y al girar la cubierta (2) alrededor del eje (6), el
sistema gira con ella también, ya que la arrastra en su giro sin ningun

impedimento.
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Dispositivo segun la reivindicacion 5 caracterizado por la transmision de
presion al liquido por el compresor lateral (3). Que transmite el apoyo del
peso (8) vertical sobre el liquido, segun la superficie de contacto con el
liquido, y esta es inclinada de tal forma que la componente resultante de la
presion transmitida al liquido, comprime al liquido en el sentido de avance
de la parte movil. La parte opuesta al avance del compresor (3) es recta y
vertical igual a la cara del nervio (5) contra la que se desliza verticalmente y
en total contacto no transmitiendo presion al liquido por la cara vertical. Por
lo cual en la zona del nervio (5) en contacto con el compresor lateral (3), no
hay fuerza actuante en esa cara del nervio (5) en sentido perpendicular a las
caras ya que el liquido no entra en ese punto. Mientras que en la cara
opuesta del nervio (5) existe una fuerza provocada por la presién del liquido
en el sentido de avance, por ser ambas caras del nervio (5) iguales en

superficie, la fuerza en el sentido de giro es netamente superior.

Dispositivo segun la reivindicacion 5 en el que el compresor lateral (3) entra
a través de la cubierta movil (2) sin obstaculo alguno, por las ranuras de
admisién (16) de la cubierta (2) para presionar sobre el fluido, de tal forma
gque las juntas de estanqueidad del compresor (15) impidan que el fluido a
presion dentro de las camaras estancas escape hacia el exterior. La ranura
de admision (16) y la parte del compresor lateral (3) donde se aloja la junta
de estanqueidad del compresor (15) tienen por tanto la misma geometria en

planta y encajan uno dentro de la otra perfectamente.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por eje principal (6) solidario a
la cubierta movil, y que sirve como eje de revolucion a su vez. El eje (6) sirve
para transmitir el giro generado en la parte movil, provocando un par motor
y el giro de cualquier dispositivo que se acople a él. En su movimiento de giro
no se interpone ninguna pieza que impida su movimiento, para transmitir el

mayor par posible.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 compuesto por mecanismo para
controlar, cargar y descargar el peso (8) sobre el soporte del peso (13).
Donde se transmite al compresor lateral (3) a través de las ranuras (16) de

la cubierta (2) y de ahi al liquido.
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Dispositivo segun la reivindicacion 1 compuesto por mecanismo para
controlar, cargar y descargar el contrapeso (9) sobre el dispositivo, a través
del soporte transmisor de contrapeso (14), el fuste (21) y el apoyo del
contrapeso (30). Sobre la cubierta movil, manteniendo esta en la horizontal

y evitando rozamientos excesivos en el movimiento.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por conducto de llenado (10)
del fluido en la cAmara estanca (4). Para el llenado de liquido con el minimo
desmontaje de piezas, y con la menor cantidad de escapes de liquido.

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por juntas de estanqueidad (12)
entre la parte movil o cubierta (2) y la parte estética o depdésito, evitando por
tanto que el liquido contenido entre estas dos partes pierda presion y por lo
tanto se pueda generar el movimiento de la cubierta (2).

Dispositivo segun la reivindicacion 1 formado por juntas de estanqueidad (15)
entre la cubierta (2) y el compresor lateral (3), evitando que el liquido a
presion dentro de la cAmara estanca (4) escape entre la cubierta y el sistema

transmisor de peso (8) al exterior.

Dispositivo segun la reivindicacién 4 en el que el apoyo de los contrapesos
(30) sobre la cubierta (2) se apoya sobre las zonas entre las ranuras de la
cubierta (16) donde se ajusta el compresor lateral (3) de tal forma que el
apoyo se realiza sobre la parte de la cubierta (2) donde el liquido de las

camaras (4) ejerce una fuerza vertical y hacia arriba.
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