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ES 2744901 T3

DESCRIPCION
Un sistema transportable de manejo de animales y método para usar el mismo
Campo técnico

La presente invencion se refiere a un dispositivo transportable de manejo de animales. La invencion tiene una
aplicacion especifica en el manejo del ganado, tal como las ovejas.

Antecedentes de la técnica

A menudo se usan dispositivos de manejo de animales en la cria de animales para retener y sujetar temporalmente
al animal para la inspeccion y el tratamiento cuando se necesite.

Estos dispositivos son esencialmente una abrazadera en la forma de una base con un par de paredes opuestas. Una
0 ambas paredes estan dispuestas para hacerse pivotar hacia y lejos una de otra. De esta manera, el animal, de pie
sobre la base, puede sujetarse e inmovilizarse. Esto permite que el animal sea inspeccionado o tratado de cerca sin
que el usuario del dispositivo tenga que dominarlo fisicamente.

En muchas granjas, los dispositivos de manejo de animales se incorporan en estructuras fijas, tales como corrales
de ganado, rediles y, mas comunmente, las pistas. Una pista es una parte del corral que se usa para canalizar el
ganado, tal como una oveja, en una sola fila, lo que permite seleccionar de este modo una sola oveja de un rebafio a
medida que avanza a través de la pista.

Sin embargo, el inconveniente con tales dispositivos de manejo es que no son transportables, y por lo tanto
cualquier oveja que requiere una inspeccion o tratamiento debe transportarse a los corrales para su tratamiento.
Esto puede implicar la reunién y el transporte de las ovejas hasta la estructura fija.

Esto puede ser problematico debido a las limitaciones de tiempo y de mano de obra, particularmente en las granjas
grandes o comunales (que a menudo carecen de la infraestructura fisica, tales como corrales, para ordenar y
preparar las ovejas antes del manejo).

Para superar este problema, el dispositivo de manejo puede incorporarse en un transporte, tal como un remolque.
Esto permite que el dispositivo de manejo se transporte hasta la localizacidon del ganado a inspeccionar o tratar.

Sin embargo, tales dispositivos de manejo transportables no se usan en general en forma aislada, ya que requieren
un medio de canalizaciéon y de guiado de las ovejas hacia el dispositivo de manejo. Estas estructuras pueden
referirse como una pista de conduccion y esencialmente son secciones de cercas.

El dispositivo puede también usarse con un sistema de preparacion, que se usa para dirigir las ovejas después de
que se liberan del dispositivo de manejo. Esto puede usarse para seleccionar los animales que cumplan ciertos
criterios (por ejemplo, ordenar animales en rangos de peso vivo) en una zona separada del resto del rebafo.

El documento EP1695617A1 proporciona un ejemplo de un dispositivo de manejo conocido, que puede estar
integrado con un remolque movil. Se desvela un dispositivo de manejo que comprende paredes moviles que, cuando
se operan, sujetan al animal en su lugar. También se desvela una pista de conduccién para guiar al animal hacia el
dispositivo de manejo; en el que la pista de conduccion esta montada de manera pivotante en la base del dispositivo
de manejo, de tal manera que la pista de conducciéon puede plegarse hacia arriba, promoviendo cierto grado de
compacidad del sistema cuando no se usa. Puede verse un ejemplo adicional en el documento AU2008100945A4,
que desvela un sistema de manejo montado en remolque que comprende una abrazadera, una pista de conduccion
plegable y un sistema preparacion. El sistema de preparacion (que es la rampa de salida a través de la que sale el
animal después de haberse acoplado con la abrazadera) coincide con el cuerpo del propio remolque. Los
documentos FR2181588A1 y AU292428B2 desvelan de manera similar unos sistemas de manejo de animales que,
aunque aparentemente transportables para montarse en remolques, sin embargo son engorrosos, ya que deben
incorporar caracteristicas para permitir que los animales accedan y salgan del sistema de manejo.

Estas estructuras auxiliares significan que se requiere un remolque especificamente grande y alargado (o dos
remolques en algunos casos) para el transporte del dispositivo de manejo. Esto a menudo significara que se
necesitan usarse vehiculos comerciales o pesados para remolcar el remolque, en particular si el transporte o las
normas de circulacion del pais en el que se usa el remolque requieren una correlacion entre el tamafio del motor del
vehiculo remolcador y el peso de la carga o el remolque que se remolca.

Ademas, en algunos paises, las regulaciones de transporte o de carreteras limitan la longitud de los remolques que
pueden remolcarse por vehiculos con motor de menor tamafio.

Esto puede ser problematico en granjas comunales mas pequefias, que normalmente pueden encontrarse en

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2744901 T3

Europa. Tales granjas tienden a carecer de la infraestructura y el equipamiento, tal como los vehiculos pesados, que
se encuentran en granjas mas grandes.

Los sistemas de remolque mas grandes también pueden ser dificiles de maniobrar, especificamente cuando se usan
en la proximidad de estructuras fijas, tales como pistas, corrales y rediles. Los sistemas de remolque méas grandes
también requieren espacio para su almacenamiento cuando no se usan, y esto puede ser prohibitivo en granjas mas
pequenas.

Es un objeto de la presente invencion abordar los problemas anteriores o al menos proporcionar al publico una
eleccion util.

A lo largo de esta memoria descriptiva, la palabra "comprender", o variaciones del mismo tales como "comprende" o
"que comprende”, se entendera que implican la inclusiéon de un elemento, nimero entero o etapa indicados, o un
grupo de elementos, niUmeros enteros o etapas, pero no la exclusion de ningun otro elemento, nimero entero o
etapa, o grupo de elementos, numeros enteros o etapas.

Otros aspectos y ventajas de la presente invencion resultaran evidentes a partir de la siguiente descripcidon que se
proporciona solamente a modo de ejemplo.

Divulgacién de la invencion

De acuerdo con un aspecto de la presente invencion, se proporciona un sistema transportable de manejo de
animales, el sistema de acuerdo con la reivindicacion 1, que incluye, un chasis, en el que el chasis incluye al menos
unas ruedas de acoplamiento a tierra, y en el que el chasis tiene un extremo delantero y un extremo trasero,

un dispositivo de manejo de animales en forma de abrazadera, en el que la abrazadera incluye una base y dos
paredes opuestas, en el que las paredes definen un pasaje y una zona de sujecién entre las mismas;

una seccion delantera, en el que la seccién delantera incluye una base que tiene dos lados opuestos con unas
paredes que surgen de la misma, en la que las paredes definen un pasaje entre las mismas;

una seccion trasera, en el que la seccion trasera incluye una base que tiene dos lados opuestos con unas
paredes que surgen de la misma, en la que las paredes definen un pasaje entre las mismas;

en el que la seccion delantera esta colocada en el extremo delantero del chasis, separando la abrazadera la seccion
delantera de la seccion trasera, y en el que la seccidon delantera estd montada de manera pivotante en el chasis y
puede moverse de manera pivotante en relacion con el chasis alrededor de un eje horizontal de tal manera que, en
uso, la seccion delantera puede pivotar desde una posicion almacenada a una posicion en uso,

caracterizado por que

la seccién trasera esta colocada en el extremo trasero del chasis, en el que la seccion trasera estd montada de
manera pivotante en el chasis y puede moverse de manera pivotante en relacion con el chasis alrededor de un eje
horizontal de tal manera que, en uso, la seccion trasera puede pivotar desde una posicién almacenada a una
posicion en uso,

y en el que al menos una de las paredes de las secciones delantera y trasera se coloca dentro del pasaje definido
por las paredes de la abrazadera cuando las secciones delantera y trasera estan en la posiciéon almacenada.

De acuerdo con otro aspecto de la presente invencion, se proporciona un método para usar el sistema transportable
de manejo de animales como se ha descrito anteriormente, incluyendo el método de acuerdo con la reivindicacion
14 |a etapa de:

a) hacer pivotar las secciones delantera y trasera del sistema desde una posicién almacenada a una posicion en
uso, y
b) dirigir un animal hacia la seccién delantera del sistema

caracterizado por que
al menos una de las paredes de las secciones delantera y trasera se coloca dentro del pasaje definido por las
paredes de la abrazadera cuando las secciones delantera y trasera estan en la posicion almacenada.

La presente invencidon se refiere a un sistema de manejo transportable en la forma de un remolque que esta
configurado con unas secciones delantera y trasera que pueden moverse de manera pivotante alrededor del chasis
del remolque. Las secciones delantera y trasera del remolque estan configuradas como unas secciones de pista de
conduccién y preparacion, respectivamente. Estas se hacen pivotar desde un estado "en carretera”, donde la
invencion estd en una configuracién para su transporte o almacenamiento, a un estado "en uso", en el que se
despliegan las secciones de pista de conduccién y preparacion de tal manera que los animales puedan entrar y salir
del sistema. Esto mantiene el equipo necesario para manejar y tratar el ganado en un solo remolque, siendo el
remolque de un tamafio que permite el uso de un vehiculo no comercial, tal como un camioén utilitario o un automovil
de pasajeros, como un vehiculo remolcador.
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La memoria descriptiva en cuanto al ganado o animales con los que la presente invencién se va a utilizar, tal como
ovejas.

La invencién tiene una aplicacién especifica para el manejo, inspeccion, tratamiento y preparaciéon de ovejas. La
preparacion deberia entenderse como la seleccién o separacion de ovejas especificas del resto del rebafio.

El sistema transportable de manejo de animales incluye un chasis. Deberia entenderse que el chasis significa una
estructura en forma de bastidor que forma la base de un remolque y que se fabricara con materiales adecuados para
este uso, tal como el acero.

El chasis incluye al menos dos ruedas de acoplamiento a tierra. En las realizaciones preferidas de la presente
invencion, las ruedas estan emparejadas de tal manera que rotan alrededor del mismo eje horizontal. Esto puede ser
a través del uso de un eje comun o mediante el montaje de las ruedas en los ejes cortos localizados a cada lado del
chasis de tal manera que estén en linea y tengan un eje horizontal comun.

Sin embargo, deberia apreciarse que el numero de ruedas proporcionadas en el remolque no esta destinado a ser
limitante, y el chasis puede incluir mas ruedas como se requiera.

Por ejemplo, el chasis puede estar provisto de dos pares de ruedas, cada par en la proximidad de las esquinas
respectivas del chasis. Esto puede acabar con la necesidad de soportes adicionales para el chasis cuando se use la
presente invencion.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, las ruedas pueden estar configuradas con accesorios de
liberacion rapida para permitir que las ruedas puedan retirarse faciimente del chasis como se requiera. Esto puede
depender de las normas de seguridad del vehiculo del pais en el que se va a usar la presente invencion.

Esta es una caracteristica util ya que permite al usuario de la invencion moverse a lo largo de la longitud del
remolque cuando esta en uso sin ser obstruido por las ruedas y cualquier parafernalia tal como el guardabarros y
similares. Por supuesto, en algunas realizaciones de la presente invencion, las ruedas pueden localizarse debajo del
chasis de tal manera que no se extiendan hacia fuera desde el lado del remolque.

El chasis deberia entenderse que tiene un extremo delantero y un extremo trasero.

El chasis deberia esperarse que tenga una parafernalia normal, normalmente asociada con los remolques. Por
ejemplo, deberia entenderse que el chasis tenga unos medios de remolque, tal como una bola o gancho de
remolque, para permitir que se conecte temporalmente al vehiculo remolcador. En funcién de la configuracion del
chasis, los medios de remolque pueden montarse en el extremo delantero o trasero del chasis. Los expertos en la
materia apreciaran facilmente como se lograria esto.

En las realizaciones preferidas de la presente invencién, el chasis puede estar provisto de gatos o similares. Estos
ayudan en la retirada de las ruedas del chasis, al elevar el chasis de tal manera que las ruedas ya no estén en
contacto con el suelo. Tras retirar las ruedas, los gatos pueden operarse para bajar el chasis en su totalidad hasta el
suelo.

Los gatos pueden ser cualquier gato adecuado tal como un gato de cuerda o un gato de madera. Uno o dos gatos
pueden estar montados permanentemente en el remolque. Sin embargo, tener al menos un gato que sea extraible
puede ser util en el caso de que sea necesario reemplazar una rueda del vehiculo remolcador.

En las realizaciones preferidas de la invencion, los gatos se proporcionan en los extremos delantero y trasero del
chasis. Esto se prefiere para obtener el maximo soporte, pero se apreciara que los gatos pueden colocarse en
cualquier lugar entre los extremos delantero y trasero del chasis.

El dispositivo de manejo de animales deberia entenderse que significa cualquier dispositivo adecuado que se usa
para retener temporalmente o de otro modo asegurar las ovejas para la inspeccion y/o el tratamiento veterinario si se
desea. El tratamiento a realizar puede incluir, pero no esta limitado a, apoyo, esquilar, pruebas de embarazo,
marcado de orejas, corte de cascos o suministro de medicamentos, etc.

Ahora deberia hacerse referencia al dispositivo de manejo de animales tal como una abrazadera.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, la abrazadera incluye una base y dos paredes opuestas.
Deberia entenderse que el espacio entre las paredes opuestas define un pasaje a través del que pueden pasar las
ovejas. La anchura de la pista es de tal manera que solo una oveja puede pasar a la vez. El espacio entre las
paredes también define la zona de sujecion.

Los expertos en la materia apreciaran que la anchura del pasaje puede variar de acuerdo con las especies animales
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con las que se usa la presente invencién. Por ejemplo, para los cerdos, la distancia entre las paredes puede ser
menor que la necesaria para las ovejas.

Preferentemente, la base de la abrazadera esta formada a partir de un material de lamina.

Como es probable que la base de la abrazadera experimente altos impactos y cargas a medida que las ovejas
corren, el material de lamina tiene que ser duradero y resistente. Un material adecuado puede ser laminas de acero
dulce o madera contrachapada, plasticos endurecidos u otro material identificado como que es adecuado para el uso
previsto por un experto en la materia.

En algunas realizaciones de la presente invencion, la base de la abrazadera puede incluir una superficie con textura
para proporcionar algo de agarre si la invencién se usa en condiciones de humedad, lo que puede de otro modo
hacer la base resbaladiza.

La base de la abrazadera puede ser de cualquier forma adecuada, pero preferentemente es rectangular en vista en
planta, con dos bordes mas cortos y dos bordes mas largos sustancialmente en paralelo. Los bordes mas largos de
la base definen la direccion de desplazamiento de las ovejas. Sin embargo, esto no pretende ser limitante y la base
puede adoptar una variedad de formas.

En las realizaciones preferidas, las paredes de la abrazadera estan dispuestas a lo largo de los bordes mas largos
de la base. Deberia entenderse que una de las paredes puede moverse de manera pivotante en relacion con la otra
pared. Esta ultima pared esta fija en relacién con la base.

Esto puede lograrse de varias maneras. Por ejemplo, la pared mévil puede fijarse a la base en una disposicion
similar a una bisagra, teniendo la bisagra un eje horizontal.

Deberia apreciarse por los expertos en la materia que cuando se acciona, la pared mévil se mueve hacia la pared
fija opuesta, atrapando las ovejas e inmovilizandolas de tal manera que el usuario del dispositivo puede inspeccionar
o de otro modo realizar el tratamiento sobre el animal. Sin embargo, esto no pretende ser limitante y, en algunas
realizaciones de la presente invencion, ambas paredes pueden moverse de manera pivotante.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, las paredes estan formadas a partir de un material de
lamina, tal como madera contrachapada, y un bastidor de metal, por ejemplo acero, al que se fija el material de
lamina. Se apreciara que el material de lamina forma la superficie de contacto de la abrazadera. Sin embargo, en
funcién de la eleccién del material para las paredes, puede que no sea necesario tener un bastidor. Por ejemplo, las
paredes pueden estar formadas por laminas de acero dulce.

Preferentemente, las paredes son sustancialmente rectangulares con la dimensién mas larga de las paredes
aproximandose a la dimensién mas larga de la base de la abrazadera.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, la abrazadera esta localizada centralmente sobre el chasis.

En uso, la persona que opera la invencion lo mas probable es que esté de pie en el suelo junto al remolque. La
abrazadera se elevara en relacion con el suelo (en virtud de estar montada en el chasis) y, por lo tanto, puede ser
dificil inspeccionar o tratar de cerca a las ovejas.

Sin embargo, no esta mas alla del alcance de la presente invencién que el chasis esté provisto de una plataforma de
usuario o similar adyacente o préxima a la abrazadera.

Por lo tanto, en algunas realizaciones de la presente invencion, la base de la abrazadera puede fijarse al chasis en
una disposicién de cardan de tal manera que este, y por lo tanto la abrazadera, puedan inclinarse hacia la horizontal.

Los expertos en la materia apreciaran que esto no pretende ser limitante y la base de la abrazadera puede inclinarse
de varias maneras. Por ejemplo, un borde de la base puede estar montado de manera pivotante en el chasis para
permitir que se mueva desde la horizontal (la oveja parada en la base) hasta la vertical (la oveja de costado). Sin
embargo, esto puede requerir que la base se desplace sobre el chasis, de tal manera que las paredes de la
abrazadera descansen sobre el chasis cuando esta de costado en lugar de estar suspendido sobre el costado del
remolque.

En otra realizacion de la presente invencion, el chasis esta provisto de un montante, una parte del cual se acopla
con la pared fija de la abrazadera y proporciona un pivote alrededor del que puede inclinarse el dispositivo de
manejo de animales. Cuanto mas alto sea el pivote, mas alta estara la abrazadera del suelo cuando se inclina hacia
la horizontal.

La inclinacion de la base tiene el efecto de colocar cualquier oveja dentro de la abrazadera sobre su costado,
permitiendo el uso de la invencién un acceso mas facil a los cuartos delanteros y traseros de la oveja si se desea.
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El sistema transportable de manejo de animales deberia entenderse que tiene unas secciones delantera y trasera
que pueden moverse de manera pivotante en relacion con el chasis.

Las secciones delantera y trasera estan colocadas en cada extremo del chasis (el extremo delantero y el extremo
trasero del chasis, respectivamente), separando la abrazadera las secciones respectivas. En uso, las secciones
delantera y trasera aumentan el tamafo del sistema de manejo de animales y son sustancialmente horizontales,
permitiendo que las ovejas entren y salgan de la abrazadera.

Cuando no esta en uso, las secciones delantera y trasera se hacen pivotar en una orientacion vertical. Esto reduce
el tamafio del sistema de manejo de animales al del chasis. Esto significa que los vehiculos mas pequefios, tales
como los camiones de pasajeros o utilitarios, aun pueden usarse para remolcar el remolque.

En las realizaciones preferidas de la presente invencién, cada una de las secciones delantera y trasera del
dispositivo de manejo de animales tiene un extremo que esta montado en los extremos respectivos del chasis en
una disposicion de bisagra. El extremo libre de las secciones delantera y trasera puede moverse desde una
orientacion sustancialmente vertical hasta una orientacion sustancialmente horizontal. Para ayudar a subir y bajar
cada seccion, la disposicion de bisagra puede incluir unos resortes precargados o pretensados, amortiguadores de
gas o accionadores eléctricos o similares. Esto reduce la fuerza que el usuario debe aplicar a las secciones al
convertir el sistema de manejo de animales desde una configuracién "en carretera” a una configuracién "en uso" y
viceversa.

Se apreciara que el punto de pivote alrededor del que puede moverse la seccidon puede determinar el grado de
desplazamiento de una seccion especifica.

En las realizaciones preferidas de la presente invencidn, una seccion puede configurarse para inclinarse alrededor
de un punto de pivote de tal manera que se consigue un arco de desplazamiento de mas de 180°.

Deberia entenderse que las ovejas entraran en el dispositivo de manejo de animales a través de la seccién delantera
del sistema de manejo de animales. Esta seccion de la invencién se denominara ahora la seccién de conduccion.

La seccidén de conduccion del sistema de manejo de animales incluye una base, estando la base montada de
manera pivotante al chasis.

En las realizaciones preferidas de la invencion, la base de la seccién de conduccidn es rectangular en vista en
planta, con dos bordes mas cortos y dos bordes mas largos sustancialmente en paralelo.

La base esta configurada para tener un intervalo de movimiento de tal manera que el extremo libre (es decir, el
extremo no conectado al extremo delantero del chasis) de la seccidon de conduccion puede pasar desde un estado
plegado o articulado a colocarse en el suelo en su otro extremo en un estado "en uso". Cuando esta en esta ultima
posicion, la seccion de conduccidon forma una rampa por la que las ovejas pueden ascender y entrar en la
abrazadera.

La base de la seccién de conduccion puede formarse a partir de cualquier material adecuado, tal como laminas de
acero inoxidable o similar. La base puede incluir una superficie texturizada y antideslizante para minimizar cualquier
deslizamiento que puedan experimentar las ovejas al subir por la rampa.

En algunas realizaciones de la presente invencion, la base de la seccion de conduccidon esta simplemente
abisagrada al chasis a lo largo de un borde.

Sin embargo, en las realizaciones preferidas de la presente invencion, el extremo delantero del chasis esta provisto
de uno o mas montantes verticales.

La base de la seccidén de conduccién puede incluir igualmente uno o mas montantes verticales. Los montantes de la
base pueden conectarse a los montantes del chasis mediante un pasador o similar. Esto permite la rotacion de la
seccion de conduccién en relacion con el chasis. Al colocar el punto de pivote en posicion vertical, puede lograrse un
mayor intervalo de movimiento para la seccion de conduccion.

En lugar de la seccién de conduccién que se mueve simplemente desde una orientacidon sustancialmente horizontal
que se extiende lejos del chasis en una configuracion "en uso" hasta una orientacion vertical, puede moverse a
través de un arco de sustancialmente 180° o mas de tal manera que se ponga boca abajo sobre la abrazadera.

Esto es util cuando la seccidn de conduccién es especificamente alargada y su altura, si se orienta sustancialmente
de manera vertical para su almacenamiento o desplazamiento, puede ser un problema.

La seccion de conduccion incluye dos paredes opuestas que surgen de los bordes mas largos de la base, que
definen un pasaje entre las mismas, lo que conduce a la abrazadera. Se entendera que la seccidon de conduccion se
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orienta de tal manera que, en uso, ella misma y las paredes de la abrazadera definen un pasaje casi continuo.

En algunas realizaciones de la presente invencion, las paredes de la seccién de conduccion pueden moverse de
manera pivotante hasta la base de tal manera que las paredes pueden articularse cuando no estan en uso.

En estas realizaciones de la presente invencion, el chasis puede estar provisto de un poste vertical al que puede
fijarse un borde o una parte de las paredes cuando esta en uso para garantizar que se mantenga en posicion
vertical. Se apreciara que pueden usarse pasadores o similares para pasar a través de aberturas adecuadas en las
paredes con el fin de acoplarlas con accesorios adecuados, facilmente evidentes para un experto en la materia,
proporcionados en el poste del chasis.

Sin embargo, en las realizaciones preferidas de la presente invencién, las paredes estan fijas. Esto ayuda a
simplificar la construccion de la presente invencion.

Se apreciara que el chasis y la seccién de conduccion estan dimensionados de tal manera que hay suficiente
espacio entre las paredes y la abrazadera cuando la secciéon de conduccion se hace pivotar hasta una orientacion
vertical o incluso rotar de tal manera que se ponga boca abajo sobre la abrazadera.

En algunas realizaciones de la presente invencion, el chasis puede incluir una pared secundaria entre la abrazadera
del animal y la parte de conduccién del chasis para garantizar que no hay espacios o huecos por los que el animal
puede escapar del dispositivo de manejo. Esta pared secundaria puede fijarse al chasis o, en algunas realizaciones,
al extremo trasero (el extremo proximo a la abrazadera) de las paredes de la seccién de conduccién.

En esta ultima realizacion, la pared secundaria esta montada en el extremo trasero de las paredes de la seccion de
conduccién de tal manera que gira alrededor de un eje vertical.

La seccion de conduccion puede incluir una puerta en el extremo trasero de las paredes. Esto proporciona una
barrera temporal para que las ovejas entren en la abrazadera cuando no esta en uso o tal vez cuando la abrazadera
ya esta ocupada por otra oveja.

La seccion trasera del sistema de manejo de animales deberia entenderse que significa el final del chasis por el que
salen las ovejas de la abrazadera. Puede ser deseable que el usuario de la invencién pueda seleccionar y dirigir
ovejas especificas a una zona separada del resto del rebafio. Este proceso de seleccion se conoce como
preparacion.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, la seccion trasera del sistema de manejo de animales se
configura como una seccion de preparacion, y a continuacién se denominara como tal en el resto de la presente
memoria descriptiva.

La seccién de preparacion incluye una base que esta abisagrada o de otro modo montada de manera pivotante en el
otro extremo del chasis en la seccidén de conduccion. Preferentemente, la base de la seccién de preparacion es
rectangular en una vista en planta, con dos bordes mas cortos y dos bordes mas largos sustancialmente en paralelo.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, la base de la seccién de preparacion esta abisagrada en el
extremo trasero del chasis a lo largo de un borde. En esta realizacién de la invencion, la seccién de preparacion no
es especificamente alargada, por lo que no necesita hacerse rotar de tal manera que se ponga boca abajo. En
cambio, es suficiente que se haga rotar desde una posicion horizontal que se extiende desde el chasis hasta una
posicion sustancialmente vertical.

Sin embargo, en algunas realizaciones de la presente invencion, el extremo trasero del chasis esta provisto de uno o
mas montantes verticales.

La base de la seccion de preparacion puede incluir igualmente uno o mas montantes verticales. Los montantes de la
base pueden conectarse a los montantes del chasis a través de un pasador o similar y accesorios complementarios
facilmente evidentes para los expertos en la materia. Esto permite la rotaciéon de la seccidon de preparacion en
relacion con el chasis. Al colocar el punto de pivote en posicion vertical, puede lograrse un mayor intervalo de
movimiento para la seccién de preparacion.

La seccién de preparacion incluye unas paredes opuestas que definen un pasaje que hay entre las mismas para que
las ovejas salgan de la abrazadera. Se entendera que, en uso, la seccidon de conduccion, las paredes de la
abrazadera y la seccion de preparacion definen un pasaje casi continuo.

En las realizaciones preferidas de la presente invencion, las paredes se forman de una pluralidad de carriles
fabricados a partir de materiales adecuados tales como unas secciones tubulares de acero o similares. Los carriles
pueden formarse en unas secciones de bastidor distintas. Se usa tener las paredes de la seccién de preparacion
como un bastidor abierto, ya que esto permite que las ovejas, mientras estan en la secciéon de sujecién o

7



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2744901 T3

preparacion, puedan ver e identificar facilmente una salida del sistema de manejo de animales. En consecuencia,
cuando se libera, es mas probable que la oveja salga rapidamente con un estimulo minimo por parte del usuario de
la invencién.

En algunas realizaciones de las presentes invenciones, algunas secciones de bastidor pueden hacerse pivotar
alrededor de un eje vertical. Los expertos en la materia identificaran facilmente las formas en que el presente
aspecto de la invencion puede implementarse usando bisagras y similares. Tener partes de las paredes de la
seccion de preparacion que puedan hacerse pivotar, de manera similar a una puerta, le permite al usuario controlar
la salida de ciertas ovejas hacia zonas anteriormente designadas.

Por ejemplo, la presente invenciéon puede usarse en la proximidad de un redil en el que las ovejas prefiadas se
retienen una vez que se han inspeccionado. El usuario puede articular el bastidor para desviar las ovejas prefiadas
hacia el redil, mientras que otros animales pueden desviarse a un corral o prado separado.

En algunas realizaciones de la presente invencion, unos bastidores y carriles adicionales pueden proporcionarse
entre la abrazadera y la seccidon de preparacion con el fin de garantizar que no hay huecos por los que las ovejas
pueden escapar una vez que se han liberado de la abrazadera.

En las realizaciones preferidas de la presente invencién, estos bastidores secundarios se desplazan ligeramente
(hacia el interior o hacia el exterior del centro del chasis) en relacién con las paredes de la seccidon de preparacion
de tal manera que cuando la base de la seccion de preparacién se inclina en una orientacion vertical, las paredes y
los bastidores tienen suficiente espacio libre y no se inhiben en sus respectivos movimientos.

La seccion de preparacion también puede incluir una puerta en el extremo delantero (préxima a la abrazadera) de
sus paredes. Esto proporciona una barrera temporal para las ovejas que salen de la abrazadera hasta que sea
apropiado hacerlo.

El sistema de manejo de animales puede incluir otros equipos auxiliares.

Por ejemplo, en algunas realizaciones de la presente invencion, un poste y un carril pueden localizarse préximos a la
abrazadera a la que pueden unirse dispositivos de esquilado o equipos de remojado. Como alternativa, los
dispositivos de lectura de etiquetas de oreja pueden colocarse en el poste y el carril para un facil acceso por parte
del usuario de la presente invencion.

En las realizaciones preferidas de la invencion, el poste puede segmentarse o como alternativa configurarse de tal
manera que, y/o el carril, puedan hacerse rotar en relacion con el chasis. Esto puede ser util cuando se convierte la
invenciéon desde un estado "en uso" a un estado "en carretera" y viceversa.

En algunas realizaciones de la presente invencion, también puede unirse a la abrazadera un equipo de pesaje. Este
puede usar sensores entre la base de la abrazadera y el chasis para determinar el peso del animal. Como
alternativa, la base puede estar formada por dos capas de material en laminas, separadas por sensores de peso.

Ademas, el chasis puede incluir gatos o similares para un soporte adicional alrededor del perimetro del sistema de
manejo de animales.

En funcion del tamafio de la seccion de conduccion, es posible que la seccion de conduccion pueda tener varias
ovejas en la misma, el peso colectivo de las cuales puede superar el peso de la seccién de preparacion del sistema
de manejo de animales. Los gatos proporcionan un soporte para evitar la inclinacion del chasis debido a la
distribucién desigual del peso en el sistema de manejo de animales.

La presente invencion tiene una serie de ventajas sobre la técnica anterior, incluyendo la integraciéon de una
abrazadera, una seccion de conduccidén y una seccién de preparacién en un dispositivo de manejo de animales
transportable, que se lleva en una forma compacta en un solo remolque.

Ademas, la presente invencion se remolca facilmente por un vehiculo de pasajeros pequefio o un vehiculo todo
terreno debido a su tamafo. Esta es una ventaja en algunos paises donde existen limitaciones de tamafio en los
remolques que pueden remolcarse por dichos vehiculos.

Tener un dispositivo transportable de manejo de animales con secciones articuladas permite la formaciéon de un
sistema de manejo de animales que puede transportarse facilimente por carretera.

Breve descripcion de los dibujos

Otros aspectos de la presente invencion se haran evidentes a partir de la siguiente descripcion que se proporciona
solo a modo de ejemplo y haciendo referencia a los dibujos adjuntos en los que:
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La figura 1: es una vista en perspectiva de una realizacion de la presente invencion en uso;

La figura 2: es una vista en perspectiva de la realizacion de la invencion ilustrada en la figura 1 en un estado "en
carretera"; y

La figura 3: es una vista superior de la realizacién de la invencion ilustrada en la figura 2.
Mejores modos para realizar la invencion

La presente invencion se ilustra en la figura 1 y es un sistema transportable de manejo de animales en la forma de
un remolque (en general indicado por la flecha 1).

El remolque (1) incluye un chasis (2), que tiene un extremo delantero (2a) y un extremo trasero (2b), soportado por
ruedas (3). El chasis incluye un dispositivo de manejo de animales en la forma de una abrazadera (4). La abrazadera
esta localizada sustancialmente en el centro del chasis.

El remolque (1) incluye unas secciones delantera (6) y trasera (5). La seccién delantera esta en la forma de una
seccion de conduccidn y consiste en una base (no visible) y unas paredes laterales opuestas (7).

La seccién de conduccion (6) forma la parte del dispositivo de manejo de animales (1) por la que entra una oveja (8)
en el dispositivo. Un extremo (6a) de la seccion de conduccién esta proximo al suelo (no se muestra).

Las paredes (7) de la seccion de conduccion (6) son estructuras rigidas, e incluyen un poste vertical (7a) fijado por
un extremo a la base (no mostrado). Esta se conecta a un poste vertical (2c) que surge del extremo delantero (2a)
del chasis (2) a través de un punto de pivote (9).

Se apreciara que la posicion del punto de pivote (9) en los montantes (2c, 7a) permite que la seccion de conduccion
(6) se mueva desde una posicion sustancialmente horizontal que se extiende desde el chasis (2) hasta una posicion
horizontal directamente sobre la abrazadera (4).

Entre la seccion de conduccién (6) y la abrazadera (4), se proporcionan unas paredes secundarias (10) para
garantizar que no haya espacios entre la seccién de conduccion y la abrazadera a través de los que puedan escapar
las ovejas. Estas pueden abisagrarse a lo largo de un eje vertical (10a) para que puedan balancearse hacia delante
y hacia atras como se requiera.

Estas paredes (10) se establecen ligeramente hacia dentro de los bordes del extremo delantero (2a) del chasis (2) y
los montantes (2c) del chasis (2), para proporcionar suficiente espacio para el movimiento de la seccién de
conduccién (6) en relacion con el chasis.

La seccion trasera (5) del remolque (1) forma una seccion de preparacion por la que una oveja (8) puede salir de la
abrazadera (4). Esta seccion de la invencion esta disefiada para estimular a las ovejas a salir rapidamente de la
abrazadera.

Por lo tanto, las paredes (11) de la seccién de preparacion (5) estan formadas por unos tramos de tuberia metalica
(11a), pudiendo las ovejas (8) ver a través de los huecos de la tuberia y, por lo tanto, identificar su ruta de escape de
la abrazadera (4).

Ademas, la base (12) de la seccion de preparacion (5) permanece elevada del suelo (no se muestra). Esto permite
un escape rapido y facil para las ovejas (8) al liberar la abrazadera (4).

El remolque (1) incluye unas paredes secundarias (13) localizadas entre la seccién de preparacion (5) y la
abrazadera (4). Estas pueden hacerse pivotar alrededor de un eje vertical (13a) de tal manera que, si se desea, las
ovejas seleccionadas (8) pueden desviarse a una zona de retencidon separada (no mostrada) después de la
liberacion de la abrazadera.

Al igual que la seccién de conduccion, la seccidon de preparacion (5) esta montada en el chasis (2) a lo largo de un
eje horizontal (14) en el extremo trasero (2b) del chasis de tal manera que pueda hacerse pivotar en una orientacion
vertical.

Esto reduce el tamafio del dispositivo de manejo de animales, como se muestra en la figura 2.

En esta vista, se apreciara que las secciones de conduccion (6) y de preparacion (5) del dispositivo de manejo de
animales (1) se han plegado en el rebaje (15) definido dentro de la abrazadera (4).

Esto también puede verse en la figura 3. Las paredes (4a) de la abrazadera (4) definen el rebaje (15) en el que esta
localizada al menos una de las paredes (5a) de las secciones de preparacion (5), estando la otra pared (5b)
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colocada en el exterior de la abrazadera. Las paredes (no visibles en esta vista) de la seccién de conduccién (6)
estan colocadas de manera similar.

Esto pone el dispositivo de manejo de animales (1) en una configuracion "en carretera" en la que puede remolcarse
facilmente por un vehiculo pequefio (no mostrado).

Volviendo ahora a las figuras 1 y 2, el dispositivo de manejo transportable (1) puede incluir un equipo auxiliar tal
como gatos (16), montados alrededor del chasis (2) para mejorar aiin mas su soporte durante su uso. Esto también
permite elevar todo el chasis y retirar las ruedas (3) antes de bajar el chasis al suelo (no se muestra) o a cualquier
punto intermedio.

Como se verd en la figura 3, las ruedas (3) se extienden lejos del chasis (no visible en esta vista). La retirada de las
ruedas significa que el usuario (no mostrado) no necesita esquivar las ruedas a medida que se mueve a lo largo del
dispositivo de manejo transportable (1) cuando esta en una configuracion en uso.

El chasis (no visible) también incluye una barra de remolque (17) mediante la que puede remolcarse la invencion (1).
En las figuras 1y 2 se vera que el dispositivo de manejo transportable (1) también incluye un estante (18). El estante
puede soportar otros equipos auxiliares, tales como tijeras o los equipos de lectura de etiquetas de oreja (no
mostrados).

Los aspectos de la presente invencion se han descrito solamente a modo de ejemplo y deberia apreciarse que

pueden realizarse modificaciones y adiciones a la misma sin alejarse del alcance de la misma tal como se define en
las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema transportable de manejo de animales (1), incluyendo el sistema (1),

un chasis (2), en el que el chasis (2) incluye al menos dos ruedas de acoplamiento a tierra (3), y en el que el chasis
(2) tiene un extremo delantero (2a) y un extremo trasero (2b),

un dispositivo de manejo de animales en la forma de una abrazadera (4), en el que la abrazadera (4) incluye una
base y dos paredes opuestas (4a), en el que las paredes (4a) definen un pasaje y una zona de sujecion entre las
mismas;

una seccién delantera (6), en el que la seccion delantera (6) incluye una base que tiene dos lados opuestos con
unas paredes (7) que surgen de la misma, en la que las paredes (7) definen un pasaje entre las mismas;

una seccion trasera (5), en el que la seccion trasera (5) incluye una base (12) que tiene dos lados opuestos con
unas paredes (11) que surgen de la misma, en la que las paredes (11) definen un pasaje entre las mismas;

en el que la seccion delantera (6) estd colocada en el extremo delantero (2a) del chasis (2), separando la
abrazadera (4) la seccion delantera (6) de la seccion trasera (5), y en el que la seccion delantera (6) estd montada
de manera pivotante en el chasis (2) y puede moverse de manera pivotante en relacion con el chasis (2) alrededor
de un eje horizontal de tal manera que, en uso, la seccion delantera (6) puede pivotar desde una posicidn
almacenada a una posicion en uso,

caracterizado por que

la seccién trasera (5) esta colocada en el extremo trasero (2b) del chasis (2), en el que la seccién trasera (5) esta
montada de manera pivotante en el chasis (2) y puede moverse de manera pivotante en relaciéon con el chasis (2)
alrededor un eje horizontal (14) de tal manera que, en uso, la seccion trasera (5) puede pivotar desde una posicion
almacenada a una posicion en uso,

y en el que al menos una de las paredes (7, 11) de las secciones delantera (6) y trasera (5) se coloca dentro del
pasaje definido por las paredes (4a) de la abrazadera (4) cuando las secciones delantera (6) y trasera (5) estan en la
posicion almacenada.

2. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que las ruedas (3)
incluyen unos accesorios de liberacién rapida.

3. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 o la reivindicacién 2, en el
que el chasis (2) incluye unos gatos (16).

4. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con la reivindicacion 3, en el que los gatos (16) se
proporcionan en cualquier extremo (2a, 2b) del chasis (2).

5. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4,
en el que:

. una de las paredes (4a) de la abrazadera (4) puede moverse de manera pivotante en relacion con la otra
pared (4a); y/o

. la base de la abrazadera (4) estda montada en el chasis (2) de tal manera que, en uso, la abrazadera (4)
puede inclinarse desde una orientacion vertical a una orientacion horizontal.

6. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5,
en el que el chasis (2) incluye una pared (10) entre la abrazadera (4) y la seccién delantera (6).

7. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6,
en el que la seccion delantera (6) incluye al menos un montante recto vertical (7a).

8. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con la reivindicaciéon 7, en el que el extremo
delantero (2a) del chasis (2) incluye al menos un montante recto vertical (2c), y en el que los montantes rectos
verticales (7a, 2c) de la seccién delantera (6) y el extremo delantero (2a) del chasis (2) se conectan a través de un
pasador (9), en el que el pasador (9) define el eje horizontal del movimiento pivotante de la seccion delantera (6).

9. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8,
en el que las paredes (7,11) de las secciones delantera (6) y trasera (5) estan montadas de manera abisagrada en
sus respectivas bases.

10. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9,
en el que el chasis (2) incluye una pared (13) entre la abrazadera (4) y la seccion trasera (5).

11. El sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a
10, en el que la seccidn trasera (5) incluye al menos un montante recto vertical.

12. El sistema transportable de manejo de animales de acuerdo con la reivindicacién 11, en el que el extremo
trasero del chasis incluye al menos un montante recto vertical, y en el que los montantes rectos verticales de la
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seccion trasera y el extremo trasero del chasis se conectan a través de un pasador, en el que el pasador define el
eje horizontal (14) del movimiento pivotante de la seccion trasera.

13. El sistema transportable de manejo de animales de acuerdo con la reivindicacion 12, en el que al menos una de
las paredes (11) de la seccion trasera (5) esta segmentada en partes, en el que al menos una de las partes puede
pivotar alrededor de un eje vertical.

14. Un método para usar el sistema transportable de manejo de animales (1) de acuerdo con la reivindicacion 1, en
el que el método incluye la etapa de:

a) hacer pivotar las secciones delantera (6) y trasera (5) del sistema (1) desde una posicion almacenada a una
posicion en uso, y
b) dirigir un animal (8) hacia la seccién delantera (6) del sistema

caracterizado por que

al menos una de las paredes (7, 11) de las secciones delantera (6) y trasera (5) se coloca dentro del pasaje definido
por las paredes (4a) de la abrazadera (4) cuando las secciones delantera (6) y trasera (5) estan en la posicion
almacenada.

15. El método de la reivindicacion 14 en el que el animal (8) es una oveja.

12
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