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DESCRIPCION

Dispositivo de limpieza en hiumedo, en especial dispositivo de limpieza de ventanas
La invencion se refiere a un dispositivo de limpieza en himedo, en particular un dispositivo de limpieza de ventanas.

Los dispositivos de este tipo son conocidos, especialmente para su uso en el hogar, asi como para la limpieza en
himedo de superficies lisas, por ejemplo de los cristales de las ventanas.

El documento US 5328283 A revela, por ejemplo, un dispositivo multifuncional de limpieza de cristales con una
superficie de limpieza y una zona de sujecion para que el usuario pueda sujetar el dispositivo. A la superficie de
limpieza se asigna un orificio de aspiracién alargado, orientdndose una direccién de extension de la zona de sujecion
en el desarrollo del orificio de aspiracion. La zona de sujecién se encuentra, con referencia a una posicion de
funcionamiento normal del aparato, detras del orificio de aspiracion y de la superficie de limpieza 15 con respecto a
la posicion de funcionamiento habitual del aparato detras de la abertura de extraccién y de la superficie de limpieza.

El documento US 2003/0208873 A1 revela una maquina de limpieza de cristales con un rodillo de limpieza que se
coloca en la superficie a limpiar. De forma paralela a un eje de rotacion del rodillo de limpieza se configura un orificio
de aspiracién alargado. La maquina de limpieza de cristales dispone ademas de un mango dispuesto detras del
orificio de aspiracion y del rodillo de limpieza, visto en direccion de avance de la maquina.

Teniendo en cuenta el estado conocido de la técnica, uno de los problemas de la invencién radica en el
perfeccionamiento de un dispositivo de limpieza en humedo del tipo en cuestion en lo que se refiere a una
configuracién que se pueda manipular mejor.

Una solucién posible de la tarea se consigue, segin una primera idea de la invencién, en un dispositivo de limpieza,
especialmente en un dispositivo de limpieza de ventanas, en el que se pretende especialmente una superficie de
limpieza que se realiza a la vez para la aplicacién de humedad y con una forma fundamentalmente rectangular, asi
como con un orificio de aspiracion alargado, configurandose la zona de sujecion, unida de manera rigida a la zona
de limpieza, de modo que cubra verticalmente la superficie de limpieza y extendiéndose el orificio de aspiracién a lo
largo de un canto del borde longitudinal de la superficie de limpieza y orientdndose ademas una direccidén de
extensién de la zona de sujecion en el desarrollo del orificio de aspiracion. Como consecuencia de este disefio, se
indica un dispositivo de limpieza en humedo configurado de manera especialmente ventajosa en cuanto a su
manipulacion. El mismo ofrece ademas una manipulaciéon ergonémica favorable, especialmente para la limpieza de
ventanas, y una limpieza en himedo efectiva. El liquido a aplicar a través de la superficie de limpieza a la superficie
a limpiar es aspirado, en su caso con particulas de suciedad, por el orificio de aspiracion que sigue preferiblemente
en direccién de desplazamiento del dispositivo en la superficie a limpiar, con lo que se elimina de la superficie a
limpiar. Se trata preferiblemente de un aparato manejado a mano, especialmente de un aparato a manejar
directamente con la mano. La zona de sujecién configurada a estos efectos, es decir, la zona que debe sujetar la
mano que sostiene y guia el aparato, se encuentra al menos parcialmente, con preferencia al menos en mas de un
50 por ciento 0 méas de una superficie de limpieza paralela a la superficie de limpieza, visto en el plano de planta, en
superposicion con la superficie de limpieza. Por lo tanto, la zona de sujecién se extiende, al menos en parte, en una
paralela espacial preferiblemente paralela a la superficie de limpieza o en un grupo de paralelas espaciales,
encontrandose las superficies paralelas en la proyeccién en direccién perpendicular respecto a dicha superficie
paralela dentro de la superficie formada por la superficie de limpieza. Se trata preferiblemente de una superficie de
limpieza rectangular alargada con una medida de extension longitudinal preferida correspondiente a 2 — 6 veces,
preferiblemente a 3 — 5 veces la extension de los lados estrechos.

El aparato permite recoger inmediatamente el liquido aplicado a través de la superficie de limpieza a la superficie a
limpiar, especialmente después del desplazamiento del aparato en la direccion de desplazamiento, con preferencia
por absorcién del liquido, contaminado en la mayoria de los casos de particulas de suciedad, de la superficie a
limpiar. En una forma de realizacion preferida, el orificio de aspiracion se configura a modo de tobera, configurada en
conjunto de forma alargada a lo largo del canto del borde mas largo de la superficie de limpieza, orientandose dicho
canto de borde mas largo con preferencia transversalmente respecto a una direccion de desplazamiento normal del
aparato manejado a mano. El orificio de aspiracion alargado se extiende preferiblemente paralelo hasta llegar a un
angulo agudo de mas de 0° a 10° respecto al canto del borde longitudinal de la superficie de limpieza, con
preferencia en relaciéon con una planta determinada por la superficie de limpieza o por una superficie de la zona de
limpieza apoyada durante el tratamiento en la superficie a limpiar.

La direccion de desplazamiento del dispositivo de limpieza en humedo se elige preferiblemente de modo que sea
transversal respecto a la extension longitudinal. Al configurar el dispositivo de limpieza en himedo como dispositivo
de limpieza de ventanas, la direccion de desplazamiento normal es, por ejemplo, de arriba hacia abajo o de
izquierda a derecha o de derecha a izquierda.

Otras caracteristicas de la invencidn se explican con frecuencia, tanto a continuacion como en la descripcién de las
figuras, en su asignacion preferida al objeto de la reivindicacion 1 o a las caracteristicas de otras reivindicaciones.
Sin embargo, también pueden ser importantes en una asignacién a algunas de las caracteristicas de la
reivindicaciéon 1 o de otras reivindicaciones o de forma independiente.
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En otra variante de realizacion preferida se prevé que el dispositivo de limpieza en himedo presente un dep6ésito de
agua limpia y preferiblemente un depésito de agua sucia. Para la utilizacion del dispositivo, el depésito de agua
limpia se llena preferiblemente con agua a la que se afiade un detergente. La cantidad de agua limpia se elige con
preferencia de manera que con una carga del depdsito de agua limpia se pueda limpiar una superficie de 10 a 30 m?,
preferiblemente de 20 m?. Con preferencia, el depédsito de agua limpia presenta una capacidad de 50 a 150 ml, en
especial de unos 100 ml. El depésito de agua sucia se puede adaptar, en cuanto a su volumen, al depédsito de agua
limpia y configurar de modo que pueda recoger al menos la cantidad de agua aplicada desde el depésito de agua
limpia y reabsorbida a través del dispositivo de aspiracion.

Con preferencia, el deposito de agua limpia y/o el depésito de agua sucia se pueden extraer del dispositivo de
limpieza en humedo. El depoésito de agua limpia se puede extraer, por ejemplo, para llenarlo y el depésito de agua
sucia para vaciarlo. La fijacion del depédsito de agua limpia y/o del depdsito de agua sucia dentro o en el dispositivo
se produce preferiblemente como consecuencia de un enclavamiento y/o, por ejemplo, como consecuencia de un
movimiento de introduccién. En una forma de realizacién ventajosa, la extraccion del depdsito de agua limpia y/o del
deposito de agua sucia solo es posible de forma intencionada mediante eliminaciéon de un seguro, por ejemplo un
trinquete. Ademas se prevén para el funcionamiento del dispositivo unos puntos de interseccion conductores de
agua entre los respectivos depdsitos y el dispositivo, disponiéndose en la zona de puntos de interseccion
preferiblemente una junta.

En otra variante de realizacion preferida se prevé ademas que, en direccion de extension de la zona de sujecion, se
dispongan en linea un motor eléctrico con ventilador, el depdsito de agua sucia y/o el depdsito de agua limpia y/o un
acumulador. Como consecuencia de esta configuracion, la disposiciéon de los componentes esenciales del
dispositivo se adapta a la configuracién, en con junto preferiblemente alargada, del dispositivo. El motor eléctrico
activa, durante el funcionamiento del dispositivo, un ventilador para la aplicacion de un flujo de aire de aspiracién
conducido a través del orificio de aspiracion. EI motor eléctrico se alimenta preferiblemente con ayuda de un
acumulador previsto en el dispositivo o por medio de una pluralidad de acumuladores. En este sentido se prevé
preferiblemente que uno o varios acumuladores se disefien para un tiempo de trabajo del dispositivo de 15 a 25
minutos, en especial de unos 30 minutos, con preferencia para la posible limpieza de una superficie de unos 10 a 25
m2, preferiblemente de unos 17 m2.

En el caso de esta disposicion en linea antes mencionada, especialmente del motor eléctrico con el ventilador y del
depdsito de agua sucia, se prevé en una variante de realizacion preferida ademas un separador de agua que desvia
las particulas de humedad hacia el depésito de agua sucia antes del paso de la corriente de aire de aspiracién por el
motor eléctrico.

Una direccion de aspiracion y/o expulsién del ventilador se orienta preferiblemente en direccién de extension de la
zona de sujecion. Por lo tanto, el dispositivo de aspiracion y/o expulsién se orienta preferiblemente en direccion
transversal respecto a una direccién de desplazamiento normal del dispositivo.

El depdsito de agua limpia alimenta preferiblemente un depdésito de distribucién que se extiende a través de la mitad
o mas de la superficie de limpieza y la solapa. De este modo se consigue preferiblemente una dosificacion por
chorros. Esto significa en una forma de realizacién preferida que el liquido de limpieza almacenado en el deposito de
agua limpia se aporta al comienzo de la limpieza de una sola vez, con preferencia por completo, al depédsito de
distribucion y no se transporta de forma continua en direccién de la superficie de limpieza durante el proceso de
limpieza. El depdsito de distribucion se extiende, al menos en relacion con la superficie de fondo del mismo, por
encima de la superficie de limpieza, con preferencia con proyeccion del fondo del depdsito de reserva en direccién al
plano establecido por la superficie de limpieza, solapandola. La superficie del fondo del depésito de reserva
orientada preferiblemente paralela a la superficie de limpieza corresponde con preferencia al 50 por ciento o mas,
hasta llegar al 100 por cien, del tamario de la superficie de limpieza.

El deposito de distribucion se abre, segin una forma de realizacién preferida, a través de una pluralidad de boquillas
hacia un elemento de limpieza que forma la superficie de limpieza. Las boquillas se prevén preferiblemente en la
zona del fondo del deposito, representando dicho fondo a la vez una pared de separacion entre el depdsito y el
elemento de limpieza. Se prevén preferiblemente de 5 a 15 boquillas, especialmente 10 boquillas. Estas se disponen
con preferencia uniformemente repartidas por la superficie, especialmente por la superficie del fondo del deposito, y
presentan ademas una planta circular y un diametro de 2 a 4 mm, preferiblemente de 3 mm. Como consecuencia de
esta configuracion se consigue, con una cantidad de liquido de limpieza de unos 60 ml prevista en el depdsito de
agua limpia, una impregnacion del elemento de limpieza a través del depdsito de distribucion después de 20 a 40
segundos, preferiblemente de unos 30 segundos.

El elemento de limpieza consiste preferiblemente en un pafo de limpieza, especialmente en un pafo de limpieza de
un material de microfibras. Estos pafios de microfibras se caracterizan por una limpieza casi siempre libre de rayas
de superficies, especialmente superficies de cristal. Estos pafios de microfibras ofrecen ademas un buen
desprendimiento de la suciedad de la superficie a limpiar.

En una forma de realizacién preferida, la superficie frontal del dispositivo de limpieza en humedo se configura como
superficie base. En el caso de esta superficie base se trata preferiblemente de una superficie que, vista en relacion
con la planta de la superficie de limpieza, se orienta en direccion transversal respecto al canto del borde longitudinal
de la superficie de limpieza y se extiende fundamentalmente perpendicular a la superficie de limpieza, en su caso en
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un angulo agudo de hasta 30° respecto a una superficie que se extiende de forma vertical. Esta superficie frontal se
configura de manera que el aparato o el dispositivo se puedan colocar en esta superficie frontal, siendo posible que
en esta posicion se pueda llenar el deposito de agua limpia sin que el agua llegue en esta posicion desde el deposito
de agua limpia al deposito de distribucién. El paso al deposito de distribucién se produce preferiblemente cuando el
dispositivo se gira desde esta posicion de parada a la posicién de uso. La superficie frontal se configura ademas
preferiblemente como superficie plana, especialmente como superficie que ofrece estabilidad.

En otra forma de realizacion preferida y con referencia a la seccién transversal se disponen unos frente a otros, asi
como transversalmente con respecto a la direccion de extensién de la zona de sujecion, el orificio de aspiracion y el
depdsito de agua sucia y/o el dep6sito de agua limpia. El area de extensién de la zona de sujecion corresponde en
este sentido, y de manera general en cuanto a la invencién, a una extension longitudinal de la zona de sujecion. Se
obtiene en conjunto un dispositivo compacto que se puede manipular con facilidad. El orificio de aspiracién se
dispone preferiblemente en la direccién de desplazamiento normal del dispositivo, detras del deposito de agua sucia
y/o del deposito de agua limpia. Con preferencia, al menos un deposito, preferiblemente los dos depositos se
posicionan, vistos transversalmente respecto a la extension longitudinal de la zona de sujecién, aproximadamente en
el centro del dispositivo, especialmente cerca del mango, de manera que el usuario que maneje el dispositivo no
tenga que aplicar practicamente ningun par desde la mufieca al limpiar una superficie con el dispositivo.

También se prefiere que el elemento de limpieza presente inicialmente, en relacién con la seccién transversal, una
distancia respecto al orificio de aspiracion. En la direccién de desplazamiento habitual del dispositivo entre el canto
del borde longitudinal orientado hacia el orificio de aspiracién del elemento de limpieza y el orificio de aspiracién se
mantiene asi una distancia que corresponde preferiblemente a una quinta hasta una vigésima parte de la anchura
del elemento de limpieza, vista transversalmente respecto a la extension longitudinal, con preferencia a
aproximadamente una décima parte.

El orificio de aspiracion se dispone preferiblemente fuera de la zona de sujecion, con referencia a la superposicion
vertical. De este modo se consigue un manejo ergonémicamente ventajoso del dispositivo, especialmente para la
limpieza o aspiracion de zonas de superficies marginales. Colocando el orificio de aspiracién sobre la superficie a
limpiar, el dispositivo se puede inclinar a través de la zona de sujecion por un eje paralelo que se extiende
preferiblemente de manera fundamentalmente paralela a la extensién longitudinal de la zona de sujecion.

Se prefiere ademas que el orificio de aspiracion consista en dos elementos de limitacién desarrollados de modo que
en la seccion transversal se desarrollen en forma de V. El resultado es un orificio de aspiracion en forma de tobera,
sefialando una punta de V, vista en seccién transversal, de los elementos de limitacién en direccion a una superficie
a limpiar. El orificio de aspiracion se configura correspondientemente en la zona de la punta de V.

Uno o los dos elementos de limitacion se configuran preferiblemente como labios flexibles, con preferencia en forma
de labios de goma. Un elemento de limitacién, configurado especialmente como labio de extraccion, forma en estado
de uso un angulo de 50 a 70° especialmente de 60° respecto a la superficie a limpiar. De este modo se evita la
formacion de rayas. Para lograr especialmente en toda la longitud unas velocidades de flujo elevadas, el orificio de
aspiracioén se limita por medio del segundo elemento de limitacién en forma de labio flexible, presentando dicho labio
preferiblemente un contorno dentado.

El elemento de limpieza, que preferiblemente tiene forma de pafio, se dispone en una zona de soporte plana. En una
forma de realizacion preferida, esta zona de soporte plana constituye al mismo tiempo la zona de fondo del depésito
de distribucion.

La zona de soporte presenta ademads, con referencia a la seccién transversal y por el lado opuesto al orificio de
aspiracion, una zona de apoyo libre, por lo que sobresale preferiblemente de la zona de carcasa del dispositivo
configurada por encima de la misma.

La zona de apoyo libre se configura preferiblemente para la sujetar el elemento de limpieza rodeandolo con la mano.
El elemento de limpieza se fija preferiblemente con velcro en la zona de soporte, eligiéndose una anchura, vista
transversalmente con respecto a la extension longitudinal, del elemento de limpieza mayor que la anchura de la zona
de soporte, vista en la misma direccion. Disponiendo el elemento de limpieza preferiblemente por el mismo borde en
la zona de soporte, con referencia al canto del borde longitudinal orientado hacia el orificio de aspiracion, se
produce, opuesto a este canto de borde longitudinal, un voladizo del elemento de limpieza, doblandose este voladizo
sobre la parte libre de la zona de soporte, de manera que una seccion del elemento de limpieza se encuentre por el
lado superior frente a la superficie de limpieza que sirve para la limpieza de la superficie. Especialmente este
plegado del elemento de limpieza sirve de forma ventajosa para limpiar esquinas y/o para desprender particulas de
suciedad persistentes de la superficie a limpiar.

Como consecuencia de una o varias de las caracteristicas antes descritas se propone un dispositivo de limpieza en
himedo por medio del cual se puede conseguir, preferiblemente en una sola operaciéon y sin cambios de sujecion,
mediante el desplazamiento del dispositivo por la superficie, una limpieza de la misma. A la vez se aplica el producto
de limpieza, que en el transcurso del desplazamiento del dispositivo se vuelve a aspirar.

Con preferencia, todo el peso del aparato se situa cerca de la zona de sujecion, lo que permite un manejo
ergonémicamente ventajoso del aparato, especialmente un manejo con una sola mano.
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Gracias a la construccion compacta es posible realizar una limpieza cerca de los bordes, por ejemplo cerca de
paredes, repisas de ventanas, etc..

La superficie de apoyo (superficie de limpieza), preferiblemente de 280 x 60 — 100 mm, ofrece una alta seguridad
contra el vuelco durante el desplazamiento del dispositivo por la superficie a limpiar.

Debido a la disposicion rigida de la superficie de limpieza y de los elementos de limitacién (labios de goma) entre si,
el apoyo del dispositivo en la superficie a limpiar define el angulo de ajuste de los elementos de limitacién y, en su
caso, un acodamiento maximo de uno o de los dos elementos de limitacién, que preferiblemente son flexibles como
la goma.

La longitud considerada en direccion longitudinal de uno o de los dos elementos de limitacion se elige
preferiblemente en una centésima a cinco centésimas mayor que la longitud considerada en direccién de la
extension longitudinal de la superficie de limpieza. Asi se prevé con preferencia una longitud de los elementos de
limitacién correspondiente a la longitud el orificio de aspiracion mas 2 a 5 mm por cada lado.

La distancia entre el centro de gravedad del aparato y la zona de sujecion es corta, preferiblemente < 40 mm, al
igual que la distancia entre el centro de gravedad y la superficie de limpieza y, por lo tanto, la superficie a limpiar es
preferiblemente de 40 a 90 mm.

En una forma de realizacion preferida, la distancia entre el orificio de aspiracion y el canto del borde longitudinal
orientado hacia el mismo del elemento de limpieza es de 0 a 8 mm.

Las gamas o los rangos de valores o rangos multiples indicados en lo que antecede y a continuacion incluyen, en lo
que se refiere a la revelacién, todos los valores intermedios, especialmente en pasos de 1/10 de la respectiva
dimensidn, en su caso también sin dimension, especialmente 1,01 veces etc., por una parte, para la delimitacion de
los limites de zona indicados como abajo y/o arriba, pero alternativa o adicionalmente también, en lo que se refiere a
la relevacion, uno o varios valores singulares de la respectiva zona indicada.

La invencion se explica a continuaciéon a la vista del dibujo adjunto que representa Unicamente ejemplos de
realizacién. Una pieza explicada solamente en relacién con uno de los ejemplos de realizacién y que en otro ejemplo
de realizacion no se sustituye (en concreto) por otra pieza debido a la particularidad destacada, también se
considera descrita en relaciéon con este otro ejemplo de realizacion como pieza posiblemente existente. El dibujo
muestra en la:

Figura 1 una representacion en perspectiva de un dispositivo de limpieza en himedo de una primera forma de
realizacion;

Figura 2 un corte longitudinal esquematico del dispositivo de limpieza en humedo segun la linea II-1l de la figura 1;
Figura 3 una seccion transversal del dispositivo de limpieza en himedo segun la linea IlI-lll de la figura 1;

Figura 4 el dispositivo de limpieza en humedo en una representacion en perspectiva, que se refiere a una posicién
de apoyo o mantenimiento del dispositivo;

Figura 5 en una representacion esquematica, un depédsito de agua limpia del dispositivo asi como un depdésito de
distribucion, que se refiere a la posicidn de llenado del depésito;

Figura 6 una representacion segun la figura 5, pero referida a la posicién del depdsito y del depdsito de distribucidn
en la posicion de uso del dispositivo;

Figura 7 en una representacién en perspectiva, el dispositivo de limpieza en himedo durante el uso para la limpieza
de una luna de ventana, al colocar el dispositivo de limpieza en himedo en una zona verticalmente superior de la
luna;

Figura 8 una representacién correspondiente a la de la figura 7, pero respecto a la luna con referencia a la posicion
de trabajo inferior del dispositivo de limpieza en himedo durante la aspiracion de la correspondiente zona de borde
de la ventana;

Figura 9 el dispositivo de limpieza en himedo en una segunda forma de realizacion;
Figura 10 una vista lateral del mismo;
Figura 11 el dispositivo de limpieza en himedo segun la figura 9 en una primera posicion de trabajo;

Figura 12 una representacion correspondiente a la de la figura 11, pero de una segunda posicion de trabajo al
alcanzar una posicion verticalmente inferior en la superficie a limpiar;

Figura 13 una representacion correspondiente a la de la figura 8 referida a la segunda forma de realizacion.

Con referencia a la figura 1 se representa y describe un dispositivo de limpieza en humedo 1, especialmente un
dispositivo para la limpieza de ventanas, para la limpieza en humero de superficies, especialmente de superficies
lisas como, por ejemplo, los cristales de las ventanas o similares.
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El dispositivo 1 presenta una carcasa 2 con una pared de carcasa 3. Esta pared de carcasa 3 se superpone a modo
de boveda a un fondo del dispositivo 4. A los lados la carcasa 2 se cierra por medio de paredes frontales 5, 6
configuradas preferiblemente en una sola pieza y del mismo material que la pared de carcasa 3.

El dispositivo de limpieza en himedo 1, y preferiblemente la carcasa 2 del dispositivo 1, se realizan de forma
alargada con una superficie base rectangular fundamentalmente alargada del fondo 4 del dispositivo. Por lo tanto, el
dispositivo presenta preferiblemente una longitud | de 220 a 280 mm y una anchura b, vista en direccidn
perpendicular respecto a la misma, de 60 a 100 mm.

En conjunto se obtiene una forma al menos aproximadamente alargada, cilindrica, preferiblemente semicilindrica o a
modo de tonel, del dispositivo 1.

La altura h del dispositivo corresponde fundamentalmente a la medida de la anchura b, preferiblemente a 0,8 a 1,2
veces la anchura b.

Se trata preferiblemente de una carcasa de plastico, especialmente de una carcasa fabricada por el procedimiento
de moldeo por inyeccion.

En el centro, respecto a la extensién longitudinal del dispositivo 1, la carcasa 2 se configura preferiblemente a modo
de una zona de sujecién 7. La misma se extiende fundamentalmente a través de mas o menos la mitad de la
longitud de extension y se crea como consecuencia de una estriccion en forma de cintura de la pared de carcasa 3.
La zona de sujecion 7 presenta una forma ergondémica ventajosa para la sujecion del dispositivo 1 con la mano,
especialmente para el desplazamiento del dispositivo 1 con una sola mano durante la limpieza en humedo.

El dispositivo 1 resulta apropiado tanto para la aplicacion de un liquido a una superficie a limpiar 8, como para la
reabsorcion del liquido.

Para ello se prevé, en primer lugar, un depoésito de agua limpia 9 en la carcasa 2. El mismo sirve para la recepcion
de un liquido de limpieza, especialmente para la recepcién de agua limpia mezclada con detergente.

El dispositivo de limpieza en humedo 9 representado en el primer ejemplo de realizacién de las figuras 1 a 8 se
dispone al lado de la zona de sujecién 7, preferiblemente entre la zona de sujecién 7 y la pared frontal 5.

En una forma de realizacién preferida, el depédsito de agua limpia 9 se puede extraer de la carcasa 2, especialmente
para el llenado del depdsito de agua limpia 9. En una forma de realizacién preferida, el depdsito de agua limpia 9 se
guia en un carril no representado de la carcasa 2, asegurandose especialmente la posicién de funcionamiento del
depésito de agua limpia 9, es decir, la posicién de insercion del mismo, por ejemplo mediante enclavamiento. En el
ejemplo de realizacién representado, la zona de pared 10 del depdsito de agua limpia 9 forma la seccién de techo de
la pared de carcasa 3 en la zona del orificio 11 de la carcasa para la recepcion del deposito de agua limpia 9.

Asignados preferiblemente a la zona del lado del depésito de agua limpia, se disponen en la carcasa 2 dos
acumuladores 12. En este sentido se puede tratar de la disposicion de un Unico acumulador o de méas de dos
acumuladores.

El o los acumuladores 12 sirven para alimentar un motor eléctrico 13 para el accionamiento de un ventilador 14. A
este ventilador 14 se asigna un separador 15, especialmente un separador centrifugo.

El motor eléctrico 13, el ventilador 14 y el separador 15 se disponen preferiblemente en un eje geométrico comun,
extendiéndose dicho eje preferiblemente paralelo a un canto del borde longitudinal de la carcasa 2. El motor eléctrico
13, el ventilador 14 y el separador 15 se disponen ademas con preferencia en la zona lateral opuesta al depodsito de
agua limpia 9 entre la zona de sujecion 7 y la pared frontal 6.

Asignado més a la seccion central de la carcasa 2, preferiblemente cubierto por la zona de sujecion 7 o situado en la
zona de proyeccion de la zona de sujecion 7 en el fondo del dispositivo 4, se prevé un deposito de agua sucia 16.
Este sirve para la recogida del liquido de limpieza, que en la mayoria de los casos contiene particulas de suciedad o
de polvo, absorbido a través del ventilador 14 de la superficie a limpiar 8.

En una variante de realizacién preferida, el deposito de agua sucia 16 se puede extraer de la carcasa 2, con
preferencia de forma correspondiente a la del depdsito de agua limpia 9. En su posicién de uso, el depodsito de agua
sucia 16 se encaja preferiblemente en la carcasa 2.

Un conducto de liquido 17 conduce del separador 15 al depésito de agua sucia 16, previéndose en la zona del punto
de interseccién entre el dispositivo de limpieza en himedo 16 y la pared de carcasa orientada en estado insertado
hacia un orificio de llenado 18 del dep6sito de agua sucia 16, una junta no representada en detalle, para la conexion
hermética del conducto de liquido 17 al orificio de llenado 18.

Por la parte inferior del fondo 4 del dispositivo, orientado hacia la superficie de limpieza 19 que se describira mas
adelante en detalle, se configura una zona de soporte plana 20 desarrollada a distancia del fondo de dispositivo 4.
Esta zona de soporte 20 forma, especialmente por la parte exterior, es decir, opuesta al fondo de dispositivo 4, una
superficie preferiblemente plana que se extiende fundamentalmente por toda la longitud | y por toda la anchura b del
dispositivo de limpieza en himedo 1.
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Con referencia a la seccion transversal segun la representacion de la figura 3, la zona de soporte 20 forma, por una
parte, una zona de apoyo libre asignada a un canto del borde longitudinal del dispositivo 1. Este voladizo creado
preferiblemente junto con la zona situada por encima del fondo de dispositivo 4 se identifica con el nimero de
referencia 21.

El voladizo 21 sobresale libremente de un contorno marginal de la pared de carcasa 3 que desemboca en el fondo
de dispositivo 4. Como se puede ver especialmente en la representacion de la figura 3, una zona de la pared de
carcasa 3, que se extiende a distancia vertical respecto al fondo de dispositivo 4, se desarrolla, con referencia a una
proyeccion vertical sobre el fondo de dispositivo 4 o la zona de soporte 20 hacia el voladizo 21 y lo solapa.

El espacio resultante entre la zona de soporte 20 y el fondo de dispositivo 4 se cierra preferiblemente cerrado por
todos los lados para formar un depdsito de distribucion 22. Este se conecta a través de un conducto de alimentacion
23, que atraviesa el fondo de depdsito 4 y desemboca en el deposito de reserva 22, al deposito de agua limpia 9. De
forma correspondiente, el extremo del conducto de alimentacion 23, opuesto al depédsito 22, se conecta a través de
un orificio de rebosamiento 24 al dep6sito de agua limpia 9.

Esta conexi6n se puede separar para permitir la extraccion del deposito de agua limpia 9 de la carcasa 2. Con
preferencia se prevé en la zona de del punto de interseccion una junta que, con el deposito de agua limpia 9
introducido, rodea al orificio de rebosamiento 24.

Por la parte inferior de la zona de soporten 20 se dispone en el mismo un elemento de limpieza 25, preferiblemente
en forma de un pafio de microfibras. Este elemento de limpieza 25 se une preferiblemente a través de un velcro y de
manera separable a la zona de soporten 20.

El elemento de limpieza 25 presenta una longitud correspondiente a la longitud del dispositivo de limpieza en
himedo 1 vy, por lo tanto, a la longitud de la zona de soporte 20. La anchura del elemento de limpieza 25, vista
transversalmente, se elige preferiblemente de modo que sea mayor que la anchura b del dispositivo 1y, por lo tanto,
que la anchura de la zona de soporte 20. Asi se consigue preferiblemente una sobreanchura del elemento de
limpieza 25 correspondiente a una medida de entre una a dos décimas partes de la anchura b, preferiblemente a
una medida de entre 10 a 20 mm. Esta zona sobresaliente del elemento de limpieza 25 se dobla preferiblemente a lo
largo de toda la longitud de la zona de soporte 20 alrededor del voladizo 21 para su fijacion preferida por la cara
superior de la seccién libremente sobresaliente del fondo de dispositivo 4.

Ademas, con referencia a la seccion transversal segun la figura 3, se prevé, frente al voladizo 21, un orificio de
aspiracién 26. Con preferencia, éste también se extiende preferiblemente a lo largo de toda la longitud | del
dispositivo 1.

El orificio de aspiracion 26 consiste preferiblemente en dos elementos de limitacion 27 y 28 en forma de labios de
goma que se desarrollan el uno respecto al otro con una seccion transversal en V. Los elementos de limitacién 27 y
28 limitan el orificio de aspiracion 26 orientado en direccion a un plano de trabajo establecido especialmente por el
elemento de limpieza 25 asi como una seccion de canal de aspiracion 29 adyacente. Dicha seccién se conecta en
cuanto al flujo, a través de un conducto de aspiracién 30, al ventilador 14.

El orificio de aspiracion 26 se distancia ademas, visto con referencia a un plano definido por el elemento de limpieza
25 o su plano de apoyo, transversalmente respecto a la extension longitudinal del dispositivo 1, siendo la distancia
preferiblemente de 5 a 15 mm, especialmente de 8 mm.

La pared longitudinal 31 de la pared de carcasa 3, orientada hacia el orificio de aspiracién 26, se dispone, con
referencia a un plano formado por la superficie de limpieza 19 establecida por la parte inferior del elemento de
limpieza 25, en un angulo agudo respecto a una vertical, preferiblemente en un angulo agudo respecto a una vertical
de 10 a 20°, preferiblemente en un angulo de 15° con tendencia de una inclinacién de la pared longitudinal 31 en
direccion al voladizo 21. Ademas se puede deducir que el orificio de aspiracion 26, con referencia a la superposicion
vertical de la superficie de limpieza 19, se encuentra fuera de la zona de sujecién 7.

El elemento de limitacion exterior 27 sirve de labio de extracciéon durante el funcionamiento del dispositivo 1. El
mismo presenta un angulo de unos 60° respecto a la superficie a limpiar 8. El elemento de limitacion interior 28
presenta preferiblemente un contorno dentado y, visto a lo largo, sélo se apoya parcialmente en la superficie a
limpiar 8.

Como consecuencia de la construccion fundamentalmente rigida del elemento de limpieza 25 y de los elementos de
limitacion 27, 28 se excluye un angulo de ajuste incorrecto, especialmente entre el elemento de limitacion 27 y la
superficie 8.

Para garantizar durante el funcionamiento el transporte de liquido desde la superficie 8 en direccion al ventilador 14
en cualquier posicion de trabajo del dispositivo 1, el conducto de aspiracion 30 se realiza preferiblemente con una
seccidn transversal de flujo maxima de 150 mm? con un caudal preferido de 3,5 a 4,5 I/s, aproximadamente.

La zona de sujecién 7 de la primera forma de realizacion segun las figuras 1 a 8 se moldea por medio de
contracciones o cortes ergonémicamente ventajosos en la zona de las paredes de carcasa 3.

En la segunda forma de realizacién representada en las figuras 9 a 13, la zona de sujecion 7 se ha configurado para
poder pasar los dedos, con lo que forma un asa cilindrica o eliptica de perimetro preferiblemente libre, que, visto en
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direccion de su extensién longitudinal, entra por ambos extremos en la carcasa 2. Asi se obtiene en conjunto una
configuracién en forma de pesa del dispositivo 1.

Con preferencia e independientemente de la forma de realizacién, la zona de sujecion 7 se encuentra en el centro
del dispositivo 1, es decir, tanto en cuanto a la orientacion longitudinal como a la orientaciéon en anchura, en el centro
del dispositivo 1, con una longitud de sujecién correspondiente a 0,4 a 0,6 veces la longitud | del dispositivo 1,
preferiblemente de 100 a 150 mm. Especialmente en el caso de una zona de sujecion libre 7 segun la segunda
forma de realizacion, el mango libre presenta un diametro de unos 30 a 50 mm, siendo posible elegir el diametro de
manera distinta a través de la longitud axial del mango, por ejemplo de forma que vaya aumentando desde el centro
hacia el exterior.

Especialmente una de las paredes frontales 5,6, preferiblemente las dos paredes frontales 5,6, se configuran como
superficie de apoyo. Por consiguiente ofrecen una superficie plana para la colocacién vertical del dispositivo de
limpieza en humedo 1 cuando no se utiliza. En esta posicion vertical segun la representacion de la figura 4, la
superficie de limpieza 19 se encuentra en una posicion vertical, especialmente en una posicién al menos
aproximadamente perpendicular frente a la superficie de apoyo 32.

En esta posicion de no utilizaciéon del dispositivo 1, en la que éste se apoya en la superficie de apoyo 32 en la zona
de una pared frontal 5, 6, preferiblemente en la pared frontal 5, se produce un llenado del depdésito de agua limpia 9.
Esto se realiza en la segunda forma de realizacion mediante el llenado directo del depédsito de agua limpia 9, que en
este caso no se puede extraer del dispositivo 1. Después de la retirada del tap6n o de la tapa no representados se
libera, en la pared frontal 6 opuesta a la superficie de apoyo 32, un orificio de llenado 33, a través del cual el
depésito de agua limpia 9 se llena de agua mezclada preferiblemente con un detergente.

En la primera variante de realizacién representada, el depdsito de agua limpia 9 se extrae del dispositivo 1 para su
llenado. También en este caso se retira inicialmente una tapa 34 que cierra el orificio de llenado 33, sobre todo en
estado de uso del dispositivo 1. Orientando el orificio de llenado 33 preferiblemente verticalmente hacia arriba, el
depdsito de agua limpia 9 se llena, cerrdndose el orificio 33 de nuevo después del llenado con la tapa 34.

Con preferencia, el volumen de relleno del depédsito de agua limpia 9 no corresponde al volumen del deposito. Mas
bien el depdsito de agua limpia 9 se llena, como maximo, hasta un 50 a 90 % del volumen con el liquido de limpieza.

Justo por debajo del techo del depdsito 35, que presenta el orificio de llenado 33, se prevé en la pared perimetral del
depésito el orificio de rebosamiento 24. Un llenado del depésito de agua limpia 9 con el liquido de limpieza F se
produce en posicién vertical del mismo, como maximo hasta por debajo del orificio de rebosamiento 24.

Con el depésito de agua limpia 9 instalado de forma fija segln la segunda variante de realizacion, el orificio de
rebosamiento 24 se conecta al conducto de alimentacién 23.

Esta conexién al conducto de alimentacién 23 se consigue en el primer ejemplo de realizacion al insertar el depésito
de agua limpia 9 de nuevo en el dispositivo 1.

Para la utilizacion del dispositivo de limpieza en hiumedo 1, éste se desplaza, después del cierre correspondiente del
orificio de llenado 33 del depédsito de agua limpia 9, a una posicién en la que la superficie de limpieza 19 sefala
hacia abajo y se orienta de forma horizontal o al menos aproximadamente horizontal. El liquido de limpieza F, que se
encuentra en el depésito de agua limpia 9, fluye a través del orificio de rebosamiento 24, presentando dicho orificio
de rebosamiento 24, preferiblemente al igual que el conducto de alimentacién 23, un diametro de mas de 5 mm
hasta 15 mm, al depdsito de distribucion 22. Este depdsito de distribucion 22 posee, por el lado del fondo, es decir,
en la zona de soporte 20, boquillas 37, con preferencia ocho a veinte boquillas 37 repartidas uniformemente,
respectivamente con un didmetro de 2 a 5 mm, especialmente de 3 mm.

El liquido llega asi a través de las boquillas 37 al elemento de limpieza 25, que lo absorbe.

Se consigue asi una dosificacién por chorros, con la que el liquido de limpieza se aplica al elemento de limpieza 25
inicialmente de una vez y no de forma continua durante la limpieza. Esto ofrece la ventaja de un esfuerzo mecanico
reducido.

Para la limpieza en hiumedo de una superficie 8, por ejemplo la superficie de una ventana, se activa el dispositivo de
limpieza en humedo 1, especialmente el motor eléctrico 13 para el accionamiento del ventilador 14. A estos efectos,
el dispositivo 1 se dota preferiblemente de un interruptor 38 correspondiente.

Para la limpieza de una superficie 8, el dispositivo de limpieza en himedo 1 se dispone de manera que la superficie
de limpieza 19 se apoye preferiblemente con toda su superficie de forma plana en la superficie 8. Mediante el
desplazamiento del dispositivo de limpieza en himedo 1 en una direccion de desplazamiento preferida r, siendo esta
direccion de desplazamiento r preferiblemente la de un desplazamiento de vertical arriba a vertical abajo,
alternativamente de izquierda a derecha o de derecha a izquierda, y ademas también en zigzag o de forma ondulada
de arriba hacia abajo, se aplica a través del elemento de limpieza 25 humedad a la superficie 8 y se disuelve la
suciedad adherida eventualmente a la superficie 8, con lo que el elemento de limpieza 25 desplazado la puede
desprender de la superficie 8.

El orificio de aspiracion 26, que sigue en direccion de desplazamiento r al elemento de limpieza 25, se somete
durante el funcionamiento del dispositivo de limpieza en himedo 1 a una presién negativa como consecuencia de la
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activacion del ventilador de aspiracion 14. A través del orificio de aspiracion 16 a modo de tobera se produce, por
consiguiente, una aspiracion de la pelicula de humedad que permanece en la superficie 8 detras del elemento de
limpieza 25, visto en direccion de desplazamiento r. El elemento de limitacion 27 actia en forma de labio de
extraccion.

Con preferencia, no permanece ninguna humedad remanente en la superficie 8, en su caso Unicamente un resto
himedo como la niebla, que se evapora sin dejar huellas.

Gracias a la construccion compacta del dispositivo de limpieza en humedo 1 se consigue también una limpieza cerca
de los bordes de las superficies 8, apoyandose el elemento de limpieza 25 con toda su superficie en el ejemplo de
una superficie de ventana, tanto en un borde verticalmente superior horizontal, como en los dos bordes laterales de
orientacion vertical.

El elemento de limpieza 25 puede llegar al borde verticalmente inferior de la superficie cuando se apoya con toda su
superficie. Para la aspiracién en una esquina de la superficie 8, el dispositivo de limpieza en himedo 1 se inclina por
medio de un movimiento ergonémicamente ventajoso de la mano (comparense las figuras 8 y 13). En el transcurso
de la inclinacion del dispositivo de limpieza en himedo 1, preferiblemente por un eje basculante que se desarrolla
paralelo a la extensién longitudinal, la superficie de limpieza 19 se desplaza por tendencia a un plano orientado en
direccion horizontal, preferiblemente hasta un plano orientado en direccion vertical respecto a la superficie a limpiar
8, deslizandose el orificio de aspiracion 26 al mismo tiempo por la superficie 8 hasta llegar al borde.

La limpieza en humedo de la superficie 8 se produce preferiblemente sin gotas, gracias a la aplicacion uniforme del
liquido.

La suciedad resistente de la superficie 8, que no se puede eliminar con una operacién de limpieza anormal o que
s6lo se quita de manera no satisfactoria, se puede tratar con la seccién del elemento de limpieza en la zona del
voladizo.

Las descripciones que anteceden sirven para explicar las invenciones abarcadas en su conjunto por la invencion
que, gracias a las siguientes combinaciones de caracteristicas, perfeccionan el estado de la técnica respectivamente
de forma independiente, a saber:

un dispositivo de limpieza en humedo, configurandose la zona de sujecion de forma rigida con la superficie de
limpieza 19 y extendiéndose el orificio de aspiracién 26 a lo largo de un canto del borde longitudinal de la superficie
de limpieza 19, orientandose la direccidén de extension en un desarrollo del orificio de aspiracion 26, configurandose
la zona de sujecion 7 con una superposicion vertical respecto a la superficie de limpieza 19.

Lista de referencias

1 Dispositivo de limpieza en himedo
2 Carcasa

3 Pared de carcasa

4 Fondo del dispositivo

5 Pared frontal

6 Pared frontal

7 Zona de sujecion

8 Superficie

9 Depésito de agua limpia
10 Seccion de pared

11 COrificio de carcasa

12 Acumulador

13 Motor eléctrico

14 Ventilador
15 Separador

16 Depésito de agua sucia
17 Conducto de liquido

18 COrificio de llenado

19 Superficie de limpieza
20 Zona de soporte
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Voladizo

Depésito de distribucion
Conducto de alimentacion
Orificio de rebosamiento
Elemento de limpieza
Orificio de aspiracién
Elemento de limitacion
Elemento de limitacion
Seccion del canal de aspiracion
Conducto de aspiracion
Pared longitudinal
Superficie de apoyo
Orificio de llenado

Tapa

Techo del deposito
Boquilla

Interruptor
Anchura
Altura
Longitud

Direccion de desplazamiento

Liquido de limpieza

10



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2745270 T3

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de limpieza en humedo (1), especialmente dispositivo de limpieza de ventanas, con una superficie de
limpieza (19) fundamentalmente rectangular configurada al mismo tiempo para la aplicacion de humedad y con una
zona de sujecion (7) para agarrar con la mano asi como con un orificio de aspiracion (26) alargado, configurandose
la zona de sujecién (7) de forma rigida con la superficie de limpieza (19) y extendiéndose el orificio de aspiracion
(26) a lo largo de un canto del borde longitudinal de la superficie de limpieza (19), orientdndose ademas una
direccion de extensién de la zona de sujecién (7) en un desarrollo del orificio de aspiracion (26), caracterizado por
que la zona de sujecién (7) se configura en superposicion vertical respecto a la superficie de limpieza (19).

2. Dispositivo de limpieza en humedo segun la reivindicaciéon 1, caracterizado por que el dispositivo de limpieza en
himedo (1) presenta un deposito de agua limpia (9) y preferiblemente un depdsito de agua sucia (16).

3. Dispositivo de limpieza en himedo segun la reivindicacién 2, caracterizado por que el depdsito de agua limpia (9)
y/o el depésito de agua sucia (16) se puede/n extraer del dispositivo de limpieza en himedo (1).

4. Dispositivo de limpieza en humedo segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que,
orientados en la direccion de extensién de la zona de sujecion (7), se disponen sucesivamente un motor eléctrico
(13) con ventilador (14), el dispositivo de limpieza en humedo (16) segun la reivindicacién 2 y/o el depdsito de agua
limpia (9) segun la reivindicacion 2 y/o un acumulador (12).

5. Dispositivo de limpieza en himedo segun la reivindicacion 4, caracterizado por que la direccion de aspiracion y/o
expulsion del ventilador (14) se orienta en direccion de extension de la zona de sujecion (7).

6. Dispositivo de limpieza en hiumedo segun una de las reivindicaciones 2 a 5, caracterizado por que el depdsito de
agua limpia (9) alimenta un depdsito de distribucion (22) que se extiende a través de la mitad o mas de la superficie
de limpieza (19) y superponiéndose a la misma.

7. Dispositivo de limpieza en himedo segun la reivindicacion 6, caracterizado por que el depésito de distribucion (22)
se abre a través de una pluralidad de boquillas (37) hacia un elemento de limpieza (25) que forma la superficie de
limpieza (19).

8. Dispositivo de limpieza en humedo segun la reivindicacion 7, caracterizado por que el elemento de limpieza (25)
es un pano.

9. Dispositivo de limpieza en himedo segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la
superficie frontal (5, 6) del dispositivo de limpieza en himedo (1) se configura como superficie de apoyo (32).

10. Dispositivo de limpieza en himedo segun una de las reivindicaciones 2 a 9, respectivamente en dependencia de
la reivindicacién 2, caracterizado por que, con referencia a una seccion transversal oblicua respecto a la direccion de
extensiéon de la superficie de sujecion (7), el orificio de aspiracion (26) y el depdsito de agua sucia (16) y/o el
depdsito de agua limpia (9) se disponen unos frente a otros.

11. Dispositivo de limpieza en hiumedo segln una de las reivindicaciones 7 a 10, caracterizado por que el elemento
de limpieza (25) empieza, con referencia a la seccién transversal, a distancia del orificio de aspiracién (26).

12. Dispositivo de limpieza en himedo segln una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el orificio
de aspiracion (26) se dispone, con referencia a una superposicion vertical, fuera de la zona de sujecion (7).

13. Dispositivo de limpieza en hiumedo segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el orificio
de aspiracion (26) se forma por medio de dos elementos de limitacion (27, 28) que se desarrollan entre si con una
seccién transversal en V y/o por que uno o los dos elementos de limitacion (27, 28) se configuran como labios
flexibles.

14. Dispositivo de limpieza en himedo segun una de las reivindicaciones 7 a 13, respectivamente en dependencia
de la reivindicacion 7, caracterizado por que el elemento de limpieza (25) se dispone en una zona de soporte plana
(20) de forma desmontable.

15. Dispositivo de limpieza en humedo segun la reivindicacion 14, caracterizado por que la zona de soporte (20)

presenta, con referencia a la seccion transversal por el lado opuesto al orificio de aspiracién (26), una zona de apoyo
libre, configurandose la zona de apoyo libre preferiblemente para la sujecion enlazada del elemento de limpieza (25).
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