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@Resumen:

Se da a conocer un método para obtener informacion
de profundidad a partir de una escena, en el que el
método comprende las etapas de: a) adquirir una
pluralidad de imagenes de la escena por medio de al
menos una camara durante un tiempo de disparo en
el que la pluralidad de imagenes ofrece al menos dos
vistas diferentes de la escena; b) para cada una de
las imagenes de la etapa a), simultaneamente adquirir
datos sobre la posicion de las imagenes con respecto
a un sistema de referencia de seis ejes; c) seleccionar
de las imagenes de la etapa b) al menos dos
imagenes; d) rectificar las imagenes seleccionadas en
la etapa c) generando de ese modo un conjunto de
imagenes rectificadas; y e€) generar un mapa de
profundidad a partir de las imagenes rectificadas.
Adicionalmente, se dan a conocer dispositivos para
llevar a cabo el método.
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Categoria @ Documentos citados Reivindicaciones
afectadas

X US 2011304706 A1 (BORDER JOHN N et al.) 15/12/2011. 1-19, 22-29, 34-39
Descripcion: pars. 37-71, 76, 87-88, 111; fig. 1

Y 20-21, 30-33

Y EP 2887642 A2 (NOKIA CORP) 24/06/2015. 20-21, 30-33
Descripcion: pars. 25-29, 39-40

A Zeshan Alam M; Bahadir K Gunturk. HYBRID LIGHT FIELD IMAGING FOR IMPROVED SPATIAL 1-39
RESOLUTION AND DEPTH RANGE. arXiv.org; Cornell University Library, 201 Olin Library Cornell
University Ithaca, NY 14853, 16/11/2015, <DOI: 10.1007/s00138-017-0862-2>. Todo el
documento.

A CA 2848794 Al (BLACKBERRY LTD) 26/06/2014. 1-39
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A US 2014029837 A1 (VENKATRAMAN SUBRAMANIAM et al.) 30/01/2014. 1-39
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A EP 2854104 Al (TECH UNIVERSITAT MUNCHEN) 01/04/2015. 1-39
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A US 2013127988 A1 (WANG SEN etal.) 23/05/2013, 1-39
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N° de solicitud: 201990066

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 16.03.2020

Declaracion

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones
Reivindicaciones

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986) Reivindicaciones

Reivindicaciones

4-5, 7-15, 17-18, 20-27, 30-39
1-3,6,16,19,28-29

4-5, 7-15, 17-18, 20-27, 30-39

SI
NO

SI
NO

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de

examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.

La presente opinion se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201990066

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

, . ., . ., Fecha
Documento Numero Publicaciéon o Identificacion Publicacién
D01 US 2011304706 Al (BORDERJOHN N etal.) 15.12.2011
D02 EP 2887642 A2 (NOKIA CORP) 24.06.2015

D03 Zeshan Alam M; Bahadir K Gunturk. HYBRID LIGHT FIELD IMAGING FOR 16.11.2015
IMPROVED SPATIAL RESOLUTION AND DEPTH RANGE. arXiv.org; Cornell
University Library, 201 Olin Library Cornell University Ithaca, NY 14853, <DOI:
10.1007/s00138-017-0862-2>

D04 CA 2848794 Al (BLACKBERRY LTD) 26.06.2014
D05 US 2014029837 Al (VENKATRAMAN SUBRAMANIAM et al.) 30.01.2014
D06 EP 2854104 Al (TECH UNIVERSITAT MUNCHEN) 01.04.2015
D07 US 2013127988 Al (WANG SEN et al.) 23.05.2013

2. Declaracion motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

Se considera D01 el documento mas préximo del estado de la técnica al objeto de la solicitud.

Reivindicaciones independientes

Reivindicacién 1: El documento D01 divulga un sistema de generacion de imagenes con profundidad basado en la captura
de, al menos, dos imagenes, con desplazamiento local de un dispositivo de captura de imagenes de video que comprende
una unidad de captura de imagenes digitales con una lente y un sensor de imagen y, en una realizacion, incluye otros
componentes que proporcionan informacion adicional como sensores de orientacion y de posicion: acelerometros,
giréscopos y GPS, lo que permite rectificar las imagenes generando una imagen final con profundidad (Descripcion: pars.
37-71, 87-88, 111, fig.1)

Asi, el documento D01 afecta a la novedad de la reivindicacion 1 segun el art. 6.1 de la Ley 24/2015 de Patentes.

Reivindicacién 28: el dispositivo esta incluido en DO1. Asi, el documento D01 afecta a la novedad de la reivindicacion 28
segun el art. 6.1 de la Ley 24/2015 de Patentes.

Reivindicaciones dependientes

Reivindicaciones 2-3, 6, 16, 19: el contenido de estas reivindicaciones esta incluido en el documento DO1.
Por tanto, el documento D01 afecta a la novedad de las reivindicaciones 2-3, 6, 16, 19 segun el art. 6.1 de la ley 24/2015 de
Patentes.

Reivindicaciones 4-5: el contenido de estas reivindicaciones son opciones habituales relativas al dispositivo de captura de
imégenes y, por tanto, evidentes para el experto en la materia.

Reivindicaciones 7-14: el contenido de estas reivindicaciones, en particular el de las reivindicaciones 12 y 13 expresadas tal
cual, son opciones en cuanto a las técnicas de generacion de un mapa de profundidad que son habituales y, por tanto,
evidentes para el experto en la materia.

Reivindicacion 15: esta etapa es una mera extension del método reivindicado, reproduciendo con la informacién de
profundidad una imagen 3D y, por tanto, evidente para el experto en la materia.

Reivindicaciones 17-18: el contenido de estas reivindicaciones se refiere a particularizaciones relativas a la fuente de
movimiento del dispositivo de captura de imagenes.

Por tanto, el documento D01 afecta a la actividad inventiva de las reivindicaciones 4-5, 7-15, 17-18 segun el art. 8.1 de la ley
24/2015 de Patentes.

Reivindicacién 20: el contenido de esta reivindicacién no esta incluido en el documento DO1 pero si en el documento D02.
La generacion de un mapa de profundidad en el que se usen dos camaras conociendo su posicion relativa se considera un
problema técnico aparte al de la generacion de dicho mapa a partir del desplazamiento local de un dispositivo de captura de
imigenes. En este sentido, la solucion a este problema a través de dicha caracteristica se considera una mera
yuxtaposicion, y, por tanto, resulta evidente para el experto en la materia afiadirla al sistema del documento DO1.

Por tanto, la combinacion de los documentos D01 y D02 afecta a la actividad inventiva de la reivindicacién 20 segun el art.
8.1 de la ley 24/2015 de Patentes.
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 201990066

Reivindicacién 21: la camara plendptica se incluye en el documento D02.
Por tanto, la combinacion de los documentos D01 y D02 afecta a la actividad inventiva de las reivindicaciones 20-21 segun el
art. 8.1 de la ley 24/2015 de Patentes.

Reivindicaciones 22-27: el contenido de estas reivindicaciones se considera precisiones necesarias habituales en la
composicion de imagenes con profundidad, en particular el de las reivindicaciones 25 y 26 expresadas tal cual y, por tanto,
evidentes para el experto en la materia.

Reivindicacion 29: el contenido de esta reivindicacion esté incluido en el documento DO1.
Por tanto, el documento DO1 afecta a la novedad de la reivindicacion 29 segin el art. 6.1 de la ley 24/2015 de Patentes.

Reivindicaciones 30-31: el contenido de estas reivindicaciones esta incluido en el documento D02.

Reivindicacién 32: el contenido de esta reivindicacion es una configuracion andloga a la de dos camaras a los efectos de la
obtencion de imagenes con profundidad y, por tanto, evidente para el experto en la materia.

Reivindicacién 33: el contenido de esta reivindicacion se recoge en el documento D02.
Por tanto, la combinacién de los documentos D01 y D02 afecta a la actividad inventiva de las reivindicaciones 30-33 segun el
art. 8.1 de la ley 24/2015 de Patentes.

Reivindicaciones 34-39: al contenido de estas reivindicaciones se le aplica mutatis mutandis el andlisis de las reivindicaciones
22-27.

Por tanto, el documento DO1 afecta a la actividad inventiva de las reivindicaciones 34-39 segun el art. 8.1 de la ley 24/2015
de Patentes.
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