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ES 2749231 T3

DESCRIPCION
Retenedor para apertura y cierre de una puerta
Campo técnico

La presente invencion se refiere a un retenedor para apertura y cierre de una puerta, que es capaz de facilitar la
operacion de apertura y cierre de la puerta o una cubierta instalada en una carcasa mediante una bisagra de manera
que se puede abrir y cerrar.

Técnica anterior

Como retenedor convencional para apertura y cierre de una puerta que facilita una operacion de apertura y cierre de
la puerta o de una cubierta, se conoce un retenedor que tiene un mecanismo 5 de manivela deslizante dentro como
se muestra en las figuras 12(a) y 12(b) (véase PL 1). Un cuerpo principal 1 del retenedor esta conectado de manera
giratoria a un extremo 2a de un brazo 2. El cuerpo principal 1 estd montado en una carcasa 6 y el brazo 2 esta
conectado a la puerta 7. Una fuerza para ayudar a la operacion de apertura y cierre se transmite a la puerta 7 desde
el brazo.

El cuerpo principal 1 esta provisto de un resorte helicoidal 8. Un extremo de un enlace 3 esta conectado de manera
giratoria a un deslizador 4 del cuerpo principal empujado hacia abajo por el resorte helicoidal 8. El otro extremo del
enlace 3 esta conectado a una pieza base pivotante del brazo 2. Este deslizador 4 del cuerpo principal, este enlace y
este brazo 2 forman el mecanismo 5 de manivela deslizante. Cuando el deslizador 4 del cuerpo principal se mueve
hacia delante y hacia atras, el brazo 2, equivalente a una manivela, gira mediante el enlace 3. Un asiento 10 de
montaje esta montado de manera giratoria al otro extremo 2b del brazo 2 mediante otro enlace 9. La puerta 7 se une
a este asiento 10 de montaje.

Como se ilustra en la figura 12(a), cuando la puerta 7 se cierra, un par de fuerza T1 actda sobre el brazo 2 en
sentido horario a través de una fuerza de empuje del resorte helicoidal 8. De este modo, mientras el par de fuerza en
la direccién de cierre sigue actuando sobre la puerta 7 cerrada, el estado cerrado de la puerta puede mantenerse
estable. Paralelamente, como se muestra en la figura 12(b), cuando se abre la puerta 7 cerrada, el brazo 2 gira y el
mecanismo 5 de manivela deslizante sobrepasa un punto de cambio. Entonces, un par de fuerza T2 actua sobre el
brazo 2 en sentido antihorario a través de la fuerza de empuje del resorte helicoidal 8. Mientras el par de fuerza
actua sobre la puerta en la direccion de apertura, puede facilitarse la operacion de apertura de la puerta y el angulo
de apertura de la puerta puede mantenerse constante.

Lista de citas
Literatura de la patente
PL 1: Patente japonesa n.° 3120212

Otro retenedor para apertura y cierre de una puerta o una cubierta se divulga en el documento US 3.906.587, que
divulga las caracteristicas del preambulo de la reivindicacion 1.

Sumario de la invenciéon
Problema técnico

Sin embargo, en el retenedor convencional, se requieren dos enlaces (brazo 2 y enlace 9) entre la carcasa 6 y la
puerta 7 para abrir y cerrar la puerta suavemente. Entonces, como se ilustra en la figura 12(b), cuando la puerta 7
esta abierta, los dos enlaces estan dispuestos en una linea y sobresalen como un refuerzo diagonal entre la carcasa
6y la puerta 7. Por lo tanto, surge el problema de que, cuando la puerta 7 se abre, los dos enlaces se convierten en
un obstaculo para el almacenamiento y son visualmente desagradables.

La presente invencion resuelve este problema del retenedor convencional para apertura y cierre de una puerta y
tiene como objeto proporcionar un retenedor para apertura y cierre de una puerta que no se convierta en un
obstaculo para un usuario cuando la puerta esta abierta y que visualmente esté despejado.

Aqui, por ejemplo, el retenedor para apertura y cierre de una puerta descrito anteriormente transmite una fuerza
adicional en la direccion de cierre a una puerta cerrada y transmite una fuerza adicional en la direccion de apertura a
una puerta abierta. Cuando la puerta es pesada, es necesario transmitir un gran par de fuerza en la direccion de
apertura a la puerta para mantener la posicion de la puerta abierta fija. Por otro lado, para reducir el avance
operativo cuando se abre la puerta cerrada, es necesario reducir el par de fuerza en la direccién de cierre que se da
a la puerta cerrada.
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Sin embargo, el retenedor convencional tiene el siguiente problema. Si la fuerza de resorte del resorte helicoidal 8 se
refuerza para mantener la posicion de la puerta abierta fija, se vuelve dificil transmitirle a la puerta cerrada un par de
fuerza pequerio en la direcciéon de cierre. Por el otro lado, si la fuerza de resorte del resorte helicoidal 8 se reduce
para reducir el avance operativo al abrir la puerta cerrada, se vuelve dificil transmitir un gran par de fuerza en la
direccién de apertura a la puerta abierta.

Entonces, otro objetivo del retenedor para apertura y cierre de una puerta de la presente invencién es proporcionar
un retenedor para apertura y cierre de una puerta que sea capaz de controlar libremente una fuerza de apertura y
cierre transmitida a la puerta cuando se abre y se cierra la puerta.

Solucién del problema

Para resolver los problemas mencionados anteriormente, la presente invencion proporciona un retenedor para
apertura y cierre de una puerta de acuerdo con la reivindicacion 1.

Efectos ventajosos de la invencion

De acuerdo con la presente invencion, como los pasadores como pivotes del enlace se cambian al girar el enlace
con respecto al brazo o al deslizador del cuerpo principal, es posible cambiar de un solo golpe la fuerza de empuje
del cuerpo elastico transmitida desde el deslizador del cuerpo principal al brazo a través del enlace. Por lo tanto, es
posible controlar libremente la fuerza de apertura y cierre transmitida a la puerta cuando se abre y se cierra la
puerta.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista en perspectiva de una puerta y una carcasa sobre la que esta montado un retenedor para
apertura y cierre de una puerta de acuerdo con una primera realizacion de la presente invencion;

las figuras 2(a) a 2(c) son vistas transversales ilustrando cada una la relacion entre el estado abierto y cerrado de la
puerta y el funcionamiento del retenedor;

la figura 3 es una vista transversal de una parte sustancial del retenedor para apertura y cierre de la puerta;

la figura 4 es una vista en perspectiva en despiece del retenedor para apertura y cierre de la puerta;

la figura 5 es una vista en perspectiva en despiece de un deslizador del brazo;

la figura 6 es una vista transversal de un brazo y un deslizador;

las figuras 7(a) y 7(b) son vistas transversales del brazo instalado en la puerta y el deslizador (la figura 7(a) ilustra un
espacio provisto entre el cuerpo principal del brazo y una placa de friccion y la figura 7(b) ilustra el cuerpo principal
del brazo y la placa de friccion que estan en contacto cercano entre si);

las figuras 8(a) a 8(c) son vistas operacionales de un mecanismo de manivela deslizante (la figura 8(a) ilustra la
puerta en el estado abierto, la figura 8(b) ilustra el mecanismo de manivela deslizante que ha alcanzado un punto de
cambio, y la figura 8(c) ilustra la puerta en el estado cerrado);

las figuras 9(a) y 9(b) son vistas ilustrando cada una un par de fuerza que actia sobre el brazo a través del
mecanismo de manivela deslizante (la figura 9(a) ilustra un ejemplo de la presente invencién en el que los pasadores

se cambian y la figura 9(b) ilustra una realizacion que no forma parte de la invencion);

la figura 10 es una vista transversal de una parte sustancial de un retenedor para apertura y cierre de una puerta de
acuerdo con una segunda realizacion de la presente invencion;

la figura 11 es una vista transversal de una parte sustancial de un retenedor para apertura y cierre de una puerta de
acuerdo con una tercera realizacién de la presente invencion; y

las figuras 12(a) y 12(b) son vistas transversales de un retenedor convencional para apertura y cierre de una puerta
(la figura 12(a) ilustra la puerta en el estado cerrado y la figura 12(b) ilustra la puerta en el estado abierto).

Descripcion de las realizaciones

Con referencia a los dibujos adjuntos, un retenedor para apertura y cierre de una puerta (en lo sucesivo denominado
“retenedor”) de acuerdo con la primera realizacion de la presente invencion se describira detalladamente a
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continuacion. La figura 1 es una vista en perspectiva de una carcasa 11 y una puerta 12 sobre la que esta montado
el retenedor para apertura y cierre de una puerta. El retenedor tiene un cuerpo principal 15 fijado a la carcasa 11y
un brazo 14 conectado al lateral de la puerta 12. El brazo 14 estda montado en el cuerpo principal 15 de manera
giratoria en el plano vertical. Cuando se abre y se cierra la puerta 12, el brazo 14 transmite a la puerta 12 una fuerza
de empuje para ayudar a la apertura y cierre de la puerta 12. Entre la carcasa 11 y la puerta 12 se monta una
bisagra deslizante 13 ademas del retenedor. La érbita de rotacion de la puerta 12 esta determinada por la bisagra
deslizante 13. Aqui, la bisagra deslizante 13 es una bisagra sobradamente conocida cuyo eje de rotacién se mueve
cuando la puerta 12 se abre. A medida que el eje de rotacion de la bisagra deslizante 13 se mueve, cuando la puerta
12 se abre, la separacion entre el marco de la carcasa 11 y la puerta 12 puede hacerse mas pequefia.

Como se ilustra en la figura 1, un cuerpo principal 15 del retenedor esta montado en una parte superior de una placa
lateral 11a de la carcasa 11. Un lado 11a1 en el lado limite superior de la placa lateral 11a es ortogonal al lado 11a2
en el lado lateral y el cuerpo principal 15 esta montado para colocarse en la esquina de estos lados. En el brazo 14,
un deslizador 16 del brazo estda montado de manera deslizable en la direccion longitudinal del brazo 14. Un asiento
17 de montaje esta conectado de manera giratoria al deslizador 16 del brazo. La puerta 12 se use a este asiento 17
de montaje.

Como se ilustra en las figuras 2(a) a 2(c), el brazo 14 del retenedor se extiende aproximadamente en paralelo a la
puerta 12. Cuando se abre y se cierra la puerta 12, el brazo 14 gira con respecto al cuerpo principal 15, mientras se
mantiene aproximadamente en paralelo a la puerta 12. Como se ilustra en la figura 12(a), cuando la puerta 12 esta
en estado cerrado, el brazo 14 transmite a la puerta 12 una fuerza adicional en la direccién de cierre. Por lo tanto, la
puerta 12 se mantiene estable en el estado cerrado. Como se ilustra en la figura 2(b), cuando la puerta 12 cerrada
se abre, por ejemplo, 20 grados o mas, entonces, el brazo 14 transmite a la puerta 12 una fuerza en la direccion de
apertura. Esta fuerza del brazo 14 en la direccion de apertura facilita la operacion de apertura de la puerta 12 y hace
posible mantener cualquier angulo abierto de la puerta fijo. Como se ilustra en la figura 2(c), la puerta 12 puede
abrirse 90 grados como maximo. Cuando se cierra la puerta 12 abierta, si la puerta 12 se cierra hasta los 20 grados,
por ejemplo, (figura 2(c) a figura 2(b)), la puerta 12 se cierra automaticamente (figura 2(a)). En esta realizacion, la
puerta 12 se establece fuera del marco de la carcasa 11, o se proporciona para cubrir el marco de la carcasa 11.

La figura 3 es una vista transversal de una parte sustancial del retenedor y la figura 4 es una vista en perspectiva en
despiece del retenedor. Como se ilustra en la figura 3, el mecanismo 21 de manivela deslizante esta construido en el
cuerpo principal 15. El mecanismo 21 de manivela deslizante tiene el brazo 14, un enlace 23 conectado a una placa
22 de sujecion de brazo del brazo 14 y un deslizador 24 del cuerpo principal provisto en el cuerpo principal 15 para
poder deslizarse en una direccion. El peso de la puerta 12 esta soportado por la fuerza de empuje de un resorte
helicoidal 25 como un cuerpo elastico contenido en el cuerpo principal 15. En otras palabras, la fuerza de empuje F1
del resorte helicoidal 25 se convierte en un par de fuerza T1 del brazo 14 mediante el deslizador 24 del cuerpo
principal y el enlace 23. El peso de la puerta puede ser soportado por el par de fuerza T1 del brazo 14.

Como se ilustra en la figura 2(c), cuando la puerta 12 esta en el estado abierto, el brazo 14 recibe un par de fuerza
en sentido horario (en la direccion de apertura de la puerta 12) mediante la fuerza de empuje del resorte helicoidal
24. Cuando la puerta 12 se cierra, por ejemplo, 20 grados o menos, el mecanismo de manivela deslizante alcanza el
punto de cambio. Como se ilustra en la figura 2(a), cuando la puerta 12 se cierra mas, el brazo 14 recibe un par de
fuerza en sentido antihorario (en la direccion de cierre de la puerta 12) mediante la fuerza de empuje del resorte
helicoidal 25. Este par de fuerza puede ser utilizado por una fuerza de agarre de la puerta cerrada 12.

Como se ilustra en la figura 4, el cuerpo principal 15 es una combinacion de dos mitades de cuerpo de caja 15a y
15b divididas. Cada una de las mitades de cuerpo de caja 15a y 15b se forman doblando una placa fina. Las mitades
de cuerpo de caja 15a, 15b tienen paredes 27a y 27b de guia que sobresalen hacia el interior. En las paredes 27a 'y
27b de guia, aproximadamente un deslizador 24 del cuerpo principal en forma de caja y un receptor 28 de resorte se
alojan para poder deslizarse en una direcciéon a lo largo de las paredes 27a y 27b de guia. Se proporciona un
pasador P1 como un pivote del brazo 14 para pasar entre las mitades de cuerpo de caja 15a y 15b emparejadas.
Para mejorar la apariencia, el cuerpo principal 15 esta cubierto con una cubierta decorada 29.

Un extremo del brazo 14 esta conectado de manera giratoria al cuerpo principal 15 mediante el pasador P1. El
pasador P1 es un pivote del brazo con relacién al cuerpo principal 15. El brazo 14 tiene un cuerpo principal 30 del
brazo hueco y extensible, un par de placas 22 de sujecidon de brazo montadas sobre un extremo del cuerpo principal
30 del brazo y un cojinete cilindrico 19 provisto entre las placas 22 de sujecion de brazo emparejadas.

Una seccion transversal del cuerpo principal 30 del brazo es una caja plana. En un extremo del cuerpo principal 30
del brazo se forma un orificio 30a de montaje para montar las placas 22 de sujeciéon de brazo emparejadas. Cada
una de las placas 22 de sujecion de brazo emparejadas tiene una parte de conexién 22a que se alarga de acuerdo
con el cuerpo principal 30 del brazo y una parte alargada 22b que esta alargada con respecto a la parte de conexion
22a. La parte de conexion 22a de cada placa 22 de sujecion de brazo se inserta en un extremo del cuerpo principal
30 del brazo. Después de que las placas 22 de sujecion de brazo emparejadas y el cuerpo principal 30 del brazo se
conecten entre ellos con el pasador 18, un extremo del cuerpo principal 30 del brazo se cubre con una pieza de
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fijacion en forma de marco. Un extremo en la direcciéon opuesta del cuerpo principal 30 del brazo se cubre con un
tapon 35.

En la circunferencia interna del cojinete 19, el pasador P1 se ajusta en su interior. La rotacion del brazo 14 con
respecto al pasador P1 es guiada por este cojinete 19. Un enlace 23 esta conectado de manera giratoria a las placas
22 de sujecion de brazo a través de un pasador P2. El pasador P2, que es un pivote del enlace 23 con respecto al
brazo 14, se coloca en las placas 22 de sujecion de brazo para desplazarse en un plano desde el pasador P1, que
es el pivote del brazo 14 con respecto al cuerpo principal 15.

Entre el deslizador 24 del cuerpo principal y el receptor 28 de resorte se aloja una pluralidad de resortes helicoidales
25. La pluralidad de resortes helicoidales 25 tienen un extremo longitudinal insertado en la pluralidad de rebajes
cilindricos del deslizador 24 del cuerpo principal. Los otros extremos se insertan en una pluralidad de rebajes
cilindricos del receptor 28 de resorte. Los resortes helicoidales 25 estan intercalados entre el deslizador 24 del
cuerpo principal y el receptor 28 de resorte. El deslizador 24 del cuerpo principal y el receptor 28 de resorte son
deslizables en una direccion mediante las paredes 27a y 27b de guia de las mitades de cuerpo de caja 15ay 15b.
Se proporciona un pasador P5 que limita el deslizamiento del receptor 28 de resorte para pasar entre las mitades de
cuerpo de la caja 15a y 15b emparejadas. En el receptor 28 de resorte, se forma un orificio largo 28a para la
insercién del pasador P5. Mediante el resorte helicoidal 25, el receptor 28 de resorte actua a través de una fuerza de
empuje en la direccidon derecha y trasera en la figura. El deslizamiento en la direccion derecha y trasera del receptor
28 de resorte esta limitado por el pasador P5. Aqui, el deslizador 24 del cuerpo principal y el receptor 28 de resorte
adoptan formas idénticas. Esto se debe a que se utiliza una matriz Unica en el moldeo por inyeccion tanto del
deslizador 24 del cuerpo principal como del receptor 28 de resorte.

En un extremo del deslizador 24 del cuerpo principal se forma una proyeccion 24a en forma de montafa. En esta
proyeccion 24a, un rebaje 24b y un orificio largo 24c¢ se forman como dos receptores de pasador correspondientes a
los dos pasadores P3 y P4 del enlace 23. De los dos pasadores, el pasador P4 se inserta en el orificio largo 24c y el
otro pasador P3 se ajusta en el rebaje 24b.

El enlace 23 es una combinacion de dos placas de enlace paralelas conectadas mediante una placa inferior y tiene
una seccion transversal en forma de U. Un extremo del enlace 23 esta conectado de manera giratoria a las placas
22 de sujecion de brazo mediante el pasador P2. En el otro extremo del enlace 23, se proporcionan los dos
pasadores P3 y P4 mencionados anteriormente.

En el cuerpo principal 30 del brazo, el deslizador 16 del brazo estd montado de manera deslizable en la direccion
longitudinal del cuerpo principal 30 del brazo. Como se ilustra en la figura 5, el deslizador 16 del brazo tiene un
cuerpo principal 31 del deslizador en forma de marco que rodea el cuerpo principal 30 del brazo, un tornillo 32 de
ajuste de posicion ajustado en el cuerpo principal 31 del deslizador y una placa 33 de friccion provista entre el
cuerpo principal 30 del brazo y el cuerpo principal 31 del deslizador.

En el cuerpo principal 31 del deslizador, se forma una proyeccion 31a en forma de montafia. El asiento 17 de
montaje estda montado de manera giratoria en esta proyeccion 31a a través de un pasador P6. El asiento 17 de
montaje tiene un cuerpo principal 17a de placa en forma de placa y una placa de proyeccion 17b aproximadamente
triangular que se proyecta hacia abajo desde el cuerpo principal 17a de placa. En el cuerpo principal 17a de placa,
se forma un orificio 17d pasante para instalar en la puerta 12. En la placa de proyeccion 17b, se forma un orificio 17¢c
para la insercion del pasador P6. El asiento 17 de montaje gira alrededor del pasador P6.

En la parte inferior del cuerpo principal del deslizador, una parte 36 del tornillo hembra se ajusta en su interior. La
parte 36 del tornillo hembra tiene un cuerpo principal 36¢ cilindrico del tornillo hembra que tiene una circunferencia
interior en la cual se forma un tornillo hembra y un reborde 36b con forma cuadrada provisto integramente en el
extremo superior del cuerpo principal 36a del tornillo hembra. Como se ilustra en la figura 6, el cuerpo principal 36a
del tornillo hembra de la parte 36 del tornillo hembra se ajusta en el orificio 31b en la parte inferior del cuerpo
principal 31 del deslizador. El reborde 36b de la parte 36 del tornillo hembra se coloca en la superficie superior de la
parte inferior del cuerpo principal 31 del deslizador. En la parte 36 del tornillo hembra, un tornillo 32 de ajuste de
posicion se gira desde el exterior. El tornillo 32 de ajuste de posicién esta cubierto con una placa decorada 37 para
mejorar la apariencia y evitar que el tornillo 32 de ajuste de posicién gire descuidadamente. La placa decorada 37 se
presiona y se fija a un gancho 31c del cuerpo principal 31 del deslizador.

La placa 33 de friccion se proporciona entre el cuerpo principal 30 del brazo y el cuerpo principal 31 del deslizador.
La placa 33 de friccidon esta hecha de resina sintética elastica. En una superficie de contacto de la placa 33 de
friccion con el cuerpo principal 30 del brazo, se forma una parte 33a de contacto elevada en un solo paso (véase
figura 5). En una superficie posterior de la placa 33 de friccién se forma una muesca 33b correspondiente al reborde
36b de la parte 36 del tornillo hembra. Cuando el reborde 36b de la parte 36 del tornillo hembra se ajusta en la
muesca 33b de la placa 33 de friccion, la placa 33 de friccion puede deslizarse junto con el cuerpo principal 31 del
deslizador.
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La placa 33 de friccion retrocede y avanza hacia el cuerpo principal 30 del brazo por la accién del tornillo de avance
del tornillo 32 de ajuste de posicion. Ajustando una presion de contacto de la placa 33 de friccién con el cuerpo
principal 30 del brazo, se ajusta la resistencia cuando el cuerpo principal 31 del deslizador se desliza con relacion al
cuerpo principal 30 del brazo. Como se ilustra en la figura 7(a), para facilitar la apertura de la puerta 12, se
proporciona un espacio entre el cuerpo principal 30 del brazo y la placa 33 de friccion. Por otro lado, como se ilustra
en la figura 7(b), para dificultar la apertura de la puerta 12 se elimina el espacio entre el cuerpo principal 30 del brazo
y la placa 33 de friccion, de manera que el cuerpo principal 30 del brazo esta en contacto cercano con la placa 33 de
friccion.

Como se ilustra en la figura 4 de nuevo, en el cuerpo principal 15 se construye un amortiguador 41 para generar una
fuerza de amortiguaciéon mediante resistencia viscosa de un fluido. Cuando el brazo 14 gira un angulo
predeterminado o mas, el brazo 14 entra en contacto con una parte movil 42 del amortiguador 41 y el amortiguador
41 se comprime. Con la compresion del amortiguador 41, se transmite una fuerza de giro de amortiguacion al brazo
14. Como se proporciona el amortiguador 41, es posible reducir el impacto de la puerta 12 cuando se cierra y
colisiona con la carcasa 11.

Como se ilustra en las figuras 8(a) a 8(c), el brazo 14, el enlace 23 y el deslizador 24 del cuerpo principal del
retenedor forman el mecanismo 21 de manivela deslizante. Como se ilustra en la figura 8(a), cuando la puerta 12
esta abierta, el pasador P4 del enlace 23 se ajusta en el extremo derecho del orificio largo 24c del deslizador 24 del
cuerpo principal. En este estado, el pivote del enlace 23 con respecto al deslizador 24 del cuerpo principal es el
pasador P4. La fuerza de empuje de los resortes helicoidales 25 contenida en el cuerpo principal 15 se transmite,
como un par de fuerza, mediante el pasador P4, el enlace 23 y el pasador P2 al brazo 14 que es equivalente a una
manivela. Cuando la puerta 12 esta abierta, un par de fuerza adicional en la direcciéon de apertura de la puerta 12
actua sobre el brazo 14.

Como se ilustra en la figura 8(b), cuando la puerta 12 se gira en la direccion de cierre (el brazo 14 se gira en sentido
antihorario con respecto al cuerpo principal 15), el mecanismo 21 de manivela deslizante alcanza el punto de
cambio. En otras palabras, el brazo 14 puede girar tanto en sentido antihorario como en sentido horario, y el par de
fuerza de los resortes helicoidales 25 no se transmite al brazo 14.

Como se ilustra en la figura 8(c), cuando la puerta 12 se gira mas en la direcciéon de cierre (el brazo 14 se gira mas
en el sentido antihorario con respecto al cuerpo principal 15), el mecanismo de manivela deslizante sobrepasa el
punto de cambio y el par de fuerza en la direccién de cierre de la puerta 12 actia sobre el brazo 14 mediante la
fuerza de empuje de los resortes helicoidales 25.

En el retenedor que utiliza el mecanismo 21 de manivela deslizante como en la presente realizacion, el peso de la
puerta 12 lo soporta la fuerza de empuje de los resortes helicoidales 25. Entonces, la fuerza de empuje de los
resortes helicoidales 25 también se utiliza en una fuerza de agarre en la direccion de cierre de la puerta 12 al utilizar
el punto de cambio del mecanismo 21 de manivela deslizante. Cuando la puerta 12 es pesada, es necesario
sostener la puerta 12 fortaleciendo la fuerza de empuje de los resortes helicoidales 25. Sin embargo, si la fuerza de
empuje se fortalece, la fuerza de agarre se fortalece para aumentar la carga de apertura de la puerta 12. Para evitar
esto, en la presente realizacion, como se ilustra en las figuras 8(b) y 8(c), el pivote del enlace 23 con respecto al
deslizador 24 del cuerpo principal se cambia del pasador P4 al pasador P3. Es decir, como se ilustra en la figura
8(c), cuando el enlace 23 gira, el pasador P4 ajustado en el extremo derecho del orificio largo 24c del deslizador 24
del cuerpo principal se levanta y, en su lugar, el pasador P3 se ajusta en el rebaje 24b del deslizador 24 del cuerpo
principal. Entonces, el pivote del enlace 23 con respecto al deslizador 24 del cuerpo principal se cambia del pasador
P4 al pasador P3.

Como se ilustra en la figura 9(a), una fuerza F se transmite del enlace 23 al brazo 14 en una direccién que conecta
el pasador P3 del enlace 23 al pasador P2. El par de fuerza transmitido al brazo 14 se expresa por la fuerza F x la
longitud L del brazo. La longitud L’ del brazo se expresa por la distancia desde el pivote del brazo 14 (pasador P1) a
la linea L1 que conecta el pasador P3 y el pasador P2 del enlace 23. Como el pasador como pivote del enlace 23
con respecto al deslizador 24 del cuerpo principal se cambia de P4 a P3, la longitud L’ del brazo puede acortarse.
Esto hace posible reducir el par de fuerza sobre el brazo 14 y reducir la fuerza de agarre de la puerta 12 en el estado
cerrado.

La figura 9(b) ilustra un ejemplo comparativo cuando el pasador no se cambia, que no forma parte de la invencion. Si
el pasador no se cambia, la longitud L del brazo se alarga. Por lo tanto, F x L no puede reducirse y el par de fuerza
que actua sobre el brazo 14 tampoco puede reducirse.

La figura 10 es una vista transversal de una parte sustancial de un retenedor para apertura y cierre de una puerta de
acuerdo con una segunda realizacion de la presente invencion. En esta realizacion, como el retenedor para apertura
y cierre de una puerta de acuerdo con la primera realizacién descrita anteriormente, un mecanismo 52 de manivela
deslizante esta construido en un cuerpo principal 51. El mecanismo 52 de manivela deslizante tiene un brazo 52, un
enlace 55 conectado a placas 54 de sujecion de brazo del brazo 53 y un deslizador 56 del cuerpo principal provisto
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en el cuerpo principal 51 para poder deslizarse en una direccién. Sin embargo, en el retenedor de acuerdo con la
segunda realizacion, se proporcionan dos pasadores 57 en el deslizador 56 del cuerpo principal y se proporcionan
dos receptores 58 de pasador en el enlace 55 correspondiente a los dos pasadores 57, que es diferente del que esta
en el retenedor de acuerdo con la primera realizacién descrita anteriormente. El pivote del enlace 55 se conmuta
entre los pasadores 57 por rotacion del enlace 55 con respecto al deslizador 56 del cuerpo principal, como en la
primera realizacion descrita anteriormente.

La figura 11 es una vista transversal de una parte sustancial de un retenedor para apertura y cierre de una puerta de
acuerdo con una tercera realizacion de la presente invencion. En esta realizacion, como el retenedor para apertura y
cierre de una puerta segun la primera realizacion descrita anteriormente, un mecanismo 62 de manivela deslizante
esta construido en un cuerpo principal 61. El mecanismo 62 de manivela deslizante tiene un brazo 62, un enlace 65
conectado a las placas 64 de sujecion de brazo del brazo 63 y un deslizador 66 del cuerpo principal provisto en el
cuerpo principal 61 para poder deslizarse en una direccion. Sin embargo, en el retenedor de acuerdo con la tercera
realizacion, se proporcionan dos pasadores 67 en las placas 64 de sujecion de brazo y se proporcionan dos
receptores 68 de pasador en el enlace 65 correspondiente a los dos pasadores 67, que son diferentes de los de los
retenedores de acuerdo con las realizaciones primera y segunda descritas anteriormente. El pivote del enlace 65 se
conmuta entre los pasadores 67 por rotacion del enlace 65 con respecto a las placas 64 de sujecion de brazo, como
en las realizaciones primera y segunda descritas anteriormente.

Aqui, la presente invencion no se limita a las realizaciones anteriormente descritas y puede realizarse de varias
formas sin alejarse del alcance de la presente invencioén, seguin se define en las reivindicaciones adjuntas.

Ademas, tres o mas pasadores pueden proporcionarse como ejes de rotacion en el brazo, enlace y deslizador del
cuerpo principal, o dos pasadores pueden proporcionarse en el brazo y enlace o en el enlace y deslizador del cuerpo
principal.

11... carcasa

12... puerta

14, 53, 63... brazo

15, 51, 61... cuerpo principal

16... deslizador del brazo

17... asiento de montaje

23, 55, 65... enlace

24b... rebaje (receptor del pasador)

24c... orificio largo (receptor del pasador)

24, 56, 66... deslizador de cuerpo principal

31... cuerpo principal del deslizador

32... tornillo de ajuste de posicion

33... placa de friccién

P1 a P5... pasadores
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REIVINDICACIONES

1. Un retenedor para apertura y cierre de una puerta o una cubierta (12), que comprende:

un cuerpo principal (15, 51, 61) montado en una carcasa (11);

un brazo (14, 53, 63) que tiene un extremo conectado de manera giratoria al cuerpo principal (15, 51, 61);

un deslizador (24, 56, 66) del cuerpo principal provisto de manera deslizable sobre el cuerpo principal (15, 51, 61) y
que es empujado en una direccién mediante un cuerpo elastico (25); y

un enlace (23, 55, 65) conectado de manera giratoria al deslizador (24, 56, 66) del cuerpo principal y el brazo (14,
53, 63),

caracterizado por que

el brazo (14, 53, 63) esta configurado para transmitir a la cubierta o a la puerta (12), en un estado abierto, una fuerza
adicional en una direccidon de apertura y para transmitir a la cubierta o a la puerta (12), en un estado cerrado, una
fuerza adicional en una direccién de cierre,

y por que hay al menos dos pivotes del enlace (23, 55, 65) en forma de pasadores (P3, P4, 57, 67) relativos al brazo
(14, 53, 63) o al deslizador (24, 56, 66) del cuerpo principal, y por que cuando la cubierta o la puerta (12) gira desde
el estado abierto al estado cerrado, los pivotes del enlace (23, 55, 65) relativos al brazo (14, 53, 63) o al deslizador
(24, 56, 66) del cuerpo principal se cambian de un pasador (P4, 57, 67) a un pasador opuesto (P3, 57, 67) para
reducir la fuerza en la direccion de cierre transmitida por el brazo (14, 53, 63) a la cubierta o a la puerta (12).
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