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DESCRIPCION
Colector de polvo que comprende una unidad de mango y destinado para una aspiradora

[Campo técnico]

La invencion se refiere a un colector de polvo para una aspiradora, comprendiendo el colector de polvo un conjunto
de separacion centrifuga configurado para separar el polvo contenido en el aire introducido a través de una primera
entrada; una unidad de caja de polvo para recoger el polvo separado en la separacion centrifuga.

[Técnica antecedente]

Una aspiradora esta disefiada para separar el polvo mediante separacion centrifuga. Dicha aspiradora puede incluir
un separador centrifugo para separar el polvo (o impurezas) utilizando la fuerza centrifuga y un colector de polvo
que incluye una caja de polvo configurada para almacenar el polvo separado.

El colector de polvo estd montado generalmente en la aspiradora y debe separarse y sacarse de la aspiradora
cuando sea necesario descargar el polvo almacenado en ella o limpiar el colector de polvo. Siendo asi, el colector de
polvo incluye una pieza de agarre para su movimiento. Ademas, el colector de polvo esta configurado de tal modo
que las unidades superior e inferior del mismo se pueden separar una de otra cuando se descarga el polvo
(impurezas) almacenado en él o durante su limpieza.

Por consiguiente, el colector de polvo debe presentar un acoplamiento/separacion facil entre las unidades superior e
inferior, asi como un facil movimiento o fijacién/separacion del colector de polvo con respecto a la aspiradora y
también, debe mantener firmemente acopladas entre si las unidades superior e inferior. A este respecto, en un
colector de polvo de tipo humedo lleno de agua para eliminar el polvo, es necesario en mayor medida que las
unidades superior e inferior estén fijas.

Por esta razén, un colector de polvo convencional puede incluir una unidad de bloqueo, que puede mantener
firmemente una pieza de agarre, un conjunto de separacion centrifuga y una caja de polvo acoplados entre si y
también, puede permitir facilmente la separaciéon de los componentes mencionados.

Entre los ejemplos de la técnica relacionada se pueden incluir la Patente Coreana con numero de registro
de. 560332 (técnica relacionada 1), la Publicacion de Patente abierta suiza No. 688734 (técnica relacionada Il) y la
Patente Europea No. EP1062900 (Técnica relacionada Ill).

La técnica relacionada | desvela un colector de polvo en el que se libera el acoplamiento entre una unidad de ciclon
(separador centrifugo) y una caja de polvo 120 cuando un usuario presiona un botén al tiempo que agarra una pieza
de agarre de transporte provista en la caja de polvo. A continuacion, cuando el usuario mueve un mango de la pieza
de agarre de acoplamiento/separacion a una posicion predeterminada y, después, levanta el mango, es posible
separar la unidad de ciclén de la caja de polvo.

La técnica relacionada Il desvela un colector de polvo en el que esta fijada una barra en estrecho contacto de
manera que puede girar en un extremo de un mango y un extremo distal de un saliente lateral instalado en una caja
de polvo. Cuando la barra de estrecho contacto realiza una accidon de manivela de acuerdo con la posicion del
mango, una camara de filtro puede separarse de la caja de polvo.

La técnica relacionada Ill desvela un colector de polvo en el que se fija una tapa a un tanque mediante el
acoplamiento entre los medios de elevacion provistos en la tapa y un mango.

Sin embargo, las técnicas relacionadas | a lll descritas no desvelan una funcién para fijar el mango o la pieza de
agarre sin riesgo de rotacion y, por lo tanto, conllevan el problema de que el mango o la pieza de agarre pueden
sacudirse innecesariamente en un estado bloqueo liberado, causando inconvenientes en el uso.

Por otra parte, debido al hecho de que las técnicas | a lll relacionadas descritas no desvelan una funcién de fijacion
del mango o la pieza de agarre en un estado de bloqueo liberado sin riesgo de rotacion, existe un problema de que
las impurezas o agua recogidos pueden filtrarse a través de la apertura no deseada de un conjunto de separacion
centrifuga, causando contaminacién secundaria.

El documento US 2008/000004 A1 desvela una aspiradora que tiene un cuerpo formado con un espacio de
montaje. En una region superior del espacio de montaje, se instala de forma fija un cilindro de ciclon. Se puede
insertar un depdsito de recogida de polvo en una porcion inferior del espacio de montaje. En una superficie inferior
exterior del depdsito de recogida de polvo, se monta una unidad de elevacion/descenso. Cuando el depdsito de
recogida de polvo se coloca en el espacio de montaje, se puede accionar la unidad de elevacion/descenso para
levantar o bajar el deposito de recogida de polvo con respecto a la pared inferior del espacio de montaje. Si se
levanta el depdsito de recogida de polvo, puede ponerse en estrecho contacto con un extremo inferior del cilindro de
ciclon.
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Un colector de polvo para aspiradora de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1 se conoce ya, p.gj., por la
patente europea EP-A-1728460.

[Divulgacién]

[Problema técnico]

Uno de los aspectos es proporcionar un colector de polvo que tiene una unidad de mango para su uso en una
aspiradora, en el que la unidad de mango permite un facil acoplamiento/separacion o movimiento del colector de
polvo que incluye un primer tubo de separacion centrifuga y una primera caja de polvo que se proporcionan como
unidades superior € inferior separables.

Otro aspecto es proporcionar un colector de polvo que tiene una unidad de mango para su uso en una aspiradora,
en la que la unidad de mango esta bloqueada para impedir la liberacion no deseada del acoplamiento entre un
primer tubo de separacion centrifuga y una primera caja de polvo que se proporcionan como unidades superior e
inferior separables.

Otro aspecto mas es proporcionar un colector de polvo que tiene una unidad de mango para su uso en una
aspiradora, en la que la unidad de mango sirve para evitar la apertura no deseada de un conjunto de separacion
centrifuga en un estado de bloqueo liberado del mismo, mejorando asi la estabilidad en el uso.

[Solucién técnica]

El problema se resuelve de acuerdo con la invencion porque el colector de polvo comprende una unidad de mango
que incluye un miembro de acoplamiento del mango y un mango que incluye un miembro de acoplamiento giratorio,
en el que el miembro de acoplamiento giratorio y el miembro de acoplamiento del mango estan configurados para
detener la rotacion del mango en una posiciéon en la que el mango fija el conjunto de separacion centrifuga y la
unidad de caja de polvo acoplados entre si.

De acuerdo con una realizacion, el mango sirve para acoplar fijamente el conjunto de separacion centrifuga con la
unidad de caja de polvo mediante la rotacion del mango en una primera direccion o separar el conjunto de
separacion centrifuga de la unidad de caja de polvo mediante la rotacion del mango en una segunda direccion.

De acuerdo con una realizacién, el mango incluye una pieza de fijacion formada en una porciéon del mango y una
pieza de pestillo acoplada a la pieza de fijacion, para realizar una funcién de bloqueo para impedir que el conjunto de
separacion centrifuga se separe de la unidad de caja de polvo.

De acuerdo con una realizacion, un eje giratorio sobresale del centro del miembro de acoplamiento giratorio para
ajustarse de manera giratoria en el miembro de acoplamiento del mango.

De acuerdo con una realizacion, la pieza de pestillo se acopla a la pieza de fijacion cuando se para el mango para
que no gire en la primera direccién en una posicion en la que el mango fija el conjunto de separacion centrifuga y la
unidad de caja de polvo acoplados entre si.

De acuerdo con una realizacion, la unidad del mango incluye ademas un soporte configurado para acoplarse al
mango cuando el mango esta situado en una posicion para fijar el conjunto de separacion centrifuga y la unidad de
caja de polvo, acoplados entre si, bloqueando asi el mango para que no gire.

La unidad de mango puede incluir un miembro de acoplamiento de mango formado en el primer tubo de separacion
centrifuga, y un mango que incluye un miembro de acoplamiento giratorio acoplado de forma giratoria al miembro de
acoplamiento de mango, sirviendo el mango para fijar el primer tubo de separacion centrifuga acoplado a la primera
caja de polvo o liberar el primer tubo de separacion centrifuga fijo de acuerdo con su direccion de rotacion.

El mango puede incluir ademas una pieza de fijacion formada en un extremo inferior del mismo y una pieza de
pestillo formada en una superficie lateral de la primera caja de polvo de modo que se acople con la pieza de fijacion,
manteniendo asi el primer tubo de separacion centrifuga acoplado a la primera caja de polvo.

El miembro de acoplamiento giratorio y el miembro de acoplamiento del mango pueden configurarse para detener la
rotacion del mango en una posicién en la que el mango fija el primer tubo de separacion centrifuga y la primera caja
de polvo acoplados entre si, 0 en una posicion en la que el mango libera el primer tubo de separacion centrifuga y
primera caja de polvo.

El miembro de acoplamiento giratorio puede incluir los salientes de fijacion primero a tercero separados entre si a lo
largo de un circulo que tiene un radio predeterminado desde el centro del mismo para definir un primer rebaje de
fijacién y un segundo rebaje de fijacion entre ambos, el miembro de acoplamiento del mango puede incluir una
ranura guia de saliente de fijacion formada en un circulo que tiene un radio, que corresponde al del circulo en el que
se forman los salientes de fijacion primero a tercero, desde el centro del mismo y un rebaje de asiento de miembro
elastico con escotadura dentro de un borde interno preciso de la ranura guia del saliente de fijacion, insertandose un
miembro elastico en el rebaje de asiento del miembro elastico de manera que el saliente de fijacion del mismo
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sobresale hacia la ranura guia de saliente de fijacion, y el miembro de acoplamiento giratorio y el miembro de
acoplamiento del mango se pueden acoplar entre si para permitir que los salientes de fijacion primero a tercero se
inserten de forma giratoria en la ranura guia de saliente de fijacion, y cuando el mango gira, el saliente de fijacion se
inserta en el primer rebaje de fijacion o el segundo rebaje de fijacion para detener la rotacion del mango.

El miembro de acoplamiento giratorio puede incluir ademas un saliente guia formado en el circulo en el que se
forman los salientes de fijacion primero a tercero, y el miembro de acoplamiento de mango puede incluir ademas una
ranura de saliente guia formada en el circulo en el que se forma la ranura guia de saliente de fijacion, de modo que
el saliente guia se inserte para que pueda girar en un intervalo de angulo predeterminado.

La unidad del mango puede incluir ademas un soporte configurado para acoplarse al mango cuando el mango esta
situado en una posicion para fijar el primer tubo de separacion centrifuga y la primera caja de polvo acoplados entre
si, bloqueando asi el mango para que no gire.

El soporte puede incluir un miembro de fijacién de la pieza de agarre acoplado giratoriamente a una superficie
superior del primer tubo de separacion centrifuga, estando acoplado o separado el miembro de fijacion de la pieza
de agarre del mango para impedir selectivamente la rotacion del mango, y un nervio elastico para proporcionar la
fuerza elastica requerida para devolver el miembro de fijacion de la pieza de agarre a su posicion original cuando el
miembro de fijacion de la pieza de agarre esta acoplado al mango.

El soporte puede incluir ademas una pieza de soporte del nervio elastico que sobresale de la superficie superior del
primer tubo de separacion centrifuga y configurada para entrar en estrecho contacto con el nervio elastico para
acumular la fuerza elastica en el nervio elastico.

El colector de polvo se puede dividir en un conjunto de separacion centrifuga y una unidad de caja de polvo, que
estan acoplados entre si de modo que se pueden separar, el conjunto de separacion centrifuga puede incluir el
primer tubo de separacion centrifuga y al menos un segundo tubo de separacion centrifuga, que definen
respectivamente una primera area de separacion centrifuga y una segunda area de separacion centrifuga y se
forman integralmente entre si para comunicarse entre si a través de una segunda ruta de flujo, estando la parte
superior de la primera estructura de separacion provista de la primera unidad de tubo de escape y una segunda
unidad de tubo de entrada acoplados respectivamente al conjunto de separacion centrifuga, y la unidad de caja de
polvo puede incluir la primera caja de polvo y al menos una segunda caja de polvo, que definen respectivamente una
primera area de recogida de polvo de tipo humedo y una segunda area de recogida de polvo de tipo hiumedo para
recoger el polvo separado en la primera area de separacion centrifuga y la segunda area de separacion centrifuga
mediante el uso de agua y formados integralmente entre si, definiendo el segundo tubo de separacion centrifuga y la
segunda caja de polvo una segunda estructura de separacion centrifuga, y estando acoplada la unidad de caja de
polvo a la parte inferior de la primera estructura de separacion y la segunda estructura de separacion centrifuga.

[Efectos ventajosos]

De acuerdo con la invencion y, por ejemplo, en un colector de polvo que incluye un primer tubo de separacion
centrifuga y una primera caja de polvo que se pueden separar uno de otro, proporcionandose una unidad del mango,
puede ser posible asegurar un acoplamiento/separacion facil entre el primer tubo de separaciéon centrifuga y la
primera caja de polvo, asi como un facil movimiento del colector de polvo, con el resultado de una mayor comodidad
de uso.

Asimismo, cuando se gira la unidad del mango a una posicion de fijacion de acoplamiento o una posicion de
liberacion de fijacion en un estado en el que el primer tubo de separacion centrifuga y la primera caja de polvo estan
acoplados entre si, puede ser posible detener la rotacion de la unidad del mango en la posicion de fijacion o en la
posicion de liberacion de fijacion, lo cual proporciona una facil implementacion de una operacion de fijacion o
liberacion de fijacion del primer tubo de separacion centrifuga y la primera caja de polvo utilizando la unidad del
mango, lo que da como resultado una mayor comodidad de uso.

Asimismo, durante la operacion de fijacion o liberacion de fijacion del primer tubo de separacion centrifuga y la
primera caja de polvo utilizando la unidad del mango, se utiliza un miembro elastico para permitir que la unidad del
mango gire automaticamente a la posicion de fijacion o liberacion de fijacion y, después, para detener la rotacion, lo
cual resulta en una mayor comodidad de uso.

En el colector de polvo, que incluye las unidades superior e inferior acopladas entre si, proporcionandose una
funcién de bloqueo para evitar una separacion no deseada de las unidades superior e inferior, es posible evitar fugas
no deseadas de las impurezas recogidas en el colector de polvo.

Ademas, la prevencion de fugas no deseadas de impurezas recogidas en el colector de polvo puede proporcionar un
mejor uso sanitario del colector de polvo.

[Descripcion de los dibujos]

FIG. 1 es una vista en perspectiva de un colector de polvo 1 de acuerdo con una realizacion,
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FIG. 2 es una vista transversal del colector de polvo 1 tomada a lo largo de la linea II-Il de la FIG. 1,
FIG. 3 es una vista en perspectiva de un soporte 150 de la FIG. 1,

FIG. 4 es una vista en perspectiva trasera de un miembro de acoplamiento giratorio 120 de la FIG. 1,
FIG. 5 es una vista en perspectiva frontal de un miembro de acoplamiento de mango 130 de la FIG. 1,

FIG. 6 es una vista transversal que ilustra un estado en el que el miembro de acoplamiento giratorio 120 de la
FIG. 4 y el miembro de acoplamiento de mango 130 de la FIG. 5 estan unidos entre si, y

FIG. 7 es una vista en perspectiva que ilustra un estado en el que un conjunto de separacion centrifuga 200 y
una unidad de caja de polvo 300 de la FIG. 1estan separados uno del otro.

[Mejor modo]

A continuacion, se describira un colector de polvo 1 que tiene una unidad de mango para su uso en una aspiradora
de acuerdo con una realizacion haciendo referencia a los dibujos.

La presente realizacion se describe bajo el supuesto de que el colector de polvo | es un colector de polvo de tipo
humedo.

La FIG. 1 es una vista en perspectiva del colector de polvo 1 de acuerdo con la realizacién, y la FIG. 2 es una vista
transversal del colector de polvo 1 tomada a lo largo de la linea II-Il de la FIG. 1.

Haciendo referencia a las Figuras 1y 2, el colector de polvo 1 incluye una unidad del mango 100, un conjunto de
separacion centrifuga 200 y una unidad de caja de polvo 300.

La unidad de mango 100 incluye un mango 101', un miembro de acoplamiento de mango 130 formado en el conjunto
de separacion centrifuga 200 y un soporte 150.

El mango 101" incluye una pieza de agarre 101, barras de soporte de la pieza de agarre 101a, miembros de
acoplamiento giratorios 120, palancas de fijacion 103, piezas de fijacion 104 y piezas de pestillo 105 formadas en el
conjunto de separacion centrifuga 200.

La pieza de agarre 101 esta conformada para poderse agarrar facilmente. Las barras de soporte de la pieza de
agarre 101a se extienden respectivamente hacia abajo desde los extremos opuestos de la pieza de agarre 101.

El miembro de acoplamiento giratorio 120 y el miembro de acoplamiento del mango 130 estan configurados para
conectar de manera giratoria las barras de soporte de la pieza de agarre 101a a las superficies laterales del conjunto
de separacion centrifuga 200, respectivamente. Las configuraciones y funciones de estos componentes se
describiran con mas detalle en la siguiente descripcion haciendo referencia a las Figuras 4 a 6.

Las palancas de fijacion 103 se extienden hacia abajo desde los correspondientes miembros de acoplamiento
giratorios 120, de modo que giran junto con los miembros de acoplamiento giratorios 120. Las piezas de fijacion 104
se forman respectivamente en los extremos inferiores de las palancas de fijacion 103. Las piezas de fijacion 104
realizan una funcion de bloqueo para impedir que el conjunto de separacién centrifuga 200 se separe de la unidad
de caja de polvo 300.

Se proporcionan piezas de pestillo 105 en una superficie exterior de un primer tubo de separacion centrifuga 200a
en posiciones enfrentadas a las correspondientes piezas de fijacion 104. En consecuencia, cuando el conjunto de
separacion centrifuga 200 y la unidad de caja de polvo 300 estan situados de tal modo que se bloquean entre si, las
piezas de pestillo 105 pueden acoplarse respectivamente a las piezas de fijacion 104. Siendo este el caso, la pieza
de fijacion 104 y la pieza de pestillo 105 pueden engancharse entre si con ajuste de interferencia, con sujecion de
gancho o similar.

El mango 101 ', tal como se ha descrito, puede estar acoplado al conjunto de separacion centrifuga 200 para mover
el conjunto de separacion centrifuga 200, o puede servir para montar fijamente el conjunto de separacion centrifuga
200 en la unidad de caja de polvo 300 o separarla de ella. Especificamente, el mango 101' se puede girar en torno al
conjunto de separacion centrifuga 200 hasta que la pieza de fijacion 104 y la pieza de pestillo 105 se acoplan entre
si para fijar el conjunto de separacion centrifuga 200 a la unidad de caja de polvo 300, o se puede girar para liberar
el acoplamiento entre la pieza de fijacion 104 y la pieza de pestillo 105.

El soporte 150 esta configurado para acoplarse a la pieza de agarre 101 en una posicion en la que la pieza de
fijacion 104 y la pieza de pestillo 105 se acoplan entre si después de montar el conjunto de separacion centrifuga
200 en la unidad de caja de polvo 300. De este modo, el soporte 150 realiza una funcion de bloqueo para evitar la
rotacion del mango 101"
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Dentro de la configuracién de la unidad de mango 100 que se ha descrito, se describiran a continuacién las
configuraciones y las funciones del miembro de acoplamiento giratorio 120, el miembro de acoplamiento de mango
130 y el soporte 150, que realizan las funciones de parada de rotacion, fijacion y bloqueo del mango 101" haciendo
referencia a las Figuras 3 a 6.

La FIG. 3 es una vista en perspectiva del soporte 150 de la FIG. 1.

Tal como se ilustra en Figura. 3, el soporte 150 incluye un miembro de fijaciéon de la pieza de agarre 150a, nervios
elasticos 151 y piezas de soporte de los nervios elasticos 152.

El miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a adopta la forma de una placa doblada adecuada para ajustarse a
presion a una superficie superior de la pieza de agarre 101. El miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a esta
instalado de forma giratoria en una superficie superior del conjunto de separacion centrifuga 200, de modo que
puede girar en torno a borde del mismo.

Los nervios elasticos 151 tienen una forma en 'U' invertida abierta hacia abajo y se proporcionan en una superficie
inferior del miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a.

Las piezas de soporte del nervio elastico 152 sobresalen de la superficie superior del conjunto de separacion
centrifuga 200. Cuando el miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a se ajusta a la pieza de agarre 101, cada
pieza de soporte de nervio elastico 152 actua para aplicar presién al nervio elastico 151 de modo que ambos
extremos del nervio elastico 151 que definen una abertura entran en estrecho contacto entre si, permitiendo asi que
se acumule la fuerza de restauracion elastica en el nervio elastico 151.

La FIG. 4 es una vista en perspectiva trasera del miembro de acoplamiento giratorio 120 de la FIG. 1, la FIG. 55 es
una vista en perspectiva frontal del miembro de acoplamiento del mango 130 de la FIG. 1 y la FIG. 6 es una vista
transversal que ilustra un estado en el que el miembro de acoplamiento giratorio 120 de la FIG. 4 y el miembro de
acoplamiento de mango 130 de FIG. 5 estan acoplados entre si.

El miembro de acoplamiento giratorio 120 y el miembro de acoplamiento del mango 130 estan configurados para
ayudar al mango 101" a dejar de girar en torno al miembro de acoplamiento giratorio 120 en una posicion en la que el
mango 101" fija el conjunto de separacion centrifuga 200 acoplado a la unidad de caja de polvo 300 y en una
posicion en la que el conjunto de separacion centrifuga 200 se libera de la unidad de caja de polvo 300.

Para este fin, el miembro de acoplamiento giratorio 120, tal como se ilustra en la FIG. 4, adopta la forma de un disco,
que esta acoplado a un extremo inferior de la barra de soporte de la pieza de agarre 101a y tiene un nervio periférico
exterior 120a que sobresale desde toda su circunferencia exterior. Un eje giratorio 123 sobresale desde el centro de
una superficie trasera del miembro de acoplamiento giratorio 120 para ajustarse de forma giratoria en el miembro de
acoplamiento del mango 130. Los salientes de fijacion primero a tercero, 121a, 121b y 121c, estan dispuestos en un
circulo imaginario que tiene un radio predeterminado desde el eje giratorio 123 de modo que se definen un primer
rebaje de fijacion 122a y un segundo rebaje de fijacion 122b entre los salientes de fijacion primero a tercero, 121a,
121b y 121c. Tal como se describira mas adelante, se inserta un saliente de fijacion 134a de ballesta 134 (es
decir, un miembro elastico) instalado en el miembro de acoplamiento del mango 130 en uno cualquiera entre el
primer rebaje de fijacion 122a y el segundo rebaje de fijacion 122b, para detener la rotacion de la barra de soporte
de la pieza de agarre 101a. Ademas, se forma un saliente de guia 121a en el mismo circulo en el que se forman los
salientes de fijacion elevados primero a tercero, 121a, 121b y 121c, en una posicién opuesta a los salientes de
fijacion elevados primero a tercero, 121a, 121b y 121c. El saliente de guia 121a sirve no solo para hacer girar el
miembro de acoplamiento giratorio 120, sino también para soportar el miembro de acoplamiento giratorio 120.

El miembro de acoplamiento del mango 130, tal como se ilustra en Fig. 5, sobresale de la superficie exterior del
conjunto de separacion centrifuga 200. Se proporciona en el miembro de acoplamiento del mango 130 en el centro
de una superficie interna del mismo un rebaje de acoplamiento del eje giratorio 133, en el que el eje giratorio 123
esta ajustado de forma giratoria. Se forma adicionalmente un rebaje de asiento de ballesta 132 (es decir, un rebaje
de asiento de miembro elastico) en una region adyacente a una circunferencia interior que define el rebaje de
acoplamiento del eje giratorio 133, de modo que la ballesta 134, de la que sobresale el saliente de fijacion 134a, se
asienta en el rebaje del asiento de ballesta 132.

Una ranura guia de saliente de fijacion 131a y una ranura de saliente guia 131b, que tienen forma arqueada, estan
dispuestas en una linea circular imaginaria que tiene el mismo radio desde el rebaje de acoplamiento del eje
giratorio 133 que el del eje giratorio 123 en posiciones opuestas a los salientes de fijacion primero a tercero, 121 a,
121b y 121c y el saliente guia 121d, de modo que los salientes de fijacion primero a tercero 121a, 121b y 121c se
insertan en la ranura guia de saliente de fijacion 131a para que puedan girar dentro de un intervalo de angulo
predeterminado y el saliente guia 121d se inserta en la ranura del saliente guia 131b para que pueda girar dentro del
intervalo de angulo predeterminado. En este caso, el rebaja de asiento de ballesta 132 esta situado en la parte de un
borde interior arqueado de la ranura guia del saliente de fijacion 131a de modo que se comunica con la ranura guia
del saliente de fijacion 131a.
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En el caso de que el miembro de acoplamiento giratorio 120 y el miembro de acoplamiento del mango 130 tengan
las configuraciones que se han descrito, tal como se ilustra en la FIG. 6, el eje giratorio 123, los salientes de fijacion
primero a tercero 121a, 121b y 121c y el saliente de guia 121d del miembro de acoplamiento giratorio 120 se
insertan de forma giratoria en el rebaje de acoplamiento de eje giratorio 133, la ranura guia de saliente de fijacion
131ay la ranura de protrusion de guia 131b del miembro de acoplamiento del mango 130, respectivamente.

El saliente de fijacion 134a se inserta en uno cualquiera entre el primer rebaje de fijacién 122a y el segundo rebaje
de fijacion 122b de acuerdo con una direccién de rotacion del mango 101", actuando asi para detener la rotacion del
mango 101'. De esta manera, puede ser posible evitar la rotaciéon no deseada, asi como la rotacion excesiva del
mango 101".

A continuacion, se describiran con mas detalle las funciones del miembro de acoplamiento giratorio 120 y el
miembro de acoplamiento del mango 130 para impedir la rotacion excesiva del mango 101"y detener la rotacion del
mango 101" en un estado bloqueado y en un estado de bloqueo liberado.

Durante la rotacion del mango 101, el saliente de fijacion 134a puede insertarse selectivamente en el primer rebaje
de fijacion 122a o el segundo rebaje de fijacion 122b, tal como se ilustra en la FIG. 6 deteniendo asi la rotacion del
mango 101".

Especificamente, cuando la pieza de agarre 101 se gira en sentido contrario a las agujas del reloj para fijar el
conjunto de separacioén centrifuga 200 acoplado a la unidad de caja de polvo 300, se inserta el saliente de fijacion
134a en el primer rebaje de fijaciéon 122a, deteniendo asi la rotacion de la unidad del mango 100.

A diferencia de la descripcion anterior, cuando la pieza de agarre 101 gira en el sentido horario para separar el
conjunto de separacion centrifuga 200 de la unidad de caja de polvo 300, el saliente de fijacion 134a se separa del
rebaje de fijacion 122a y, a continuacion, se inserta en el segundo rebaje de fijacion 122b, deteniendo asi la rotacion
del mango 101"

Con la operacion que se ha descrito, el miembro de acoplamiento giratorio 120 y el miembro de acoplamiento del
mango 130 pueden funcionar no solo para impedir una rotacion excesiva del mango 101', sino también para detener
la rotacion del mango 101" en un estado bloqueado, asi como en un estado de bloqueo liberado.

El conjunto de separacion centrifuga (200, véase la FIG. 2) incluye una primera entrada 201, una camara de escape
270, una division 250, un primer tubo de separacion centrifuga 200a, una primera unidad de tubo de escape 210,
una pluralidad de segundos tubos de separacion centrifuga 210a y una pluralidad de segundas unidades de tubo de
entrada 230 que se comunican con la camara de escape 270. En este caso, el tabique 250 divide el interior del
conjunto de separacion centrifuga en una region superior que define una segunda trayectoria de flujo 240 y una
region inferior que define una primera area de separacion centrifuga 200c y una pluralidad de segundas areas de
separacion centrifuga 210c.

La primera entrada 201 esta situada en una superficie lateral del conjunto de separacion centrifuga 200, para
permitir que el aire exterior dirigido desde un conjunto de cepillo (no se muestra) de la aspiradora se introduzca en la
primera area de separacion centrifuga 200c.

La camara de escape 270 esta situada en una superficie lateral del conjunto de separacion centrifuga 200 en la que
se forman segundos agujeros de escape 252 para descargar el aire que ha pasado a través del segundo tubo de
separacion centrifuga 210a, de modo que todos los segundos agujeros de escape 252 estan situados en el area de
la camara de escape 270. Con la configuracion descrita anteriormente, la camara de escape 270 funciona para
recoger el aire descargado desde los segundos orificios de escape 252 y descargar el aire a una unidad de motor de
ventilador (no se muestra) de la aspiradora (no se muestra).

La division 250 esta provista en su parte inferior de un primer orificio de escape 202 que se comunica con la primera
unidad de tubo de escape 210 y una pluralidad de segundas entradas 231 que se comunican con la pluralidad de
segundas unidades de tubo de entrada 230. La divisién 250 esta instalada horizontalmente en la regiéon superior del
conjunto de separacion centrifuga 200 para dividir el interior del conjunto de separacion centrifuga 200 en una region
superior que incluye la segunda trayectoria de flujo 240 y una region inferior que incluye la primera area de
separacion centrifuga 200c y la pluralidad de segundas areas de separacion centrifuga 210c. La segunda ruta de
flujo 240 definida por la division 250 guia el aire descargado desde el primer orificio de escape 202 hacia la
pluralidad de segundas areas de separacion centrifugas 210c a través de la pluralidad de segundas entradas 231 y
la segunda unidad de tubo de entrada 230.

El primer tubo de separacion centrifuga 200a es un tubo para definir la primera area de separacion centrifuga 200c
en la que se separa polvo pesado y voluminoso del aire exterior introducido a través de la primera entrada 201. El
primer tubo de separacion centrifuga 200a puede tener varias secciones transversales verticales, que incluyen una
forma cuadrangular, una forma trapezoidal y una forma trapezoidal invertida. El primer tubo de separacién centrifuga
200a que tiene la configuracion descrita anteriormente esta acoplado a una superficie inferior de la division 250 de
modo que un extremo superior del primer tubo de separacion centrifuga 200a se comunica con el primer orificio de
escape 202.
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La primera unidad de tubo de escape 210 es un tubo cilindrico, que esta provisto de una guia 203, una rejilla 211
que tiene agujeros de escape 211a, y un miembro de sellado 220. A medida que el aire introducido se arremolina en
la primera unidad de tubo de escape 210, se separa el polvo del aire. El aire resultante, del que se ha eliminado el
polvo, se descarga a través de la rejilla 211. El miembro de sellado 220 se ajusta en una abertura de distribucion de
agua 501 de un canal de distribuciéon de agua 500 y sirve para aislar el canal de distribucion de agua 500 de una
primera area de recogida de polvo de tipo humedo 300c.

La pluralidad de segundos tubos de separacion centrifuga 210a define la segunda area de separacion centrifuga
210c en ella. Una vez que el aire descargado desde la primera unidad de tubo de escape 210 se ha introducido en
los segundos tubos de separacion centrifuga 210a a través de la segunda unidad de tubos de entrada 230 que se
comunica con la segunda entrada 231, los segundos tubos de separacion centrifuga 210a separan el polvo fino
contenido en el aire y descargan el aire resultante en la camara de escape 270 a través del segundo orificio de
escape 252 perforado en una posicion superior de la superficie lateral del conjunto de separacion centrifuga 200. La
pluralidad de segundos tubos de separacion centrifuga 210a esta dispuesta en paralelo en la superficie lateral del
primer tubo de separacion centrifuga 200a y se forman integralmente entre si para comunicarse entre si a través de
una segunda trayectoria de flujo 240.

Se proporciona un impulsor 235 en una region del extremo inferior de la pluralidad de segundas unidades de tubo de
entrada 230. El impulsor 235 incluye una pluralidad de orificios pasantes y un nervio del impulsor 235a, estando
doblado el nervio del impulsor 235a en un angulo predeterminado. El impulsor 235 hace que el aire se descargue
mientras se arremolina en torno a la segunda unidad de tubo de entrada 230. De este modo, el impulsor 235 hace
que el aire en la segunda area de separacion centrifuga 210c y el agua W en una segunda area de recogida de
polvo de tipo humedo 310c se arremoline.

La unidad de caja de polvo (300, véase FIG. 2) incluye una primera caja de polvo 300a, una pluralidad de segundas
cajas de polvo 310a y una tapa inferior 400 en la que se define el canal 500 de distribuciéon de agua configurado para
comunicar la parte inferior de la primera caja de polvo 300a y las segundas cajas de polvo 310a entre si.

La primera caja de polvo 300a define la primera area de recogida de polvo de tipo humedo 300c en la que se
arremolina el agua W para recoger el polvo.La primera caja de polvo 300a puede tener varias secciones
transversales verticales que incluyen una forma cuadrangular, una forma trapezoidal y una forma trapezoidal
invertida.

Las segundas cajas de polvo 310a definen la segunda area de recogida de polvo de tipo humedo 310c en la que se
arremolina el agua W para recoger el polvo. Las segundas cajas de polvo 310a que definen la segunda area de
recogida de polvo de tipo himedo 310c estan dispuestas en paralelo a lo largo de la superficie lateral de la primera
caja de polvo 300a en posiciones enfrentadas a las partes inferiores de los correspondientes segundos tubos de
separacion centrifugas 210a.

La primera area de recogida de polvo de tipo humedo 300c y la pluralidad de segundas areas de recogida de polvo
de tipo humedo 310c estan configuradas para comunicarse entre si en su parte inferior a través del canal de
distribucion de agua 500 de manera que tanto la primera como la segunda areas de recogida de polvo de tipo
himedo 300c y 310c se llenan con el agua W al mismo tiempo. Una configuracion del canal de distribucion de agua
500 se desvela en detalle en la Solicitud de Patente Coreana No. 2009-0043736 presentada por la solicitud de la
divulgacion y, por lo tanto, se omitira una descripcion detallada de la misma en el presente documento.

La FIG. 7 es una vista en perspectiva que ilustra un estado en el que el conjunto de separacién centrifuga 200 y la
unidad de caja de polvo 300 de la FIG. 1estan separados uno del otro. A continuacioén, se describira una relacion de
acoplamiento entre el conjunto de separacion centrifuga 200 y la unidad de caja de polvo 300 haciendo referencia a
las Figuras 2 a 7.

El conjunto de separacion centrifuga 200 que tiene la configuracion que se ha descrito, tal como se ilustra en la
FIG. 7, esta configurado para acoplarse o separarse de la parte superior de la unidad de caja de polvo 300. Cuando
el conjunto de separacion centrifuga 200 esta acoplado a la unidad de caja de polvo 300, se completa el colector de
polvo 1 de la FIG. 1.

En este caso, cuando el conjunto de separacion centrifuga 200 esta acoplado a la unidad de caja de polvo 300, el
primer tubo de separacion centrifuga 200a y la primera caja de polvo 300a estan acoplados entre si y definen una
primera estructura de separacion A.

Cada uno de los segundos tubos de separacion centrifuga 210a y cada una de las segundas cajas de polvo 310a
definen una segunda estructura de separacion centrifuga B'. Cada segunda estructura de separacion centrifuga B'
sirve para separar el polvo fino que no se ha separado en la primera estructura de separacion A. Una combinacion
de una pluralidad de segundas estructuras de separacion centrifuga B' define una segunda estructura de separacion
B en la que las impurezas, como pueda ser polvo fino y similares, que no se han separado en la primera estructura
de separacion A, se separan.
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Tal como se ha descrito, después de que el conjunto de separacion centrifuga 200 se acopla a la unidad de caja de
polvo 300, se gira la unidad del mango 100 en sentido contrario a las agujas del reloj hasta una posicion para
mantener el conjunto de separacion centrifuga 200 y la unidad de caja de polvo 300 acoplados entre si. Con la
rotacion de la unidad del mango 100, a medida que la pieza de fijacion 104 y la pieza de pestillo 105 se acoplan
entre si, el conjunto de separacion centrifuga 200 y la unidad de caja de polvo 300 se pueden fijar entre si sin riesgo
de separacion. En tal estado, cuando el miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a del soporte 150 se ajusta a
la pieza de agarre 101, el mango 101’ se bloquea para que girar. Ademas, como la pieza de soporte del nervio
elastico 152 aplica presioén a la nervio elastico 151, ambos extremos del nervio elastico 151 que definen una abertura
entran en estrecho contacto entre si, acumulando asi fuerza de restauracion elastica.

Cuando el colector de polvo 1, que se ensambla tal como se ha descrito, se monta en la aspiradora (no se muestra),
la camara de escape 270 se conecta a un canal que se comunica con la unidad del motor del ventilador (no se
muestra) de la aspiradora (no se muestra). Ademas, la primera entrada 201 esta conectada a un canal de entrada
(no se muestra) que esta conectado al conjunto del cepillo (no se muestra). Con esta configuracion, el colector de
polvo 1 define un canal para el flujo de aire dentro de la aspiradora (no se muestra).

Después, cuando la aspiradora comienza a funcionar, el aire exterior se introduce a través de la primera entrada 201
y, posteriormente, las impurezas, como el polvo y similares, contenidas en el aire se separan en la primera area de
separacion centrifuga 200c y las segundas areas separacion centrifuga 210c. Las impurezas separadas se recogen
en la primera area de recogida de polvo de tipo humedo 300c y la segunda area de recogida de polvo de tipo
himedo 310c.

El aire resultante, del que se han separado las impurezas en la primera area de separacion centrifuga 200c y las
segundas areas de separacion centrifuga 210c, se dirige a la camara de escape 270, descargandose asi a la unidad
del motor del ventilador (no se muestra) de la aspiradora .

Después, cuando se desea separar el conjunto de separacion centrifuga 200 de la unidad de caja de polvo 300 para
descargar el agua que contiene las impurezas recogidas de la unidad de caja de polvo 300 o limpiar la unidad de
caja de polvo 300, el miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a se separa de la pieza de agarre 101. En este
caso, la nervio elastico 151, que ha sido comprimido por la pieza de soporte de nervio elastico 152, vuelve a su
forma original por la fuerza de restauracion elastica acumulada en la misma, haciendo asi que el miembro la fijacion
de la pieza de agarre 150a gire y se libere de la pieza de agarre 101. Ademas, el nervio elastico 151 sirve para
mantener el miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a liberado de la pieza de agarre 101.

Una vez liberado el acoplamiento entre el miembro de fijacion de la pieza de agarre 150a y la pieza de agarre 101 tal
como se ha descrito, el usuario puede girar la pieza de agarre 101 en el sentido horario. En este caso, cuando se
gira la pieza de fijacion 104 en sentido horario y se libera de la pieza de pestillo 105, el conjunto de separacion
centrifuga 200 puede separarse de la unidad de caja de polvo 300.

Cuando se realiza una operacion de bloqueo o una operaciéon de liberacion de bloqueo después de acoplar el
conjunto de separacion centrifuga 200 a la unidad de caja de polvo 300, tal como se ha descrito, el miembro de
acoplamiento giratorio 120 y el miembro de acoplamiento del mango 130 pueden funcionar para evitar la rotacion
excesiva del mango 101" y para detener la rotacion del mango 101" en un estado bloqueado o en un estado liberado
de bloqueo.

Si bien se ha descrito el colector de polvo 1 que tiene la configuracion y la funcion que se han descrito, como un
colector de polvo de tipo himedo, el colector de polvo 1 puede funcionar como un colector de polvo de tipo seco
cuando no se llena con agua W. Ademas, en el caso en que el colector de polvo 1 sea un colector de polvo de tipo
seco, la segunda estructura de separacion B puede omitirse.

[Susceptibilidad de aplicacién industrial]

La divulgacion es aplicable a aparatos de limpieza, tales como aspiradoras domésticas, de uso comercial y de uso
industrial.



10

15

20

25

ES 2750 838 T3

REIVINDICACIONES
1. Un colector de polvo (1) para una aspiradora, comprendiendo el colector de polvo (1):

un conjunto de separacion centrifuga (200) configurado para separar polvo contenido en aire introducido a través
de una primera entrada (201);

una unidad de caja de polvo (300) para recoger el polvo separado en el conjunto de separacion centrifuga (200);
una unidad de mango (100) que incluye un miembro de acoplamiento de mango (130) y un mango (101’) que
incluye un miembro de acoplamiento giratorio (120),

caracterizado porque el miembro de acoplamiento giratorio (120) y el miembro de acoplamiento de mango
(130) estan configurados para detener la rotacion del mango (101’) en una posicién en la que el mango (101’) fija
el conjunto de separacion centrifuga (200) y la unidad de caja de polvo (300) acoplados entre si.

2. El colector de polvo (1) de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el mango (101’) sirve para acoplar fijamente
el conjunto de separacion centrifuga (200) con la unidad de caja de polvo (300) por rotacién del mango (101’) en una
primera direccion o separar el conjunto de separacion centrifuga (200) de la unidad de caja de polvo (300) por
rotacion del mango (101’) en una segunda direccion.

3. El colector de polvo (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que el mango (101’) incluye una pieza de fijacion
(104) formada en una porciéon del mango (101’) y una pieza de pestillo (105) acoplada a la pieza de fijacién (104)
para realizar la funcion de bloqueo para impedir que se separe el conjunto de separacion centrifuga (200) de la
unidad de la caja de polvo (300).

4. El colector de polvo (1) de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en el que el eje giratorio (123) sobresale desde el
centro del miembro de acoplamiento giratorio (120) como para ajustarse giratoriamente en el miembro de
acoplamiento de mango (130).

5. El colector de polvo (1) de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que la pieza de pestillo (105) esta acoplada a la
pieza de fijacion (104) cuando se impide que el mango (101’) gire en la primera direccién en una posicion en la que
el mango (101’) fija el conjunto de separacion centrifuga (200) y la unidad de caja de polvo (300) acoplados entre si

6. El colector de polvo (1) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que la unidad de mango
(100) incluye ademas un soporte (150) configurado para acoplarse al mango (101’) cuando el mango (101’) esta
situado en una posiciéon para fijar el conjunto de separacion centrifuga (200) y la unidad de caja de polvo (300)
acoplados entre si, bloqueando asi el mango (101’) para que no sea girado.
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 5]
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[Fig. 6]
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[Fig. 7]
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