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DESCRIPCION

Método de comprobacion para un dispositivo optoelectronico de medida, y dispositivo

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se relaciona con métodos de comprobacion para un dispositivo optoelectronico de medida, y
particularmente con métodos para comprobar si la determinacion de posiciones absolutas es correcta, y con
dispositivos optoelectrénicos de medida absolutos.

ESTADO ANTERIOR DE LA TECNICA

Los dispositivos optoelectronicos de medida comprenden una regla graduada con una pluralidad de marcas
grabadas en ella, y una cabeza lectora que esta enfrentada a la regla graduada y que es desplazable con respecto a
dicha regla graduada en una direccion de medida paralela a la regla graduada. La cabeza lectora comprende un
emisor de luz que emite un haz de luz a la regla graduada, y un dispositivo de deteccidon que recibe la luz que
atraviesa o se refleja en la regla graduada, y un controlador que determina la posicion entre la regla graduada y la
cabeza lectora en funcién de la luz recibida por el dispositivo de deteccion.

En los dispositivos optoelectrénicos de medida absolutos, las marcas de la regla graduada estan distribuidas de una
manera determinada en la direccion de medida, de tal manera que forman secuencias de cédigos diferentes a lo
largo de la regla graduada, pudiendo asi determinarse la posicion absoluta de la cabeza lectora en cada momento.

En US5754568A se divulga un dispositivo de este tipo, con una seguridad para asegurar en mayor medida que las
posiciones absolutas que se determinan son correctas. La cabeza lectora de dicho dispositivo comprende dos
dispositivos de deteccién adyacentes en la direccion de medida, de tal manera que reciben lecturas relativas a
codigos diferentes de la regla graduada. Mediante una serie de comparaciones determinan si las posiciones
determinadas son correctas o no.

EXPOSICION DE LA INVENCION

El objeto de la invencion es el de proporcionar un método de comprobacion para un dispositivo optoelectrénico de
medida y un dispositivo asociado, seguin se define en las reivindicaciones.

Un primer aspecto de la invencion se refiere a un método de comprobacion para un dispositivo optoelectronico de
medida. El dispositivo optoelectrénico de medida comprende una regla graduada con una pluralidad de marcas
distribuidas una a continuacion de otra en una direccién de medida y que definen secuencias de cddigo diferentes, y
una cabeza lectora enfrentada a la regla graduada, desplazable con respecto a dicha regla graduada en la direccion
de medida, y que comprende al menos un dispositivo de deteccion.

El método comprende las etapas de:

- emitir un primer haz de luz hacia la regla graduada con un primer emisor de luz de la cabeza lectora y
determinar la posicion absoluta de la cabeza lectora en funciéon de la luz recibida por el dispositivo de
deteccion tras reflejarse dicho primer haz de luz en, o atravesar, la regla graduada,

- emitir posteriormente un segundo haz de luz hacia la regla graduada con un segundo emisor de luz de la
cabeza lectora, que esta distanciado del primer emisor de luz en la direccion de medida, y determinar la
posicion absoluta de la cabeza lectora en funcién de la luz recibida por el dispositivo de deteccion tras
reflejarse dicho segundo haz de luz en, o atravesar, la regla graduada,

- comparar ambas posiciones absolutas determinadas entre si, y

- determinar si las posiciones absolutas determinadas son correctas en funcion de dicha comparacion.

Asi, de una manera sencilla se puede comprobar si las posiciones absolutas determinadas por el dispositivo son
correctas o no. Ademas, el método solo requiere emplear un elemento adicional de bajo coste (un emisor de luz), lo
que resulta en afiadir una seguridad adicional al dispositivo de una manera econoémica a la vez que sencilla.

Un segundo aspecto de la invencion se refiere a un dispositivo optoelectronico de medida que comprende una regla
graduada con una pluralidad de marcas distribuidas una a continuaciéon de otra en una direccién de medida y que
definen secuencias de cddigo diferentes, y una cabeza lectora enfrentada a la regla graduada, desplazable con
respecto a dicha regla graduada en la direccion de medida, y que comprende al menos un dispositivo de deteccion y
un controlador comunicado con dicho dispositivo de deteccion.

La cabeza lectora comprende ademas al menos dos emisores de luz distanciados en la direcciéon de medida para
iluminar la regla graduada con un haz de luz respectivo, y el dispositivo de deteccion esta adaptado y configurado
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para recibir la luz emitida por ambos emisores de luz tras reflejarse en la regla graduada o tras atravesar dicha regla
graduada.

El controlador esta configurado para comprobar si la disposicion entre la cabeza lectora y la regla graduada es la
requerida, y, para ello, esta configurado ademas para provocar que primero ilumine la regla graduada uno de los
emisores de luz con un primer haz de luz correspondiente y posteriormente el otro emisor de luz con un segundo
haz de luz correspondiente, para determinar la posicién absoluta de la cabeza lectora a partir de la luz recibida por el
dispositivo de deteccién debido a ambos haces de luz, para comparar ambas posiciones absolutas determinadas
entre si y para determinar si las posiciones absolutas son correctas 0 no en funcion del resultado de dicha
comparacion.

De esta manera, al estar distanciados ambos emisores de luz entre si el dispositivo de deteccion recibe luz
relacionada con zonas diferentes de la regla graduada (una zona por cada emisor de luz), de una manera
econdémica y sencilla de implementar, permitiéndose ademas implementar un método de comprobacién, como el del
primer aspecto de la invencion, por ejemplo. Las ventajas son asi analogas a las comentadas para el primer aspecto
de la invencion.

Estas y otras ventajas y caracteristicas de la invencion se haran evidentes a la vista de las figuras y de la
descripcion detallada de la invencion.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 muestra esquematicamente una realizacion del dispositivo de la invencién, que esta configurado para
realizar la comprobacién pertinente por reflexién, mostrandose parcialmente la regla graduada de dicho dispositivo.

La figura 2a muestra un ejemplo del dispositivo de la figura 1, para una distancia de separacién determinada entre
los dos emisores de luz de dicho dispositivo, donde se representa un valor de referencia resultante dependiente de
dicha distancia.

La figura 2b muestra un ejemplo del dispositivo de la figura 1, para otra distancia de separacién determinada entre
los dos emisores de luz de dicho dispositivo, donde se representa un valor de referencia resultante dependiente de
dicha distancia.

La figura 3 muestra una vista en planta parcial de la regla graduada del dispositivo de la figura 1, donde se muestran
algunas marcas opacas de dicha regla graduada.

La figura 4 muestra una vista esquematica inferior de la cabeza lectora del dispositivo de la figura 1.

EXPOSICION DETALLADA DE LA INVENCION

Un primer aspecto de la invencion se refiere a un método de comprobacion para un dispositivo 100 optoelectronico
de medida como el de la figura 1, por ejemplo. El dispositivo 100 comprende una regla graduada 1 con una
pluralidad de marcas 10 distribuidas una a continuacién de otra en una direccién de medida A y que definen
secuencias de codigo diferentes, y una cabeza lectora 2 que esta enfrentada a la regla graduada 1, es desplazable
con respecto a dicha regla graduada 1 en la direccién de medida A y comprende al menos un dispositivo de
deteccion 20.

Con el método se comprueba si la disposicion relativa entre la cabeza lectora 2 y la regla graduada 1 es la
requerida. Si lo es, las posiciones absolutas que se determinen durante el funcionamiento normal del dispositivo 100
seréan las correctas.

El método comprende las etapas de

- emitir un primer haz de luz hacia la regla graduada 1 con un primer emisor de luz 21 y determinar la posicién
absoluta de la cabeza lectora 2 en funcion de la luz recibida por el dispositivo de deteccion 20 tras reflejarse
dicho primer haz de luz en la regla graduada 1 (en los dispositivos 100 adaptados para realizar la
comprobacién por reflexion) o tras atravesar la regla graduada 1 (en los dispositivos 100 adaptados para
realizar la comprobacién por transmision),

- emitir posteriormente un segundo haz de luz hacia la regla graduada 1 con un segundo emisor de luz 22
distanciado del primer emisor de luz 21 en la direccion de medida A, y determinar la posicion absoluta de la
cabeza lectora 2 en funcién de la luz recibida por el dispositivo de deteccion 20 tras reflejarse dicho segundo
haz de luz en la regla graduada 1 (en los dispositivos 100 adaptados para realizar la comprobacién por
reflexion) o tras atravesar la regla graduada 1 (en los dispositivos 100 adaptados para realizar la
comprobacién por transmision),

- comparar entre si ambas posiciones absolutas determinadas, y
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- determinar si las posiciones absolutas determinadas son correctas en funcién de dicha comparacion.

Estas etapas se dan en el orden indicado, y se pueden implementar una Unica vez o de manera ciclica, segin se
requiera.

Ademas, el método permite poder ser implementado en estatico, es decir, con la cabeza lectora 2 estatica con
respecto a la regla graduada 1, lo que simplifica ain mas la comprobacién. En cualquier caso, también seria posible
implementarlo en movimiento, es decir, con la cabeza lectora 2 desplazandose con respecto a la regla graduada 1,
aunque siempre y cuando el desplazamiento de la cabeza lectora 2 entre la emisién del primer haz de luz y del
segundo haz de luz sea lo suficientemente pequefio, limitacién que puede determinarse previamente.

En el método, la comparacién entre ambas posiciones absolutas determinadas se realiza restando una a la otra, y el
resultado de la resta se compara con un valor almacenado que es dependiente de la distancia en la direccion de
medida A entre ambos emisores de luz 21 y 22. Al estar los emisores de luz 21 y 22 distanciados entre si una
distancia determinada, el haz de luz emitido por ellos sobre la regla graduada 1 ilumina diferentes zonas de la regla
graduada 1, de tal manera que, en cada caso, la luz recibida por el dispositivo de deteccion 20 dara lugar a la
determinacién de posiciones absolutas diferentes. Si todo estd correcto, y por tanto las posiciones absolutas
determinadas son correctas, la resta entre ambas tiene que coincidir con el valor almacenado que es dependiente de
la distancia que separa un emisor de luz 21 del otro emisor de luz 22, de tal manera que, comparando el resultado
de dicha resta con dicho valor almacenado, se puede determinar si todo es correcto o no (si las posiciones absolutas
se han determinado correctamente o0 no).

El valor almacenado se corresponde con un valor que esta relacionado con la distancia de separacion en la
direccién de medida A entre los dos emisores de luz 21 y 22, y también con la distancia deseada Do entre la regla
graduada 1 y la cabeza lectora, en una direccion perpendicular a la direccion de medida A. Como ambas distancias
son conocidas, dicho valor almacenado se determina previamente (en fabrica, por ejemplo), almacenandose asi en
el dispositivo 100. En las figuras 2a y 2b se muestran dos ejemplos para dos situaciones diferentes (dos situaciones
con distancias de separacion D1 y D2 diferentes entre los dos emisores de luz 21 y 22), donde se muestras dos
valores de referencia Vrer1 Y Vrer2 que representan la diferencia entre las dos posiciones absolutas determinadas en
cada caso y que se corresponden con dos valores almacenados diferentes.

En el caso de que el dispositivo 100 esté configurado para medir desplazamientos lineales, caso en el que la regla
graduada 1 es lineal, preferentemente, la posicién absoluta relativa a un emisor de luz 21 se determina tomando un
extremo de la regla graduada 1 como origen (empezando el contaje desde dicho extremo) y la posicion absoluta
relativa al otro emisor de luz 22 se determina tomando el extremo opuesto de la regla graduada 1 como origen
(empezando el contaje desde dicho extremo opuesto). De esta manera, si por algin motivo la posicién absoluta se
determina con algun tipo de offset, esto se reflejara en el resultado de la resta entre las dos posiciones absolutas
determinadas y se identificara que hay un error en las posiciones absolutas determinadas. Si para el calculo de
ambas posiciones absolutas se tiene en cuenta el mismo origen, al realizar la resta ambos offset se anularian uno
con el otro y se interpretaria, errbneamente, que las posiciones absolutas son correctas. En el caso de que el
dispositivo 100 esté configurado para medir desplazamientos angulares, caso en el que la regla graduada 1 seria
rotativa (un disco, por ejemplo), para obtener este mismo efecto las dos posiciones absolutas se determinan
partiendo de un mismo punto de referencia pero en sentidos opuestos, es decir, en un caso el contaje empieza en
dicho punto de referencia y continua girando en un sentido con respecto a la regla graduada 1 hasta llegar a la
posicion absoluta correspondiente, y en el otro caso el contaje empieza en dicho punto de referencia y continua
girando en el sentido contrario con respecto a la regla graduada 1 hasta llegar a la posicién absoluta
correspondiente.

Un segundo aspecto de la invencion se refiere a un dispositivo 100 optoelectrénico de medida, como el mostrado a
modo de ejemplo en la figura 1. El dispositivo 100 comprende una regla graduada 1 y una cabeza lectora 2
enfrentada a la regla graduada 1 y desplazable con respecto a dicha regla graduada 2 en una direccién de medida A
paralela a la regla graduada 1. La regla graduada 1 comprende una pluralidad de marcas 10 distribuidas una a
continuacion de otra en la direccién de medida A, tal y como se muestra a modo de ejemplo en la figura 2, que
definen secuencias de codigo diferentes, y la cabeza lectora 2 comprende al menos un dispositivo de deteccion 20
mostrado a modo de ejemplo en la figura 3, que preferentemente comprende un Gnico CCD (“Charge Coupled
Device”), y un controlador 3 comunicado con el dispositivo de deteccion 20.

El dispositivo de deteccion 20 estd adaptado para recibir una luz procedente de la regla graduada 1 (que ha
atravesado la regla graduada 1 o que, como en la realizacion de la figura 1, que se refleja en la regla graduada 1),
convierte dicha luz en sefiales eléctricas que son recibidas por el controlador 3, y el controlador 3 determina la
posicion absoluta de la cabeza lectora 2 en funcion de dichas sefiales eléctricas recibidas. La conversion de la luz en
sefiales eléctricas y el tratamiento de dichas sefiales eléctricas para convertirlas en posicién absoluta es conocido en
el sector, por lo que no se explica y en el dispositivo de la invencién se pueden realizar de la manera conocida que
se requiera.

Las marcas 10 son de una propiedad éptica opuesta al resto de la regla graduada 1, siendo por tanto opacas o
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transparentes en funcion de como sea el resto de dicha regla graduada 1. Preferentemente las marcas 10 son
opacas, mientras que el resto de la regla graduada 1 es transparente. Asi, en el caso de la realizacién de la figura 1,
el dispositivo de deteccién 20 recibe la luz que se refleja en las marcas 10 de la regla graduada 1, y no asi la que
atraviesa las otras zonas de la regla graduada 1 que son transparentes.

La cabeza lectora 2 comprende ademas al menos dos emisores de luz 21 y 22 distanciados entre si en la direccion
de medida A, para iluminar la regla graduada 1 con un haz de luz respectivo. El dispositivo de deteccion 20 esta
configurado para recibir la luz emitida por ambos emisores de luz 21 y 22 tras reflejarse en la regla graduada 1 o tras
atravesar la regla graduada 1, siendo asi dicha luz recibida por el dispositivo de deteccion 20 reflejo de las marcas
10 iluminadas por los haces luz respectivos.

El dispositivo de deteccion 20 convierte la luz recibida en una pluralidad de sefiales eléctricas. El dispositivo 100
comprende un controlador 3 que esta comunicado con el dispositivo de deteccion 20 para recibir las sefiales
eléctricas generadas por el dispositivo de deteccion 20, y esta configurado para determinar la posicion absoluta de la
cabeza lectora 2 como consecuencia de las sefiales eléctricas recibidas.

El controlador 3 esta configurado para comprobar si la disposicion entre la cabeza lectora 2 y la regla graduada 1 es
la requerida. Para ello, el controlador 3 esta comunicado con los emisores de luz 21 y 22 y esta configurado para
provocar que emitan luz de una manera controlada, al menos para comprobar si la disposicién relativa entre la
cabeza lectora 2 y la regla graduada 1 es la correcta o no. En particular, para realizar dicha comprobacion, el
controlador 3 esta configurado para provocar que primero ilumine la regla graduada 1 uno de los emisores de luz 21
y posteriormente el otro emisor de luz 22, sin que lo hagan simultaneamente, y para determinar la posicion absoluta
de la cabeza lectora 2 relativa a cada una de las dos iluminaciones de dicha regla graduada 1, para comparar ambas
posiciones absolutas determinadas entre si y para determinar si las posiciones absolutas determinadas son
correctas 0 no en funcién del resultado de dicha comparacién.

El dispositivo 100 comprende una memoria, que puede estar integrada en el controlador 3, con un valor almacenado
gue es la distancia en la direccion de medida A entre los dos emisores de luz 21 y 22. El controlador 3 esta
configurado para que, al comparar las dos posiciones absolutas determinadas, haga una resta entre ambas
posiciones absolutas determinadas, y para determinar que dichas posiciones absolutas determinadas son correctas
si el resultado de la resta entre dichas dos posiciones absolutas determinadas coincide con dicho valor almacenado
(que es la distancia en la direccion de medida A entre los dos emisores de luz 21 y 22). Si la distancia entre la
cabeza lectora 2 y la regla graduada 1 no es la deseada, y/o la cabeza lectora 2 no esta paralela a la regla graduada
1 en la direccién de medida A, por ejemplo, si en definitiva la disposicién relativa entre la cabeza lectora 2 y la regla
graduada 1 no es la correcta, al menos una de las posiciones absolutas determinadas estara alterada y el resultado
de su resta diferira del valor almacenado, determinandose en ese caso que hay un error.

El controlador 3 estd configurado para provocar la iluminacion alterna de los dos emisores de luz 21 y 22, para
determinar las posiciones absolutas de la cabeza lectora 2 como resultado de ambas iluminaciones y para
determinar si las posiciones absolutas son correctas 0 no en funcién del resultado de dicha comparacion con la
cabeza lectora 2 estatica con respecto a la regla graduada.

En el caso en el que el dispositivo 100 esté configurado para medir desplazamientos lineales de la cabeza lectora 2,
la regla graduada 1 y la direccion de medida A son lineales. El controlador 3 esta configurado para determinar la
posicion absoluta relativa a las marcas 10 iluminadas por uno de los emisores de luz 21 tomando un extremo de la
regla graduada 1 como origen, y para determinar la posicién absoluta relativa a las marcas 10 iluminadas por el otro
emisor de luz 21 tomando el otro extremo de la regla graduada 1 como origen. De esta manera, si por algiin motivo
la posicién absoluta se determina con algun tipo de offset, esto se reflejara en el resultado de la resta entre las dos
posiciones absolutas determinadas y se identificard que hay un error en las posiciones absolutas determinadas. Si
para el calculo de ambas posiciones absolutas se tiene en cuenta el mismo origen, al realizar la resta ambos offset
se anularian uno con el otro y se interpretaria, erroneamente, que las posiciones absolutas son correctas. En el caso
de que el dispositivo 100 esté configurado para medir desplazamientos angulares, caso en el que la regla graduada
1 seria rotativa (un disco, por ejemplo), para obtener este mismo efecto el controlador 3 estd configurado para
determinar la posicion absoluta relativa a las marcas 10 iluminadas por uno de los emisores de luz 21 a partir de un
punto de referencia, y para determinar la posicion absoluta relativa a las marcas 10 iluminadas por el otro emisor de
luz 21 a partir del mismo punto de referencia pero en el sentido opuesto, tal y como se ha explicado previamente
para el método.

Preferentemente, el dispositivo 100 comprende un emisor de luz 21 y 22 a cada lado del dispositivo de deteccion 20
en la direccion de medida A, tal y como se muestra en la figura 3.

El dispositivo 100 estd adaptado para implementar el método del primer aspecto de la invencién, por lo que lo
comentado para el método es también valido para el dispositivo 100. De igual manera, el método de la invencién
esta adaptado para ser ejecutado en un dispositivo 100 como el del segundo aspecto de la invencion, por lo que lo
comentado para el dispositivo 100 es también valido para el método.
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REIVINDICACIONES

1. Método de comprobacion para un dispositivo optoelectrénico de medida, comprendiendo el dispositivo (100) una

regla graduada (1) con una pluralidad de marcas (10) distribuidas una a continuacion de otra en una direccion de

medida (A) y que definen secuencias de cddigo diferentes, y una cabeza lectora (2) que esta enfrentada a la

regla graduada (1), que es desplazable con respecto a dicha regla graduada (1) en la direccion de medida (A) y

que comprende al menos un dispositivo de deteccién (20), comprobandose con el método si la disposicion entre

la cabeza lectora (2) y la regla graduada (1) del dispositivo (100) es la requerida, caracterizado porque el
método comprende las etapas de

- emitir un primer haz de luz hacia la regla graduada (1) con un primer emisor de luz (21) de la cabeza lectora
(2) y determinar la posicién absoluta de la cabeza lectora (2) en funcién de la luz recibida por el dispositivo de
deteccion (20) tras reflejarse dicho primer haz de luz en, o atravesar, la regla graduada (1),

- emitir posteriormente un segundo haz de luz hacia la regla graduada (1) con un segundo emisor de luz (22)
de la cabeza lectora (2) que esta distanciado del primer emisor de luz (21) en la direccion de medida (A), y
determinar la posicion absoluta de la cabeza lectora (2) en funcién de la luz recibida por el dispositivo de
deteccién (20) tras reflejarse dicho segundo haz de luz en, o atravesar, la regla graduada (1),

- comparar ambas posiciones absolutas determinadas, y

- determinar si las posiciones absolutas determinadas son correctas en funcién de dicha comparacion.

Método de comprobaciéon segun la reivindicacion 1, en donde ambas posiciones absolutas determinadas se
restan entre si para compararlas, comparandose ademas el resultado de la resta con un valor almacenado en el
dispositivo (100), relativo a la distancia en la direccion de medida (A) entre ambos emisores de luz (21, 22), y
determinandose que ambas posiciones absolutas determinadas son correctas si el resultado de la resta es igual
al valor almacenado.

Método de comprobacion segun la reivindicaciéon 1 o 2, en donde, si la regla graduada (1) es lineal, se determina
la posicién absoluta relativa a un emisor de luz (21) tomando un extremo de la regla graduada (1) como origen y
determinandose la posicion absoluta relativa al otro emisor de luz (22) tomandose el extremo opuesto de la regla
graduada (1) como origen, y, si la regla graduada (1) es angular, se determina la posicion absoluta relativa a un
emisor de luz (21) a partir de un punto de referencia determinado en un sentido angular y determinandose la
posicion absoluta relativa al otro emisor de luz (22) a partir de dicho punto de referencia determinado pero en el
sentido angular opuesto.

Método de comprobacién segin cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en donde el método se implementa
estando la cabeza lectora (2) estatica con respecto a la regla graduada (1) durante dicha implementacion.

Dispositivo optoelectrénico de medida que comprende una regla graduada (1) con una pluralidad de marcas (10)
distribuidas una a continuacién de otra en una direccion de medida (A) y que definen secuencias de cédigo
diferentes, y una cabeza lectora (2) que esta enfrentada a la regla graduada (1), que es desplazable con
respecto a dicha regla graduada (1) en la direccion de medida (A) y que comprende al menos un dispositivo de
deteccién (20) y un controlador (3) comunicado con dicho dispositivo de deteccidn (20), caracterizado porque la
cabeza lectora (2) comprende ademas al menos dos emisores de luz (21, 22) para iluminar la regla graduada (1)
con un haz de luz respectivo, que estan distanciados entre si en la direcciéon de medida (A), estando el
dispositivo de deteccion (20) configurado para recibir la luz emitida por ambos emisores de luz (21, 22) tras
reflejarse en la regla graduada (1) o tras atravesar dicha regla graduada (1), estando el controlador (3)
configurado para comprobar si la disposicion entre la cabeza lectora (2) y la regla graduada (1) es la requerida, y,
para ello, estando dicho controlador (3) configurado para provocar que primero ilumine la regla graduada (1) uno
de los emisores de luz (21) con un primer haz de luz correspondiente y posteriormente el otro emisor de luz (22)
con un segundo haz de luz correspondiente, para determinar la posicion absoluta de la cabeza lectora (2) a partir
de la luz recibida por el dispositivo de deteccion (20) debido a ambos haces de luz, para comparar ambas
posiciones absolutas determinadas entre si y para determinar si las posiciones absolutas son correctas 0 no en
funcién del resultado de dicha comparacion.

Dispositivo optoelectrénico de medida segun la reivindicaciéon 5, que comprende una memoria con un valor
almacenado que es la distancia en la direccién de medida entre los dos emisores de luz (21, 22), estando el
controlador (3) configurado para determinar que las posiciones absolutas son correctas si la resta entre las dos
posiciones absolutas determinadas es igual al valor almacenado.

Dispositivo optoelectronico de medida segun la reivindicacién 5 o 6, en donde la regla graduada (1) es lineal,
estando el controlador (3) configurado para determinar la posicion absoluta relativa a uno de los emisores de luz
(21) con respecto a un extremo de la regla graduada (1) y para determinar la posicién absoluta relativa al otro
emisor de luz (22) con respecto al otro extremo de la regla graduada (1).

Dispositivo optoelectrénico de medida segun la reivindicacién 5 o 6, en donde la regla graduada (1) es angular,
estando el controlador (3) configurado para determinar la posicion absoluta relativa a un emisor de luz (21) a
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partir de un punto de referencia determinado en un sentido angular y para determinar la posicién absoluta relativa
al otro emisor de luz (22) a partir de dicho punto de referencia determinado pero en el sentido angular opuesto.

9. Dispositivo optoelectrénico de medida segin cualquiera de las reivindicaciones 5 a 8, en donde los emisores de
luz (21, 22) estan dispuestos uno a cada lado del dispositivo de deteccién (20) en la direccion de medida (A),
estando asi dicho dispositivo de deteccion (20) dispuesto entre ambos emisores de luz (21, 22).

10. Dispositivo optoelectrénico de medida segun cualquiera de las reivindicaciones 5 a 9, en donde el dispositivo de
deteccién (20) comprende un Unico CCD.
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