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DESCRIPCION
Dispositivo de conexion para terminales de control en disyuntor de tipo extraible
Antecedentes de la invencion
1. Campo de la invencién

Esta especificacion se refiere a un dispositivo de conexién para terminales de control en un disyuntor de tipo
extraible y, mas particularmente, a un dispositivo de conexiéon para terminales de control en un disyuntor de tipo
extraible, capaz de conectar o separar automaticamente terminales de fuente de alimentacién de control para
controlar el disyuntor tras extraer o insertar un cuerpo principal del disyuntor.

2. Antecedentes de la invencion

En general, un disyuntor es un dispositivo eléctrico que abre o cierra una carga en una transmision, una subestacion
0 un circuito eléctrico, o corta un circuito cuando ocurre un accidente tal como una conexién a tierra o un
cortocircuito. Entre estos disyuntores, un disyuntor de aire es un disyuntor que usa aire como medio de extincion de
arco y se usa principalmente para aparatos de baja tension.

Los disyuntores se clasifican en un tipo fijo que se fija en el cuadro eléctrico u otros lugares, y un tipo extraible en el
que un cuerpo principal de disyuntor se instala en una base para ser empujado en o extraido de la base. El tipo
extraible se usa ampliamente en términos de mantenimiento ventajoso del cuerpo principal del disyuntor.

Mientras tanto, el disyuntor esta dotado con terminales de control para monitorizar o controlar el disyuntor. Los
terminales de control del disyuntor de tipo extraible se proporcionan en el cuerpo principal del disyuntor y la base.
Cuando el cuerpo principal del disyuntor se empuja dentro de la base, los terminales de control se pueden conectar
entre si y una sefal de control se puede transmitir en consecuencia.

El disyuntor de tipo extraible se situa (dispone), segun posiciones relativas del cuerpo principal del disyuntor y la
base, en tres posiciones (estados), esto es, una posicion (estado) de desconexién en la que una fuente de
alimentacion de control se desconecta completamente de la base, una posicién (estado) de prueba en la que el
cuerpo principal del disyuntor se inserta en la base en una distancia (profundidad) predeterminada de manera que
los terminales (de fuente de alimentacion) de control estén conectados para comprobar un estado conectado del
disyuntor, y una posicion (estado) de conexion en la que el cuerpo principal del disyuntor se empuja completamente
dentro de la base y, de este modo, los terminales de circuito principal se conectan de manera que una corriente fluya
a lo largo de un circuito principal.

En este caso, los terminales de control se desconectan unos de otros en el estado de desconexion y se conectan
entre si en el estado de prueba y el estado de conexion. Es decir, cuando el cuerpo principal del disyuntor se mueve
del estado de desconexion al estado de prueba, se fija un médulo de terminal de control del lado de la base y se
deberia mover un médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal para ser conectado al médulo de
terminal de control fijo del lado de la base. Cuando el cuerpo principal del disyuntor se mueve del estado de prueba
al estado de conexion, el médulo de terminal de control del lado de la base y el médulo de terminal de control del
lado del cuerpo principal se deberian mover juntos con el cuerpo principal del disyuntor mientras que se conectan
entre si. También, un proceso de desconexion es inverso al proceso de conexion.

En lo sucesivo, se dara una descripcion de una técnica anterior (Solicitud de Patente Coreana N° 10-2016-0017463
‘Connecting device for control terminals in withdrawable air circuit breaker’ que el inventor de la presente solicitud ha
solicitado como invencidn propuesta para permitir que la conexion y el movimiento de los terminales de control se
ejecuten automaticamente segun una posicion movida de un cuerpo principal del disyuntor.

El documento US 4 743 715 describe un mecanismo de extraccion de la técnica anterior de un disyuntor eléctrico.

Las FIG. 1 a 3 ilustran vistas de operacion del dispositivo de conexion para los terminales de control en el disyuntor
de aire extraible segun la técnica anterior, que ilustran un estado de desconexion, un estado de prueba y un estado
de conexion, respectivamente.

En la técnica anterior, un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor de aire extraible incluye
un modulo de terminal de control fijo 230 instalado en el cuerpo principal del disyuntor 200, un médulo de terminal de
control movil 130 instalado de manera movil en la base 100, y un dispositivo de bloqueo 400. El dispositivo de
blogueo 400 opera en cooperacién con una unidad de transferencia.

La unidad de transferencia incluye un eje de tornillo 310 girado por un asa (no ilustrada), una cremallera 320 que se
mueve hacia adelante y hacia atras en respuesta a la rotacion del eje de tornillo 310, un pifion 330 engranado con la
cremallera 320, un conjunto de enlace 340 acoplado al pifion 330 y una leva 350 acoplada al conjunto de enlace
340.
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Cuando el cuerpo principal del disyuntor 200 se empuja dentro de la base 100 y se mueve del estado de
desconexion al estado de prueba (FIG. 1 — FIG. 2), la rotacion del eje de tornillo 310 se transfiere a la cremallera
320, el pifidn 330, el conjunto de enlace 340 y la leva 350 y, de este modo, la leva 350 se gira en una direccion en el
sentido contrario a las agujas del reloj. El dispositivo de bloqueo 400 esta restringido en una parte de cabeza de la
leva 350 para bloquear el médulo de terminal de control mévil 130. En este caso, una parte de bloqueo 413 formada
en el extremo superior del dispositivo de bloqueo 400 esta en un estado de restriccion de un miembro de soporte
132 del médulo de terminal de control mévil 130. Por consiguiente, el médulo de terminal de control fijo 230 del
cuerpo principal del disyuntor 200 se inserta en el médulo de terminal de control mévil 130 y conecta a un circuito de
control.

Cuando el cuerpo principal del disyuntor 200 se inserta continuamente en la base 100 del estado de prueba al
estado de conexion (FIG. 2 — FIG. 3), la leva 350 se gira aun mas de manera que la parte de cabeza de la leva 350
tira hacia abajo del dispositivo de bloqueo 400. Por consiguiente, el mddulo de terminal de control mévil bloqueado
130 se libera y, de este modo, los mddulos de terminal de control 130 y 230 se mueven hacia arriba al estado de
conexidn mientras que se conectan entre si.

No obstante, en la técnica anterior, dado que el dispositivo de bloqueo 400 opera en cooperaciéon con la unidad de
transferencia, es dependiente de la unidad de transferencia. Es decir, puede ser probable que el dispositivo de
bloqueo 400 no funcione correctamente debido a un error de la unidad de transferencia, y se deberia disefiar un
mecanismo que opere en cooperacion con la unidad de transferencia. Como resultado, la construccion del
dispositivo de bloqueo 400 llega a ser complicada y puede ocurrir inestabilidad e imprecision en la operacion del
dispositivo de bloqueo 400. Por consiguiente, hay una necesidad de un dispositivo de bloqueo que opere
independientemente sin la cooperacion con la unidad de transferencia.

Compendio de la invencion

Por lo tanto, para resolver los problemas antes mencionados y otros inconvenientes, un aspecto de la descripcion
detallada es proporcionar un dispositivo de conexion para los terminales de control en un disyuntor extraible, capaz
de conectar o desconectar terminales de alimentacién de control para controlar el disyuntor de una manera
independiente, sin cooperacion con una unidad de transferencia, cuando un cuerpo principal del disyuntor se
introduce o se extrae.

Para lograr estas y otras ventajas y segun el propésito de esta especificaciéon, que se incorpora y se describe
ampliamente en la presente memoria, se proporciona un dispositivo de conexiéon para terminales de control en un
disyuntor de tipo extraible, el dispositivo que incluye un moédulo de terminal de control del lado de la base instalado
horizontalmente en una base para ser deslizable sobre el mismo, un médulo de terminal de control del lado del
cuerpo principal proporcionado en un cuerpo principal del disyuntor para ser puesto en contacto con o separado del
modulo de terminal de control del lado de la base, y una unidad de bloqueo que restringe o permite un movimiento
del médulo de terminal de control del lado de la base, en donde la unidad de bloqueo puede incluir una placa de
liberacion de pestillo fijada a una superficie lateral del cuerpo principal del disyuntor y dotada con una superficie de
contacto sobre una superficie del mismo, la superficie de contacto que tiene una parte plana y una parte inclinada, y
un pestillo dispuesto rotativamente sobre una superficie lateral de la base y que realiza un movimiento deslizante o
giratorio a lo largo de la superficie de contacto, en donde el pestillo comprende una parte de restriccion formada en
un extremo del mismo y puesta en contacto con el médulo de terminal de control del lado de la base para restringir
un movimiento del moédulo de terminal de control del lado de la base, y una parte de contacto formada en otro
extremo del mismo y que se mueve a lo largo de una superficie superior de la superficie de contacto.

La parte de contacto puede estar formada como una protuberancia en forma cilindrica, y la base se puede dotar con
un agujero de operacion de pestillo en el que se inserta la parte de contacto para su movimiento.

La superficie de contacto puede incluir una primera parte plana con la que la parte de contacto se pone en contacto
mientras que el cuerpo principal del disyuntor se mueve de un estado de desconexion a un estado de prueba, una
primera parte inclinada con la que la parte de contacto se pone en contacto en el estado de prueba, y una segunda
parte plana con la que la parte de contacto se pone en contacto mientras que el cuerpo principal del disyuntor se
mueve del estado de prueba a un estado de conexion.

También, el dispositivo puede incluir ademas una segunda parte inclinada con la que la parte de contacto se pone
en contacto en el estado de conexion, y una tercera parte plana formada en una parte simétrica a la primera parte
plana en base a la segunda parte plana.

La primera parte plana y la segunda parte plana pueden estar formadas a diferente altura una de otra.

La placa de liberacién de pestillo puede incluir una parte del cuerpo instalada a una distancia predeterminada de una
superficie lateral del cuerpo principal del disyuntor y que tiene la superficie de contacto en una superficie del mismo,
y partes de acoplamiento dobladas desde ambos extremos de la parte de cuerpo y acoplados a la superficie lateral
del cuerpo principal del disyuntor.
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La placa de liberacién de pestillo puede estar formada integralmente con un asa de transporte del cuerpo principal
del disyuntor.

El dispositivo puede incluir ademas un miembro elastico que tiene un extremo fijado a un lado del pestillo y otro
extremo fijado a una parte de la base.

El miembro elastico puede ser un resorte de compresién o un resorte de tension.

En un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor de tipo extraible segin una realizacion de
la presente invenciéon, un terminal de control del lado de la base se puede mantener en un estado bloqueado
mientras que un cuerpo principal del disyuntor se mueve de una posicion de desconexion a una posicion de prueba.
Esto puede dar como resultado una conexién suave de los terminales de control. También, el estado bloqueado del
terminal de control del lado de la base se puede liberar mientras que el cuerpo principal del disyuntor se mueve de la
posiciéon de prueba a una posicién de conexion. Esto puede permitir que los terminales de control en un estado
conectado entre si se muevan juntos dentro de la base.

También, dado que el dispositivo de conexiéon para los terminales de control opera de manera independiente sin
cooperacion con una unidad de transferencia, una configuracion del dispositivo se puede simplificar y se puede
mejorar la precision y la estabilidad de una operacion de conexion del mismo. Ademas, se pueden simplificar los
componentes del dispositivo.

Breve descripcion de los dibujos

Los dibujos que se acompafian, que se incluyen para proporcionar una comprension adicional de la invencién y se
incorporan en y constituyen una parte de esta especificacion, ilustran realizaciones ejemplares y, junto con la
descripcion, sirven para explicar los principios de la invencion.

En los dibujos:

las FIG. 1 a 3 son vistas de operacion de un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor
de aire extraible segun la técnica relacionada, que ilustran un estado de desconexion, un estado de prueba y un
estado de conexidn, respectivamente;

la FIG. 4 es una vista en perspectiva de un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor
extraible segun una realizacion de la presente invencion;

las FIG. 5 a 7 son vistas en perspectiva de un médulo de terminal de control del lado de la base, una placa de
liberacion de pestillo y un pestillo que se emplean en un dispositivo de conexién para terminales de control en un
disyuntor extraible segun una realizacion de la presente invencion;

las FIG. 8 a 10 son vistas de operacion de un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor
extraible seguin una realizacién de la presente invencion, que ilustran un estado de desconexion, un estado de
prueba y un estado de conexion, respectivamente;

la FIG. 11 es una vista explicativa de una operacion de un dispositivo de conexién para terminales de control en
un disyuntor extraible segun otra realizacion de la presente invencion; y

la FIG. 12 es una vista lateral parcial de un dispositivo de conexidon para terminales de control en un disyuntor
extraible segun otra realizacion de la presente invencion.

Descripcion detallada de la invencién

Ahora se dara una descripcion de las configuraciones preferidas, con referencia a los dibujos que se acompafian,
que es para explicar con suficiente detalle que los expertos en la técnica a la que pertenece la presente invencién
puedan poner en practica faciimente la invencion.

La FIG. 4 es una vista en perspectiva de un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor de
tipo extraible segun una realizacion de la presente invencion, y las FIG. 5 a 7 son vistas en perspectiva de un
moddulo de terminal de control del lado de la base, una placa de liberacion de pestillo y un pestillo que se emplean en
un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor extraible segun una realizacion de la presente
invencion. También, las FIG. 8 a 10 son vistas de operacién de un dispositivo de conexién para terminales de control
en un disyuntor extraible segun una realizacién de la presente invencion, que ilustra un estado de desconexion, un
estado de prueba y un estado de conexion, respectivamente. En lo sucesivo, cada una de las realizaciones de la
presente invencion se describira en detalle con referencia a los dibujos.

Un dispositivo de conexidn para terminales de control en un disyuntor de tipo extraible segin una realizacién de la
presente invencion incluye un médulo de terminal de control del lado de la base 25 instalado horizontalmente en la
base 10 para poder deslizarse sobre la misma, un médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40
proporcionado en un cuerpo principal del disyuntor 30 para ser conectable al o separado del mddulo de terminal de
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control del lado de la base 25, y una unidad de bloqueo que restringe o permite (bloquea o desbloquea) un
movimiento del médulo de terminal de control del lado de la base 25. La unidad de bloqueo incluye una placa de
liberacién de pestillo 50 fijada a una superficie lateral del cuerpo principal del disyuntor 30 y que tiene una superficie
de contacto 54 formada en una superficie del mismo y dotada con una parte plana y una parte inclinada, y un pestillo
60 instalado giratoriamente en una superficie lateral de la base 10 y que ejecuta un movimiento deslizante o un
movimiento giratorio a lo largo de la superficie de contacto 54.

La FIG. 4 es una vista en perspectiva de la base 10 segun la realizacion de la presente invencion. Una parte lateral
esta parcialmente cortada para facilitar la comprension de una estructura interna.

La base 10 puede estar formada en forma de caja con su superficie frontal abierta para acomodar el cuerpo principal
del disyuntor 30. Las hendiduras 12 para instalar el médulo de terminal de control del lado de la base 25 que se
puede deslizar a lo largo de las mismas estan formadas en ambas superficies laterales de la base 10. Cada una de
las hendiduras 12 esta formada horizontalmente en forma de una linea recta. Un agujero de resorte 22 esta formado
en la parte posterior de cada hendidura 12 para instalar un miembro elastico 70. El agujero de resorte 22 se puede
formar para ser inclinado en un angulo predeterminado con respecto a una direccion perpendicular. Una
protuberancia de fijacién 23 para fijar una parte de extremo superior del miembro elastico 70 puede estar formada en
una parte de extremo superior del agujero de resorte 22. Un agujero de operacion de pestillo 24 en el que se inserta
operativamente una parte del pestillo 60 esta formado debajo del agujero de resorte 22. El agujero de operacion de
pestillo 24 puede estar formado en una forma arqueada.

Los terminales de la base 11 para conectar la base a un circuito del lado de la fuente de alimentacién y un circuito
del lado de la carga se proporcionan en una superficie posterior de la base 10 (FIG. 8). Los agujeros de descarga 13
para descargar el gas que sale de una tolva de arco 31 del cuerpo principal del disyuntor 30 se forman a través de
una parte superior de la base 10. Los railes 14 se proporcionan en las superficies laterales internas de la base 10
para recibir el cuerpo principal del disyuntor 30 de manera que el cuerpo principal del disyuntor 30 se extrae fuera o
se inserta dentro de la base 10. Una unidad de transferencia por la cual el cuerpo principal del disyuntor 30 montado
en los railes 14 se extrae fuera de o se inserta dentro de la base 10 se proporciona en las partes laterales e inferior
de la base 10.

En este caso, la unidad de transferencia incluye un eje de tornillo 15 proporcionado en una parte inferior de la base
10 en direcciones hacia delante y hacia atras, y que recibe una fuerza de rotacién mediante un asa manual (no
ilustrada) o un engranaje (no ilustrado), los bastidores 16 instalados para ser méviles en direcciones hacia delante y
hacia atras de la base 10 en respuesta a la rotacion del eje de tornillo 15, un eje giratorio 18 girado por los pifiones
17 acoplados con las cremalleras 16, conjuntos de enlace 18 proporcionados en ambas partes de extremo del eje
giratorio 18, levas 20 montadas sobre las superficies laterales internas de la base 10 y giradas por las fuerzas de los
conjuntos de enlace 19, y seguidores de levas 35 proporcionados sobre ambas superficies laterales del cuerpo
principal del disyuntor 30 a ser acoplados a las ranuras de levas 21 formadas en las levas 20 respectivas.

La ranura de leva 21 de cada leva 20 sirve para empujar o tirar del seguidor de leva 35 insertado en la ranura de
leva 21 cuando la leva 20 gira, de manera que el seguidor de leva 35 se mueva horizontalmente. En este caso, €l
seguidor de leva 35 se puede configurar como un rodillo para reducir la friccion.

El cuerpo principal del disyuntor 30 esta dotado dentro del mismo con un mecanismo de conmutacion, una parte de
contacto y una parte de extincion de arco. La tolva de arco 31 como la parte de extincion de arco para extinguir un
arco esta expuesta en una parte superior del cuerpo principal del disyuntor 30. El médulo de terminal de control del
lado del cuerpo principal 40, que se puede acoplar al médulo de terminal de control del lado de la base 25, esta
instalado en la parte superior del cuerpo principal del disyuntor 30. Un boton de ENCENDIDO 32 para una operacion
de cierre y un botén de APAGADO 33 para una operacion de apertura se proporcionan en un panel frontal del
cuerpo principal del disyuntor 30. Un relé de sobrecorriente 34 para transmitir una sefial de disparo cuando se
genera una sobrecorriente esta instalado en un lado del cuerpo principal del disyuntor 30. Los rodillos 36 dispuestos
en los railes 14 para que se puedan rodar se proporcionan en ambas superficies laterales del cuerpo principal del
disyuntor 30.

El cuerpo principal del disyuntor 30 se puede montar en los railes 14 de la base 10 y mover hacia dentro por la
unidad de transferencia. En este caso, las posiciones o estados del disyuntor de aire se dividen, segun una posicion
relativa del cuerpo principal del disyuntor 30 dentro de la base 10, en tres posiciones (estados), esto es, una posicion
(estado) de desconexion (véase la FIG. 8) en la cual una fuente de alimentacion de control esta completamente
desconectada, una posicion (estado) de prueba (véase la FIG. 9) en la cual el cuerpo principal del disyuntor 30 se
mueve hacia atras en una distancia predeterminada y, de este modo, el médulo de terminal de control del lado del
cuerpo principal 40 se conecta al médulo de terminal de control del lado de la base 25 para comprobar un estado
conectado del disyuntor, y una posicion (estado) de conexion (véase la FIG. 10) en la cual el cuerpo principal del
disyuntor 30 esta completamente insertado en la base 10 y, de este modo, un terminal del cuerpo principal (no
ilustrado) esta conectado al terminal de base 11 de manera que una corriente pueda fluir a lo largo de un circuito
principal.
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Con referencia a las FIG. 4 y 5, el modulo de terminal de control del lado de la base 25 incluye una pluralidad de
conectores del lado de la base 29, y una placa de soporte 26 que tiene una pluralidad de agujeros en los que se
pueden insertar los conectores del lado de la base 29.

La placa de soporte 26 esta dotada con una placa perpendicular que tiene la pluralidad de agujeros, una superficie
superior formada doblando una parte superior de la placa perpendicular, y superficies de soporte 27 formadas
doblando horizontalmente ambas partes de extremo inferior de la placa perpendicular. EI médulo de terminal de
control del lado de la base 25 se instala de manera deslizable de una manera que las superficies de soporte 27 de la
placa de soporte 26 se insertan en las hendiduras 12 formadas en las superficies laterales de la base 10. Es decir, el
moddulo de terminal de control del lado de la base 25 se puede mover hacia delante y hacia atras a lo largo de las
hendiduras 12.

El médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 incluye una pluralidad de conectores del lado del
cuerpo principal 41 y una base de soporte 42 en la que se instalan los conectores del lado del cuerpo principal 41.
Cuando el cuerpo principal del disyuntor 30 se mueve a la posicién de prueba dentro de la base 10, los conectores
del lado del cuerpo principal 41 se insertan en los conectores del lado de la base 29 para ser conectados al circuito
de control.

Con referencia a las FIG. 4 y 7, el pestillo 60 estda montado de manera giratoria sobre la superficie lateral de la base
10. El pestillo 60 puede estar formado por una placa con forma de ‘. El pestillo 60 esta dotado con un agujero de
eje 62 que permite que el pestillo 60 se inserte en un eje de pestillo 61 que se proporciona debajo de la hendidura 12
formada a través de la superficie lateral de la base 10. Por supuesto, aunque no se ilustra por separado, segun las
realizaciones, el eje de pestillo puede estar formado integralmente con el pestillo 60 y el agujero del eje puede estar
formado a través de la superficie lateral de la base 10.

Una parte de restriccion 63 para restringir el movimiento del médulo de terminal de control del lado de la base 25 con
la que se pone en contacto el médulo de terminal de control del lado de la base 25 se proporciona en la parte
superior de una parte de extremo frontal del pestillo 60. La parte de restriccion 63 se puede formar como un rebaje.
Por lo tanto, la parte de restriccion 63 entra en contacto con la superficie posterior de la superficie de soporte 27 del
maodulo de terminal de control del lado de la base 25, evitando por ello que el médulo de terminal de control del lado
de la base 25 se mueva hacia un lado trasero.

Una parte sobresaliente 64 sobresale de una parte superior de una parte de extremo posterior del pestillo 60 para
fijar una parte de extremo inferior del miembro elastico 70. La parte sobresaliente 64 puede sobresalir hacia dentro
para ser insertada parcialmente en el agujero de resorte 22 formado a través de la superficie lateral de la base 10.

Una parte de contacto 66 que sobresale hacia dentro en forma cilindrica se proporciona sobre una parte de extremo
inferior 65 del pestillo 60 (una parte que se extiende hacia abajo desde un extremo del pestillo 60). La parte de
contacto 66 se inserta en el agujero de operacion del pestillo 24 de la base 10 para entrar en contacto con la placa
de liberacion de pestillo 50 dentro de la superficie lateral de la base 10, girando por ello el pestillo 60.

Con referencia a las FIG. 4 y 6A, la placa de liberacion de pestillo 50 se fija a la superficie lateral del cuerpo del
disyuntor 30. La placa de liberacion de pestillo 50 incluye una parte de cuerpo 51 dispuesta a una distancia
predeterminada de la superficie lateral del cuerpo del disyuntor 30, y las partes de acoplamiento 52 formadas en
ambos extremos de la parte de cuerpo 51 de una manera doblada y acopladas a la superficie lateral del cuerpo del
disyuntor 30.

Una superficie de contacto 54 esta formada de una forma escalonada sobre una superficie superior de la parte de
cuerpo 51 de la placa de liberacién de pestillo 50. La superficie de contacto 54 incluye una primera parte plana 55
que es una superficie con la cual la parte de contacto 66 se pone en contacto de manera deslizante mientras que el
cuerpo del disyuntor 30 se mueve de la posicion de desconexidon a la posicion de prueba, una primera parte
inclinada 56 que es una superficie con la que la parte de contacto 66 se pone en contacto en la posicién de prueba,
y una segunda parte plana 57 que es una superficie con la que la parte de contacto 66 se pone en contacto de
manera deslizante mientras que el cuerpo principal del disyuntor 30 se mueve de la posicion de prueba a la posicion
de conexion.

Con referencia a la FIG. 6B, la placa de liberacion de pestillo 50 puede incluir ademas una segunda parte inclinada
58 que se proporciona en la superficie de contacto 54 de la realizacion anterior (FIG. 6A) y con la que la parte de
contacto 66 se pone en contacto en la posicién de prueba. También, una tercera parte plana 59 se puede formar en
una parte simétrica a la primera parte plana 55 en base a la segunda parte plana 57. En este caso, la primera parte
inclinada 56 y la segunda parte inclinada 56 pueden ser curvas.

La placa de liberacion de pestillo 50 se puede formar simétricamente. Es decir, la primera parte plana 55 se puede
formar a la misma altura que la tercera parte plana 59, y la primera parte inclinada 56 se puede formar como una
superficie inclinada que es simétrica con la segunda parte inclinada 58. Esto es para que los pestillos 60 se
compartan y usen cuando los pestillos 60 estan instalados sobre ambas superficies laterales del cuerpo principal del
disyuntor 30.
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Con referencia a la FIG. 11, la segunda parte plana 57 esta formada mas alta que la primera parte plana 55 en una
altura predeterminada. En este caso, se hace referencia a la diferencia de altura entre la primera parte plana 55 y la
segunda parte plana 57 como ‘h’. h deberia ser mayor que la altura de la parte de restriccion 63.

Se supone que se hace referencia a una parte donde la parte de contacto 66 entra en contacto con la superficie de
contacto 54 en la posicion de desconexién como ‘A’, se hace referencia a una parte donde la parte de contacto 66
entra en contacto con la superficie de contacto 54 en la posicion de prueba como ‘B’ y se hace referencia a una
parte donde la parte de contacto 66 entra en contacto con la superficie de contacto 54 en la posicidon de conexién
como ‘C’. A situada en la primera parte plana 55, B esta en la primera parte inclinada 56, y C esta en la segunda
parte inclinada 58. En este caso, si se supone que una distancia entre Ay B (‘A-B’) es d1 y una distancia de ‘A-C’ es
d, d1 corresponde a una distancia de movimiento entre la posicion de desconexion y la posicién de prueba, y d
corresponde a una distancia de movimiento entre la posicion de desconexioén y la posicion de conexién. La distancia
de movimiento del cuerpo principal del disyuntor 30 se muestra en base a (desde) la parte de extremo posterior de la
cubierta en la parte superior del médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 del cuerpo principal
del disyuntor 30. Esto es, si L1 denota una distancia movida de la posicién de desconexién a la posicion de prueba y
L denota una distancia movida desde la posicion de desconexion a la posicion de conexion, L=dy L1 =d1.

Segun una realizacion, la placa de liberacion de pestillo 50 puede estar formada integralmente con un asa de
transporte del cuerpo principal del disyuntor 30. Como resultado, se pueden lograr objetos adicionales sin aumentar
el numero de componentes.

El miembro elastico 70 se proporciona para amortiguar el movimiento del pestillo 60 para mover suavemente el
pestillo 60 y ayudar al pestillo 60 a volver a su posicién original cuando se tira hacia fuera del pestillo 60. Una parte
de extremo superior del miembro elastico 70 esta fijada a la protuberancia de fijacion 23 del agujero de resorte 22 y
una parte de extremo inferior del miembro elastico 70 esta fijada a la parte sobresaliente 64 del pestillo 60. El
miembro elastico 70 se puede configurar como un resorte de compresion o un resorte de tension. En esta
realizacion, el miembro elastico 70 esta configurado como un resorte helicoidal de compresion. Dado que el pestillo
60 recibe una fuerza aplicada hacia abajo por el miembro elastico 70, el pestillo 60 se puede deslizar en su lugar
sobre la parte plana y girar suavemente a lo largo de la superficie inclinada sobre la parte inclinada durante el
movimiento de la placa de liberaciéon de pestillo 50, mientras que vuelve rapido a su posicion original durante el
retorno.

En lo sucesivo, una operacion del dispositivo de conexiéon para los terminales de control en el disyuntor de tipo
extraible segun la realizacion de la presente invencion se describira con referencia a las FIG. 8 a 11.

La FIG. 8 ilustra que el cuerpo principal del disyuntor 30 esta insertado en la base 10 y esta situado en la posicion de
desconexion. En este caso, la parte de restriccion 63 del pestillo 60 fija la superficie de soporte 27 del médulo de
terminal de control del lado de la base 25 para restringir el movimiento del médulo de terminal de control del lado de
la base 25. El médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 esta en contacto con el médulo de
terminal de control del lado de la base 25. La parte de contacto 66 del pestillo 60 también se sitia en un punto A
(véase la FIG. 11) de la primera parte plana 55 de la placa de liberacién de pestillo 50. En este caso, el seguidor de
leva 35 del cuerpo principal del disyuntor 30 se engancha a una entrada de la ranura de leva 21. Cuando el usuario
gira el eje de tornillo 15 en una direccion de insercion mediante un asa manual o un engranaje, la fuerza de rotacion
hace que la leva 20 gire en el sentido contrario a las agujas del reloj a través de los componentes respectivos de la
unidad de transferencia y, por consiguiente, la ranura de leva 21 tira del seguidor de leva 35 de manera que el
cuerpo principal del disyuntor 30 se mueve hacia atras.

A medida que el cuerpo del disyuntor 30 se mueve, la placa de liberacion de pestillo 50 también se mueve a la vez y
la parte de contacto 66 ejecuta un movimiento deslizante o curvo a lo largo de la superficie de contacto 54.

Primero, cuando el cuerpo principal del disyuntor 30 se mueve de la posicion de desconexion a la posicion de
prueba (FIG. 8 — FIG. 9), la parte de contacto 66 se desliza sobre la primera parte plana 55 de la superficie de
contacto 54 y se pone en contacto con la primera parte inclinada 56. Durante este proceso, dado que el médulo de
terminal de control del lado de la base 25 esta en un estado detenido con el que se restringe por el pestillo 60, el
modulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 se inserta en el médulo de terminal de control del lado
de la base 25 y se conecta al circuito de control.

La FIG. 9 ilustra un estado en el que el cuerpo principal del disyuntor 30 se coloca en la posicién de prueba. La parte
de contacto 66 se coloca en un punto B de la superficie de contacto 54 (véase la FIG. 11) y el médulo de terminal de
control del lado del cuerpo principal 40 esta en un estado que esta acoplado al moédulo de terminal de control del
lado de la base 25.

Cuando el usuario gira aun mas el eje de tornillo 15 a la posicidon de prueba, el cuerpo principal del disyuntor 30 se
mueve hacia atras mas alla de la posicion de prueba. La parte de contacto 66 pasa la primera parte inclinada 56
para llegar a la segunda parte plana 57, y el pestillo 60 gira en el sentido contrario a las agujas del reloj centrandose
en el eje de pestillo 61 para liberar la parte bloqueada de restriccion 63 (restringida). Por consiguiente, los mddulos
de terminal de control 25 y 40 pueden moverse hacia atras junto con el cuerpo principal del disyuntor 30. En este
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caso, dado que el pestillo 60 estda sometido a la fuerza aplicada por el miembro elastico 70, el movimiento de
rotacion se realiza no repentinamente sino suavemente. (EI movimiento de rotacion del pestillo 60 se puede
completar en la posicién de prueba como se ilustra en la FIG. 9. Es decir, el movimiento de rotaciéon del pestillo 60 se
puede ejecutar entre antes y después de acercarse a la posicion de prueba).

La FIG. 10 ilustra un estado en el que el cuerpo principal del disyuntor 30 esta situado en la posicion de conexion. La
parte de contacto 66 se coloca en un punto C de la superficie de contacto 54 (véase la FIG. 11), y la superficie de
soporte 27 del mdédulo de terminal de control del lado de la base 25 se mueve a una parte trasera de la hendidura 21
pasando la superficie superior del pestillo 60 en una distancia predeterminada.

El dispositivo de conexion para los terminales de control en el disyuntor de tipo extraible segun la realizacién de la
presente invencion opera segun las posiciones relativas del cuerpo principal del disyuntor 30 y la base 10 sin
cooperacion con la unidad de transferencia. Por lo tanto, puede obtener la estabilidad y la precision de la operacion.
Ademas, se pueden simplificar los componentes del mismo.

Cuando se retira el cuerpo principal del disyuntor 30, opera en la direccion opuesta a la del momento de la insercion.
Cuando el usuario gira el eje de tornillo 15 en una direccion de extraccion, la fuerza de rotacion hace que la leva 20
gire en el sentido de las agujas del reloj a través de los componentes respectivos de la unidad de transferencia, y por
consiguiente la ranura de leva 21 empuja al seguidor de leva 35 de modo que el cuerpo principal del disyuntor 30 se
mueve hacia delante.

Primero, en la posicién de conexién de la FIG. 10, la parte de contacto 66 se sitia en un punto C de la superficie de
contacto 54 y el modulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 se conecta al médulo de terminal de
control del lado de la base 25. Cuando el cuerpo principal del disyuntor 30 se extrae y se mueve a la posicion de
prueba, la parte de contacto 66 se desliza a lo largo de la segunda parte plana 57. En este caso, los médulos de
terminal de control 25 y 40 se mueven hacia adelante junto con el cuerpo principal del disyuntor 30.

Cuando se alcanza la posicién de prueba como se ilustra en la FIG. 9, la parte de contacto 66 se coloca en el punto
B de la superficie de contacto 54, y la parte de restriccion 63 se pone en contacto con el extremo trasero de la
superficie de soporte 27.

Cuando el cuerpo principal del disyuntor 30 se extrae aun mas, la superficie de soporte 27 se inserta en la parte de
restriccion 63 del pestillo 60, y el médulo de terminal de control del lado de la base 25 esta en un estado detenido
estando bloqueado en la parte de extremo frontal de la hendidura 12. Por consiguiente, dado que el médulo de
terminal de control del lado de la base 25 esta fijo, el médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40
esta separado del médulo de terminal de control del lado de la base 25.

Cuando el cuerpo principal del disyuntor 30 alcanza la posicion de desconexion como se ilustra en la FIG. 8, el
modulo de terminal de control del lado del cuerpo principal 40 esta completamente separado del médulo de terminal
de control del lado de la base 25, y la parte de contacto 66 se coloca en el punto A de la superficie de contacto 54.

La FIG. 12 es una vista lateral parcial de un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor de
tipo extraible segun otra realizacion de la presente invencion.

En esta realizacién, se forma una superficie de contacto 54a en una superficie inferior de una placa de liberaciéon de
pestillo 50a. Un pestillo 60a tiene una parte de extremo inferior 65a que se extiende desde un extremo del mismo de
una manera doblada. La parte de extremo inferior 65a se extiende mas que una parte de extremo inferior del pestillo
en la realizacion anterior. Una parte de contacto 66a del pestillo 60a contacta una superficie de contacto 54a en una
parte inferior de la superficie de contacto 54a. Un miembro elastico 70a se puede configurar como un resorte de
tension. Ademas, el pestillo 60a esta dotado con un agujero para fijar un extremo del resorte de tension, distinto de
la parte sobresaliente como en la realizacion anterior. Es decir, el miembro elastico 70a se puede fijar a agujeros
formados en la base 10 y una parte del pestillo 60a, respectivamente.

Dado que la operacién en esta realizacion es similar a la de la realizacion anterior, solamente se describira la
diferencia. Un extremo del pestillo 60a recibe una fuerza dirigida hacia arriba por el miembro elastico 70 y, de este
modo, el pestillo 60a recibe una fuerza para girar en el sentido contrario a las agujas del reloj. Por lo tanto, mientras
que el cuerpo principal del disyuntor 30 pasa la posicion de prueba, la parte de contacto 66a pasa a lo largo de la
primera parte inclinada 56a, y el pestillo 60a recibe de este modo una fuerza del miembro elastico 70a que se
restaura hacia arriba. Por consiguiente, el pestillo 60a gira en el sentido contrario a las agujas del reloj.

La presente invencion se ha explicado con referencia a las realizaciones que son meramente ejemplares.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de conexion para terminales de control en un disyuntor de tipo extraible, el dispositivo que
comprende un médulo de terminal de control del lado de la base (25) configurado para ser instalado horizontalmente
en una base (10) para ser deslizable sobre el mismo, un médulo de terminal de control del lado del cuerpo principal
(40) configurado para ser proporcionado en un cuerpo principal del disyuntor (30) que se puede contactar con o
separado del médulo de terminal de control del lado de la base (25), y una unidad de bloqueo que restringe o que
permite un movimiento del médulo de terminal de control del lado de la base (25),

caracterizado porque la unidad de bloqueo comprende:

una placa de liberacién de pestillo (50) configurada para ser fijada a una superficie lateral del cuerpo principal del
disyuntor (30) y dotada con una superficie de contacto (54) en una superficie del mismo, la superficie de contacto
que tiene una parte plana (55, 57, 59) y una parte inclinada (56, 58); y

un pestillo (60) configurado para ser dispuesto de manera giratoria en una superficie lateral de la base (10) y que
realiza un movimiento deslizante o giratorio mientras que se mueve a lo largo de la superficie de contacto (54),

en donde el pestillo (60) comprende una parte de restriccion (63) formada en un extremo del mismo y puesto en
contacto con el médulo de terminal de control del lado de la base (25) para restringir el movimiento del médulo de
terminal de control del lado de la base (25), y una parte de contacto (66) formada en otro extremo del mismo y
que se mueve a lo largo de una superficie superior de la superficie de contacto (54).

2. El dispositivo de la reivindicacion 1, en donde la parte de contacto (66) se forma como una protuberancia en forma
cilindrica, y la base (10) esta dotada con un agujero de operacion de pestillo (24) en el que la parte de contacto (66)
se inserta para el movimiento.

3. El dispositivo de la reivindicacion 2, en donde la superficie de contacto (54) comprende una primera parte plana
(55) con la que se pone en contacto la parte de contacto (66) mientras que el cuerpo principal del disyuntor (30) se
mueve desde un estado de desconexion a un estado de prueba, una primera parte inclinada (56) con la que la parte
de contacto (66) se pone en contacto en el estado de prueba, y una segunda parte plana (57) con la que la parte de
contacto (66) se pone en contacto mientras que el cuerpo principal del disyuntor (30) se mueve del estado de prueba
a un estado de conexion.

4. El dispositivo de la reivindicacion 3, que comprende ademas una segunda parte inclinada (58) con la que la parte
de contacto (66) se pone en contacto en el estado de conexidn, y una tercera parte plana (59) formada en una parte
simétrica a la primera parte plana (55) en base a la segunda parte plana (57).

5. El dispositivo de cualquiera de la reivindicacion 3 o 4, en donde la primera parte plana (55) y la segunda parte
plana (57) estan formadas a diferente altura una de otra.

6. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en donde la placa de liberacion de pestillo (50)
comprende una parte de cuerpo (51) instalada a una distancia predeterminada de una superficie lateral del cuerpo
principal del disyuntor (30) y que tiene la superficie de contacto (54) sobre una superficie del mismo, y partes de
acoplamiento (52) dobladas desde ambos extremos de la parte de cuerpo (51) y acopladas a la superficie lateral del
cuerpo principal del disyuntor (30).

7. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en donde la placa de liberacion de pestillo (50) esta
formada integralmente con un asa de transporte del cuerpo principal del disyuntor (30).

8. El dispositivo de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, que comprende ademas un miembro elastico (70) que
tiene un extremo fijado a un lado del pestillo (60) y otro extremo fijado a una parte de la base (10).

9. El dispositivo de la reivindicacion 8, en donde el miembro elastico (70) es un resorte de compresion o un resorte
de tension.
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