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DESCRIPCION
Aparato de cocciéon con elemento de control retractil
Campo técnico

La invencion se refiere a un aparato de coccién con un elemento de control entre un botén de control retractil y una
llave controlada por él.

Estado de la técnica

En los aparatos de coccidn accionados con gas se montan botones retractiles por medio de una cascara exterior, en
la que estan posicionados, en la unidad de mando. En estas realizaciones, en la pared trasera del casquillo exterior
esta practicada una abertura para acceder al husillo de la llave. El husillo penetra a través de la abertura y se monta
en el botén de control. En la publicacion de patente turca N° TR 2010 10611 se representa un tipo de construccion
de esta clase.

En las aplicaciones de acuerdo con el estado actual de la técnica, la abertura que esta practicada en el centro de la
cascara exterior, en la que se introducen juntos el husillo de la llave de gas y el botén, esta posicionada alineada con
la llave y con el botén en el mismo eje, para que el husillo de la lave de gas se pueda incrustar en el botdon. En
algunas formas de realizacion, en las que los tubos de gas no se conectan en la unidad de control, se desplaza el
eje del husillo durante el proceso de posicionamiento debido a la configuracion de la llave de gas y requiere trabajo
adicional para la igualacién coaxial.

Por lo demas, se conocen botones de control retractiles a partir de la publicaciéon DE 199 51 422 A1.

A partir de la publicacion EP 0 412 041 A2 se conoce una llave de gas, que esta conectada por medio de un brazo
telescopico con dos conexiones articuladas con el botdn de con trol. Este brazo telescépico con las dos conexiones
articuladas posibilita una conexién entre la llave de gas y el botdn de control en diferentes tipos de cocinas de gas,
respectivamente, con distancia configurada diferente entre el botdn de control y la llave de gas.

Por ultimo, se conoce a partir del documento GB 827.650 otro aparato de coccion.
Breve descripcion de la invencion

El cometido de la invencion es simplificar en aparatos de coccién con botones retractiles la alineacion del botén y del
husillo de la llave.

Otro cometido de la invencién es que el botdn de control se pueda accionar en los aparatos de coccién, en particular
en las cocinas, de manera independiente de la posicién del husillo de la llave.

Para solucionar el cometido mencionado anteriormente, el aparato de coccion hallado comprende una cascara
exterior posicionada en una unidad de control; al menos un botén de control retractil, que es mévil dentro de la
cascara exterior en la direccion de una posicion accesible por el usuario; y un tubo de gas, que esta conectado con
un extremo en la llave de gas y con el otro extremo en un quemador.

El aparato de coccion comprende, ademas, un elemento de transmision del movimiento, que esta alojado de forma
giratoria en una abertura configurada en la cascara exterior y un brazo acoplado en el boton de control y una
escotadura en el extremo opuesto, y una articulacion, que esta alojada movil con un extremo dentro de la escotadura
y esta montada con el otro extremo en un husillo de llave, de tal manera que transmite el movimiento del elemento
de transmisién del movimiento al husillo. Puesto que el elemento de conexién presenta una articulacion movil, la
articulacion se mueve dentro de la escotadura a través del movimiento del husillo que acciona la articulacion y esta
en un angulo adecuado, aunque el eje del husillo se desplace durante el montaje de la llave con relacion al eje del
botén.

Cuando la articulacion se mueve dentro de la escotadura, este movimiento no es transmitido a través del elemento
de transmisién del movimiento al botén.

El elemento de transmisién del movimiento transmite sélo los movimientos formados por el botén a la articulacion;
los movimientos que proceden desde la otra direccién no son transmitidos. De esta manera, se impide que el botén
se doble de alguna manera, se curve y se someta a esfuerzo excesivo. Puesto que la articulacién se puede mover
libremente dentro de la escotadura, se garantiza de una manera independiente del modelo de aparato de coccién,
que las llaves se puedan montar sin problemas en el aparato.
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El elemento de conexién comprende un elemento de transmisién del movimiento, que presenta una escotadura en
forma de un cojinete redondo circular. El elemento de unidon comprende, ademas, una articulacion, que presenta una
cabeza de forma esférica, de manera que ésta se mueve redonda circular dentro de la escotadura. El elemento de
transmision del movimiento conduce los movimientos desde el botdn hasta la articulacion y amortigua los
movimientos desde la articulacion o bien desde el husillo de la llave.

Puesto que la escotadura y la articulacion tienen una cabeza de forma esférica, se garantiza que
independientemente del lado sobre el que se desplace el husillo de la llave, la articulacion se puede mover de forma
giratoria dentro de la escotadura libremente en todas las direcciones. De esta manera, la articulacion se puede girar
de manera independiente de la posicion del husillo y esta entonces en un angulo adecuado para asegurar el montaje
sin problemas de la llave.

El elemento de conexidon comprende el elemento de transmision del movimiento, que presenta una escotadura, que
contiene, respectivamente, un canal en sus dos bordes opuestos. El elemento de conexiéon comprende, ademas, una
articulacion con una cabeza de forma esférica, que presenta un pivote pasante, de manera que sus dos extremos
permanecen en el exterior, para alojarse en los canales que pertenecen al elemento de transmisién del movimiento.
Durante el montaje del husillo de la llave, la articulacién con la cabeza de forma esférica se mueve libremente dentro
de la escotadura y de esta manera no se transmiten los desplazamientos axiales del husillo de la llave al botén. Sin
embargo, los movimientos opuestos, es decir, los movimientos del botén generados por el usuario son transmitidos a
través del pivote a la llave. Durante el movimiento de rotacion desde el lado del botdn, el pivote cuelga fijamente en
los canales y transmite el movimiento del boton a la articulacion.

La articulacién esta alojada en el elemento de transmisidon del movimiento de tal manera que el eje del pivote esta
perpendicularmente al eje del brazo. En una forma de realizacion de la invencion, el elemento de transmision del
movimiento comprende en cada caso un canal, en el que se ha creado una profundidad en la direccion del eje del
brazo. En el caso de que la distancia entre el husillo de la llave y el botdn sea demasiado corto o en el caso de que
el husillo de la llave se desplace durante el montaje con relacién al botén, la articulacion penetra a través del
desarrollo del pivote en los canales en la escotadura, se aproxime al brazo y se reduzca la longitud del elemento de
unién en la direccion del brazo. A través de la profundidad, en el caso de que el tamario del husillo con relacién al
montaje permanezca demasiado corto o demasiado largo, se iguala (compensa) la distancia entre el botéon y el
husillo.

En una forma de realizacion de la invencion, la cascara exterior estd montada con un elemento de retencién en el
elemento de transmisién de la fuerza, que comprende una entrada, como pieza de conexion. De esta manera, se
impide que el elemento de transmision del movimiento alojado con una abertura configurada en la cascara exterior
se salga de la abertura o penetre mas que la distancia predeterminada en la abertura.

El elemento de transmision del movimiento esta fijado en una forma de realizaciéon de la invencién en el boton de
control como conexion de encaje elastico (snap-fit) y esta fijado en una forma de realizacién en el botén de control
como ajuste con juego (loose-fit). De esta manera, se garantiza que los movimientos del botdn de control sean
transmitidos al elemento de transmisiéon del movimiento.

Signos de referencia
100 Aparato de coccién

200 Unidad de control
210 Abertura

300 Boton

400 Cascara exterior

410 Cojinete

420 Elemento de retencién
500 Llave

510 Husillo

600 Tubo

700 Elemento de conexion
710 Elemento de transmision del movimiento
711 Brazo

712 Escotadura

713 Canal

714 Profundidad
715 Entrada
720 Articulacion
721 Cabeza

722 Pivote
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723 Ensanchamiento
Descripcion detallada de la invencién

El aparato de coccion (10) de acuerdo con la invenciéon comprende una unidad de control (200), en la que estan
dispuestos al menos una cascara exterior (400) y al menos un botén de control (300) en la cascara exterior; una
llave (500), en la que se ajusta una conexion y desconexion de gas y la intensidad de la presion del gas por medio
de los botones de control (300); un tubo de gas (600), que esta conectado en la llave (500) y conduce gas desde la
llave (500) hacia un quemador; y al menos un elemento de control (700), que garantiza el montaje de la llave (500)
en la cascara exterior (400) en conexion con el boton (300). La llave (500) comprende un husillo (510).

La figura 1 muestra una representacion esquematica del aparato de coccion (100) de acuerdo con la invencion. Los
botones (300) posicionados sobre la unidad de control (200) estan montados de tal manera que pueden ser
accesibles y controlados por el usuario fuera del aparato (100).

La figura 2 muestra el dibujo despiezado ordenado del elemento de conexion (700). El elemento de conexién (700)
comprende un elemento de transmision del movimiento (710), que esta colocado en la cascara exterior (400), y una
articulacion (720), que esta montada con un extremo en el elemento de transmisiéon del movimiento y con el otro
extremo en el husillo de la llave (510). El elemento de transmision del movimiento (710) comprende en un extremo
un brazo (711) y en el otro extremo una escotadura (712). El elemento de transmisién del movimiento (710)
comprende una entrada (715) en el flanco exterior de la escotadura (712), de manera que se puede alojar en la
cascara exterior (400).

En esta forma de realizacion preferida de la invencion, la entrada (715) esta en forma de una ranura que rodea la
escotadura (712) desde el flanco exterior.

El elemento de transmisién del movimiento (710) esta alojado por medio de la entrada (715) en la cascara exterior
(400). El elemento de transmision del movimiento (710) se puede mover redondo circular después de su montaje en
la cascara exterior (400) debido a la estructura de la entrada (715) en su eje propio (E). En la forma de realizacion
preferida de la invencion, el eje (E) del elemento de transmisién del movimiento (710) y el eje del brazo (711) estan
realizados coaxiales.

La escotadura (712) comprende en sus bordes opuestos en cada caso un canal (713). De acuerdo con la invencion,
la escotadura (712) esta configurada de forma esférica. La articulacion (720) comprende en un extremo una cabeza
(721) de forma esférica, para ser alojada en la escotadura (712) y un pivote (722) conducido a través de la cabeza
(721) de forma esférica. De acuerdo con la invencion, el pivote (722) esta guiado a través del centro de la cabeza
(721). La articulacion (720) comprende en su otro extremo un ensanchamiento (723), que esta conectado en la
cabeza (721).

En la figura 3 se muestra la unidad de control (200) en el aparato (100) de acuerdo con la invencion desde el lado
interior del aparato de coccién (100). Sobre la unidad de control (200) se encuentra al menos una abertura (210). Un
botén de control (300) esta dispuesto en la abertura (210), de manera que un extremo del botdn es accesible fuera
del aparato (100). Una cascara exterior (400) esta fijada en la unidad de control (200), de manera que rodea la parte
del botén de control (300) que permanecen en el lado interior del aparato (100). La cascara exterior (400)
comprende un cojinete (410) en sus extremos que permanecen en el lado interior del aparato (100) en la proximidad
de la llave (500). El cojinete (410) comprende una abertura, que esta prevista de tal forma que el elemento de
transmision del movimiento (710) puede pasar a través de la cascara (400), es decir, que puede sobresalir de la
cascara (400), para extenderse sobre el boton de control (300). La cascara exterior (400) esta montada en el aparato
(100), de tal manera que el boton (300) y el elemento de transmision del movimiento (710) se encuentran coaxiales.

Durante el montaje del elemento de conexidon (700) en el aparato de coccion (100) se monta la articulacion (720)
sobre el ensanchamiento en el husillo de la llave (510). La cabeza (721) de la articulacion (720) esta dispuesta en la
escotadura (712), de manera que el pivote (722) se puede exponer desde ambos extremos sobre los canales (713).
Cuando la cabeza (721) es introducido en la escotadura (712), el pivote (722) se proyecta con sus dos extremos
colocados sobre los canales mencionados fuerza de la escotadura (712). De esta manera, transmite el movimiento
del elemento de transmision del movimiento (710) a la articulacion (720). La figura 4 muestra el elemento de
conexion (700) en el aparato (100) de acuerdo con la invencion en una vista de la seccion transversal, en la que esta
montado con un extremo en la cascara exterior (400) y con otro extremo en el husillo (510). La articulacién (720)
estda montada en un extremo por medio de su ensanchamiento en el husillo (510) y esta alojada en el otro extremo
de tal manera que entra con su cabeza (721) en la escotadura (712) del elemento de transmision del movimiento
(710). El brazo (711) del elemento de transmision del movimiento (710) esta guiado a través de la abertura en la
cascara exterior (400) y se extiende hacia el boton (300) en la cascara exterior (400). Dentro de la cascara exterior
(400), el brazo (711) y el botén (300) estan montados de tal manera entre si que el botén (300) transmite su
movimiento al brazo (711). El elemento de transmision del movimiento (710) esta alojado por medio de su entrada
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(715) sobre el cojinete (410) en la cascara exterior (400). En una forma de realizacién preferida de la invencion, el
cojinete (410) comprende un elemento de retencion (420), que esta instalado en la entrada (715). De esta manera se
retiene fijamente el elemento de transmision del movimiento (710) insertado en el cojinete (410) por el cojinete (410)
para impedir que el elemento se proyecte hacia fuera en el caso de eventuales presiones hacia delante o entre en el
cojinete para presionar el botén (300) hacia delante.

En la figura 5 se muestra una vista de la seccion transversal del elemento de conexion (700) montado en el aparato
de coccién (100) desde otra perspectiva. El cojinete (410) en esta forma de realizacion preferida de la invencion
comprende dos elementos de retencion (420) opuestos. Los elementos de retencion (420) estan configurados en
forma de pestafia. El elemento de transmisién del movimiento (710) esta alojado de forma giratoria alrededor de su
eje (E) por medio de su entrada (715) en la cascara exterior (400) o se incrusta mas de lo deseado en el cojinete. En
una forma de realizacion de la invencion, se muestra el dibujo despiezado ordenado del elemento de conexion en la
figura 6 desde arriba y en la figura 7 desde el lado. En esta forma de realizacion, el elemento de transmision del
movimiento (710) esta constituido de forma cilindrica, de manera que en los canales (713) contenidos en el elemento
existe una cavidad (714) en la direccion del brazo (711). Cuando en esta forma de realizacién a través de la
estructura de la llave (500) o durante el montaje se produce un desplazamiento hacia delante o hacia atras en la
direccion del boton (300) y la llave no se puede posicionar a una distancia correspondiente del botén (300), entonces
a través del desplazamiento hacia delante y hacia atras de la articulacion (720) conectada en el husillo (510) en los
canales (713) se puede realizar un ajuste. Con esta forma de realizacién se garantiza a la llave (500) durante su
montaje en el aparato (100) una libertad de movimientos en ambas direcciones con relacion a la cabeza.
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REIVINDICACIONES
1.- Aparato (100),

- con una cascara exterior 8400) posicionada en una unidad de control (200);

- con al menos un botén de control (300), que es movil dentro de la carcasa exterior (400) en la direccion de
una posicién accesible para el usuario;

- con una llave de gas (500) que es controlada por medio del botdn de control (300);

- con un elemento de conexion (700), que esta dispuesto entre el botdn de control (300) y la llave de gas
(500);

- con un tubo de gas (600), que esta conectado con un extremo en la llave de gas (500) y con el otro extremo
en un quemador;

- con un elemento de transmision del movimiento (710), que presenta un brazo (711) acoplado en el botén de
control (300);

- en el que el botén de con trol (300) esta montado por medio de la cascara exterior (400), en la que esta
posicionado el botén de control (300), en la unidad de control (200);

- en el que el elemento de transmisidon del movimiento (710) esta alojado de forma giratoria en una abertura
configurada en la unidad de control (200)M

- en el que el aparato de coccion (100) comprende una articulacion (720), caracterizado porque

- el elemento de transmisién del movimiento (710) presenta una escotadura (712) en el extremo opuesto al
brazo;

- porque la articulaciéon (720) esta alojada moévil con un extremo dentro de la escotadura (712) y esta
montada con el otro extremo en un husillo de la llave (510), de tal manera que transmite el movimiento del
elemento de transmisién del movimiento (710) al husillo (510), en el que el elemento de conexiéon (700)
comprende el elemento de transmision del movimiento (710),

- porque el boton de control (300) es retractil,

- porque en el elemento de transmision del movimiento (710) esta alojada la escotadura (712) en forma de un
cojinete redondo circular;

- porque la escotadura (712) comprende en sus dos bordes opuestos, respectivamente, un canal (713),

- porque la articulacion (720) presenta una cabeza (72) de forma esférica, de manera que ésta se mueve
redonda circular dentro de la escotadura (712) y

- porque la cabeza (721) de forma circular de la articulacion (720) presenta un pivote pasante (722), de
manera que sus dos extremos permanecen en el exterior para alojarse de esta manera en los canales (713)
que pertenecen al elemento de transmision del movimiento (710) en el elemento de conexién (700).

2. Aparato de coccién de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por una articulacion (720), que esta alojada
en el elemento de transmision del movimiento (710), de manera que el eje del pivote (722) esta perpendicular al eje
del brazo (711).

3. Aparato de coccién de acuerdo con la reivindicaciéon 2, caracterizado por el elemento de transmisién del
movimiento (710), que comprende un canal (713), en el que se crea una profundidad (714) en la direccion del eje del
brazo, para posibilitar de esta manera el movimiento lineal del pivote (722) en la direccion del eje del brazo (711).

4. Aparato de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una cascara exterior
(400), que esta montada a través de un elemento de retencion (420) hacia el elemento de transmision del
movimiento (710), que comprende la entrada (715), como pieza de conexion.

5. Aparato de coccion de acuerdo con la reivindicaciéon 4, caracterizado porque comprende el elemento de
transmision del movimiento (710), que esta fijado en el botén de control (300) como conexion de encaje elastico
(snap-fit).

6. Aparato de coccién de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado porque comprende el elemento de
transmision del movimiento (710), que esta fijado en el botdn de control (300) como ajuste con juego (loose-fit).

7. Aparato de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque comprende la
articulacion (720), que esta fijada en el husillo de la llave (510) como conexién de encaje elastico.

8. Aparato de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque comprende la
articulacion (720), que esta fijada en el husillo de la llave (510) como ajuste con juego..
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