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DESCRIPCIÓN 
 
Procesamiento de aplicación de visión informática 
 
REIVINDICACIÓN DE PRIORIDAD 5 
 
[0001] La presente solicitud reivindica prioridad de la solicitud de patente provisional de EE. UU. n.º 61/835.400, 
titulada "IMAGE-STATISTIC PROCESSING TO REDUCE COMPUTER VISION POWER USAGE [PROCESAMIENTO 
ESTADÍSTICO DE IMAGEN PARA REDUCIR EL USO DE POTENCIA DE VISIÓN INFORMÁTICA]", presentada el 
14 de junio de 2013, la solicitud de patente provisional de EE. UU. n.º 61/871.678, titulada "SYSTEM AND METHOD 10 
TO IDENTIFY A CONTEXT OF AN IMAGE [SISTEMA Y PROCEDIMIENTO PARA IDENTIFICAR UN CONTEXTO DE 
UNA IMAGEN]", presentada el 29 de agosto de 2013, y la solicitud de patente no provisional de EE. UU. n.º 
14/303.490, titulada "COMPUTER VISION APPLICATION PROCESSING [PROCESAMIENTO DE SOLICITUD DE 
VISIÓN INFORMÁTICA]", presentada el 12 de junio de 2014. 
 15 
CAMPO 
 
[0002] La presente divulgación se refiere en general al procesamiento de aplicación de visión informática. 
 
DESCRIPCIÓN DE LA TÉCNICA RELACIONADA 20 
 
[0003] Los avances en la tecnología han dado como resultado dispositivos informáticos más pequeños y más potentes. 
Por ejemplo, existe actualmente una variedad de dispositivos informáticos personales portátiles, que incluyen 
dispositivos informáticos inalámbricos, tales como teléfonos inalámbricos portátiles, asistentes digitales personales 
(PDA) y dispositivos de radiolocalización que son pequeños, ligeros y fáciles de transportar por los usuarios. Más 25 
específicamente, los teléfonos inalámbricos portátiles, tales como los teléfonos móviles y los teléfonos de protocolo 
de Internet (IP), pueden comunicar paquetes de voz y datos a través de redes inalámbricas. Además, muchos de 
dichos teléfonos inalámbricos incluyen otros tipos de dispositivos que están incorporados en los mismos. Por ejemplo, 
un teléfono inalámbrico también puede incluir una cámara fotográfica digital, una cámara de vídeo digital, un grabador 
digital y un reproductor de ficheros de audio. También, dichos teléfonos inalámbricos pueden procesar instrucciones 30 
ejecutables, incluyendo aplicaciones de software, tales como una aplicación de navegador de web, que se puede usar 
para acceder a Internet. Como tales, estos teléfonos inalámbricos pueden incluir capacidades informáticas 
significativas. 
 
[0004] Los dispositivos electrónicos inalámbricos (por ejemplo, un teléfono inalámbrico) pueden tener un sensor de 35 
imagen que capta imágenes a una frecuencia de muestreo de datos dada. El sensor de imagen puede captar imágenes 
en respuesta a disparadores internos o externos. Un ejemplo de un disparador externo es la proximidad de un usuario 
al dispositivo de comunicación. Para ilustrar, un dispositivo electrónico inalámbrico puede disparar el sensor de imagen 
en respuesta a la detección de un sonido asociado al usuario. Un ejemplo de un disparador interno es la disponibilidad 
de recursos del dispositivo electrónico inalámbrico. Para ilustrar, el dispositivo electrónico inalámbrico puede disparar 40 
el sensor de imagen en respuesta a la determinación de que hay más de una cantidad umbral de potencia de batería 
disponible. 
 
[0005] Adicionalmente, los dispositivos electrónicos inalámbricos pueden utilizar técnicas de visión informática para 
llevar a cabo una variedad de aplicaciones de visión informática. Por ejemplo, las técnicas de visión informática se 45 
pueden usar para aplicaciones de seguridad (por ejemplo, vigilancia, detección de intrusos, detección de objetos, 
reconocimiento facial, etc.), aplicaciones de uso ambiental (por ejemplo, control de iluminación), aplicaciones de 
detección y seguimiento de objetos, etc. Las técnicas de visión informática también se pueden usar para la detección 
de bordes, reconocimiento óptico de caracteres (OCR), detección facial, etc. 
 50 
[0006] Las aplicaciones de visión informática pueden consumir una gran cantidad de potencia. Por ejemplo, las 
aplicaciones de visión informática pueden aplicar el procesamiento específico de la aplicación a cada trama en una 
secuencia de vídeo para determinar si hay un acontecimiento de alerta presente. Para ilustrar, si la aplicación de visión 
informática se diseña para detectar si un objeto está en un campo de visión (por ejemplo, el acontecimiento de alerta), 
cada trama se puede someter a un procesamiento específico de la aplicación para determinar si el objeto está en la 55 
trama. Realizar un procesamiento específico de la aplicación en cada trama puede consumir una gran cantidad de 
potencia. 
 
[0007] Para algunas aplicaciones de visión informática, el dispositivo electrónico inalámbrico puede calcular 
descriptores visuales de las imágenes o tramas. Los descriptores visuales se pueden usar para el registro de vida, 60 
identificación/reconocimiento de gestos, inferencia interior-exterior y más. Calcular los descriptores visuales de todas 
las imágenes o tramas puede requerir muchos recursos y el dispositivo electrónico inalámbrico puede tener recursos 
limitados. Además, muchas imágenes captadas por la cámara pueden tener poco o ningún valor. Por ejemplo, las 
imágenes captadas periódicamente por la cámara pueden ser idénticas o casi idénticas. 
 65 
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[0008] La solicitud de patente de Estados Unidos con número de publicación US 2011/134251 A1 describe un 
procedimiento que reduce el consumo de potencia de una cámara que se usa para detectar el gesto de un usuario. 
Cuando la presencia de un usuario se detecta por un sensor de presencia, la cámara para la detección de gestos se 
enciende y se acciona en un modo de baja potencia a una velocidad de tramas baja. Cuando se detecta un gesto, la 
cámara se acciona en un modo de alta potencia a una velocidad de tramas mayor de modo que pueda detectar gestos 5 
más pequeños y más rápidos. 
 
SUMARIO 
 
[0009] El alcance de protección se define por las reivindicaciones independientes, a las que se hará referencia ahora. 10 
Los rasgos característicos opcionales se establecen en las reivindicaciones dependientes. 
 
[0010] De acuerdo con un aspecto de la presente invención, se proporciona un procedimiento que incluye generar, en 
un circuito de detección de cambio incluido en una primera ruta de procesamiento, una señal de control en base a una 
cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor y los segundos datos del sensor que satisface un umbral, los 15 
primeros datos del sensor correspondientes a un primer conjunto de valores de píxel asociados a una primera imagen 
captada por un primer sensor y los segundos datos del sensor correspondientes a un segundo conjunto de datos de 
píxel captados por el primer sensor; y proporcionar los segundos datos del sensor a una segunda ruta de 
procesamiento para el procesamiento específico de la aplicación de visión informática en base a la señal de control, 
la segunda ruta de procesamiento diferente de la primera ruta de procesamiento, en el que la potencia informática 20 
asociada a la primera ruta de procesamiento es menor que la potencia informática asociada a la segunda ruta de 
procesamiento. 
 
[0011] De acuerdo con otro aspecto de la presente invención, se proporciona un aparato que incluye medios 
configurados para generar una señal de control en base a una cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor 25 
y los segundos datos del sensor que satisface un umbral, los primeros datos del sensor correspondientes a un primer 
conjunto de valores de píxel asociados a una primera imagen captada por un primer sensor y los segundos datos del 
sensor correspondientes a un segundo conjunto de valores de píxel asociados a una segunda imagen captada por el 
primer sensor, en el que los medios configurados para generar la señal de control se incluyen en una primera ruta de 
procesamiento; y medios configurados para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión informática 30 
en los segundos datos del sensor en base a la señal de control, en el que los medios configurados para realizar el 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática se incluyen en una segunda ruta de procesamiento 
diferente de la primera ruta de procesamiento, en el que la potencia informática asociada a la primera ruta de 
procesamiento es menor que la potencia informática asociada a la segunda ruta de procesamiento 
 35 
[0012] De acuerdo con otro aspecto de la presente invención, se proporciona un medio legible por ordenador que 
incluye instrucciones que, cuando se ejecutan por un ordenador, hacen que el ordenador genere, en un circuito de 
detección de cambios incluido en una primera ruta de procesamiento, una señal de control basada en una cantidad 
de cambio entre los primeros datos del sensor y los segundos datos del sensor que satisface un umbral, los primeros 
datos del sensor correspondientes a un primer conjunto de valores de píxel asociados a una primera imagen captada 40 
por un primer sensor y los segundos datos del sensor correspondientes a un segundo conjunto de datos de píxel 
captados por el primer sensor; y proporcionar los segundos datos del sensor a una segunda ruta de procesamiento 
para el procesamiento específico de la aplicación de visión informática en base a la señal de control, la segunda ruta 
de procesamiento diferente de la primera ruta de procesamiento, en el que la potencia informática asociada a la 
primera ruta de procesamiento es menor que la potencia informática asociada a la segunda ruta de procesamiento. 45 
 
[0013] Los procedimientos y sistemas se divulgan para reducir el uso de potencia de las aplicaciones de visión 
informática. Una secuencia de vídeo (por ejemplo, un conjunto de imágenes fijas secuenciadas en el tiempo) se puede 
captar por medio de una cámara y las tramas individuales de la secuencia de vídeo se pueden someter a 
procesamiento (por ejemplo, procesamiento de estadísticas). Por ejemplo, un generador de estadísticas puede 50 
determinar estadísticas de imagen para cada trama de la secuencia de vídeo. Las estadísticas de imagen pueden 
incluir un histograma de intensidad para cada trama, un histograma de color para cada trama, una suma de valores 
de píxel para píxeles particulares (por ejemplo, una fila particular de píxeles o una columna particular de píxeles) en 
cada trama, o una combinación de los mismos. Un circuito de detección de cambio puede determinar si una diferencia 
entre las primeras estadísticas de imagen de una primera trama y las segundas estadísticas de imagen de una 55 
segunda trama satisfacen un umbral. Si la diferencia no satisface el umbral, se puede omitir o ignorar el procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama para conservar potencia. Si la diferencia satisface 
el umbral, el circuito de detección de cambio puede proporcionar una señal de retroalimentación a un circuito de 
selección para activar (por ejemplo, accionar) una ruta de procesamiento de "alta potencia". Por ejemplo, la ruta de 
procesamiento de alta potencia puede incluir un procesador de aplicaciones (por ejemplo, un procesador usado para 60 
ejecutar aplicaciones de visión informática) para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática en la segunda trama. En algunos ejemplos, se pueden habilitar diferentes rutas de procesamiento, o 
porciones de las mismas, en diferentes tiempos en base a diferentes condiciones. 
 
[0014] Como un ejemplo no limitante de procesamiento específico de la aplicación de visión informática, el procesador 65 
de aplicaciones puede extraer un rasgo característico (por ejemplo, un descriptor visual) o un conjunto de rasgos 
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característicos como sea necesario, en lugar de todos a la vez. Por ejemplo, el procesador de aplicaciones puede 
extraer un primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, descriptores visuales) de la segunda trama para 
identificar el contexto (por ejemplo, una ubicación) de la segunda trama. Por ejemplo, el procesador de aplicaciones 
puede extraer información de borde relacionada con la segunda trama. El procesador de aplicaciones puede 
determinar que el/los nivel(es) de confianza asociado(s) al primer subconjunto de rasgos característicos no satisface(n) 5 
un nivel de confianza umbral. En base a la determinación, el procesador de aplicaciones puede extraer más rasgos 
característicos (por ejemplo, un segundo subconjunto de rasgos característicos) de la segunda trama. Por ejemplo, el 
procesador de aplicaciones puede extraer información de borde de una copia de mayor resolución de la segunda 
trama. Como otro ejemplo, el procesador de aplicaciones puede extraer información de color de la segunda trama. El 
procesador de aplicaciones puede determinar que el/los nivel(es) de confianza asociado(s) a los rasgos característicos 10 
extraídos adicionales de la segunda trama satisface(n) el nivel de confianza umbral y puede usar los rasgos 
característicos extraídos adicionales para determinar el contexto de la trama. 
 
[0015] El procesador de aplicaciones puede tener una jerarquía de recursos de procesamiento (por ejemplo, núcleos 
de procesamiento) para realizar un procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda 15 
trama. Por ejemplo, un primer recurso de procesamiento (por ejemplo, un recurso de procesamiento de "baja potencia") 
puede realizar el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama. Si el 
primer recurso de procesamiento determina que la segunda trama requiere un procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática adicional (por ejemplo, el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática) fuera de las capacidades del primer recurso de procesamiento, el primer recurso de procesamiento puede 20 
solicitar que un segundo recurso de procesamiento (por ejemplo, un recurso de procesamiento de "alta potencia") 
realice el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama (por ejemplo, 
acciona el segundo recurso de procesamiento). En determinados modos de realización, el segundo recurso de 
procesamiento puede realizar el primer y segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en 
la segunda trama de modo que el primer recurso de procesamiento se pueda desactivar (por ejemplo, entrar en un 25 
estado de "suspensión") para conservar potencia. En otros modos de realización, el segundo recurso de 
procesamiento puede "rehusar" realizar el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en 
la segunda trama, informar/programar al primer recurso de procesamiento para que realice el segundo procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática, y entrar en un estado de suspensión para conservar potencia. 
 30 
[0016] Una ventaja particular proporcionada por al menos uno de los modos de realización descritos es la reducción 
de una cantidad de potencia consumida por un procesador de aplicaciones usado para ejecutar aplicaciones de visión 
informática. Por ejemplo, el procesamiento específico de la aplicación de una trama particular se puede omitir en 
respuesta a una determinación de que la trama particular y una trama previa son sustancialmente similares (por 
ejemplo, en base a una comparación de estadísticas de imagen de las tramas). Omitir el procesamiento específico de 35 
la aplicación puede conservar la potencia de la batería. 
 
[0017] Otra ventaja particular proporcionada por al menos uno de los modos de realización divulgados está habilitar 
la identificación de contextos de imagen. Por ejemplo, un contexto de una imagen se puede identificar extrayendo 
menos que la totalidad de los rasgos característicos de la imagen. Se puede lograr una reducción significativa en los 40 
costes computacionales y una reducción correspondiente del uso de potencia. Otros aspectos, ventajas y rasgos 
característicos de la presente divulgación resultarán evidentes después de revisar la solicitud completa, incluyendo 
las siguientes secciones: Breve descripción de los dibujos, Descripción detallada y Reivindicaciones. 
 
BREVE DESCRIPCIÓN DE LOS DIBUJOS 45 
 
[0018] 
 

La FIG. 1 es un diagrama de un modo de realización ilustrativo particular de tramas de imagen de una secuencia 
de vídeo y representaciones de píxeles correspondientes de las tramas de imagen; 50 
 
la FIG. 2 es un diagrama de un modo de realización ilustrativo particular de representaciones de píxeles parciales 
de tramas de imagen de una secuencia de vídeo; 
 
la FIG. 3 es un diagrama de bloques de un modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 55 
procesamiento que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática en base a estadísticas de imagen; 
 
la FIG. 4 es un diagrama de un modo de realización ilustrativo particular de un sistema de procesamiento que se 
puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 60 
 
la FIG. 5 es un diagrama de otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de procesamiento que se 
puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 
 
la FIG. 6 es un diagrama de otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de procesamiento que se 65 
puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 
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la FIG. 7 es un diagrama de la segunda ruta de procesamiento de la FIG. 6; 
 
la FIG. 8 es un diagrama de otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de procesamiento operativo 
para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 5 
 
la FIG. 9 es un diagrama de otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de procesamiento que se 
puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 
 
la FIG. 10 es un diagrama que ilustra el sistema de procesamiento de la FIG. 9 en modo de potencia parcial; 10 
 
la FIG. 11 es un diagrama que ilustra el sistema de procesamiento de la FIG. 9 en modo de potencia máxima; 
 
la FIG. 12 es un diagrama de bloques de un modo de realización ilustrativo particular de dispositivos móviles que 
pueden utilizar una cámara siempre encendida para identificar un contexto de una imagen; 15 
 
la FIG. 13 es un diagrama de un diagrama de entrada/salida que ilustra cómo los modos de realización de 
dispositivos pueden utilizar un sensor y otra información en determinaciones contextuales, que pueden influir en la 
modulación de una frecuencia de muestreo de una cámara siempre encendida; 
 20 
la FIG. 14 es un diagrama de bloques de un modo de realización ilustrativo particular de un sistema para identificar 
un contexto de una imagen; 
 
la FIG. 15 ilustra los intervalos de cálculo asociados a la extracción de subconjuntos de rasgos característicos de 
imágenes; 25 
 
la FIG. 16 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen; 
 
la FIG. 17 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 30 
imagen; 
 
la FIG. 18 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen; 
 35 
la FIG. 19 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen; 
 
la FIG. 20 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen; 40 
 
la FIG. 21 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen; 
 
la FIG. 22 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 45 
imagen; 
 
la FIG. 23 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen y se puede acoplar al sistema de la FIG. 21; 
 50 
la FIG. 24 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen y se puede acoplar al sistema de la FIG. 22, el sistema de la FIG. 23, o ambos; 
 
la FIG. 25 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen y se puede acoplar al sistema de la FIG. 24; 55 
 
la FIG. 26 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 
imagen y se puede acoplar al sistema de la FIG. 24, el sistema de la FIG. 25, o ambos; 
 
la FIG. 27 es un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema para identificar un contexto de una 60 
imagen y se puede acoplar al sistema de la FIG. 24, el sistema de la FIG. 26, o ambos; 
 
la FIG. 28 es un gráfico de barras que ilustra un ejemplo de tiempos de ejecución asociados a la extracción de 
diversos subconjuntos de rasgos característicos de imágenes de prueba; 
 65 
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la FIG. 29 es un gráfico de barras que ilustra un ejemplo del uso de memoria asociado a la extracción de diversos 
subconjuntos de rasgos característicos de imágenes de prueba; 
 
la FIG. 30 es un diagrama de flujo de un modo de realización particular de un procedimiento que reduce el uso de 
potencia asociado a aplicaciones de visión informática en base a estadísticas de imagen; 5 
 
la FIG. 31 es un diagrama de flujo que ilustra un modo de realización particular de un procedimiento de 
identificación de un contexto de una imagen; 
 
la FIG. 32 es un diagrama de flujo que ilustra otro modo de realización particular de un procedimiento de 10 
identificación de un contexto de una imagen; 
 
la FIG. 33 es un diagrama de flujo que ilustra otro modo de realización particular de un procedimiento de 
identificación de un contexto de una imagen; 
 15 
la FIG. 34 es un diagrama de flujo que ilustra otro modo de realización particular de un procedimiento de 
identificación de un contexto de una imagen; 
 
la FIG. 35 es un diagrama de flujo de un modo de realización particular de un procedimiento de reducción del uso 
de potencia asociado a aplicaciones de visión informática; 20 
 
la FIG. 36 es un diagrama de un modo de realización ilustrativo de un dispositivo móvil; 
 
la FIG. 37 es un diagrama de bloques de un dispositivo inalámbrico que incluye componentes operativos para 
reducir el uso de potencia asociado a las aplicaciones de visión informática; y 25 
 
la FIG. 38 es un diagrama de bloques de un modo de realización ilustrativo particular de un dispositivo que se 
puede hacer funcionar para identificar un contexto de una imagen. 

 
DESCRIPCIÓN DETALLADA 30 
 
[0019] En referencia a la FIG. 1, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de tramas de imágenes de 
una secuencia de vídeo y representaciones de píxeles correspondientes de las tramas de imagen. Por ejemplo, la 
secuencia de vídeo puede incluir una primera trama 102 de datos de imagen, una segunda trama 104 de datos de 
imagen y una tercera trama 106 de datos de imagen. En un modo de realización particular, la primera trama 102, la 35 
segunda trama 104 y la tercera trama 106 pueden ser tramas de imagen consecutivas en la secuencia de vídeo. 
 
[0020] La secuencia de vídeo puede estar sujeta a un procesamiento específico de la aplicación (por ejemplo, 
procesamiento de la aplicación de visión informática). Por ejemplo, en el modo de realización ilustrativo particular, la 
secuencia de vídeo puede estar sujeta a una aplicación de reconocimiento de mano (por ejemplo, sujeta a 40 
procesamiento que detecta si una mano está en un campo de visión). Sin embargo, en otros modos de realización, la 
secuencia de vídeo puede estar sujeta a otras aplicaciones de visión informática. Por ejemplo, la secuencia de vídeo 
puede estar sujeta a aplicaciones de seguridad (por ejemplo, vigilancia, detección de intrusos, detección de objetos, 
reconocimiento facial, etc.), aplicaciones de uso ambiental (por ejemplo, control de iluminación), aplicaciones de 
detección y seguimiento de objetos, etc. 45 
 
[0021] En las tramas ilustradas en la FIG. 1, una mano no está presente (por ejemplo, visible) en el campo de visión 
de la primera trama 102, una porción de la mano es visible en el campo de visión de la segunda trama 104, y la mano 
es completamente visible en el campo de visión de la tercera trama 106. La primera trama 102 se puede caracterizar 
por píxeles en una primera representación de píxel 112, la segunda trama 104 se puede caracterizar por píxeles en 50 
una segunda representación de píxel 114, y la tercera trama 106 se puede caracterizar por píxeles en una tercera 
representación de píxel 116. 
 
[0022] Un dispositivo de baja potencia (no mostrado en la FIG. 1) dentro de un sistema de procesamiento puede 
generar estadísticas de imagen para cada trama 102-106 en la secuencia de vídeo después de que se capta cada 55 
trama 102-106. Por ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede generar estadísticas de imagen para cada trama 
102-106 en base a las representaciones de píxeles correspondientes 112-116. Para tramas de imagen en escala de 
grises, cada píxel en las representaciones de píxeles 112-116 puede corresponder a un valor de intensidad entre cero 
(0) y doscientos cincuenta y cinco (255). Un valor de intensidad de cero puede corresponder a un píxel blanco y un 
valor de intensidad de doscientos cincuenta y cinco puede corresponder a un píxel negro. El dispositivo de baja 60 
potencia puede determinar el valor de intensidad para cada píxel en una trama particular 102-106 y generar un 
histograma de intensidad para la trama particular 102-106 en base a los recuentos para cada valor de intensidad. Por 
ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede generar un primer histograma de intensidad para la primera trama 102, 
un segundo histograma de intensidad para la segunda trama 104 y un tercer histograma de intensidad para la tercera 
trama 106. 65 
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[0023] Para tramas de imagen multiespectrales, cada píxel en las representaciones de píxeles 112-116 puede 
corresponder a un valor de color particular. Los valores de color se pueden basar en una concentración de rojo (R), 
verde (G) y azul (B) en el píxel. El dispositivo de baja potencia puede determinar el valor de color para cada píxel en 
una trama particular 102-106 y generar un histograma de color para la trama particular 102-106 en base a los recuentos 
para cada valor de color. Por ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede generar un primer histograma de color 5 
para la primera trama 102, un segundo histograma de color para la segunda trama 104 y un tercer histograma de color 
para la tercera trama 106. 
 
[0024] Un dispositivo de alta potencia (no mostrado en la FIG. 1) dentro del sistema de procesamiento puede realizar 
un procesamiento específico de la aplicación en tramas particulares en la secuencia de vídeo. Por ejemplo, en el modo 10 
de realización ilustrativo particular, el procesamiento específico de la aplicación puede incluir determinar si un objeto 
particular (por ejemplo, una mano) está en la trama seleccionada. En otros modos de realización, el procesamiento 
específico de la aplicación puede incluir determinar si se desencadena un acontecimiento de alerta. Un acontecimiento 
de alerta puede corresponder a un cambio en la condición entre tramas. Como ejemplos ilustrativos, no limitantes, un 
acontecimiento de alerta puede corresponder a un paciente que se cae de la cama, una intrusión en el hogar, un 15 
automóvil que aparca en un camino de entrada, una persona que pasa por una puerta, etc. Generar estadísticas de 
imagen en el dispositivo de baja potencia puede consumir menos potencia que realizar el procesamiento específico 
de la aplicación en el dispositivo de alta potencia. Por ejemplo, generar las segundas estadísticas de imagen puede 
consumir menos potencia que realizar el procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104. 
 20 
[0025] Durante el funcionamiento, una cámara (por ejemplo, una cámara de vídeo) puede captar la primera trama 102 
en un primer tiempo y el sistema de procesamiento puede realizar un procesamiento de imagen en la primera trama 
102. Por ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede generar las primeras estadísticas de imagen (por ejemplo, el 
primer histograma de intensidad y/o el primer histograma de color) para la primera trama 102, y el dispositivo de alta 
potencia puede realizar el procesamiento específico de la aplicación en la primera trama 102 para determinar si la 25 
mano es visible en la primera trama 102. Después de procesar la primera trama 102, la cámara puede captar la 
segunda trama 104 en un segundo tiempo. El dispositivo de baja potencia puede generar las segundas estadísticas 
de imagen para la segunda trama 104. Si el dispositivo de alta potencia determinó que la mano no era visible en la 
primera trama 102, un dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 dentro del sistema de procesamiento puede 
comparar las segundas estadísticas de imagen con las primeras estadísticas de imagen para determinar si se realiza 30 
un procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104 (por ejemplo, para determinar si la mano es 
visible en la segunda trama 104). En otro modo de realización particular, realizar un procesamiento específico de la 
aplicación puede incluir determinar si se ha desencadenado un acontecimiento de alerta. Por ejemplo, el 
acontecimiento de alerta puede corresponder a un cambio de condición entre la primera trama 102 y la segunda trama 
104. 35 
 
[0026] Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede recibir las primeras estadísticas de 
imagen y las segundas estadísticas de imagen (por ejemplo, las Nésimas estadísticas de imagen). El dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si una primera cantidad de cambio entre las segundas 
estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral. Si la cantidad de cambio no 40 
satisface el umbral, el sistema de procesamiento solo puede realizar un procesamiento parcial de la segunda trama 
104 (por ejemplo, para generar las segundas estadísticas de imagen de la segunda trama 104) y puede omitir o 
prescindir del procesamiento específico de la aplicación de la segunda trama 104. Si la cantidad de cambio satisface 
el umbral, el sistema de procesamiento puede realizar un procesamiento más completo en la segunda trama 104 
generando las segundas estadísticas de imagen, así como realizar el procesamiento específico de la aplicación en la 45 
segunda trama 104. 
 
[0027] Para las imágenes en escala de grises, la primera cantidad de cambio puede satisfacer el umbral cuando una 
diferencia entre un primer recuento de píxeles para un valor de intensidad particular en el primer histograma de 
intensidad y un segundo recuento de píxeles para el valor de intensidad particular en el segundo histograma de 50 
intensidad es mayor que un valor particular. El umbral puede ser un umbral seleccionado por el usuario. Como ejemplo 
no limitante, la primera representación de píxel 112 y la segunda representación de píxel 114 pueden incluir cada una 
veinte millones (20.000.000) de píxeles (por ejemplo, la primera y la segunda tramas 102, 104 son imágenes de 20 
megapíxeles). La primera representación de píxel 112 puede incluir once millones (11.000.000) de píxeles blancos 
(por ejemplo, once millones de píxeles que tienen un valor de intensidad de cero) y la segunda representación de píxel 55 
114 puede incluir diez millones y medio (10.500.000) de píxeles blancos (por ejemplo, una diferencia de quinientos mil 
píxeles). Si el umbral es de cien mil píxeles, entonces la primera cantidad de cambio (por ejemplo, la diferencia) 
satisface el umbral y el sistema de procesamiento puede realizar el procesamiento específico de la aplicación en la 
segunda trama 104 para determinar si una mano es visible en la segunda trama 104. Si el umbral es de un millón de 
píxeles, entonces la primera cantidad de cambio no logra satisfacer el umbral y el sistema de procesamiento puede 60 
omitir el procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104 para conservar potencia. 
 
[0028] Para tramas de imagen multiespectrales, la primera cantidad de cambio puede satisfacer el umbral cuando una 
diferencia entre un primer recuento de píxeles para un valor de color particular en el primer histograma de color y un 
segundo recuento de píxeles para el color particular en el segundo histograma de color es mayor que un valor 65 
particular. Como ejemplo no limitante, la primera representación de píxel 112 y la segunda representación de píxel 
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114 pueden incluir cada una veinte millones de píxeles. La primera representación de píxel 112 puede incluir cinco 
millones de píxeles rojos y la segunda representación de píxel 114 puede incluir ocho millones de píxeles rojos (por 
ejemplo, una diferencia de tres millones de píxeles). Si el umbral es de dos millones de píxeles, entonces la primera 
cantidad de cambio (por ejemplo, la diferencia) satisface el umbral y el sistema de procesamiento puede realizar un 
procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104 para determinar si una mano es visible en la 5 
segunda trama 104. Si el umbral es de cuatro millones de píxeles, entonces la primera cantidad de cambio no logra 
satisfacer el umbral y el sistema de procesamiento puede omitir el procesamiento específico de la aplicación en la 
segunda trama 104 para conservar potencia. Se puede usar un intervalo particular de valores para el umbral en base 
a una aplicación de visión informática particular. Por ejemplo, una aplicación de visión informática asociada a la 
detección de manos (o detección facial) se puede centrar en los colores asociados a los tonos de piel. 10 
 
[0029] Después de procesar la segunda trama 104, el sistema de procesamiento puede procesar la tercera trama 106. 
Por ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede generar las terceras estadísticas de imagen (por ejemplo, el tercer 
histograma de intensidad y/o el tercer histograma de color) para la tercera trama 106. Si se omitió el procesamiento 
específico de la aplicación en la segunda trama 104, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede 15 
determinar si una segunda cantidad de cambio entre las terceras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas 
de imagen satisface el umbral. Si la segunda cantidad de cambio satisface el umbral, entonces el dispositivo de alta 
potencia puede realizar un procesamiento específico de la aplicación en la tercera trama 106 para determinar si una 
mano es visible en la tercera trama 106. Si la segunda cantidad de cambio no satisface el umbral, entonces el 
dispositivo de alta potencia puede omitir el procesamiento específico de la aplicación en la tercera trama 106 para 20 
conservar energía. 
 
[0030] En un modo de realización particular, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si 
una tercera cantidad de cambio entre las terceras estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen 
satisface el umbral. El procesamiento específico de la aplicación se puede realizar en la tercera trama 106 si la tercera 25 
cantidad de cambio satisface el umbral y el procesamiento específico de la aplicación en la tercera trama 106 se puede 
omitir si la tercera cantidad de cambio no logra satisfacer el umbral. Realizar un procesamiento específico de la 
aplicación en base a la tercera cantidad de cambio puede reducir la probabilidad de perder un acontecimiento de alerta 
(por ejemplo, una mano visible) debido a cambios nominales que se producen entre tramas (por ejemplo, pequeños 
cambios en las estadísticas de la imagen) que finalmente dan lugar a grandes cambios. Además, el procesamiento 30 
completo de un número indeterminado de tramas se puede excluir (por ejemplo, omitirse) en base a una determinación 
de que el umbral no se satisface. En un modo de realización particular, las estadísticas de imagen se pueden actualizar 
periódicamente y el procesamiento completo se puede realizar en cualquier Nésima trama, incluso si el umbral no se 
satisface por la Nésima trama. 
 35 
[0031] Omitir el procesamiento específico de la aplicación en una trama particular que tiene estadísticas de imagen 
similares a una trama previa puede conservar la potencia en dispositivos electrónicos. Por ejemplo, el procesamiento 
específico de la aplicación puede utilizar dispositivos de alta potencia dentro de un sistema de procesamiento. Al usar 
dispositivos de baja potencia, tales como el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108, para generar y/o evaluar 
estadísticas de cada trama, se puede determinar que las tramas particulares son sustancialmente idénticas y que el 40 
procesamiento específico de la aplicación solo necesita realizarse en una de las tramas idénticas. Como resultado, la 
potencia se puede conservar prescindiendo del procesamiento específico de la aplicación en tramas idénticas. 
 
[0032] En referencia a la FIG. 2, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de representaciones de 
píxeles parciales de tramas de imagen de una secuencia de vídeo. Por ejemplo, la primera trama 102 de la FIG. 1 se 45 
puede caracterizar por una primera representación de píxel parcial 212 y la segunda trama 104 de la FIG. 1 se puede 
caracterizar por una segunda representación de píxel parcial 214. 
 
[0033] La primera representación de píxel parcial 212 puede incluir una primera fila 202 de píxeles, una primera 
columna 204 de píxeles, o ambas. La primera fila 202 de píxeles y la primera columna 204 de píxeles pueden ser 50 
píxeles seleccionados que se incluyen en la primera representación de píxel 112 de la FIG. 1. La segunda 
representación de píxel parcial 214 puede incluir una segunda fila 222 de píxeles, una segunda columna 224 de 
píxeles, o ambas. La segunda fila 222 de píxeles y la segunda columna 224 de píxeles pueden ser píxeles 
seleccionados que están incluidos en la segunda representación de píxel 114 de la FIG. 1. En un modo de realización 
particular, la primera fila 202 de píxeles puede corresponder a píxeles que representan un área en la primera trama 55 
102, y la segunda fila 222 de píxeles puede corresponder a píxeles que representan la misma área en la segunda 
trama 104. Adicionalmente, la primera columna 204 de píxeles puede corresponder a píxeles que representan un área 
en la primera trama 102, y la segunda columna 224 de píxeles puede corresponder a píxeles que representan la misma 
área en la segunda trama 104. 
 60 
[0034] El dispositivo de baja potencia puede generar primeras estadísticas de imagen de la primera trama 102 en base 
a la primera fila 202 de píxeles, la primera columna 204 de píxeles, o una combinación de las mismas. Por ejemplo, 
las primeras estadísticas de imagen pueden corresponder a una primera suma (por ejemplo, sumadefilas[]) de los 
valores de píxel para la primera fila 202 de píxeles. De forma alternativa, o además, las primeras estadísticas de 
imagen pueden corresponder a una primera suma (por ejemplo, sumadecolumnas[]) de valores de píxeles para la 65 
primera columna 204 de píxeles. El dispositivo de alta potencia puede realizar un procesamiento específico de la 
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aplicación en la primera trama 102 para determinar si la mano es visible en la primera trama 102. En un modo de 
realización particular, las primeras estadísticas de imagen pueden corresponder a la suma de valores de píxel en dos 
o más filas de píxeles, la suma de dos o más columnas de píxeles o una suma de una o más filas de píxeles y una o 
más columnas de píxeles. 
 5 
[0035] Después de procesar la primera trama 102, el dispositivo de baja potencia puede generar segundas estadísticas 
de imagen de la segunda trama 104 en base a la segunda fila 222 de píxeles, la segunda columna 224 de píxeles, o 
una combinación de las mismas. Por ejemplo, las segundas estadísticas de imagen pueden corresponder a una 
segunda suma de valores de píxeles para la segunda fila 222. De forma alternativa, o además, las segundas 
estadísticas de imagen pueden corresponder a una segunda suma de valores de píxel para la segunda columna 224 10 
de píxeles. En un modo de realización particular, las segundas estadísticas de imagen pueden corresponder a la suma 
de valores de píxel en dos o más filas de píxeles, la suma de dos o más columnas de píxeles, o una suma de una o 
más filas de píxeles y una o más columnas de píxeles. 
 
[0036] Si el dispositivo de alta potencia determina que la mano no era visible en la primera trama 102, el dispositivo 15 
de procesamiento de estadísticas 108 puede comparar las segundas estadísticas de imagen con las primeras 
estadísticas de imagen para determinar si se realiza el procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 
104 (por ejemplo, para determinar si la mano es visible en la segunda trama 104). Por ejemplo, el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si una primera cantidad de cambio entre las segundas 
estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral. Si la cantidad de cambio no 20 
satisface el umbral, el sistema de procesamiento solo puede realizar un procesamiento parcial de la segunda trama 
104 (por ejemplo, para generar las segundas estadísticas de imagen de la segunda trama 104) y puede omitir o 
prescindir del procesamiento específico de la aplicación de la segunda trama 104. Si la cantidad de cambio satisface 
el umbral, el sistema de procesamiento puede realizar un procesamiento más completo en la segunda trama 104 
generando las segundas estadísticas de imagen, así como realizar el procesamiento específico de la aplicación en la 25 
segunda trama 104. 
 
[0037] La primera cantidad de cambio puede satisfacer el umbral cuando una diferencia entre la primera suma de 
valores de píxel y la segunda suma de valores de píxel es mayor que un valor particular. Por ejemplo, en el modo de 
realización ilustrativo, cuando las primeras estadísticas de imagen corresponden a la suma de los valores de píxeles 30 
en la primera columna 204 de píxeles y las segundas estadísticas de imagen corresponden a la suma de los valores 
de píxel en la segunda columna 224 de píxeles, la primera cantidad de cambio no puede lograr satisfacer el umbral. 
Cada píxel en la primera columna 204 de píxeles es un píxel blanco (por ejemplo, un píxel que tiene un valor de 
intensidad de cero). Como resultado, la suma de los valores de intensidad para la primera columna 204 de píxeles 
puede ser igual a cero. De forma similar, cada píxel en la segunda columna 224 de píxeles es un píxel blanco. Como 35 
resultado, la suma de los valores de intensidad para la segunda columna 224 puede ser igual a cero. Por tanto, en 
base a una comparación de la primera suma de valores de píxel y la segunda suma de valores de píxel, la primera 
cantidad de cambio puede no satisfacer el umbral. Como resultado, se puede omitir el procesamiento específico de la 
aplicación en la segunda trama 104. 
 40 
[0038] Sin embargo, cuando las primeras estadísticas de imagen corresponden a la suma de los valores de píxeles 
en la primera fila 202 de píxeles y las segundas estadísticas de imagen corresponden a la suma de los valores de 
píxel en la segunda fila 222 de píxeles, la primera cantidad de cambio puede satisfacer el umbral. Cada píxel en la 
primera fila 202 de píxeles es un píxel blanco. Como resultado, la suma de los valores de intensidad de la primera fila 
202 de píxeles puede ser igual a cero. Sin embargo, una serie de píxeles en la segunda fila 222 de píxeles tienen un 45 
valor de intensidad mayor (por ejemplo, un valor de intensidad más cercano a 255 en base a regiones más oscuras). 
Como resultado, la suma de los valores de intensidad de la segunda fila 222 de píxeles puede ser mayor que cero. 
Suponiendo que la diferencia entre la primera suma de valores de píxel y la segunda suma de valores de píxel satisface 
el umbral, el dispositivo de alta potencia puede realizar un procesamiento específico de la aplicación en la segunda 
trama 104. 50 
 
[0039] La potencia se puede conservar seleccionando filas y/o columnas particulares en una trama y generando 
estadísticas de imagen en tramas en base a las filas y/o columnas seleccionadas a diferencia de generar estadísticas 
de imagen para una trama completa. Por ejemplo, el dispositivo de baja potencia puede utilizar menos potencia para 
generar estadísticas de imagen para la primera fila 202 de píxeles que para generar estadísticas de imagen para cada 55 
píxel en la primera trama 102. 
 
[0040] En referencia a la FIG. 3, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 
procesamiento 300 que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática en base a estadísticas de imagen. El sistema de procesamiento 300 incluye una cámara 302, un primer 60 
dispositivo de procesamiento 304, una memoria 306, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 y un segundo 
dispositivo de procesamiento 310. El segundo dispositivo de procesamiento 310 puede ser un dispositivo de mayor 
uso de potencia que el primer dispositivo de procesamiento 304. En un modo de realización particular, el primer 
dispositivo de procesamiento 304 puede ser un generador de estadísticas y el segundo dispositivo de procesamiento 
310 puede ser un procesador de aplicaciones. En un modo de realización particular, las funciones del dispositivo de 65 
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procesamiento de estadísticas 108 y el primer dispositivo de procesamiento 304 se pueden incluir en un único 
dispositivo de procesamiento de baja potencia, tal como un procesador de señales digitales (DSP). 
 
[0041] La cámara 302 puede captar una pluralidad de tramas de imagen (por ejemplo, una secuencia de vídeo). Por 
ejemplo, la cámara 302 puede captar la primera trama 102 de la FIG. 1 en el primer tiempo, la segunda trama 104 en 5 
el segundo tiempo y la tercera trama 106 en el tercer tiempo. Después de que se capta una trama particular 102-106, 
la trama particular se proporciona al primer dispositivo de procesamiento 304. 
 
[0042] El primer dispositivo de procesamiento 304 se puede configurar para generar estadísticas de imagen para cada 
trama 102-106 en la secuencia de vídeo a medida que se captan las tramas 102-106. Por ejemplo, el primer dispositivo 10 
de procesamiento 304 puede generar estadísticas de imagen para cada trama 102-106 en base a las representaciones 
de píxeles correspondientes 112-116 de la FIG. 1 o las representaciones de píxeles parciales 212, 214 de la FIG. 2. 
Después de que se generan las estadísticas de imagen, las estadísticas de imagen se proporcionan a la memoria 306 
y al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108. Las estadísticas de imagen también se pueden usar para 
identificar las características de cada trama 102-106, un tiempo de captación para cada trama 102-106, etc. 15 
 
[0043] El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 se puede configurar para recibir estadísticas de imagen 
para una trama actual 102-106 (por ejemplo, una trama más reciente) desde el primer dispositivo de procesamiento 
304. En un modo de realización particular, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 es otro dispositivo de 
baja potencia. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede consumir menos potencia que 20 
el segundo dispositivo de procesamiento 310. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 se puede configurar 
para hacer que la trama actual 102-106 se proporcione al segundo dispositivo de procesamiento 310 para el 
procesamiento específico de la aplicación. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede 
proporcionar la trama actual 102-106 al segundo dispositivo de procesamiento 310 en respuesta a una determinación 
de que no hay tramas previas. 25 
 
[0044] Si se ha procesado una trama previa, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si 
una cantidad de cambio entre las estadísticas de imagen de la trama actual y las estadísticas de imagen de la trama 
previa satisfacen un umbral. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede recuperar las 
estadísticas de imagen para la trama previa de la memoria 306. Si la cantidad de cambio satisface el umbral, el 30 
dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar la trama actual al segundo dispositivo de 
procesamiento 310 para el procesamiento específico de la aplicación. De otro modo, el dispositivo de procesamiento 
de estadísticas 108 puede determinar conservar potencia y omitir el procesamiento específico de la aplicación en la 
trama actual. 
 35 
[0045] El segundo dispositivo de procesamiento 310 se puede hacer funcionar para realizar aplicaciones y operaciones 
de visión informática en la trama actual. Por ejemplo, el segundo dispositivo de procesamiento 310 se puede configurar 
para realizar aplicaciones de seguridad (por ejemplo, vigilancia, detección de intrusos, detección de objetos, 
reconocimiento facial, etc.), aplicaciones de uso ambiental (por ejemplo, control de iluminación), aplicaciones de 
detección y seguimiento de objetos, etc. El segundo dispositivo de procesamiento 310 puede incluir una unidad de 40 
color 312, una unidad de iluminación 314, una unidad de extracción de rasgos característicos 316, una unidad de 
segmentación 318, una unidad de detección de postura 320, una unidad de seguimiento y predicción 322, una unidad 
de clasificación 324 o una combinación de las mismas. La unidad de color 312 puede potenciar el color, la exposición 
y el enfoque de la trama actual. La unidad de iluminación 314 puede potenciar la iluminación ambiental de la trama. 
La unidad de extracción de rasgos característicos 316 puede extraer rasgos característicos particulares de la trama 45 
actual. La unidad de segmentación 318 puede dividir la trama actual en múltiples segmentos (por ejemplo, múltiples 
conjuntos de píxeles). La unidad de detección de postura 320 puede detectar posturas de rasgos característicos 
particulares ubicadas en la trama actual. La unidad de seguimiento y predicción 322 puede determinar una posición 
relativa de los rasgos característicos en la trama actual y predecir dónde pueden estar los rasgos característicos en 
una trama siguiente. La unidad de clasificación 324 puede clasificar la trama actual y/o detectar un acontecimiento de 50 
alerta. El segundo dispositivo de procesamiento 310 puede incluir cualquier combinación de unidades de 
procesamiento para procesar aplicaciones de visión informática. Por ejemplo, el dispositivo de alta potencia puede 
incluir unidades adicionales o menos unidades. 
 
[0046] Durante el funcionamiento, la cámara 302 puede captar la primera trama 102 en el primer tiempo, y el primer 55 
dispositivo de procesamiento 304 puede generar las primeras estadísticas de imagen para la primera trama 102. El 
primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las primeras estadísticas de imagen a la memoria 306. 
Adicionalmente, el primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar la primera trama 102 y las primeras 
estadísticas de imagen al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108. El dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108 puede sondear la memoria 306 para determinar si las estadísticas de imagen para otras tramas 60 
previas están almacenadas en la memoria 306 para su comparación. En respuesta a la determinación de que no están 
almacenadas estadísticas de imagen para tramas previas en la memoria 306 para su comparación, el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 puede hacer que la primera trama 102 se proporcione al segundo dispositivo de 
procesamiento 310, y el segundo dispositivo de procesamiento 310 puede realizar un procesamiento específico de la 
aplicación en la primera trama 102 para determinar si una mano es visible en la primera trama 102. 65 
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[0047] Después de captar la primera trama 102, la cámara 302 puede captar la segunda trama 104 en el segundo 
tiempo, y el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las segundas estadísticas de imagen para la 
segunda trama 104. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las segundas estadísticas de 
imagen a la memoria 306. Adicionalmente, el primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar la segunda 
trama 104 y las segundas estadísticas de imagen al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108. 5 
 
[0048] El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede sondear la memoria 306 y recuperar las primeras 
estadísticas de imagen. Después de recuperar las primeras estadísticas de imagen, el dispositivo de procesamiento 
de estadísticas 108 puede comparar las segundas estadísticas de imagen con las primeras estadísticas de imagen 
para determinar si se proporciona la segunda trama 104 al segundo dispositivo de procesamiento 310 para el 10 
procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104. En el modo de realización ilustrativo, el 
procesamiento específico de la aplicación se puede usar para determinar si la mano es visible en la segunda trama 
104. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si una primera cantidad de 
cambio entre las segundas estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral. Si la 
cantidad de cambio no satisface el umbral, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar 15 
conservar potencia y omitir el procesamiento específico de la aplicación de la segunda trama 104. Si la cantidad de 
cambio satisface el umbral, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar la segunda trama 
104 al segundo dispositivo de procesamiento 310 para el procesamiento específico de la aplicación en la segunda 
trama 104. 
 20 
[0049] Después de captar la segunda trama 104, la cámara 302 puede captar la tercera trama 106 en el tercer tiempo, 
y el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las terceras estadísticas de imagen para la tercera trama 
106. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las terceras estadísticas de imagen a la memoria 
306. Adicionalmente, el primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar la tercera trama 106 y las terceras 
estadísticas de imagen al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108. 25 
 
[0050] El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede sondear la memoria 306 y recuperar las primeras 
estadísticas de imagen, las segundas estadísticas de imagen, o una combinación de las mismas. Si el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 determinó omitir el procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 
104, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede comparar las terceras estadísticas de imagen con las 30 
segundas estadísticas de imagen para determinar si se realiza el procesamiento específico de la aplicación en la 
tercera trama 106. De forma alternativa, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede comparar las 
terceras estadísticas de imagen con las primeras estadísticas de imagen o una combinación de las estadísticas de la 
primera y segunda imagen. 
 35 
[0051] Omitir el procesamiento específico de la aplicación en una trama particular que tiene estadísticas de imagen 
similares a una trama previa puede conservar la potencia en dispositivos electrónicos. Por ejemplo, el procesamiento 
específico de la aplicación puede utilizar dispositivos de alta potencia (por ejemplo, un procesador de propósito general 
o un procesador de gráficos) dentro de un sistema de procesamiento, tales como dispositivos de aplicación de visión 
informática. Al usar dispositivos de baja potencia (por ejemplo, un procesador de señales digitales, un circuito integrado 40 
específico de la aplicación, una matriz de puertas programables in situ, etc.), tal como el dispositivo de procesamiento 
de estadísticas 108, para generar y/o evaluar las estadísticas de cada trama, se puede determinar que las tramas 
particulares son sustancialmente idénticas y que el procesamiento específico de la aplicación solo se necesita realizar 
en una de las tramas idénticas. Como resultado, la potencia se puede conservar prescindiendo del procesamiento 
específico de la aplicación en tramas idénticas o similares. 45 
 
[0052] En referencia a la FIG. 4, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 
procesamiento 400 que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática. El sistema de procesamiento 400 incluye un sensor 402, un circuito de detección de cambio 414, un 
procesador de aplicaciones 418 y una memoria 420. En un modo de realización particular, el circuito de detección de 50 
cambio 414 se puede incluir en una primera ruta de procesamiento 408 (por ejemplo, una ruta de procesamiento de 
baja potencia y/o ruta de procesamiento de baja velocidad de datos). El procesador de aplicaciones 418 y la memoria 
420 se pueden incluir en una segunda ruta de procesamiento 410 (por ejemplo, una ruta de procesamiento de alta 
potencia y/o ruta de procesamiento de alta velocidad de datos). 
 55 
[0053] El sensor 402 se puede configurar para captar datos del sensor 430 (por ejemplo, una pluralidad de tramas de 
imagen o una secuencia de vídeo). En un modo de realización particular, el sensor 402 puede corresponder a la 
cámara 302 de la FIG. 3. En otro modo de realización particular, el sensor 402 puede ser un sensor de luz ambiental, 
tal como un sensor de luz ambiental 840 como se describe con respecto a la FIG. 8 u otro tipo de sensor. Los datos 
del sensor 430 pueden incluir primeros datos del sensor (por ejemplo, la primera trama 102 de la FIG. 1), segundos 60 
datos del sensor (por ejemplo, la segunda trama 104 de la FIG. 1), terceros datos del sensor (por ejemplo, la tercera 
trama 106 de la FIG. 1), etc. Los datos del sensor 430 se pueden proporcionar al circuito de detección de cambio 414 
de la primera ruta de procesamiento 408. 
 
[0054] El circuito de detección de cambio 414 puede comparar la primera trama 102 de los datos del sensor 430 con 65 
la segunda trama 104 (u otra trama) de los datos del sensor 430 para detectar una cantidad de cambio entre las tramas 
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102, 104. Para sencillez de ilustración, el circuito de detección de cambio 414 se describirá comparando la primera 
trama 102 con la segunda trama 104. Sin embargo, debido a que se pueden producir cambios relativamente menores 
entre la primera trama 102 y la segunda trama 104, se apreciará que el circuito de detección de cambio 414 puede 
comparar la primera trama 102 con tramas más alejadas entre sí para detectar cambios entre las tramas. 
 5 
[0055] El circuito de detección de cambio 414 puede incluir una memoria "integrada" para almacenar la primera trama 
102. Cuando la segunda trama 104 (u otra trama) de los datos del sensor 430 se recibe desde el sensor 402, el circuito 
de detección de cambio 414 puede recuperar la primera trama 102 de la memoria integrada, comparar los tramas 102, 
104 y generar un señal de control 416 en base a la comparación. Por ejemplo, el circuito de detección de cambio 414 
puede determinar si se acciona el procesador de aplicaciones 418 en base a la comparación (por ejemplo, en base a 10 
similitudes entre la primera trama 102 y la segunda trama 104). En un modo de realización particular, el circuito de 
detección de cambio 414 puede comparar las primeras estadísticas de imagen de la primera trama 102 con las 
segundas estadísticas de imagen de la segunda trama 104 como se describe con respecto a las FIG. 1-3. Por ejemplo, 
el circuito de detección de cambio 414 puede corresponder al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de las 
FIG. 1-3, y la memoria integrada puede corresponder a la memoria 306 de la FIG. 3. 15 
 
[0056] La señal de control 416 se puede proporcionar al procesador de aplicaciones 418. La señal de control 416 
puede indicar si se "acciona" el procesador de aplicaciones 418 para realizar un procesamiento específico de la 
aplicación (por ejemplo, un procesamiento específico de la aplicación de visión informática) en la segunda trama 104. 
Por ejemplo, si el circuito de detección de cambio 414 determina que la cantidad de cambio entre la primera trama 20 
102 y la segunda trama 104 no satisface un umbral, la señal de control 416 puede mantener el procesador de 
aplicaciones 418 en un estado de "suspensión" para conservar potencia. Si el circuito de detección de cambio 414 
determina que la cantidad de cambio entre la primera trama 102 y la segunda trama 104 satisface el umbral, la señal 
de control 416 puede accionar el procesador de aplicaciones 418 para realizar el procesamiento específico de la 
aplicación en la segunda trama 104. Por tanto, el circuito de detección de cambio 414 también puede proporcionar 25 
datos del sensor 430 (por ejemplo, la segunda trama 104) al procesador de aplicaciones 418 para el procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática. 
 
[0057] El procesador de aplicaciones 418 se puede configurar para realizar un procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en la segunda trama 104. Como un ejemplo no limitante, el procesador de aplicaciones 30 
418 puede determinar si un objeto particular (por ejemplo, una mano) está en la segunda trama 104. Por tanto, el 
procesador de aplicaciones 418 puede realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión informática de 
detección de objetos/reconocimiento de objetos. Otros ejemplos de procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática pueden incluir aplicaciones de seguridad (por ejemplo, vigilancia, detección de intrusos, detección de 
objetos, reconocimiento facial, etc.), aplicaciones de uso ambiental (por ejemplo, control de iluminación), aplicaciones 35 
de detección y seguimiento de objetos, etc. Como se usa en el presente documento, "aplicación de visión informática" 
y/o "procesamiento específico de la aplicación de visión informática" puede corresponder a, o incluir, un número 
ilimitado de aplicaciones en base a datos de vídeo/imagen. Los ejemplos usados en el presente documento no 
pretenden ser limitantes. 
 40 
[0058] En un modo de realización particular, el procesador de aplicaciones 418 puede realizar el procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática como se describe con respecto a las FIG. 13-27. Por ejemplo, el 
procesador de aplicaciones 418 puede extraer un primer subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama 
104, extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama 104 en base al primer subconjunto 
de rasgos característicos que satisfacen un criterio de análisis, y generar datos de contexto que indican un contexto 45 
de la segunda trama 104 en base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos. 
 
[0059] El procesador de aplicaciones 418 también puede proporcionar los datos del sensor 430 (por ejemplo, las 
tramas que se someten al procesamiento específico de la aplicación de visión informática) a la memoria 420. Por tanto, 
el procesador de aplicaciones 418 (y los procesadores/recursos de procesamiento adicionales) pueden acceder a los 50 
datos del sensor 430 desde la memoria 420 durante el procesamiento específico de la aplicación de visión informática. 
En un modo de realización particular, la memoria 420 puede ser una memoria de doble velocidad de datos (DDR). Por 
ejemplo, la memoria 420 puede ser una memoria de acceso aleatorio dinámica síncrona DDR (DDR SDRAM). 
 
[0060] El sistema de procesamiento 400 de la FIG. 4 puede reducir el consumo de potencia omitiendo el procesamiento 55 
específico de la aplicación de visión informática en una trama particular que es similar a una trama previa. Por ejemplo, 
el circuito de detección de cambio 414 puede indicar (por medio de la señal de control 416) si se activa (por ejemplo, 
acciona) el procesador de aplicaciones 418 en base a una comparación entre una trama actual y una trama previa. Si 
el circuito de detección de cambio 414 determina que las diferencias entre la trama actual y la trama previa no 
satisfacen un umbral (por ejemplo, un umbral de cambio), el circuito de detección de cambio 414 puede determinar 60 
desactivar el procesador de aplicaciones 418 (por ejemplo, mantener el procesador de aplicaciones 418 en el estado 
de suspensión) para conservar potencia. 
 
[0061] En referencia a la FIG. 5, se muestra un sistema de procesamiento 500 que se puede hacer funcionar para 
reducir el uso de potencia asociado a las aplicaciones de visión informática. El sistema de procesamiento 500 incluye 65 
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un sensor 502, un circuito de selección 506, una primera ruta de procesamiento 508 y una segunda ruta de 
procesamiento 510. 
 
[0062] La primera ruta de procesamiento 508 puede incluir un analizador de señal 512 y un circuito de detección de 
cambio 514. La segunda ruta de procesamiento 510 puede incluir un procesador de aplicaciones 518 y una memoria 5 
520. En un modo de realización particular, la primera ruta de procesamiento 508 puede ser una ruta de procesamiento 
de baja potencia y/o una ruta de procesamiento de baja velocidad de datos, y la segunda ruta de procesamiento 510 
puede ser una ruta de procesamiento de alta potencia y/o una ruta de procesamiento de alta velocidad de datos. Por 
ejemplo, los componentes de la primera ruta de procesamiento 508 pueden consumir menos potencia que los 
componentes de la segunda ruta de procesamiento 510. 10 
 
[0063] El sensor 502 se puede configurar para captar datos del sensor (por ejemplo, una pluralidad de tramas de 
imagen o una secuencia de vídeo). En un modo de realización particular, el sensor 502 puede corresponder a la 
cámara 302 de la FIG. 3 o el sensor 402 de la FIG. 4. Los datos del sensor pueden incluir primeros datos del sensor 
(por ejemplo, la primera trama 102 de la FIG. 1), segundos datos del sensor (por ejemplo, la segunda trama 104 de la 15 
FIG. 1), terceros datos del sensor (por ejemplo, la tercera trama 106 de la FIG. 1), etc. Los datos del sensor se pueden 
proporcionar al circuito de selección 506. 
 
[0064] El circuito de selección 506 se configura para proporcionar tramas entrantes (por ejemplo, datos del sensor) 
para la primera ruta de procesamiento 508 y/o proporcionar las tramas entrantes a la segunda ruta de procesamiento 20 
510 en base a una señal de control 516 (por ejemplo, una señal de realimentación). En un modo de realización 
particular, el circuito de selección 506 se puede implementar como un multiplexor sensible a la señal de control 516. 
El circuito de selección 506 puede proporcionar inicialmente datos del sensor 530 (por ejemplo, proporcionar tramas 
entrantes por medio de un canal de baja velocidad de datos) al analizador de señal 512 para su procesamiento. Para 
ilustrar, el circuito de selección 506 puede proporcionar la primera trama 102 al analizador de señal 512, y el circuito 25 
de selección 506 puede proporcionar la segunda trama 104 al analizador de señal 512. 
 
[0065] Tras recibir la primera trama 102, el analizador de señal 512 puede analizar la primera trama 102 y proporcionar 
los primeros resultados de análisis 542 del análisis al circuito de detección de cambio 514. En un modo de realización 
particular, el analizador de señal 512 puede corresponder al primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3 y 30 
funcionar de manera sustancialmente similar. El circuito de detección de cambio 514 puede incluir una memoria 
"integrada" para almacenar los primeros resultados de análisis 542. En un modo de realización particular, el circuito 
de detección de cambio 514 puede funcionar de manera sustancialmente similar al circuito de detección de cambio 
414 de la FIG. 4. Tras recibir la segunda trama 104, el analizador de señal 512 puede analizar la segunda trama 104 
y proporcionar los segundos resultados de análisis 542 del análisis al circuito de detección de cambio 514. 35 
 
[0066] En un modo de realización particular, el procesador de aplicaciones 518 puede generar y proporcionar datos 
de configuración de análisis 534 al analizador de señal 512 y/o al circuito de detección de cambio 514. Los datos de 
configuración de análisis 534 pueden indicar un tipo particular de rasgos característicos que se van a analizar (por 
ejemplo, un tipo particular de estadísticas de imagen que se van a generar) por el analizador de señal 512 y/o el 40 
circuito de detección de cambio 514. El tipo particular de rasgos característicos que se va a analizar se puede basar 
en una aplicación de visión informática particular que se va a realizar por el procesador de aplicaciones 518. Como un 
ejemplo no limitante, si el procesador de aplicaciones 518 va a realizar una aplicación de visión informática de 
detección/reconocimiento de objetos para detectar una "mano" en una trama de imagen, el procesador de aplicaciones 
518 puede proporcionar datos de configuración de análisis 534 de modo que el analizador de señal 512 genere datos 45 
de imagen para píxeles que tienen colores de "tono de piel". 
 
[0067] El circuito de detección de cambio 51 se configura para determinar una cantidad de cambio entre la primera 
trama 102 y la segunda trama 104 (por ejemplo, una cantidad de cambio entre los primeros resultados de análisis 542 
(o primeros datos del sensor) y los segundos resultados de análisis 542 (o segundos datos del sensor)). Cuando la 50 
cantidad de cambio no logra satisfacer un umbral (por ejemplo, un umbral de cambio), el circuito de detección de 
cambio 514 genera una señal de control 516 que tiene un primer valor. Cuando la cantidad de cambio satisface el 
umbral, el circuito de detección de cambio 514 genera una señal de control 516 que tiene un segundo valor. Como un 
ejemplo no limitante, la cantidad de cambio puede satisfacer el umbral cuando una diferencia entre un primer recuento 
de píxeles para un valor de color particular (por ejemplo, marrón) en un primer histograma de color (generado por el 55 
analizador de señal 512) y un segundo recuento de píxeles para el valor de color particular en un segundo histograma 
de color (generado por el analizador de señal 512) es mayor que un valor umbral. 
 
[0068] Si la señal de control 516 tiene el primer valor (por ejemplo, que indica que la cantidad de cambio no logró 
satisfacer el umbral), el circuito de selección 506 puede proporcionar tramas adicionales (por ejemplo, datos del sensor 60 
530) a la primera ruta de procesamiento 508 de modo que el analizador de señal 512 puede generar datos para las 
tramas adicionales y el circuito de detección de cambio 514 puede determinar si una cantidad de cambio asociado a 
las tramas adicionales satisface el umbral. Si la señal de control 516 tiene el segundo valor (por ejemplo, que indica 
que la cantidad de cambio satisface el umbral), el circuito de selección 506 proporciona datos del sensor 532 (por 
ejemplo, la segunda trama 104 y/o tramas posteriores 106) a la segunda ruta de procesamiento 510 para el 65 
procesamiento específico de la aplicación (por ejemplo, el procesamiento específico de la aplicación de visión 
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informática). Por ejemplo, el circuito de selección 506 puede proporcionar los datos del sensor 532 al procesador de 
aplicaciones 518 por medio de un canal de alta velocidad de datos. 
 
[0069] El procesador de aplicaciones 518 se configura para realizar un procesamiento específico de la aplicación de 
visión informática en la segunda trama 104. Como un ejemplo no limitante, el procesador de aplicaciones 518 puede 5 
determinar si un objeto particular (por ejemplo, la mano) está en la segunda trama 104. 
 
[0070] En un modo de realización particular, el procesador de aplicaciones 518 puede realizar el procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática como se describe con respecto a las FIG. 13-27. Por ejemplo, el 
procesador de aplicaciones 518 puede extraer un primer subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama 10 
104, extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama 104 en base al primer subconjunto 
de rasgos característicos que satisfacen un criterio de análisis, y generar datos de contexto que indican un contexto 
de la segunda trama 104 en base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos. En un modo 
de realización particular, los componentes de la primera ruta de procesamiento 508 (por ejemplo, el analizador de 
señal 512 y/o el circuito de detección de cambio 514) pueden proporcionar datos de retroalimentación de análisis 536 15 
al procesador de aplicaciones 518. Los datos de retroalimentación de análisis 536 pueden incluir los resultados de 
análisis 542 de los datos del sensor 530, una indicación de un nivel de precisión de los resultados de análisis, el primer 
y segundo subconjunto de rasgos característicos, etc. Por ejemplo, el circuito de detección de cambio 514 puede 
extraer el primer y segundo subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama 104 y proporcionar los rasgos 
característicos extraídos al procesador de aplicaciones 518 (por medio de los datos de retroalimentación de análisis 20 
536) de modo que el procesador de aplicaciones 518 pueda generar los datos de contexto. 
 
[0071] El procesador de aplicaciones 518 también puede proporcionar los datos del sensor 532 (por ejemplo, las 
tramas que se someten al procesamiento específico de la aplicación de visión informática) a la memoria 520. Por tanto, 
el procesador de aplicaciones 518 (y los procesadores/recursos de procesamiento adicionales) pueden acceder a los 25 
datos del sensor 532 desde la memoria 520 durante el procesamiento específico de la aplicación de visión informática. 
En un modo de realización particular, la memoria 520 puede ser una memoria DDR (por ejemplo, una DDR SDRAM). 
 
[0072] El sistema de procesamiento 500 de la FIG. 5 puede reducir el consumo de potencia omitiendo el procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática en una trama particular que es similar a una trama previa. Por ejemplo, 30 
el circuito de detección de cambio 514 puede indicar, por medio de la señal de control 516, si se activa (por ejemplo, 
acciona) el procesador de aplicaciones 518 en base a una comparación entre las estadísticas de imagen de una trama 
actual y las estadísticas de imagen de una trama previa. Si el circuito de detección de cambio 514 determina que las 
diferencias entre la trama actual y la trama previa no satisfacen un umbral (por ejemplo, un umbral de cambio), el 
circuito de detección de cambio 514 puede determinar desactivar el procesador de aplicaciones 518 (por ejemplo, 35 
mantener el procesador de aplicaciones 518 en el estado de suspensión) para conservar potencia. 
 
[0073] Debido a que el procesador de aplicaciones 518 puede indicar (a los componentes de la primera ruta de 
procesamiento 508) el tipo de estadísticas que son "pertinentes" para la aplicación de visión informática por medio de 
los datos de configuración de análisis 534, se puede reducir un número de falsos positivos generados por el circuito 40 
de detección de cambio 514. Por ejemplo, el analizador de señal 512 y el circuito de detección de cambio 514 pueden 
determinar si se acciona el procesador de aplicaciones 518 en base a estadísticas de imagen adaptadas a una 
aplicación de visión informática particular a diferencia de hacer la determinación en base a "cualquier" cambio entre 
tramas. La reducción del número de falsos positivos (por ejemplo, reducir el número de veces que se activa la segunda 
ruta de procesamiento 510 en base a estadísticas de imagen que son irrelevantes para la aplicación de visión 45 
informática) también puede conservar potencia. 
 
[0074] En referencia a la FIG. 6, se muestra otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 
procesamiento 600 que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática. El sistema de procesamiento 600 incluye un sensor 602, un circuito de preprocesamiento 604, el circuito 50 
de selección 506, una primera ruta de procesamiento 608 y una segunda ruta de procesamiento 610. 
 
[0075] La primera ruta de procesamiento 608 puede incluir el analizador de señal 512 y el circuito de detección de 
cambio 514. La segunda ruta de procesamiento 610 puede incluir el procesador de aplicaciones 518, la memoria 520 
y uno o más procesadores adicionales 622. En un modo de realización particular, la primera ruta de procesamiento 55 
608 puede ser una ruta de procesamiento de baja potencia, y la segunda ruta de procesamiento 610 puede ser una 
ruta de procesamiento de alta potencia. Por ejemplo, los componentes de la primera ruta de procesamiento 608 
pueden consumir menos potencia que los componentes de la segunda ruta de procesamiento 610. 
 
[0076] El sensor 602 se puede configurar para captar una pluralidad de tramas de imagen (por ejemplo, una secuencia 60 
de vídeo). En un modo de realización particular, el sensor 602 puede corresponder a la cámara 302 de la FIG. 3. La 
secuencia de vídeo captado por el sensor 602 se puede proporcionar al circuito de preprocesamiento 604. El circuito 
de preprocesamiento 604 se puede configurar para muestrear la secuencia de vídeo para generar un conjunto de 
tramas (por ejemplo, la primera trama 102 de la FIG. 1, la segunda trama 104 y la tercera trama 106) a partir de la 
secuencia de vídeo. Por ejemplo, el circuito de preprocesamiento 604 puede muestrear la secuencia de vídeo a una 65 
frecuencia de muestreo tal que la primera trama 102 se genera en el primer tiempo, la segunda trama 104 se genera 
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en el segundo tiempo y la tercera trama 106 se genera en el tercer tiempo. Cada trama 102-106 se puede proporcionar 
al circuito de selección 506. 
 
[0077] El circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de detección de cambio 514 y el procesador 
de aplicaciones 518 pueden funcionar de manera similar a la descrita con respecto a la FIG. 5. El uno o más 5 
procesadores adicionales 622 pueden acceder a los datos del sensor 532 desde la memoria 520 para realizar un 
procesamiento adicional (por ejemplo, un procesamiento específico de la aplicación de visión informática adicional) en 
los datos del sensor 532, como se describe con respecto a la FIG. 7. En un modo de realización particular, al menos 
uno del uno o más procesadores adicionales 422 puede corresponder a, o incluir, un segundo procesador de 
aplicaciones o un procesador de señales digitales (DSP). 10 
 
[0078] En referencia a la FIG. 7, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de la segunda ruta de 
procesamiento 610. La segunda ruta de procesamiento 610 incluye un bus de datos 702, el procesador de aplicaciones 
518, el uno o más procesadores adicionales 622 y un bus de control 710. El uno o más procesadores adicionales 622 
pueden incluir un segundo procesador de aplicaciones 706 y un Mésimo procesador de aplicaciones 708. En un modo 15 
de realización particular, M puede ser cualquier valor entero que sea mayor que o igual a uno. Por ejemplo, si M es 
igual a cinco, entonces la segunda ruta de procesamiento 610 puede incluir cinco procesadores de aplicaciones. 
 
[0079] Cada procesador de aplicaciones 518, 706, 708 puede corresponder a un núcleo de procesamiento, un 
subsistema de procesador de aplicaciones, un recurso de procesamiento, etc. Cada procesador de aplicaciones 518, 20 
706, 708 puede consumir una cantidad diferente de potencia. Por ejemplo, el procesador de aplicaciones 518 puede 
consumir una primera cantidad de potencia, el segundo procesador de aplicaciones 706 puede consumir una segunda 
cantidad de potencia, y el Mésimo procesador de aplicaciones 708 puede consumir una Mésima cantidad de potencia. La 
primera cantidad de potencia puede ser menor que la segunda cantidad de potencia, y la segunda cantidad de potencia 
puede ser menor que la Mésima cantidad de potencia. 25 
 
[0080] El circuito de selección 506 puede proporcionar los datos del sensor 532 (por ejemplo, la segunda trama 104) 
a la memoria 520 por medio del bus de datos 702. Cada procesador de aplicaciones 518, 706, 708 es posible que 
acceda a los datos del sensor 532 desde la memoria 520 por medio del bus de datos 702. Por ejemplo, cada 
procesador de aplicaciones 518, 706, 708 se puede acoplar al bus de datos 702 para recibir la segunda trama 104 (o 30 
versiones procesadas de la segunda trama 104) desde la memoria 520. 
 
[0081] El procesador de aplicaciones 518 se puede configurar para realizar el primera procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en los datos del sensor 532. Como un ejemplo no limitante, el procesador de 
aplicaciones 518 se puede configurar para hacer un barrido de píxeles de la segunda trama 104 en busca de un color 35 
particular (por ejemplo, un color asociado a un tono de piel humano para detección/reconocimiento de manos). 
Mientras que el procesador de aplicaciones 518 está realizando el primer procesamiento específico de la aplicación 
de visión informática en la segunda trama 104, el segundo procesador de aplicaciones 706 y el Mésimo procesador de 
aplicaciones 708 pueden estar en un estado de "suspensión" para conservar potencia. 
 40 
[0082] Si el procesador de aplicaciones 518 detecta un acontecimiento particular, el procesador de aplicaciones 518 
puede solicitar que el segundo procesador de aplicaciones 706 realice un segundo procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en la segunda trama 104 (por ejemplo, solicita que el segundo procesador de 
aplicaciones 706 "se accione" desde el estado de suspensión). Como un ejemplo no limitante, si el procesador de 
aplicaciones 518 detecta determina que un píxel particular de la segunda trama 104 tiene el color particular, el 45 
procesador de aplicaciones 518 puede solicitar que el segundo procesador de aplicaciones 706 realice el segundo 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática (por ejemplo, un procesamiento de detección de 
objetos, un procesamiento de reconocimiento de objetos o cualquier combinación de los mismos) en la segunda trama 
104. El procesador de aplicaciones 518 se puede comunicar con el segundo procesador de aplicaciones 706 por medio 
del bus de control 710. Por ejemplo, el procesador de aplicaciones 518 puede enviar una instrucción al segundo 50 
procesador de aplicaciones 706 por medio del bus de control 710 para alertar al segundo procesador de aplicaciones 
706 del acontecimiento particular. 
 
[0083] El segundo procesador de aplicaciones 706 puede determinar si se realiza el segundo procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática en los datos del sensor 532 (por ejemplo, la segunda trama 104). La 55 
determinación se puede basar en las capacidades de procesamiento del segundo procesador de aplicaciones 706, la 
pertinencia del acontecimiento particular, etc. Si el segundo procesador de aplicaciones 706 determina que se realice 
el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama 104, el segundo el 
procesador de aplicaciones 706 también puede determinar si se interrumpe el procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en la segunda trama 104 en el procesador de aplicaciones 518. 60 
 
[0084] Por ejemplo, el segundo procesador de aplicaciones 706 es posible que realice el primer y segundo 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama 104. El procesamiento específico 
de la aplicación de visión informática en la segunda trama 104 se puede interrumpir en el procesador de aplicaciones 
518 en base a la determinación en el segundo procesador de aplicaciones 706. En este modo de realización, el 65 
segundo procesador de aplicaciones 706 puede enviar una instrucción al procesador de aplicaciones 518 (por medio 
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del bus de control 710) para entrar en un estado de suspensión, y el segundo procesador de aplicaciones 706 puede 
realizar el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama 104. Por ejemplo, 
si el segundo procesador de aplicaciones 706 puede realizar el primer procesamiento específico de la aplicación de 
visión informática en la segunda trama 104, el procesador de aplicaciones 518 se puede desactivar para conservar 
potencia. 5 
 
[0085] Si el segundo procesador de aplicaciones 706 determina prescindir del segundo procesamiento específico de 
la aplicación de visión informática en la segunda trama 104, el segundo procesador de aplicaciones 706 puede enviar 
una indicación de una negativa a realizar el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática. 
Por ejemplo, el segundo procesador de aplicaciones 706 puede enviar la indicación por medio del bus de control 710 10 
al procesador de aplicaciones 518. En un modo de realización particular, el segundo procesador de aplicaciones 706 
puede enviar una instrucción para hacer que el procesador de aplicaciones 518 se abstenga de solicitar al segundo 
procesador de aplicaciones 706 que realice el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática 
en base al acontecimiento particular. Adicionalmente, el segundo procesador de aplicaciones 706 puede "programar" 
el procesador de aplicaciones 518 para solucionar el acontecimiento particular de modo que el procesador de 15 
aplicaciones 518 no accione el segundo procesador de aplicaciones 706 tras la producción del acontecimiento 
particular. Por tanto, el segundo procesador de aplicaciones 706 puede controlar el estado (por ejemplo, estado de 
suspensión o estado de activación) del procesador de aplicaciones 518, y el segundo procesador de aplicaciones 706 
también puede programar el procesador de aplicaciones 518 para que funcione de una manera más eficaz. 
 20 
[0086] El Mésimo procesador de aplicaciones 708 puede funcionar de manera sustancialmente similar con respecto al 
segundo procesador de aplicaciones 706 y el procesador de aplicaciones 518 como funciona el segundo procesador 
de aplicaciones 706 con respecto al procesador de aplicaciones 518. Por ejemplo, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 se puede configurar para realizar el Mésimo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la 
segunda trama 104, el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática, y el primer 25 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática. De manera similar al segundo procesador de 
aplicaciones 706, el M-ésimo procesador de aplicaciones 708 puede rehusar realizar el Mésimo procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática, controlar el estado de los otros procesadores de aplicaciones 518, 
706, programar los otros procesadores de aplicaciones 518, 706 para que funcionen de manera más eficaz, etc. 
 30 
[0087] La segunda ruta de procesamiento 610 puede reducir el consumo de potencia desactivando selectivamente 
uno o más procesadores de aplicaciones 518, 706, 708 para aumentar la eficacia de procesamiento. Por ejemplo, los 
procesadores de aplicaciones que son más complejos (por ejemplo, que pueden realizar más funciones de 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática) y consumen más potencia pueden controlar el estado 
de los procesadores de aplicaciones que son menos complejos y consumen menos potencia. Por tanto, si un 35 
procesador de aplicaciones activo puede realizar las funciones de procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática de un procesador de aplicaciones de menor potencia, el procesador de aplicaciones activo puede ordenar 
al procesador de aplicaciones de menor potencia que entre en un estado de suspensión para conservar potencia. 
 
[0088] En referencia a la FIG. 8, se muestra otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 40 
procesamiento 800 que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática. El sistema de procesamiento 800 incluye sensores 802, un controlador del sistema 806, una primera ruta 
de procesamiento 808 y una segunda ruta de procesamiento 810. En la FIG. 8, los sensores 802 incluyen un sensor 
de luz ambiental 840 y una cámara 842. En modos de realización alternativos, se pueden incluir diferentes números 
y/o tipos de sensores. La primera ruta de procesamiento 808 puede incluir el analizador de señal 512, un analizador 45 
de activación 814 y un analizador de desactivación 816. La segunda ruta de procesamiento 810 puede incluir un 
detector de objetos 850, un identificador de objetos 852, un clasificador de actividad 854 y una interfaz de usuario 856. 
 
[0089] El sensor de luz ambiental 840 se puede configurar para detectar la luz y/o movimiento en un campo de visión. 
Por ejemplo, el sensor de luz ambiental 840 puede ser una cámara basada en un sistema microelectromecánico 50 
(MEMS) que es de baja potencia y baja resolución para determinar si hay luz o movimiento presente en el campo de 
visión. Si el sensor de luz ambiental 840 detecta movimiento y/o luz en el campo de visión, el sensor de luz ambiental 
840 puede proporcionar un primer valor (por ejemplo, un valor lógico de alto voltaje) al controlador del sistema 806 
como un estado del sensor 882. De forma alternativa, si el sensor de luz ambiental 840 no detecta movimiento y/o luz 
en el campo de visión, el sensor de luz ambiental 840 puede proporcionar un segundo valor (por ejemplo, un valor 55 
lógico de bajo voltaje) al controlador del sistema 806 como un estado del sensor 882. 
 
[0090] En base al estado del sensor 882, el controlador del sistema 806 puede activar o desactivar selectivamente la 
cámara 842. Por ejemplo, el controlador del sistema 806 puede proporcionar datos de configuración del sensor 880 
para activar la cámara 842 cuando el sensor de luz ambiental 840 detecta luz y/o movimiento en el campo de visión. 60 
Cuando se activa la cámara 842, la cámara 842 puede proporcionar datos de baja velocidad 834 (por ejemplo, los 
datos del sensor 530) al analizador de señal 512. De forma alternativa, el controlador del sistema 806 puede 
proporcionar datos de configuración del sensor 880 para desactivar la cámara 842 cuando el sensor de luz ambiental 
840 no detecta luz y/o movimiento en el campo de visión. La desactivación de la cámara 842 cuando no se detecta 
luz y/o movimiento en el campo de visión puede conservar potencia. En un modo de realización particular, los datos 65 
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de configuración del sensor 880 también pueden indicar la porción (por ejemplo, la ubicación) en el campo de visión 
donde se detectó la luz y/o el movimiento. 
 
[0091] Aunque los sensores 802 en la FIG. 8 representan el sensor de luz ambiental 840 y la cámara 842, en otros 
modos de realización, se puede usar una única cámara que se configura para funcionar en un primer modo (por 5 
ejemplo, un modo de baja potencia) y un segundo modo (por ejemplo, un modo de alta potencia). Por ejemplo, en el 
modo de bajo consumo, la cámara se puede configurar para detectar luz y/o movimiento en un campo de visión. Tras 
detectar la luz y/o el movimiento, la cámara puede entrar al modo de alta potencia y proporcionar datos de baja 
velocidad 834 (por ejemplo, los datos del sensor 530) al analizador de señal 512. 
 10 
[0092] El analizador de señal 512 puede proporcionar los resultados de análisis 542 al analizador de activación 814 y 
al analizador de desactivación 816. En un modo de realización particular, el analizador de activación 814 y el analizador 
de desactivación 816 pueden corresponder al circuito de detección de cambio 414 de la FIG. 4 o al circuito de detección 
de cambio 514 de la FIG. 5. Por ejemplo, el analizador de activación 814 puede generar una señal de activación 844 
en base a los resultados de análisis 542 (por ejemplo, si la cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor y 15 
los segundos datos del sensor satisface un umbral de cambio). El controlador del sistema 806 puede proporcionar la 
señal de activación 844 a la segunda ruta de procesamiento 810 para activar (por ejemplo, accionar) componentes en 
la segunda ruta de procesamiento 810. De forma alternativa, el analizador de desactivación 816 puede generar una 
señal de desactivación 846 en base a los resultados de análisis 542 (por ejemplo, si la cantidad de cambio entre los 
primeros datos del sensor y los segundos datos del sensor no logra satisfacer el umbral). El controlador del sistema 20 
806 puede proporcionar la señal de desactivación a la segunda ruta de procesamiento 810 para desactivar los 
componentes en la segunda ruta de procesamiento 810. 
 
[0093] Si la segunda ruta de procesamiento 810 se activa, la cámara 842 puede proporcionar datos de alta velocidad 
832 a los componentes en la segunda ruta de procesamiento 810 para el procesamiento específico de la aplicación 25 
de visión artificial. Por ejemplo, el detector de objetos 850 puede detectar objetos en una trama de los datos de alta 
velocidad 832, el identificador de objetos 852 puede identificar el objeto, el clasificador de actividad 854 puede clasificar 
el objeto identificado, etc. En un modo de realización particular, el detector de objetos 850 puede corresponder al 
procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 7, el identificador de objetos 852 puede corresponder al segundo procesador 
de aplicaciones 706 de la FIG. 7, y el clasificador de actividad 854 puede corresponder al Mésimo procesador de 30 
aplicaciones 708 de la FIG. 7. Aunque la segunda ruta de procesamiento 810 en la FIG. 8 incluye el detector de objetos 
850, el identificador de objetos 852 y el clasificador de actividad 854, en otros modos de realización, la segunda ruta 
de procesamiento 810 puede incluir componentes adicionales o diferentes. Por ejemplo, los componentes de la 
segunda ruta de procesamiento 810 se pueden basar en la aplicación de visión informática. La interfaz de usuario 856 
se puede configurar para presentar salidas del detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador 35 
de actividad, o cualquier combinación de los mismos, a un usuario (por ejemplo, en un dispositivo de visualización). 
 
[0094] En un modo de realización particular, la segunda ruta de procesamiento 810 puede proporcionar una indicación 
de estado 848 a la primera ruta de procesamiento 808 por medio del controlador del sistema 806. La indicación de 
estado 848 puede indicar a la primera ruta de procesamiento 808 si componentes particulares en la segunda ruta de 40 
procesamiento 810 están activos o inactivos. 
 
[0095] En referencia a la FIG. 9, se muestra otro modo de realización ilustrativo particular de un sistema de 
procesamiento 900 que se puede hacer funcionar para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión 
informática. El sistema de procesamiento 900 incluye el sensor 402, un subsistema Lite de interfaz de usuario de vídeo 45 
(VFE) 904, un subsistema de visión informática de baja potencia (LPCVSS) 906, un subsistema de aplicación de baja 
potencia (LPASS) 908, un subsistema de procesador de aplicaciones (APSS) 910, uno o más de otros procesadores 
912 y un bus de datos 916. En un modo de realización particular, el LPASS 908 puede corresponder al procesador de 
aplicaciones 518 de la FIG. 7 y puede funcionar de manera sustancialmente similar, el APSS 910 puede corresponder 
al segundo procesador de aplicaciones 706 de la FIG. 7 y puede funcionar de manera sustancialmente similar, y el 50 
uno o más de otros procesadores 912 pueden corresponder al Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7 y 
puede funcionar de manera sustancialmente similar. 
 
[0096] El LPASS 908, el APSS 910 y el uno o más de otros procesadores 912 pueden corresponder cada uno a un 
núcleo de procesamiento, un subsistema de procesador de aplicaciones, un recurso de procesamiento, etc. El LPASS 55 
908 puede consumir una primera cantidad de potencia, el APSS 910 puede consumir una segunda cantidad de 
potencia, y los procesadores adicionales 912 pueden consumir una tercera cantidad de potencia. La primera cantidad 
de potencia puede ser menor que la segunda cantidad de potencia, y la segunda cantidad de potencia puede ser 
menor que la tercera cantidad de potencia. 
 60 
[0097] El sensor 402 puede proporcionar los datos del sensor 430 (por ejemplo, la primera trama 102, la segunda 
trama 104, la tercera trama 106, etc.) a la VFE-Lite 904. Tras recibir la primera trama 102, la VFE-Lite 904 puede 
analizar la primera trama 102 y proporcionar los primeros resultados de análisis 542 del análisis al LPCVSS 906. En 
un modo de realización particular, la VFE-Lite 904 puede corresponder al primer dispositivo de procesamiento 304 de 
la FIG. 3 o al analizador de señal 512 de la FIG. 5 y funcionar de manera sustancialmente similar. El LPCVSS 906 65 
puede incluir una memoria "integrada" para almacenar los primeros resultados de análisis 542. En un modo de 
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realización particular, el LPCVSS 906 puede funcionar de manera sustancialmente similar al circuito de detección de 
cambio 414 de la FIG. 4 o al circuito de detección de cambio 514 de la FIG. 5. Tras recibir la segunda trama 104, la 
VFE-Lite 904 puede analizar la segunda trama 104 y proporcionar los segundos resultados de análisis 542 del análisis 
al LPCVSS 906. 
 5 
[0098] Además, la VFE-Lite 904 puede proporcionar los datos del sensor 430 (por ejemplo, la segunda trama 104) a 
una DDR 914 por medio del bus de datos 916. Es posible que el LPCVSS 906, el LPASS 908, el APSS 910 y los 
procesadores adicionales 912 accedan a los datos del sensor 430 desde la DDR 914 por medio del bus de datos 916. 
Por ejemplo, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el APSS 910 y los procesadores adicionales 912 se pueden acoplar al 
bus de datos 916 para recibir la segunda trama 104 (o versiones procesadas de la segunda trama 104) desde la DDR 10 
914. 
 
[0099] El LPCVSS 906 se puede configurar para determinar una cantidad de cambio entre la primera trama 102 y la 
segunda trama 104 (por ejemplo, una cantidad de cambio entre los primeros resultados de análisis 542 (o primeros 
datos del sensor) y los segundos resultados de análisis 542 (o segundos datos del sensor)). Cuando la cantidad de 15 
cambio no logra satisfacer un umbral (por ejemplo, un umbral de cambio), el LPCVSS 906 puede generar una señal 
de control 920 que tiene un primer valor. Cuando la cantidad de cambio satisface el umbral, el LPCVSS 906 puede 
generar una señal de control 516 que tiene un segundo valor. 
 
[0100] En el modo de realización ilustrado de la FIG. 9, la señal de control 920 tiene el primer valor que indica que la 20 
cantidad de cambio no logró satisfacer el umbral. Como resultado, el LPASS 908, el APSS 910 y el uno o más 
procesadores adicionales 912 están en estado de suspensión, como se indica por medio del patrón de sombreado. 
Por ejemplo, el LPCVSS 906 puede indicar al LPASS 908 (por medio de la señal de control 920) que permanezca en 
el estado de suspensión en base a la cantidad de cambio. Por tanto, en el modo de realización ilustrado de la FIG. 9, 
se puede conservar la potencia apagando el LPASS 908, el APSS 910 y el uno o más procesadores adicionales 912 25 
porque se puede omitir el procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la trama actual. 
 
[0101] En el modo de realización ilustrado de la FIG. 10, el sistema de procesamiento 900 puede estar en un modo 
de potencia parcial. Para ilustrar, la señal de control 920 puede tener el segundo valor que indica que la cantidad de 
cambio satisface el umbral. Por ejemplo, el LPCVSS 906 puede detectar "actividad" (por ejemplo, un cambio entre la 30 
trama actual y la trama previa) y enviar una señal al LPASS 908 para que realice un procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en la trama actual. Cuando el LPASS 908 recibe la señal de control 920, el LPASS 
908 se puede "accionar" y realizar el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en los 
datos del sensor 430. Como ejemplo no limitante, el LPASS 908 se puede configurar para hacer un barrido de píxeles 
de la segunda trama 104 en busca de un color particular (por ejemplo, un color asociado a un tono de piel humano 35 
para detección/reconocimiento de manos). Como otro ejemplo no limitante, el LPASS 908 puede generar una "región 
de interés" (ROI) localizada para determinar si la actividad en la ROI satisface un umbral. Si la actividad en la ROI no 
satisface el umbral, el LPASS 908 puede "apagar" el APSS 910 y los otros procesadores 912 y puede "abandonar" la 
trama actual. Apagar el APSS 910 y los otros procesadores 912 puede reducir el consumo de potencia. 
 40 
[0102] En el modo de realización ilustrado de la FIG. 11, el sistema de procesamiento 900 puede estar en un modo 
de potencia máxima. Por ejemplo, si la actividad en la ROI satisface el umbral, el LPASS 908 puede solicitar, por 
medio de una señal de control 922, que el APSS 910 realice un segundo procesamiento específico de la aplicación de 
visión informática en la segunda trama 104 (por ejemplo, solicite que el APSS 910 se "accione" del estado de 
suspensión). Como ejemplo no limitante, si el LPASS 908 detecta determina que un píxel particular de la segunda 45 
trama 104 tiene el color particular, el LPASS 908 puede solicitar que APSS 910 realice el segundo procesamiento 
específico de la aplicación de visión informática (por ejemplo, el procesamiento de detección de objetos, el 
procesamiento de reconocimiento de objetos, o cualquier combinación de los mismos) en la segunda trama 104. El 
LPASS 908 se puede comunicar con el APSS 910 por medio de controles IPC. 
 50 
[0103] De forma similar, el APSS 910 puede solicitar, por medio de una señal de control 924, que los procesadores 
adicionales 912 realicen un tercer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama 
104 (por ejemplo, solicitar que los procesadores adicionales 912 se "accionen" del estado de suspensión). El APSS 
910 se puede comunicar con los procesadores adicionales 912 por medio de controles IPC. 
 55 
[0104] Por tanto, los modos de realización descritos con respecto a las FIGS. 9-11 pueden reducir el consumo de 
potencia desactivando selectivamente uno o más procesadores/subsistemas para aumentar la eficacia del 
procesamiento. 
 
[0105] Un ejemplo de un sensor (por ejemplo, el sensor 402 de la FIG. 4) que puede proporcionar entrada a un 60 
procesador de la aplicación de visión informática incluye una cámara siempre encendida. La cámara siempre 
encendida se puede incluir y/o acoplar de forma comunicativa con cualquiera de una variedad de dispositivos móviles. 
La FIG. 12, por ejemplo, es una ilustración de modos de realización de dispositivos móviles 1200 que pueden utilizar 
una cámara siempre encendida. Los dispositivos móviles 1200 incluyen un teléfono móvil 1200-1, una tableta 1200-2 
y un casco de realidad virtual (HMD) 1200-3. Aunque no se muestra en la FIG. 12, los dispositivos móviles 1200 65 
pueden incluir asistentes digitales personales (PDA), ordenadores portátiles, reproductores multimedia personales, 

E14737434
30-10-2019ES 2 753 373 T3

 



19 

dispositivos de juegos, cámaras, grabadoras de vídeo y similares. Los dispositivos móviles 1200 pueden incluir uno o 
más dispositivos portátiles (por ejemplo, cámaras de casco, cámaras deportivas, etc.), que se pueden distribuir por el 
cuerpo de un usuario. Múltiples dispositivos (por ejemplo, dispositivos portátiles) se pueden conectar de forma 
comunicativa y/o gestionar por un motor de determinación contextual, como se describe además en referencia a la 
FIG. 13. 5 
 
[0106] Además, el estilo, tamaño, funcionalidad y/u otros rasgos característicos de un dispositivo móvil pueden variar 
entre diferentes dispositivos móviles del mismo tipo. Los dispositivos móviles 1200 pueden incluir una o más cámaras 
1210 (por ejemplo, la cámara 302 de la FIG. 3, la cámara 842 de la FIG. 8) situadas en cualquiera de una variedad de 
ubicaciones en el dispositivo móvil 1200. El teléfono móvil 100-1, por ejemplo, puede incluir una cámara frontal 1210-10 
1 y/o una cámara trasera 1210-2. La tableta 1200-2 puede incluir una cámara frontal 1210-3 y/o cámaras adicionales 
1210-4 en otras superficies (por ejemplo, laterales y/o traseras), que pueden mirar hacia otras direcciones. El HMD 
100-3 puede tener una cámara hacia afuera 1210-5 ubicada entre las pantallas 1220 del HMD 1200-3, como se 
muestra, y/o en otra ubicación del HMD 1200-3. 
 15 
[0107] Cualquiera o todas las cámaras 1210 de un dispositivo móvil se pueden utilizar como una cámara siempre 
encendida, dependiendo de la funcionalidad deseada. Aunque algunos modos de realización pueden utilizar una 
cámara particular dedicada para una funcionalidad siempre encendida con rasgos característicos particulares que se 
adaptan a la funcionalidad siempre encendida (por ejemplo, un gran angular, ojo de pez, baja potencia, baja resolución, 
etc.), los modos de realización pueden utilizar adicionalmente o de forma alternativa cualquiera de una variedad de 20 
tipos de cámaras (por ejemplo, infrarroja, ultravioleta, espectrómetro, alta resolución, frontal, etc.) para una 
funcionalidad siempre encendida. Las modos de realización en los que un dispositivo móvil incluye una pluralidad de 
cámaras pueden posibilitar que un usuario seleccione una cámara para usar como una cámara siempre encendida 
y/o el dispositivo móvil puede alternar entre diferentes cámaras en determinadas situaciones. 
 25 
[0108] Los modos de realización de un dispositivo móvil pueden variar de los dispositivos móviles 1200 mostrados en 
la FIG. 12. Por ejemplo, además o como alternativa a las cámaras integradas en un dispositivo móvil, un modo de 
realización particular puede incluir un dispositivo móvil físicamente separado de una cámara, pero acoplado de forma 
comunicativa con el mismo (por ejemplo, por medio de tecnologías inalámbricas o cableadas). Otros sensores también 
pueden estar físicamente separados de un dispositivo móvil, pero en comunicación con el mismo, de modo que las 30 
cámaras y/u otros sensores se pueden distribuir, por ejemplo, en varias ubicaciones en y/o alrededor del cuerpo de 
un usuario. 
 
[0109] La FIG. 13 es un diagrama de entrada/salida que ilustra cómo los modos de realización de dispositivos pueden 
utilizar un sensor y otra información en determinaciones contextuales, que pueden influir en la modulación de una 35 
frecuencia de muestreo de una cámara siempre encendida. Estas determinaciones contextuales se pueden hacer 
mediante un motor de determinación contextual 1380 ejecutado, por ejemplo, por software y/o hardware de uno o más 
de los dispositivos móviles 1200. El motor de determinación contextual 1380 puede formar parte o integrarse en una 
aplicación de software y/o hardware más grande del uno o más de los dispositivos móviles 1200. Por ejemplo, uno o 
más componentes del motor de determinación contextual 1380 pueden formar parte de, o integrarse en, un procesador 40 
de aplicaciones él (por ejemplo, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el procesador de 
aplicaciones 418 de la FIG. 4, el procesador de aplicaciones 518 de las FIGS. 5-7, el uno o más procesadores 622, el 
segundo procesador de aplicaciones 706 y/o el Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7), el detector de 
objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el analizador de activación 814, el 
analizador de desactivación 816, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el 45 
LPASS 908, el APSS 910, el uno o más de otros procesadores 912 de las FIGS. 9-11, un circuito de detección de 
cambio (por ejemplo, el circuito de detección de cambio 414 de la FIG. 4 y/o el circuito de detección de cambio 514 de 
la FIG. 5), el analizador de señal 512 de la FIG. 5, o una combinación de los mismos. El motor de determinación 
contextual 1380 puede recibir datos desde diversos componentes para realizar la determinación contextual, incluyendo 
el/los sensor(es) de luz 1310 (que pueden incluir, por ejemplo, el sensor de luz ambiental 840 de la FIG. 8, sensor(es) 50 
ultravioleta (UV), sensor(es) UV-A, sensor(es) UV-B, sensor(es) rojo-verde-azul (RGB) y similares), el/los micrófono(s) 
1320, el/los detector(es) de movimiento/orientación 1330 (que pueden incluir, por ejemplo, uno o más giroscopios, 
magnetómetros (y/u otros tipos de brújulas), acelerómetro(s) y similares), la(s) cámara(s) 1210 (por ejemplo, la cámara 
302 de la FIG. 3 y/o la cámara 842 de la Fig. 8), una interfaz de comunicación inalámbrica 1340 (que puede incluir, 
por ejemplo, un módem de segunda generación (2G), un módem de tercera generación (3G), un módem de cuarta 55 
generación (4G), una interfaz de fidelidad inalámbrica (Wifi), una interoperabilidad mundial para la interfaz de acceso 
de microondas (WiMax) y/u otra interfaz inalámbrica tal como una interfaz de Bluetooth® (marca registrada de 
Bluetooth SIG, Inc.) o una interfaz de baja energía (LE) de Bluetooth® (marca registrada de Bluetooth SIG, Inc.)), el/los 
receptor(es) de posicionamiento por satélite 1350 y/u otro(s) sensor(es) 1360 (por ejemplo, el sensor 402 de la FIG. 
4, el sensor 502 de la FIG. 5, el sensor 602 de la FIG. 6, altímetro(s), sensor(es) de proximidad, sensor(es) de imágenes 60 
de compresión, sensor(es) de temperatura, sensor(es) de presión, sensor(es) táctil(es), sensor(es) de huellas digitales 
y similares). 
 
[0110] En un modo de realización particular, el motor de determinación contextual 1380 puede recibir datos de mapa(s) 
1370, modelo(s) de movimiento 1390 y/o datos de la aplicación 1395 (por ejemplo, datos de la aplicación de visión 65 
informática). Dependiendo de la funcionalidad deseada, uno o más de los componentes se pueden integrar en uno o 
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más de los dispositivos móviles 1200 y/o separarse del uno o más de los dispositivos móviles 1200 (comunicándose, 
por ejemplo, por medio de una conexión cableada y/o inalámbrica, como se describe previamente). 
 
[0111] La una o más cámaras 1210 se pueden integrar en y/o acoplar de forma comunicativa con uno o más de los 
dispositivos móviles 1200. Además, cualquiera o todas las cámaras 1210 se pueden designar como una cámara 5 
siempre encendida. El motor de determinación contextual 1380 puede hacer esta designación. La frecuencia de 
muestreo de una cámara siempre encendida no solo se puede ver afectada por una determinación contextual del 
motor de determinación contextual 1380, sino que las imágenes de una cámara siempre encendida (y/u otra(s) 
cámara(s) 1210) se pueden procesar para realizar otras determinaciones contextuales. 
 10 
[0112] Las determinaciones contextuales pueden dar como resultado la modulación de una frecuencia de muestreo 
de una cámara siempre encendida (que puede ser una frecuencia de muestreo inicial elegida por un valor por defecto 
de hardware de anclaje de aplicación de software). La frecuencia de muestreo se puede modular a cualquiera de una 
amplia variedad de frecuencias de muestreo. Por ejemplo, una frecuencia de muestreo inicial puede ser una muestra 
cada 4-5 segundos. Sin embargo, determinadas determinaciones contextuales pueden hacer que la frecuencia de 15 
muestreo aumente a 30 muestras por segundo (es decir, 30 tramas por segundo (FPS)) o más. Otras determinaciones 
pueden dar como resultado la reducción de la frecuencia de muestreo a, por ejemplo, una vez cada 5 minutos y/o 
suprimir las muestras por completo. Las determinaciones contextuales pueden dar como resultado frecuencias de 
muestreo desde cero (es decir, sin muestreo) hasta la frecuencia más alta posible bajo las restricciones de hardware 
y/o software de la cámara siempre encendida. Adicionalmente o de forma alternativa, como se describe con más 20 
detalle a continuación, los modos de realización pueden proporcionar el disparo selectivo de una cámara siempre 
encendida y/o la activación selectiva de determinados sensores (por ejemplo, cámaras, sensores de luz, detectores 
de movimiento, micrófonos, etc.) en un sistema multisensor en base a determinaciones contextuales. 
 
[0113] El/los sensor(es) de luz 1310 puede incluir cualquiera de una variedad de sensores fotosensibles tales como 25 
sensor(es) de luz activa, sensor(es) RGB, sensor(es) ultra violeta (UV) y similares. Dicho(s) sensor(es) de luz 1310 
típicamente consume(n) mucha menos potencia que una cámara siempre encendida y se puede(n) usar en la 
determinación del contexto de uno o más de los dispositivos móviles 1200. Por ejemplo, uno o más sensores de luz 
1310 se pueden situar para determinar la intensidad de luz a la que está expuesta una cámara siempre encendida. Si 
la intensidad de luz detectada está por debajo de un determinado umbral, el motor de determinación contextual 1380 30 
puede determinar que una cámara siempre encendida está en un bolsillo o bolso o en una habitación oscura, en cuyo 
caso se puede reducir o suspender una frecuencia de muestreo de la cámara siempre encendida. 
 
[0114] Algunos modos de realización pueden tener múltiples cámaras 1210 que se pueden utilizar como una cámara 
siempre encendida. Donde las condiciones de iluminación pueden variar por la ubicación de la cámara, y uno o más 35 
sensores de luz 1310 se sitúan para corresponder con cada cámara, el motor de determinación contextual 1380 puede 
determinar cuál de las múltiples cámaras 1210 se va a utilizar como una cámara siempre encendida en base a los 
datos de intensidad de luz del/de los sensor(es) de luz 1310. 
 
[0115] Adicionalmente o de forma alternativa, el motor de determinación contextual 1380 puede usar el/los detector(es) 40 
de movimiento/orientación 1330, el/los modelo(s) de movimiento 1390 y/o el/los sensor(es) de luz 1310 para 
determinar la posición de un dispositivo móvil y/o la posición de la cámara siempre encendida en relación con un 
usuario (tal como en un escritorio o en la mano, bolso, bolsillo de la camisa, bolsillo del pantalón, funda del usuario, 
etc.), y modular una frecuencia de muestreo de la cámara siempre encendida en consecuencia. Por ejemplo, si el 
dispositivo móvil se detecta en un bolsillo, bolso, cartera o funda y/o se expone a la luz por debajo de un determinado 45 
umbral, es probable que la visión de la cámara siempre encendida esté obstruida y la frecuencia de muestreo de la 
cámara siempre encendida se puede reducir. En un modo de realización particular, la frecuencia de muestreo de la 
cámara siempre encendida se puede reducir a cero, suspendiendo la captación de imágenes. En una situación en la 
que se usan las imágenes captadas de una cámara siempre encendida por una aplicación de registro de vida para 
recopilar automáticamente un registro de fotos de la vida de un usuario, esta funcionalidad podría dar como resultado 50 
evitar la captación innecesaria de imágenes y proporcionar ahorros de potencia significativos cuando las fotos 
proporcionan poca o ninguna información útil, tal como durante la noche, cuando la cámara siempre encendida está 
en un bolsillo, bolso, etc. El/los detector(es) de movimiento/orientación 1330 y/o el/los modelo(s) de movimiento 1390 
también puede(n) posibilitar que el motor de determinación contextual 1380 determine un estado de un usuario que 
está transportando y/o está asociado a uno o más de los dispositivos móviles 1200. Los ejemplos incluyen caminar, 55 
correr, hacer ejercicio, en tránsito y otras de dichas actividades que pueden implicar movimiento y/u orientación 
detectables. Además, el estado de usuario puede afectar cómo se modula una cámara siempre encendida. Por 
ejemplo, una cámara siempre encendida se puede configurar para aumentar una frecuencia de muestreo donde el 
estado de usuario es indicativo de movimiento al aire libre (por ejemplo, donde es probable que el entorno de un 
usuario cambie con frecuencia). Por otra parte, un estado de usuario indicativo de un estado relativamente inactivo en 60 
interiores puede hacer que el motor de determinación contextual 1380 reduzca la frecuencia de muestreo de una 
cámara siempre encendida. 
 
[0116] Un motor de determinación contextual 1380 también puede utilizar datos del/de los micrófono(s) 1320 para 
detectar determinada actividad y dirección de audio. Los datos del/de los micrófono(s) 1320 se pueden usar para 65 
determinar que se está llevando a cabo una actividad particular (por ejemplo, una reunión o conversación). Los datos 
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del/de los micrófono(s) 1320 se pueden usar para modular una frecuencia de muestreo de una cámara siempre 
encendida, aumentando la frecuencia de muestreo, por ejemplo, cuando se detecta sonido. 
 
[0117] En un modo de realización particular, un dispositivo móvil puede utilizar cualquiera de las múltiples cámaras 
1210 como una cámara siempre encendida. La direccionalidad de audio derivada de los datos del micrófono se puede 5 
usar para determinar de qué dirección proviene un sonido. Una cámara correspondiente que probablemente esté 
orientada en la dirección del sonido se puede designar entonces como la cámara siempre encendida para captar 
imágenes en base a la dirección de la actividad de audio. También es probable que las imágenes captadas por una 
cámara orientada en la dirección de la actividad de audio incluyan información visual con respecto a la identidad del 
hablante, las emociones del hablante, las expresiones del hablante, una escena visual correspondiente a la actividad 10 
de audio y similares. El/los micrófono(s) 1320 puede(n) incluir uno o más detectores de actividad de micrófono de baja 
potencia para determinar la direccionalidad del audio. 
 
[0118] La direccionalidad del audio y la determinación del estado de usuario se pueden usar en una situación en la 
que uno o más de los dispositivos móviles 1200 con múltiples cámaras 1210 están ejecutando una aplicación de 15 
registro de vida. En un contexto de reunión, un usuario puede colocar uno o más de los dispositivos móviles 1200 en 
una mesa, momento en el cual el motor de determinación contextual 1380 puede usar el/los micrófono(s) 1320 y/u 
otros componentes para determinar un estado de usuario (por ejemplo, "en una reunión") y aprovechar la información 
de direccionalidad de audio del/de los micrófono(s) 1320 para determinar de qué cámara 1210 tomar muestras y/o 
cómo modular (por ejemplo, aumentar o disminuir) la frecuencia de muestreo de una cámara, en base al estado de 20 
usuario. Cuando un usuario está trabajando en su oficina, el motor de determinación contextual puede utilizar datos 
de audio (por ejemplo, usar la agrupación de entornos de audio y/u otras técnicas de análisis de audio) para determinar 
este estado de usuario (por ejemplo, "trabajando en la oficina"), y reducir la frecuencia de muestreo o apagar una 
cámara siempre encendida, en base al estado de usuario, hasta que se detecte un cambio en el ambiente de audio. 
 25 
[0119] El motor de determinación contextual 1380 también puede usar datos del/de los detector(es) de 
movimiento/orientación 1330 para determinar información contextual, tal como una actividad en la que el usuario puede 
participar (por ejemplo, caminar, correr, en tránsito, etc.). Los datos del/de los detector(es) de movimiento/orientación 
1330 se pueden comparar con el/los modelo(s) de movimiento 1390, que puede(n) modelar diferentes actividades y/u 
otros estados de un usuario, para hacer la determinación. Si, por ejemplo, el movimiento detectado está dentro de una 30 
semejanza umbral del movimiento modelado de una determinada actividad (es decir, el movimiento detectado es 
similar al movimiento modelado dentro de un umbral), el motor de determinación contextual 1380 puede determinar 
que el usuario está participando en esa actividad. En algunos modos de realización, los datos se pueden procesar 
mediante un clasificador, tal como un clasificador de movimiento absoluto o un clasificador de movimiento relativo o 
completo, o los datos se pueden procesar mediante un módulo o función de podómetro. 35 
 
[0120] El motor de determinación contextual 1380 puede modular la frecuencia de muestreo de una cámara siempre 
encendida en base a la velocidad, el movimiento y/o el contexto determinado de un usuario (por ejemplo, un estado 
de usuario) y/o dispositivo móvil 1200. Por ejemplo, si el motor de determinación contextual 1380 determina que un 
usuario participa en determinadas actividades que implican una cantidad relativamente alta de movimiento, tal como 40 
correr o saltar, el motor de determinación contextual 1380 puede ajustar la frecuencia de muestreo de una cámara 
siempre encendida en consecuencia. Por ejemplo, en respuesta a la detección de movimientos del usuario, el motor 
de determinación contextual 1380 puede reducir o suspender el muestreo de la cámara siempre encendida. 
 
[0121] De forma similar, el motor de determinación contextual 1380 puede determinar que un usuario está viajando a 45 
una determinada velocidad estimando la velocidad a partir del/de los detector(es) de movimiento/orientación 1330 y/o 
de la información de ubicación (que se puede determinar usando, por ejemplo, el/los receptor(es) de posicionamiento 
por satélite 1350, una interfaz de comunicación inalámbrica 1340 que puede proporcionar información de 
posicionamiento y/o velocidad, y similares). Si la velocidad está por encima de determinado umbral, el motor de 
determinación contextual 1380 puede reducir o suspender el muestreo de la cámara siempre encendida para reducir 50 
la probabilidad de captar imágenes borrosas. Adicionalmente o de forma alternativa, la velocidad se puede usar en 
una determinación de un estado de usuario, que luego se puede usar para determinar cómo se puede modular el 
muestreo de la cámara siempre encendida. 
 
[0122] El motor de determinación contextual 1380 también puede usar información de orientación del/de los 55 
detector(es) de movimiento/orientación 1330 para determinar si se modula la frecuencia de muestreo de una cámara 
siempre encendida y/o se designa una cámara para la funcionalidad siempre encendida en base a orientación y/o 
movimiento detectados cuando se combina con uno o más de otros componentes. Por ejemplo, el motor de 
determinación contextual 1380 puede suprimir la captación de imágenes de una cámara siempre encendida si se 
determina que la imagen previa tomada por la cámara siempre encendida no es informativa para un determinado caso 60 
de uso (por ejemplo, apuntando hacia el cielo o el techo), y uno o más de los dispositivos móviles 1200 y/o la cámara 
siempre encendida ha estado en reposo absoluto desde el momento de captar la imagen previa. Los disparadores 
basados en geovallas y lugares de relevancia (POR) también se pueden usar en determinaciones contextuales que 
pueden afectar la frecuencia de muestreo de una cámara siempre encendida. 
 65 
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[0123] En referencia a la FIG. 14, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 1400. El sistema 1400 puede incluir un dispositivo 
1402. El dispositivo 1402 puede incluir un procesador 1410, un clasificador de contenido multimedia 1412 y una 
memoria 1408. El clasificador de contenido multimedia 1412 puede incluir un extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414, un agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416, un clasificador de conjunto de rasgos 5 
característicos 1418, un detector de cambio de escena 1460, un detector de imágenes borrosas 1462, o cualquier 
combinación de los mismos. En un modo de realización particular, uno o más componentes del clasificador de 
contenido multimedia 1412 pueden formar parte o estar integrados en el primer dispositivo de procesamiento 304, el 
dispositivo de procesamiento de estadísticas 108, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito 
de detección de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el procesador 10 
de aplicaciones 518, el analizador de señal 512, el circuito de detección de cambio 514 de la FIG. 5, el uno o más 
procesadores adicionales 622 de la FIG. 6, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de 
aplicaciones 708, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, la interfaz 
de usuario 856, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el controlador del sistema 806 de 
la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el APSS 910, el uno o más de otros procesadores 912 de 15 
la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 13, o una combinación de los mismos. 
 
[0124] La memoria 1408 puede incluir los datos de umbral 1434, los criterios de selección 1438, el/los modelo(s) de 
clasificación 1428, la(s) preferencia(s) de usuario 1422, la(s) marca(s) de tiempo 1494, los datos de conjunto de rasgos 
característicos 1432, los datos de contexto 1490, los datos de contexto intermedio 1492, una solicitud 1444, o cualquier 20 
combinación de los mismos. En un modo de realización particular, al menos una porción de la memoria 1408 puede 
corresponder a la memoria 306 de la FIG. 3, la memoria 420 de la FIG. 4, la memoria 520 de la FIG. 5, la DDR 914 de 
la FIG. 9, o una combinación de las mismas. Como se usa en el presente documento, un "contexto" de una imagen 
puede incluir información inferida o determinada a partir de la imagen y/o el/los rasgo(s) característico(s) extraído(s) 
de la misma. Por ejemplo, un contexto de una imagen puede incluir una ubicación específica, una persona específica, 25 
un objeto específico, una actividad específica o cualquier combinación de los mismos. Para ilustrar, un contexto de 
una imagen de una persona particular que asiste a una reunión en una sala de conferencias particular puede incluir la 
persona en particular (por ejemplo, "John"), la actividad de asistir a la reunión (por ejemplo, "reunión de grupo a la que 
se asistió"), la sala de conferencias particular (por ejemplo, "Sala 2.134"), objetos en la sala de conferencias (por 
ejemplo, "pizarra") o cualquier combinación de los mismos. 30 
 
[0125] Los datos de umbral de 1434 pueden incluir una o más duraciones umbral 1480, un nivel de confianza umbral 
1482, un nivel de nitidez umbral 1484, una potencia de batería umbral 1486, un ancho de banda umbral 1488, o 
cualquier combinación de los mismos. Los criterios de selección 1438 pueden incluir un presupuesto de recursos 1420 
(por ejemplo, un número umbral de núcleos de procesador homogéneos o heterogéneos que se van a activar), un 35 
caso de uso 1436, una región de interés 1478 o cualquier combinación de los mismos. En un modo de realización 
particular, el dispositivo 1402 puede recibir uno o más valores correspondientes a los datos de umbral 1434, los 
criterios de selección 1438, o ambos, por medio de la entrada de usuario 1430 de un usuario 1452. En un modo de 
realización particular, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede generar uno o más valores correspondientes 
a los datos de umbral 1434 en base a los valores correspondientes asociados a una o más imágenes. Por ejemplo, el 40 
clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar el nivel de nitidez umbral 1484 en base a una nitidez 
promedio de un número de imágenes previamente procesadas y/o captadas. 
 
[0126] El dispositivo 1402 se puede acoplar a, o estar en comunicación con, uno o más sensores de imagen y una 
pantalla 1406. El uno o más sensores de imagen pueden incluir un primer sensor de imagen 1404, un N-ésimo sensor 45 
de imagen 1440 o una combinación de sensores de imagen. En un modo de realización particular, el dispositivo 1402 
puede ser un dispositivo móvil que se configura para captar una imagen por medio del primer sensor de imagen 1404, 
el N-ésimo sensor de imagen 1440, o de una combinación de sensores de imagen. En un modo de realización 
particular, el primer sensor de imagen 1404, el N-ésimo sensor de imagen 1440, o uno o más de otros sensores, se 
pueden integrar en una cámara del dispositivo móvil. El uno o más sensores de imagen pueden corresponder a la 50 
cámara 302 de la FIG. 3, el sensor 402 de la FIG. 4, el sensor 502 de la FIG. 5, el sensor 602 de la FIG. 6, los sensores 
802 de la FIG. 8, las cámaras 1210 de la FIG. 12, el uno o más de otros sensores 1360, o una combinación de los 
mismos. 
 
[0127] El dispositivo 1402 puede incluir menos o más componentes que los ilustrados en la FIG. 14. Por ejemplo, el 55 
dispositivo 1402 puede incluir más de un procesador, puede incluir más de una memoria o ambos. El dispositivo 1402 
puede incluir un sistema informático distribuido o en red. En un modo de realización ilustrativo particular, el dispositivo 
1402 puede incluir un dispositivo de comunicación móvil, un teléfono inteligente, un teléfono móvil, un ordenador 
portátil, un ordenador, una tableta, un asistente digital personal, un dispositivo de visualización, un televisor, una 
consola de juegos, un reproductor de música, una radio, un reproductor de vídeo digital, un reproductor de disco de 60 
vídeo digital (DVD), un sintonizador, una cámara, un dispositivo de navegación o cualquier combinación de los mismos. 
Dichos dispositivos pueden incluir una interfaz de usuario, por ejemplo, una pantalla táctil, capacidad de 
reconocimiento de voz u otras capacidades de interfaz de usuario. 
 
[0128] Durante el funcionamiento, el dispositivo 1402 puede recibir datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos 65 
sensoriales 1470) desde un sensor de imagen (por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404). Los primeros datos 
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sensoriales 1470 pueden estar relacionados con una imagen. Por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 puede 
captar la imagen y puede enviar los primeros datos sensoriales 1470 relacionados con la imagen al dispositivo 1402. 
El primer sensor de imagen 1404 puede generar los primeros datos sensoriales 1470 en base a diversos disparadores, 
como se describe adicionalmente con referencia a las FIGS. 19 y 27. Por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 
puede captar periódicamente imágenes en un intervalo de muestreo de datos (por ejemplo, una vez cada minuto) y 5 
puede enviar periódicamente los datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470) relacionados 
con las imágenes al dispositivo 1402. El primer sensor de imagen 1404 puede captar las imágenes en base a una 
determinación de que se satisface una duración de captación de imagen umbral (por ejemplo, la(s) 
duración/duraciones umbral 1480). Por ejemplo, la duración de captación de imagen umbral puede indicar un intervalo 
de muestreo de datos particular (por ejemplo, 1 minuto) entre la captación de imágenes. La duración de captación de 10 
imagen umbral se puede satisfacer cuando transcurre el intervalo de muestreo de datos particular después de captar 
una imagen previa. 
 
[0129] Como otro ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 puede generar los primeros datos sensoriales 370 en 
base a una determinación de que un ancho de banda disponible en el dispositivo 1402 satisface un ancho de banda 15 
umbral (por ejemplo, el ancho de banda umbral 1488), que una potencia de batería disponible satisface una potencia 
de batería umbral (por ejemplo, la potencia de batería umbral 1486), o ambos. Como otro ejemplo, el primer sensor 
de imagen 1404 puede generar los primeros datos sensoriales 1470 en base a una preferencia del usuario (por 
ejemplo, la(s) preferencia(s) de usuario 1422), en base a la entrada del usuario (por ejemplo, la entrada de usuario 
1430), o cualquier combinación de los mismos. 20 
 
[0130] Como otro ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 puede generar los primeros datos sensoriales 1470 en 
base a una solicitud de captación de imagen (por ejemplo, una primera solicitud de captación de imagen 1472) recibida 
desde el dispositivo 1402. Para ilustrar, en respuesta a la determinación de que uno o más de los diversos disparadores 
están activados, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede enviar la primera solicitud de captación de imagen 25 
1472 al primer sensor de imagen 1404. El clasificador de contenido multimedia 1412 puede recibir los primeros datos 
sensoriales 1470 desde el primer sensor de imagen 1404. 
 
[0131] El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer un primer subconjunto de rasgos 
característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) de la imagen a partir de los primeros 30 
datos sensoriales 1470. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede calcular uno o 
más descriptores visuales de la imagen. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos de la imagen en base a la 
determinación de que se satisface un criterio de extracción. Por ejemplo, el criterio de extracción se puede satisfacer 
si los primeros datos sensoriales 1470 indican un cambio en la imagen en relación con una imagen previa. Para ilustrar, 35 
el criterio de extracción se puede satisfacer si una diferencia entre las primeras estadísticas de imagen 
correspondientes a los primeros datos sensoriales 1470 y las segundas estadísticas de imagen correspondientes a la 
imagen previa satisfacen un umbral de cambio, como se describe en el presente documento. Se apreciará que 
abstenerse de extraer el primer subconjunto de rasgos característicos en base a la determinación de que los primeros 
datos sensoriales 1470 no satisfacen el criterio de extracción puede conservar los recursos del dispositivo 1402. Por 40 
ejemplo, la imagen puede ser similar a la imagen previa y se puede descartar (por ejemplo, se puede excluir el 
procesamiento de la imagen) y los recursos del dispositivo 1402 se pueden usar para procesar una imagen siguiente. 
En un modo de realización particular, la memoria 1408 puede ser externa al clasificador de contenido multimedia 1412, 
la memoria 1408 puede almacenar los primeros datos sensoriales 1470, y extraer el primer subconjunto de rasgos 
característicos puede incluir acceder a la memoria 1408. 45 
 
[0132] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede seleccionar 
el primer subconjunto de rasgos característicos en base a un criterio de selección (por ejemplo, los criterios de 
selección 1438), como se describe adicionalmente con referencia a las FIGS. 18-21. Los criterios de selección 1438 
pueden incluir un presupuesto de recursos (por ejemplo, el presupuesto de recursos 1420), un caso de uso (por 50 
ejemplo, el caso de uso 1436), una región de interés (por ejemplo, la región de interés 1478) o cualquier combinación 
de los mismos. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede 
extraer menos que la totalidad de los rasgos característicos que puede extraer el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 a partir de los primeros datos sensoriales 1470. Cada rasgo característico extraído puede tener 
o estar asociado a un nivel de confianza correspondiente. De forma alternativa, o además, se puede determinar un 55 
nivel de confianza agregado (por ejemplo, promediando) a partir de múltiples rasgos característicos extraídos. Si el 
clasificador de contenido multimedia 1412 determina, en base a un criterio de análisis (por ejemplo, nivel(es) de 
confianza) asociado al primer subconjunto de rasgos característicos, que se van a extraer más rasgos característicos, 
el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer posteriormente más rasgos característicos. 
Diversas condiciones pueden disparar la extracción de rasgos característicos adicionales. En un modo de realización, 60 
se extraen rasgos característicos adicionales si un nivel de confianza de cualquier rasgo característico extraído es 
menor que un nivel de confianza umbral. En otro modo de realización, se extraen rasgos característicos adicionales si 
el nivel de confianza agregado es menor que el nivel de confianza umbral. También se pueden usar otras condiciones 
en la determinación si se van a extraer rasgos característicos adicionales. Se apreciará que extraer inicialmente menos 
rasgos característicos puede conservar recursos del dispositivo 1402 porque el clasificador de contenido multimedia 65 
1412 puede determinar que no se van a extraer más rasgos característicos. 
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[0133] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede formar 
parte o estar integrado en el segundo dispositivo de procesamiento 310. Por ejemplo, el extractor de conjunto de 
rasgos característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos en base a un criterio de 
extracción que se satisface. El criterio de extracción se puede basar en los primeros datos sensoriales 1470. Por 5 
ejemplo, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3 puede generar primeras estadísticas de imagen 
correspondientes a la primera trama 102 de la FIG. 1 y puede generar segundas estadísticas de imagen 
correspondientes a la segunda trama 104 de la FIG. 1. En este modo de realización, los primeros datos sensoriales 
1470 pueden corresponder a la segunda trama 104. 
 10 
[0134] Las primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen se pueden generar en base al 
procesamiento específico de la aplicación. El procesamiento específico de la aplicación puede incluir determinar si los 
datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470 y/o los segundos datos sensoriales 
correspondientes a la primera trama 102) indican que un objeto particular (por ejemplo, una señal de alto de tráfico) 
está en una imagen correspondiente, indican que se desencadena un acontecimiento de alerta (por ejemplo, se 15 
detecta un gesto particular), indican que un objeto de un color particular está en la imagen, o una combinación de los 
mismos. El procesamiento específico de la aplicación puede incluir al menos uno de reconocimiento de actividades, 
reconocimiento de personas, reconocimiento de objetos, reconocimiento de ubicaciones o reconocimiento de gestos. 
 
[0135] En un modo de realización particular, la memoria 1408 puede almacenar una asignación entre diversos tipos 20 
de procesamiento de la aplicación y tipos de estadísticas correspondientes. Por ejemplo, el tipo de procesamiento de 
la aplicación particular correspondiente a la detección del objeto particular (por ejemplo, la señal de alto de tráfico) 
puede asignar a un tipo de estadísticas particulares correspondientes a un histograma de color de un color particular 
(por ejemplo, rojo). El segundo dispositivo de procesamiento 310 puede proporcionar datos de configuración al primer 
dispositivo de procesamiento 304 que indica el tipo de estadística particular en base al tipo de procesamiento de 25 
aplicación particular y la asignación. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las primeras 
estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen correspondientes al tipo de estadística particular. Por 
ejemplo, las primeras estadísticas de imagen pueden incluir un primer recuento de píxeles del color particular (por 
ejemplo, rojo) en un primer histograma de color correspondiente a la segunda trama 104 y las segundas estadísticas 
de imagen pueden incluir un segundo recuento de píxeles del color particular (por ejemplo, rojo) en un segundo color 30 
correspondiente a la primera trama 102. 
 
[0136] El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1 puede proporcionar los primeros datos 
sensoriales 1470 al segundo dispositivo de procesamiento 310 en respuesta a la determinación de que se satisface el 
criterio de extracción. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar los 35 
primeros datos sensoriales 1470 al segundo dispositivo de procesamiento 310 (por ejemplo, el extractor de conjunto 
de rasgos característicos 1414) en respuesta a la determinación de que una cantidad de cambio entre las primeras 
estadísticas de imagen (por ejemplo, el primer recuento de píxeles) y las segundas estadísticas de imagen (por 
ejemplo, el segundo recuento de píxeles) satisface un umbral de cambio. En un modo de realización particular, el 
criterio de extracción se puede satisfacer cuando los primeros datos sensoriales 1470 indican un cambio de escena. 40 
Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede incluir el detector de cambio de escena 1460. 
El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar que el criterio de extracción se satisface en 
base al detector de cambio de escena 1460 que determina que los primeros datos sensoriales 1470 indican un cambio 
de escena, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 22. En un modo de realización particular, el 
criterio de extracción se puede satisfacer cuando los primeros datos sensoriales 1470 indican que una nitidez de la 45 
imagen satisface un nivel de nitidez umbral (por ejemplo, el nivel de nitidez umbral 1484 de los datos de umbral 1434), 
como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 23. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108 puede incluir el detector de imagen borrosa 1462 configurado para determinar si la nitidez de la 
imagen satisface el nivel de nitidez umbral. 
 50 
[0137] El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 se puede abstener de proporcionar los primeros datos 
sensoriales 1470 al extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 en respuesta a la determinación de que la 
cantidad de cambio no satisface el umbral de cambio. El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede 
extraer el primer subconjunto de rasgos característicos en respuesta a la recepción de los primeros datos sensoriales 
1470. Determinar si se satisface el criterio de extracción puede usar menos recursos del dispositivo 1402 que extraer 55 
el primer subconjunto de rasgos característicos. Se apreciará que determinar inicialmente si se satisface el criterio de 
extracción puede conservar recursos del dispositivo 1402 porque el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 
puede determinar que la cantidad de cambio entre la primera trama 102 y la segunda trama 104 es insuficiente (por 
ejemplo, es menor que el umbral de cambio) para extraer rasgos característicos de la segunda trama 104. 
 60 
[0138] En un modo de realización alternativo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede formar 
parte o estar integrado en el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3. Por ejemplo, el extractor de conjunto 
de rasgos característicos 1414 en el primer dispositivo de procesamiento 304 puede extraer el primer subconjunto de 
rasgos característicos a partir de los primeros datos sensoriales 1470. El primer dispositivo de procesamiento 304 
puede determinar las primeras estadísticas de imagen en base al primer subconjunto de rasgos característicos. El 65 
primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las primeras estadísticas de imagen al dispositivo de 
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procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar 
si se satisface el criterio de extracción en base a las primeras estadísticas de imagen y a las segundas estadísticas 
de imagen de una segunda imagen, como se describe en el presente documento. El dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108 puede proporcionar los primeros datos sensoriales 1470 al segundo dispositivo de procesamiento 
310 de la FIG. 3 en base a la determinación de que se cumple el criterio de extracción. 5 
 
[0139] Aún en otro modo de realización, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 en el primer dispositivo 
de procesamiento 304 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos a partir de los primeros datos 
sensoriales 1470. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede determinar un nivel de confianza asociado a la 
extracción del primer subconjunto de rasgos característicos y puede proporcionar el nivel de confianza al dispositivo 10 
de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede 
determinar si se satisface el criterio de extracción en base a determinar si el nivel de confianza satisface el nivel de 
confianza umbral 1482. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar los primeros datos 
sensoriales 1470, el primer subconjunto de rasgos característicos, o ambos, al agrupador de conjunto de rasgos 
característicos 1416 en base a la determinación de que el nivel de confianza satisface el nivel de confianza umbral 15 
1482. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar de forma alternativa los primeros datos 
sensoriales 1470 al extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 para extraer rasgos característicos 
adicionales en base a la determinación de que el nivel de confianza no logra satisfacer el nivel de confianza umbral 
1482. En un modo de realización particular, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3 puede incluir el 
agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 y puede incluir el extractor de conjunto de rasgos característicos 20 
1414. Por ejemplo, cada uno del primer dispositivo de procesamiento 304 y el segundo dispositivo de procesamiento 
310 puede incluir una versión del extractor de conjunto de rasgos característicos 1414. 
 
[0140] En un modo de realización particular, los rasgos característicos de la imagen pueden incluir un descriptor visual 
del grupo de expertos de imágenes en movimiento 7 (MPEG-7), un descriptor de árbol de búsqueda generalizada 25 
(GIST), un descriptor visual de histograma de transformación censal (CENTRIST), un descriptor de bolsa de palabras, 
un descriptor visual y localmente agregado, un descriptor de coincidencia de pirámide espacial o una combinación de 
los mismos. El descriptor visual MPEG-7 puede incluir uno o más de un descriptor de colores escalables (SCD), un 
descriptor de estructura de colores (CSD), un descriptor de grupo de tramas (GOF), un descriptor de grupo de 
imágenes (GOP), un descriptor de colores dominantes (DCD), un descriptor de disposición de colores (CLD), un 30 
descriptor de búsqueda de textura (TBD), un descriptor de textura homogénea (HTD), un descriptor de histograma de 
bordes (EHD), un descriptor de forma basado en contorno, un descriptor de forma basado en regiones, un descriptor 
de movimiento de cámara (CMD), un descriptor de trayectoria de movimiento (MTD), un descriptor de movimiento 
paramétrico (PMD) o un descriptor de actividad de movimiento (MAD). Uno o más de estos descriptores pueden extraer 
información de color, textura, movimiento, borde, forma y/o escena de la imagen captada. El extractor de conjunto de 35 
rasgos característicos puede determinar un nivel de confianza asociado a cada uno de los primeros subconjuntos de 
rasgos característicos. Por ejemplo, cada descriptor visual MPEG-7 puede tener un nivel de confianza asociado. El 
extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede almacenar el primer subconjunto de rasgos característicos 
(por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 342) en la memoria 1408. 
 40 
[0141] En un modo de realización particular, cuando el primer sensor de imagen 1404 capta continuamente imágenes 
en un intervalo de muestreo de datos dado (por ejemplo, una vez cada minuto), los datos sensoriales (por ejemplo, 
los primeros datos sensoriales 1470) pueden permanecer sustancialmente iguales durante muchas imágenes 
consecutivas. Por ejemplo, el dispositivo 1402 puede ser un dispositivo móvil del usuario 1452. El usuario 1452 puede 
colocar el dispositivo 1402 encima de un escritorio en el trabajo captando el primer sensor de imagen 1404 imágenes 45 
sustancialmente similares (por ejemplo, de un techo). En un ejemplo de este tipo, el agrupador de conjunto de rasgos 
característicos 1416 puede generar un primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los 
subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476) combinando subconjuntos de rasgos característicos de 
imágenes captadas durante una duración particular. Por ejemplo, el agrupador de rasgos característicos 1416 puede 
generar el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 50 
característicos agrupados 1476) combinando el primer subconjunto de rasgos característicos relacionados con la 
imagen y otro subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) 
relacionados con una segunda imagen en base a una primera marca de tiempo que está dentro de una duración de 
agrupación umbral (por ejemplo, la(s) duración/duraciones umbral 1480) de una segunda marca de tiempo. La primera 
marca de tiempo (por ejemplo, la(s) marca(s) de tiempo 1494) se puede asociar a la imagen y la segunda marca de 55 
tiempo (por ejemplo, la(s) marca(s) de tiempo 1494) se puede asociar a la segunda imagen. Por ejemplo, la primera 
marca de tiempo puede indicar cuándo el primer sensor de imagen 1404 captó la imagen o cuándo el dispositivo 1402 
recibió los primeros datos sensoriales 1470. De forma similar, la segunda marca de tiempo puede indicar cuándo el 
primer sensor de imagen 1404 captó la segunda imagen o cuándo el dispositivo 1402 recibió datos sensoriales 
relacionados con la segunda imagen. El/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476 puede(n) 60 
representar, por tanto, rasgos característicos comunes agrupados temporalmente (por ejemplo, rasgos característicos 
del techo durante el tiempo que el usuario se sentó en su escritorio). 
 
[0142] El agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 puede generar el primer subconjunto de rasgos 
característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476) combinando 65 
el primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el descriptor de histograma de bordes, una 
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transformación censal o resultados de filtrado de Gabor) de la imagen y otro subconjunto de rasgos característicos 
(por ejemplo, un segundo descriptor de histograma de bordes, una transformación censal o resultados de filtrado de 
Gabor) de la segunda imagen en base a la primera marca de tiempo (por ejemplo, 10:00 a.m. del 10 de julio de 2013) 
y a la segunda marca de tiempo (por ejemplo, 10:03 a.m. del 10 de julio de 2013) que está dentro de la duración de 
agrupación umbral (por ejemplo, cinco minutos). El primer subconjunto de rasgos característicos agrupados puede 5 
incluir el primer subconjunto de rasgos característicos, el otro subconjunto de rasgos característicos o ambos. El primer 
subconjunto de rasgos característicos agrupados puede indicar una duración de tiempo correspondiente (por ejemplo, 
de 10:00 a.m. a 10:04 a.m. el 10 de julio de 2013). El análisis posterior del primer subconjunto de rasgos característicos 
agrupados puede usar menos recursos del dispositivo 302 en comparación con el análisis del primer subconjunto de 
rasgos característicos y el segundo subconjunto de rasgos característicos individualmente. El agrupador de conjunto 10 
de rasgos característicos 1416 puede almacenar el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por 
ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476) en la memoria 1408. 
 
[0143] El clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 puede generar un primer subconjunto de rasgos 
característicos clasificados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificados 1474) clasificando 15 
el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 
característicos agrupados 1476) en base a un primer modelo de clasificación (por ejemplo, el/los modelo(s) de 
clasificación 1428). El primer modelo de clasificación puede indicar que el primer subconjunto de rasgos característicos 
agrupados corresponde a una ubicación específica, una persona específica, un objeto específico, una actividad 
específica o cualquier combinación de los mismos. El primer modelo de clasificación también puede indicar niveles de 20 
confianza asociados a la correspondencia. Como resultado, el clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 
puede generar el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados que indica que el primer subconjunto de 
rasgos característicos agrupados corresponde a la ubicación, la persona, el objeto, la actividad o cualquier 
combinación de los mismos. El primer subconjunto de rasgos característicos clasificados también puede indicar los 
niveles de confianza asociados. Por ejemplo, el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados puede 25 
indicar que el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados corresponde a un tipo particular de ubicación 
(por ejemplo, en interiores) con un nivel de confianza particular (por ejemplo, bajo). En un modo de realización 
particular, el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados también puede indicar una duración de tiempo 
asociada. Por ejemplo, el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados puede indicar una duración de 
tiempo (por ejemplo, de 10:00 a.m. - 10:04 a.m. el 10 de julio de 2013) asociada al primer subconjunto de rasgos 30 
característicos agrupados, la primera marca de tiempo, la segunda marca de tiempo o cualquier combinación de los 
mismos. Para ilustrar, el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados puede indicar con un nivel de 
confianza "bajo" (por ejemplo, un nivel de confianza de un 20 % que es menor que un nivel de confianza umbral "bajo" 
de un 25 %) que el "contexto" está en interiores durante de 10:00 a.m. - 10:04 a.m. el 10 de julio de 2013. El clasificador 
de conjunto de rasgos característicos 1418 puede almacenar el primer subconjunto de rasgos característicos 35 
clasificados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificado(s) 1474) en la memoria 308. 
 
[0144] El clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar si los niveles de confianza del primer 
subconjunto de rasgos característicos satisfacen un nivel de confianza umbral (por ejemplo, el nivel de confianza 
umbral 1482). En un modo de realización particular, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar 40 
que los niveles de confianza del primer subconjunto de rasgos característicos no satisfacen el nivel de confianza 
umbral 1482 en respuesta a la determinación de que los niveles de confianza de datos de contexto intermedios (por 
ejemplo, los datos de contexto intermedios 1492) no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. Los datos de 
contexto intermedio 1492 pueden corresponder a un contexto parcial de la imagen. Por ejemplo, los datos de contexto 
intermedios 1492 pueden corresponder al primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los 45 
subconjunto(s) de rasgos característicos 1442), el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por 
ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476), o el primer subconjunto de rasgos 
característicos clasificados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificados 1474). 
 
[0145] Por ejemplo, el primer subconjunto de rasgos característicos puede incluir un descriptor de histograma de 50 
bordes o una transformación censal de la imagen y los niveles de confianza asociados. El clasificador de contenido 
multimedia 1412 puede determinar que uno o más de los niveles de confianza asociados no satisfacen el nivel de 
confianza umbral 1482. Como resultado, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar que los niveles 
de confianza del primer subconjunto de rasgos característicos, y por lo tanto los datos de contexto intermedios 1492, 
no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. 55 
 
[0146] Como otro ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 puede determinar que los niveles 
de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) 
de rasgos característicos agrupados 1476) no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. Para ilustrar, el agrupador 
de conjunto de rasgos característicos 1416 puede determinar un nivel de confianza particular (por ejemplo, bajo) para 60 
los rasgos característicos del primer subconjunto de rasgos característicos agrupados que están relacionados con una 
y no ambas de la imagen y la segunda imagen. Como otro ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 
1416 puede determinar el nivel de confianza particular en base a una función (por ejemplo, promedio) de los niveles 
de confianza de los rasgos característicos asociados a la primera imagen y a la segunda imagen. Un rasgo 
característico particular del primer subconjunto de rasgos característicos puede tener un primer nivel de confianza (por 65 
ejemplo, bajo). El rasgo característico particular del otro subconjunto de rasgos característicos puede tener un segundo 
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nivel de confianza (por ejemplo, alto). El agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 puede determinar que 
el nivel de confianza particular es un promedio (por ejemplo, el medio) del primer nivel de confianza y el segundo nivel 
de confianza. El clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar que el nivel de confianza particular no 
satisface el nivel de confianza umbral 1482. Como resultado, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede 
determinar que los niveles de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos agrupados y, por 5 
lo tanto, los datos de contexto intermedios 1492, no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. 
 
[0147] Como otro ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar que los niveles de confianza 
asociados al primer subconjunto de rasgos característicos clasificados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 
característicos clasificados 1474) no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. Para ilustrar, el primer subconjunto 10 
de rasgos característicos clasificados puede indicar que el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados 
corresponde al tipo particular de ubicación (por ejemplo, en interiores) con un nivel de confianza particular que no 
satisface el nivel de confianza umbral 1482. Como resultado, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede 
determinar que los niveles de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos clasificados, y por 
lo tanto los datos de contexto intermedios 1492, no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. 15 
 
[0148] En respuesta a la determinación de que los niveles de confianza de los datos de contexto intermedios 1492 no 
satisfacen el nivel de confianza umbral 1482, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer un 
segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442). 
Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer rasgos característicos adicionales 20 
(por ejemplo, el segundo subconjunto de rasgos característicos) en respuesta a la determinación de que el/los nivel(es) 
de confianza asociado(s) al primer subconjunto de rasgos característicos, el primer subconjunto de rasgos 
característicos agrupados o el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados no satisfacen el nivel de 
confianza umbral 1482. 
 25 
[0149] En un modo de realización particular, el segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los 
subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) puede estar relacionado con la imagen y se puede extraer a partir de 
los primeros datos sensoriales 1470. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede usar 
la ecualización de histogramas para expandir un intervalo de nivel de grises de la imagen antes de volver a calcular el 
descriptor de histograma de bordes de la imagen. El descriptor de histograma de bordes recalculado (es decir, el 30 
segundo subconjunto de rasgos característicos) puede tener niveles de confianza asociados mayores que el descriptor 
de histograma de bordes calculado previamente. Como otro ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 
1414 puede extraer un segundo descriptor visual (es decir, el segundo subconjunto de rasgos característicos) de la 
imagen que no se extrajo previamente (por ejemplo, un descriptor de colores, un descriptor de textura, un descriptor 
GIST, un descriptor CENTRIST o cualquier combinación de los mismos). El segundo descriptor visual puede tener 35 
niveles de confianza asociados mayores que el descriptor visual previamente extraído. 
 
[0150] En un modo de realización particular, el segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los 
subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) puede estar relacionado con otra imagen. Por ejemplo, el clasificador 
de contenido multimedia 1412 puede enviar una solicitud (por ejemplo, una solicitud de captación de la segunda 40 
imagen 1426) para segundos datos sensoriales (por ejemplo, los segundos datos sensoriales 1424) a otro sensor de 
imagen (por ejemplo, el N-ésimo sensor de imagen 1440) en respuesta a la determinación de que los niveles de 
confianza del primer subconjunto de rasgos característicos no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. En 
respuesta a la solicitud de captación de la segunda imagen 1426, el N-ésimo sensor de imagen 1440 puede captar la 
otra imagen y puede enviar los segundos datos sensoriales 1424 relacionados con la otra imagen al dispositivo 1402. 45 
 
[0151] En un modo de realización particular, la imagen puede corresponder a una primera configuración del primer 
sensor de imagen 1404 y la otra imagen puede corresponder a una segunda configuración del N-ésimo sensor de 
imagen 1440. La primera configuración puede incluir una configuración de zoom, una configuración de resolución, una 
configuración de ángulo, una ubicación o cualquier combinación de las mismas. La primera configuración puede ser 50 
distinta de la segunda configuración. Por ejemplo, la segunda configuración puede corresponder a un zoom mayor 
que la primera configuración, una resolución mayor que la primera configuración, un ángulo diferente a la primera 
configuración, una ubicación diferente a la de la primera configuración o cualquier combinación de los mismos. El uso 
del segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) 
puede aumentar uno o más niveles de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos agrupados, 55 
el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados, o ambos. 
 
[0152] En un modo de realización particular, el primer sensor de imagen 1404 se puede integrar en un primer 
dispositivo, el N-ésimo sensor de imagen 1440 se puede integrar en un segundo dispositivo, y el primer dispositivo 
puede ser distinto del segundo dispositivo. Por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 se puede integrar en una 60 
cámara y el N-ésimo sensor de imagen 1440 se puede integrar en otra cámara. 
 
[0153] El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el segundo subconjunto de rasgos 
característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) de los segundos datos sensoriales 
1424. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el 65 
segundo subconjunto de rasgos característicos en base a la determinación de que se satisface un criterio de 
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extracción. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 (por ejemplo, el primer dispositivo de 
procesamiento 304 de la FIG. 3) puede determinar las primeras estadísticas de imagen en base a los primeros datos 
sensoriales 1470 y puede determinar las segundas estadísticas de imagen en base a los segundos datos sensoriales 
1424. El clasificador de contenido multimedia 1412 (por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 
de la FIG. 1) puede proporcionar los segundos datos sensoriales 1424 al extractor de conjunto de rasgos 5 
característicos 1414 (por ejemplo, en el segundo dispositivo de procesamiento 310) para extraer el segundo 
subconjunto de rasgos característicos en base a la determinación de que una cantidad de cambio correspondiente a 
una diferencia entre las primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen satisface un umbral 
de cambio. El clasificador de contenido multimedia 1412 (por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 
108 de la FIG. 1) puede descartar los segundos datos sensoriales 1424 (por ejemplo, abstenerse de proporcionar los 10 
segundos datos sensoriales 1424 al segundo dispositivo de procesamiento 310) en base a la determinación de que la 
cantidad de cambio no logra satisfacer el umbral de cambio. 
 
[0154] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede seleccionar 
el segundo subconjunto de rasgos característicos en base a los criterios de selección 1438, como se describe 15 
adicionalmente con referencia a las FIGS. 18-21. El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede 
almacenar el segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 
característicos 1442) en la memoria 1408. Extraer el primer subconjunto de rasgos característicos puede usar menos 
recursos (por ejemplo, memoria, potencia, ciclos de ejecución del procesador) del dispositivo 1402 que extraer el 
segundo subconjunto de rasgos característicos. 20 
 
[0155] El agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 puede generar un segundo subconjunto de rasgos 
característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados1476) agrupando el 
segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) en 
base a la primera marca de tiempo asociada a la imagen, la segunda marca de tiempo asociada a la segunda imagen, 25 
otra marca de tiempo asociada a la otra imagen, o cualquier combinación de las mismas. Por ejemplo, el segundo 
subconjunto de rasgos característicos agrupados puede incluir el primer subconjunto de rasgos característicos 
agrupados, el segundo subconjunto de rasgos característicos, otro subconjunto de rasgos característicos de la 
segunda imagen correspondientes al segundo subconjunto de rasgos característicos, o cualquier combinación de los 
mismos. En un modo de realización particular, el segundo subconjunto de rasgos característicos agrupados puede 30 
incluir una combinación del descriptor de histograma de bordes de la imagen y el segundo descriptor de histograma 
de bordes de la segunda imagen, una combinación de un descriptor de GIST de la primera imagen y un segundo 
descriptor de GIST de la segunda imagen, y una combinación de un descriptor CENTRIST de la primera imagen y un 
segundo descriptor CENTRIST de la segunda imagen. 
 35 
[0156] El clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 puede generar datos de contexto (por ejemplo, los 
datos de contexto 1490) que indican un contexto de la imagen en base al menos en parte al segundo subconjunto de 
rasgos característicos. El contexto de la imagen puede incluir una ubicación, una persona, una actividad o cualquier 
combinación de las mismas. Por ejemplo, el clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 puede generar los 
datos de contexto 1490 clasificando el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados, el segundo 40 
subconjunto de rasgos característicos agrupados, o ambos, en base a un segundo modelo de clasificación (por 
ejemplo, el/los modelo(s) de clasificación 1428. Por ejemplo, el segundo modelo de clasificación puede indicar que el 
primer subconjunto de rasgos característicos agrupados, el segundo subconjunto de rasgos característicos agrupados, 
o ambos, corresponden a una habitación particular de un edificio particular. El segundo modelo de clasificación puede 
indicar niveles de confianza asociados a la correspondencia. En base al segundo modelo de clasificación, el 45 
clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 puede generar los datos de contexto 1490 que indican que el 
contexto de la imagen corresponde a la habitación particular. Los datos de contexto 1490 pueden indicar los niveles 
de confianza asociados. Por ejemplo, los datos de contexto 1490 pueden indicar un nivel de confianza particular (por 
ejemplo, alto) asociado al contexto de la imagen correspondiente a la habitación particular. En un modo de realización 
particular, los datos de contexto 1490 también pueden indicar una duración de tiempo asociada. Por ejemplo, los datos 50 
de contexto 1490 pueden indicar que el dispositivo 1402 estaba en la habitación particular (por ejemplo, donde trabaja 
el usuario 1452) durante una duración de tiempo (por ejemplo, de 10:00 a.m. - 10:04 a.m. el 10 de julio de 2013). La 
duración de tiempo puede estar asociada a un subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el primer 
subconjunto de rasgos característicos agrupados, el segundo subconjunto de rasgos característicos agrupados, o 
ambos), la primera marca de tiempo, la segunda marca de tiempo, la otra marca de tiempo o cualquier combinación 55 
de los mismos. 
 
[0157] Por tanto, en el ejemplo anterior, mientras que el primer subconjunto de rasgos característicos clasificados 
indica un nivel de confianza "bajo" (por ejemplo, un 25 %) asociado al contexto "en interiores", los datos de contexto 
1490 indican un nivel de confianza mayor (por ejemplo, un 85 %) de un contexto más refinado (por ejemplo, "en el 60 
trabajo"). Se apreciará que en determinados casos de uso, el nivel de confianza menor y el contexto menos refinado 
generado a partir del primer subconjunto de rasgos característicos pueden ser suficientes. En dichas situaciones, se 
pueden conservar los recursos emitiendo el contexto menos refinado y absteniéndose de extraer el segundo 
subconjunto de rasgos característicos. En situaciones donde el nivel de confianza menor y el contexto menos refinado 
son insuficientes, se pueden usar recursos adicionales para extraer el segundo subconjunto de rasgos característicos 65 
para generar el contexto más refinado que tiene el nivel de confianza mayor. 
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[0158] El clasificador de contenido multimedia 1412 puede emitir (o hacer accesible) los datos de contexto 1490 a una 
aplicación (por ejemplo, la aplicación 1444). En un modo de realización particular, la aplicación 1444 puede incluir un 
motor de extracción de contexto, un motor consciente del contexto, o ambos. La aplicación 1444 puede incluir una 
aplicación de visión informática. Por ejemplo, la aplicación 1444 puede incluir una aplicación de etiquetado de vida, 5 
una aplicación de macro geovallas, una aplicación de micro geovallas, una aplicación de detección de actividad de 
movimiento, una aplicación de detección de texto, una aplicación de detección de objetos, una aplicación de detección 
de gestos, o cualquier combinación de los mismos. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede 
emitir los datos de contexto 1490 a la aplicación de etiquetado de vida. En base a los datos de contexto 1490, la 
aplicación de etiquetado de vida puede inferir que el usuario 1452 estuvo en la habitación particular (por ejemplo, en 10 
el trabajo) durante la duración de tiempo (por ejemplo, de 10:00 a.m. - 10:04 a.m. el 10 de julio de 2013). 
 
[0159] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el 
primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) en 
respuesta a un detector de cambio de escena (por ejemplo, el detector de cambio de escena 1460) que detecta que 15 
los primeros datos sensoriales 1470 indican un cambio de escena, como se describe adicionalmente con referencia a 
la FIG. 22. Por ejemplo, es posible que los rasgos característicos de una imagen que representa la misma escena que 
una imagen analizada previamente no se extraigan, conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0160] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el 20 
primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) en 
respuesta a un detector de imágenes borrosas (por ejemplo, el detector de imágenes borrosas 1462) que determina 
que los primeros datos sensoriales 1470 indican que una nitidez de la imagen satisface un nivel de nitidez umbral (por 
ejemplo, un nivel de nitidez umbral 1484 de los datos de umbral 1434), como se describe adicionalmente con referencia 
a la FIG. 23. Por ejemplo, es posible que los rasgos característicos de una imagen que está demasiado borrosa para 25 
satisfacer el nivel de nitidez umbral 1484 no sean útiles para identificar un contexto de la imagen y es posible que no 
se extraiga para su análisis, conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0161] Por tanto, el sistema 1400 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen con un uso eficaz de los 
recursos del dispositivo 1402. Por ejemplo, se pueden extraer los rasgos característicos de una imagen cuando la 30 
imagen no corresponde a una imagen extraída previamente, una imagen borrosa o ambas. Además, se pueden extraer 
inicialmente los rasgos característicos parciales de la imagen con rasgos característicos adicionales extraídos si los 
rasgos característicos parciales no satisfacen un nivel de confianza umbral. El dispositivo 1402 se puede habilitar para 
analizar un mayor número de imágenes mientras se usan menos recursos. 
 35 
[0162] En referencia a la FIG. 15, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de intervalos de cálculo 
asociados a la extracción de subconjuntos de rasgos característicos de imágenes y se designa, en general, como 
1500. 
 
[0163] El dispositivo 1402 de la FIG. 14 puede recibir periódicamente datos sensoriales (por ejemplo, los primeros 40 
datos sensoriales 1470) desde un sensor de imagen (por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404) en un intervalo 
de muestreo de datos (por ejemplo, un intervalo de muestreo de datos 1506). Un número particular (por ejemplo, N = 
dos) de rasgos característicos puede ser extraíble por el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 a partir 
de los datos sensoriales. Por ejemplo, el dispositivo 1402 puede recibir periódicamente los primeros datos sensoriales 
1470 en un tiempo 1502 y en un tiempo 1504 (es decir, en el intervalo de muestreo de datos 1506). Como otro ejemplo, 45 
el dispositivo 1402 puede recibir los primeros datos sensoriales 1470 en un tiempo 1512, en un tiempo 1514 y en un 
tiempo 1516. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede 
extraer todos (por ejemplo, N) los rasgos característicos durante cada intervalo de muestreo de datos. 
 
[0164] En otro modo de realización particular, el número de rasgos característicos extraídos se puede basar en un 50 
criterio de extracción, un criterio de análisis (por ejemplo, niveles de confianza), o ambos, asociados a los datos 
sensoriales (por ejemplo, los rasgos característicos extraídos). Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 puede extraer un primer subconjunto de rasgos característicos y un segundo subconjunto de 
rasgos característicos en el tiempo 1512 en respuesta a los niveles de confianza asociados al primer subconjunto de 
rasgos característicos que no satisfacen un nivel de confianza umbral (por ejemplo, el nivel de confianza umbral 1482), 55 
como se describe adicionalmente en referencia a la FIG. 14. Por lo tanto, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 puede extraer un primer número de (por ejemplo, dos) rasgos característicos en el tiempo 1512. 
En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el primer 
subconjunto de rasgos característicos y el segundo subconjunto de rasgos característicos en el tiempo 1512 en base 
al menos en parte a la determinación de que se satisface un criterio de extracción, como se describe con referencia a 60 
la FIG. 14. 
 
[0165] Posteriormente, el dispositivo 1402 puede recibir los primeros datos sensoriales 1470 en el tiempo 1514. El 
extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos y 
puede no extraer el segundo subconjunto de rasgos característicos en el tiempo 1514 en respuesta a la determinación 65 
de que los niveles de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos satisfacen el nivel de 
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confianza umbral 1482, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. Por lo tanto, el extractor de 
conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer menos (por ejemplo, un) rasgo(s) característico(s) en el tiempo 
1514. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el 
primer subconjunto de rasgos característicos en el tiempo 1514 en base al menos en parte a la determinación de que 
se satisface un criterio de extracción, como se describe con referencia a la FIG. 14. 5 
 
[0166] El dispositivo 1402 puede recibir posteriormente los primeros datos sensoriales 1470 en el tiempo 1516. El 
extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos y 
el segundo subconjunto de rasgos característicos en el tiempo 1516 en respuesta a los niveles de confianza asociados 
al primer subconjunto de rasgos característicos que no satisfacen el nivel de confianza umbral 1482. Por lo tanto, el 10 
extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer más (por ejemplo, dos) rasgos característicos en 
el tiempo 1516 que en el tiempo 1514. En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos y el segundo subconjunto de rasgos 
característicos en el tiempo 1516 en base al menos en parte a la determinación de que se satisface un criterio de 
extracción, como se describe con referencia a la FIG. 14. 15 
 
[0167] Por tanto, como se muestra en la FIG. 15, el primer subconjunto de rasgos característicos se puede extraer en 
los tiempos 1512, 1514 y 1516 en un primer intervalo de cálculo 1508. El primer intervalo de cálculo 1508 puede ser 
aproximadamente igual al intervalo de muestreo de datos 1506. El segundo subconjunto de rasgos característicos se 
puede extraer en los tiempos 1512 y 1516 en un segundo intervalo de cálculo 1510. El segundo intervalo de cálculo 20 
1510 puede ser mayor que el intervalo de muestreo de datos 1506. 
 
[0168] Por tanto, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer menos rasgos característicos 
con mayor frecuencia y puede extraer más rasgos característicos con menos frecuencia y como sea necesario, 
conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. 25 
 
[0169] En referencia a la FIG. 16, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 1600. Una o más de las operaciones del sistema 
1600 se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 30 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 35 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0170] El sistema 1600 puede incluir la extracción del conjunto de rasgos característicos 1, en 1604. La operación 504 
puede corresponder al extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 de la FIG. 14 que extrae el primer 40 
subconjunto de rasgos característicos, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. El sistema 1600 
puede incluir la extracción del conjunto de rasgos característicos M, en 1624. La operación 1624 puede corresponder 
al extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 de la FIG. 14 que extrae el segundo subconjunto de rasgos 
característicos, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. El sistema 1600 puede incluir la 
agrupación del conjunto de rasgos característicos, en 1606. La operación 1606 puede corresponder a la operación del 45 
agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 de la FIG. 14. El sistema 1600 puede incluir la clasificación del 
conjunto de rasgos característicos, en 1608. La operación 1608 puede corresponder a la operación del clasificador de 
conjunto de rasgos característicos 1418 de la FIG. 14. 
 
[0171] El sistema 1600 puede generar inferencias intermedias 1620. Las inferencias intermedias 1620 pueden 50 
corresponder al/a los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificados 1474 de la FIG. 14. El sistema 1600 puede 
generar inferencias finales 1610. Las inferencias finales 1610 pueden corresponder a los datos de contexto 1490 de 
la FIG. 14. 
 
[0172] En un modo de realización particular, cuáles y cuántos rasgos característicos se van a extraer puede depender 55 
de la capacidad del dispositivo. Por ejemplo, un dispositivo con una memoria que no satisfaga un primer umbral de 
memoria, una velocidad de procesador que no satisfaga un primer umbral de velocidad de procesador, o ambos, 
pueden corresponder a un dispositivo de bajo nivel. Un dispositivo con una memoria que satisfaga el primer umbral 
de memoria y no satisfaga un segundo umbral de memoria, una velocidad de procesador que satisfaga el primer 
umbral de velocidad de procesador y no satisfaga un segundo umbral de velocidad de procesador, o ambos, puede 60 
corresponder a un dispositivo de nivel medio. Un dispositivo que satisfaga ambos umbrales de memoria, una velocidad 
de procesador que satisfaga ambos umbrales de velocidad, puede corresponder a un dispositivo de alto nivel. 
 
[0173] En un modo de realización particular, el sistema 1600 se puede abstener de determinar si se van a extraer más 
rasgos característicos para un dispositivo de bajo nivel. En este modo de realización, el primer subconjunto de rasgos 65 
característicos clasificados se puede tratar como inferencias finales 1610. Es posible que analizar más rasgos 
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característicos de los primeros datos sensoriales 1470 no sea práctico con las limitaciones de recursos (por ejemplo, 
memoria o velocidad de procesador) del dispositivo de bajo nivel. Por ejemplo, analizar los rasgos característicos 
adicionales de los primeros datos sensoriales 1470 usando el dispositivo de bajo nivel puede llevar más tiempo que 
una duración de análisis umbral. 
 5 
[0174] El sistema 1600 puede determinar si se necesitan más rasgos característicos, en 1622. Por ejemplo, el sistema 
1600 puede determinar si se va a extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos en base a una capacidad 
(por ejemplo, velocidad de procesador, velocidad de memoria o ambas) del dispositivo 1402, un criterio de extracción, 
un criterio de análisis (por ejemplo, un nivel de confianza), o una combinación de los mismos. Por ejemplo, el sistema 
1600 puede determinar si se van a extraer rasgos característicos adicionales (por ejemplo, un segundo subconjunto 10 
de rasgos característicos) para un dispositivo de nivel medio o un dispositivo de alto nivel en base a los niveles de 
confianza asociados al/a los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificados 1474, como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0175] En un modo de realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede seleccionar 15 
un número particular de rasgos característicos que se van a incluir en el segundo subconjunto de rasgos característicos 
en base a una capacidad del dispositivo 1402. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 
puede extraer menos rasgos característicos adicionales para un dispositivo de nivel medio que para un dispositivo de 
alto nivel. 
 20 
[0176] Por tanto, se pueden extraer más rasgos característicos a partir de los datos sensoriales en un dispositivo de 
nivel superior que en un dispositivo de nivel inferior. Se pueden usar menos recursos del dispositivo de nivel inferior 
para generar datos de contexto de imagen, mientras que se pueden generar datos de contexto de imagen con niveles 
de confianza asociados mayores para el dispositivo de nivel superior. 
 25 
[0177] En referencia a la FIG. 17, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 1700. Una o más operaciones del sistema 1700 
se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 30 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 35 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0178] Los componentes del sistema 1700 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 1600 de la FIG. 16. El sistema 1700 puede generar primeras inferencias intermedias 1702. Las primeras 
inferencias intermedias 1702 pueden corresponder al/a los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476 40 
de la FIG. 14. El sistema 1700 puede generar segundas inferencias intermedias 1704. Las segundas inferencias 
intermedias 1704 pueden corresponder al/a los subconjunto(s) de rasgos característicos clasificados 1474 de la FIG. 
14. 
 
[0179] El sistema 1700 puede realizar una o más extracciones de rasgos característicos (por ejemplo, extracción del 45 
conjunto de rasgos característicos 1 1604, extracción del conjunto de rasgos característicos 2 1722, extracción del 
conjunto de rasgos característicos N 1724, o cualquier combinación de las mismas). El sistema 1700 puede realizar 
la agrupación del conjunto de rasgos característicos 1606 y puede realizar la clasificación del conjunto de rasgos 
característicos 1608. 
 50 
[0180] Posterior a realizar cada una de la una o más extracciones del conjunto de rasgos característicos (por ejemplo, 
extracción del conjunto de rasgos característicos 1 1604, extracción del conjunto de rasgos característicos 2 1622 o 
extracción del conjunto de rasgos característicos N 1624), la agrupación del conjunto de rasgos característicos 1606 
y la clasificación del conjunto de rasgos característicos 1608, el sistema 1700 puede determinar si se necesitan más 
rasgos característicos, por ejemplo, en 1710, 1712, 1714 o 1622. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 55 
1412 puede determinar si se van a extraer rasgos característicos adicionales en base a un criterio de análisis (por 
ejemplo, un nivel de confianza), un criterio de extracción, o ambos, como se describe adicionalmente con referencia a 
la FIG. 14. 
 
[0181] Por tanto, el sistema 1700 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen. Se pueden extraer 60 
rasgos característicos adicionales en diversas fases del análisis (por ejemplo, después de extraer otros rasgos 
característicos, después de la agrupación o después de la clasificación) hasta que se logre un nivel de confianza 
umbral. 
 
[0182] En referencia a la FIG. 18, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 65 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 1800. Una o más operaciones del sistema 1800 
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se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 5 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 10 
[0183] Los componentes del sistema 1800 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 1700 de la FIG. 17. El sistema 1800 puede seleccionar un subconjunto de rasgos característicos para 
extraer de datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470 de la FIG. 14) en base a un caso de 
uso 1436. El caso de uso 1436 puede incluir reconocimiento de actividades, reconocimiento de personas, 
reconocimiento de objetos, reconocimiento de ubicación, reconocimiento de gestos, reconocimiento de emociones, 15 
detección de mirada, comprobación de salud (por ejemplo, reconocimiento de condición física), o cualquier 
combinación de los mismos. En un modo de realización particular, el caso de uso 1436 puede corresponder al 
procesamiento específico de la aplicación. Por ejemplo, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3 puede 
generar estadísticas de imagen, como se describe con referencia a la FIG. 14, en base al caso de uso 1436. 
 20 
[0184] Un ejemplo de actividades que se pueden reconocer incluye ver televisión, jugar un juego, leer, escribir, mirar 
la pantalla, hacer una presentación, en una reunión, trabajar solo, conocer gente, comer, ir de compras, cocinar, 
desplazarse al trabajo, etc. Un ejemplo de personas que se pueden reconocer incluye un individuo particular (por 
ejemplo, "John Smith"), un tipo de persona (por ejemplo, un oficial de policía, un bombero, un piloto, una azafata o un 
médico), o cualquier combinación de los mismos. 25 
 
[0185] Un ejemplo de objetos incluye un letrero de calle, una cara, una mano, un dedo, una huella digital, un juguete, 
una llave, un teléfono, un arma, un automóvil, una placa de matrícula, etc. Un ejemplo de ubicaciones que se pueden 
reconocer incluye un edificio particular (por ejemplo, el edificio del capitolio estatal de un estado particular), un tipo de 
edificio (por ejemplo, un museo, una escuela, un hospital o un patio de recreo), o cualquier combinación de los mismos. 30 
Un ejemplo de gestos que se pueden reconocer incluye mirar en una dirección particular, apuntar en una dirección 
particular, deslizar el dedo en una dirección particular, movimiento de la mano, movimiento de los ojos o cualquier 
combinación de los mismos. 
 
[0186] En un modo de realización particular, un modelo de clasificación (por ejemplo, el/los modelo(s) de clasificación 35 
1428) puede indicar que al menos un primer subconjunto de rasgos característicos se va a analizar para el caso de 
uso 1436. Por ejemplo, el caso de uso 1436 puede corresponder a determinar si el contexto de la imagen corresponde 
a un tipo particular de ubicación (por ejemplo, "en interiores"). El modelo de clasificación puede indicar que se puede 
analizar al menos un descriptor CENTRIST y un descriptor GIST para determinar si el contexto de una imagen 
corresponde a la ubicación particular. En base al caso de uso 1436 y al modelo de clasificación, el extractor de conjunto 40 
de rasgos característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, los 
descriptores GIST y CENTRIST) de la imagen a partir de los primeros datos sensoriales 1470. En un modo de 
realización particular, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el primer subconjunto de 
rasgos característicos en base a la determinación de que se satisface un criterio de extracción, como se describe con 
referencia a la FIG. 14. 45 
 
[0187] En un modo de realización particular, el modelo de clasificación puede indicar que un segundo subconjunto de 
rasgos característicos se va a analizar para el mismo o diferente caso de uso 1436. Por ejemplo, el segundo 
subconjunto de rasgos característicos puede incluir un mapa de respuestas invariante de escala de un detector de 
objetos genéricos previamente entrenado, tal como un descriptor de banco de objetos. En un modo de realización 50 
particular, el modelo de clasificación puede indicar que el primer subconjunto de rasgos característicos es altamente 
recomendado y que el segundo subconjunto de rasgos característicos puede ser útil para analizar el caso de uso 1436. 
En este modo de realización, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el segundo 
subconjunto de rasgos característicos en base a un criterio de análisis, un criterio de extracción, o ambos. Por ejemplo, 
el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el segundo subconjunto de rasgos característicos 55 
en respuesta a la determinación de que se satisface un criterio de extracción, que el nivel de confianza asociado a la 
extracción del primer subconjunto de rasgos característicos no satisface un nivel de confianza umbral (por ejemplo, el 
nivel de confianza umbral 1482), o ambos, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0188] Por tanto, un subconjunto de rasgos característicos adecuadas para analizar un caso de uso particular se 60 
puede extraer a partir de los datos sensoriales. Como resultado, la eficacia con la que se identifica el contexto de la 
imagen puede aumentar. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede determinar que 
un conjunto de rasgos característicos particular es altamente recomendado para analizar un caso de uso particular. 
Extraer todos los rasgos característicos altamente recomendados durante una extracción inicial de rasgos 
característicos puede ser más eficaz que realizar la agrupación y clasificación después de extraer cada rasgo 65 
característico altamente recomendado y a continuación extraer un rasgo característico altamente recomendado 
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siguiente en base a los niveles de confianza asociados. Como otro ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 se puede abstener de extraer rasgos característicos adicionales que se sabe que son inútiles 
para analizar el caso de uso particular 1436, conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0189] En referencia a la FIG. 19, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 5 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 1900. Una o más operaciones del sistema 1600 
se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310, la cámara 302 de la FIG. 3, el sensor 404, el circuito 
de detección de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el sensor 502, el circuito de selección 
506, el analizador de señal 512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 10 
5, el sensor 602, el circuito de preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el segundo 
procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, la cámara 842, el sensor de 
luz ambiental 840, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, la una o más cámaras 15 
1210 de la FIG. 12, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, uno o 
más sensores de imagen del dispositivo 1402 (por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 o el N-ésimo sensor de 
imagen 1440), o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0190] Los componentes del sistema 1900 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 20 
del sistema 1800 de la FIG. 18. El sistema 1900 puede seleccionar un subconjunto de rasgos característicos para 
extraer de datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470 de la FIG. 14) en base a la información 
de recursos (por ejemplo, la información de recursos 1902). La información de recursos 1902 puede incluir información 
de disponibilidad de recursos, un presupuesto de recursos (por ejemplo, el presupuesto de recursos 1420 de la FIG. 
14), o ambos. 25 
 
[0191] El presupuesto de recursos 1420 puede incluir un presupuesto de memoria, un presupuesto de potencia, un 
número de instrucciones por presupuesto de período de tiempo (por ejemplo, por segundo), o cualquier combinación 
de los mismos. La información de disponibilidad de recursos 1802 puede incluir una disponibilidad de memoria, una 
disponibilidad de potencia, un número de instrucciones por disponibilidad de período de tiempo (por ejemplo, por 30 
segundo), o cualquier combinación de las mismas. 
 
[0192] La información de disponibilidad de recursos 1802 puede diferir del presupuesto de recursos 1420 en que la 
información de disponibilidad de recursos 1802 puede indicar qué porción o cantidad de los recursos del dispositivo 
1402 están disponibles para su uso (por ejemplo, por cualquier aplicación) y el presupuesto de recursos 1420 puede 35 
indicar qué porción o cantidad de los recursos del dispositivo 1402 se pueden usar por el clasificador de contenido 
multimedia 1412. 
 
[0193] La información de disponibilidad de recursos 1802 puede indicar que un porcentaje particular (o una cantidad 
particular) de un recurso está disponible. En un modo de realización particular, es posible que el extractor de conjunto 40 
de rasgos característicos 1414 no extraiga ningún rasgo característico si la disponibilidad de recursos no satisface una 
disponibilidad de recursos umbral (por ejemplo, una potencia de batería umbral 1486, un ancho de banda umbral 1488, 
una memoria umbral, un número de instrucciones por segundo umbral, o cualquier combinación de los mismos). 
 
[0194] En un modo de realización particular, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede tener acceso a una 45 
estimación de utilización de recursos asociada a un análisis de un subconjunto de rasgos característicos particulares. 
En este modo de realización, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede seleccionar un subconjunto de rasgos 
característicos particulares cuando la disponibilidad de recursos es mayor que la utilización de recursos estimada de 
análisis del subconjunto de rasgos característicos particulares. 
 50 
[0195] En un modo de realización particular, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar si extraer 
un subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el primer subconjunto de rasgos característicos, el segundo 
subconjunto de rasgos característicos, o ambos) a partir de los primeros datos sensoriales 1470 en base al 
presupuesto de recursos 1420. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede determinar 
que un porcentaje particular (o una cantidad particular) del presupuesto de recursos 1420 se está utilizando por el 55 
clasificador de contenido multimedia 1412. El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer el 
subconjunto de rasgos característicos cuando menos del presupuesto de recursos 1420 total se está utilizando por el 
clasificador de contenido multimedia 1412. 
 
[0196] En un modo de realización particular, el presupuesto de recursos 1420 puede corresponder a un criterio de 60 
extracción. Por ejemplo, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3 puede recibir el presupuesto de 
recursos 1420 y puede generar las primeras estadísticas de imagen que indican el porcentaje particular (o la cantidad 
particular) del presupuesto de recursos 1420 que se está utilizando (por ejemplo, por el sistema 300). El dispositivo 
de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar los primeros datos sensoriales 1470 al segundo dispositivo 
de procesamiento 310 en base a la determinación de que se está utilizando menos del presupuesto de recursos 1420 65 
total. 

E14737434
30-10-2019ES 2 753 373 T3

 



34 

 
[0197] En un modo de realización particular, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede tener acceso a una 
estimación de una utilización de recursos asociada a un análisis (por ejemplo, extracción, agrupamiento o clasificación) 
de un subconjunto de rasgos característicos particulares. Por ejemplo, la utilización de recursos estimada se puede 
generar por el clasificador de contenido multimedia 1412 en base a un análisis previo del subconjunto de rasgos 5 
característicos particulares para otra imagen. En este modo de realización, el clasificador de contenido multimedia 
1412 puede extraer el subconjunto particular de rasgos característicos cuando el presupuesto de recursos 1420 
restante es mayor que la utilización de recursos estimada de análisis del subconjunto de rasgos característicos 
particulares. En un modo de realización particular, el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar primeras 
estadísticas de imagen que indican la utilización de recursos estimada y el dispositivo de procesamiento de 10 
estadísticas 108 puede proporcionar los primeros datos sensoriales 1470 al segundo dispositivo de procesamiento 
310 en base a la determinación de que el presupuesto de recursos 1420 restante es más que la utilización de recursos 
estimada. 
 
[0198] El presupuesto de recursos 1420 se puede basar en las preferencias de usuario (por ejemplo, la(s) 15 
preferencia(s) de usuario 1422). Por ejemplo, la(s) preferencia(s) de usuario 1422 puede(n) indicar que ninguna 
aplicación en segundo plano ocupará más de un porcentaje particular (por ejemplo, un 20 %) de recursos. 
 
[0199] En un modo de realización particular, el sistema 1900 también puede generar datos sensoriales (por ejemplo, 
los primeros datos sensoriales 1470 de la FIG. 14) en base a la información de disponibilidad de recursos, el 20 
presupuesto de recursos 1420, o ambos. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede enviar una 
solicitud (por ejemplo, la solicitud de captación de la primera imagen 1472) al primer sensor de imagen 1404 en 
respuesta a la determinación de que la información de disponibilidad de recursos 1802 indica que un recurso particular 
está disponible, que se está utilizando menos del presupuesto de recursos 1420 total por el clasificador de contenido 
multimedia 1412, o ambos. 25 
 
[0200] Por tanto, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede realizar una identificación de contexto de imagen 
en base a la disponibilidad de recursos actual o futura (por ejemplo, el presupuesto de recursos 1420, la información 
de disponibilidad de recursos, o ambos). Los datos sensoriales se pueden generar cuando hay suficientes recursos 
disponibles. Se pueden conservar los recursos del dispositivo 1402 por el primer sensor de imagen 1404 30 
absteniéndose de generar los datos sensoriales para su análisis por el clasificador de contenido multimedia 1412 
cuando no hay suficientes recursos disponibles. Se pueden usar menos recursos del dispositivo 1402 para la 
identificación del contexto de imagen cuando el presupuesto de recursos 1420 es más limitado, mientras que se 
pueden generar datos de contexto con niveles de confianza asociados mayores cuando el presupuesto de recursos 
1420 es mayor. Además, se pueden usar menos recursos del dispositivo 1402 para la identificación del contexto de 35 
imagen cuando hay recursos limitados disponibles, mientras que se pueden generar datos de contexto con niveles de 
confianza asociados mayores cuando hay más recursos disponibles. Por ejemplo, si la información de disponibilidad 
de recursos 1802 indica que la potencia de batería restante del dispositivo 1402 no satisface la potencia de batería 
umbral 1486, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede analizar menos imágenes (por ejemplo, puede 
aumentar un intervalo de muestreo de datos), puede extraer menos rasgos característicos a partir de los primeros 40 
datos sensoriales 1470, se puede abstener de extraer rasgos característicos a partir de los primeros datos sensoriales 
1470, o una combinación de los mismos. 
 
[0201] En referencia a la FIG. 20, se divulga un diagrama de otro modo de realización particular de un sistema 
operativo para identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2000. Una o más operaciones 45 
del sistema 2000 se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer 
dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección 
de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 
512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de 
preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el 50 
Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 
816, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del 
sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 
912 de la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una 
combinación de los mismos. 55 
 
[0202] Los componentes del sistema 2000 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 1800 de la FIG. 18. El sistema 2000 puede extraer o identificar una región de interés (por ejemplo, una 
región de interés 1478) durante la extracción del conjunto de rasgos característicos 1 1604. La región de interés 1478 
puede corresponder a una porción particular de la imagen. La región de interés 1478 se puede determinar en base a 60 
un caso de uso (por ejemplo, el caso de uso 1436 de la FIG. 14), en base a las diferencias entre la imagen y una 
imagen anterior, o ambos. Por ejemplo, la región de interés 1478 puede corresponder a caras cuando el caso de uso 
1436 incluye reconocimiento de personas y puede corresponder a objetos cuando el caso de uso 1436 incluye 
reconocimiento de actividades. 
 65 
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[0203] Como otro ejemplo, el caso de uso 1436 puede incluir la detección de objetos de un objeto particular (por 
ejemplo, una llave de automóvil). El usuario 1452 puede haber perdido la llave del automóvil y puede solicitar la 
visualización de una primera imagen que incluyó por última vez la llave del automóvil. En un modo de realización 
particular, el caso de uso 1436 puede corresponder al procesamiento específico de la aplicación. Un primer modelo 
de clasificación (por ejemplo, el/los modelo(s) de clasificación 1428 de la FIG. 14) puede indicar valores particulares 5 
de un subconjunto de rasgos característicos particulares correspondientes al caso de uso 1436. Para ilustrar, el primer 
modelo de clasificación puede indicar valores particulares de un descriptor de histograma de bordes correspondiente 
al objeto particular (por ejemplo, la llave del automóvil). El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede 
extraer el subconjunto de rasgos característicos particulares de la imagen a partir de datos sensoriales (por ejemplo, 
los primeros datos sensoriales 1470). El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede determinar que 10 
los valores del subconjunto de rasgos característicos particulares de una porción particular de la imagen corresponden 
a los valores particulares indicados por el primer modelo de clasificación. Una porción de los primeros datos 
sensoriales 1470 puede corresponder a la porción particular de la imagen. Para ilustrar, la porción particular de la 
imagen puede incluir el objeto particular (por ejemplo, la llave del automóvil) u otro objeto con una propiedad similar 
(por ejemplo, la forma). El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede generar la región de interés 15 
1478 copiando la porción de los primeros datos sensoriales 1470 correspondientes a la porción particular de la imagen. 
 
[0204] Como otro ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede comparar los primeros datos 
sensoriales 1470 correspondientes a la imagen con otros datos sensoriales correspondientes a una imagen anterior. 
Por ejemplo, la imagen y la imagen anterior se pueden haber captado durante una reunión. En base a la comparación, 20 
el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede determinar que una porción de los primeros datos 
sensoriales 1470 es distinta de los otros datos sensoriales. La porción de los primeros datos sensoriales 1470 puede 
corresponder a una porción particular de la imagen. Por ejemplo, la porción particular de la imagen puede corresponder 
a una persona que cambió de posición durante la reunión. El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 
puede generar la región de interés 1478 copiando la porción de los primeros datos sensoriales 1470 correspondientes 25 
a la porción particular de la imagen. 
 
[0205] El sistema 2000 puede realizar la extracción de rasgos característicos (por ejemplo, la extracción del conjunto 
de rasgos característicos 2, la extracción del conjunto de rasgos característicos N, o ambos), usando la región de 
interés 1478. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer un primer subconjunto 30 
de rasgos característicos de la región de interés 1478, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0206] En un modo de realización particular, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3 puede generar 
primeras estadísticas de imagen que indican la región de interés 1478 o que indican una ausencia de la región de 
interés 1478 en los primeros datos sensoriales 1470. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede 35 
determinar que se satisface un criterio de extracción en base a la determinación de que las primeras estadísticas de 
imagen indican la región de interés 1478 y puede proporcionar la porción de los primeros datos sensoriales 1470 
correspondientes a la región de interés 1478 al segundo dispositivo de procesamiento 310 en base a la determinación 
de que se satisface el criterio de extracción. 
 40 
[0207] Por tanto, se pueden extraer, agrupar y clasificar subconjuntos de rasgos característicos de la región de interés 
1478 de la imagen para identificar un contexto de la imagen. El análisis (por ejemplo, la extracción de rasgos 
característicos adicionales para) de la región de interés 1478, en comparación con la imagen completa, puede 
conservar los recursos del dispositivo 1402. 
 45 
[0208] En referencia a la FIG. 21, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2100. Una o más operaciones del sistema 2100 
se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 50 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 55 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0209] Los componentes del sistema 2100 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 2000 de la FIG. 20. El sistema 2100 puede realizar la agrupación de conjuntos de rasgos característicos 
1606 combinando un primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 60 
característicos 1442) extraído de una región de interés (por ejemplo, la región de interés 1478) con rasgos 
característicos previamente calculados (por ejemplo, los rasgos característicos previamente calculados 2102). Por 
ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 de la FIG. 14 puede agrupar el primer subconjunto 
de rasgos característicos y los rasgos característicos previamente calculados 2102. Para ilustrar, la región de interés 
1478 puede corresponder a una porción particular de la imagen que cambió en comparación con una imagen anterior 65 
y los rasgos característicos previamente calculados 2102 pueden corresponder a una porción restante de la imagen 
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que permaneció sin cambios en comparación con la imagen anterior. Por ejemplo, los rasgos característicos 
previamente calculados 2102 se pueden haber extraído previamente cuando se analizó la imagen anterior. El 
agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 de la FIG. 14 puede agrupar el primer subconjunto de rasgos 
característicos, los rasgos característicos previamente calculadas 2102 y otro subconjunto de rasgos característicos 
de una segunda imagen, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 5 
 
[0210] El uso de los rasgos característicos previamente calculados 2102, en comparación con la extracción de los 
rasgos característicos correspondientes a la imagen completa, puede conservar los recursos del dispositivo 1402. 
Además, la agrupación de los rasgos característicos previamente calculados 2102 y la región de interés 1478 para su 
clasificación puede mejorar el análisis de clasificación en comparación con la agrupación de la región de interés 1478 10 
solo. 
 
[0211] En referencia a la FIG. 22, se divulga un diagrama de un modo de realización ilustrativo particular de un sistema 
operativo para identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2200. Una o más operaciones 
del sistema 2200 se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer 15 
dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección 
de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 
512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de 
preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el 
Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 20 
816, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del 
sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 
912 de la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una 
combinación de los mismos. 
 25 
[0212] El sistema 2200 puede incluir un sensor de imagen 2208 (por ejemplo, uno o más de los sensores de imagen, 
tales como la cámara 302 de la FIG. 3, el sensor 402 de la FIG. 4, el sensor 502 de la FIG. 5, el sensor 602 de la FIG. 
6, la cámara 842 de la FIG. 8, la una o más cámaras 1210 de la FIG. 12, el uno o más sensores 1360 de la FIG. 13, 
el primer sensor de imagen 1404 o el N-ésimo sensor de imagen 1440 de la FIG. 14) acoplado a, o en comunicación 
con, el detector de cambio de escena 1460 por medio de la memoria 1408. En un aspecto particular, la memoria 1408 30 
puede corresponder a la memoria 306 de la FIG. 3. 
 
[0213] La memoria 1408 puede incluir una memoria intermedia de imagen de baja/alta resolución 2214, una primera 
memoria intermedia de imagen de alta resolución 2216, una segunda memoria intermedia de imagen de alta resolución 
2218, o cualquier combinación de las mismas. Cada una de las memorias intermedias de imagen puede tener un 35 
tamaño de memoria distinto y puede tener un tiempo de acceso a memoria distinto. Por ejemplo, la segunda memoria 
intermedia de imagen de alta resolución 2218 puede tener un mayor tamaño de memoria y puede tener un mayor 
tiempo de acceso a la memoria que la primera memoria intermedia de imagen de alta resolución 2216 y la primera 
memoria intermedia de imagen de alta resolución 2216 puede tener un mayor tamaño de memoria y puede tener un 
mayor tiempo de acceso a la memoria que la memoria intermedia de imagen de baja/alta resolución 2214. 40 
 
[0214] La memoria 1408 se puede acoplar a, o estar en comunicación con el detector de cambio de escena 1460 por 
medio de un filtro 2222. El primer sensor de imagen 1404 se puede acoplar a, o estar en comunicación con, la lógica 
de disparo 2202. La lógica de disparo 2202 se puede acoplar a, o estar en comunicación con, un contador 2204. El 
detector de cambio de escena 1460 puede incluir, se puede acoplar a, o estar en comunicación con, un 45 
almacenamiento local 2228. En un modo de realización particular, el sistema 2200 puede corresponder a un dominio 
de potencia siempre encendido del dispositivo 1402. 
 
[0215] Durante el funcionamiento, la lógica de disparo 2202 puede enviar una solicitud de captación de imagen (por 
ejemplo, la primera solicitud de captación de imagen 1472) al primer sensor de imagen 1404. En un modo de 50 
realización particular, la lógica de disparo 2202 puede enviar la primera solicitud de captación de imagen 1472 en 
respuesta a una o más notificaciones de acontecimientos asíncronos (por ejemplo, la(s) notificación/notificaciones de 
acontecimientos asíncronos 2206). La(s) notificación/notificaciones de acontecimientos asíncronos 2206 puede(n) 
incluir una notificación con respecto a la disponibilidad de recursos, una entrada de usuario, una proximidad de usuario, 
una señal de radiofrecuencia, una señal electromagnética, una señal mecánica, una señal de sistema 55 
microelectromecánico (MEMS), otra información de contexto, o cualquier combinación de los mismos. Por ejemplo, 
la(s) notificación/notificaciones de acontecimientos asíncronos 2206 pueden incluir una notificación con respecto a la 
disponibilidad de recursos. La lógica de disparo 2202 puede enviar la primera solicitud de captación de imagen 1472 
en respuesta a la notificación con respecto a la disponibilidad de recursos. Para ilustrar, la lógica de disparo 2202 
puede enviar la primera solicitud de captación de imagen 1472 en respuesta a la determinación de que la disponibilidad 60 
de recursos satisface un presupuesto de recursos (por ejemplo, el presupuesto de recursos 1420), una preferencia de 
usuario (por ejemplo, la(s) preferencia(s) de usuario 1422), o ambos. 
 
[0216] Como otro ejemplo, la(s) notificación/notificaciones de acontecimientos asíncronos 2206 puede(n) incluir una 
notificación con respecto a la entrada de usuario (por ejemplo, la entrada de usuario 1430). La entrada de usuario 65 
1430 puede corresponder a una solicitud de usuario para captar la imagen. La lógica de disparo 2202 puede enviar la 
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primera solicitud de captación de imagen 1472 en respuesta a la notificación con respecto a la entrada de usuario 
1430. 
 
[0217] En un modo de realización particular, la lógica de disparo 2202 puede enviar la primera solicitud de captación 
de imagen 1472 en respuesta a un valor de un contador 2204. Por ejemplo, el contador 2204 puede indicar que ha 5 
transcurrido una duración particular desde una captación de imagen previa. La lógica de disparo 2202 puede enviar la 
primera solicitud de captación de imagen 1472 al primer sensor de imagen 1404 en respuesta a la determinación de 
que la duración particular satisface una duración de captación de imagen umbral (por ejemplo, la(s) 
duración/duraciones umbral 1480), como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 10 
[0218] En respuesta a la recepción de la primera solicitud de captación de imagen 1472, el primer sensor de imagen 
1404 puede enviar datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220 a la memoria 1408. En un modo de realización 
particular, los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220 pueden corresponder a los primeros datos 
sensoriales 1470 de la FIG. 14. La memoria 1408 puede almacenar los datos de imagen sin procesar de alta resolución 
2220 en una memoria intermedia de imagen (por ejemplo, la memoria intermedia de imagen de baja/alta resolución 15 
2214, la primera memoria intermedia de imagen de alta resolución 2216, la segunda memoria intermedia de imagen 
de alta resolución 2218, o cualquier combinación de las mismas). La memoria 1408 puede enviar (o hacer accesible) 
los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220 al filtro 2222. 
 
[0219] El filtro 2222 puede generar datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 a partir de los datos de 20 
imagen sin procesar de alta resolución 2220. Por ejemplo, los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 
pueden corresponder a menos píxeles de imagen que los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220. En 
un modo de realización particular, se puede generar un valor de los datos de imagen sin procesar de baja resolución 
2226 correspondientes a un píxel particular a partir de los valores de los datos de imagen sin procesar de alta 
resolución 2220 correspondientes a múltiples (por ejemplo, cuatro) píxeles. Por ejemplo, el valor correspondiente al 25 
píxel particular puede ser un promedio de los valores correspondientes a los múltiples píxeles. 
 
[0220] El filtro 2222 puede enviar (o hacer accesible) los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 al 
detector de cambio de escena 1460. El detector de cambio de escena 1460 puede almacenar los datos de imagen sin 
procesar de baja resolución 2226 en el almacenamiento local 2228. En un modo de realización particular, el filtro 2222 30 
puede enviar (o hacer accesible) los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 al almacenamiento local 
2228. El detector de cambio de escena 1460 puede comparar los datos de imagen sin procesar de baja resolución 
2226 con otros datos de imagen correspondientes a una imagen captada previamente. En base a la comparación, el 
detector de cambio de escena 1460 puede determinar si los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 
indican un cambio de escena, en 2226. Por ejemplo, el detector de cambio de escena 1460 puede dividir la imagen y 35 
la imagen captada previamente en bloques (por ejemplo, bloques 3x3). El detector de cambio de escena 1460 puede 
determinar una diferencia entre una porción de los primeros datos sensoriales 1470 (por ejemplo, los datos de imagen 
sin procesar de baja resolución 2226) asociados a cada bloque de la imagen con una porción de datos sensoriales 
(por ejemplo, los otros datos de imagen) asociados a un bloque correspondiente de la imagen captada previamente. 
Por ejemplo, el detector de cambio de escena 1460 puede determinar una media de la diferencia absoluta entre las 40 
porciones de la imagen y la imagen captada previamente. El detector de cambio de escena 1460 puede comparar la 
diferencia (por ejemplo, la media) con una diferencia de imagen umbral para determinar si los primeros datos 
sensoriales 1470 (por ejemplo, los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226) indican un cambio de 
escena. 
 45 
[0221] En respuesta a la determinación de que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 no indican 
un cambio de escena, el sistema 2200 puede esperar un siguiente disparo, en 2242. Por ejemplo, el clasificador de 
contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede esperar a que la lógica de disparo 2202 reciba otra notificación de 
acontecimiento asíncrono 2206 u otro valor del contador 2204. 
 50 
[0222] En respuesta a la determinación de que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican un 
cambio de escena, en 2226, el sistema 2200 puede funcionar como se describe adicionalmente con referencia a la 
FIG. 23. En un modo de realización particular, el filtro 2222 se puede incluir en el primer dispositivo de procesamiento 
304 de la FIG. 3 y el detector de cambio de escena 1460 se puede incluir en el dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108 de la FIG. 1. Por ejemplo, los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 pueden 55 
corresponder a las primeras estadísticas de imagen. El detector de cambio de escena 1460 puede determinar que se 
satisface un criterio de extracción en base a la determinación de que los datos de imagen sin procesar de baja 
resolución 2226 indican el cambio de escena. 
 
[0223] En un modo de realización particular, la memoria 1408 puede recibir una solicitud de datos de imagen 2238, 60 
como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 24. En respuesta a la solicitud de datos de imagen 2238, la 
memoria 1408 puede emitir los datos de imagen 2240, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 24. 
Los datos de imagen 2240 pueden corresponder a los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220. 
 
[0224] El filtro 2222 se puede usar para generar datos de imagen de baja resolución cuando el primer sensor de 65 
imagen 1404 genera datos de imagen de alta resolución. Los datos de imagen de baja resolución se pueden analizar 
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por el detector de cambio de escena 1460 para determinar si continúa con un análisis de los datos de imagen de alta 
resolución. Hacer que el detector de cambio de escena 1460 analice los datos de imagen de baja resolución, en 
comparación con los datos de imagen de alta resolución, puede conservar los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0225] En referencia a la FIG. 23, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 5 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2300. El sistema 2300 se puede acoplar al 
sistema 2200 de la FIG. 22. Una o más operaciones del sistema 2300 se pueden realizar por el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de 
procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 
4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de 10 
aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el 
segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, el analizador de 
activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el 
clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 
908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 15 
13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0226] El sistema 2300 puede incluir el detector de imagen borrosa 1462 de la FIG. 14. El detector de imagen borrosa 
1462 puede incluir, se puede acoplar a, o estar en comunicación con, el almacenamiento local 2306. 
 20 
[0227] Durante el funcionamiento, el sistema 2300 puede activar un primer dominio de potencia del dispositivo 1402, 
en 2302. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede activar el primer dominio de potencia en 
respuesta al detector de cambio de escena 1460 que determina que los datos de imagen (por ejemplo, los datos de 
imagen sin procesar de baja resolución 2226) corresponden a un cambio de escena, como se describe adicionalmente 
con referencia a la FIG. 22. Como otro ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede activar un 25 
primer dominio de potencia del segundo dispositivo de procesamiento 310 en base a la determinación de que se 
satisface un criterio de extracción (por ejemplo, se detecta un cambio de escena). 
 
[0228] El detector de imagen borrosa 1462 puede recibir los datos de imagen sin procesar de baja resolución de 2226. 
Por ejemplo, el detector de imagen borrosa 1462 puede recibir los datos de imagen sin procesar de baja resolución 30 
2226 desde el filtro 2222. El detector de imagen borrosa 1462 puede almacenar los datos de imagen sin procesar de 
baja resolución 2226 en el almacenamiento local 2306. El detector de imagen borrosa 1462 puede determinar si los 
datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican que la imagen está borrosa, en 2308. Por ejemplo, el 
detector de imagen borrosa 1462 puede determinar si los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican 
que la nitidez de la imagen satisface un nivel de nitidez umbral (por ejemplo, el nivel de nitidez umbral 1484). Para 35 
ilustrar, el detector de imagen borrosa 1462 puede determinar que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 
2226 indican una imagen borrosa en base a la determinación de que los datos de imagen sin procesar de baja 
resolución 2226 indican que la nitidez de la imagen no logra satisfacer el nivel de nitidez umbral 1484. El detector de 
imagen borrosa 1462 puede determinar de forma alternativa que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 
2226 no indican una imagen borrosa en base a la determinación de que los datos de imagen sin procesar de baja 40 
resolución 2226 indican que la nitidez de la imagen satisface el nivel de nitidez umbral 1484. 
 
[0229] En respuesta al detector de imagen borrosa 1462 que determina que los datos de imagen sin procesar de baja 
resolución 2226 indican que la imagen está borrosa, en 2308, el sistema 2300 puede desactivar el primer dominio de 
potencia del dispositivo 1402, en 2310. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede desactivar el 45 
primer dominio de potencia del dispositivo 1402 en respuesta a que el detector de imagen borrosa 1462 determine 
que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican que la imagen está borrosa. En un modo de 
realización particular, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108, el segundo dispositivo de procesamiento 
310, o ambos, pueden incluir el detector de imagen borrosa 1462. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 
o el segundo dispositivo de procesamiento 310 puede desactivar el primer dominio de potencia del dispositivo de 50 
procesamiento de estadísticas 108 en base a que el detector de imagen borrosa 1462 determine que los datos de 
imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican que la imagen está borrosa. 
 
[0230] En respuesta a que el detector de imagen borrosa 1462 determine que los datos de imagen sin procesar de 
baja resolución 2226 indican que la imagen no está borrosa, en 2308, el sistema 2300 puede funcionar como se 55 
describe con referencia a la FIG. 26. 
 
[0231] Por tanto, el primer dominio de potencia del dispositivo 1402 ilustrado en la FIG. 23 puede permanecer 
desactivado cuando la imagen no corresponde a un cambio de escena, conservando los recursos del dispositivo 1402. 
Además, los datos de imagen de baja resolución se pueden analizar por el detector de imagen borrosa 1462 para 60 
determinar si continúa con un análisis de los datos de imagen de alta resolución. Hacer que el detector de imagen 
borrosa 1462 analice los datos de imagen de baja resolución, en comparación con los datos de imagen de alta 
resolución, también puede conservar los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0232] En referencia a la FIG. 24, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 65 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2400. El sistema 2400 se puede acoplar a, o 
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estar en comunicación con, el sistema 2200 de la FIG. 22, el sistema 2300 de la FIG. 12, o ambos. Una o más 
operaciones del sistema 2400 se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 
1, el primer dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de 
detección de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador 
de señal 512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de 5 
preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el 
Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 
816, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del 
sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 
912 de la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una 10 
combinación de los mismos. 
 
[0233] Durante el funcionamiento, el sistema 2400 puede activar un segundo dominio de potencia del dispositivo 1402, 
en 2402. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede activar el segundo dominio de potencia en 
respuesta a que el detector de imagen borrosa 1462 determine que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 15 
2226 indican que la imagen no está borrosa, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 23. 
 
[0234] En un modo de realización particular, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1 o el 
segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3 puede activar un segundo dominio de potencia del segundo 
dispositivo de procesamiento 310 en base a que el detector de imagen borrosa 1462 determine que los datos de 20 
imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican que la imagen no está borrosa, como se describe adicionalmente 
con referencia a la FIG. 23. 
 
[0235] El sistema 2400 puede emitir una solicitud de datos de imagen (por ejemplo, la solicitud de datos de imagen 
2238 de la FIG. 22), en 2402. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede emitir la solicitud de 25 
datos de imagen 2238 a la memoria 1408, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 22, en respuesta 
a que el detector de imagen borrosa 1462 determine que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 
indican que la imagen no está borrosa. En un modo de realización particular, el segundo dispositivo de procesamiento 
310 puede emitir la solicitud de datos de imagen a la memoria 306 en base a que el detector de imagen borrosa 1462 
determine que los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 indican que la imagen no está borrosa. 30 
 
[0236] El sistema 2400 puede recibir datos de imagen (por ejemplo, los datos de imagen 2240) y puede realizar el 
cálculo de rasgos característicos 2404. Por ejemplo, la memoria 1408 puede emitir los datos de imagen 2240 al 
clasificador de contenido multimedia 1412 en respuesta a la solicitud de datos de imagen 2238), como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 22. Los datos de imagen 2240 pueden corresponder a los datos de imagen 35 
sin procesar de alta resolución 2220. El extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer un primer 
subconjunto de rasgos característicos de los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220, como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 14. En un modo de realización particular, el segundo dispositivo de 
procesamiento 310 puede realizar un procesamiento específico de la aplicación en datos de imagen sin procesar de 
alta resolución recibidos desde la memoria 306. Por ejemplo, el segundo dispositivo de procesamiento 310 puede 40 
activar dominios de potencia posteriores correspondientes a etapas particulares del procesamiento específico de la 
aplicación. Para ilustrar, el segundo dominio de potencia puede corresponder al segundo procesador de aplicaciones 
706 de la FIG. 7 y un dominio de potencia posterior puede corresponder al Mésimo procesador de aplicaciones 708. 
 
[0237] El sistema 2400 puede realizar la agrupación de rasgos característicos 1606 y puede realizar la clasificación 45 
de conjunto de rasgos característicos 1608, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 16. El sistema 
2400 puede determinar si los niveles de confianza asociados al primer subconjunto de rasgos característicos son altos, 
en 2406. En un modo de realización particular, la operación 1306 puede corresponder a la operación 1622 de la FIG. 
16. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar si los niveles de confianza asociados 
a un primer subconjunto clasificado de rasgos característicos (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos 50 
característicos clasificados 1474) satisfacen un nivel de confianza umbral (por ejemplo, el nivel de confianza umbral 
1482), como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0238] En respuesta a la determinación de que el nivel de confianza no es alto (por ejemplo, no satisface un umbral 
numérico (por ejemplo, un 75 %) que represente "alta" confianza), en 2406, el sistema 2400 puede realizar el cálculo 55 
de un rasgo característico adicional 2404 (por ejemplo, MPEG-7, GIST, CENTRIST, etc.). Por ejemplo, el extractor de 
conjunto de rasgos característicos 1414 puede extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de los datos 
de imagen 2240, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 24. 
 
[0239] En respuesta a la determinación de que el nivel de confianza es alto, en 2406, el sistema 2400 puede proceder 60 
a emitir datos de entorno visual, en 2408. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede generar 
datos de contexto (por ejemplo, los datos de contexto 1490), como se describe con referencia a la FIG. 14. El 
clasificador de contenido multimedia 1412 puede iniciar la visualización de los datos de contexto 1490 en la pantalla 
1406. 
 65 
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[0240] El sistema 2400 puede desactivar el segundo dominio de potencia, en 2410. Por ejemplo, el clasificador de 
contenido multimedia 1412 puede desactivar el segundo dominio de potencia del dispositivo 1402. En un modo de 
realización particular, el segundo dispositivo de procesamiento 310 puede desactivar el segundo dominio de potencia 
del segundo dispositivo de procesamiento 310. 
 5 
[0241] Por tanto, el segundo dominio de potencia del dispositivo 1402, ilustrado en la FIG. 24, puede permanecer 
desactivado cuando la imagen no corresponde a un cambio de escena o cuando la imagen está borrosa, conservando 
de este modo los recursos del dispositivo 1402. 
 
[0242] En referencia a la FIG. 25, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 10 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2500. El sistema 2500 se puede acoplar al 
sistema 2400 de la FIG. 24. Una o más operaciones del sistema 2500 se pueden realizar por el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de 
procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 
4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de detección de cambio 514, el procesador de 15 
aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno o más procesadores adicionales 622, el 
segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 708 de la FIG. 7, el analizador de 
activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el identificador de objetos 852, el 
clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 904, el LPCVSS 906, el LPASS 
908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de determinación contextual 1380 de la FIG. 20 
13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0243] Los componentes del sistema 2500 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 2200 de la FIG. 22. El sistema 2500 puede incluir un sensor de imagen y filtro 2502. El sensor de imagen 
y filtro 2502 puede ser una combinación de un sensor de imagen (por ejemplo, uno o más de los sensores de imagen 25 
del dispositivo 1402 de la FIG. 14, tal como el primer sensor de imagen 1404, el N-ésimo sensor de imagen 1440 de 
la FIG. 14, o ambos) y un filtro (por ejemplo, el filtro 2222 de la FIG. 22). 
 
[0244] El sensor de imagen y filtro 2502 puede generar datos de imagen sin procesar 2504. Los datos de imagen sin 
procesar 2504 pueden corresponder a los primeros datos sensoriales 1470 de la FIG. 14. Los datos de imagen sin 30 
procesar 2504 pueden incluir datos de imagen de baja resolución (por ejemplo, los datos de imagen sin procesar de 
baja resolución 2226), datos de imagen de alta resolución (por ejemplo, los datos de imagen sin procesar de alta 
resolución 2220), o ambos. En un modo de realización particular, el primer dispositivo de procesamiento 304 y la 
cámara 302 de la FIG. 3 puede corresponder al sensor de imagen y filtro 2502 y los datos de imagen sin procesar 
2504 pueden corresponder a las primeras estadísticas de imagen proporcionadas por el primer dispositivo de 35 
procesamiento 304 de la FIG. 3 al dispositivo de procesamiento de estadísticas 108. 
 
[0245] En un modo de realización particular, el sensor de imagen y filtro 2502 puede generar los datos de imagen sin 
procesar de alta resolución 2220 en respuesta a la primera solicitud de captación de imagen 1472 que indica que se 
van a captar datos de imagen de alta resolución. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 puede 40 
indicar una resolución solicitada en la primera solicitud de captación de imagen 1472. En un modo de realización 
particular, el sensor de imagen y filtro 2502 puede captar los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226 
usando uno o más de los sensores de imagen del dispositivo 1402 (por ejemplo, el primer sensor de imagen 1404 o 
el N-ésimo sensor de imagen 1440) y puede captar los datos de imagen sin procesar de alta resolución 2220 usando 
otro de los sensores de imagen del dispositivo 1402 (por ejemplo, el otro del primer sensor de imagen 1404 y el N-45 
ésimo sensor de imagen 1440 u otro sensor de imagen). 
 
[0246] Los datos de imagen 2240 pueden corresponder a los datos de imagen sin procesar 2504. Por ejemplo, los 
datos de imagen 2240 pueden incluir los datos de imagen sin procesar de baja resolución 2226, los datos de imagen 
sin procesar de alta resolución 2220, o ambos. 50 
 
[0247] La memoria 1408 puede emitir los datos de imagen sin procesar 2504, como se describe adicionalmente con 
referencia a la FIG. 26. La memoria 308 puede enviar los datos de imagen sin procesar 2504 al detector de cambio 
de escena 1460. En un modo de realización particular, la memoria 1408 puede emitir los datos de imagen sin procesar 
2504 al almacenamiento local 2228. El detector de cambio de escena 1460 puede determinar si los datos de imagen 55 
sin procesar 2504 indican un cambio de escena, en 2226, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 
14. 
 
[0248] En respuesta a que el detector de cambio de escena 1460 determine que los datos de imagen sin procesar 
2504 indican un cambio de escena, el sistema 2500 puede realizar operaciones como se describe adicionalmente con 60 
referencia a la FIG. 26. 
 
[0249] Por tanto, el sensor de imagen y filtro 2502 puede generar datos de imagen que tienen diversas resoluciones. 
Generar solo los datos de imagen de baja resolución puede conservar los recursos del dispositivo 1402, mientras que 
generar los datos de imagen de alta resolución puede mejorar los niveles de confianza asociados a los datos de 65 
contexto generados a partir de los datos de imagen. 
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[0250] En referencia a la FIG. 26, se divulga un modo de realización ilustrativo particular en diagrama de un sistema 
operativo para identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2600. El sistema 2600 se puede 
acoplar al sistema 2400 de la FIG. 24, el sistema 2500 de la FIG. 25, o ambos. Una o más operaciones del sistema 
2600 se pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 5 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 10 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0251] Los componentes del sistema 2600 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 15 
del sistema 2300 de la FIG. 23. El detector de imagen borrosa 1462 puede recibir datos de imagen sin procesar (por 
ejemplo, los datos de imagen sin procesar 2504) desde la memoria 1408, como se describe adicionalmente con 
referencia a la FIG. 25. Por ejemplo, el detector de imagen borrosa 1462 puede recibir los datos de imagen sin procesar 
2504 desde la memoria 1408. 
 20 
[0252] En respuesta al detector de imagen borrosa 1462 que determina que los datos de imagen sin procesar 2504 
indican que la imagen no está borrosa, en 2308, el sistema 2500 puede realizar operaciones como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 24. 
 
[0253] Por tanto, el primer dominio de potencia del dispositivo 1402 puede permanecer desactivado cuando la imagen 25 
no corresponde a un cambio de escena, conservando los recursos del dispositivo 1402. Además, se pueden analizar 
los datos de imagen por el detector de imagen borrosa 1462 para determinar si continúa con un análisis (por ejemplo, 
extracción, agrupamiento o clasificación) de los datos de imagen. 
 
[0254] En referencia a la FIG. 27, se divulga un modo de realización ilustrativo particular de un sistema operativo para 30 
identificar un contexto de una imagen y se designa, en general, como 2700. El sistema 2700 se puede acoplar al 
sistema 2400 de la FIG. 24, el sistema 2600 de la FIG. 26, o ambos. Una o más operaciones del sistema 2700 se 
pueden realizar por el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el circuito de detección de cambio 414, 
el procesador de aplicaciones 418 de la FIG. 4, el circuito de selección 506, el analizador de señal 512, el circuito de 35 
detección de cambio 514, el procesador de aplicaciones 518 de la FIG. 5, el circuito de preprocesamiento 604, el uno 
o más procesadores adicionales 622, el segundo procesador de aplicaciones 706, el Mésimo procesador de aplicaciones 
708 de la FIG. 7, el analizador de activación 814, el analizador de desactivación 816, el detector de objetos 850, el 
identificador de objetos 852, el clasificador de actividad 854, el controlador del sistema 806 de la FIG. 8, la VFE-Lite 
904, el LPCVSS 906, el LPASS 908, el AP SS 910, el uno o más procesadores 912 de la FIG. 9, el motor de 40 
determinación contextual 1380 de la FIG. 13, el dispositivo 1402 de la FIG. 14, o una combinación de los mismos. 
 
[0255] Los componentes del sistema 2700 pueden funcionar de manera similar a los componentes correspondientes 
del sistema 2500 de la FIG. 25. El sistema 2700 puede incluir un sensor de imagen, filtro y detector de cambio de 
escena 2702. El sensor de imagen, filtro y detector de cambio de escena 2702 puede ser una combinación de un 45 
sensor de imagen (por ejemplo, uno o más sensores de imagen del dispositivo 1402 de la FIG. 14, tal como el primer 
sensor de imagen 1404, el N-ésimo sensor de imagen 1440, o ambos), un detector de cambio de escena (por ejemplo, 
el detector de cambio de escena 1460 de la FIG. 14) y un filtro (por ejemplo, el filtro 2222 de la FIG. 22). 
 
[0256] En un modo de realización particular, la cámara 302, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3, 50 
y el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1 puede corresponder al sensor de imagen, filtro y 
detector de cambio de escena 2702. El dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar la 
notificación de cambio de escena 2704 y los datos de imagen sin procesar 2504 al segundo dispositivo de 
procesamiento 310 de la FIG. 3. El sensor de imagen, filtro y detector de cambio de escena 2702 pueden generar 
datos de imagen sin procesar 2504. El sensor de imagen, filtro y detector de cambio de escena 2702 también puede 55 
generar una notificación de cambio de escena 2704. El sensor de imagen, filtro y detector de cambio de escena 2702 
puede generar la notificación de cambio de escena 2704 en respuesta a la determinación de que la imagen 
corresponde a un cambio de escena, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. El sensor de 
imagen, filtro y detector de cambio de escena 2702 pueden emitir la notificación de cambio de escena 2704. Por 
ejemplo, el sistema 2700 puede realizar operaciones como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 26 en 60 
respuesta a la notificación de cambio de escena 2704. 
 
[0257] En referencia a la FIG. 28, se muestra un gráfico de barras que ilustra un ejemplo de tiempos de ejecución 
asociados a la extracción de diversos subconjuntos de rasgos característicos de imágenes de prueba y se designa, 
en general, como 2800. En un modo de realización particular, los diversos subconjuntos de rasgos característicos se 65 
pueden extraer por el extractor de rasgos característicos 1414 de la FIG. 14. 
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[0258] El gráfico de barras 2800 ilustra los tiempos de ejecución asociados a la extracción de diversos subconjuntos 
de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales asociados a cada una de las múltiples imágenes de prueba 
(por ejemplo, las imágenes de prueba 1-4). Por ejemplo, cada imagen de prueba puede tener una resolución de barrido 
progresivo de 1080 (1080p). Un primer subconjunto de rasgos característicos incluye un rasgo característico de prueba 5 
1, un rasgo característico de prueba 2 y un rasgo característico de prueba 3. Un segundo subconjunto de rasgos 
característicos incluye el primer subconjunto de rasgos característicos y un rasgo característico de prueba 4. Un tercer 
subconjunto de rasgos característicos incluye el segundo subconjunto de rasgos característicos y un rasgo 
característico de prueba 5. Un cuarto subconjunto de rasgos característicos incluye el tercer subconjunto de rasgos 
característicos y un rasgo característico de prueba 6. En un modo de realización particular, el rasgo característico de 10 
prueba 1 puede corresponder a un descriptor de disposición de colores, el rasgo característico de prueba 2 puede 
corresponder a un descriptor de textura homogénea, el rasgo característico de prueba 3 puede corresponder a un 
descriptor de histograma de bordes, el rasgo característico de prueba 4 puede corresponder a un descriptor de 
estructura de colores, el rasgo característico de prueba 5 puede corresponder a un descriptor de colores escalables, 
y el rasgo característico de prueba 6 puede corresponder a un descriptor de colores dominantes. 15 
 
[0259] El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2802 correspondiente a un tiempo de ejecución de unos cientos de 
milisegundos asociados a la extracción del primer subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos 
sensoriales de la imagen de prueba 1. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2812 correspondiente a un tiempo 
de ejecución de aproximadamente un segundo asociado a la extracción del primer subconjunto de rasgos 20 
característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 2. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 
2822 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente un segundo asociado a la extracción del primer 
subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 3. El gráfico de barras 
2800 incluye una barra 2832 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente un segundo asociado a 
la extracción del primer subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 25 
4. 
 
[0260] El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2804 correspondiente a un tiempo de ejecución de extracción del 
segundo subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 1 y es 
aproximadamente el doble del tiempo de ejecución de la extracción del primer subconjunto de rasgos característicos 30 
a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 1. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2814 
correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente 2 segundos asociado a la extracción del segundo 
subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 2. El gráfico de barras 
2800 incluye una barra 2824 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente 2 segundos asociado a 
la extracción del segundo subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de 35 
prueba 3. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2834 correspondiente a un tiempo de ejecución de 
aproximadamente 2 segundos asociado a la extracción del segundo subconjunto de rasgos característicos a partir de 
los datos sensoriales de la imagen de prueba 4. 
 
[0261] El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2806 correspondiente a un tiempo de ejecución de medio segundo 40 
asociado a la extracción del tercer subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen 
de prueba 1. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2816 correspondiente a un tiempo de ejecución de 
aproximadamente 3 segundos asociado a la extracción del tercer subconjunto de rasgos característicos a partir de los 
datos sensoriales de la imagen de prueba 2. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2826 correspondiente a un 
tiempo de ejecución de aproximadamente 3 segundos asociado a la extracción del tercer subconjunto de rasgos 45 
característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 3. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 
2836 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente 3 segundos asociado a la extracción del tercer 
subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 4. 
 
[0262] El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2808 correspondiente a un tiempo de ejecución de 50 
aproximadamente 3 segundos asociado a la extracción del cuarto subconjunto de rasgos característicos a partir de 
los datos sensoriales de la imagen de prueba 1. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 2818 correspondiente a 
un tiempo de ejecución de aproximadamente 36 segundos asociado a la extracción del cuarto subconjunto de rasgos 
característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 2. El gráfico de barras 2800 incluye una barra 
2828 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente 33 segundos asociado a la extracción del cuarto 55 
subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de prueba 3. El gráfico de barras 
2800 incluye una barra 2838 correspondiente a un tiempo de ejecución de aproximadamente 38 segundos asociado 
a la extracción del cuarto subconjunto de rasgos característicos a partir de los datos sensoriales de la imagen de 
prueba 4. 
 60 
[0263] Por tanto, los tiempos de ejecución asociados a la extracción de un subconjunto de rasgos característicos 
varían en base a los descriptores incluidos en el subconjunto. En particular, la extracción del rasgo característico de 
prueba 6 a partir de los datos sensoriales de las imágenes de prueba 2-4 tarda aproximadamente 30 segundos. Por 
tanto, la extracción incremental de subconjuntos de rasgos característicos en base a niveles de confianza puede 
conservar los recursos del dispositivo 1402 ya que es posible que algunos subconjuntos de rasgos característicos no 65 
se extraigan para cada imagen. 
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[0264] En referencia a la FIG. 29, se muestra un gráfico de barras que ilustra un ejemplo del uso de memoria asociado 
a la extracción de diversos subconjuntos de rasgos característicos de las imágenes de prueba de la FIG. 28 y se 
designa, en general, como 2900. En un modo de realización particular, los diversos subconjuntos de rasgos 
característicos se pueden extraer por el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 de la FIG. 14. 5 
 
[0265] El gráfico de barras 2900 incluye una barra 2902 que indica un uso de memoria de aproximadamente 100 
kilobytes asociado a la extracción del primer subconjunto de rasgos característicos, una barra 2904 que indica un uso 
de memoria de aproximadamente 140 kilobytes asociado a la extracción del segundo subconjunto de rasgos 
característicos, una barra 2906 que indica un uso de memoria de aproximadamente 200 kilobytes asociado a la 10 
extracción del tercer subconjunto de rasgos característicos, y una barra 2908 que indica un uso de memoria de 
aproximadamente 280 kilobytes asociado a la extracción del cuarto subconjunto de rasgos característicos. En un modo 
de realización particular, el uso de memoria puede indicar una cantidad de memoria 308 usada por el extractor de 
conjunto de rasgos característicos 1414. 
 15 
[0266] Por tanto, el uso de memoria asociado a la extracción de un subconjunto de rasgos característicos varía en 
base a los descriptores incluidos en el subconjunto. En particular, la extracción del rasgo característico de prueba 4, 
el rasgo característico de prueba 5 y el rasgo característico de prueba 6 a partir de los datos sensoriales aumenta el 
uso de memoria en aproximadamente 180 kilobytes. Por tanto, la extracción incremental de subconjuntos de rasgos 
característicos en base a niveles de confianza puede conservar los recursos del dispositivo 1402 ya que es posible 20 
que algunos subconjuntos de rasgos característicos no se extraigan para cada imagen. 
 
[0267] En referencia a la FIG. 30, se muestra un diagrama de flujo de un modo de realización particular de un 
procedimiento 3000 de reducción del uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática en base a 
estadísticas de imagen. En un modo de realización ilustrativo, el procedimiento 3000 se puede realizar usando al 25 
menos uno de los sistemas, dispositivos y técnicas descritos con respecto a las FIG. 1-29. 
 
[0268] El procedimiento 3000 incluye generar primeras estadísticas de imagen para una primera trama de datos de 
imagen, en 3002. Por ejemplo, en la FIG. 3, la cámara 302 puede captar la primera trama 102 de la FIG. 1 en el primer 
tiempo y el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las primeras estadísticas de imagen para la primera 30 
trama 102. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las primeras estadísticas de imagen a la 
memoria 306. 
 
[0269] Se pueden generar segundas estadísticas de imagen para una segunda trama de datos de imagen, en 3004. 
Por ejemplo, en la FIG. 3, después de captar la primera trama 102, la cámara 302 puede captar la segunda trama 104 35 
de la FIG. 1 en el segundo tiempo, y el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las segundas 
estadísticas de imagen para la segunda trama 104. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar 
las segundas estadísticas de imagen a la memoria 306. Adicionalmente, el primer dispositivo de procesamiento 304 
puede proporcionar la segunda trama 104 y las segundas estadísticas de imagen al dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108. 40 
 
[0270] Se puede hacer una determinación de si una primera cantidad de cambio entre las segundas estadísticas de 
imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral, en 3006. Por ejemplo, en la FIG. 3, el dispositivo 
de procesamiento de estadísticas 108 puede comparar las segundas estadísticas de imagen con las primeras 
estadísticas de imagen para determinar si se proporciona la segunda trama 104 al segundo dispositivo de 45 
procesamiento 310 para el procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104. Por ejemplo, el 
dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar si una primera cantidad de cambio entre las 
segundas estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral. 
 
[0271] El procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama se puede realizar en respuesta a una 50 
determinación de que la primera cantidad de cambio satisface el umbral, en 3008. Por ejemplo, en la FIG. 3, si la 
cantidad de cambio satisface el umbral, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar la 
segunda trama 104 al segundo dispositivo de procesamiento 310 para el procesamiento específico de la aplicación en 
la segunda trama 104. 
 55 
[0272] En un modo de realización particular, el procedimiento 3000 puede incluir omitir o prescindir del procesamiento 
específico de la aplicación en la segunda trama en respuesta a una determinación de que la primera cantidad de 
cambio no satisface el umbral. Por ejemplo, en la FIG. 3, si la cantidad de cambio no satisface el umbral, el dispositivo 
de procesamiento de estadísticas 108 puede determinar conservar potencia y omitir el procesamiento específico de la 
aplicación de la segunda trama 104. 60 
 
[0273] En un modo de realización particular, el procedimiento 3000 puede incluir generar terceras estadísticas de 
imagen para una tercera trama de datos de imagen después de omitir el procesamiento específico de la aplicación de 
la segunda trama. Por ejemplo, en la FIG. 3, después de captar la segunda trama 104, la cámara 302 puede captar la 
tercera trama 106 en el tercer tiempo, y el primer dispositivo de procesamiento 304 puede generar las terceras 65 
estadísticas de imagen para la tercera trama 106. El primer dispositivo de procesamiento 304 puede proporcionar las 
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terceras estadísticas de imagen a la memoria 306. En este ejemplo, el procedimiento 3000 puede incluir determinar si 
una segunda cantidad de cambio entre las terceras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen 
satisface el umbral. Por ejemplo, en la FIG. 3, si el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 determinó omitir 
o prescindir del procesamiento específico de la aplicación en la segunda trama 104, el dispositivo de procesamiento 
de estadísticas 108 puede comparar las segundas estadísticas de imagen con las segundas estadísticas de imagen 5 
(o las primeras estadísticas de imagen) para determinar si realizar un procesamiento específico de la aplicación en la 
tercera trama 106. 
 
[0274] En un modo de realización particular, el procedimiento 3000 puede incluir realizar un procesamiento específico 
de la aplicación en la tercera trama en respuesta a una determinación de que la segunda cantidad de cambio satisface 10 
el umbral. Por ejemplo, en la FIG. 3, si la segunda cantidad de cambio satisface el umbral, el dispositivo de 
procesamiento de estadísticas 108 puede proporcionar la tercera trama 106 al segundo dispositivo de procesamiento 
310 para el procesamiento específico de la aplicación en la tercera trama 106. 
 
[0275] Omitir o prescindir del procesamiento específico de la aplicación en una trama particular que tiene estadísticas 15 
de imagen similares a una trama previa puede conservar potencia en los dispositivos electrónicos. Por ejemplo, el 
procesamiento específico de la aplicación puede utilizar dispositivos de alta potencia dentro de un sistema de 
procesamiento, tal como un procesador de propósito general o un procesador de gráficos. Al usar dispositivos de baja 
potencia (por ejemplo, un procesador de señal digital, un circuito integrado específico de la aplicación, etc.), tal como 
el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 y el primer dispositivo de procesamiento 304, para generar y/o 20 
evaluar las estadísticas de cada trama, se puede determinar que las tramas particulares son sustancialmente idénticas 
y que el procesamiento específico de la aplicación solo se necesita realizar en una de las tramas idénticas. Como 
resultado, la potencia se puede conservar prescindiendo del procesamiento específico de la aplicación en tramas 
idénticas o similares. 
 25 
[0276] En referencia a la FIG. 31, se muestra un diagrama de flujo de un modo de realización ilustrativo particular de 
un procedimiento de identificación de un contexto de una imagen y se designa, en general, como 3100. El 
procedimiento 3100 se puede realizar usando al menos uno de los sistemas, dispositivos y técnicas descritos con 
respecto a las FIGS. 1-29. 
 30 
[0277] El procedimiento 3100 puede incluir recibir, en un dispositivo móvil, datos sensoriales desde un sensor de 
imagen, en 3102. Los datos sensoriales pueden estar relacionados con una imagen. Por ejemplo, el dispositivo 1402 
de la FIG. 14 puede recibir datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470) desde el primer sensor 
de imagen 1404. Los primeros datos sensoriales 1470 pueden estar relacionados con la segunda trama 104 de la FIG. 
1. 35 
 
[0278] El procedimiento 1300 también puede incluir generar primeras estadísticas de imagen de la imagen en base a 
los datos sensoriales, en 1304. Se puede satisfacer un criterio de extracción cuando una cantidad de cambio entre las 
primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen de una segunda imagen satisface un umbral 
de cambio. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1 puede generar primeras 40 
estadísticas de imagen correspondientes a la segunda trama 104 y puede generar segundas estadísticas de imagen 
correspondientes a la primera trama 102, como se describe con referencia a la FIG. 1. Se puede satisfacer un criterio 
de extracción cuando una cantidad de cambio entre las primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas 
de imagen satisface un umbral de cambio, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 45 
[0279] El procedimiento 3100 puede incluir además extraer un primer subconjunto de rasgos característicos de la 
imagen a partir de los datos sensoriales en base al criterio de extracción que se satisface, en 3106. Por ejemplo, el 
extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 de la FIG. 14 puede extraer un primer subconjunto de rasgos 
característicos (por ejemplo, uno primero del/de los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442 de la FIG. 14) a 
partir de los primeros datos sensoriales 1470 en base al criterio de extracción que se satisface, como se describe 50 
adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0280] El procedimiento 3100 de la FIG. 31 se puede implementar por un dispositivo de matriz de puertas programables 
in situ (FPGA), un circuito integrado específico de la aplicación (ASIC), una unidad de procesamiento tal como una 
unidad de procesamiento central (CPU), un procesador de señales digitales (DSP), un controlador, otro dispositivo de 55 
hardware, dispositivo de firmware o cualquier combinación de los mismos. Como ejemplo, el procedimiento 3100 de 
la FIG. 31 se puede realizar por un procesador que ejecuta instrucciones. 
 
[0281] Por tanto, el procedimiento 3100 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen. La extracción de 
subconjuntos de rasgos característicos en base a un criterio de extracción puede evitar la extracción de rasgos 60 
característicos de una imagen en determinadas situaciones, conservando de este modo los recursos del dispositivo 
1402. 
 
[0282] En referencia a la FIG. 32, se muestra un diagrama de flujo de un modo de realización ilustrativo particular de 
un procedimiento de identificación de un contexto de una imagen y se designa, en general, como 3200. El 65 
procedimiento 3200 se puede realizar usando al menos uno de los sistemas, dispositivos y técnicas descritos con 
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respecto a las FIGS. 1-29. En un modo de realización particular, el procedimiento 3200 puede proseguir desde 3106 
de la FIG. 31. 
 
[0283] El procedimiento 3200 puede incluir generar un primer subconjunto de rasgos característicos agrupados en 
base a una primera marca de tiempo que está dentro de una duración umbral de una segunda marca de tiempo, en 5 
3202. La primera marca de tiempo está asociada a la imagen (por ejemplo, la segunda trama 104 de la FIG. 1). La 
segunda marca de tiempo está asociada a una segunda imagen. El primer subconjunto de rasgos característicos 
agrupados incluye el primer subconjunto de rasgos característicos, un segundo subconjunto de rasgos característicos 
de la segunda imagen, o ambos. Por ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 de la FIG. 14 
puede generar un primer subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de 10 
rasgos característicos agrupados 1476 de la FIG. 14) en base a una primera marca de tiempo (por ejemplo, una 
primera de la(s) marca(s) de tiempo 1494) que está dentro de una duración de captación de imagen umbral (por 
ejemplo, la(s) duración/duraciones umbral 1480) de una segunda marca de tiempo (por ejemplo, una segunda de la(s) 
marca(s) de tiempo 1494), como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 15 
[0284] El procedimiento 3200 también puede incluir generar un subconjunto de rasgos característicos clasificados 
clasificando el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados en base a un primer modelo de clasificación, 
en 3204. Por ejemplo, el clasificador de conjunto de rasgos característicos 1418 de la FIG. 14 puede generar un 
subconjunto de rasgos característicos clasificados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos 
clasificados 1474) clasificando el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados en base a un primer modelo 20 
de clasificación (por ejemplo, un primer del/de los modelo(s) de clasificación 1428), como se describe adicionalmente 
con referencia a la FIG. 14. 
 
[0285] El procedimiento 3200 puede incluir además determinar que un nivel de confianza asociado a la extracción del 
primer subconjunto de rasgos característicos no satisface un nivel de confianza umbral en base a la determinación de 25 
que un nivel de confianza de datos de contexto intermedio no satisface el nivel de confianza umbral, en 3206. Los 
datos de contexto intermedio pueden corresponder al primer subconjunto de rasgos característicos, el primer 
subconjunto de rasgos característicos agrupados o el subconjunto de rasgos característicos clasificados. Por ejemplo, 
el clasificador de contenido multimedia 1412 puede determinar que un nivel de confianza asociado a la extracción del 
primer subconjunto de rasgos característicos no satisface el nivel de confianza umbral 1482 en base a la determinación 30 
de que un nivel de confianza de los datos de contexto intermedios 1492 no satisface el nivel de confianza umbral 1482, 
como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0286] El procedimiento 3200 también puede incluir extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de la 
imagen a partir de los datos sensoriales en base al primer subconjunto de rasgos característicos que satisfacen un 35 
criterio de análisis, en 3208. El criterio de análisis se basa en el nivel de confianza asociado a la extracción del primer 
subconjunto de rasgos característicos. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414 de la FIG. 
14 puede extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, un segundo del/de los 
subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) a partir de los primeros datos sensoriales 1470 en base al primer 
subconjunto de rasgos característicos que satisfacen un criterio de análisis, como se describe adicionalmente con 40 
referencia a la FIG. 14. El criterio de análisis se puede basar en el nivel de confianza asociado a la extracción del 
primer subconjunto de rasgos característicos, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0287] El procedimiento 3200 puede incluir además generar un segundo subconjunto de rasgos característicos 
agrupados agrupando el segundo subconjunto de rasgos característicos en base a la primera marca de tiempo y la 45 
segunda marca de tiempo, en 3210. Por ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 de la FIG. 
14 puede generar un segundo subconjunto de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, un segundo del/de los 
subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476) agrupando el segundo subconjunto de rasgos 
característicos en base a la primera marca de tiempo y la segunda marca de tiempo, como se describe adicionalmente 
con referencia a la FIG. 14. 50 
 
[0288] El procedimiento 3200 también puede incluir generar datos de contexto que indican un contexto de la imagen 
en base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos, en 3212. Los datos de contexto se 
pueden generar clasificando el primer subconjunto de rasgos característicos agrupados, el segundo subconjunto de 
rasgos característicos agrupados, o ambos, en base a un segundo modelo de clasificación. Por ejemplo, el clasificador 55 
de contenido multimedia 1412 puede generar los datos de contexto 1490 que indican un contexto de la imagen en 
base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos, como se describe adicionalmente con 
referencia a la FIG. 14. 
 
[0289] El procedimiento 3200 de la FIG. 32 se puede implementar por un dispositivo de matriz de puertas programables 60 
in situ (FPGA), un circuito integrado específico de la aplicación (ASIC), una unidad de procesamiento tal como una 
unidad de procesamiento central (CPU), un procesador de señales digitales (DSP), un controlador, otro dispositivo de 
hardware, dispositivo de firmware o cualquier combinación de los mismos. Como ejemplo, el procedimiento 3200 de 
la FIG. 32 se puede realizar por un procesador que ejecuta instrucciones. 
 65 
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[0290] Por tanto, el procedimiento 3200 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen. Analizar (por 
ejemplo, extraer, agrupar y clasificar) subconjuntos de rasgos característicos en base a los niveles de confianza 
asociados puede dar como resultado la extracción de menos que la totalidad de los rasgos característicos de una 
imagen, conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. 
 5 
[0291] En referencia a la FIG. 33, se muestra un diagrama de flujo de un modo de realización particular de un 
procedimiento de identificación de un contexto de una imagen y se designa, en general, como 3300. El procedimiento 
3300 se puede realizar usando al menos uno de los sistemas, dispositivos y técnicas descritos con respecto a las 
FIGS. 1-29. 
 10 
[0292] El procedimiento 3300 puede incluir recibir, en un dispositivo móvil, datos sensoriales desde un sensor de 
imagen, en 3302. Los datos sensoriales están relacionados con una imagen. Por ejemplo, el dispositivo 1402 de la 
FIG. 14 puede recibir datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos sensoriales 1470) desde el primer sensor de 
imagen 1404. Los primeros datos sensoriales 1470 pueden estar relacionados con la segunda trama 104 de la FIG. 
1. 15 
 
[0293] El procedimiento 3300 también puede incluir generar primeras estadísticas de imagen de la imagen en base a 
los datos sensoriales. Un criterio de extracción se basa al menos en parte en las primeras estadísticas de imagen. Las 
primeras estadísticas de imagen se generan en base al procesamiento específico de la aplicación que incluye al menos 
uno de reconocimiento de actividades, reconocimiento de personas, reconocimiento de objetos, reconocimiento de 20 
ubicaciones o reconocimiento de gestos. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 
3 puede generar primeras estadísticas de imagen de la segunda trama 104 en base a los primeros datos sensoriales 
1470 y un criterio de extracción se puede basar al menos en parte en las primeras estadísticas de imagen, como se 
describe con referencia a la FIG. 14. Las primeras estadísticas de imagen se pueden generar en base al procesamiento 
específico de la aplicación que incluye al menos uno de reconocimiento de actividades, reconocimiento de personas, 25 
reconocimiento de objetos, reconocimiento de ubicaciones o reconocimiento de gestos, como se describe con 
referencia a la FIG. 14. 
 
[0294] El procedimiento 3300 puede incluir además extraer un primer subconjunto de rasgos característicos a partir 
de los datos sensoriales en base al criterio de extracción que se satisface, en 3306. El primer subconjunto de rasgos 30 
característicos se puede seleccionar en base a un criterio de selección. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 de la FIG. 14 puede extraer un primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, el/los 
subconjunto(s) de rasgos característicos 1442 de la FIG. 14) a partir de los primeros datos sensoriales 1470 en base 
al criterio de extracción que se satisface, como se describe con referencia a la FIG. 14. El extractor de conjunto de 
rasgos característicos 1414 puede seleccionar el primer subconjunto de rasgos característicos en base a un criterio 35 
de selección (por ejemplo, los criterios de selección 1438 de la FIG. 14), como se describe adicionalmente con 
referencia a la FIG. 14. 
 
[0295] El procedimiento 3300 puede incluir además activar un primer dominio de potencia en respuesta a la 
determinación de que los datos sensoriales indican un cambio de escena, en 3308. Por ejemplo, el clasificador de 40 
contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede activar un primer dominio de potencia del dispositivo 1402 en respuesta 
a la determinación de que los primeros datos sensoriales 1470 indican un cambio de escena, como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 23. 
 
[0296] El procedimiento 3300 también puede incluir activar un segundo dominio de potencia en respuesta a la 45 
determinación de que los datos sensoriales indican que la nitidez de la imagen satisface un nivel de nitidez umbral, en 
3310. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede activar un segundo dominio de 
potencia del dispositivo 1402 en respuesta a la determinación de que los primeros datos sensoriales 1470 indican que 
una nitidez de la imagen satisface el nivel de nitidez umbral, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 
24. 50 
 
[0297] El procedimiento 3300 puede incluir además generar datos de contexto que indican un contexto de la imagen 
en base al menos en parte al primer subconjunto de rasgos característicos, en 3312. Por ejemplo, el clasificador de 
contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede generar los datos de contexto 1490 que indican un contexto de la 
imagen en base al menos en parte al primer subconjunto de rasgos característicos, como se describe adicionalmente 55 
con referencia a la FIG. 14. 
 
[0298] El procedimiento 3300 de la FIG. 33 se puede implementar por un dispositivo de matriz de puertas programables 
in situ (FPGA), un circuito integrado específico de la aplicación (ASIC), una unidad de procesamiento tal como una 
unidad de procesamiento central (CPU), un procesador de señales digitales (DSP), un controlador, otro dispositivo de 60 
hardware, dispositivo de firmware o cualquier combinación de los mismos. Como ejemplo, el procedimiento 3300 de 
la FIG. 33 se puede realizar por un procesador que ejecuta instrucciones. 
 
[0299] Por tanto, el procedimiento 3300 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen. El análisis de 
subconjuntos de rasgos característicos de una imagen en respuesta a la determinación de que la imagen corresponde 65 
a un cambio de escena, que la imagen no está borrosa, o ambas, puede dar como resultado un análisis selectivo de 
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imágenes, conservando de este modo los recursos del dispositivo 1402. Además, la activación selectiva del primer 
dominio de potencia, el segundo dominio de potencia, o ambos, del dispositivo 1402 también puede conservar los 
recursos del dispositivo 1402. 
 
[0300] En referencia a la FIG. 34, se muestra un diagrama de flujo de un modo de realización ilustrativo particular de 5 
un procedimiento de identificación de un contexto de una imagen y se designa, en general, como 3400. 
 
[0301] El procedimiento 3400 puede incluir recibir, en un dispositivo móvil, los primeros datos sensoriales desde un 
primer sensor de imagen, en 3402. Los primeros datos sensoriales pueden estar relacionados con una primera imagen. 
Por ejemplo, el dispositivo 1402 de la FIG. 14 puede recibir datos sensoriales (por ejemplo, los primeros datos 10 
sensoriales 1470) desde el primer sensor de imagen 1404. Los primeros datos sensoriales 1470 pueden estar 
relacionados con la primera trama 102 de la FIG. 1. 
 
[0302] El procedimiento 3400 también puede incluir generar primeras estadísticas de imagen de la primera imagen en 
base a los datos sensoriales, en 3404. Las primeras estadísticas de imagen se generan en base al procesamiento 15 
específico de la aplicación. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede generar primeras 
estadísticas de imagen de la primera trama 102 de la FIG. 1 en base a los primeros datos sensoriales 1470, como se 
describe con referencia a la FIG. 14. Las primeras estadísticas de imagen se pueden generar en base al procesamiento 
específico de la aplicación, como se describe con referencia a la FIG. 14. 
 20 
[0303] El procedimiento 3400 puede incluir además extraer un primer subconjunto de rasgos característicos de la 
primera imagen a partir de los primeros datos sensoriales, en 3406. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 de la FIG. 14 puede extraer un primer subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, uno 
primero del/de los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442 de la FIG. 14) a partir de los primeros datos 
sensoriales 1470. 25 
 
[0304] El procedimiento 3400 también puede incluir solicitar segundos datos sensoriales desde un segundo sensor de 
imagen en base al primer subconjunto de rasgos característicos que satisfacen un criterio de análisis, en 3408. Por 
ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede enviar una segunda solicitud de captación 
de imagen (por ejemplo, la segunda solicitud de captación de imagen 1426) al N-ésimo sensor de imagen 1440 en 30 
respuesta a la determinación de que un nivel de confianza asociado a la extracción del primer subconjunto de rasgos 
característicos no satisface el nivel de confianza umbral 1482, como se describe adicionalmente con referencia a la 
FIG. 14. 
 
[0305] El procedimiento 3400 puede incluir además recibir los segundos datos sensoriales desde el segundo sensor 35 
de imagen, en 3410. Los segundos datos sensoriales pueden estar relacionados con una segunda imagen. Por 
ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede recibir segundos datos sensoriales (por 
ejemplo, los segundos datos sensoriales 1424) desde el N-ésimo sensor de imagen 1440. Los segundos datos 
sensoriales 1424 pueden estar relacionados con la segunda trama 104 de la FIG. 1. 
 40 
[0306] El procedimiento 3400 también puede incluir generar segundas estadísticas de imagen de la segunda imagen 
en base a los segundos datos sensoriales, en 3412. Las segundas estadísticas de imagen se generan en base al 
procesamiento específico de la aplicación. Por ejemplo, el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 puede 
generar segundas estadísticas de imagen de la segunda trama 104 de la FIG. 1 en base a los segundos datos 
sensoriales 1424, como se describe con referencia a la FIG. 14. Las segundas estadísticas de imagen se pueden 45 
generar en base al procesamiento específico de la aplicación, como se describe con referencia a la FIG. 14. 
 
[0307] El procedimiento 3400 puede incluir además extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de la 
segunda imagen a partir de los segundos datos sensoriales, en 3414. El segundo subconjunto de rasgos 
característicos se extrae en base a una cantidad de cambio entre las primeras estadísticas de imagen y las segundas 50 
estadísticas de imagen que satisface un umbral de cambio. Por ejemplo, el extractor de conjunto de rasgos 
característicos 1414 puede extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos (por ejemplo, un segundo del/de 
los subconjunto(s) de rasgos característicos 1442) a partir de los segundos datos sensoriales 1424 en base a una 
cantidad de cambio entre las primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas de imagen que satisface 
un umbral de cambio, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 55 
 
[0308] El procedimiento 3400 también puede incluir generar un subconjunto de rasgos característicos agrupados 
agrupando el primer subconjunto de rasgos característicos, el segundo subconjunto de rasgos característicos, o 
ambos, en 3416. Por ejemplo, el agrupador de conjunto de rasgos característicos 1416 puede generar un subconjunto 
de rasgos característicos agrupados (por ejemplo, el/los subconjunto(s) de rasgos característicos agrupados 1476) 60 
agrupando el primer subconjunto de rasgos característicos, el segundo subconjunto de rasgos característicos, o 
ambos, como se describe adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0309] El procedimiento 3400 puede incluir además generar datos de contexto que indican un contexto de la primera 
imagen en base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos, en 3418. Los datos de contexto 65 
se pueden generar clasificando el subconjunto de rasgos característicos agrupados en base a un modelo de 
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clasificación. Por ejemplo, el clasificador de contenido multimedia 1412 de la FIG. 14 puede generar los datos de 
contexto 1490 en base al menos en parte en el segundo subconjunto de rasgos característicos, como se describe 
adicionalmente con referencia a la FIG. 14. 
 
[0310] El procedimiento 3400 de la FIG. 34 se puede implementar por un dispositivo de matriz de puertas programables 5 
in situ (FPGA), un circuito integrado específico de la aplicación (ASIC), una unidad de procesamiento tal como una 
unidad de procesamiento central (CPU), un procesador de señales digitales (DSP), un controlador, otro dispositivo de 
hardware, dispositivo de firmware o cualquier combinación de los mismos. Como ejemplo, el procedimiento 3400 de 
la FIG. 34 se puede realizar por un procesador que ejecuta instrucciones. 
 10 
[0311] Por tanto, el procedimiento 3400 puede posibilitar la identificación del contexto de la imagen. El clasificador de 
contenido multimedia 1412 puede identificar un contexto de una imagen en base al análisis de datos sensoriales de 
múltiples sensores de imagen cuando los niveles de confianza asociados a los datos sensoriales de un único sensor 
de imagen no satisfacen un nivel de confianza umbral. El análisis de datos sensoriales de un único sensor de imagen 
puede conservar los recursos del dispositivo 1402, mientras que el análisis de datos sensoriales de múltiples sensores 15 
de imagen puede aumentar los niveles de confianza asociados a los resultados del análisis. Los datos sensoriales de 
una imagen posterior se pueden analizar cuando se detecta un cambio entre una imagen previa y la imagen posterior. 
Los recursos del dispositivo 1402 se pueden conservar no analizando la imagen posterior cuando no hay un cambio 
suficiente (por ejemplo, mayor que el umbral de cambio) de la imagen previa. 
 20 
[0312] En referencia a la FIG. 35, se muestra un modo de realización ilustrativo particular de un procedimiento 3500 
de reducción del uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática. El procedimiento 3500 se puede 
realizar usando al menos uno de los sistemas, dispositivos y técnicas descritos con respecto a las FIGS. 1-29. 
 
[0313] El procedimiento 3500 puede incluir generar, en un circuito de detección de cambio, una señal de control en 25 
base a una cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor captados por un sensor y los segundos datos del 
sensor captados por el sensor, en 3502. Por ejemplo, en referencia a la FIG. 4, el circuito de detección de cambio 414 
puede generar la señal de control en base a una cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor 430 captados 
por el sensor 402 y los segundos datos del sensor 430 captados por el sensor 402. El circuito de detección de cambio 
414 se puede incluir en la primera ruta de procesamiento 408. 30 
 
[0314] Los segundos datos del sensor se pueden proporcionar a una segunda ruta de procesamiento para el 
procesamiento específico de la aplicación de visión informática en base a la señal de control, en 3504. Por ejemplo, 
en referencia a la FIG. 4, el circuito de detección de cambio 414 puede proporcionar los segundos datos del sensor 
430 al procesador de aplicaciones 418 de la segunda ruta de procesamiento 410 para el procesamiento específico de 35 
la aplicación de visión informática en base a la señal de control que indica una diferencia entre los primeros datos del 
sensor 430 y los segundos datos del sensor 430. En modos de realización alternativos (por ejemplo, las FIGS. 5-6), la 
señal de control puede ser una señal de retroalimentación proporcionada al circuito de selección (por ejemplo, un 
multiplexor) y los segundos datos del sensor se pueden proporcionar a un procesador de aplicaciones (por ejemplo, 
el procesador de aplicaciones 518) por medio del circuito de selección. 40 
 
[0315] El procedimiento 3500 puede reducir el consumo de potencia omitiendo el procesamiento específico de la 
aplicación de visión informática en una trama particular que es similar a una trama previa. Por ejemplo, el circuito de 
detección de cambio 414 puede indicar (por medio de la señal de control 416) si se activa (por ejemplo, acciona) el 
procesador de aplicaciones 418 en base a una comparación entre una trama actual y una trama previa. Si el circuito 45 
de detección de cambio 414 determina que las diferencias entre la trama actual y la trama previa no satisfacen un 
umbral (por ejemplo, un umbral de cambio), el circuito de detección de cambio 414 puede determinar desactivar el 
procesador de aplicaciones 418 (por ejemplo, mantener el procesador de aplicaciones 418 en el estado de suspensión) 
para conservar potencia 
 50 
[0316] En referencia a la FIG. 36, se representa un diagrama de un modo de realización ilustrativo de un dispositivo 
móvil y se designa en general, como 3600. El dispositivo móvil 3600 puede incluir y/o acoplar de forma comunicativa 
con una cámara siempre encendida. En un modo de realización particular, el dispositivo móvil 3600 puede 
corresponder a uno o más de los dispositivos móviles 1200 de la FIG. 12. En un modo de realización ilustrativo, el 
dispositivo móvil 3600 puede funcionar de acuerdo con los procedimientos 3000-3500 de las FIGS. 30-35, o cualquier 55 
combinación de los mismos. 
 
[0317] Cabe destacar que la FIG. 16 es para proporcionar una ilustración generalizada de diversos componentes, 
cualquiera o todos de los cuales se pueden utilizar según corresponda. Además, los componentes de hardware y/o 
software del dispositivo móvil 3600 mostrado en la FIG. 36 se pueden configurar para implementar uno o más de los 60 
componentes ilustrados en la FIG. 13, tales como el motor de determinación contextual 1380, los sensores y otros 
componentes. 
 
[0318] Los componentes mostrados en la FIG. 36 se pueden localizar en un único dispositivo móvil y/o distribuirse 
entre diversos dispositivos en red, que se pueden disponer en diferentes ubicaciones físicas. Por ejemplo, algunos 65 
modos de realización pueden incluir la(s) cámara(s) distribuida(s) 3643 y/u otros sensores 3649 en diversas 
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ubicaciones en o cerca del cuerpo de un usuario. Una cámara siempre encendida de un HMD (usado en la cabeza de 
un usuario), por ejemplo, se puede acoplar de forma comunicativa con un teléfono móvil en el bolsillo del usuario, y 
los componentes mostrados en la FIG. 36 se pueden distribuir entre el HMD y el teléfono móvil en cualquiera de una 
variedad de formas, dependiendo de la funcionalidad deseada. 
 5 
[0319] El dispositivo móvil 3600 se muestra incluyendo elementos de hardware que se pueden acoplar eléctricamente 
por medio de un bus 3605 (o de otro modo pueden estar en comunicación, según corresponda). Los elementos de 
hardware pueden incluir la(s) unidad(es) de procesamiento 3610 que puede(n) incluir, sin limitación, uno o más 
procesadores de propósito general, uno o más procesadores de propósito especial (tales como procesadores de 
señales digitales (DSP), procesadores de aceleración de gráficos, circuitos integrados específicos de la aplicación 10 
(ASIC), y/o similares), y/u otra estructura o medios de procesamiento, que se pueden configurar para realizar uno o 
más de los procedimientos descritos en el presente documento, incluyendo los procedimientos 3000-3500 de las FIGS. 
30-35. El dispositivo móvil 3600 también puede incluir uno o más dispositivos de entrada 3670 (por ejemplo, una 
pantalla táctil, un panel táctil, botón/botones, dial(es), interruptor(es) y/o similares) y uno o más dispositivos de salida 
3615, que pueden incluir sin limitación una pantalla, diodo emisor de luz (LED), altavoces y/o similares. 15 
 
[0320] El dispositivo móvil 3600 también puede incluir una interfaz de comunicación inalámbrica 3630, que puede 
incluir sin limitación un módem, una tarjeta de red, un dispositivo de comunicación por infrarrojos, un dispositivo de 
comunicación inalámbrica y/o un conjunto de chips (tal como un dispositivo Bluetooth® (marca registrada de Bluetooth 
SIG, Inc.), un dispositivo de IEEE 802.1 1, un dispositivo de IEEE 802.15.4, un dispositivo Wifi, un dispositivo WiMax, 20 
instalaciones de comunicación celular, etc.) y/o similares. La comunicación hacia y desde el dispositivo móvil 3600 
también se puede implementar, en algunos modos de realización, usando diversas redes de comunicación 
inalámbrica. Estas redes pueden incluir, por ejemplo, una red inalámbrica de área amplia (WWAN), una red inalámbrica 
de área local (WLAN), una red inalámbrica de área personal (WPAN) y similares. Una WWAN puede ser una red de 
acceso múltiple por división de código (CDMA), una red de acceso múltiple por división de tiempo (TDMA), una red de 25 
acceso múltiple por división de frecuencia (FDMA), una red de acceso múltiple por división ortogonal de frecuencia 
(OFDMA), una red de acceso múltiple por división de frecuencia de portadora única (SC-FDMA), una red WiMax (IEEE 
802.16) y así sucesivamente. Una red de CDMA puede implementar una o más tecnologías de acceso por radio (RAT), 
tales como cdma2000, CDMA de banda ancha (W-CDMA) y así sucesivamente. Cdma2000 incluye las normas IS-95, 
IS-2000 y/o IS-856. Una red de TDMA puede implementar el sistema global de comunicaciones móviles (GSM), el 30 
sistema telefónico móvil avanzado digital (D-AMPS) o alguna otra RAT. Una red de OFDMA puede implementar 
evolución a largo plazo (LTE), LTE avanzada y así sucesivamente. LTE, LTE avanzada, GSM y W-CDMA se describen 
en documentos de un consorcio denominado "Proyecto de Colaboración de Tercera Generación" (3GPP). La 
cdma2000 se describe en documentos de un consorcio denominado "Proyecto 2 de Colaboración de Tercera 
Generación" (3GPP2). Los documentos del 3GPP y del 3GPP2 están a disposición del público. Una WLAN también 35 
puede ser una red IEEE 802.11x, y una WPAN puede ser una red Bluetooth® (marca registrada de Bluetooth SIG, 
Inc.), una IEEE 802.15x o algún otro tipo de red. Las técnicas descritas en el presente documento también se pueden 
usar para cualquier combinación de WWAN, WLAN y/o WPAN. La interfaz de comunicación inalámbrica 3630 puede 
permitir que los datos se intercambien directamente con otros sensores, sistemas y/o cualquier otro dispositivo 
electrónico descrito en el presente documento. La comunicación se puede llevar a cabo por medio de una o más 40 
antenas de comunicación inalámbrica 3632 que envían y/o reciben señales inalámbricas 3634. 
 
[0321] La interfaz de comunicación inalámbrica 3630 también se puede utilizar para determinar una ubicación del 
dispositivo móvil 3600. Por ejemplo, los puntos de acceso (incluyendo las estaciones base y/u otros sistemas usados 
para la comunicación inalámbrica de voz y/o datos) pueden servir como fuentes independientes de datos de posición, 45 
por ejemplo, a través de la implementación de procedimientos basados en trilateración en base a, por ejemplo, 
mediciones de tiempo de viaje de ida y vuelta (RTT) y/o de indicación de intensidad de señal recibida (RSSI). Los 
puntos de acceso pueden formar parte de una WLAN que funciona en un edificio para realizar comunicaciones en 
regiones geográficas más pequeñas que una WWAN. Además, los puntos de acceso pueden formar parte de una red 
Wifi (802.1 lx), picorredes celulares y/o femtocélulas, una red Bluetooth® (marca registrada de Bluetooth SIG, Inc.) y 50 
similares. Los puntos de acceso también pueden formar parte de un sistema de posicionamiento interior Qualcomm 
(QUIPSTM). 
 
[0322] El dispositivo móvil 3600 puede incluir además el/los sensor(es) 3640. Como se indica en el presente 
documento, el/los sensor(es) 3640, que puede(n) corresponder a los sensores descritos en la FIG. 2, puede(n) incluir 55 
sensores a partir de los cuales se puede determinar una orientación y/o movimiento del dispositivo móvil 3600, tales 
como uno o más acelerómetros 3641, giroscopios 3642, magnetómetros 3644 y similares. El dispositivo móvil 3600 
puede incluir además otro(s) sensor(es) 1640, tales como el/los micrófono(s) 1665, el/los sensor(es) de luz 1646, 
sensores de proximidad y otros sensores, como se describe con referencia a la FIG. 13. La(s) cámara(s) 3643 puede(n) 
incluir cualquier número de cámaras diferentes con diferentes rasgos característicos (RGB, infrarrojo, gran angular, 60 
ojo de pez, alta resolución, etc.), cualquiera o todas de las cuales se pueden utilizar como una cámara siempre 
encendida como se describe en el presente documento. 
 
[0323] Los modos de realización del dispositivo móvil 3600 también pueden incluir un receptor de sistema de 
posicionamiento por satélite (SPS) 3680 que puede recibir las señales 3684 desde uno o más SPS usando una antena 65 
SPS 3682. El receptor SPS 3680 puede corresponder al/a los receptor(es) de posicionamiento por satélite 1350 de la 
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FIG. 13, que puede proporcionar información de ubicación (por ejemplo, coordenadas) con respecto al dispositivo 
móvil 3600, así como información derivada del mismo (velocidad, aceleración, etc.). Las señales de satélite 
transmitidas 3684 pueden incluir, por ejemplo, señales marcadas con un código de ruido pseudoaleatorio (PN) 
repetitivo de un número establecido de chips y se puede ubicar en estaciones de control en tierra, en equipos de 
usuario y/o en vehículos espaciales. Los sistemas de posicionamiento por satélite pueden incluir sistemas tales como 5 
el sistema de posicionamiento global (GPS), Galileo, Glonass, Compass, el sistema de satélites cuasicenitales (QZSS) 
en Japón, el sistema indio de satélites de navegación regional (IRNSS) en la India, Beidou en China, etc., y/o diversos 
sistemas de aumento (por ejemplo, un sistema de aumento basado en satélites (SBAS)) que se pueden asociar o de 
otro modo habilitar para su uso con uno o más sistemas de satélites de navegación global y/o regional. A modo de 
ejemplo, pero no de limitación, un SBAS puede incluir un(os) sistema(s) de aumento que proporciona(n) información 10 
de integridad, correcciones diferenciales, etc., tales como, por ejemplo, el sistema de aumento de área extensa 
(WAAS), el servicio europeo de superposición de navegación geoestacionaria (EGNOS), el sistema de aumento por 
satélite multifuncional (MSAS), la navegación geoaumentada y asistida por GPS, o el sistema de navegación 
geoaumentada y con GPS (GAGAN), y/o similares. 
 15 
[0324] El dispositivo móvil 3600 puede incluir además (y/o estar en comunicación con) una memoria 3660. La memoria 
3660 puede incluir, sin limitación, almacenamiento local y/o accesible por red, una unidad de disco, una matriz de 
unidades, un dispositivo de almacenamiento óptico, un dispositivo de almacenamiento de estado sólido, tal como una 
memoria de acceso aleatorio ("RAM"), y/o una memoria de solo lectura ("ROM"), que puede ser programable, 
actualizable por flash y/o similar. Dichos dispositivos de almacenamiento se pueden configurar para implementar 20 
cualquier almacenamiento de datos apropiado, incluyendo, sin limitación, diversos sistemas de ficheros, estructuras 
de bases de datos y/o similares. 
 
[0325] La memoria 3660 del dispositivo móvil 3600 también puede incluir elementos de software (no mostrados), que 
incluyen un sistema operativo, controladores de dispositivo, bibliotecas ejecutables y/u otro código, tal como uno o 25 
más programas de aplicación, que pueden comprender programas informáticos proporcionados por diversos modos 
de realización, y/o se pueden diseñar para implementar procedimientos y/o configurar sistemas, proporcionados por 
otros modos de realización, como se describe en el presente documento. Simplemente a modo de ejemplo, uno o más 
procedimientos descritos con respecto a los procedimientos de las FIGS. 30-35 se pueden implementar como código 
y/o instrucciones ejecutables por el dispositivo móvil 3600 (y/o una unidad de procesamiento dentro de un dispositivo 30 
móvil 3600) (y/u otro dispositivo de un sistema de posicionamiento). En un aspecto, dicho código y/o instrucciones se 
pueden usar para configurar y/o adaptar un ordenador de propósito general (u otro dispositivo) para realizar una o más 
operaciones de acuerdo con los procedimientos descritos. 
 
[0326] En referencia a la FIG. 37, se muestra un diagrama de bloques del dispositivo inalámbrico 3700 que incluye 35 
componentes operativos para reducir el uso de potencia asociado a las aplicaciones de visión informática. El 
dispositivo 3700 incluye los procesadores 3710 (por ejemplo, el circuito de detección de cambio 414 y el procesador 
de aplicaciones 418) operativos para reducir el uso de potencia asociado a aplicaciones de visión informática. Los 
procesadores 3710 están acoplados a una memoria 3732. En un modo de realización particular, los procesadores 
3710 pueden incluir el sistema de procesamiento 300 de la FIG. 3, el sistema de procesamiento 400 de la FIG. 4, el 40 
sistema de procesamiento 500 de la FIG. 5, el sistema de procesamiento 600 de la FIG. 6, el sistema de procesamiento 
800 de la FIG. 8, o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0327] La FIG. 37 también muestra un controlador de pantalla 3726 que está acoplado a los procesadores 3710 y a 
una pantalla 3728. Un controlador de cámara 3790 se puede acoplar a los procesadores 3710 y al sensor 402. El 45 
sensor 402 se puede configurar para captar una secuencia de vídeo que incluye tramas de imagen (por ejemplo, las 
imágenes 102-106 de la FIG. 1). También se puede acoplar un codificador/decodificador (CÓDEC) 3734 a los 
procesadores 3710. Un altavoz 3736 y un micrófono 3738 se pueden acoplar al CÓDEC 3734. La FIG. 37 también 
indica que un controlador inalámbrico 3740 se puede acoplar a los procesadores 3710 y a una antena inalámbrica 
3742 por medio de una interfaz de radiofrecuencia (RF) 3780. 50 
 
[0328] La memoria 3732 puede ser un medio de almacenamiento tangible no transitorio legible por procesador que 
incluye las instrucciones ejecutables 3756. Las instrucciones 3756 se pueden ejecutar por un procesador, tal como los 
procesadores 3710 o un dispositivo dentro de los procesadores 3710 (por ejemplo, el primer dispositivo de 
procesamiento 304, el generador de estadísticas 304 y/o el segundo dispositivo de procesamiento 310) para realizar 55 
cualquiera de los procedimientos 3000-3500 de las FIGS. 30-35. 
 
[0329] En un modo de realización particular, el procesador 3710, el controlador de pantalla 3726, la memoria 3732, el 
CÓDEC 3734 y el controlador inalámbrico 3740 están incluidos en un dispositivo de sistema en paquete o sistema en 
chip 3722. En un modo de realización particular, un dispositivo de entrada 3730 y una fuente de alimentación 3744 60 
están acoplados al dispositivo de sistema en chip 3722. Además, en un modo de realización particular, como se ilustra 
en la FIG. 37, la pantalla 3728, el dispositivo de entrada 3730, la cámara 302, el altavoz 3736, el micrófono 3738, la 
antena inalámbrica 3742 y la fuente de alimentación 3744 son externos al dispositivo de sistema en chip 3722. Sin 
embargo, cada uno de la pantalla 3728, el dispositivo de entrada 3730, la cámara 302, el altavoz 3736, el micrófono 
3738, la antena inalámbrica 3742 y la fuente de alimentación 3744 se puede acoplar a un componente del dispositivo 65 
de sistema en chip 3722, tal como una interfaz o un controlador. 
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[0330] Junto con los modos de realización descritos, se divulga un aparato que incluye medios para generar primeras 
estadísticas de imagen para una primera trama de datos de imagen y segundas estadísticas de imagen para una 
segunda trama de datos de imagen. Por ejemplo, los medios para generar las estadísticas de imagen pueden incluir 
el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3, los procesadores 3710 programados para ejecutar las 5 
instrucciones 3756 de la FIG. 37, uno o más de otros dispositivos, circuitos, módulos o instrucciones para generar 
estadísticas de imagen, o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0331] El aparato también puede incluir medios para determinar si una cantidad de cambio entre las segundas 
estadísticas de imagen y las primeras estadísticas de imagen satisface un umbral. Por ejemplo, los medios para 10 
determinar pueden incluir el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 3, los procesadores 3710 
programados para ejecutar las instrucciones 3756 de la FIG. 37, uno o más de otros dispositivos, circuitos, módulos o 
instrucciones para determinar si la primera cantidad de cambio entre las segundas estadísticas de imagen y las 
primeras estadísticas de imagen satisface el umbral, o cualquier combinación de los mismos. 
 15 
[0332] El aparato también puede incluir medios para realizar un procesamiento específico de la aplicación en la 
segunda trama en respuesta a una determinación de que la cantidad de cambio satisface el umbral. Por ejemplo, los 
medios para realizar el procesamiento específico de la aplicación pueden incluir el segundo dispositivo de 
procesamiento 310 de la FIG. 3, los procesadores 3710 programados para ejecutar las instrucciones 3756 de la FIG. 
37, uno o más de otros dispositivos, circuitos, módulos o instrucciones para realizar el procesamiento específico de la 20 
aplicación, o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0333] Junto con los modos de realización descritos, se divulga un aparato que incluye medios para generar una señal 
de control en base a una cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor captados por un sensor y los 
segundos datos del sensor captados por el sensor. Los medios para generar la señal de control pueden incluir el 25 
dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de las FIGS. 1-3, el circuito de detección de cambio 414 de la FIG. 
4, el circuito de detección de cambio 514 de las FIGS. 5-6, el analizador de activación 814 de la FIG. 8, el analizador 
de activación 816 de la FIG. 8, uno o más de otros dispositivos, circuitos, módulos o instrucciones para generar la 
señal de control, o cualquier combinación de los mismos. 
 30 
[0334] El aparato también puede incluir medios para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática en los segundos datos del sensor en base a la señal de control. Los medios para realizar el procesamiento 
específico de la aplicación de visión artificial pueden incluir el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, 
componentes en la segunda ruta de procesamiento 410 de la FIG. 4, componentes en la segunda ruta de 
procesamiento 510 de la FIG. 5, componentes en la segunda ruta de procesamiento 610 de la FIG. 6, componentes 35 
en la segunda ruta de procesamiento 810 de la FIG. 8, uno o más de otros dispositivos, circuitos, módulos o 
instrucciones para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión informática en los segundos datos 
del sensor, o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0335] En referencia a la FIG. 38, se representa un diagrama de bloques de un modo de realización ilustrativo particular 40 
de un dispositivo móvil y se designa, en general, como 3800. En diversos modos de realización, el dispositivo 3800 
puede tener más o menos componentes que los ilustrados en la FIG. 38. El dispositivo 3800 puede incluir, estar 
incluido en, o corresponder al dispositivo 302 de la FIG. 3. En un modo de realización ilustrativo, el dispositivo 3800 
puede funcionar de acuerdo con los procedimientos de las FIGS. 30-34, o cualquier combinación de los mismos. 
 45 
[0336] En un modo de realización particular, el dispositivo 3800 incluye un procesador 3810 (por ejemplo, una unidad 
de procesamiento central (CPU) o un procesador de señales digitales (DSP)) acoplado a la memoria 1408 de la FIG. 
14, a un codificador/decodificador (CÓDEC) 3834, y a una antena inalámbrica 3842 por medio de un controlador 
inalámbrico 3840. El procesador 3810 también se puede acoplar a la pantalla 1406 de la FIG. 14 por medio de un 
controlador de pantalla 3826. Un altavoz 3836 y un micrófono 3838 se pueden acoplar al CÓDEC 3834. El dispositivo 50 
3800 se puede acoplar al uno o más sensores de imagen del dispositivo 1402 de la FIG. 14. Por ejemplo, el dispositivo 
3800 se puede acoplar al primer sensor de imagen 1404, al Nésimo sensor de imagen 1440 de la FIG. 14, o a ambos. 
El dispositivo 3800 se puede acoplar a uno o más de otros sensores 3846. Por ejemplo, el uno o más de otros sensores 
3846 pueden incluir un sensor de sistema microelectromecánico (MEMS), un sensor óptico, un sensor magnético o 
cualquier combinación de los mismos. El dispositivo 3800 puede incluir el clasificador de contenido multimedia 1412 55 
de la FIG. 14. En un modo de realización particular, el procesador 3810 puede corresponder al procesador 1410 de la 
FIG. 14. En un modo de realización particular, el procesador 3810 puede incluir el clasificador de contenido multimedia 
1412 de la FIG. 14. 
 
[0337] El clasificador de contenido multimedia 1412 se puede usar para implementar un modo de realización de 60 
hardware de las técnicas de identificación de contexto de imagen descritas en el presente documento. De forma 
alternativa, o además, se puede implementar un modo de realización de software (o un modo de realización de 
software/hardware combinado). Por ejemplo, la memoria 1408 puede incluir las instrucciones 3856. Las instrucciones 
3856 pueden corresponder al clasificador de contenido multimedia 1412. Las instrucciones 3856 pueden ser 
ejecutables por el procesador 3810 u otra unidad de procesamiento del dispositivo 3800. Por ejemplo, la memoria 65 
1408 puede ser un medio o dispositivo legible por ordenador no transitorio que almacena las instrucciones 3856 que 
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son ejecutables por el procesador 3810 para identificar un contexto de una imagen al recibir datos sensoriales, extraer 
un primer subconjunto de rasgos característicos, determinar que los niveles de confianza asociados al primer 
subconjunto de rasgos característicos no satisfacen un nivel de confianza umbral, extraer un segundo subconjunto de 
rasgos característicos en respuesta a la determinación, y generar datos de contexto que indican el contexto de la 
imagen en base al menos en parte al segundo subconjunto de rasgos característicos. 5 
 
[0338] En un modo de realización particular, el procesador 3810, el controlador de pantalla 3826, la memoria 1408, el 
CÓDEC 3834 y el controlador inalámbrico 3840 están incluidos en un dispositivo de sistema en paquete o sistema en 
chip 3822. En un modo de realización particular, un dispositivo de entrada 3830 y una fuente de alimentación 3844 
están acoplados al dispositivo de sistema en chip 3822. Además, en un modo de realización particular, como se ilustra 10 
en la FIG. 38, la pantalla 1406, el dispositivo de entrada 3830, el altavoz 3836, el micrófono 3838, el primer sensor de 
imagen 1404, el N-ésimo sensor de imagen 340, la antena inalámbrica 3842 y la fuente de alimentación 3844 son 
externos al dispositivo de sistema en chip 3822. Sin embargo, cada uno de la pantalla 1406, el dispositivo de entrada 
3830, el altavoz 3836, el micrófono 3838, el primer sensor de imagen 1404, el N-ésimo sensor de imagen 1440, la 
antena inalámbrica 3842 y la fuente de alimentación 3844 puede estar acoplado a un componente del dispositivo de 15 
sistema en chip 3822, tal como una interfaz o un controlador. 
 
[0339] Junto con los modos de realización descritos, se divulga un sistema que puede incluir medios para recibir datos 
sensoriales desde un sensor de imagen, tal como la antena inalámbrica 3842, el clasificador contenido multimedia 
1412 de la FIG. 14, el primer dispositivo de procesamiento 304 de la FIG. 3, uno o más de otros dispositivos o circuitos 20 
configurados para recibir datos sensoriales, o cualquier combinación de los mismos. Los datos sensoriales pueden 
estar relacionados con una imagen. El sistema también puede incluir medios para extraer un primer subconjunto de 
rasgos característicos a partir de los datos sensoriales, tales como el primer dispositivo de procesamiento 304, el 
segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el extractor de conjunto de rasgos característicos 1414, el 
clasificador de contenido multimedia 1412, el procesador 1410 de la FIG. 14, el procesador 3810 de la FIG. 38, uno o 25 
más de otros dispositivos o circuitos configurados para extraer un primer subconjunto de rasgos característicos, o 
cualquier combinación de los mismos. El primer subconjunto de rasgos característicos se puede seleccionar en base 
a un criterio de selección. El sistema puede incluir además medios para generar datos de contexto que indican un 
contexto de la imagen en base al menos en parte al primer subconjunto de rasgos característicos, tal como el segundo 
dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el clasificador de contenido de medios multimedia 1412, el procesador 30 
1410 de la FIG. 14, el procesador 3810 de la FIG. 38, uno o más de otros dispositivos o circuitos configurados para 
generar datos de contexto, o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0340] El sistema también puede incluir medios para determinar si se satisface un criterio de extracción en base a los 
datos sensoriales, tal como el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de 35 
procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el clasificador de contenido de medios 
multimedia 1412, el extractor 1414 de la FIG. 14, el procesador 3810 de la FIG. 38, uno o más de otros dispositivos o 
circuitos configurados para determinar si el criterio de extracción se cumple en base a los datos sensoriales, o cualquier 
combinación de los mismos. El primer subconjunto de rasgos característicos se puede extraer en base al criterio de 
extracción que se satisface. 40 
 
[0341] El sistema puede incluir también medios para activar un primer dominio de potencia en respuesta a la 
determinación de que los datos sensoriales indican un cambio de escena, tal como el dispositivo de procesamiento de 
estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de procesamiento 304, el segundo dispositivo de procesamiento 
310 de la FIG. 3, el clasificador de contenido de medios multimedia 1412, el extractor 1414 de la FIG. 14, el procesador 45 
3810 de la FIG. 38, uno o más de otros dispositivos o circuitos configurados para activar el primer dominio de potencia, 
o cualquier combinación de los mismos. 
 
[0342] El sistema puede incluir además medios para activar un segundo dominio de potencia en respuesta a la 
determinación de que los datos sensoriales indican que una nitidez de la imagen satisface un nivel de nitidez umbral, 50 
tal como el dispositivo de procesamiento de estadísticas 108 de la FIG. 1, el primer dispositivo de procesamiento 304, 
el segundo dispositivo de procesamiento 310 de la FIG. 3, el clasificador de contenido de medios multimedia 1412, el 
extractor 1414 de la FIG. 14, el procesador 3810 de la FIG. 38, uno o más de otros dispositivos o circuitos configurados 
para activar el segundo dominio de potencia, o cualquier combinación de los mismos. 
 55 
[0343] Los expertos apreciarán, además, que los diversos bloques lógicos, configuraciones, módulos, circuitos y 
etapas de algoritmo ilustrativos descritos en relación con los modos de realización divulgados en el presente 
documento se pueden implementar como hardware electrónico, software informático ejecutado por un procesador o 
combinaciones de ambos. Se han descrito anteriormente diversos componentes, bloques, configuraciones, módulos, 
circuitos y etapas ilustrativos, en general, en términos de su funcionalidad. Que dicha funcionalidad se implemente 60 
como hardware o instrucciones ejecutables por procesador depende de la aplicación particular y de las restricciones 
de diseño impuestas al sistema global. Los expertos en la técnica pueden implementar la funcionalidad descrita de 
varias formas para cada aplicación particular, pero no se debe interpretar que dichas decisiones de implementación 
suponen una desviación del alcance de la presente divulgación. 
 65 
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[0344] Las etapas de un procedimiento o algoritmo descrito en relación con los modos de realización divulgados en el 
presente documento se pueden realizar directamente en hardware, en un módulo de software ejecutado por un 
procesador o en una combinación de los dos. Un módulo de software puede residir en una memoria de acceso aleatorio 
(RAM), memoria flash, memoria de solo lectura (ROM), memoria de solo lectura programable (PROM), memoria de 
solo lectura programable y borrable (EPROM), memoria de solo lectura programable y borrable eléctricamente 5 
(EEPROM), registros, disco duro, disco extraíble, disco compacto con memoria de solo lectura (CD-ROM) o en 
cualquier otra forma de medio de almacenamiento no transitorio conocido en la técnica. Un medio de almacenamiento 
ejemplar se acopla al procesador de modo que el procesador pueda leer información de, y escribir información en, el 
medio de almacenamiento. De forma alternativa, el medio de almacenamiento puede estar integrado en el procesador. 
El procesador y el medio de almacenamiento pueden residir en un circuito integrado específico de la aplicación (ASIC). 10 
El ASIC puede residir en un dispositivo informático o en un terminal de usuario. Como alternativa, el procesador y el 
medio de almacenamiento pueden residir como componentes discretos en un dispositivo informático o en un terminal 
de usuario. 
 
[0345] La descripción previa de los modos de realización divulgados se proporciona para posibilitar que un experto en 15 
la técnica realice o use los modos de realización divulgados. Diversas modificaciones de estos modos de realización 
resultarán inmediatamente evidentes para los expertos en la técnica, y los principios definidos en el presente 
documento se pueden aplicar a otros modos de realización sin apartarse del alcance de la divulgación. Por tanto, la 
presente divulgación no pretende limitarse a los modos de realización mostrados en el presente documento, sino que 
se le ha de conceder el alcance más amplio posible consecuente con los principios y rasgos característicos novedosos 20 
como se define en las reivindicaciones siguientes. 
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REIVINDICACIONES 
 
1.  Un procedimiento que comprende: 
 

generar, en un circuito de detección de cambio (414, 514, 614, 814) incluido en una primera ruta de 5 
procesamiento (408, 508, 608, 808), una señal de control en base a una cantidad de cambio entre los 
primeros datos del sensor (112) y los segundos datos del sensor (114) que satisface un umbral, los primeros 
datos del sensor (112) correspondientes a un primer conjunto de valores de píxel asociados a una primera 
imagen (102) captada por un primer sensor (402, 502, 602, 842) y los segundos datos del sensor (114) 
correspondientes a un segundo conjunto de valores de píxel asociados a una segunda imagen (104) 10 
captada por el primer sensor (402, 502, 602, 842); el procedimiento caracterizado por 
 
proporcionar los segundos datos del sensor (114) a una segunda ruta de procesamiento (410, 510, 610, 
810) para el procesamiento específico de la aplicación de visión informática en base a la señal de control 
(416, 516, 844), la segunda ruta de procesamiento (410, 510, 610, 810) diferente de la primera ruta de 15 
procesamiento (408, 508, 606, 808), en el que la potencia informática para la primera ruta de procesamiento 
(408, 508, 608, 808) es menor que la potencia informática para la segunda ruta de procesamiento (410, 
510, 610, 810). 

 
2.  El procedimiento de la reivindicación 1, que comprende además: 20 
 

introducir datos de sensor de baja velocidad (834) en la primera ruta de procesamiento (808), los datos de 
sensor de baja velocidad (834) introducidos a una primera velocidad de datos que es menor que una 
segunda velocidad de datos de los datos de sensor de alta velocidad (832) introducidos en la segunda ruta 
de procesamiento (810), 25 
 
en el que el primer sensor (842) comprende un sensor de imagen. 

 
3.  El procedimiento de la reivindicación 1, que comprende además: 
 30 

extraer los primeros rasgos característicos a partir de los primeros datos del sensor (112) en el circuito de 
detección de cambios (414, 514, 614, 814) y extraer los segundos rasgos característicos a partir de los 
segundos datos del sensor (114) en el circuito de detección de cambios (414, 514, 614, 814), 
 
en el que la cantidad de cambio se basa en los primeros rasgos característicos y se basa en los segundos 35 
rasgos característicos. 

 
4.  El procedimiento de la reivindicación 1, que comprende además: 
 

determinar una diferencia entre las primeras estadísticas de imagen de los primeros datos del sensor (112) 40 
y las segundas estadísticas de imagen de los segundos datos del sensor (114), 

 
en el que la cantidad de cambio se basa en la diferencia. 

 
5.  El procedimiento de la reivindicación 4, que comprende además determinar, en un procesador de aplicaciones 45 

(418, 518) en la segunda ruta de procesamiento (410, 510, 610, 810), un tipo particular de estadísticas de 
imagen en base a una aplicación de visión informática particular. 

 
6.  El procedimiento de la reivindicación 5, que comprende además: 
 50 

proporcionar, en el procesador de aplicaciones (418, 518), una indicación del tipo particular de estadísticas 
de imagen a un analizador de señal (512) en la primera ruta de procesamiento (408, 508, 608, 808); y 
 
generar, en el analizador de señal (512), las primeras estadísticas de imagen y las segundas estadísticas 
de imagen en base al tipo particular de estadísticas de imagen. 55 
 

7.  El procedimiento de la reivindicación 1, en el que el procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática comprende: 

 
extraer un primer subconjunto de rasgos característicos de una segunda trama correspondiente a los 60 
segundos datos del sensor (114); 
 
extraer un segundo subconjunto de rasgos característicos de la segunda trama en base al primer 
subconjunto de rasgos característicos que satisfacen un criterio de análisis; y 
 65 
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generar datos de contexto que indican un contexto de la segunda trama en base al menos en parte al 
segundo subconjunto de rasgos característicos. 
 

8.  El procedimiento de la reivindicación 1, que comprende además: 
 5 

realizar, en un primer procesador de aplicaciones (418, 518) en la segunda ruta de procesamiento (410, 
510, 610, 810), el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en una segunda 
trama correspondiente a los segundos datos del sensor (114), 
 
en el que el primer procesador de aplicaciones (418, 518) consume una primera cantidad de potencia. 10 

 
9.  El procedimiento de la reivindicación 8, que comprende además: 
 

solicitar, en el primer procesador de aplicaciones (418, 518) en base a un acontecimiento particular, el uso 
de un segundo procesador de aplicaciones (706) en la segunda ruta de procesamiento (410, 510, 610, 810) 15 
para realizar un segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda 
trama, en el que el segundo procesador de aplicaciones (706) consume una segunda cantidad de potencia 
que es mayor que la primera cantidad de potencia; y 
 
determinar, en el segundo procesador de aplicaciones (706), si realizar el segundo procesamiento 20 
específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama. 

 
10.  El procedimiento de la reivindicación 9, en el que: 
 

el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática incluye hacer un barrido de píxeles 25 
de la segunda trama en busca de un color particular, 
 
el acontecimiento particular comprende determinar que un píxel particular de la segunda trama tiene el color 
particular, y 
 30 
el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática incluye realizar detección de 
objetos, reconocimiento de objetos o una combinación de los mismos. 

 
11.  El procedimiento de la reivindicación 9, que comprende además realizar, en el segundo procesador de 

aplicaciones (706), el segundo procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda 35 
trama. 

 
12.  El procedimiento de la reivindicación 11, que comprende además: 
 

determinar, en el segundo procesador de aplicaciones (706), si se interrumpe el primer procesamiento 40 
específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama en el primer procesador de 
aplicaciones (418, 518); e 
 
interrumpir el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en la segunda trama 
en el primer procesador de aplicaciones (418, 518) en base a la determinación en el segundo procesador 45 
de aplicaciones (708). 

 
13.  El procedimiento de la reivindicación 12, que comprende además apagar el primer procesador de aplicaciones 

(418, 518) después de interrumpir el primer procesamiento específico de la aplicación de visión informática en 
la segunda trama. 50 

 
14.  Un aparato que comprende: 
 

medios (414, 514, 614, 814) configurados para generar una señal de control (416, 516, 844) en base a una 
cantidad de cambio entre los primeros datos del sensor (112) y los segundos datos del sensor (114) que 55 
satisface un umbral, los primeros datos del sensor (112) correspondientes a un primer conjunto de valores 
de píxel asociados a una primera imagen (102) captada por un primer sensor (402, 502, 602, 842) y los 
segundos datos del sensor (114) correspondientes a un segundo conjunto de valores de píxel asociados a 
una segunda imagen (104) captada por el primer sensor (402, 502, 602, 842), en el que los medios (414, 
514, 614, 814) configurados para generar la señal de control (416, 516, 844) se incluyen en una primera 60 
ruta de procesamiento (408, 508, 608, 808); el aparato caracterizado por 

 
medios (418, 518) configurados para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión 
informática en los segundos datos del sensor (114) en base a la señal de control (416, 516, 844), en el que 
los medios configurados para realizar el procesamiento específico de la aplicación de visión informática se 65 
incluyen en una segunda ruta de procesamiento (410, 510, 610, 810) diferente de la primera ruta de 
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procesamiento (408, 508, 608, 808), en el que la potencia informática para la primera ruta de procesamiento 
(408, 508, 608, 808), es menor que la potencia informática para la segunda ruta de procesamiento (410, 
510, 610, 810). 

 
15.  Un medio legible por ordenador que comprende instrucciones que, cuando se ejecutan por un ordenador, hacen 5 

que el ordenador realice el procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13.  
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