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DESCRIPCION
Conjunto protésico dental, sistema ancilar para el montaje/desmontaje de un pilar sobre un implante dental.

La presente invencion se refiere a un conjunto protésico dental que comprende un sistema ancilar de
montaje/desmontaje que comprende por lo menos una herramienta, por lo menos un implante dental y por lo menos
un pilar provisto de una unién troncocénica con el implante.

Se refiere también a un sistema ancilar de montaje/desmontaje de un pilar sobre un implante dental del tipo
mencionado anteriormente.

Encuentra una aplicacion particularmente importante, aunque no exclusiva, en el campo de cirugia dental de
reconstruccion.

Un procedimiento de montaje/desmontaje de este tipo de pilar sobre un implante se describe también, por otro
lado, en la presente solicitud.

Se conocen, de manera clasica, unos pilares o falsos mufiones de cicatrizacion que comprenden un tornillo de
unioén con el implante que bloquean el pilar atravesandolo para enroscarse en el implante.

Se utiliza (documento WO 97/37608) para ello una herramienta (destornillador) que abordara el tornillo a través
del pilar.

Este conjunto adolece de ciertos inconvenientes.
Necesita la colocacion de un tornillo pequefio, siempre susceptible de deslizarse y caerse en la boca del paciente.

En caso de desapriete, en particular bajo la accion de las fuerzas de masticacion, se observa una movilidad del
pilar, creando una molestia para el paciente que puede ir hasta la fractura del implante o su pérdida.

Para paliar estos inconvenientes, se han propuesto unas soluciones que permiten bloquear el tornillo en rotacién,
por ejemplo incrementando las fuerzas de friccion (recubriendo el tornillo de unién con unos materiales de fuerte
coeficiente de rozamiento, como el oro).

Esta solucion es costosa.

Ademas, al permitir un buen bloqueo del desenroscado del tornillo, se crea un problema, que es la consecuencia
de este excelente bloqueo, a saber una gran dificultad para desmontar el falso mufién.

Ahora bien, aunque el conjunto protésico es asi mas solido, debido a una excelente fijacion, no esta a salvo sin
embargo de tener que ser cambiado y/o reparado.

Ademas, la utilizacién de un tornillo, en particular con una cabeza de enroscado, impone una disposicién de un
volumen sustancial en el pilar, reduciendo ain mas el grosor de las paredes e impidiendo el disefio de pilares que
tengan una resistencia mecanica suficiente, anatémicos y optimizados para la rehabilitacion dental.

La presente invencion tiene como objetivo paliar estos inconvenientes proporcionando un conjunto protésico, un
sistema ancilar y un procedimiento relacionado con ellos, que responde mejor a los requisitos de la practica que
los conocidos anteriormente, en particular por que permite una excelente fijacion del pilar o falso mufién sobre el
implante, permitiendo al mismo tiempo su montaje/desmontaje de manera facil y simple.

La invencioén parte en particular de la idea de prescindir totalmente de la utilizacién de tornillos para retener el pilar
sobre el implante, y esto de manera permanente.

Asi, sera posible en particular desencastrar facilmente el pilar del implante y tener al mismo tiempo una fijacion
sélida propicia para resistir eficazmente a la desolidarizacion.

Otra ventaja de la invencion es permitir la separacion del pilar y del implante, incluso en el caso en el que éste se
rompiera a ras del implante.

Permite asi, proponiendo en particular unas herramientas adecuadas y de dimensiones mas faciles de manipular
por el operario/especialista, tener unos roscados mas pequefios y, por lo tanto, aumentar los grosores de las
diferentes partes del conjunto, lo cual refuerza las propiedades mecanicas de sus componentes incluido el pilar.

Con este objetivo, la presente invenciéon propone en particular un conjunto protésico dental que comprende un
sistema ancilar de montaje y/o desmontaje que comprende por lo menos una herramienta, por lo menos un
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implante provisto de un primer taladro interno ciego, que comprende, en una porciéon extrema distal, un primer
roscado sobre una primera distancia determinada d a partir del fondo del primer taladro y una porcién extrema
proximal troncoconica de unién con por lo menos un pilar, comprendiendo dicho pilar una parte extrema distal por
lo menos en parte troncocénica de unién con la porcién extrema proximal del implante, dispuesta para que la
superficie de dicha parte extrema distal del pilar colabore por rozamiento con la superficie de la porcién extrema
proximal de unién cuando la unién entre implante y pilar esta completa, estando dicho pilar provisto de un segundo
taladro interno, de paso de la herramienta, y que comprende un segundo roscado interno y un primer reborde que
forma tope longitudinalmente para la herramienta, extendiéndose el segundo roscado interno sobre una longitud |
determinada a partir de una distancia D del extremo periférico distal del pilar, comprendiendo el sistema ancilar
una primera herramienta ancilar de montaje del pilar sobre el implante y una segunda herramienta ancilar de
desmontaje del pilar a partir del implante, siendo cada una de las dos herramientas de forma de varilla alargada
alrededor de un eje provisto cada uno por un lado de un manguito de agarre, y por el otro lado, separado por una
porcién intermedia, de una porcion extrema dispuesta para cooperar con la porcién extrema distal del primer taladro
del implante, siendo la porcién extrema de la segunda herramienta ancilar de desmontaje de dimension transversal
o de diametro inferior al diametro interno del primer roscado y que se extiende sobre una distancia y, a partir del
extremo distal de la porcion extrema de la segunda herramienta, tal que y > d, de manera que el extremo puede
venir a tope sobre el fondo del taladro del implante cuando la segunda herramienta esta insertada en el implante
a través del taladro interno del pilar, comprendiendo la porcién intermedia de la segunda herramienta un segundo
fileteado extremo distal situado a la distancia y, estando dicho segundo fileteado dispuesto para colaborar con el
segundo roscado y hacer subir/desencastrar el pilar con respecto al implante durante el enroscado de la segunda
herramienta en el pilar, cuando dicho extremo distal de la porciéon extrema de dicha segunda herramienta se apoye
sobre el fondo del primer taladro de dicho implante

caracterizado por que la porcion extrema (21) de la primera herramienta (3) ancilar de montaje comprende un
primer fileteado (37) dispuesto para cooperar con el primer roscado (13), y la porcién intermedia (39) comprende
un segundo reborde (43) dispuesto para hacer tope sobre el primer reborde (28) del pilar (6) durante el enroscado
de dicho primer fileteado (37) en el primer roscado (13) del implante (5) durante el montaje, con el fin de bloquear
con fuerza la porcion extrema proximal (16) del implante con la parte extrema distal (21) del pilar.

Se debe observar que el roscado del pilar esta a nivel de la conectividad interna, por lo tanto permanece siempre
utilizable para retirar la parte restante del pilar si éste se rompe a ras del implante.

Por montaje/desmontaje, se entiende mas particularmente en la presente memoria, una vez colocado el implante,
las operaciones respectivamente de solidarizacion o unién y de desolidarizacion o desencastrado del pilar con
dicho implante.

Se entiende también por porcién, una zona del elemento considerado, que se extiende en una distancia inferior al
50% de la longitud total del elemento, preferentemente inferior al 30%, por ejemplo un 20%.

Una porcion extrema se extiende asi, por ejemplo, del extremo o punta considerado y sobre una distancia
comprendida, por ejemplo, entre el 10% y el 25% de la longitud total.

Realizandose la unién en una gran parte de la periferia de la parte extrema distal (por ejemplo una tercera parte)
del pilar, los espacios de retencion entre el pilar y el implante se reducen, lo cual disminuye los riesgos de creacion
de colonias bacterianas.

La union conica entre el pilar e el implante, que ha podido ser puesta en compresion de manera precisa gracias a
la herramienta de montaje, y sin desviacion como en el caso de enroscado con un tornillo de transfijacion, permite
esta friccion incrementada, parecida a una verdadera soldadura en frio que proporciona la misma seguridad de
fijaciéon que con un tornillo y ello de manera sorprendente.

En efecto, se observa una excelente resistencia a los micromovimientos.

No obstante, este tipo de fijacion haria el depdsito del pilar a priori casi imposible debido a la friccion/soldadura de
uno sobre el otro.

Esta resulta posible gracias a la herramienta de desmontaje tal como se describe que utiliza el principio de la
desmultiplicacién de las fuerzas por palanca/enroscado.

En unos modos de realizacién ventajosos, se recurre por otro lado y/o ademas a una y/u otra de las disposiciones
siguientes:

- la porcion extrema proximal troncocénica del implante y la parte extrema distal troncocoénica del pilar que
colaboran juntas por rozamiento definen una superficie troncoconica de rozamiento entre ellos comprendida
entre 5 mm? y 20 mm? cuando estan completamente insertados el uno en el otro;
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- el angulo de conicidad a de los troncos de cono esta comprendido entre 3° y 16°;
- el angulo de conicidad a es del orden de 5°;
- el implante es sustancialmente cilindrico de diametro externo maximo inferior a 3,2 mm.

Por sustancialmente cilindrico, se entiende en particular que la superficie externa del implante puede ser
circunscrita en un cilindro o que la diferencia de los diametros maximo y minimo del implante es inferior al 10% del
diametro maximo y/o que el implante es troncocénico de conicidad inferior al 10% o pseudocénico.

La invencion se refiere asimismo a un sistema ancilar de montaje/desmontaje sobre un implante dental del tipo
anterior, caracterizado por que el sistema esta constituido por una primera herramienta ancilar de montaje y por
una segunda herramienta ancilar de desmontaje, ambas en forma de varilla alargada alrededor de un eje provisto
cada uno por un lado de un manguito de agarre, y por otro lado, separado por una porcion intermedia, de una
porcién extrema dispuesta para ser insertada en dichos taladros,

por que la porcién extrema de la primera herramienta ancilar de montaje comprende un primer fileteado dispuesto
para cooperar con la porcion extrema distal roscada del primer taladro y su porcién intermedia comprende un
segundo reborde de bloqueo que se apoya en el pilar en compresion en el segundo taladro interno,

por que la porcion extrema de la segunda herramienta ancilar de desmontaje es de dimensiéon transversal o
diametro inferior al diametro de la porcion extrema distal roscada de manera que es adecuada para apoyarse en
el fondo roscado del primer taladro cuando la segunda herramienta es insertada en el implante a través del pilar y
su porcion intermedia comprende un segundo fileteado dispuesto para colaborar con el segundo roscado del
segundo taladro y hacer subir/desencastrar el pilar con respecto al implante durante el enroscado, cuando la
porcién extrema de dicha segunda herramienta hace tope sobre el fondo del primer taladro.

El conjunto protésico tal como se ha descrito anteriormente se puede utilizar en un procedimiento de montaje y/o
desmontaje de un pilar sobre un implante, estando dicho implante provisto de un primer taladro interno ciego, que
comprende en una porcién extrema distal un primer roscado sobre una primera distancia determinada d a partir
del fondo del taladro y una porcion extrema proximal troncoconica de union con el pilar,

comprendiendo dicho pilar una parte extrema distal troncocénica de unién con la porciéon extrema proximal del
implante, estando provisto de un segundo taladro interno, para el paso de la herramienta, y que comprende un
segundo roscado interno y un primer reborde que forma un tope longitudinal para la herramienta, extendiéndose
el segundo roscado interno sobre una longitud determinada | a partir de una distancia D del extremo periférico
distal del pilar,

caracterizado por que, para realizar el montaje de un pilar sobre un implante, se introduce en el primer y el segundo
taladro una primera herramienta ancilar de montaje en forma de varilla alargada alrededor de un eje provisto por
un lado de un manguito de agarre, y por el otro lado, separado por una porcion intermedia, de una porcién extrema
que comprende un primer fileteado dispuesto para cooperar con el primer roscado, comprendiendo la porcién
intermedia un segundo reborde,

y se enrosca el primer fileteado en el primer roscado con un par de apriete determinado para poner en presion el
segundo reborde que hace tope sobre el primer reborde del pilar, con el fin de bloquear con fuerza la porcion
extrema proximal troncocoénica del implante con la parte extrema distal en parte troncocénica del pilar, colaborando
la superficie de dicha parte extrema distal del pilar por rozamiento con la superficie de dicha porcién extrema
proximal de unién del implante,

y por que, para realizar el desmontaje, siendo la porcion extrema de la segunda herramienta ancilar de desmontaje
de dimension transversal o de diametro inferior al diametro interno del primer roscado y extendiéndose sobre una
distancia y, del extremo de la porcion extrema de la segunda herramienta, tal que y > d, se inserta dicha segunda
herramienta en el implante a través del segundo taladro interno del pilar para poder hacer tope con el extremo
distal de la porcién extrema sobre el fondo del primer taladro del implante,

y comprendiendo la porcion intermedia de la segunda herramienta un segundo fileteado extremo distal situado a
la distancia y, estando dicho segundo fileteado dispuesto para colaborar con el segundo roscado, se enrosca la
segunda herramienta en el pilar, lo cual hace subir el pilar con respecto al implante por enroscado del fileteado en
el roscado, permaneciendo dicho extremo distal de la porcion extrema de dicha segunda herramienta, apoyado
sobre el fondo de dicho implante, hasta el desencastrado completo del pilar del implante.

También ventajosamente, se ejerce un par de apriete/desapriete del pilar con respecto al implante comprendido
entre 10 N.cm y 20 N.cm.

La presente solicitud describe también un procedimiento de montaje/desmontaje de una prétesis dental constituida
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por un implante y por un pilar, caracterizado por que, para realizar el montaje, se introduce un implante provisto de
un taladro interno ciego, comprendiendo dicho taladro sobre una porcién extrema distal un primer roscado sobre
una primera distancia determinada d a partir del fondo del taladro y una porciéon extrema proximal troncoconica de
unién con un pilar, en una mandibula previamente preparada,

- seintroduce en el implante un pilar que comprende una parte extrema distal troncocénica de unién con la
porcién extrema proximal del taladro del implante dispuesta para que la periferia de dicha parte extrema
distal del pilar colabore por rozamiento con la porcidon extrema proximal de unién, estando dicho pilar
provisto de un taladro interno para el paso de una herramienta que comprende un segundo roscado interno
y un primer reborde que forma un tope longitudinal para la herramienta, extendiéndose el segundo roscado
interno sobre una longitud determinada | a partir de una distancia D del extremo periférico distal del pilar,

- se introduce una primera herramienta ancilar de montaje sucesivamente en el segundo y después en el
primer taladro, estando dicha primera herramienta ancilar en forma de varilla alargada alrededor de un eje
provisto por un lado de un manguito de agarre, y por el otro lado, separado por una porcion intermedia, de
una porcion extrema provista de un primer fileteado dispuesto para cooperar con el primer roscado, y
comprendiendo la porcién intermedia un segundo reborde dispuesto para hacer tope sobre el primer reborde
del pilar,

- se enrosca el primer fileteado en el primer roscado con un par de apriete determinado, con el fin de bloquear
con fuerza por rozamiento entre superficies respectivas y por unién conica, la porcion extrema proximal del
implante con la parte extrema distal del pilar.

Ventajosamente, para realizar el desmontaje, se introduce en el implante a través del taladro interno del pilar una
segunda herramienta ancilar de desmontaje provista de una porcién extrema cilindrica de diametro inferior al del
primer roscado y que se extiende en una distancia y > d y de una porcion intermedia de la segunda herramienta
que comprende un segundo fileteado extremo distal situado a la distancia y del extremo de la porcion extrema
distal de la segunda herramienta, estando dicho segundo fileteado dispuesto para colaborar con el segundo
roscado,

- se hace girar la segunda herramienta, lo cual hace subir el pilar con respecto al implante por enroscado del
segundo fileteado de la herramienta en el segundo roscado del pilar debido al tope del extremo de la porcion
extrema distal sobre el fondo del taladro del implante hasta desencastrar completamente el pilar del
implante.

La invencion se entendera mejor a partir de la lectura de la descripcion siguiente de un modo de realizacion dado
a continuacion a titulo de ejemplo no limitativo. La descripcion se refiere a los dibujos que lo acomparian, en los
que:

La figura 1 muestra, en vista lateral y/o en seccion, un conjunto protésico dental segun un modo de realizacion
de la invencion.

Las figuras 2 y 3 ilustran las dos etapas del principio y final del montaje de la prétesis (implante y pilar),
representada en seccion y que pertenece al conjunto de la figura 1.

La figura 4 es una vista lateral en seccion del implante y del pilar de la figura 1 después de la solidarizacién de
uno con el otro segun el modo de realizacion del procedimiento que corresponde a las etapas de las figuras 2
y 3.

Las figuras 5 a 8 ilustran las etapas de desmontaje de la proétesis de la figura 4 segun el modo de realizacion
del procedimiento descrito en la presente memoria.

La figura 7A representa una vista de detalle de la figura 7 que muestra la unién pilar/implante.
La figura 1 muestra un conjunto 1 protésico dental, que comprende un sistema ancilar 2 constituido por dos
herramientas respectivamente de montaje 3 y de desmontaje 4, por un implante 5 y por un pilar 6 adecuado para
colaborar con dicho implante 5.
El implante 5 esta formado por un cuerpo 7 de anclaje, en particular en la mandibula de un paciente, alargado
alrededor de un eje 8. El implante es sustancialmente cilindrico y/o troncocénico, por ejemplo de conicidad inferior
al 15%, por ejemplo inferior al 10%, por ejemplo del 7%.

En el modo de realizacion descrito, el implante es impactable (sin tornillo externo).

Pero el implante puede también estar provisto en su periferia 9 sobre por lo menos una parte de su porcién 10
extrema de una parte roscada (no representada) por ejemplo auto-roscante conocida en si misma.
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El diametro externo maximo del implante es generalmente inferior a 5 mm. Pero ventajosamente, es inferior a 4
mm, por ejemplo inferior a 3,5 mm y mas particularmente inferior a 3,2 mm.

Todavia con referencia a la figura 1, el implante 5 esta provisto de un primer taladro interno 11 ciego, por ejemplo
de diametro del orden de 0,9 mm, que comprende una porcion 12 extrema distal.

Esta comprende un primer roscado 13 segun un primer paso de tornillo determinado en una primera distancia d,
por ejemplo comprendida entre 1 mm y 4 mm, por ejemplo igual a 1,7 mm, a partir del fondo 14 del primer taladro,
o entre el 15% y el 75% de la altura total del implante.

El fondo 14 forma una superficie de apoyo, por ejemplo de forma piramidal (seccion transversal triangular) o
sustancialmente céncava. Se sitlia aqui sustancialmente en el plano de la uUltima linea de fileteado horizontal del
roscado 13.

En este modo de realizacion, el taladro 11 comprende también encima de esta porcién 12 extrema distal fileteada,
una porcién intermedia 15, conocida en si misma, en forma de cilindro con seccién cortada de diametro superior
al roscado 13, de indexacion/bloqueo y de recepcion de una herramienta para impactar el pilar en el implante.

La porcién intermedia 15 se extiende en una distancia L determinada suficiente para cumplir las funciones
deseadas, por encima y a partir de la porcion 12 extrema distal.

El taladro interno 11 comprende, por otro lado, una porciéon 16 extrema proximal de unién con el pilar 6 y de
diametro superior o igual al de la porcion 15 intermedia.

La porcion 16 extrema proximal del taladro 11 es troncocédnica o sustancialmente troncocoénica de seccidon
transversal circular y presenta una superficie interna S’ superior a 5 mm?2, por ejemplo superior a 15 mm?, por
ejemplo de 20 mm?-

El pilar 6, o falso mufién, esta constituido por un cuerpo 17 de forma alargada alrededor de un eje 8, estando el
eje 8 del implante 5y el eje 8 del pilar 6 dispuestos para coincidir cuando el pilar 6 estda montado en el implante 5.

El pilar 6 comprende, por otro lado, una parte 18 extrema proximal cilindrica que forma interfaz de fijacién o de
enganche, por ejemplo de una protesis dental (no representada), de manera conocida en si misma por el experto
en la materia.

En la prolongacion de esta parte 18, el pilar comprende una parte 19 intermedia provista de una base (o reborde).

La base 19 esta provista de una brida 20 que baja en diagonal hacia abajo, de unién con la parte gingival cuando
el falso munon 6 esta colocado, de manera conocida.

El pilar 6 comprende ademas en la prolongacion de la base 19 una parte 21 extrema distal.

La parte 21 extrema distal es en si misma una parte troncocoénica de forma complementaria a la porciéon 16 extrema
proximal de unién del implante.

Mas precisamente, y en el modo de realizacion descrito mas particularmente en la presente memoria, esta
constituida por una primera porcion 22 cilindrica o ligeramente troncoconica y por una segunda porcion 23,
troncoconica (de forma complementaria a la porciéon 16) en ligero desenganche (24) con respecto a la primera.

En los modos de realizaciéon en los que el implante 5 comprende una porcién 15 intermedia de indexacion, la
segunda porcion 23 de la parte 21 extrema distal del pilar 6 es de forma complementaria a la porcién 15 intermedia
del implante 5, por ejemplo de seccion transversal hexagonal.

La periferia externa de la primera porcién troncoconica 22 de la parte 21 extrema distal del pilar 6 presenta una
superficie S determinada que define, cuando el pilar 6 esta colocado en el implante 5, una superficie de rozamiento
troncocodnica con la superficie interna S’ de la porcién 16 extrema proximal del implante que estad comprendida
entre 5 mm? y 20 mm?, por ejemplo comprendida entre 10 mm? y 15 mm?.

Ventajosamente, cuando existe un sistema de conexion en union completa S = S’ = Superficie de rozamiento.

Por unién completa se entiende la unién mecanica del implante 5 con el pilar 6 en compresién el uno sobre el otro
sin que haya mas posibilidad de desplazamiento longitudinal relativo del uno con respecto al otro (segun el eje 8).

En el modo de realizacion descrito en la presente memoria, las partes cénicas forman, por ejemplo, una unién cono
Morse cuyo angulo de conicidad a de los troncos de los conos esta comprendido entre 2° y 20°, por ejemplo entre
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3%y 15°, por ejemplo 5°, lo cual aumenta la friccién y el mantenimiento del pilar 6 en el implante 5.

El pilar 6 esta a su vez provisto de un segundo taladro 25 interno cilindrico que atraviesa de paso la herramienta
(304).

El segundo taladro 25 comprende una primera seccion 26 del pilar interno a la parte proximal 18 del implante, y
una segunda seccion 27 interna a las partes intermedias 19 y distal 21 del pilar.

La primera seccion 26 es cilindrica de diametro superior al de la segunda seccién 27 separadas entre si por un
primer reborde 28 en forma de bisel a 30° (en su interfaz).

Este forma un tope longitudinal y esta, por ejemplo, colocado sustancialmente enfrente de la base 19 del pilar 6.

Las fuerzas de presion mas importantes durante el montaje del pilar estan localizadas asi en el sitio en el que las
paredes de pilar 6 son mas gruesas.

El segundo taladro 25 comprende un segundo roscado 30 interno, que se extiende sobre una longitud | determinada
a partir de una distancia D de la punta 29 (extremo) periférica distal del pilar 6.

La distancia D esta comprendida entre 0 y 5 mm, por ejemplo 2 mm.

En el modo de realizacion descrito mas particularmente en la presente memoria, el segundo roscado 30 se extiende
en el espacio interno del taladro 25 que corresponde a la primera porcién 22.

El fileteado del segundo roscado 30 es de un paso determinado y de un diametro igual o superior al del primer
roscado 13.

Ventajosamente, los fileteados de los primer 13 y segundo 30 roscados estan en el mismo sentido, a saber ambos
fileteados a la derecha o a la izquierda.

El implante 5 y el pilar 6 son de un material biocompatible, por ejemplo de titanio.

El conjunto protésico comprende también un sistema ancilar 2 formado por la primera herramienta 3 de montaje
del pilar 6 sobre el implante 5 y por la segunda herramienta 4 de desmontaje de dicho pilar 6 del implante 5.

Cada una de las dos herramientas (3, 4) esta en forma de varilla alargada alrededor de un eje 8, 8’ y comprende
en su extremo proximal 31, 32, un elemento de agarre 33, 34, por ejemplo en forma de manguitos accionables en
rotaciéon por unas varillas amovibles que atraviesan de lado a lado.

En un modo de realizacion, los manguitos 33, 34 comprenden unos medios 35 de adaptacion de una llave
dinamométrica o de un motor de cirugia dental tales como unas orejetas de embridado o un taladro ciego de
indexacion de seccion poligonal (no representado).

Los medios 35 de adaptacion, por ejemplo en este caso de llave dinamomeétrica, son adecuados para permitir un
par de apriete/desapriete en un intervalo comprendido entre 8 N.cm y 25 N.cm, por ejemplo comprendido entre 10
N.cmy 20 N.cm.

Por otro lado, en su porcién extrema distal, las primera y segunda herramientas (3, 4) estan provistas de una
porcién extrema 36, 26’ dispuesta para cooperar con la porcién 12 extrema distal del primer taladro 11 del implante
5 de una manera que se detallara a continuacion.

La porcion 36 extrema distal de la primera herramienta 3 de montaje y una parte del extremo distal de una porcion
intermedia 40 de la segunda herramienta 4 de desmontaje comprenden cada una un fileteado, respectivamente un
primer fileteado 37 y un segundo fileteado 38.

Los extremos distales y proximales de las herramientas 3 y 4 estan, en efecto, separados cada uno por una porcion
intermedia 39, 40, cilindrica, de diametro mas pequefio que los manguitos de agarre 31, 32, a los que esta
conectada una unién 41, 42 biselada.

En el otro extremo de la porciéon intermedia 39, 40, ésta esta unida a la porcién extrema distal 36, 36’ por un
segundo reborde 43, 43’ de forma complementaria al primer reborde del taladro interno del pilar.

Mas precisamente, y en referencia a la primera herramienta (de montaje), el segundo reborde 43 esta dispuesto
en este caso para hacer tope sobre el primer reborde 28 del pilar 6 durante el montaje de dicho pilar 6 al principio
de la operacion de montaje, con el fin de bloquear con fuerza, en la direccion de la herramienta, la porcion 16
extrema proximal del implante 5 con la parte 21 extrema distal del pilar 6.
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El pilar 6 no es, por lo tanto, libre en translacion segun el eje de la herramienta 3 (que coincide con el eje del pilar
5y del implante 6 durante el montaje). El enroscado de la porcién extrema 36 roscada 37 de la herramienta 3 en
el primer roscado 13 genera entonces una fuerza de compresion de la parte 21 extrema distal del pilar 6 sobre la
parte 16 extrema proximal del implante 5, con el fin de bloquear con fuerza el pilar 6 sobre el implante 5.

El primer fileteado 37 de la porcion extrema 36 de la primera herramienta 3 se extiende desde el extremo distal 44
(punta) de la herramienta 3 en una distancia T determinada, por ejemplo sustancialmente igual a la distancia d,
comprendida entre 1y 3 mm.

El fileteado 37 es idéntico y por lo tanto esta adaptado para cooperar por enroscado con el primer roscado 13 del
implante.

La distancia T se define de manera conocida por el experto en la materia, de manera que cuando la herramienta 3
hace tope en el fondo 14 del implante 5 durante el enroscado, se alcanza por lo menos el minimo del par de apriete
deseado.

En un modo de realizacion, el diametro exterior maximo del fileteado 37 es inferior al diametro interior del segundo
roscado 30 del pilar 6 con el fin de poder pasar a través sin resistencia durante la inserciéon de la primera
herramienta 3.

En otro modo de realizacion, el fileteado 37 es adecuado para colaborar por enroscado con el segundo roscado
30 del pilar 6 con el fin de poder pasar a través sin resistencia mediante enroscado. En este modo de realizacion,
los primer 13 y segundo 30 roscados se parecen y son también adecuados para colaborar con el fileteado 37 de
la primera herramienta 3.

En referencia ahora a la segunda herramienta 4 ancilar de desmontaje, la porcién extrema 36’ es en este caso de
pared lisa (no fileteada) y de dimension transversal, o diametro, inferior al diametro interno del segundo roscado
30 del pilar 6. Se extiende desde el extremo distal 45 de la segunda herramienta 4 en una distancia determinada
y, comprendida entre 1 mm y 7 mm, por ejemplo 4 mm.

La porcion intermedia 40 de la herramienta 4 comprende, por su parte, el fileteado 38 dispuesto para cooperar con
el segundo roscado 30 y se extiende en una distancia U determinada comprendida entre 1 mm y 10 mm, por
ejemplo 4 mm.

La distancia U es superior a un valor umbral, determinada por ejemplo por ensayo, de tal manera que cuando la
herramienta 4 haga tope sobre el fondo 14 del implante 5, el pilar 6 esté completamente desenganchado de dicho
implante 5 después de haber hecho subir/desencastrar el pilar 6 con respecto al implante 6 por enroscado de la
herramienta en el roscado 30 (véase las figuras 6, 7, 8).

Como se ha indicado anteriormente, el fileteado 38 se extiende a partir de una distancia y con respecto al extremo
distal 45 de la herramienta 4.

La longitud y de la porcién distal 36 es estrictamente superior a la longitud d del primer roscado 13, de manera que
el fileteado 38 no entrara nunca en contacto con las roscas del roscado 13.

La porcion extrema 36’ puede asi hacer tope contra el fondo 14 del taladro 11 del implante 5 cuando la segunda
herramienta 4 se inserte en el implante 5 a través del taladro 25 del pilar 6.

En otras palabras y de esta manera, el segundo fileteado 38 no puede invadir el primer roscado 13 al final de
recorrido o toparse con dicho roscado 13.

La superficie transversal del extremo distal de la herramienta 4 es adecuada para colaborar en apoyo sobre el
fondo 14 del implante 5 durante el desmontaje del pilar 6.

Puede ser plana, convexa o por ejemplo complementaria de la forma del fondo.

Se describira ahora mas particularmente en referencia a las figuras 2 a 4, un modo de realizacion segun la
invencion del montaje del pilar 6 sobre el implante 5.

A continuacion, los elementos idénticos o similares estan referenciados con los mismos nimeros de referencias.
Después de haber preparado previamente, por ejemplo, una mandibula fijando un implante 5 en ésta, se introduce

(flecha F1) la parte 21 extrema distal de un pilar 6 en la cavidad de recepcién constituida por la porcién 16 extrema
proximal del taladro 11 del implante 5.
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Las porciones troncoconicas de la parte 21 del pilar 6 y de la porcion 16 del implante 5 estan entonces extremo
con extremo, estando su superficie periférica externa S e interna S’ parciamente enfrentadas transversalmente (por
ejemplo en 40% de la superficie de dichas porciones).

Como los ejes 8 del pilar 6 y del implante 5 coinciden, los taladros 13, 25 respectivos del implante 5 y del pilar 6
forman un taladro de paso de la herramienta 3.

El usuario agarra entonces (por la parte del manguito 33) la primera herramienta 3 de montaje, que se introduce,
con su extremo distal 36 en primer lugar, en el segundo taladro 25 y después en el primer taladro 16.

En el modo de realizacion descrito mas particularmente en este caso, el fileteado 37 de la primera herramienta 3
de montaje es adecuado para cooperar con los primer y segundo roscados 13 y 30.

El usuario enrosca (flecha V1) la herramienta en el segundo roscado 30 hasta que la ultima rosca del fileteado 37
desemboca en la salida del roscado 30. Durante esta operacion, el peso y el cuerpo de la herramienta 3 facilitan
el mantenimiento en su sitio del pilar 6 sobre el implante 5.

La rosca de ataque (la mas distal) del fileteado 37 de la herramienta 3 de montaje llega en posicion para invadir el
primer roscado 13 sustancialmente de manera simultanea o antes de que el reborde 43 de la herramienta 3 entre
en contacto con el primer reborde 28 interno del pilar 6.

El anclaje del implante, por ejemplo en una mandibula, ofrece una contrapresion (flecha C1) que permite el
enroscado/apriete eficaz.

El usuario acciona los medios 35 con llave dinamométrica (después de instalarlas/fijarlas sobre el manguito, llegado
el caso) y enrosca la porcion extrema distal 21 de la herramienta 3 en el implante 5.

El usuario puede asi verificar el par de apriete aplicado y se asegura de alcanzar el valor umbral de par de apriete
para asegurar un buen mantenimiento, sin exceder al mismo tiempo el valor umbral de deterioro.

Los valores de apriete estan comprendidos entre 10 N.cm y 25 N.cm, por ejemplo comprendidos entre 12 N.cm y
15 N.cm, por ejemplo 13 N.cm.

En otro modo de realizacion, estando las distancias y longitudes previamente calculadas y definidas, un indicador
visual (no representado) permite que usuario conozca el par en funcién de la profundidad de introduccién de la
herramienta 3 en el conjunto pilar/implante.

A medida que avanza el enroscado y, por lo tanto, que baja la herramienta 3 en el conjunto (flecha F2), el reborde
43 de la herramienta 3 ejerce una presion sobre el segundo reborde 28 en tope de bloqueo longitudinal del pilar 6.

La porcion extrema distal 21 del pilar 6 baja/penetra entonces por encastrado progresivo en la porciéon proximal 16
del implante 5 y aumenta progresivamente la superficie del cono realizada por las superficies troncocénicas (S, S’)
unas enfrente de las otras.

En los modos de realizacion que comprenden una porcion intermedia 15 de indexaciéon, no teniendo el pilar 6
ninguna rotacion durante el enroscado, su parte mas distal 23 se introduce también de la porcion intermedia 15, lo
cual prohibe entonces la rotacion relativa ulterior del implante 5 con respecto al pilar 6 segun el eje 8.

Cuando se alcanza el par de apriete objetivo y/o cuando la herramienta 3 de montaje hace tope sobre el fondo 14
del implante 5, el usuario desenrosca entonces dicha herramienta.

Las fricciones realizadas sobre las superficies de las partes de unién S, S’, debido a la presién y a la unién conica
(por ejemplo cono Morse) realizadas, provocan una solidez importante del conjunto (implante/pilar) que puede ser
mejorada todavia mas mediante un revestimiento de materiales adecuados a nivel de la unién troncocoénica.

Estas fricciones aseguran un bloqueo con fuerza por rozamiento entre el implante 5 y el pilar 6 y permiten el
mantenimiento en su sitio respectivo durante el desenroscado sin arrastre de uno con respecto al otro.

Este mantenimiento esta también asegurado durante la extraccion de la herramienta 3 por desenroscado del
extremo distal de la herramienta en los primer 13 y segundo 30 roscados.

En referencia esta vez a las figuras 5 a 7A, se detallara ahora el modo de extraccion del pilar 6 del implante 5
segun el modo de realizacion descrito mas particularmente en la presente memoria.

Como el pilar 6 y el implante 5 son solidarios (tras un montaje previo como se ha descrito anteriormente), se
introduce la segunda herramienta 4 de desmontaje en el taladro 25 de la porcién 18 extrema proximal del pilar 6.
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La porcion 36’ extrema distal de la segunda herramienta 4 de desmontaje, de diametro inferior al diametro interno
del segundo roscado 30 del pilar 6 pasa a través de éste y hace tope sobre el fondo 14 del taladro del implante 5’
(véase la figura 6).

En esta posicién, por lo menos la primera rosca del segundo fileteado 38 de la herramienta 4 esta en posicion
invasiva (penetrado por enroscado) en el roscado 30 del pilar.

El primer reborde 43’ de la segunda herramienta 4 esta, por lo tanto, a una distancia del extremo 45 de la
herramienta 4 superior a la que les separan sobre la primera herramienta 3, de manera que el pilar 6 pueda
deslizarse y/o trasladarse a lo largo del cuerpo de dicha herramienta 4 (flecha C2) sin hacer tope contra el reborde
43 antes de que el pilar 6 haya sido completamente retirado.

Cuando se sigue enroscando, el extremo de la herramienta 4 forma un punto de apoyo sobre el fondo 14 y provoca
un levantamiento del pilar 6, por efecto de palanca, alejando segun la flecha F3 cada vez mas la periferia externa
S de la porcién distal 21 del pilar 6 de la del fondo 14 del taladro 11 del implante 5 que se separa segun la flecha
F4.

La fuerza de desencastrado se desmultiplica debido al enroscado y al brazo de palanca, lo cual permite dicho
levantamiento a pesar de las tensiones.

Enroscando la segunda herramienta 4 en el segundo roscado 30 del pilar, el fileteado 38 entra, en efecto, en
contacto con el pilar 6 y se levantara a medida que avance el enroscado (véanse las figuras 7 y 7A).

El desplazamiento del pilar 6 con respecto al implante 5 desactiva entonces la conexién entre las dos piezas
implante 5 y pilar 6, lo cual desenganchara el uno del otro provocando su desolidarizacién/liberacion. Este ultimo
podra asi, y por ejemplo, ser cambiado.

En un modo de realizacion ventajoso, los fileteados 37, 38 y roscados 13, 30 estan del mismo lado (todos a la
derecha o a la izquierda).

Esto permite que el usuario tenga siempre el mismo sentido de rotacion para las herramientas 3, 4 ya sean de
montaje o de desmontaje.

Por supuesto, y como resulta de lo anterior, la presente invencion no esta limitada a los modos de realizacion

descritos mas particularmente. Abarca, por el contrario, todas sus variantes y en particular aquellas en las que las
diferentes piezas del elemento protésico son de materiales diferentes.

10
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REIVINDICACIONES
1. Conjunto protésico dental (1) que comprende
un sistema ancilar (2) de montaje y/o desmontaje que comprende por lo menos una herramienta (3, 4),

por lo menos un implante (5) provisto de un primer taladro (11) interno ciego, que comprende en una porcion
extrema distal (12) un primer roscado (13) sobre una primera distancia determinada d a partir del fondo del
primer taladro (11) y una porcién extrema proximal (16) troncocénica de unidén con por lo menos un pilar (6),

comprendiendo dicho pilar una parte extrema distal (21) por lo menos en parte troncocénica de unién con la
porcién extrema proximal (16) del implante, dispuesta para que la superficie (S) de dicha parte extrema distal
(21) del pilar colabore por rozamiento con la superficie (S’) de la porcidn extrema proximal (16) de unién cuando
la union entre implante (5) y pilar (6) es completa, estando dicho pilar (6) provisto de un segundo taladro (25)
interno, de paso de la herramienta (3, 4), y que comprende un segundo roscado (30) interno y un primer reborde
(28) que forma un tope longitudinal para la herramienta, extendiéndose el segundo roscado (30) interno sobre
una longitud | determinada a partir de una distancia D de la punta periférica distal (29) del pilar,

comprendiendo el sistema (2) ancilar una primera herramienta (3) ancilar de montaje del pilar sobre el implante
y una segunda herramienta (4) ancilar de desmontaje del pilar a partir del implante, estando las dos
herramientas cada una en forma de varilla alargada alrededor de un eje (8', 8”) provista cada una por un lado
de un manguito (33, 34) de agarre, y por el otro lado, separado por una porcion intermedia (39, 40), de una
porcién extrema (36, 36’) dispuesta para cooperar con la porcién extrema distal (10) del primer taladro (11) del
implante,

siendo la porcién extrema (36’) de la segunda herramienta (4) ancilar de desmontaje de dimension transversal
o diametro inferior al diametro interno del primer roscado (13) y extendiéndose sobre una distancia y, a partir
del extremo distal (45) de la porcion extrema (36’) de la segunda herramienta, tal que y > d, de manera que el
extremo distal (45) de la porcién extrema (36’) pueda hacer tope sobre el fondo (14) del taladro (11) del implante
cuando la segunda herramienta (4) esta insertada en el implante (5) a través del taladro (11) interno del pilar,

comprendiendo la porcién intermedia (40) de la segunda herramienta (4) un segundo fileteado (38) extremo
distal (36’) situado a la distancia y, estando dicho segundo fileteado (38) dispuesto para colaborar con el
segundo roscado (30) y hacer subir/desencastrar el pilar (6) con respecto al implante (5) cuando tiene lugar el
enroscado de la segunda herramienta en el pilar, cuando dicho extremo distal (45) de la porcion extrema (36°)
de dicha segunda herramienta (4) se apoya sobre el fondo (14) del primer taladro (11) de dicho implante (5)

implante caracterizado por que la porciéon extrema (21) de la primera herramienta (3) ancilar de montaje
comprende un primer fileteado (37) dispuesto para cooperar con el primer roscado (13), y la porcion intermedia
(39) comprende un segundo reborde (43) dispuesto para hacer tope sobre el primer reborde (28) del pilar (6)
durante el enroscado de dicho primer fileteado (37) en el primer roscado (13) del implante (5) cuando tiene
lugar el montaje, de manera que bloquee con fuerza la porcidon extrema proximal (16) del implante con la parte
extrema distal (21) del pilar.

2. Conjunto segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la porcidon extrema proximal (16) troncoconica del
implante (5) y la parte extrema distal (21) troncocénica del pilar (6) que colaboran juntas por rozamiento definen
una superficie troncoconica (S, S’) de rozamiento entre ellos comprendida entre 5 mm? y 20 mm? cuando estan
completamente insertados el uno en el otro.

3. Conjunto segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el angulo de conicidad a
de los troncos de cono esta comprendido entre 3° y 16°.

4. Conjunto segun la reivindicacion 3, caracterizado por que el angulo de conicidad o es del orden de 5°.

5. Conjunto segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el implante (5) es
sustancialmente cilindrico de diametro externo maximo inferior a 3,2 mm.

6. Sistema ancilar (2) de montaje/desmontaje sobre un implante (5) dental provisto de un primer taladro (11)
interno ciego de porcion extrema distal (12) provista de un primer roscado, de un pilar perforado de lado a lado con
un segundo taladro (25) interno provisto de un segundo roscado interno, caracterizado por que dicho sistema esta
constituido por una primera herramienta (3) ancilar de montaje y por una segunda herramienta (4) ancilar de
desmontaje, ambas en forma de varilla alargada alrededor de un eje (8, 8”) provista cada una por un lado de un
manguito (33, 34) de agarre, y por el otro lado, separado por una porcion intermedia (39, 40), de una porcion
extrema (36, 36’) dispuesta para ser insertada en dichos taladros,

por que la porcién extrema (36) de la primera herramienta (3) ancilar de montaje comprende un primer fileteado

11
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(37) dispuesto para cooperar con la porcién extrema distal roscada (13) del primer taladro (11) y su porcion
intermedia (39) comprende un segundo reborde (43) de bloqueo a tope con el pilar (6) en compresion en el
segundo taladro (25) interno,

5 por que la porcion extrema (36’) de la segunda herramienta (4) ancilar de desmontaje es de dimension
transversal o diametro inferior al diametro de la porcién extrema distal roscada de manera que es apropiada
para hacer tope en el fondo (14) fileteado del primer taladro cuando la segunda herramienta (4) es insertada
en el implante (5) a través del pilar (6) y su porcion intermedia (40) comprende un segundo fileteado (38)
dispuesto para colaborar con el segundo roscado (30) del segundo taladro (25) y hacer subir/desencastrar el

10 pilar (6) con respecto al implante (5) cuando tiene lugar el enroscado, cuando la porcidn extrema (36’) de dicha
segunda herramienta (4) hace tope sobre el fondo (14) del primer taladro (11).

7. Sistema ancilar (2) segun la reivindicaciéon 6, caracterizado por que los manguitos (33, 34) de agarre

comprenden unos medios (35) de adaptacion a una llave de apriete/desapriete dinamométrica o a un motor
15 apropiado para permitir un par de apriete/desapriete de las herramientas comprendido entre 10 N.cm y 20 N.cm.
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