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DESCRIPCION
Mecanismo de panel
Campo técnico de la invencién

La invencion se refiere al campo técnico de los electrodomésticos, y en particular a un mecanismo de movimiento, un
mecanismo de panel y un electrodoméstico.

Antecedentes de la invencion

En la técnica anterior, en un electrodoméstico comun, ejemplificado por un aire acondicionado, un panel es generalmente
inamovible. Recientemente, junto con la diversificacion del disefio del aire acondicionado, comienza a emerger un aire
acondicionado con un panel moévil. Por ejemplo, en la solucidon técnica descrita por un expediente de patente china
(numero de publicacion: CN203258820U), el panel es mavil, de manera que cuando el aire acondicionado no funciona, el
panel protege un deflector de aire, lo que logra de esta manera la integridad de la apariencia. Ademas, el panel movil
puede sellar totalmente un mecanismo de guia de aire en una cavidad formada por el panel y una carcasa, lo que evita
de esta manera un problema de influencia en la salud de un usuario provocado por la acumulacion facil de polvo debido
a la exposicion del mecanismo de guia de aire en el aire.

Sin embargo, un mecanismo de movimiento para el panel es relativamente complicado y es incomodo de producir y
procesar, el costo de produccion de un electrodoméstico aumenta, y mientras tanto, el movimiento es inestable debido a
una estructura complicada.

El documento CN203024367 U describe un mecanismo de accionamiento para un panel y un aire acondicionado que
tiene el mismo, el mecanismo de accionamiento para el panel incluye una carcasa de montaje, una porcion de
accionamiento que incluye una primera porcion de accionamiento proporcionada en la carcasa de montaje y una segunda
porcién de accionamiento, una porcién de transmision que incluye una primera porcién de transmision conectada con una
primera porcion de accionamiento y que se mueve a lo largo de una primera via bajo un accionamiento de la primera
porcién de accionamiento y una segunda porcion de transmision, la segunda porcion de transmisiéon se conecta con una
segunda porcidn de accionamiento y se mueve a lo largo de una segunda via bajo un accionamiento de la segunda porcion
de accionamiento, la primera porcion de transmision y la segunda porcion de transmision se conectan con el panel de
manera separada y el panel puede moverse a lo largo de una via de movimiento de arco.

El documento WO 2013031317A1 describe un aire acondicionado. En la presente invencioén, se forma una salida 5 en la
superficie frontal de un armario 3, y un panel de guia de viento 10 formado mas grande que la salida 5 se proporciona al
frente de la salida 5. El panel de guia de viento 10 puede orientarse tanto hacia arriba como hacia abajo centrado en un
eje superior € inferior 11,12, y cuando el panel de guia del viento 10 se abre centrado en el eje superior 11, el eje superior
11 se mueve de manera que se acerca a la salida 5. El borde en el lado del eje superior 11 del panel de guia de viento
10 se aproxima a la salida 5. Por medio del aire acondicionado de la presente solicitud, es posible sacar ventaja de un
panel de guia de viento 10 que abre y cierra la salida 5 para realizar el soplado eficiente.

El documento EP 2241832A1 describe una unidad interior de un aire acondicionado, el interior del aire acondicionado
incluye un primer miembro de frenado 120 que tiene una porcién de leva 122 proporcionada en una primera placa de
direccion del flujo de aire vertical 100, un segundo miembro de frenado 220 que tiene una porciéon de leva 222
proporcionada en una segunda placa de direccion del flujo de aire vertical 200, y un miembro de balancin 300
proporcionado de manera giratoria entre ambos. Cuando un primer extremo 301 del miembro de balancin 300 colinda en
una porcién de gran diametro de la porcion de leva 122 del primer miembro de frenado 120, un segundo extremo 302 del
miembro de balancin 300 se aleja de la porcién de gran diametro de la porcién de leva 222 del segundo miembro de
frenado 220, y cuando el segundo extremo 302 del miembro de balancin 300 colinda en la porcion de gran diametro de la
porcién de leva 222 del segundo miembro de frenado 220, el primer extremo 301 del miembro de balancin 300 se aleja
de la porcion de gran diametro de la porcion de leva 122 del primer miembro de frenado 120.

Resumen de la invencion

La invencion pretende proporcionar un mecanismo de movimiento que tiene una estructura simple, un mecanismo de
panel y un electrodoméstico.

Con este fin, de acuerdo con un aspecto de la invencién, se proporciona un mecanismo de panel de acuerdo con la
reivindicacion 1.

Ademas, se proporciona una pieza guia en el segundo soporte. El mecanismo de movimiento comprende ademas una
caja de accionamiento. El disco giratorio se proporciona de manera giratoria en la caja de accionamiento. Se proporciona
una primera ranura de guia en la caja de accionamiento, en donde, la pieza guia se mueve en la primera ranura de guia
para limitar una via de movimiento del segundo soporte.
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Ademas, la pieza guia es un dispositivo rodante o un eje guia o puede incluir un eje guia y un manguito del eje envuelto
fuera del eje guia.

Ademas, un segundo extremo del segundo soporte se proporciona ademas con una porcion de equilibrio.

Ademas, la pieza guia se proporciona en la porcion de equilibrio.
Ademas, se forma un angulo obtuso entre un eje central de la porcion de equilibrio y un eje central del segundo soporte.

Ademas, se proporciona una segunda ranura de guia que coincide con la porcion de equilibrio en el disco giratorio.

Ademas, la caja de accionamiento comprende un cuerpo de la caja y una cubierta de la caja sujetados mutuamente, y la
primera ranura de guia se proporciona en la cubierta de la caja.

Ademas, se proporciona un agujero pasante central en una posicion central de rotacion del disco giratorio, y un eje
limitante central que coincide con el agujero pasante central se proporciona en el cuerpo de la caja.

Ademas, se proporciona un eje limitante intermedio en el cuerpo de la caja, el disco giratorio tiene una primera ranura de
evitacion en forma de arco que coincide con el eje limitante intermedio, y un centro circular de la primera ranura de
evitacion en forma de arco es concéntrico con un centro de rotacion del disco giratorio.

Ademas, el disco giratorio se proporciona con un borde en forma de arco, un centro circular de borde en forma de arco es
concéntrico con un centro de rotacion del disco giratorio, se proporciona un eje limitante de borde en el cuerpo de la caja,
y el eje limitante de borde coincide con el borde en forma de arco del disco giratorio.

Ademas, el disco giratorio comprende un cuerpo del disco giratorio y una porcion de soporte proporcionados en la periferia
del cuerpo del disco giratorio, se proporcionan nervaduras convexas de soporte en forma de arco en el cuerpo de la caja
y/o la cubierta de la caja, y la porcion de soporte y las nervaduras convexas de soporte en forma de arco coinciden entre
si para soportar el cuerpo del disco giratorio alejado del cuerpo de la caja y/o la cubierta de la caja.

Ademas, el primer extremo del segundo soporte tiene una porcion plegable, y la tercera porcion de conexion se
proporciona en la porcién plegable.

Ademas, se proporciona una cremallera de transmision en el disco giratorio, el mecanismo de movimiento comprende
ademas un motor y un mecanismo de transmision, el motor acciona el mecanismo de transmision, el mecanismo de
transmision comprende un conjunto de engranajes reductores de velocidad, la cremallera de transmision coincide con el
conjunto de engranajes reductores de velocidad, y el motor acciona el mecanismo de transmision para impulsar que el
disco giratorio gire.

Ademas, el conjunto de engranajes reductores de velocidad comprende un primer engranaje y un segundo engranaje
accionado por el primer engranaje, el radio del primer engranaje es mas pequefio que el del segundo engranaje, el primer
engranaje se monta en un eje de salida del motor, y el segundo engranaje se engrana con la cremallera de transmision.

Ademas, el conjunto de engranajes reductores de velocidad comprende ademas un tercer engranaje que es coaxial con

o se integra con el segundo engranaje, el tercer engranaje y el segundo engranaje giran sincronicamente. El tercer
engranaje se engrana con el primer engranaje, y el radio del segundo engranaje es mas pequefio que el del tercer
engranaje.

Ademas, el disco giratorio tiene una ranura de accionamiento en forma de arco, un centro circular de la ranura de
accionamiento en forma de arco es concéntrico con un centro de rotacion del disco giratorio, la cremallera de transmision
se proporciona en la ranura de accionamiento en forma de arco, y el segundo engranaje gira en la ranura de accionamiento
en forma de arco.

Ademas, el disco giratorio tiene ademas una segunda ranura de evitacion en forma de arco lo que evita el motor.

Ademas, la ranura de accionamiento en forma de arco y la segunda ranura de evitacion en forma de arco son
independientes entre si, o la ranura de accionamiento en forma de arco y la segunda ranura de evitacién en forma de arco
se comunican entre si.

Ademas, el mecanismo de panel de la invencion comprende ademas una nervadura limitante que sobresale de la caja de
accionamiento y que corresponde al segundo soporte, lo que configura la nervadura limitante para limitar el movimiento
del segundo soporte en una direccion vertical a un plano de rotacién del mismo.

Ademas, el mecanismo de panel de la invencién comprende ademas una pieza de conexion, se proporciona una primera
ranura de guia en la pieza de conexion para formar la via predeterminada, el primer extremo del segundo soporte se
proporciona con una primera porcion de coincidencia que se desliza o rueda en la primera ranura de guia, la primera
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porcién de coincidencia forma la tercera porcion de conexion, y la pieza de conexion se proporciona ademas con una
porcion de articulacién lo que articula el extremo libre del primer soporte a la primera porcién de conexion.

Mediante la adopcion de la solucién técnica de la invencién, cuando se usa, una pieza accionada (tal como un panel) y
un mecanismo de movimiento se conectan a una primera porcién de conexion y una tercera porcion de conexion. La
primera porcion de conexion se conecta de manera giratoria con la pieza accionada, y la tercera porciéon de conexion es
movil con respecto a una estructura de guia tal como una ranura de guia lo que forma una via predeterminada. Un primer
soporte se conecta de manera fija con un disco giratorio, la primera porcién de conexion del primer soporte se articula a
la pieza accionada, y por lo tanto la rotaciéon del primer soporte puede empujar la pieza accionada articulada al primer
soporte para moverse de manera giratoria hacia arriba y hacia abajo. Un segundo soporte y el disco giratorio se articulan
a la segunda porcion de conexion, un primer extremo del segundo soporte tiene la tercera porcion de conexion, durante
la rotacion del primer soporte, el segundo soporte se accionara para oscilar alrededor de la segunda porcién de conexion
lo que sirve como el centro de rotacion, y la tercera porcion de conexidn se accionara para moverse a lo largo de la via
predeterminada. Por lo tanto, la pieza accionada conectada con el mecanismo de movimiento es mévil a lo largo de una
via de movimiento preestablecida. El mecanismo de movimiento de la invencion permite que la pieza accionada se mueva
alo largo de la via predeterminada por medio de la coincidencia del disco giratorio, el primer soporte y el segundo soporte.
En comparacion con una estructura de cremallera de doble engranaje en la técnica anterior, el mecanismo de movimiento
de la invencién tiene una estructura mas simple y se mueve de manera mas constante.

Breve descripcion de los dibujos

Los dibujos de la descripcion, que forman una parte de la invencion, pretenden proporcionar la comprension adicional de
la invencion. Las modalidades e ilustraciones esquematicas de la invencion pretenden explicar la invencion, y no forman
limites inapropiados para la invencion. En los dibujos:

La Figura 1 muestra un diagrama de estructura parcial de un mecanismo de movimiento en una posicion cerrada de
acuerdo con una modalidad 1 de la invencion;

La Figura 2 muestra un diagrama estructural de un mecanismo de movimiento de la Figura 1 en una posicion abierta;

La Figura 3 muestra un diagrama estructural tridimensional de un mecanismo de movimiento de la Figura 1;

La Figura 4 muestra un diagrama estructural de un disco giratorio de un mecanismo de movimiento de la Figura 1;

La Figura 5 muestra un diagrama estructural de un segundo soporte de un mecanismo de movimiento de la Figura 1;

La Figura 6 muestra un diagrama estructural tridimensional de un mecanismo de movimiento de la Figura 1 en otro angulo;
La Figura 7 muestra un diagrama estructural de un cuerpo de la caja de un mecanismo de movimiento de la Figura 1;

La Figura 8 muestra un diagrama estructural de una cubierta de la caja de un mecanismo de movimiento de la Figura 1;
La Figura 9 muestra un diagrama de estructura parcial de un mecanismo de movimiento en una posicion cerrada de
acuerdo con una modalidad 2 de la invencion;

La Figura 10 muestra un diagrama estructural de una cubierta de la caja de un mecanismo de movimiento de la Figura 9;
La Figura 11 muestra un diagrama estructural de un segundo soporte de un mecanismo de movimiento de la Figura 9;
La Figura 12 muestra un diagrama estructural tridimensional de una pieza de conexién de un mecanismo de movimiento
de la Figura 9;

La Figura 13 muestra un diagrama de vista frontal de una pieza de conexion de la Figura 12;

La Figura 14 muestra un diagrama estructural de un mecanismo de panel de un aire acondicionado en una posicion
cerrada de acuerdo con la invencion;

La Figura 15 muestra un diagrama estructural de un mecanismo de panel de un aire acondicionado de la Figura 14 en
una posicion abierta; y

La Figura 16 muestra un diagrama estructural de un mecanismo de panel y un deflector de aire de un aire acondicionado
de la Figura 14 en una posicion abierta.

En donde, los dibujos anteriores incluyen las siguientes marcas de dibujo:

10, el panel; 11, la segunda ranura de guia; 21, el disco giratorio; 211, la ranura de accionamiento en forma de arco; 213,
la primera ranura de evitacion en forma de arco; 212, la segunda ranura de evitacion en forma de arco; 214, la porcién de
soporte; 215, la segunda ranura de guia; 216, la cremallera de transmision; 22, el primer soporte; 23, el segundo soporte;
231, la segunda porcién de coincidencia; 232, la porcion de equilibrio; 232a, la pieza guia; 24, el primer engranaje; 25, el
segundo engranaje; 26, el tercer engranaje; 27a, el cuerpo de la caja; 27b, la cubierta de la caja; 271, la primera ranura
de guia; 272, la nervadura convexa de soporte en forma de arco; 273, la nervadura limitante; 281, el eje limitante central;
282, el eje limitante intermedio; 283, el eje limitante de borde; 30, el deflector de aire; 40, la cuchilla de barrido de aire; 50,
la pieza de conexion; 51, la primera ranura de guia; 52, la porcién de articulacion; y 60, el motor.

Descripcion detallada de las modalidades
Es importante notar que las modalidades de la invencion y las caracteristicas en las modalidades pueden combinarse
bajo la condiciéon de no conflictos. La invencion se elaborara a continuacion con referencia a los dibujos y junto con las

modalidades.

Como se muestra en la Figura 1 a la Figura 3, un mecanismo de movimiento de la modalidad 1 comprende: un disco
giratorio 21, un primer soporte 22 y un segundo soporte 23. El disco giratorio 21 se proporciona de manera giratoria, el
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primer soporte 22 se proporciona de manera fija en el disco giratorio 21, y un extremo libre del primer soporte 22 tiene
una primera porcion de conexion. El segundo soporte 23 y el disco giratorio 21 se articulan a una segunda porcién de
conexion, un primer extremo del segundo soporte 23 tiene una tercera porcion de conexion, y la tercera porcion de
conexion es movil a lo largo de una via predeterminada cuando el disco giratorio 21 gira. La primera porcion de conexion
se conecta de manera giratoria con una pieza accionada, y la tercera porcion de conexién es movil con respecto a una
estructura de guia tal como una ranura de guia lo que forma la via predeterminada.

Mediante la adopcion de la solucién técnica de esta modalidad, cuando se usa, una pieza accionada (la pieza accionada
es un panel 10 en esta modalidad) y el mecanismo de movimiento se conectan a la primera porcién de conexion y la
tercera porcion de conexion. El primer soporte 22 se conecta de manera fija con el disco giratorio, la primera porcién de
conexion en un extremo libre del primer soporte 22 se articula al panel 10, y por lo tanto la rotacion del primer soporte 22
puede empujar el panel 10 articulado al primer soporte 22 para moverse de manera giratoria hacia arriba y hacia abajo.
El segundo soporte 23 y el disco giratorio 21 se articulan a la segunda porcion de conexion, un primer extremo del segundo
soporte 23 tiene la tercera porcion de conexion, durante la rotacion del primer soporte 22, el segundo soporte 23 se
accionara para oscilar alrededor de la segunda porciéon de conexién lo que sirve como un centro de rotacion, y la tercera
porcién de conexion se accionara para moverse a lo largo de la via predeterminada. Por lo tanto, el panel 10 es mévil a
lo largo de una via de movimiento preestablecida, para abrir y cerrar el panel 10. EI mecanismo de panel de la modalidad
1 permite que el panel 10 se abra y se cierre por medio de la coincidencia del disco giratorio 21, el primer soporte 22, el
segundo soporte 23 y el panel 10. En comparacion con una estructura de cremallera de doble engranaje en la técnica
anterior, el mecanismo de panel de esta modalidad tiene una estructura mas simple y se mueve de manera mas constante.

Como se muestra en la Figura 1y la Figura 8, se proporciona una pieza guia 232a en el segundo soporte 23. El mecanismo
de movimiento comprende ademas una caja de accionamiento. El disco giratorio 21 se proporciona de manera giratoria
en la caja de accionamiento. Se proporciona una primera ranura de guia 271 en la caja de accionamiento, en donde la
pieza guia 232a se mueve en la primera ranura de guia 271 para limitar una via de movimiento del segundo soporte 23.
La coincidencia de la primera ranura de guia 271 y la pieza guia 232a permite que el segundo soporte 23 se mueva de
acuerdo con la via predeterminada, accionando de esta manera la pieza accionada (el panel 10) para moverse de acuerdo
con la via predeterminada por medio de la tercera porcion de conexiéon. En esta modalidad, la pieza guia 232a es un
dispositivo rodante, y es preferentemente una bola rodante. El dispositivo rodante 232a puede guiar el segundo soporte
23 y puede reemplazar la friccion de deslizamiento cara a cara con la friccion de rodadura, para reducir la resistencia de
rotacion del segundo soporte 23. Mientras tanto, la estabilidad de oscilacion del segundo soporte 23 puede mejorarse.

Como se muestra en la Figura 1 a la Figura 3 y la Figura 5, un segundo extremo del segundo soporte 23 y el disco giratorio
21 se articulan a la segunda porcidon de conexion, y el segundo extremo del segundo soporte 23 se proporciona ademas
con una porcion de equilibrio 232. El segundo soporte 23 y la porcion de equilibrio 232 pueden ser de una estructura de
moldeo integrada. Preferentemente, se proporciona un agujero circular en una posicion de conexién del segundo soporte
23y la porcion de equilibrio 232, y dos lados del mismo se proporcionan con una junta del cojinete de manera separada,
las juntas del cojinete coinciden con un cilindro en el disco giratorio 21 para formar el fulcro de rotacién del segundo
soporte 23. Como se muestra en la Figura 4, se proporciona una segunda ranura de guia 215 que coincide con la porcion
de equilibrio 232 en el disco giratorio 21. La segunda ranura de guia 215 se configura para guiar la porcion de equilibrio
232, lo que mejora de esta manera la estabilidad del movimiento.

Como se muestra en la Figura 5, se forma un angulo obtuso entre un eje central de la porcion de equilibrio 232 y un eje
central del segundo soporte 23, de manera que puede mejorarse la estabilidad, y el angulo de rotacién del segundo
soporte 23 se agranda. Cuando el panel 10 esta en un estado cerrado, el segundo soporte 23 se proporciona de manera
vertical, preferentemente.

Como se muestra en la Figura 5, preferentemente, el primer extremo del segundo soporte 23 tiene una porcion plegable,
la porcién plegable forma una estructura bifurcada. Se proporcionan dos agujeros pasantes correspondientes en dos
placas de la estructura bifurcada respectivamente, las dos placas se oponen entre si. La tercera porcién de conexién se
proporciona en la porcion plegable. La tercera porcidon de conexion puede establecerse como un eje giratorio o un eje de
pasador, dos extremos del eje giratorio o el eje de pasador se insertan en los dos agujeros pasantes respectivamente.

Como se muestra en la Figura 3 y la Figura 4, el disco giratorio 21 se proporciona de manera fija con el primer soporte
22. Puede implementarse en un modo de moldeo de manera integral el primer soporte 22 y el disco giratorio 21 como una
estructura completa. La fijacion del primer soporte 22 al disco giratorio 21 puede implementarse en un modo de atornillar,
fijar con pernos o remachar. Preferentemente, en esta modalidad, se adopta el modo de moldeo de manera integral del
primer soporte 22 y el disco giratorio 21. El moldeo integrado no solo mejora la eficiencia de produccion de las piezas y
reduce el ensamblaje, sino también puede mejorar la resistencia. La primera porcion de conexion en el extremo libre del
primer soporte 22 se proporciona con una estructura de olécranon, concretamente un agujero pasante con muescas. La
estructura de olécranon de la primera porcién de conexion se articula y coincide con el eje giratorio del panel 10.
Ciertamente, la estructura de coincidencia no se limita a ello. Solo se requiere que el primer soporte 22 y el panel 10 se
articulen.

Como se muestra en la Figura 6 a la Figura 8, la caja de accionamiento comprende un cuerpo de la caja 27ay una cubierta
de la caja 27b sujetados mutuamente, los que se conectan en una manera desmontable, preferentemente. La primera
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ranura de guia 271 se proporciona en la cubierta de la caja 27b. El disco giratorio 21 se proporciona de manera giratoria
entre el cuerpo de la caja 27ay la cubierta de la caja 27b. La estructura anterior permite que la caja de accionamiento sea
conveniente de procesar, simple de ensamblar y facil de mantener.

Como se muestra en la Figura 3 y la Figura 4, el disco giratorio 21 tiene un agujero pasante central, una primera ranura
de evitacion en forma de arco 213 y un borde en forma de arco. Un eje limitante central 281, un eje limitante intermedio
282 y un eje limitante de borde 283 se proporcionan en el cuerpo de la caja 27a. El eje limitante central 281 coincide con
el agujero pasante central. El eje limitante intermedio 282 coincide con la primera ranura de evitacion en forma de arco
213. El eje limitante de borde 283 coincide con el borde en forma de arco del disco giratorio 21. El centro de rotacion del
disco giratorio 21 sirve como un centro circular de la primera ranura de evitacion en forma de arco 213. En esta modalidad,
existen dos ejes limitantes intermedios 282, dos ejes limitantes de borde 283 y dos primeras ranuras de evitacion en forma
de arco 213, y las dos primeras ranuras de evitaciéon en forma de arco 213 pueden proporcionarse simétricamente. Para
reducir la friccion de rotacion del disco giratorio 21, la friccion de deslizamiento cara a cara se reemplaza con la friccion
de rodadura, para reducir la resistencia de rotacion del primer soporte 22, y mientras tanto, la estabilidad de rotacion del
primer soporte 22 puede garantizarse. Los manguitos del eje se envuelven en el eje limitante central 281, los ejes
limitantes intermedios 282 y los ejes limitantes de borde 283 respectivamente. Ciertamente, pueden haber mas de tres
ejes limitantes intermedios 282, los ejes limitantes de borde 283 y las primeras ranuras de evitacion en forma de arco 213,
y el numero de las primeras ranuras de evitacion en forma de arco 213 necesitan adaptarse al de los ejes limitantes
intermedios 282.

Para reducir ademas la friccion y mejorar la estabilidad del movimiento, el disco giratorio 21 comprende un cuerpo del
disco giratorio y una porcion de soporte 214 proporcionadas en la periferia del cuerpo del disco giratorio. La porcion de
soporte 214 sobresale del disco giratorio 21 en una direccion del eje de rotaciéon del cuerpo del disco giratorio. Se
proporcionan nervaduras convexas de soporte en forma de arco 272 que coinciden con la porcién de soporte 214 en el
cuerpo de la caja 27a y/o la cubierta de la caja 27b. La porcion de soporte 214 y las nervaduras convexas de soporte en
forma de arco 272 coinciden entre si para soportar el cuerpo del disco giratorio alejado del cuerpo de la caja 27a y/o la
cubierta de la caja 27b. Es decir, la porcion de soporte 214 puede soportar el disco giratorio 21, lo que evita de esta
manera el contacto entre la superficie completa del disco giratorio 21 y la caja de accionamiento, y reduce la friccion.
Preferentemente, la porcion de soporte 214 puede proporcionarse como un eje giratorio conectado de manera giratoria
con el disco giratorio 21, o puede conectarse de manera fija con el disco giratorio 21 y revestirse externamente por un
manguito del eje.

El disco giratorio 21 puede impulsarse directamente por un motor. O, como se muestra en la Figura 3, la Figura 4 y la
Figura 6, se proporciona una cremallera de transmisién 216 en el disco giratorio 21. El mecanismo de movimiento
comprende ademas un motor 60 y un mecanismo de transmision proporcionado entre el motor y el disco giratorio 21. El
motor 60 acciona el disco giratorio 21 por medio del mecanismo de transmision. El mecanismo de transmision comprende
un conjunto de engranajes reductores de velocidad, la cremallera de transmision 216 coincide con el conjunto de
engranajes reductores de velocidad, y el motor 60 acciona el mecanismo de transmisién para accionar que el disco
giratorio 21 gire. Preferentemente, el conjunto de engranajes reductores de velocidad comprende un primer engranaje 24
y un segundo engranaje 25 accionado por el primer engranaje 24. El primer engranaje 24 se monta en un eje de salida
del motor, el primer engranaje 24 es un engranaje de accionamiento, el segundo engranaje 25 se engrana con la
cremallera de transmision, y el segundo engranaje 25 es un engranaje accionado. El radio del primer engranaje 24 es
mas pequefio que el del segundo engranaje 25. Para aumentar el par del motor y miniaturizar el motor, el conjunto de
engranajes reductores de velocidad comprende ademas un tercer engranaje 26 que es coaxial con o se integra con el
segundo engranaje 25, el tercer engranaje 26 y el segundo engranaje 25 giran sincronicamente. El tercer engranaje 26
se engrana con el primer engranaje 24, y el radio del tercer engranaje 26 es mas grande que el del segundo engranaje
25, y el tercer engranaje 26 es un engranaje reductor de velocidad. Por lo tanto, el par del motor se aumenta por la
reduccion de velocidad, y la transmision se realiza por medio del segundo engranaje 25. El radio del tercer engranaje 26
es mas grande que el del segundo engranaje 25, por lo que el perfil de dentado del segundo engranaje 25 es mas pequefio
que el del tercer engranaje, y por lo tanto, la rotacién sera mas estable.

La cremallera de transmision 216 puede proporcionarse en la superficie del disco giratorio 21. O preferentemente, para
hacer mas pequefio el espacio de ocupacion, el disco giratorio 21 tiene una ranura de accionamiento en forma de arco
211, la cremallera de transmisiéon 216 se proporciona en la ranura de accionamiento en forma de arco 211, y el segundo
engranaje 25 gira en la ranura de accionamiento en forma de arco 211.

El disco giratorio 21 tiene una segunda ranura de evitacion en forma de arco 212 lo que evita el eje de salida del motor.
La ranura de accionamiento en forma de arco 211 y la segunda ranura de evitaciéon en forma de arco 212 son
independientes entre si, o la ranura de accionamiento en forma de arco 211 y la segunda ranura de evitacion en forma de
arco 212 se comunican entre si. Los centros circulares de la ranura de accionamiento en forma de arco 211 y la segunda
ranura de evitacion en forma de arco 212 adoptan el centro de rotacion del disco giratorio 21.

El proceso de movimiento del mecanismo de movimiento se introducira debajo junto con la Figura 1 a la Figura 5. Las
introducciones especificas son como siguen.
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Cuando la pieza accionada necesita moverse, el motor acciona el primer engranaje 24 para girar, y el primer engranaje
24 acciona el tercer engranaje 26 engranado con el mismo para girar. El segundo engranaje 25 y el tercer engranaje 26
se proporcionan de manera coaxial o integral, de manera que el segundo engranaje 25 y el tercer engranaje 26 pueden
girar sincréonicamente, para accionar la cremallera de transmisién engranada con el segundo engranaje 25 para moverse,
por lo tanto el disco giratorio 21 se accionara para girar alrededor del centro de rotacion. La rotacion del disco giratorio 21
puede accionar que el primer soporte 22 gire, por lo tanto, la rotacién del primer soporte 22 puede empujar la pieza
accionada para moverse de manera giratoria. Cuando el primer soporte 22 gira, el segundo soporte 23 se accionara para
oscilar alrededor de la segunda porcion de conexién que sirve como el centro de rotacion, y la tercera porcion de conexion
se accionara para moverse a lo largo de la via predeterminada. Por lo tanto, la pieza accionada es movil a lo largo de la
via de movimiento preestablecida.

Cuando la pieza accionada necesita reiniciarse, el motor gira inversamente, el disco giratorio 21 se impulsa para girar
inversamente, y el primer soporte 22 y el segundo soporte 23 vuelven a las posiciones iniciales. Un proceso cerrado es
un proceso inverso de un proceso abierto, que no se elaborara.

Como se muestra en la Figura 9 a la Figura 13, diferente del mecanismo de movimiento de la modalidad 1, el mecanismo
de movimiento de la modalidad 2 comprende ademas una pieza de conexion 50. Se proporciona una primera ranura de
guia 51 en la pieza de conexién 50 para formar una via predeterminada. Una estructura especifica de la primera ranura
de guia 51 se disefia de acuerdo con la via de movimiento esperada de la pieza accionada. La primera ranura de guia 51
es un agujero longitudinal, preferentemente. El primer extremo del segundo soporte 23 se proporciona con una primera
porcién de coincidencia que se desliza o rueda en la primera ranura de guia 51, para formar la tercera porcion de conexion.
La pieza de conexion 50 se proporciona ademas con una porcion de articulacién 52 lo que articula el extremo libre del
primer soporte 22 a la primera porcién de conexion. Existen la friccién de deslizamiento o la friccion de rodadura entre la
primera porcién de coincidencia y la primera ranura de guia 51. Preferentemente, la primera porcion de coincidencia es
una columna de conexiéon y un manguito del eje envuelto en la columna de conexion. Al montar el manguito del eje en la
primera ranura de guia 51, el manguito del eje rueda en la primera ranura de guia 51. Dos extremos de la primera porcion
de coincidencia penetran en los dos agujeros pasantes respectivamente, y la primera porcién de coincidencia puede
moverse en la primera ranura de guia 51.

Como se muestra en la Figura 10, diferente del mecanismo de movimiento de la modalidad 1, el mecanismo de movimiento
de la modalidad 2 comprende ademas las nervaduras limitantes 273 que sobresalen de la caja de accionamiento y que
corresponden al segundo soporte 23, lo que configura las nervaduras limitantes para limitar el movimiento del segundo
soporte en una direccion vertical a un plano de rotacion del mismo. Las nervaduras limitantes 273 se ubican en dos lados
de la primera ranura de guia 271. Las nervaduras limitantes 273 pueden prevenir que el segundo soporte 23 se mueva
hacia la izquierda y hacia la derecha en un proceso del movimiento, lo que mejora efectivamente de esta manera la
estabilidad del movimiento.

Como se muestra en la Figura 11, diferente del mecanismo de movimiento de la modalidad 1, en el mecanismo de
movimiento de la modalidad 2, la pieza guia 232a es un eje guia o comprende un eje guia y un manguito del eje envuelto
fuera del eje guia. Preferentemente, la direccion axial del eje guia es vertical al disco giratorio y al plano de rotacion del
disco giratorio.

Como se muestra en la Figura 1, la invencion proporciona ademas un mecanismo de panel. El mecanismo de panel de
acuerdo con una modalidad de la invencién comprende un panel 10 y un mecanismo de movimiento que coincide con el
panel 10, el mecanismo de movimiento es el mecanismo de movimiento de la modalidad 1.

En el mecanismo de panel de esta modalidad, como se muestra en la Figura 1 a la Figura 3, se proporciona una segunda
ranura de guia 11 en el panel 10 para formar una via predeterminada. Una estructura especifica de la segunda ranura de
guia 11 se disefa de acuerdo con la via de movimiento esperada del panel. La segunda ranura de guia 11 es un agujero
longitudinal, preferentemente. Un primer extremo de un segundo soporte 23 se proporciona con una segunda porcion de
coincidencia 231 para formar una tercera porcion de conexion que coincide con la segunda ranura de guia 11 y puede
moverse con respecto a la segunda ranura de guia 11. El panel 10 y un extremo libre de un primer soporte 22 se conectan
con una primera porcion de conexion. Existen la friccion de deslizamiento o la friccién de rodadura entre la segunda
porcién de coincidencia 231 y la segunda ranura de guia 11. Preferentemente, la segunda porcién de coincidencia 231 es
una columna de conexiéon y un manguito del eje envuelto en la columna de conexion. Al montar el manguito del eje en la
segunda ranura de guia 11, el manguito del eje rueda en la segunda ranura de guia 11. Dos extremos de la segunda
porcién de coincidencia 231 penetran en dos agujeros pasantes respectivamente, y la segunda porcién de coincidencia
231 puede moverse en la segunda ranura de guia 11.

Como se muestra en la Figura 9, la invencion proporciona ademas un mecanismo de panel. El mecanismo de panel de
acuerdo con una modalidad de la invencién comprende un panel 10 y un mecanismo de movimiento que coincide con el
panel 10, el mecanismo de movimiento es el mecanismo de movimiento de la modalidad 2. En esta modalidad, el panel
10 se conecta de manera desmontable con una pieza de conexién 50. En el mecanismo de panel de esta modalidad, el
panel 10 se conecta de manera desmontable con la pieza de conexién 50, para facilitar mas la reparacioén o la limpieza
posterior.
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La invencioén proporciona ademas un electrodoméstico. El electrodoméstico de acuerdo con una modalidad de la invencién
tiene una carcasa y un mecanismo de panel montado en la carcasa, el mecanismo de panel es el mecanismo de
movimiento anterior. Como se muestra en la Figura 14 a la Figura 16, el electrodoméstico es un aire acondicionado, y el
aire acondicionado comprende ademas un motor, un deflector de aire 30 y una cuchilla de barrido de aire 40. El motor
acciona un panel 10 por medio de un mecanismo de movimiento, de manera que el panel 10 tiene una posicién cerrada
(el estado mostrado en la Figura 14) que cubre un lado exterior del deflector de aire 30 y una posicion abierta (el estado
mostrado en la Figura 15) expuesta desde el deflector de aire 30. Después que el panel se expone desde el deflector de
aire 30, el deflector de aire 30 puede abrirse hacia abajo, y la cuchilla de barrido de aire 40 se expone para barrer el aire
(el estado mostrado en la Figura 16).

Ciertamente, el mecanismo de panel no se limita a usarse en el aire acondicionado, y puede usarse en otros
electrodomésticos en que los paneles necesiten abrirse.
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REIVINDICACIONES

Un mecanismo de panel, que comprende un panel (10) y un mecanismo de movimiento que coincide con el panel
(10), en donde el mecanismo de movimiento comprende:

un disco giratorio (21), proporcionado de manera giratoria, un primer soporte (22) se proporciona de manera fija
en el disco giratorio (21), y un extremo libre del primer soporte (22) que tiene una primera porcioén de conexion; y
un segundo soporte (23), el segundo soporte y el disco giratorio (21) se articulan a una segunda porcion de
conexion, un primer extremo del segundo soporte (23) que tiene una tercera porcion de conexion, y la tercera
porcién de conexion se mueve a lo largo de un via predeterminada cuando el disco giratorio (21) gira;

se proporciona una segunda ranura de guia (11) en el panel (10) para formar la via predeterminada, el primer
extremo de un segundo soporte (23) se proporciona con una segunda porcién de coincidencia (231) que se desliza
o rueda en la segunda ranura de guia (11), la segunda porcién de coincidencia (231) forma la tercera porcion de
conexion, y el panel (10) y el extremo libre de un primer soporte (22) se articulan a la primera porcion de conexion.

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde se proporciona una pieza guia (232a) en el
segundo soporte (23); el mecanismo de movimiento comprende ademas una caja de accionamiento; el disco
giratorio (21) se proporciona de manera giratoria en la caja de accionamiento; y se proporciona una primera ranura
de guia (271) en la caja de accionamiento, en donde, la pieza guia (232a) se mueve en la primera ranura de guia
(271) para limitar una via de movimiento del segundo soporte (23).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacién 2, en donde un segundo extremo del segundo soporte
(23) se proporciona ademas con una porcion de equilibrio (232), la pieza guia (232a) se proporciona en la porcion
de equilibrio (232), una segunda ranura de guia (215) que coincide con la porcion de equilibrio (232) se proporciona
en el disco giratorio (21).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacidon 2, en donde la caja de accionamiento comprende un
cuerpo de la caja (27a) y una cubierta de la caja (27b) sujetados mutuamente, y la primera ranura de guia (271)
se proporciona en la cubierta de la caja (27b).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde se proporciona un agujero pasante central
en una posicion central de rotacion del disco giratorio (21), y un eje limitante central (281) que coincide con el
agujero pasante central se proporciona en el cuerpo de la caja (27a).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde se proporciona un eje limitante intermedio
(282) en el cuerpo de la caja (27a), el disco giratorio (21) tiene una primera ranura de evitacion en forma de arco
(213) que coincide con el eje limitante intermedio (282), y un centro circular de la primera ranura de evitacion en
forma de arco (213) es concéntrico con un centro de rotacion del disco giratorio (21).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde el disco giratorio (21) se proporciona con un
borde en forma de arco, un centro circular de borde en forma de arco es concéntrico con un centro de rotacion del
disco giratorio (21), un eje limitante de borde (283) se proporciona en el cuerpo de la caja (27a), y el eje limitante
de borde (283) coincide con el borde en forma de arco del disco giratorio (21).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacién 4, en donde el disco giratorio (21) comprende un cuerpo
del disco giratorio y una porcion de soporte (214) proporcionados en la periferia del cuerpo del disco giratorio, se
proporcionan las nervaduras convexas de soporte en forma de arco (272) en el cuerpo de la caja (27a) y/o la
cubierta de la caja (27b), y la porcion de soporte (214) y las nervaduras convexas de soporte en forma de arco
(272) coinciden entre si para soportar el cuerpo del disco giratorio alejado del cuerpo de la caja (27a) y/o la cubierta
de la caja (27b).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde se proporciona una cremallera de transmision
(216) en el disco giratorio (21), el mecanismo de movimiento comprende ademas un motor (60) y un mecanismo
de transmision, el motor (60) acciona el mecanismo de transmision, el mecanismo de transmision comprende un
conjunto de engranajes reductores de velocidad, la cremallera de transmision (216) coincide con el conjunto de
engranajes reductores de velocidad, y el motor (60) acciona el mecanismo de transmision para accionar que el
disco giratorio (21) gire.

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacién 9, en donde el conjunto de engranajes reductores de
velocidad comprende un primer engranaje (24) y un segundo engranaje (25) impulsado por el primer engranaje
(24), el radio del primer engranaje (24) es mas pequefio que el del segundo engranaje (25), el primer engranaje
(24) se monta en un eje de salida del motor, y el segundo engranaje (25) se engrana con la cremallera de
transmision (216).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde el disco giratorio (21) tiene una ranura de

accionamiento en forma de arco (211), un centro circular de la ranura de accionamiento en forma de arco (211) es
concéntrico con un centro de rotacion del disco giratorio (21), la cremallera de transmision (216) se proporciona en

9



10

15

12.

13.

14.

ES 2756 749 T3

la ranura de accionamiento en forma de arco (211), y el segundo engranaje (25) gira en la ranura de accionamiento
en forma de arco (211).

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 11, en donde el disco giratorio (21) tiene ademas una
segunda ranura de evitacion en forma de arco (212) que evita el motor, la ranura de accionamiento en forma de
arco (211) y la segunda ranura de evitacion en forma de arco (212) son independientes entre si, o la ranura de
accionamiento en forma de arco (211) y la segunda ranura de evitacion en forma de arco (212) se comunican entre
si.

El mecanismo de panel de acuerdo con la reivindicacion 2, comprende ademas una nervadura limitante (273) que
sobresale de la caja de accionamiento y que corresponde al segundo soporte (23), la nervadura limitante se
configura para limitar el movimiento del segundo soporte (23) en una direccion vertical a un plano de rotacion del
mismo.

El mecanismo de panel de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 a la 13, comprende ademas una pieza
de conexion (50), se proporciona una primera ranura de guia (51) en la pieza de conexién (50) para formar la via
predeterminada, el primer extremo del segundo soporte (23) se proporciona con una primera porcion de
coincidencia que se desliza o rueda en la primera ranura de guia (51), la primera porcién de coincidencia forma la
tercera porcion de conexion, y la pieza de conexion (50) se proporciona ademas con una porcion de articulacion
(52) lo que articula el extremo libre del primer soporte (22) a la primera porcion de conexion.
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