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DESCRIPCION
Terminal mévil y procedimiento de procesamiento de eventos

Antecedentes de la invencion

1. Campo de la invencion

La presente invencion se refiere en general a un terminal movil y, en particular, a un terminal moévil y a un procedimiento
de procesamiento de eventos para el terminal mévil, en el que los modos operativos del terminal mévil se cambian de
acuerdo con las disposiciones de posicionamiento identificadas del terminal movil.

2. Descripcion de la técnica relacionada

Los terminales moviles como los teléfonos celulares y los Asistentes digitales personales (PDA) proporcionan diversas
funciones que los usuarios pueden configurar y seleccionar para su ejecucion. Los fabricantes de terminales moviles
y proveedores de servicios moviles desarrollan y proporcionan continuamente funciones y servicios relacionados con,
por ejemplo, una camara, un dispositivo Bluetooth®, una red de area local inalambrica, radio, juegos, calculadora,
calendario, reloj, tono de llamada, mensajes de texto, mensajes de imagen, juegos en linea, acceso inalambrico a
Internet e identificacion de llamadas.

Por lo general, se aconseja a un usuario que evite hacer ruido causado por el uso de un terminal moévil que tenga
funciones tan diversas en lugares publicos o en algunas situaciones (por ejemplo, sala de reuniones, clase escolar,
museo, biblioteca, cine y reunion).

Para ello, el usuario puede establecer un modo de 'vibracion' presionando una tecla particular asignada como tecla de
acceso directo para un modo de 'manera’ como se ilustra en la Figura 1. Si el modo de vibracion es insuficientemente
silencioso o inadecuado para su uso, el usuario puede tener que apagar el terminal moévil o establecer un modo
'silencioso’ a través de una serie de etapas. Cuando el usuario tiene poco tiempo disponible, es mas facil apagar el
terminal movil que establecer el modo silencioso. Sin embargo, si el usuario apaga el terminal mévil, el usuario puede
no reconocer eventos tales como llamadas entrantes o mensajes que llegan después de apagar el terminal movil.

El documento US 2005/059435A1 desvela un procedimiento y un aparato para silenciar una alerta.

Los documentos DE 102004061169A1 y US2005/064913A1 desvelan procedimientos de alerta de llamadas entrantes
y terminales de comunicaciones moviles utilizando los mismos.

Sumario de la invenciéon

La presente invencion se ha realizado en vista de los problemas anteriores, y un objeto de la presente invencion es
proporcionar un terminal mévil y un procedimiento de procesamiento de eventos para el mismo en el que los eventos
se procesan de acuerdo con las disposiciones de posicionamiento del terminal movil.

De acuerdo con la presente invencion, se proporciona un terminal moévil como se define en la reivindicacion 1.

De acuerdo con la presente invencién, se proporciona un procedimiento de procesamiento de eventos como se define
en la reivindicacion 8.

Se definen diversas realizaciones en las reivindicaciones dependientes. Las realizaciones que no entran dentro del
ambito de las reivindicaciones no describen parte de la presente invencion.

Breve descripcion de los dibujos

Los aspectos anteriores y otros objetos, caracteristicas y ventajas de la presente invencion seran mas evidentes a
partir de la siguiente descripcion junto con los dibujos adjuntos, en los que:

la Figura 1 ilustra una tecla de un teclado para configurar un modo 'vibrar' en un terminal moévil convencional;

la Figura 2 ilustra una configuracion de un terminal movil de acuerdo con la presente invencion;

la Figura 3 ilustra una configuracién de un detector de disposicion de posicionamiento del terminal movil de la
Figura 2;

la Figura 4 ilustra angulos de giro para el calculo de las disposiciones de posicionamiento del terminal movil de la
Figura 2;

la Figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento de procesamiento de eventos para el terminal
movil de la Figura 2 de acuerdo con la presente invencion;

la Figura 6 es un diagrama de flujo que ilustra una etapa de establecimiento de cambio de modo automatico en el
procedimiento de la Figura 5;

la Figura 7 es un diagrama de flujo que ilustra una etapa de establecimiento de disposicion en el diagrama de flujo
de la Figura 6;

las Figuras 8A y 8B ilustran una etapa de procesamiento de eventos en un modo silencioso del procedimiento de
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la Figura 5;
la Figura 9 es un diagrama que ilustra las transiciones entre modos operativos en el procedimiento de la Figura 5;

y
las Figuras 10A y 10B ilustran las disposiciones de posicionamiento del terminal movil de la Figura 2.

Descripcion detallada de las realizaciones preferidas

En lo sucesivo, se describiran las realizaciones preferentes de la presente invencion en detalle con referencia a los
dibujos adjuntos. Los mismos simbolos de referencia identifican uno de los elementos iguales y correspondientes en
los dibujos. Algunas construcciones o procedimientos conocidos en la técnica pueden no describirse en el presente
documento para evitar oscurecer la invencion con detalles innecesarios.

En la presente invencion, el término "evento" denota un evento acompafado de una alerta o sonido, como uno de una
llamada entrante, mensaje entrante, alarma de despertador y alarma de recordatorio de programacion.

La expresion 'modo silencioso' denota un modo operativo en el que los eventos se notifican utilizando al menos uno
de vibracién y una lampara de alerta. En la descripcion, la lampara de alerta se utiliza principalmente en el modo
silencioso.

Para el procesamiento de eventos en el modo silencioso, la "primera disposicién de posicionamiento" de un terminal
movil denota una disposicion de posicionamiento del terminal mévil que permanece constante durante un periodo de
tiempo preestablecido durante una operacién de configuracion inicial.

La Figura 2 ilustra una configuracion de un terminal mévil de acuerdo con la presente invencion.

Con referencia a la Figura 2, el terminal 100 movil incluye una unidad 110 de memoria, una unidad 120 de
comunicacion, un detector 130 de disposicion de posicionamiento, un controlador 140, una lampara 150 de alerta y
una unidad 160 de visualizacion.

La unidad 110 de memoria incluye una seccion de memoria de programa para almacenar programas ejecutables para
operar el terminal 100 movil, y una seccién de memoria de datos para almacenar diversos datos. La unidad 110 de
memoria puede incluir un dispositivo de memoria volatil y un dispositivo de memoria no volatil. En particular, la unidad
110 de memoria almacena la primera disposicion de posicionamiento del terminal 100 mévil para el procesamiento de
eventos en un modo silencioso de acuerdo con la seleccion del usuario. La primera disposicién de posicionamiento
puede almacenarse previamente en el procedimiento de fabricacion y el usuario puede cambiarla. El establecimiento
de la primera disposicion de posicionamiento se describe en el presente documento en relacién con la Figura 6. Como
ejemplos de disposiciones de posicionamiento, el terminal 100 movil puede colocarse en un estado en el que la parte
posterior del terminal 100 mévil mire hacia abajo, en un estado en el que la parte frontal del terminal 100 movil mire
hacia abajo, o en un estado en el que un lado del terminal 100 movil mire hacia abajo.

La unidad 120 de comunicacion transmite y recibe datos de voz y datos de control a y desde una estacion base
correspondiente a través de comunicacion inalambrica. La unidad 120 de comunicacién recibe una llamada entrante
desde un terminal mavil que llama a través de una antena y transmite la llamada recibida al controlador 140, y transmite
datos editados por el usuario a través de la antena a un terminal mévil llamado. Especificamente, la unidad 120 de
comunicacion recibe un evento de llamada entrante y un evento de mensaje entrante.

El detector 130 de disposicion de posicionamiento identifica una disposicion de posicionamiento actual del terminal
100 movil en respuesta a la deteccion de un evento. Como se ilustra en la Figura 3, el detector 130 de disposicion de
posicionamiento incluye un sensor 131 para medir la aceleracion del terminal 100 mévil, y un determinador 133 de
disposicion para determinar la disposiciéon de posicionamiento actual del terminal 100 mévil usando la aceleracion
medida. El detector 130 de disposicion de posicionamiento se describe a continuacion.

El controlador 140 controla el funcionamiento general y los estados del terminal 100 movil, y puede incluir, por ejemplo,
un microprocesador y un procesador de sefial digital (DSP). En particular, el controlador 140 realiza operaciones de
procesamiento de eventos en un modo silencioso o en un modo establecido por el usuario, como se ilustra en la Figura
9, que ilustra las transiciones entre modos de funcionamiento, de acuerdo con una disposiciéon de posicionamiento
identificada y la primera disposicion de posicionamiento.

Si la disposicion de posicionamiento identificada por el detector 130 de disposicion de posicionamiento es igual a la
primera disposicion de posicionamiento y permanece constante durante un tiempo predeterminado (preferentemente,
aproximadamente 1 segundo), el controlador 140 establece un modo silencioso y controla una operacién de
procesamiento de eventos en el modo silencioso. Por ejemplo, cuando ocurre un evento de mensaje entrante o evento
de alarma, si la primera disposicién de posicionamiento es una disposicién de posicionamiento que permite la
visualizacién de eventos, el controlador 140 controla preferentemente la unidad 160 de visualizaciéon para mostrar los
contenidos correspondientes como una ventana emergente. Si la primera disposicion de posicionamiento es una
disposicion de posicionamiento que excluye la visualizacion de eventos, el controlador 140 apaga preferentemente la
alimentacion de la unidad 160 de visualizacion.
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Cuando se produce un evento de llamada entrante, el controlador 140 procesa el evento en un estado sin respuesta
y controla la unidad 120 de comunicacion para transmitir un mensaje de respuesta automatica a un terminal movil que
llama.

Durante el procesamiento de eventos, el controlador 140 controla también la lampara 150 de alerta para emitir luz de
lampara.

Como alternativa, si la disposicion de posicionamiento identificada por el detector 130 de disposicién de
posicionamiento no es igual a la primera disposicion de posicionamiento o no permanece constante durante el tiempo
preestablecido, el controlador 140 controla una operacién de procesamiento de eventos de acuerdo con un modo
operativo establecido por el usuario. Por ejemplo, después de la ocurrencia de un evento, si la disposicion de
posicionamiento identificada no es igual a la disposicion de la primera ubicacion debido al movimiento del usuario, y
si el usuario ha establecido un modo de timbre, el controlador 140 procesa el evento en el modo de timbre y controla
la salida de una sefial de audio correspondiente al evento. Preferentemente, el terminal 100 movil incluye ademas
preferentemente un procesador de audio para el procesamiento de la sefial de audio.

Con referencia a las transiciones del modo de funcionamiento en la Figura 9, en respuesta a la ocurrencia de un
evento, el controlador 140 identifica la disposicién de posicionamiento del terminal 100 moévil. Si se identifica que el
terminal 100 mévil esta en la primera disposicion de posicionamiento, el controlador 140 establece el modo silencioso
y controla una operacion de procesamiento de eventos correspondiente en el modo silencioso. Durante el modo
silencioso, si el usuario cambia la disposicion de posicionamiento del terminal 100 mévil a otra disposicion de
posicionamiento, el controlador 140 procesa el evento de acuerdo con un modo operativo preestablecido por el usuario.
Por ejemplo, en respuesta a un evento de llamada durante el modo silencioso, si el usuario cambia la disposicion de
posicionamiento del terminal 100 mévil a una disposicién de posicionamiento diferente de la primera disposicion de
posicionamiento, y si el usuario ha establecido un modo de timbre, el controlador 140 procesa el evento de llamada
en el modo de timbre. Es decir, el controlador 140 controla la salida de una sefial de audio correspondiente al evento
de llamada. Esto puede aplicarse al caso en el que el usuario se mueve y lleva una bolsa en la que el terminal 100
movil se coloca en la primera posicion de posicionamiento, porque es deseable no cambiar el modo operativo del
terminal 100 mévil al modo silencioso, sino mantener el modo de funcionamiento establecido por el usuario.

Para otro ejemplo, durante el modo establecido por el usuario, si el usuario no ingresa ninguna sefal para responder
un evento de llamada recibido, el controlador 140 ingresa el evento de llamada en una lista de llamadas no
respondidas. Si se recibe un evento de mensaje, el controlador 140 controla la visualizacién del contenido del evento
de mensaje.

Ademas, durante el modo establecido por el usuario, si el usuario cambia la disposicion de posicionamiento del terminal
100 moévil a la primera disposicién de posicionamiento, el controlador 140 realiza una operacién de procesamiento de
eventos en el modo silencioso.

La lampara 150 de alerta emite luz de lampara en respuesta a una ocurrencia de evento bajo el control del controlador
140. Por ejemplo, cuando se detecta un evento de mensaje entrante en el modo silencioso, la lampara 150 de alerta
emite luz de lampara bajo el control del controlador 140 para informar al usuario del evento de mensaje entrante.

La unidad 160 de visualizacién muestra estados de funcionamiento del terminal 100 movil. En particular, en respuesta
a la entrada de un evento, la unidad 160 de visualizacién muestra los contenidos correspondientes del evento bajo el
control del controlador 140. La unidad 160 de visualizacién también muestra un mensaje que solicita al usuario que
determine si finalizar el modo silencioso, por ejemplo, en una ventana emergente bajo el control del controlador 140.
Preferentemente, si la primera disposiciéon de posicionamiento es una disposicion que permite la visualizacion del
evento (por ejemplo, un estado en el que el terminal 100 mévil se coloca de modo que la parte posterior del mismo
mira hacia abajo), la unidad 160 de visualizacién muestra informacion sobre el evento. Ademas, el controlador 140
apaga preferentemente la alimentacion de la unidad 160 de visualizacién durante el modo silencioso para reducir el
consumo de energia.

La Figura 3 ilustra una configuracion del detector 130 de disposicion de posicionamiento del terminal 100 movil.

Con referencia a las Figuras 2 y 3, el sensor 131 produce una sefal eléctrica correspondiente al movimiento del
terminal 100 movil. En particular, después de que la unidad 120 de comunicacion recibe un evento, el controlador 140
permite el suministro de energia al sensor 131 para detectar el movimiento del terminal 100 mévil. Debido a que el
monitoreo continuo del movimiento del terminal 100 maévil usando el sensor 131 puede consumir demasiada energia
e interrumpir otras funciones, la operacion del sensor 131 es deseable solo después de la recoleccion de un evento.

Preferentemente, el sensor 131 es un sensor de aceleracion que mide la aceleracion del terminal 100 mévil y emite
una sefal eléctrica correspondiente a la aceleracién medida al determinador 133 de disposicién. En el caso en que el
sensor 131 es un sensor de aceleracion de tres ejes, el sensor 131 mide las aceleraciones en las direcciones de los
ejes X, Y y Z, como se muestra en la Figura 4. El sensor 131 mide una aceleracion igual a la suma de la aceleracion
debido al movimiento del terminal 100 mévil y la aceleracion debida a la gravedad, y mide solo la aceleracion de la
gravedad cuando el terminal 100 moévil no esta en movimiento. En lo sucesivo, al asociar una direccién de
posicionamiento del terminal 100 movil con la direccion de la aceleracion gravitacional, un valor positivo de la
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aceleracion gravitacional indica que el terminal 100 mévil esta colocado de modo que la parte posterior del mismo esté
orientada hacia la tierra, y un valor negativo indica que el terminal 100 movil se coloca de modo que la parte frontal
mire hacia la tierra. Por ejemplo, cuando el terminal 100 maévil se coloca en una superficie horizontal de modo que la
parte posterior del mismo mira hacia la tierra como se muestra en la Figura 10A, el sensor 131 mediria las
aceleraciones de los ejes X e Y de 0 m/s? y una aceleracion del eje Z de 9,8 m/s?. Cuando el terminal 100 movil se
coloca en una superficie horizontal de modo que la parte frontal del mismo mira hacia la tierra como se muestra en la
Figura 10B, el sensor 131 mediria las aceleraciones de los ejes X e Y de 0 m/s?y una aceleracion del eje Z de -9,8m/s?.

Cuando el terminal 100 mévil se coloca en una posicién en la que la parte frontal o posterior del terminal no es paralela
a la superficie de la tierra, al menos una de las aceleraciones de los ejes X, Y y Z seria distinta de cero y la raiz
cuadrada de la suma de cuadrados de las aceleraciones de los ejes X, Y y Z (magnitud de la suma de los vectores
componentes) seria igual a 9,8 m/s?.

El sensor 131 mide las aceleraciones de los ejes X, Y y Z del terminal 100 mévil en un sistema de coordenadas fijo.
Si una aceleracion medida por el sensor 131 se denota por a, a se puede representar con la ecuacion (1):

a =[axaya.]",

en la que ax, ay y a, son valores de aceleracion a lo largo de los ejes X, Yy Z, respectivamente, y T es la transposicion
de una matriz.

Los ejes X, Y y Zy sus aceleraciones correspondientes pueden cambiar de acuerdo con la ubicacion del terminal 100
movil en el que esta conectado el sensor 131.

El determinador 133 de disposicién calcula la disposicion de posicionamiento actual del terminal 100 mévil usando
valores de aceleracion a lo largo de los ejes X, Y y Z medidos por el sensor 131. Una disposicion de posicionamiento
se puede representar por un angulo de balanceo @, angulo de inclinacion ©y angulo de guifiada ¥, en la que, con
referencia a la Figura 4, los angulos de balanceo, inclinacion y guifiada son angulos de giro alrededor de los ejes X, Y
y Z, respectivamente.

El determinador 133 de disposicion calcula la disposicién de posicionamiento actual del terminal 100 mévil usando la
siguiente Ecuacion (2) y Ecuacion (3) en términos de valores de aceleracion medidos.

@ = atan2 (-ay, -az),

en la que atan2 (m, n) es una version de dos parametros de la arcotangente de m/n.

6 = atan2<ax~ /a32,+a§>

Por ejemplo, haciendo referencia a la Figura 4, si los valores de aceleracion medidos a lo largo de los ejes X, Yy Z
son cero, cero y 9,8 m/s?, respectivamente, el determinador 133 de disposicion calcula angulos de balanceo e
inclinacion correspondientes de cero usando la Expresion 2 y la Expresion 3. Por lo tanto, el determinador 133 de
disposicién puede determinar la disposicién de posicionamiento en la que el terminal 100 mévil se coloca en una
superficie horizontal de modo que la parte posterior del mismo mire hacia la tierra. El determinador 133 de disposicion
puede determinar cualquier disposicién de posicionamiento del terminal 100 mévil usando las expresiones anteriores.

La Figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra las etapas de un procedimiento de procesamiento de eventos para el
terminal mévil de la Figura 2 de acuerdo con la presente invencion. Con referencia a las Figuras 2 y 5, el procedimiento
se describe como sigue.

En la etapa S200, el controlador 140 intenta establecer una funcién de cambio de modo automatico para el
procesamiento de eventos en un modo silencioso. El paso S200 no tiene que realizarse si la funcién de cambio de
modo automatico esta preestablecida por defecto, y se describe mas adelante en relacién con la Figura 6. En la etapa
S210, el controlador 140 determina si la funcién de cambio de modo automatico se establece con éxito. Si se establece
la funcién de cambio de modo automatico, en la etapa S220, el controlador 140 determina si se detecta la ocurrencia
de un evento. Si se detecta la ocurrencia de un evento, el controlador 140 controla el detector 130 de disposicion de
posicionamiento para verificar la disposicion de posicionamiento del terminal 100 mévil durante un tiempo
preestablecido de, preferentemente, aproximadamente 1 segundo en la etapa S230. La determinacion de la
disposicion de posicionamiento se ha descrito anteriormente en relacién con el detector 130 de disposicion de
posicionamiento en la Figura 3.

Posteriormente, en la etapa S240, el controlador 140 determina si la disposicion de posicionamiento comprobada es
igual a la primera disposicion de posicionamiento y permanece constante durante la duracion de tiempo
preestablecida. Si la disposicion de posicionamiento permanece constante igual a la primera disposicion de
posicionamiento, el controlador 140 procesa el evento ocurrido en el modo silencioso en la etapa S250. La etapa S250
se describe en el presente documento en relacién con las Figuras 8A y 8B.
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Si la disposicion de posicionamiento no permanece constantemente igual a la primera disposicion de posicionamiento,
el controlador 140 procesa el evento ocurrido en un modo establecido por el usuario en la etapa S260.

La Figura 6 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa de establecimiento de la funcién de cambio de modo automatico
S200 en el procedimiento de la Figura 5.

Con referencia a las Figuras 2 y 6, en la etapa S201, el controlador 140 establece la primera disposicion de
posicionamiento a la disposicién de posicionamiento actual del terminal 100 movil. La etapa 201 se describe en relaciéon
con la Figura 7. El controlador 140 establece un modo operativo adecuado para la primera disposicion de
posicionamiento, preferentemente el modo silencioso, de acuerdo con la seleccién del usuario en la etapa S205.

La Figura 7 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa de establecimiento de disposicion S201 en la Figura 6.

Con referencia a las Figuras 2 y 6, en la etapa S202, el controlador 140 opera el sensor 131 y determina si la
disposicion de posicionamiento particular del terminal 100 moévil se ha mantenido constante durante un tiempo de
duracioén preestablecido, preferentemente, de aproximadamente 1 segundo en la etapa S203. Si la disposicion de
posicionamiento no se ha mantenido constante durante el tiempo preestablecido, la etapa S203 se repite durante un
tiempo preestablecido. Si la disposicion de posicionamiento se ha mantenido constante durante el tiempo
preestablecido, el controlador 140 establece la primera disposicion de posicionamiento en la disposicion de
posicionamiento retenida y almacena la disposiciéon de posicionamiento retenida en la unidad 110 de memoria en la
etapa S204.

Las Figuras 8A y 8B ilustran la etapa de procesamiento de eventos en el modo silencioso del procedimiento de la
Figura 5. La Figura 8A es un diagrama de flujo que ilustra el procesamiento de un evento de llamada entrante en el
modo silencioso; y la Figura 8B es un diagrama de flujo para procesar uno de un evento de mensaje entrante y un
evento de alarma en el modo silencioso.

Con referencia a las Figuras 2 y 8A, en respuesta a un evento de llamada recibido a través de la unidad 120 de
comunicacion, el controlador 140 procesa el evento de llamada en un estado sin respuesta en la etapa S251. Si la
disposicion de la primera ubicacién permite la visualizacion del evento, la informacién sobre el evento recibido se
muestra en la unidad 160 de visualizacién. Preferentemente, una disposicion de posicionamiento que permite la
visualizacion de eventos se refiere a un estado en el que el terminal 100 mévil se coloca de modo que la parte posterior
del mismo mire hacia la tierra. Si la primera disposicion de posicionamiento no permite la visualizacion del evento, la
informacion sobre el evento recibido no se visualiza y el controlador 140 apaga preferentemente la alimentacion a la
unidad 160 de visualizacién para reducir el consumo de energia.

El controlador 140 analiza el evento recibido, transmite un mensaje de respuesta automatica a través de la unidad 120
de comunicacién a un terminal movil que llama, y almacena el resultado del analisis en la unidad 110 de memoria en
la etapa S252.

Con referencia a las Figuras 2 y 8B, en la etapa S253, en respuesta a la recepcion de un evento de mensaje, el
controlador 140 determina si la primera disposicion de posicionamiento permite la visualizacion del evento. En la etapa
S254, si la primera disposicion de posicionamiento permite la visualizacion de eventos, el controlador 140 controla la
unidad 160 de visualizacidon para mostrar el evento de mensaje en una ventana emergente, y almacena el evento de
mensaje en la unidad 110 de memoria. Preferentemente, una disposicion de posicionamiento que permite la
visualizacion de eventos se refiere a un estado en el que el terminal 100 mévil se coloca de modo que la parte posterior
del mismo mire hacia la tierra. Si la primera disposicién de posicionamiento no permite la visualizacion del evento, el
evento recibido no se visualiza, y el controlador 140 apaga preferentemente la alimentacion a la unidad 160 de
visualizacion para reducir el consumo de energia.

En la descripcion, se usa un sensor de aceleracion para identificar la disposicién de posicionamiento del terminal 100
movil. También se puede utilizar un sensor distinto del sensor de aceleraciéon, como un sensor 6éptico que mide la
intensidad de la luz, para identificar la disposicion de posicionamiento del terminal 100 movil.

Como se evidencia de la descripcion anterior, la presente invencién proporciona un terminal mévil y un procedimiento
de procesamiento de eventos para el mismo, en el que los modos operativos se cambian de acuerdo con las
disposiciones de posicionamiento identificadas del terminal movil. En particular, los eventos se procesan de acuerdo
con la disposicién de posicionamiento actual del terminal mévil. Por ejemplo, en lugares publicos en los que se
desaconseja hacer ruido debido al uso de un terminal movil, el usuario puede cambiar el modo operativo de un modo
de timbre a un modo silencioso simplemente cambiando la disposicién de posicionamiento del terminal movil. Por lo
tanto, eventos como una llamada entrante, un mensaje de texto entrante y una alarma pueden procesarse sin sonar.
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REIVINDICACIONES
1. Un terminal (100) movil que comprende:

un detector (130) de disposicion de posicionamiento; y
un controlador (140) configurado para:

detectar (S220) un evento de llamada entrante y, si el terminal movil esta configurado en modo de timbre, emitir
una sefial de llamada de audio correspondiente al evento de llamada entrante;

el detector (130) de disposicion de posicionamiento dispuesto para detectar una disposicion de posicionamiento
del terminal movil;

en el que el controlador esta configurado para:

controlar, en respuesta a la deteccion de dicho evento de llamada entrante, al detector (130) de disposicion
de posicionamiento para determinar si la disposicién de posicionamiento se cambia a una primera
disposicion de posicionamiento mientras se emite la sefial de llamada de audio; y

en respuesta a que la disposicidon de posicionamiento se cambia a dicha primera disposicion de
posicionamiento y se mantiene durante un tiempo predeterminado mientras se emite la sefial de llamada
de audio, cambiar del modo de timbre para procesar el evento de llamada entrante a un modo sin timbre,
en el que, en la primera disposicion de posicionamiento, una superficie frontal del terminal mévil mira hacia
abajo.

2. El terminal (100) movil de la reivindicacion 1, en el que el detector (130) de disposicién de posicionamiento
comprende un sensor para medir la aceleracion.

3. El terminal (100) mévil de la reivindicacion 1 o la reivindicacion 2, en el que el controlador (140) esta configurado
para dejar de emitir la sefial de llamada de audio en respuesta a que dicha disposiciéon de posicionamiento cambia a,
y permanece como, dicha primera disposicion de posicionamiento durante el tiempo preestablecido.

4. El terminal (100) movil de la reivindicacion 1 o la reivindicacion 2, en el que el controlador (140) esta configurado
para cambiar del modo de timbre para procesar el evento de llamada entrante en el modo sin timbre en respuesta a
la disposicion de posicionamiento identificada que cambia a dicha primera disposicion de posicionamiento mientras
se emite la sefial de llamada de audio y permanece después constante para la duracion del tiempo preestablecido.

5. El terminal (100) movil de cualquier reivindicacion anterior, que comprende ademas una unidad de memoria (110)
configurada para almacenar la primera disposicion de posicionamiento.

6. El terminal movil de la reivindicacion 5, en el que el controlador esta configurado para establecer o cambiar la
disposicién de la primera ubicacién almacenada de acuerdo con la seleccién de un usuario.

7. El terminal movil de cualquier reivindicacion precedente, en el que el controlador esta configurado para determinar
si se ha establecido una funcién para cambiar del modo de timbre para procesar el evento de llamada entrante en un
modo sin timbre, en respuesta a la disposiciéon de posicionamiento que se cambia durante la salida de la sefal de
llamada de audio a una primera disposicién de posicionamiento, antes de controlar el detector de disposicién de
posicionamiento para identificar una disposicion de posicionamiento del terminal movil.

8. Un procedimiento para un terminal (100) mévil, que comprende:

detectar (S220) un evento de llamada entrante;

emitir una sefial de llamada de audio en respuesta al evento de llamada entrante si el terminal movil esta
configurado en modo de timbre;

en respuesta a la deteccion del evento de llamada entrante, identificar una disposicion de posicionamiento del
terminal movil y determinar si la disposicion de posicionamiento se cambia a una primera disposicion de
posicionamiento mientras se emite la sefal de llamada de audio;

cambiar del modo de timbre para procesar el evento de llamada entrante en un modo sin sonido si la disposicién
de posicionamiento se cambia a la primera disposicién de posicionamiento y se mantiene durante un tiempo
predeterminado durante la emisién de la sefial de llamada de audio,

en el que, en la primera disposicion de posicionamiento, una superficie frontal del terminal movil mira hacia abajo.

9. El procedimiento de la reivindicacién 8, en el que dicha identificacién de la disposicién de posicionamiento
comprende medir la aceleracion.

10. El procedimiento de la reivindicacion 8 o la reivindicacién 9, en el que dicho cambio del modo de timbre para
procesar el evento de llamada entrante en el modo sin timbre se realiza en respuesta a que dicha disposicion de
posicionamiento cambia a dicha primera disposicién de posicionamiento mientras se emite la sefial de llamada de
audio y permanece después como dicha primera disposicion de posicionamiento para la duracion del tiempo
preestablecido.

11. El procedimiento de la reivindicacion 8 o la reivindicacién 9, en el que dicho cambio del modo de timbre para

7
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procesar el evento de llamada entrante en el modo sin timbre se realiza en respuesta a la disposicién de
posicionamiento identificada que cambia a dicha primera disposicién de posicionamiento mientras se emite la sefial
de llamada de audio y después permanece constante para la duracion del tiempo preestablecido.

12. El procedimiento de una cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11, que comprende ademas establecer la primera
disposicion de posicionamiento de acuerdo con la seleccién de un usuario.

13. El procedimiento de una cualquiera de las reivindicaciones 8 a 12, que comprende ademas almacenar la primera
disposicion de posicionamiento en una memoria del terminal movil.

14. El procedimiento de una cualquiera de las reivindicaciones 8 a 13, que comprende ademas determinar si se ha
establecido una caracteristica de cambiar del modo de timbre para procesar el evento de llamada entrante en el modo
sin timbre, en respuesta a la disposiciéon de posicionamiento que se cambia durante la salida de la sefial de llamada
de audio a la primera disposicion de posicionamiento, antes de dicha identificacion de una disposicién de
posicionamiento del terminal mévil.

15. Un programa informatico que comprende instrucciones que, cuando el programa es ejecutado por un terminal
movil, hacen que el terminal mévil realice un procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 8 a
14.
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FIG. 8A
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