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DESCRIPCION
Conjunto de camara y dispositivo electronico movil
Campo

La presente divulgacion se refiere a dispositivos electronicos y, mas particularmente, a un conjunto de camara, y a un
dispositivo electronico movil.

Antecedentes

Tipicamente, una camara frontal configurada para capturar una selfie y un sensor de luz configurado para detectar el
brillo ambiental para realizar el ajuste del brillo de una pantalla de visualizacién de acuerdo con el brillo ambiental
pueden establecerse en un teléfono celular. Sin embargo, dado que la camara frontal y el sensor de luz se establecen
por separado en la mayoria de los teléfonos en la actualidad, el espacio para ubicar la pantalla de visualizacién en el
teléfono disminuye, lo que lleva a una baja relaciéon pantalla-cuerpo del teléfono.

El documento US 2012/092541 A1 divulga un aparato. El aparato incluye una pantalla y una camara combinada y una
disposicion de medicién de luz ambiental que tiene elementos fotosensibles. La disposicion esta configurada para
operar en un primer modo de potencia y un segundo modo de potencia diferente. La disposicion esta configurada para
usar los elementos fotosensibles para medir una sefial de color de luz incidente en la pantalla cuando la disposicion esta
en el primer modo de potencia. La disposicion esta configurada para usar los elementos fotosensibles para capturar una
imagen cuando la disposicion esta en el segundo modo de potencia.

EL documento US 2008/122821 A1 divulga un dispositivo portatil que incluye al menos un dispositivo de grabacion de
imagenes que tiene una primera unidad sensible a la luz configurada para grabar una imagen y detectar las primeras
condiciones de luz relacionadas con el dispositivo portatil; una pantalla para renderizar la imagen grabada; y un
dispositivo de iluminaciéon para iluminar la pantalla, en el que el dispositivo de iluminacion esta configurado para
controlar una iluminacién de la pantalla en base a las primeras condiciones de luz detectadas.

El documento US 2015/046505 A1 divulga un procedimiento de procesamiento de informaciéon y un dispositivo
electrénico, que comprende: adquirir un primer valor de un primer parametro por el primer sensor; adquirir un segundo
valor del primer parametro por el segundo sensor; juzgar si un valor de diferencia entre el primer valor y el segundo
valor es mayor o igual que un primer umbral o no; determinar un tercer valor basado en un primer algoritmo, el primer
valor y el segundo valor, e informar el tercer valor como un valor del primer parametro a la unidad de procesamiento,
cuando el valor de diferencia es mayor o igual que el primer umbral; determinar un cuarto valor basado en un segundo
algoritmo, el primer valor y el segundo valor, e informar el cuarto valor como el valor del primer parametro a la unidad de
procesamiento, cuando el valor de diferencia es menor que el primer umbral.

El documento US 2013/076712 A1 divulga un dispositivo electronico que tiene una pantalla con un brillo que se ajusta
en funcién de los datos de luz ambiental de multiples sensores de luz ambiental. Los sensores sombreados pueden ser
ignorados. Una matriz de sensores tactiles en la pantalla puede tener electrodos que se superponen a los sensores de
luz ambiental. Cuando una sefial del sensor tactil indica que un objeto externo esta cubriendo uno de los sensores de
luz ambiental, los datos de ese sensor de luz ambiental pueden descartarse. Los sensores de luz ambiental pueden
incluir un sensor de luz ambiental primario como un sensor de luz ambiental de respuesta del ojo humano y pueden
incluir una matriz de sensores de luz ambiental secundarios, como sensores de respuesta del ojo no humano. Los
sensores secundarios de luz ambiental pueden formarse en una capa de pantalla tal como una capa de transistor de
pelicula delgada y pueden formarse a partir de materiales de pelicula delgada. Puede usarse un algoritmo para calibrar
dinamicamente los sensores de luz ambiental que no responden al ojo humano al sensor de luz ambiental que responde
al ojo humano.

Divulgacion

Las realizaciones de la presente divulgacion proporcionan un conjunto de camara y un dispositivo electronico movil de
acuerdo con las reivindicaciones adjuntas.

En una realizacion, la region de interseccion es una region de interseccion anular que rodea un centro de la matriz de
pixeles.

En una realizacion, la region de interseccion anular es centralmente simétrica alrededor del centro.
En una realizacion, la region de interseccion anular tiene una forma de un anillo circular y un anillo cuadrado.

En una realizaciéon, hay al menos dos regiones de interseccion, las al menos dos regiones de interseccion estan
centradas alrededor de un centro de la matriz de pixeles y espaciadas uniformemente.
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En una realizacion, las al menos dos regiones de interseccion tienen basicamente la misma area.
En una realizacion, la region de interseccion esta ubicada en un centro de la matriz de pixeles.

En una realizacion, una relaciéon de un area de la region de interseccion a un area de la matriz de pixeles varia de 0,1 a
0,4.

En una realizacion, el conjunto de camara comprende un filtro encima de cada sensor de imagen.

En una realizacion, el conjunto de camara comprende una lente encima de cada filtro, un eje optico de la lente esta
basicamente alineado con un centro del sensor de imagen.

En una realizacion, las regiones de interseccion en los dos sensores de imagen estan dispuestas alejadas entre si y en
lados diferentes de los sensores de imagen respectivos.

El dispositivo electronico moévil de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion incluye el conjunto de
camara descrito anteriormente y un procesador. El procesador esta configurado para generar la instruccion de deteccion
de luz y la instruccion de obtencién de imagenes.

En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende un conjunto de camara configurado como un conjunto de
camara frontal. Cuando las regiones de interseccion en dos matrices de pixeles del conjunto de camara detectan una
primera intensidad de iluminacién y una segunda intensidad de iluminacion respectivamente, el procesador esta
configurado para: determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminacion
como una intensidad de iluminacion final; u obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién y la segunda
intensidad de iluminacién como una intensidad de iluminacion final.

En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende al menos dos conjuntos de camara, uno de los al menos
dos conjuntos de camara esta configurado como un conjunto de camara frontal y otro de los al menos dos conjuntos de
camara esta configurado como un conjunto de camara posterior. Cuando las regiones de interseccion en dos matrices
de pixeles del conjunto de camara frontal detectan una primera intensidad de iluminaciéon y una segunda intensidad de
iluminacion respectivamente, y las regiones de interseccion en dos matrices de pixeles del conjunto de camara posterior
detectan una tercera intensidad de iluminacién y una cuarta intensidad de iluminacién respectivamente, el procesador
esta configurado para: determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién, la segunda intensidad de
iluminacion, la tercera intensidad de iluminacidon y la cuarta intensidad de iluminacién como una intensidad de
iluminacion final; u obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de
iluminacion como intensidad de iluminacion frontal, obtener un valor medio de la tercera intensidad de iluminacion y la
cuarta intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacion posterior, y determinar un maximo de la intensidad de
iluminacion frontal y la intensidad de iluminacion posterior como intensidad de iluminacion final; o determinar un maximo
de la primera intensidad de iluminacion y la segunda intensidad de iluminacién como una intensidad de iluminacion
frontal, obtener un valor medio de la tercera intensidad de iluminacion y la cuarta intensidad de iluminaciéon como una
intensidad de iluminacion posterior, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacién frontal y la intensidad de
iluminacién posterior como intensidad de iluminacién final; u obtener un valor medio de la primera intensidad de
iluminacion y la segunda intensidad de iluminacion como una intensidad de iluminacion frontal, determinar un maximo
de la tercera intensidad de iluminacion y la cuarta intensidad de iluminacion como una intensidad de iluminacion
posterior, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacion frontal y la intensidad de iluminacion posterior como
intensidad de iluminacion final.

En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende al menos dos conjuntos de camara, uno de los al menos
dos conjuntos de camara esta configurado como un conjunto de camara frontal y otro de los al menos dos conjuntos de
camara esta configurado como un conjunto de camara posterior. Cuando una regién de interseccion en una matriz de
pixeles del conjunto de camara frontal detecta una primera intensidad de iluminacion, y una region de interseccion en
una matriz de pixeles del conjunto de camara posterior detecta una segunda intensidad de iluminacion, el procesador
esta configurado para: determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacion y la segunda intensidad de
iluminacion como una intensidad de iluminacion final.

En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende al menos dos conjuntos de camara, uno de los al menos
dos conjuntos de camara esta configurado como un conjunto de camara frontal y otro de los al menos dos conjuntos de
camara esta configurado como un conjunto de camara posterior. Cuando las regiones de interseccion en dos matrices
de pixeles del conjunto de camara frontal detectan una primera intensidad de iluminaciéon y una segunda intensidad de
iluminacion respectivamente, y una region de interseccion en una matriz de pixeles del conjunto de camara posterior
detecta una tercera intensidad de iluminacion, el procesador esta configurado para: determinar un maximo de la primera
intensidad de iluminacion y la segunda intensidad de iluminacion como una intensidad de iluminacién frontal, y
determinar un maximo de la intensidad de iluminacion frontal y la tercera intensidad de iluminaciéon como una intensidad
de iluminacion final; u obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacion y la segunda intensidad de
iluminacion como una intensidad de iluminacion frontal, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacion frontal y
la tercera intensidad de iluminacion como una intensidad de iluminacion final.
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En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende al menos dos conjuntos de camara, uno de los al menos
dos conjuntos de camara esta configurado como un conjunto de camara frontal y otro de los al menos dos conjuntos de
camara esta configurado como un conjunto de camara posterior. Cuando una regién de interseccion en una matriz de
pixeles del conjunto de camara frontal detecta una primera intensidad de iluminacion, y las regiones de interseccion en
dos matrices de pixeles del conjunto de camara posterior detectan una segunda intensidad de iluminacién y una tercera
intensidad de iluminacién respectivamente, el procesador esta configurado para: determinar un maximo de la segunda
intensidad de iluminacion y la tercera intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacién posterior, y determine un
maximo de la intensidad de iluminacién posterior y la primera intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacion
final; u obtener un valor medio de la segunda intensidad de iluminacion y la tercera intensidad de iluminacién como
intensidad de iluminacion posterior, y determinar un maximo de la intensidad de iluminaciéon posterior y la primera
intensidad de iluminacién como intensidad de iluminacion final.

En una realizacion, el dispositivo electronico moévil comprende otro conjunto de camara, en el que el otro conjunto de
camara comprende un sensor de imagen que comprende una matriz de pixeles y un circuito de control. La matriz de
pixeles comprende una pluralidad de pixeles de fila y una pluralidad de pixeles de columna. El circuito de control se
configura para: controlar el sensor de imagen para que funcione en un modo de obtencidon de imagenes o en una region
de deteccion de luz; recibir una instruccion de deteccién de luz para controlar una region de interseccion de una parte de
pixeles de fila y una parte de pixeles de columna para detectar una intensidad de iluminacion, a fin de permitir que el
sensor de imagen funcione en el modo de deteccion de luz; y recibir una instruccion de obtencién de imagenes para
controlar la matriz de pixeles del sensor de imagen para adquirir una imagen, a fin de permitir que el sensor de imagen
funcione en el modo de obtencion de imagenes.

En una realizacion, el dispositivo electrénico movil comprende un conjunto de camara configurado como uno de un
conjunto de camara frontal y un conjunto de camara posterior, y el otro conjunto de camara esta configurado como el
otro del conjunto de camara frontal y del conjunto de camara posterior.

En una realizacion, el dispositivo electronico mévil comprende dos conjuntos de camara, uno de los dos conjuntos de
camara esta configurado como un conjunto de camara frontal, el otro de los dos conjuntos de camara esta configurado
como un conjunto de camara posterior. El conjunto de camara frontal y el conjunto de camara posterior estan
configurados de modo que, cuando dos sensores de imagen del conjunto de camara frontal funcionan en el modo de
obtencion de imagenes, al menos un sensor de imagen de dos sensores de imagen del conjunto de camara posterior
funciona en el modo de deteccion de luz; y cuando dos sensores de imagen del conjunto de camara posterior funcionan
en el modo de obtencion de imagenes, al menos un sensor de imagen de dos sensores de imagen del conjunto de
camara frontal funciona en el modo de deteccion de luz.

Los aspectos y ventajas adicionales de las realizaciones de la presente divulgacion se daran en parte en las siguientes
descripciones, se haran evidentes en parte a partir de las siguientes descripciones, o se aprenderan de la practica de
las realizaciones de la presente divulgacion.

Breve descripcion de los dibujos

Estos y otros aspectos y ventajas de las realizaciones de la presente divulgacion seran evidentes y se apreciaran mas
facilmente a partir de las siguientes descripciones realizadas con referencia a los dibujos.

La figura 1 es un diagrama esquematico de un conjunto de camara de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

La figura 2 es un diagrama esquematico de un sensor de imagen de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

La figura 3 es un diagrama esquematico de una matriz de pixeles de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

Las figuras 4 a la 10 son diagramas esquematicos de un sensor de imagen de acuerdo con una realizacion de la
presente divulgacion.

La figura 11 es una vista frontal de un dispositivo electrénico de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

La figura 12 es una vista lateral de un dispositivo electronico de acuerdo con una realizacién de la presente
divulgacion.

La figura 13 es otra vista frontal de un dispositivo electrénico de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.
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La figura 14 es un diagrama de bloques de un conjunto de camara de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

La figura 15 es un diagrama esquematico de un sensor de imagen de acuerdo con una realizacion de la presente
divulgacion.

Realizaciones de la presente divulgacion

Ahora se hara referencia en detalle a realizaciones ejemplares, ejemplos de las cuales se ilustran en los dibujos
adjuntos, en los que los mismos o similares numeros de referencia a lo largo de los dibujos representan los mismos o
similares elementos o elementos que tienen las mismas funciones o similares. Las realizaciones descritas a
continuacion con referencia a los dibujos son meramente ejemplares y se usan para explicar la presente divulgacion, y
no deben entenderse como una limitacion de la presente divulgacion.

Con referencia a la figura 1 y la figura 2, el conjunto de camara 200 de acuerdo con las realizaciones de la presente
divulgacion incluye dos conjuntos de lente 110. Cada conjunto de lente 110 incluye un sensor de imagen 100. Cada
sensor de imagen 100 incluye una matriz de pixeles 10 y un circuito de control 20. La matriz de pixeles 10 incluye una
pluralidad de pixeles de fila y una pluralidad de pixeles de columna. El circuito de control 20 esta configurado para
controlar el sensor de imagen 100 para que funcione en un modo de obtencién de imagenes o en un modo de deteccion
de luz.

El circuito de control 20 esta configurado ademas para recibir una instruccion de deteccion de luz para controlar una
region de interseccion de una parte de pixeles de fila y una parte de pixeles de columna de la matriz de pixeles 10 para
detectar una intensidad de iluminacion cuando el sensor de imagen 100 funciona en la deteccion de luz y recibir una
instruccion de obtencion de imagenes para controlar la matriz de pixeles 10 para adquirir una imagen cuando el sensor
de imagen 100 funciona en el modo de obtencion de imagenes.

De acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion, dado que el sensor de imagen 100 tiene tanto el modo de
obtencion de imagenes como el modo de deteccion de luz, no es necesario establecer un componente de camara y un
componente de sensor de luz en el dispositivo electrénico, tal como un teléfono celular, de modo que se aumenta el
espacio para ubicar la pantalla de visualizacién en el dispositivo electrénico, como el teléfono celular, lo que aumenta la
relacion pantalla-cuerpo del teléfono celular.

En algunas realizaciones, en cada sensor de imagen 100, cada pixel de fila incluye una pluralidad de pixeles, y cada
pixel de columna incluye una pluralidad de pixeles. Cada pixel puede obtener una sefal de intensidad de iluminacion y
una sefal de obtencién de imagenes. Por lo tanto, cuando el sensor de imagen 100 funciona en el modo de obtencién
de imagenes, la matriz de pixeles 10 puede obtener una imagen externa formada en una superficie de la matriz de
pixeles 10. Cuando el sensor de imagen 100 funciona en el modo de deteccion de luz, la matriz de pixeles 10 puede
obtener la intensidad de iluminacién de la luz irradiada en los pixeles.

En algunas realizaciones, el circuito de control 20 puede controlar la regién de interseccion 12 para realizar un proceso
fotografico de acuerdo con la instruccion de deteccion de luz. Cuando la luz en el entorno actual alcanza cada pixel en
la regién de interseccion 12, un componente del sensor de luz correspondiente a cada pixel en la region de interseccion
12 puede generar un cambio de voltaje, de modo que puede obtenerse un valor de pixel correspondiente a cada pixel.
La intensidad de iluminacién puede obtenerse mediante el calculo basado en una serie de valores de pixeles obtenidos
de la region de interseccion 12.

El circuito de control 20 puede controlar la matriz de pixeles 10 para adquirir la imagen de acuerdo con la instruccion de
obtencion de imagenes. Cuando la luz en el entorno actual alcanza cada pixel en la matriz de pixeles 10, un
componente del sensor de luz correspondiente a cada pixel en la matriz de pixeles 10 puede generar un cambio de
voltaje, de modo que puede obtenerse un valor de pixel correspondiente a cada pixel. La imagen final puede obtenerse
al realizar un procesamiento de interpolacion y des-mosaico de acuerdo con una serie de valores de pixeles obtenidos
de la matriz de pixeles 10.

Cuando el sensor de imagen 100 funciona en el modo de obtencién de imagenes, todos o una parte de los pixeles en la
matriz de pixeles 10 pueden controlarse para adquirir la imagen. En otras palabras, una regién de obtencion de
imagenes de la matriz de pixeles 10 puede ser una region completa de la matriz de pixeles 10 o puede ser una region
parcial de la matriz de pixeles 10.

La region de interseccion 12, configurada como una region de deteccion de luz de la matriz de pixeles 10, puede incluir
una pluralidad de pixeles. Cada pixel en la region de interseccion 12 corresponde tanto a un pixel de fila como a un
pixel de columna. Por ejemplo, un pixel en la region de interseccion 12 corresponde al 4° pixel de fila y al 4° pixel de
columna. El circuito de control 20 puede controlar que cada pixel en la matriz de pixeles 10 funcione por separado, para
controlar que la regién de interseccién 12 esté en un estado de funcionamiento mientras que otras regiones estén en un
estado inactivo.
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En algunas realizaciones, un pixel de fila esta asociado con un conmutador, mientras que un pixel de columna esta
asociado con otro conmutador. Cuando los dos interruptores estan encendidos, un pixel correspondiente tanto al pixel
de fila como al pixel de columna esta habilitado para que funcione. Como se ilustra en la figura 3, un pixel
correspondiente tanto al 3°" pixel de fila y al 16° pixel de columna es P1. El 3°" pixel de fila esta acoplado a un primer
interruptor S1y el 16° pixel de columna esta acoplado a un segundo conmutador S2. Cuando los interruptores primero y
segundo S1 y S2 estan encendidos, el pixel P1 esta habilitado para que funcione. En algunas realizaciones, puede
habilitarse un solo pixel para que funcione de otras maneras. Por ejemplo, cada pixel esta acoplado a un solo
interruptor, cuando el Unico interruptor esta encendido, el pixel correspondiente comienza a funcionar.

Cuando el sensor de imagen 100 funciona en el modo de obtencion de imagenes, la regién de interseccion 12 también
puede adquirir la imagen externa. Ademas, en algunas realizaciones de la presente divulgacion, la matriz de pixeles
tiene la forma de un cuadrado. En algunas realizaciones, la matriz de pixeles 10 puede tener la forma de un poligono o
un circulo, etc., que no esta limitado en la presente memoria.

Como el conjunto de camara 200 incluye dos conjuntos de lente 110 y cada conjunto de lente 110 incluye un sensor de
imagen 100, el conjunto de camara 200 incluye dos sensores de imagen 100. Cada uno de los dos sensores de imagen
100 puede funcionar en el modo de obtencién de imagenes, en el modo de deteccion de luz o en el modo inactivo.

Cada uno de los sensores de imagen izquierdo 100 y el sensor de imagen derecho 100 ilustrados en la figura 1 pueden
funcionar en el modo de obtencion de imagenes, en el modo de deteccion de luz o en el modo inactivo,
respectivamente. El conjunto de camara 200 de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacién puede
aplicarse en un dispositivo electronico 300. Por lo tanto, el estado de funcionamiento del dispositivo electronico 300
puede ser una de nueve situaciones en la tabla 1.

Tabla 1
No.| Sensor de imagen izquierdo Sensor de imagen derecho
1 Modo Fielobten0|on de Modo inactivo
imagenes
2 Modo de obtencién de Modo de obtencién de
imagenes imagenes
3 Modo FjelobtenC|on de Modo de deteccion de luz
imagenes
4 Modo de deteccion de luz Modo inactivo
Estado de
funcionamiento 5 Modo de deteccion de Iuz Modo Fielobten0|on de
imagenes
6 Modo de deteccion de luz Modo de deteccion de luz
7 Modo inactivo Modo Fielobtencion de
imagenes
8 Modo inactivo Modo de deteccion de luz
9 Modo inactivo Modo inactivo

El modo inactivo del sensor de imagen 100 significa que el sensor de imagen 100 no esta en el modo de obtencién de
imagenes o en el modo de deteccién de luz, por lo tanto, el sensor de imagen 100 no puede detectar la intensidad de
iluminacion ni adquirir la imagen.

En algunos ejemplos, cuando el sensor de imagen izquierdo 100 esta en modo de obtencion de imagenes y el sensor de
imagen derecho 100 estd en modo de obtencién de imagenes, tanto el conjunto de lentes izquierdo 110 como el
conjunto de lentes derecho 110 pueden adquirir imagenes.

En algunas realizaciones, el conjunto de lente izquierdo 110 puede ser un conjunto de lente de amplio angulo, mientras
que el conjunto de lente derecho 110 puede ser un conjunto de lente teleobjetivo. El conjunto de lente izquierdo 110
puede adquirir una imagen de amplio angulo, y el conjunto de lente derecho 110 puede adquirir una imagen teleobjetivo.
Puede adquirirse una imagen de alta calidad al fusionar la imagen de amplio angulo y la imagen teleobjetivo.

En algunos ejemplos, cuando los dos conjuntos de lentes 110 adquieren las imagenes, los dos conjuntos de lentes 110
pueden realizar la obtencidon de imagenes simultineamente para adquirir multiples cuadros de primeras imagenes y
multiples cuadros de segundas imagenes. El procesador 310 puede analizar los multiples cuadros de las primeras
imagenes y los multiples cuadros de las segundas imagenes Yy filtrar un cuadro de imagen con la mas alta calidad de
obtencion de imagenes como imagen final. En otra realizacion, el procesador 310 puede realizar un procesamiento de
fusion y empalme en la primera imagen y la segunda imagen para mejorar el color y la definicion de la imagen final.
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En algunas realizaciones, un conjunto de lente 110 puede configurarse para ayudar al otro conjunto de lente 110 en la
obtencion de imagenes, a fin de optimizar la calidad de la obtencion de imagenes. Por ejemplo, el conjunto de lente 110
puede detectar el brillo ambiental actual, y el procesador 310 analiza el brillo ambiental para controlar el tiempo de
exposicién de cada componente del sensor de luz correspondiente a cada pixel en el otro conjunto de lente 110 para
obtener la imagen con brillo adecuado. De esta manera, durante la obtencion de imagenes del conjunto de camara 200,
se usa un conjunto de lente 110 para detectar el brillo ambiental para ayudar al otro conjunto de lente 110 en la imagen,
de modo que los problemas de que la imagen final esté sujeta a una sobre-exposicion o un brillo demasiado bajo puede
evitarse, y mejorar asi la calidad de la imagen.

Como se ilustra en la figura 1, en algunas realizaciones, cada conjunto de lente 110 incluye un filtro 210. El filtro 210
esta dispuesto encima del sensor de imagen 100.

En algunas realizaciones, el filtro 210 es un filtro RGB 210, de modo que el sensor de imagen 100 puede adquirir una
imagen con alta calidad. El filtro RGB 210 puede disponerse en la matriz de Bayer para permitir que la luz L pase a
través del filtro 210 y atraviese la matriz de pixeles 10, para adquirir una imagen en color.

En algunas realizaciones, el filtro 210 puede ser un filtro visible 210. De esta manera, después de que la luz pasa a
través del filtro visible 210, solo la luz visible de la luz puede alcanzar la matriz de pixeles 10 mientras que la luz con
otras longitudes de onda esta bloqueada, de modo que la regién de interseccion 12 puede configurarse para detectar la
intensidad de iluminacion de la luz visible y la matriz de pixeles 10 puede configurarse para adquirir la imagen, y evitar
asi la interferencia de la luz invisible en la luz y mejorar la precision de la deteccion de luz y la calidad de la imagen.

En algunas realizaciones, cada conjunto de lente 110 incluye ademas una lente 220 dispuesta sobre el filtro 210. El eje
optico 222 de la lente 220 esta alineado con el centro del sensor de imagen 100.

En algunas realizaciones, la luz que pasa a través de la lente 220 puede alcanzar regiones respectivas del sensor de
imagen 100 por igual, de modo que el sensor de imagen 100 puede tener un mejor efecto de obtencion de imagenes y
puede detectar mejor la intensidad de iluminacion.

En algunas realizaciones, el conjunto de camara 200 incluye ademas una placa de circuito 230 y una carcasa 240. Los
dos sensores de imagen 100 estan dispuestos en la placa de circuito 230. Ambas lentes 220 estan dispuestas en la
carcasa 240 y acopladas de manera fija a la carcasa 240.

El sensor de imagen 100 se describira en detalle a continuacion.

En algunas realizaciones, la region de interseccion 12 esta ubicada en un centro de la matriz de pixeles 10, como se
ilustra en la figura 2.

En consecuencia, es facil para la luz en cada region de interseccion 12 ubicada en el centro de la matriz de pixeles 10,
de modo que es facil para el sensor de imagen 100 detectar la intensidad de iluminacién. Por lo tanto, el sensor de
imagen 100 tiene una alta sensibilidad a la deteccion de la intensidad de iluminacion.

En algunas realizaciones, la region de interseccion 12 es una region de interseccion anular 12, que rodea el centro de la
matriz de pixeles 10, como se ilustra en la figura 4 y la figura 5.

En algunas realizaciones, la region de interseccion anular 12 tiene la forma de un anillo circular, como se ilustra en la
figura 4. Dado que la region de interseccion anular 12 incluye una pluralidad de pixeles y cada pixel puede tener la
forma de un circulo o un poligono, cada uno de un limite interno y un limite externo de la regién de interseccién anular
12 puede estar formado por una pluralidad de segmentos de linea, y esencialmente en forma de circulo.

En algunas realizaciones, la region de interseccion anular 12 puede tener la forma de un anillo cuadrado, como se
ilustra en la figura 5. En algunas realizaciones, la region de interseccion anular 12 puede tener diferentes formas del
anillo circular o el anillo cuadrado, por ejemplo, en forma de un anillo irregular.

En algunas realizaciones, la regién de interseccion 12 puede estar dispuesta centralmente simétrica alrededor del centro
de la matriz de pixeles 10. En este caso, la regidon que rodea el centro de la matriz de pixeles 10 puede detectar la
intensidad de iluminacion, de modo que puede mejorarse la sensibilidad del sensor de imagen 10 a la deteccion de la
intensidad de iluminacion.

En algunas realizaciones, hay al menos dos regiones de interseccion 12. Las al menos dos regiones de interseccion 12
estan centradas alrededor del centro de la matriz de pixeles 10 y estan espaciadas uniformemente. Por ejemplo, puede
haber dos, tres, cuatro o cinco regiones de interseccion 12.
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El nimero de las regiones de interseccion 12 puede establecerse de acuerdo con situaciones reales, que no estan
limitadas en la presente memoria. Ademas, cada region de interseccion 12 puede tener la forma de un circulo, un sector
circular, un poligono o similar, que no esta limitado en la presente memoria.

En algunas realizaciones, cuando el nimero de las regiones de interseccion 12 es dos, las dos regiones de interseccion
12 estan dispuestas simétricamente en los lados izquierdo y derecho del centro de la matriz de pixeles 10, como se
ilustra en la figura 6.

En algunas realizaciones, cuando el sensor de imagen 100 se aplica en el dispositivo electrénico 300 tal como un
teléfono celular, como se ilustra en la figura 11, una direccion izquierda-derecha de la matriz de pixeles 10 corresponde
a una direccion transversal del dispositivo electronico 300. En otras palabras, las dos regiones de interseccion 12 estan
dispuestas en paralelo a lo largo de la direccion transversal del dispositivo electronico 300, de modo que cuando el
dispositivo electrénico 300 se inclina en la direccién transversal, al menos una region de interseccion 12 puede detectar
la intensidad de iluminacion, y facilitar asi para mejorar la sensibilidad del sensor de imagen 100 a la deteccion de la
intensidad de iluminacién.

En algunas realizaciones, cuando hay dos regiones de interseccion 12, las dos regiones de interseccion 12 estan
dispuestas simétricamente encima y debajo del centro de la matriz de pixeles 10, como se ilustra en la figura 7.

En algunas realizaciones, cuando el sensor de imagen 100 se aplica en el dispositivo electrénico 300 tal como un
teléfono celular, una direccion hacia arriba y hacia abajo de la matriz de pixeles 10 corresponde a una direccion
longitudinal del dispositivo electronico 300. En otras palabras, las dos regiones de interseccion 12 estan dispuestas en
paralelo a lo largo de la direcciéon longitudinal del dispositivo electronico 300, de modo que cuando el dispositivo
electrénico 300 se inclina en la direccion longitudinal, al menos una region de interseccion 12 puede detectar la
intensidad de iluminacion, y facilitar asi para mejorar la sensibilidad del sensor de imagen 100 a la deteccion de la
intensidad de iluminacion.

En algunas realizaciones, hay cuatro regiones de interseccién 12. Dos regiones de interseccion 12 estan dispuestas
simétricamente en los lados izquierdo y derecho del centro de la matriz de pixeles 10, y las otras dos regiones de
interseccion 12 estan dispuestas simétricamente encima y debajo del centro de la matriz de pixeles 10, como se ilustra
en la figura 8.

La direccion transversal mencionada anteriormente del dispositivo electronico 300 se refiere, por ejemplo, a la direccion
izquierda-derecha ilustrada en la figura 11. La direccion longitudinal mencionada anteriormente del dispositivo
electrénico 300 se refiere, por ejemplo, a la direccidn arriba-abajo ilustrada en la figura 11.

En algunas realizaciones, hay cinco regiones de interseccion 12, que estan centradas alrededor del centro de la matriz
de pixeles 10 y espaciadas uniformemente. En otras palabras, dos regiones de interseccion adyacentes 12 y el centro
de la matriz de pixeles 10 forman un angulo de 72 grados, como se ilustra en la figura 9.

En algunas realizaciones, cuando hay una pluralidad de regiones de interseccion, la pluralidad de regiones de
interseccién 12 tienen la misma area.

Cuando la matriz de pixeles 10 tiene una forma regular, el centro de la matriz de pixeles 10 se refiere a un centro
geométrico de la forma regular. Por ejemplo, cuando la matriz de pixeles 10 tiene la forma de un circulo, el centro de la
matriz de pixeles 10 es el centro del circulo. Para otro ejemplo, cuando la matriz de pixeles 10 tiene la forma de un
cuadrado, el centro de la matriz de pixeles 10 se refiere a un punto de interseccion de lineas diagonales del cuadrado.

Cuando la matriz de pixeles 10 tiene una forma irregular, el centro de la matriz de pixeles 10 se refiere a un centro de
gravedad de la matriz de pixeles 10.

En algunas realizaciones, una relacion de un area A1 de la region de interseccion 12 a un area de la matriz de pixeles
10 es A1/A2, que varia de 0,1 a 0,4, es decir, 0,1 <= A1/A2 <= 0,4. Por ejemplo, A1/A2= 0,15, 0,2, 0,25, 0,3, 0,35 o
similares.

Cuando A1/A2 varia de 0,1 a 0,4, el nUmero de pixeles necesarios para que funcione puede disminuir en funcion de la
premisa de que la matriz de pixeles 10 detecte la intensidad de iluminacién, de modo que puede reducirse el consumo
de energia del sensor de imagen 100.

Con referencia a la figura 10, en algunas realizaciones, la region de interseccion 12 en dos sensores de imagen 100
puede estar dispuesta lejos una de la otra y en diferentes lados de los respectivos sensores de imagen 100.

En la realizacion ilustrada en la figura 10, una region de interseccion izquierda 12 esta dispuesta a la izquierda del
sensor de imagen izquierdo 100. Una region de interseccion derecha 12 esta dispuesta a la derecha del sensor de
imagen derecho 100. En consecuencia, el conjunto de camara 200 puede detectar la intensidad de iluminacion en un
amplio rango y obtener resultados de deteccion mas precisos.
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Con referencia a la figura 11, el dispositivo electronico 300 de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion
incluye el conjunto de camara 200 mencionado en cualquiera de las realizaciones anteriores y un procesador 310. El
procesador 310 esta configurado para generar la instruccion de deteccion de luz y la instruccién de obtencion de
imagenes. El dispositivo electronico 300 puede ser un dispositivo provisto de una pantalla de visualizacion, tal como un
teléfono celular, un ordenador de panel o un dispositivo portatil inteligente o similar.

En el dispositivo electronico 300 de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion, dado que un sensor de
imagen 100 tiene tanto el modo de obtencién de imagenes como el modo de deteccién de luz, no es necesario
establecer tanto un componente de camara como un componente de sensor de luz en el dispositivo electrénico 300, tal
como el teléfono celular, de modo que se aumenta el espacio para ubicar la pantalla de visualizaciéon en el teléfono
celular, lo que lleva a una alta relacién pantalla-cuerpo del teléfono celular.

En algunas realizaciones, el procesador 310 envia la instruccion de deteccion de luz o la instruccion de obtencion de
imagenes al circuito de control 20. El procesador 310 puede generar y transmitir por separado la instruccion de
deteccion de luz, o puede generar y transmitir por separado la instruccion de obtencion de imagenes.

La instruccién de deteccion de luz y la instruccion de obtencion de imagenes pueden ser generadas por el procesador
310 cuando recibe una operacion de entrada. La operacion de entrada puede ser una operacion ingresada por el
usuario o por un entorno de aplicacion.

Por ejemplo, en el teléfono celular de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion, el procesador 310 puede
generar la instruccion de deteccion de luz y la instruccion de obtencion de imagenes después de recibir una operacion
de tocar el teléfono celular o presionar una tecla de funcién determinada del usuario.

En algunas realizaciones, la instruccion de deteccion de luz y la instruccion de obtencion de imagenes pueden ser
generadas por el procesador 310 cuando la hora del sistema del teléfono celular alcanza un punto de tiempo
predeterminado. El circuito de control 20 puede configurarse para recibir por separado la instruccion de deteccion de luz
para controlar la region de interseccion 12 para detectar la intensidad de iluminacion, o recibir por separado la
instruccion de obtencion de imagenes para controlar la matriz de pixeles 10 para adquirir la imagen.

El procesador 310 puede enviar la instruccion de detecciéon de luz o la instruccion de obtenciéon de imagenes a un
circuito de control 20 para controlar una matriz de pixeles correspondiente 10 para que funcione. El procesador 310
también puede enviar la instruccion de deteccion de luz o la instrucciéon de obtencion de imagenes a dos circuitos de
control 20 para controlar simultaneamente dos matrices de pixeles 10 para que funcionen. El modo de funcionamiento
de cada uno de los dos sensores de imagen 10 se muestra en la tabla 1.

Con referencia a la figura 11, en algunas realizaciones, el dispositivo electrénico 300 incluye un Unico conjunto de
camara 200 configurado como un conjunto de camara frontal 201. Por lo tanto, el conjunto de camara unica 200 puede
adquirir la intensidad de iluminacién por delante de la pantalla de visualizacion 320 y la imagen de un objeto delante de
la pantalla de visualizaciéon 320. El procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacion 320 del
dispositivo electronico 300 de acuerdo con las intensidades de iluminacion obtenidas por los dos sensores de imagen
100 en el conjunto de camara frontal 201.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccion 12 en dos matrices de pixeles 10 detectan una primera
intensidad de iluminacion L1 y una segunda intensidad de iluminacion L2 respectivamente, el procesador 310 esta
configurado para seleccionar un maximo de la primera intensidad de iluminacién L1 y la segunda intensidad de
iluminacion L2 como una intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lf=Max{L1, L2}.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccion 12 en dos matrices de pixeles 10 detectan la primera
intensidad de iluminacion L1 y la segunda intensidad de iluminacion L2 respectivamente, el procesador 310 esta
configurado para obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién L1 y la segunda intensidad de
iluminacion L2 como la intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lf= (L1+L2)/2.

En consecuencia, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacién 320 de acuerdo con la
intensidad de iluminacion final Lf. Por ejemplo, el procesador 310 sube o baja el brillo de la pantalla de visualizaciéon 320
de acuerdo con la intensidad de iluminacion final Lf.

La intensidad de iluminacién final Lf para controlar el brillo de la pantalla de visualizacion 320 puede establecerse de
acuerdo con situaciones reales. El procesador 310 puede usar la intensidad de iluminacion final Lf obtenida en
cualquiera de las realizaciones anteriores para controlar el brillo de la pantalla de visualizaciéon 320 en cualquier caso.
Ademas, la primera intensidad de iluminacion L1 se obtiene mediante un sensor de imagen 100, mientras que la
segunda intensidad de iluminacién L2 se obtiene mediante el otro sensor de imagen 100.
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La carcasa 302 del dispositivo electrénico 300 se proporciona con una abertura que permite que la luz entre en el
conjunto de camara 200 y llegue al sensor de imagen 100, de modo que el dispositivo electronico 300 pueda realizar
funciones de deteccion de la intensidad de iluminacion y adquisicion de la imagen.

En algunas realizaciones, el dispositivo electrénico 300 incluye dos conjuntos de camara 200. Un conjunto de camara
200 esta configurado como un conjunto de camara frontal 201, y el otro conjunto de camara 200 esta configurado como
un conjunto de camara posterior 202, como se ilustra en la figura 12.

El conjunto de camara frontal 201 incluye dos sensores de imagen 100. El conjunto de camara posterior 202 también
incluye dos sensores de imagen 100. En los cuatro sensores de imagen 100, cada sensor de imagen 100 puede estar
en el modo de obtencién de imagenes, en el modo de deteccion de luz o en el modo inactivo. Para facilitar la
descripcion, los dos sensores de imagen 100 en el conjunto de camara frontal 201 se denominan primer sensor de
imagen y segundo sensor de imagen, respectivamente. Los dos sensores de imagen 100 en el conjunto de camara
posterior 202 se denominan tercer sensor de imagen y cuarto sensor de imagen respectivamente. Cuando el dispositivo
electrénico 300 se proporciona con el conjunto de camara frontal 201 y el conjunto de camara posterior 202, el estado
de funcionamiento del dispositivo electronico 300 incluye las situaciones que se muestran en la tabla 2.

Tabla 2
Conjunto de camara frontal Conjunto de camara posterior
Nam... Primer sensor de Segundo sensor de Tercer sensor de Cuarto sensor de
imagen imagen imagen imagen
1 Modo Fielobten0|on Modo inactivo Modo Fielobten0|on Modo inactivo
de imagenes de imagenes
2 Modo de obtencién | Modo de obtencién | Modo de obtencién | Modo de obtencién
de imagenes de imagenes de imagenes de imagenes
3 Modo de obtencién | Modo de deteccion | Modo de obtenciéon | Modo de deteccion
de imagenes de luz de imagenes de luz
4 Modo de deteccion Modo inactivo Modo de deteccion Modo inactivo
de luz de luz
Estado de
funcionamiento » » » »
5 Modo de deteccion | Modo de obtencion | Modo de deteccidon | Modo de obtencién
de luz de imagenes de luz de imagenes
6 Modo de detecciéon | Modo de deteccion | Modo de deteccion | Modo de deteccion
de luz de luz de luz de luz
7 Modo inactivo Modo Fielobtencion Modo inactivo Modo Fielobtencion
de imagenes de imagenes
8 Modo inactivo Modo de deteccion Modo inactivo Modo de deteccion
de luz de luz

Como se muestra en la tabla 2, el estado de funcionamiento del dispositivo electronico 300 puede ser una combinacion
de modos de funcionamiento de cuatro sensores de imagen 100.

En algunas realizaciones, cuando los dos sensores de imagen 100 en el conjunto de camara frontal 201 funcionan en el

modo de obtencion de imagenes, al menos uno de los dos sensores de imagen 100 en el conjunto de camara posterior
202 funciona en el modo de deteccion de luz.
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En consecuencia, el procesador 301 puede controlar el conjunto de camara frontal 201 para tomar una imagen de
acuerdo con la intensidad de iluminacion detectada por el sensor de imagen 100 del conjunto de camara posterior 202,
de modo que se pueda adquirir una imagen con alta calidad. Por ejemplo, cuando el sensor de imagen 100 en el
conjunto de camara posterior 202 detecta una baja intensidad de iluminacion, el procesador 301 puede controlar el
conjunto de camara frontal 201 para aumentar el tiempo de exposicion para adquirir una imagen con alto brillo.

De manera similar, en algunas realizaciones, cuando los dos sensores de imagen 100 en el conjunto de camara
posterior 202 funcionan en el modo de obtencién de imagenes, al menos uno de los dos sensores de imagen 100 en el
conjunto de camara frontal 201 funciona en el modo de deteccion de luz.

Durante el uso del dispositivo electrénico 300, cuando el sensor de imagen 100 en el conjunto de camara frontal 201
obtiene una intensidad de iluminacion y el sensor de imagen 100 en el conjunto de camara posterior 202 obtiene una
intensidad de iluminacién, el dispositivo electrénico 300 puede obtener la intensidad de iluminacién alrededor del
conjunto de camara frontal 201 y la intensidad de iluminaciéon alrededor del conjunto de camara posterior 202
simultaneamente. Por ejemplo, cuando el procesador 310 no genera la instrucciéon de obtenciéon de imagenes, al menos
un sensor de imagen 100 en el conjunto de camara frontal 201 y al menos un sensor de imagen 100 en el conjunto de
camara posterior 202 funcionan en el modo de deteccion de luz.

Al tomar el dispositivo electrénico 300 como un teléfono celular como ejemplo, en algun escenario de uso, puede haber
una situacion en la que las intensidades de iluminacién en una cara frontal y posterior del dispositivo electrénico 300 son
obviamente diferentes. Por ejemplo, el usuario puede poner el teléfono celular en la mesa con la cara frontal opuesta al
tablero. Si el brillo de la pantalla de visualizacién 320 se controla solo de acuerdo con la intensidad de iluminacién en la
cara frontal detectada por el conjunto de camara frontal 201, la pantalla de visualizacion 320 puede estar en un estado
de no visualizacion o en un estado de visualizacién de bajo brillo. Cuando el usuario levanta repentinamente el
dispositivo electrénico 300 para usarlo, el dispositivo electrénico 300 necesita despertar la pantalla de visualizaciéon 320
o aumentar el brillo de la pantalla de visualizacion 320 en poco tiempo. Cuando el usuario levanta y baja con frecuencia
el dispositivo electronico 300, el dispositivo electronico 300 consumiria una gran cantidad de energia eléctrica para
controlar el brillo de la pantalla de visualizacién 320.

El dispositivo electronico 300 de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion puede detectar tanto la
intensidad de iluminacién en la cara frontal como la intensidad de iluminacién en la cara posterior. Cuando el usuario
coloca el teléfono celular en la mesa con la cara frontal opuesta a la parte superior de la mesa, el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 puede controlarse de acuerdo con la intensidad de iluminaciéon en la cara posterior en un cierto
periodo de tiempo. Cuando el usuario toma el dispositivo electrénico 300 para usarlo, no es necesario cambiar el brillo
de la pantalla de visualizacion 320, que es conveniente de usar y ahorra energia.

En algunas realizaciones, cuando cuatro sensores de imagen 100 estan configurados para detectar las intensidades de
iluminacion, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacion 320 de acuerdo con las
intensidades de iluminacion detectadas por los cuatro sensores de imagen 100.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccién 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de
camara frontal 201 detectan una primera intensidad de iluminaciéon L1 y una segunda intensidad de iluminacién L2
respectivamente, y las regiones de interseccion 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de camara posterior
202 detectan una tercera intensidad de iluminacion L3 y una cuarta intensidad de iluminacién L4 respectivamente, el
procesador 310 puede configurarse para seleccionar un maximo de la primera intensidad de iluminacioén L1, la segunda
intensidad de iluminacion L2, la tercera intensidad de iluminacion L3 y la cuarta intensidad de iluminacién L4 como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lf= Max {L1, L2, L3, L4}.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccién 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de
camara frontal 201 detectan la primera intensidad de iluminaciéon L1 y la segunda intensidad de iluminacion L2
respectivamente, y las regiones de interseccion 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de camara posterior
202 detectan la tercera intensidad de iluminacion L3 y la cuarta intensidad de iluminacion L4 respectivamente, el
procesador 310 puede configurarse para obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién L1 y la segunda
intensidad de iluminaciéon L2 como una intensidad de iluminacién frontal (la intensidad de iluminacion frontal se refiere a
una intensidad de iluminacion detectada por la region de deteccion de luz en el conjunto de camara frontal) Lq, para
obtener un valor medio de la tercera intensidad de iluminaciéon L3 y la cuarta intensidad de iluminaciéon L4 como una
intensidad de iluminacion posterior (la intensidad de iluminacién posterior se refiere a una intensidad de iluminacion
detectada por la region de deteccion de luz en el conjunto de camara posterior) Lh, y para seleccionar un maximo de la
intensidad de iluminacioén frontal y la intensidad de iluminaciéon posterior como la intensidad de iluminacion final Lf, es
decir, Lg= (L1+L2)/2, Lh= (L3+L4)/2, Lf= Max{Lq, Lh}.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccién 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de
camara frontal 201 detectan la primera intensidad de iluminaciéon L1 y la segunda intensidad de iluminacion L2
respectivamente, y las regiones de interseccion 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de camara posterior
202 detectan la tercera intensidad de iluminacion L3 y la cuarta intensidad de iluminacion L4 respectivamente, el
procesador 310 puede configurarse para seleccionar un maximo de la primera intensidad de iluminacion L1 y la segunda
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intensidad de iluminacién L2 como una intensidad de iluminacién frontal Lq, para obtener un valor medio de la tercera
intensidad de iluminacion L3 y la cuarta intensidad de iluminaciéon L4 como una intensidad de iluminacién posterior Lh, y
para seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacion delantera y la intensidad de iluminacion posterior como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lg= Max{L1, L2}, Lh= (L3+L4)/2, Lf= Max{Lq, Lh}.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccién 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de
camara frontal 201 detectan la primera intensidad de iluminaciéon L1 y la segunda intensidad de iluminacion L2
respectivamente, y las regiones de interseccion 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de camara posterior
202 detectan la tercera intensidad de iluminacién L3 y la cuarta intensidad de iluminacion L4 respectivamente, el
procesador 310 puede configurarse para obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién L1 y la segunda
intensidad de iluminacién L2 como una intensidad de iluminacién frontal Lg, para seleccionar un maximo de tercera
intensidad de iluminacion L3 y la cuarta intensidad de iluminacién L4 como una intensidad de iluminacién posterior Lh, y
para seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacion delantera y la intensidad de iluminacion posterior como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lg= (L1+L2)/2, Lh= Max {L3, L4}, Lf= Max{Lq, Lh}.

En consecuencia, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacién 320 de acuerdo con la
intensidad de iluminacién final Lf. La intensidad de iluminacién final Lf para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 puede establecerse de acuerdo con situaciones reales. El procesador 310 puede usar la intensidad de
iluminacion final Lf obtenida en cualquiera de las realizaciones anteriores para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 en cualquier caso.

En algunas realizaciones, cuando las regiones de interseccién 12 de dos matrices de pixeles 10 en el conjunto de
camara frontal 201 detectan una primera intensidad de iluminaciéon L1 y una segunda intensidad de iluminacion L2
respectivamente, y la region de intersecciéon 12 de una matriz de pixeles 10 en el conjunto de camara posterior 202
detecta una tercera intensidad de iluminacién L3, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de
visualizacion 320 de acuerdo con la primera intensidad de iluminacién L1, la segunda intensidad de iluminacion L2 y la
tercera intensidad de iluminacién L3.

En algunas realizaciones, el procesador 310 puede configurarse para seleccionar un maximo de la primera intensidad
de iluminacion L1 y la segunda intensidad de iluminacién L2 como la intensidad de iluminacion frontal Lq, y para
seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacién frontal Lq y la tercera intensidad de iluminacién L3 como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lg= Max{L1, L2}, Lf= Max{Lq, L3}.

En algunas realizaciones, el procesador 310 puede configurarse para obtener un valor medio de la primera intensidad
de iluminacion L1 y la segunda intensidad de iluminacién L2 como la intensidad de iluminacion frontal Lq, y para
seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacién frontal Lq y la tercera intensidad de iluminacién L3 como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lg= (L1+L2)/2, Lf= Max{Lq, L3}.

En consecuencia, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacién 320 de acuerdo con la
intensidad de iluminacién final Lf. La intensidad de iluminacién final Lf para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 puede establecerse de acuerdo con situaciones reales. El procesador 310 puede usar la intensidad de
iluminacion final Lf obtenida en cualquiera de las realizaciones anteriores para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 en cualquier caso.

En algunas realizaciones, cuando la region de interseccion 12 de una matriz de pixeles 10 en el conjunto de camara
frontal 201 detecta una primera intensidad de iluminacion L1, y las regiones de interseccion 12 de dos matrices de
pixeles 10 en el conjunto de camara posterior 202 detectan una segunda intensidad de iluminacién L2 y una tercera
intensidad de iluminacién L3 respectivamente, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacion
320 de acuerdo con la primera intensidad de iluminaciéon L1, la segunda intensidad de iluminacién L2 y la tercera
intensidad de iluminacién L3.

En algunas realizaciones, el procesador 310 puede configurarse para seleccionar un maximo de la segunda intensidad
de iluminaciéon L2 y la tercera intensidad de iluminacién L3 como la intensidad de iluminacion posterior Lh, y para
seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacion posterior Lh y la primera intensidad de iluminaciéon L1 como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lh= Max{L2, L3}, Lf= Max{Lh, L1}.

En algunas realizaciones, el procesador 310 puede configurarse para obtener un valor medio de la segunda intensidad
de iluminaciéon L2 y la tercera intensidad de iluminacién L3 como la intensidad de iluminacion posterior Lh, y para
seleccionar un maximo de la intensidad de iluminacion posterior Lh y la primera intensidad de iluminaciéon L1 como la
intensidad de iluminacion final Lf, es decir, Lh= (L2+L3)/2, Lf= Max{Lh, L1}.

En consecuencia, el procesador 310 puede controlar el brillo de la pantalla de visualizacién 320 de acuerdo con la
intensidad de iluminacién final Lf. La intensidad de iluminacién final Lf para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 puede establecerse de acuerdo con situaciones reales. El procesador 310 puede usar la intensidad de
iluminacion final Lf obtenida en cualquiera de las realizaciones anteriores para controlar el brillo de la pantalla de
visualizacién 320 en cualquier caso.
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Con referencia a las Figuras 11-15, en algunas realizaciones, el dispositivo electronico 300 incluye ademas un unico
conjunto de camara diferente 400. El Unico conjunto de camara diferente 400 incluye un sensor de imagen 410. El
sensor de imagen 410 incluye una matriz de pixeles 412 y un circuito de control 414. La matriz de pixeles 412 del
sensor de imagen 410 incluye una pluralidad de pixeles de fila y una pluralidad de pixeles de columna. El circuito de
control 414 del sensor de imagen 410 esta configurado para controlar el sensor de imagen 410 para que funcione en el
modo de obtencion de imagenes o en el modo de deteccion de luz. El circuito de control 414 del sensor de imagen 410
esta configurado ademas para recibir una instruccion de deteccion de luz para controlar una region de interseccion 416
de una parte de pixeles de fila y una parte de pixeles de columna en la matriz de pixeles 412 del sensor de imagen 410
para detectar una intensidad de iluminacién, para permitir que el sensor de imagen 410 funcione en el modo de
deteccion de luz, y para recibir una instrucciéon de obtencion de imagenes para controlar la matriz de pixeles 412 del
sensor de imagen 410 para adquirir una imagen, a fin de permitir que el sensor de imagen 410 funcione en el modo de
obtencion de imagenes.

El sensor de imagen 410 es esencialmente el mismo que el sensor de imagen 100. La descripcion del sensor de imagen
100 es adecuada para el sensor de imagen 410. Por ejemplo, la regién de interseccion 416 del sensor de imagen 410
puede estar ubicada en un centro de la matriz de pixeles 412 del sensor de imagen 410. Por lo tanto, con respecto a las
partes no mencionadas del sensor de imagen 410, puede hacerse referencia a la descripcion de las del sensor de
imagen 100, que no se describen en la presente memoria.

Ademas, en algunas realizaciones, el conjunto de camara diferente 400 incluye ademas una placa de circuito 420, un
filtro 430 y una lente 440. El sensor de imagen 410 esta dispuesto en la placa de circuito 420 de los diferentes conjuntos
de camara 400. El filtro 430 de los diferentes conjuntos de camara 400 esta dispuesto encima del sensor de imagen
410. La lente 440 del conjunto de camara diferente 400 esta dispuesta arriba en el filtro 430.

En algunas realizaciones, el dispositivo electronico 300 incluye un conjunto de camara tnica 200 configurado como el
conjunto de camara frontal. El conjunto de camara diferente 400 esta configurado como el conjunto de camara posterior.
En otra realizacion, el dispositivo electrénico 300 incluye un conjunto de camara unica 200 configurado como el conjunto
de camara posterior, y el conjunto de camara diferente 400 esta configurado como el conjunto de camara frontal, como
se ilustra en la figura 13.

El dispositivo electronico 300 incluye ademas una bateria, un circuito de alimentacion y una memoria, etc. La bateria
esta configurada para suministrar energia para el dispositivo electrénico 300. El circuito de suministro de energia esta
acoplado a la bateria y configurado para suministrar energia para el dispositivo electronico 300. La memoria esta
configurada para almacenar informacion de datos, como el cédigo del programa.

Ademas, los términos "primero" y "segundo" solo se usan para la descripcién y no pueden verse como indicativos o
implicados de importancia relativa o al indicar o implicar el nimero de las caracteristicas técnicas indicadas. Por lo tanto,
las caracteristicas definidas con "primero" y "segundo" pueden comprender o implicar al menos una de estas
caracteristicas. En la descripciéon de la presente divulgacion, "una pluralidad de" significa dos o mas de dos, a menos
que se especifique lo contrario.

En la presente invencién, a menos que se especifique o se limite de otro modo, los términos "montado”, "conectado”,
"acoplado”, "fijo" y similares se usan ampliamente, y pueden ser, por ejemplo, conexiones fijas, conexiones
desmontables o conexiones integrales; también pueden ser conexiones mecanicas o eléctricas; también pueden ser
conexiones directas o conexiones indirectas a través de estructuras intermedias; también pueden ser comunicaciones
internas de dos elementos, que pueden entender los expertos en la técnica de acuerdo con situaciones especificas.

Se proporcionan diversas realizaciones y ejemplos en la siguiente descripcion para implementar diferentes estructuras
de la presente divulgacion. Para simplificar la presente divulgacion, se describiran ciertos elementos y ajustes. Sin
embargo, estos elementos y ajustes son solo a modo de ejemplo y no pretenden limitar la presente divulgacion.
Ademas, los numeros de referencia pueden repetirse en diferentes ejemplos en la presente divulgacion. Esta repeticion
tiene el propdsito de simplificacion y claridad y no se refiere a relaciones entre diferentes realizaciones y/o ajustes.
Ademas, se proporcionan ejemplos de diferentes procesos y materiales en la presente divulgacion. Sin embargo, los
expertos en la técnica apreciaran que también pueden aplicarse otros procesos y/o materiales.

La referencia a lo largo de esta memoria descriptiva a "una realizacién", "algunas realizaciones", "un ejemplo"”, "un
ejemplo especifico" o "algunos ejemplos" significa que una funcionalidad, estructura, material o caracteristica particular
descrita en relacion con la realizaciéon o se incluye un ejemplo en al menos una realizaciéon o ejemplo de la presente
divulgacion. En esta memoria descriptiva, las descripciones ejemplares de los términos mencionados no se refieren
necesariamente a la misma realizacion o ejemplo. Ademas, las funcionalidades, estructuras, materiales o caracteristicas
particulares pueden combinarse de cualquier manera adecuada en una o mas realizaciones o ejemplos. Ademas, los
expertos en la técnica podrian combinar diferentes realizaciones o diferentes caracteristicas en realizaciones o ejemplos
descritos en la presente divulgacion.
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Puede entenderse que cualquier proceso o procedimiento descrito en un diagrama de flujo o descrito en la presente
memoria de otras maneras incluye uno o mas modulos, segmentos o porciones de cédigos de instrucciones ejecutables
para lograr funciones o pasos ldgicos especificos en el proceso, y el ambito de una realizacion preferida de la presente
divulgacion incluye otras implementaciones, en el que el orden de ejecucion puede diferir del que se representa o
discute, incluso de acuerdo con la funcion involucrada, al ejecutar concurrentemente o con concurrencia parcial o en el
orden contrario para realizar la funcion, lo que debe entenderse por los expertos en la materia.

La légica y/o el paso descritos en otras maneras en la presente memoria o que se muestran en el diagrama de flujo, por
ejemplo, una tabla de secuencia particular de instrucciones ejecutables para realizar la funcion légica, puede lograrse
especificamente en cualquier medio legible por ordenador para ser utilizado por el sistema de ejecucion de
instrucciones, dispositivo o equipo (tal como el sistema basado en computadoras, el sistema que comprende
procesadores u otros sistemas capaces de adquirir la instruccion del sistema de ejecucion de instrucciones, dispositivo y
equipo y ejecutar la instruccion), o para usarse en combinacion con el sistema de ejecucion de instrucciones, dispositivo
y equipo. En cuanto a la memoria descriptiva, "el medio legible por ordenador" puede ser cualquier dispositivo adaptable
para incluir, almacenar, comunicar, propagar o transferir programas para ser utilizados por o en combinacion con el
sistema de ejecucion de instrucciones, dispositivo o equipo. Los ejemplos mas especificos del medio legible por
ordenador comprenden, pero no se limitan a: una conexion electrénica (un dispositivo electronico) con uno o mas
cables, una caja de ordenador portatil (un dispositivo magnético), una memoria de acceso aleatorio (RAM), una memoria
de solo lectura (ROM), una memoria de solo lectura programable y borrable (EPROM o memoria flash), un dispositivo
de fibra dptica y una memoria portatil de solo lectura de disco compacto (CDROM). Ademas, el medio legible por
ordenador puede ser incluso un papel u otro medio apropiado capaz de imprimir programas sobre los mismos, esto es
porque, por ejemplo, el papel u otro medio apropiado puede escanearse 6pticamente y luego editarse, descifrarse o
procesarse con otros procedimientos cuando sea necesario para obtener los programas de manera eléctrica, y luego los
programas pueden almacenarse en las memorias del ordenador.

Debe entenderse que cada parte de la presente divulgacion puede realizarse mediante hardware, software, firmware o
su combinacion. En las realizaciones anteriores, el software o firmware almacenado en la memoria puede ejecutar una
pluralidad de pasos o procedimientos y ejecutarlos mediante el sistema de ejecucion de instrucciones apropiado. Por
ejemplo, si se realiza mediante el hardware, del mismo modo que en ofra realizacion, los pasos o procedimientos
pueden realizarse mediante una o una combinacioén de las siguientes técnicas conocidas en la técnica: un circuito légico
discreto que tiene un circuito de compuerta légica para realizar una funcion légica de una sefial de datos, un circuito
integrado de aplicacion especifica que tiene un circuito de compuerta légica de combinacion apropiada, una matriz de
compuertas programables (PGA), una matriz de compuertas programables de campo (FPGA), etc.

Los expertos en la técnica comprenderan que todos o parte de los pasos en el procedimiento de ejemplo anterior para la
presente divulgacion pueden lograrse al ordenar al hardware relacionado con programas, los programas pueden
almacenarse en un medio de almacenamiento legible por ordenador y los programas comprenden uno o una
combinacion de los pasos en las realizaciones del procedimiento de la presente divulgacién cuando se ejecuta en un
ordenador.

Ademas, cada celula de la funcién de las realizaciones de la presente divulgacion puede integrarse en un modulo de
procesamiento, o estas celulas pueden ser una existencia fisica separada, o dos o mas celulas estan integradas en un
modulo de procesamiento. El moédulo integrado puede realizarse en forma de hardware o en forma de médulos de
funcién de software. Cuando el moédulo integrado se realiza en forma de médulo de funcién de software y se vende o se
utiliza como un producto independiente, el modulo integrado puede almacenarse en un medio de almacenamiento
legible por ordenador.

El medio de almacenamiento mencionado anteriormente puede ser memorias de solo lectura, discos magnéticos, CD,
etc.
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REIVINDICACIONES

Un conjunto de camara (200), caracterizado en que comprende al menos dos conjuntos de lentes (11) que tienen
un sensor de imagen (100), estando un conjunto de lentes configurado para detectar un brillo ambiental actual que
se utiliza para controlar el tiempo de exposicidon de cada componente del sensor de luz correspondiente a cada pixel
en ofro conjunto de lentes configurado para obtener una imagen, en el que cada sensor de imagen (100)
comprende:
una matriz de pixeles (10), que comprende una pluralidad de pixeles de fila y una pluralidad de pixeles de
columna, en las que cada pixel esta asociado con un solo interruptor; y
un circuito de control (20), configurado para:
controlar cada pixel en la matriz de pixeles (10) para que funcione por separado al controlar el interruptor
Unico que se activara o desactivara;
controlar el sensor de imagen (100) para que funcione en un modo de obtencion de imagenes o en un modo
de deteccién de luz;
recibir una instruccion de deteccion de luz para controlar una region de interseccion (12) de una parte de
pixeles de fila y una parte de pixeles de columna en la matriz de pixeles (10) para detectar una intensidad de
iluminacion, a fin de permitir que el sensor de imagen (100) funcione en el modo de deteccion de luz; y
recibir una instruccion de obtencién de imagenes para controlar la matriz de pixeles (10) para adquirir una
imagen, a fin de permitir que el sensor de imagen (100) funcione en el modo de obtencion de imagenes;
en el que la regién de interseccion (12) es una region de interseccion anular (12) que rodea un centro de la
matriz de pixeles (10).

El conjunto de camara (200) de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que la region de interseccion anular (12) es
centralmente simétrica alrededor del centro; y/o
la region de interseccion anular (12) tiene la forma de un anillo circular y un anillo cuadrado.

El conjunto de camara (200) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-2, en el que hay al menos dos
regiones de interseccion (12) en un sensor de imagen, las al menos dos regiones de interseccion (12) estan
centradas alrededor de un centro de la matriz de pixeles (10) y uniformemente espaciadas.

El conjunto de camara (200) de acuerdo con la reivindicacion 3, en el que las al menos dos regiones de interseccion
(12) tienen basicamente la misma area.

El conjunto de camara (200) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-4, en el que la region de
interseccion (12) esta ubicada en un centro de la matriz de pixeles (10); y/o

una relacion de un area de la region de interseccion (12) a un area de la matriz de pixeles (10) varia de 0.1 a 0.4; y/o
las regiones de interseccion (12) en los dos sensores de imagen (100) estan dispuestas a los lados de los
respectivos sensores de imagen (100) separados entre si.

El conjunto de camara (200) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-5, en el que el conjunto de camara
(200) comprende un filtro (210) encima de cada sensor de imagen (100).

El conjunto de camara (200) de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que el conjunto de camara (200) comprende
una lente (220) encima de cada filtro (210), un eje 6ptico (222) de la lente (220) esta basicamente alineado con un
centro del sensor de imagen (100).

Un dispositivo electrénico movil (300), caracterizado en que comprende un conjunto de camara (200) de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones 1-7 y un procesador (310); en el que,

el procesador (310) esta configurado para generar la instruccion de deteccion de luz y la instruccién de obtencion de
imagenes.

El dispositivo electronico movil (300) de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el dispositivo electréonico movil
(300) comprende un conjunto de camara (200) configurado como un conjunto de camara frontal (201);
en el que cuando las regiones de interseccion (12) en dos matrices de pixeles (10) del conjunto de camara (200)
detectan una primera intensidad de iluminaciéon y una segunda intensidad de iluminacién respectivamente, el
procesador (310) esta configurado para:
determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminacién como una
intensidad de iluminacién final; u
obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminaciéon y la segunda intensidad de iluminacion como una
intensidad de iluminacion final.

El dispositivo electronico movil (300) de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el dispositivo electronico movil
(300) comprende al menos dos conjuntos de camara (200), uno de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara frontal (201) y otro de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara posterior (202);
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en el que cuando las regiones de interseccion (12) en dos matrices de pixeles (10) del conjunto de camara frontal
(201) detectan una primera intensidad de iluminaciéon y una segunda intensidad de iluminacién respectivamente, y
las regiones de interseccion (12) en dos matrices de pixeles (10) del conjunto de camara posterior (202) detectan
una tercera intensidad de iluminacién y una cuarta intensidad de iluminacion respectivamente, el procesador (310)
esta configurado para:
determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacion, la segunda intensidad de iluminacion, la tercera
intensidad de iluminacion y la cuarta intensidad de iluminacion como una intensidad de iluminacion final; u
obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminaciéon como
intensidad de iluminacion frontal, obtener un valor medio de la tercera intensidad de iluminacién y la cuarta
intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacién posterior, y determinar un maximo de la intensidad de
iluminacion frontal y la intensidad de iluminacién posterior como intensidad de iluminacion final; o
determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminacion como
intensidad de iluminacion frontal, obtener un valor medio de la tercera intensidad de iluminaciéon y la cuarta
intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacién posterior, y determinar un maximo de la intensidad de
iluminacion frontal y la intensidad de iluminacién posterior como intensidad de iluminacién final; u
obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminaciéon como
intensidad de iluminacién frontal, determinar un maximo de la tercera intensidad de iluminacion y la cuarta
intensidad de iluminacion como intensidad de iluminacién posterior, y determinar un maximo de la intensidad de
iluminacion frontal y la intensidad de iluminacion posterior como intensidad de iluminacion final.

El dispositivo electronico movil (300) de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el dispositivo electréonico movil
(300) comprende al menos dos conjuntos de camara (200), uno de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara frontal (201) y otro de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara posterior (202);

en el que cuando una region de interseccion (12) en una matriz de pixeles (10) del conjunto de camara frontal (201)
detecta una primera intensidad de iluminacion, y una regién de interseccién (12) en una matriz de pixeles (10) del
conjunto de camara posterior (202) detecta una segunda intensidad de iluminacion, el procesador (310) esta
configurado para:

determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminaciéon como una
intensidad de iluminacion final.

El dispositivo electronico movil (300) de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el dispositivo electronico movil
(300) comprende al menos dos conjuntos de camara (200), uno de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara frontal (201) y otro de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara posterior (202);
en el que cuando las regiones de interseccion (12) en dos matrices de pixeles (10) del conjunto de camara frontal
(201) detectan una primera intensidad de iluminaciéon y una segunda intensidad de iluminacién respectivamente, y
una region de interseccion (12) en una matriz de pixeles (10) del conjunto de camara posterior (202) detecta una
tercera intensidad de iluminacion, el procesador (310) esta configurado para:
determinar un maximo de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminacién como una
intensidad de iluminacion frontal, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacion frontal y la tercera
intensidad de iluminacién como una intensidad de iluminacioén final; u
obtener un valor medio de la primera intensidad de iluminacién y la segunda intensidad de iluminaciéon como
intensidad de iluminacion frontal, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacion frontal y la tercera
intensidad de iluminacién como intensidad de iluminacion final.

El dispositivo electronico movil (300) de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el dispositivo electronico movil
(300) comprende al menos dos conjuntos de camara (200), uno de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara frontal (201) y otro de los al menos dos conjuntos de camara (200) esta
configurado como un conjunto de camara posterior (202);

en el que cuando una regién de interseccion (12) en una matriz de pixeles (10) del conjunto de camara frontal (201)
detecta una primera intensidad de iluminacion, y regiones de interseccion (12) en dos matrices de pixeles (10) del
conjunto de camara posterior (202) detectan una segunda intensidad de iluminaciéon y una tercera intensidad de
iluminacion respectivamente, el procesador (310) esta configurado para:

determinar un maximo de la segunda intensidad de iluminacion y la tercera intensidad de iluminacion como una
intensidad de iluminacion posterior, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacién posterior y la primera
intensidad de iluminacién como una intensidad de iluminacioén final; u

obtener un valor medio de la segunda intensidad de iluminacion y la tercera intensidad de iluminacién como
intensidad de iluminacion posterior, y determinar un maximo de la intensidad de iluminacién posterior y la primera
intensidad de iluminacién como intensidad de iluminacion final.

El dispositivo electronico mévil (300) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 8-13, que comprende otro
conjunto de camara (400), en el que el otro conjunto de camara (400) comprende un sensor de imagen (410) que
comprende:
una matriz de pixeles (412), que comprende una pluralidad de pixeles de fila y una pluralidad de pixeles de
columna; y

16
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un circuito de control (414), configurado para:
controlar el sensor de imagen (410) para que funcione en un modo de obtencion de imagenes o en una
region de deteccion de luz;
recibir una instruccion de deteccion de luz para controlar una regiéon de interseccion (416) de una parte de
pixeles de fila y una parte de pixeles de columna para detectar una intensidad de iluminacion, a fin de permitir
que el sensor de imagen (410) funcione en el modo de deteccion de luz; y
recibir una instruccion de obtencidon de imagenes para controlar la matriz de pixeles (412) del sensor de

imagen (410) para adquirir una imagen, a fin de permitir que el sensor de imagen (410) funcione en el modo
de obtencion de imagenes.
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