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DESCRIPCION
Maquina con dispositivo de recogida de balasto

La invencién se refiere a una maquina con un dispositivo de recogida de balasto para la recogida de balasto situado
debajo de una via mediante una cadena de limpieza continua, guiada en un canal de cadena, estando compuesto el
canal de cadena por un canal transversal situado debajo de la via, un canal vacio y un canal de transporte previsto
para el transporte de balasto y estando fijada en una articulacién de union del canal transversal al canal de
transporte una hoja de guiado de balasto que puede pivotar sobre un eje de pivote.

Por el documento EP 2 238 296 se conoce por ejemplo un dispositivo de recogida de balasto de este tipo y se
emplea para un transporte del balasto situado debajo de la via a un tamiz de limpieza. En cuanto que lateralmente al
lado de la via hay postes de catenarias, el campo de aplicacién de la cadena de limpieza predeterminado por la
longitud del canal transversal se ve limitado. El balasto situado entre los postes de catenarias adyacentes se queda
sin limpiar o tiene que desplazarse hacia la via antes de emplear la maquina de limpieza.

Mediante el documento EP 0 152 643 se conoce un dispositivo de recogida de balasto cuyo campo de aplicacion
puede variarse para trabajar sobre una aguja o cruzamiento con ayuda de retroexcavadoras o cadenas de
excavacion auxiliares pivotantes. Una realizacion de este tipo adaptada a segmentos de agujas requiere un esfuerzo
adicional constructivo muy alto.

Ahora, el objetivo de la presente invencion radica en proporcionar una maquina del tipo mencionado al principio, con
la que con medidas constructivas sencillas sea posible ampliar rapidamente el campo de aplicacion del dispositivo
de recogida de balasto.

Este objetivo se alcanza segun la invenciéon con una maquina de tipo genérico por que en la hoja de guiado de
balasto esta dispuesto un transportador de balasto configurado mediante un accionamiento de transporte para un
transporte de balasto hacia el eje de pivote.

Una soluciéon de este tipo, ademas de una realizacién muy sencilla desde el punto de vista constructivo, tiene la
ventaja de que el transportador de balasto, en caso necesario, puede colocarse muy rapidamente en la posicion de
trabajo o con la misma rapidez en una posicion fuera de servicio. En la posicion mencionada en ultimo lugar, el
dispositivo de recogida de balasto puede emplearse aun asi, sin obstaculos ni influencias para la recogida de
balasto. Mediante el cambio rapido entre posicion de trabajo y posicion fuera de servicio, con un pivotado de la hoja
de guiado de balasto, sin ningun tipo de limitacion es posible un empleo permanente del dispositivo de recogida de
balasto con un avance continuo de la maquina. El transportador de balasto puede colocarse en la hoja de guiado de
balasto de tal modo que, de una manera totalmente libre, pueda cumplir con su funcién conocida hasta el momento.
Las maquinas ya en uso pueden reequiparse de una manera muy sencilla.

A partir de las reivindicaciones dependientes y de la descripcién de los dibujos se obtienen ventajas adicionales de
la invencién.

A continuacion se describird la invencion en mas detalle mediante un ejemplo de realizacion representado en el
dibujo. Muestran: la figura 1, una vista lateral de una maquina con un dispositivo de recogida de balasto para la
limpieza del balasto, la figura 2, una vista en planta parcial ampliada del dispositivo de recogida de balasto, las
figuras 3 y 4, en cada caso, una variante adicional.

Una maquina 1 representada en la figura 1 puede desplazarse mediante mecanismos de desplazamiento sobre
carriles 2 en un sentido de trabajo 3 sobre una via 4 y presenta un dispositivo de recogida de balasto 5 visible en
este caso en modo de trabajo para la recogida de balasto 6. El dispositivo de recogida de balasto 5 regulable en
altura presenta una cadena de limpieza 8 continua, visible en la figura 2, y que puede rotar mediante un
accionamiento 35 en un sentido de rotacion 7. El balasto 6 recogido mediante la cadena de limpieza 8 debajo de la
via 4 se descarga por un extremo de descarga 9 a una instalacién de tamizado 10 para su limpieza. Una cinta
transportadora 11 esta prevista para la descarga del balasto 6 limpio directamente detrds de un dispositivo de
elevacion de via 12. Los escombros obtenidos en la limpieza se transportan mediante una cinta transportadora 13
hacia otro lado.

La cadena de limpieza 8 continua se guia en un canal de cadena 14 aproximadamente en forma de U con respecto
a una seccion transversal (véase la figura 2). Este estd compuesto por un canal transversal 15 situado en el modo
de trabajo debajo de la via 4, un canal vacio 16 y un canal de transporte 17 previsto para el transporte de balasto.
En una articulacion de unién 18 del canal transversal 15 al canal de transporte 17 esté fijada una hoja de guiado de
balasto 20. Esta puede pivotar mediante un accionamiento pivotante hidraulico 21 sobre un eje de pivote 19 que
discurre de manera normal a un plano de excavacion de balasto 22.

Como resulta evidente por las figuras 2 a 4, en la hoja de guiado de balasto 20 en un plano de hoja 26 dirigido hacia
el canal transversal 15 esta dispuesto un transportador de balasto 24 configurado mediante un accionamiento de
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transporte 23 para un transporte de balasto hacia el eje de pivote 19. Este estd configurado como rosca
transportadora que puede girar sobre un eje de rotacion 25, que discurre paralelo al plano de excavacion de balasto
22 y paralelo al plano de hoja 26.

Como resulta evidente por la figura 3, en una variante adicional el transportador de balasto 24 esta configurado de
manera que puede regularse en altura mediante un accionamiento 27 con respecto a la hoja de guiado de balasto
20. Una guia 28 prevista para la regulacién en altura discurre paralela al eje de pivote 19.

Segun una variante representada esquematicamente en la figura 3, el transportador de balasto 24 esta configurado
de manera que puede pivotar sobre un eje de pivote 29 que discurre de manera normal al plano de hoja 26 de la
hoja de balasto 20.

Como resulta evidente por la figura 4, el transportador de balasto 24 puede estar configurado como cadena
transportadora 32 que puede desviarse con respecto a dos ejes 30 distanciados entre si, que presentan varias palas
31.

Un sensor 33 electrénico previsto para indicar el movimiento o medir la distancia (figura 2) estd dispuesto
directamente en la hoja de guiado de balasto 20 para una solicitacién automatica del accionamiento pivotante 21 y
sirve para la deteccion automatica de un poste de catenaria 34.

A continuacion se describira la invencion en mas detalle con respecto a un modo de trabajo. La maquina 1 se
deslaza de manera continua en el sentido de trabajo 3 para una limpieza del balasto, recogiéndose en la zona del
canal transversal 15 el balasto 6 situado debajo de la via 4 y transportandose hacia la articulacién de union 18 y
transportandose posteriormente en el canal de transporte 17 en sentido ascendente hacia el extremo de descarga 9.
A este respecto, la posicion de la hoja de guiado de balasto 20 con respecto a la via 4 es constante y de tal modo
que puede pasarse sin problemas por un poste de catenaria 34.

Una vez se ha pasado el poste de catenaria 34, queda registrado por el sensor 33, que a continuaciéon activa
automaticamente una solicitacién del accionamiento pivotante 21. De este modo se produce un pivotado de la hoja
de guiado de balasto 20 junto con el transportador de balasto 24, que ahora tras la activacion del accionamiento de
transporte 23 se hace rotar para un transporte del balasto 3 que se encuentra al alcance. El balasto 3 transportado
de este modo hacia la transicion del canal transversal 15 al canal de transporte 17 se recoge finalmente de manera
automatica mediante la cadena de limpieza 8 rotatoria y se transporta en sentido ascendente en el canal de
transporte 17 hacia el extremo de descarga 9. Mediante el accionamiento 27 es posible una adaptacion 6ptima del
transportador de balasto 24 a la cantidad de balasto acumulada mediante la hoja de guiado de balasto 20.

Una vez que el siguiente poste de catenaria 34 entra en el radio de accion del sensor 33, la hoja de guiado de
balasto 20 se hace pivotar automaticamente de vuelta a la posicion inicial para pasar sin problemas. Evidentemente
este pivotado de la hoja de guiado de balasto 20 también podria controlarse manualmente por un operario. Para el
caso en el que entre los postes de catenarias 34 no hay balasto 3, evidentemente no es necesaria una activacion del
transportador de balasto 24. Mas bien, éste permanecera permanentemente en una posicién fuera de servicio,
estando disponible la funcién ya conocida hasta ahora de la hoja de guiado de balasto 20 sin limitacién.
Ventajosamente, el sensor 33 también puede activar una sefial de aviso acustica y/u Optica.
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REIVINDICACIONES

1. Maquina con un dispositivo de recogida de balasto para la recogida de balasto situado debajo de una via
mediante una cadena de limpieza (8) continua, guiada en un canal de cadena (14), estando compuesto el canal de
cadena (14) por un canal transversal (15) situado debajo de la via (4), un canal vacio (16) y un canal de transporte
(17) previsto para el transporte de balasto y estando fijada en una articulacion de unién (18) del canal transversal
(15) al canal de transporte (17) una hoja de guiado de balasto (20) que puede pivotar sobre un eje de pivote (19),
caracterizada por que en la hoja de guiado de balasto (20) esta dispuesto un transportador de balasto (24)
configurado mediante un accionamiento de transporte (23) para un transporte de balasto hacia el eje de pivote (19).

2. Maquina segun la reivindicacién 1, caracterizada por que el transportador de balasto (24) esta configurado de
manera que puede regularse en altura mediante un accionamiento (27) con respecto a la hoja de guiado de balasto
(20).

3. Maquina segun la reivindicacion 2, caracterizada por que una guia (28) prevista para la regulacién en altura esta
dispuesta paralela al eje de pivote (19).

4. Maquina segun una de las reivindicaciones 1, 2 o 3, caracterizada por que el transportador de balasto (24) esta
configurado de manera que puede pivotar sobre un eje (28) que discurre de manera normal a un plano de hoja (26)
de la hoja de guiado de balasto (20).

5. Maquina segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por que el transportador de balasto (24) esta
configurado como transportador de rosca que puede rotar sobre un eje de rotacion (25).

6. Maquina segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por que el transportador de balasto (24) esta
configurado como cadena transportadora que puede desviarse con respecto a dos ejes (30) distanciados entre si,
que presentan varias palas (31).

7. Maquina segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada por que la hoja de guiado de balasto (24) esta
configurada de manera que puede regularse mediante un accionamiento pivotante (21) con respecto al eje de pivote
(29).

8. Maquina segun la reivindicaciéon 7, caracterizada por que un sensor (33) electronico previsto para indicar el
movimiento o medir la distancia esta dispuesto de manera preferible directamente en la hoja de guiado de balasto
(20) para una solicitacion automatica del accionamiento pivotante (21).
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