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DESCRIPCION
Cerradura electromecanica
Campo
La presente invencion se refiere a una cerradura electromecanica.
Antecedentes

Las cerraduras electromecanicas son cerraduras mecanicas tradicionales de reposicion. A medida que esta
tecnologia se generaliza, se percibe la conveniencia de perfeccionamientos adicionales, por ejemplo para mejorar la
estructura mecanica.

El documento DE 3208818 A1 divulga una cerradura electromecanica con un mecanismo de encaje de acuerdo con
el preambulo de la reivindicacion 1.

Breve descripcion

La presente invencion tiene como objetivo proveer una cerradura electromecanica mejorada.

De acuerdo con un aspecto de la presente invencién, se proporciona una cerradura electromecanica de acuerdo con
la reivindicacion 1.

La invencion provee una estructura mecanica mejorada en cuanto un accionador operado eléctricamente es
accionado Unicamente con la energia eléctrica tanto de la cerradura electromecanica regulando el accionador en la
posicion desbloqueada como al volver a regular el accionador en la posicién bloqueada.

Relacién de dibujos

A continuacién se describiran formas de realizacién ejemplares de la presente invencion, solo a modo de ejemplo,
con referencia a los dibujos que se acompanian, en los que:

Las Figuras 1, 2, 3, 4, 5y 6 ilustran formas de realizacion ejemplares de la cerradura electromecanica;
la Figura 7 ilustra una vista lateral de una parte de un generador y de un mecanismo de encaje; y

la Figura 8 ilustra una vista de tamafio ampliado y en seccion parcial de la Figura 7 a lo largo de la linea 8 -
8.

Descripcién de formas de realizacion

Las formas de realizacion subsecuentes son solo ejemplos. Aunque la memoria descriptiva pueda referirse a "una"
forma de realizacion en varios emplazamientos, ello no significa necesariamente que cada una de dichas referencias
afecte a la(s) misma(s) forma(s) de realizacion, o que la caracteristica Unicamente se aplica a una Unica forma de
realizacion. Caracteristicas individuales de diferentes formas de realizacion pueden también combinarse para
obtener otras formas de realizacion. Asi mismo, las palabras "que comprende" y "que incluye" deben entenderse
como no limitativas de las formas de realizacién descritas comprendiendo Unicamente aquellas caracteristicas que
hayan sido mencionadas y dichas formas de realizacion pueden contener también caracteristicas / estructuras que
no hayan sido especificamente mencionadas. La invencion se define y queda limitada por las reivindicaciones
adjuntas.

El solicitante ha inventado muchas mejoras para cerraduras electromecanicas, por ejemplo las descritas en las
patentes / solicitudes: EP 1808816, EP 207412, EP 2017795, EP 07112673.4, EP 07117498.1, EP 2157552, EP
2336460, EP 2354389, EP 2592601, EP 2674552, EP 2859162 y EP 15176420.6. En la presente memoria no se
presenta un analisis de esos detalles, sino que se aconseja al lector que consulte esas patentes / solicitudes si son
necesarias informaciones al respecto.

Dirigiendo ahora la atencion a las Figuras 1, 2, 3, 4, 5y 6, en ellas se ilustran formas de realizacion ejemplares de
una cerradura electromecanica, pero en las que Unicamente se muestran las partes relevantes a los fines de las
presentes formas de realizacion ejemplares.

Notese que las Figuras 1, 2 y 3 ilustran una secuencia de apertura de la cerradura electromecanica, en la que una
insercion 150 de una llave 100 energiza la cerradura electromecanica, mientras las Figuras 4, 5 y 6 ilustran una
secuencia de cierre de la cerradura electromecanica, en la que una extraccion 400 de la llave 100 energiza la
cerradura electromecanica.

La cerradura electromecanica comprende un accionador 130 accionado eléctricamente para su desplazamiento
entre una posicion bloqueada 140 y una posicion desbloqueada 300.
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En una forma de realizacion ejemplar, el accionador 130 es un transductor que acepta la energia eléctrica y produce
una energia cinética de movimiento (= accién entre la posicion bloqueada 140 y la posicion desbloqueada 300). En
una forma de realizacion ejemplar, el accionador 130 es llevado a la practica con un motor eléctrico, que es una
magquina eléctrica que convierte la energia eléctrica en energia mecanica. En una forma de realizacion ejemplar, el
accionador 130 es llevado a la practica con un motor paso a paso, que puede ser capaz de producir rotaciones
precisas. En una forma de realizacion ejemplar, el accionador 130 es llevado a la practica con un solenoide, como
por ejemplo un solenoide electromecanico que convierta la energia eléctrica en movimiento.

En una forma de realizacion ejemplar, la cerradura electromecanica puede ser situada en un cilindro de la cerradura,
y el accionador 130 puede controlar un mecanismo de picaporte (o un cerrojo) que se desplace dentro y fuera (de
una puerta ajustada con la cerradura, por ejemplo).

La cerradura electromecanica también comprende un generador eléctrico 160 para producir energia eléctrica a partir
de la energia mecanica.

La cerradura electromecanica comprende un mecanismo de encaje 114 mecanicamente acoplado con el generador
160 eléctrico para encajar con la insercion 150 de la llave 100 y transportar la energia de insercion mecanica hacia
el generador eléctrico 160.

La cerradura electromecanica comprende también un circuito electronico 120, energizado por la energia eléctrica
310 producida a partir de la energia de insercidon mecanica, para leer los datos encriptados 312 a partir de una
memoria 102 incrustada dentro en la llave 100 vy, si los datos encriptados 312 se corresponden con un criterio
predeterminado, accionar el accionador 130 con la energia eléctrica 310 producido a partir de la energia de insercion
mecanica para situar 314 el accionador 130 en la posiciéon desbloqueada 300.

El mecanismo de encaje 114 esta también configurado para encajar con la extraccion 400 de la llave 100 y
transportar la energia de extraccion mecanica hacia el generador eléctrico 160, y el circuito electrénico, energizado
por la energia eléctrica 600 producida a partir de la energia de extraccion mecanica, estd también configurado para
accionar el accionador 130, con la energia eléctrica 600 producida a partir de la energia de extraccidon mecanica
para volver a situar 602 el accionador 130 en la posicion bloqueada 140.

Con este tipo de accionamiento, el reglaje 312 del accionador 130 en la posicion desbloqueada 300, y la reposicion
602 del accionador 130 en la posicién bloqueada 140, se efectian en ambos casos Unicamente con la energia
eléctrica 310, 600. Esto simplifica la estructura mecanica de la cerradura electromecanica en cuanto tanto el reglaje
312 como la reposicion 602 del accionador 120 no necesitan energia mecanica.

En una forma de realizacion ejemplar, el mecanismo de encaje 114 comprende un miembro de contacto rotativo, que
comprende una primera superficie 116 de contacto para encajar con una llave 100 en la insercion 150 y una
segunda superficie 118 de contacto sobre el lado opuesto de la primera superficie 116 de contacto para encajar con
la llave 100 en la extraccion 400.

En una forma de realizacion ejemplar, el miembro de contacto rotativo del mecanismo de encaje 114 esta
configurado para rotar en una primera direccion de rotacion 200 durante la insercion 150 de la llave 100, y rotar en
una segunda direccion de rotacién 500 opuesta a la primera direccion de rotacion 200 durante la extraccion 400 de
la llave 100.

En una forma de realizacion ejemplar, la primera superficie 116 de contacto esta configurada para encajar con una
primera superficie 106 de llave de la llave 100 en la insercion 150, la segunda superficie 118 de contacto esta
configurada para encajar con la segunda superficie 104 de llave de la llave 100 opuesta a la primera superficie 106
de llave en la extraccion 400, y el miembro de contacto rotativo del mecanismo de encaje 114 esta configurado,
después de la insercion 150 y antes de la extraccion 400, para rotar en la segunda direccién 320 para situar la
segunda superficie 118 de contacto para hacer frente a la segunda superficie 104 de llave.

De acuerdo con la invencion, el mecanismo de encaje 114 esta configurado para ofrecer resistencia a la insercion
150 de la llave 100 hasta que se venza un primer momento predeterminado y se produzca una cantidad suficiente
de energia eléctrica 310 a partir de la energia de insercién mecanica para energizar el circuito electronico 120 para
accionar el accionador 130 para disponer el accionador 130 en la posicion desbloqueada 140 y el mecanismo de
encaje 114 esta también configurado para ofrecer resistencia a la extraccion 400 de la llave 100 hasta que se venza
un segundo momento predeterminado y se produzca una cantidad suficiente de energia eléctrica 600 a partir de la
energia de extraccion mecanica para energizar el circuito electronico 120 y para accionar el accionador 130 para
volver a situar el accionador 130 en la posiciéon bloqueada 140.

La Figura 7 ilustra una vista lateral del mecanismo de encaje 114.

La Figura 8 ilustra una vista de tamafio ampliado y en seccion parcial de la Figura 7 a lo largo de la linea 8 - 8.



10

15

20

25

ES 2765 814 T3

De acuerdo con la invencion, el mecanismo de encaje 114 comprende un primer muelle 800 para ofrecer resistencia
al primer momento predeterminado y un segundo muelle 802 para ofrecer resistencia al segundo momento
predeterminado.

En una forma de realizacion ejemplar, el mecanismo de encaje 114 esta configurado para tensar el primer muelle
800 durante la insercion 150 de la llave 100 y, después de que se haya vencido el primer momento predeterminado,
rotar el generador 160 para producir la energia eléctrica 310 con una fuerza liberada procedente del primer muelle
800, y el mecanismo de encaje 114 esta configurado para tensar el segundo muelle 802 durante la extraccion 400
de la llave 100 y, después de que se venza el segundo momento predeterminado, rotar el generador 160 para
producir la energia eléctrica 600 con una fuerza liberada procedente del segundo muelle 802.

En una forma de realizacion ejemplar, el primer muelle 800 y el segundo muelle 802 son muelles helicoidales.

En una forma de realizacion ejemplar, como se ilustra en las Figuras 1y 8, el mecanismo de encaje 114 comprende
una rueda dentada 110 (parcial) la cual, durante la insercion 150 y durante le extraccion 400, rota alrededor de un
eje 804 para tensar los muelles 800, 802. Cuando la tensién del muelle es liberada, la rueda dentada 110 hace rotar
la rueda dentada 162 acoplada con un eje del generador 160 para producir la energia eléctrica a partir de la energia
mecanica (almacenada en el primer muelle 800 durante la insercion 150 y en el segundo muelle 802 durante la
extraccion 400).

Debe resultar evidente para el experto en la materia que, a medida que la tecnologia avance, el concepto inventivo
puede ser llevado a la practica de diversas maneras. La invencién y sus formas de realizacion no estan limitadas a
las formas de realizacion ejemplares descritas en las lineas precedentes, sino que pueden variar dentro del alcance
de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
1.- Una cerradura electromecanica que comprende:

un accionador (130) eléctricamente accionado para desplazarse entre una posicion bloqueada (140) y una
posicion desbloqueada (300);

un generador eléctrico (160) para producir energia eléctrica a partir de la energia mecanica;

un mecanismo de encaje (114) acoplado mecanicamente con el generador eléctrico (160) para su encaje
con una insercion (150) de una llave (100) y transportar la energia de inserciéon mecanica al generador
eléctrico (160); y

un circuito electronico (120) energizado por la energia eléctrica (310) producida a partir de la energia de
insercion mecanica, para leer los datos encriptados (312) de una memoria (102) incrustada en la llave
(100), v, si los datos encriptados (312) se corresponden con un criterio predeterminado, para accionar el
accionador (130), con la energia eléctrica (310) producida a partir de la energia de insercion mecanica, para
situar (314) el accionador (130) en la posicién desbloqueada (300);

en la que el mecanismo de encaje (114) esta también configurado para encajar con una extraccion (400) de
la llave (100) y transportar la energia de extraccion mecanica al generador eléctrico (160), y el circuito
electrénico, energizado por la energia eléctrica (600) producida a partir de la energia de extraccion
mecanica, estd también configurado para accionar el accionador (130) con la energia eléctrica (600)
producida a partir de la energia de extraccidon mecanica, para volver a situar (602) el accionador (130) en la
posicion bloqueada (140); y

en la que el mecanismo de encaje (114) esta configurado para ofrecer resistencia a la insercion (150) de la
llave (100) hasta que se venza un primer momento predeterminado y se produzca una cantidad suficiente
de energia eléctrica (310) a partir de la energia de insercion mecanica para energizar el circuito electronico
(120) y accionar el accionador (130) para situar el accionador (130) en la posicion desbloqueada (140), y el
mecanismo de encaje (114) estd también configurado para ofrecer resistencia a la extraccion (400) de la
llave (100) hasta que se venza un segundo momento predeterminado y se produzca una cantidad suficiente
de energia eléctrica (600) a partir de la energia de extracciéon mecanica para energizar el circuito electronico
(120) y accionar el accionador (130) para volver a situar el accionador (130) en la posicion bloqueada (140);

caracterizada porque el mecanismo de encaje (114) comprende un primer muelle (800) para ofrecer
resistencia al primer momento predeterminado, y un segundo muelle (802) para ofrecer resistencia al
segundo momento predeterminado.

2.- La cerradura electromecanica de la reivindicacion 1, en la que el mecanismo de encaje (114) comprende un
miembro de contacto rotativo, que comprende una primera superficie (116) de contacto para encajar con la llave
(100) en la insercioén (150), y una segunda superficie (118) de contacto sobre el lado opuesto de la primera superficie
(116) de contacto para encajar con la llave (100) en la extraccion (400).

3.- La cerradura electromecanica de la reivindicacién 2, en la que el miembro de contacto rotativo del mecanismo de
encaje (114) esta configurado para rotar en una primera direccion (200) de rotacion durante la insercion (150) de la
llave (100), y rotar en una segunda direccién (500) de rotacién opuesta a la primera direccion (200) de rotacion
durante la extraccion (400) de la llave (100).

4.- La cerradura electromecanica de la reivindicacion 3, en la que la superficie (116) de contacto esta configurada
para encajar con una primera superficie (106) de llave de la llave (100) en la insercion (150), estando la segunda
superficie (118) de contacto configurada para encajar con la segunda superficie (104) de llave de la llave (100)
opuesta a la primera superficie (106) de llave en la extraccion (400), y estando el miembro de contacto rotativo del
mecanismo de encaje (114) configurado, después de la insercién (150) y antes de la extraccion (400) para rotar en
la segunda direccion (320) para situar la segunda superficie (118) de contacto para situarse frente a la segunda
superficie (104) de llave.

5.- La cerradura electromecanica de cualquier reivindicacion precedente, en la que el mecanismo de encaje (114)
esta configurado para tensar el primer muelle (800) durante la insercién (150) de la llave (100), y, después de que se
venza el primer momento predeterminado, rotar el generador (160) para producir la energia eléctrica (310) con una
fuerza liberada del primer muelle (800) y el mecanismo de encaje (114) esta configurado para tensar el segundo
muelle (802) durante la extraccion (400) de la llave (100), y, después de que se venza el segundo momento
predeterminado, rotar el generador (160) para producir la energia eléctrica (600) con una fuerza liberada del
segundo muelle (802).

6.- La cerradura electromecanica de la reivindicacion 5, en la que el mecanismo de encaje (114) comprende una
rueda dentada (110), la cual, durante la insercion (150) y durante la extraccion (400), rota alrededor de un eje (804)
para tensar los muelles (800, 802), y, cuando la tensiéon del muelle se libera, la rueda dentada (110) hace rotar una
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rueda dentada (162) acoplada con un eje del generador (160) para producir la energia eléctrica a partir de la energia
mecanica.
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