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DESCRIPCIÓN

Aparato y procedimiento de reconocimiento de imagen

Antecedentes de la invención

1. Campo de la invención

La presente invención se refiere a un aparato y un procedimiento de reconocimiento de una imagen.5

2. Descripción de la técnica relacionada

Hoy en día, se ha desarrollado un dispositivo electrónico, particularmente, un dispositivo electrónico portátil para tener 
diversas funciones para cumplir con los deseos de usuarios. Por ejemplo, un terminal de comunicación móvil 
proporciona funciones mucho más allá de comunicación por voz y, por ejemplo, permite que un usuario escuche 
diversa música usando una fuente de sonido MP3 en funciones de comunicación básicas tal como comunicar por texto 10
con un usuario de contraparte, y también permite que el usuario disfrute de navegación web usando una Internet 
inalámbrica, descargue diversos programas usando la internet inalámbrica y use los mismos. También, el terminal de 
comunicación móvil tiene al menos un dispositivo de recogida de imágenes de un megapíxel (conjunto de lente de 
cámara) para permitir que el usuario capture la imagen de un objeto específico deseado. Más recientemente, 
terminales portátiles permiten tanto grabar como ver una instantánea en movimiento así como una imagen fija, más 15
particularmente, se distribuye generalmente una función fotográfica de imágenes tridimensionales.

En la actualidad, dado que se está creando un entorno ubicuo para los dispositivos electrónicos, tales como terminales 
de comunicación móvil, se desarrolla ampliamente una tecnología que puede reconocer una fotografía (imagen) de un 
objeto específico. Más particularmente, entre estos reconocimientos de objetos, reconocimiento facial se está aplicado 
ahora como un campo de una pluralidad de reconocimientos de cuerpo vivo. El reconocimiento facial por el dispositivo 20
electrónico indica una operación de reconocimiento de rasgos faciales analizando una estructura simétrica, una 
apariencia de una cara, pelo, color de ojos, movimiento de un músculo facial, etc. Aplicaciones de reconocimiento 
facial pueden variar en gran medida.

Por ejemplo, el reconocimiento facial puede usarse para fines de identificación para sustituir un pasaporte, una tarjeta 
de crédito, etc., y puede usarse para fines de seguridad, tal como gestión de tiempo y asistencia, pase de entrada, 25
sustitución de contraseña, etc. También, el reconocimiento facial puede utilizarse para fines de seguridad pública, tal 
como una búsqueda de un presunto criminal, supervisión de distrito asolado por crímenes, etc. Adicionalmente, el 
reconocimiento facial se aplica incluso a una aplicación de teléfono inteligente para entretenimiento que puede 
encontrar una figura similar que se parece al propio usuario. Por lo tanto, la función de reconocimiento facial es 
conveniente en que un usuario no necesita recordar o poseer algo de forma separada, tal como una tarjeta de crédito 30
o tarjeta de identificación, o clave de tarjeta, o algún tipo de código de acceso. El reconocimiento facial también puede 
comprender únicamente reconocimiento de una porción de la cara de una persona.

Sin embargo, un dispositivo electrónico en general habitualmente captura la imagen de una cara en una imagen 
bidimensional y realiza reconocimiento facial usando la imagen capturada. La imagen capturada no es una cara real, 
sino una cara identificada en la instantánea/instantánea en movimiento, pero el reconocimiento facial se aplica a la 35
imagen capturada. Este aspecto de reconocimiento facial provoca una vulnerabilidad para fines de seguridad.

Por ejemplo, en el caso en el que un usuario encripta y usa información de reconocimiento con respecto a una cara 
específica como un objeto, el usuario puede descifrar un código capturando únicamente una instantánea de una 
persona relevante, no una cara que se está fotografiando realmente. En otras palabras, sistemas de reconocimiento 
facial convencionales son vulnerables a alguien que coloca, por ejemplo, una imagen en alta definición de otra persona 40
en frente de una cámara para engañar al sistema para que proporcione acceso a registros bancarios, para hacer 
compras a crédito o cualquier sistema que usa reconocimiento facial en lugar de contraseñas, tarjetas de identificación, 
etc.

El documento US 2011/007949 A1 desvela un procedimiento de reconocimiento biométrico, que comprende las etapas 
de adquisición de múltiples imágenes de la cara e iris de un individuo, determinando si las múltiples imágenes forman 45
una secuencia esperada de imágenes; y si se determina que las múltiples imágenes forman una secuencia esperada, 
asociar juntas las imágenes de cara e iris.

El documento US 2011/0188712 A1 desvela un aparato de determinación de una imagen falsa e incluye un bloque de 
adquisición de imágenes para la adquisición de una imagen capturada por e introducida desde una cámara; y un
bloque de aprendizaje de fondo para el aprendizaje de un fondo de la imagen para crear un fondo de aprendizaje.50

El documento EP 2 426 909 A1 se refiere a un aparato de procesamiento de imagen capaz de asociar una imagen 
con información posicional que indica dónde se ha fotografiado la imagen.

Sumario de la invención

Un aspecto ilustrativo de la presente invención es abordar al menos algunos de los problemas anteriormente 

E13164722
21-01-2020ES 2 768 252 T3

 



3

mencionados y/o desventajas y para proporcionar al menos las ventajas descritas a continuación. Por consiguiente, 
un aspecto ilustrativo de la presente invención proporciona un procedimiento y un aparato de reconocimiento de una 
imagen, para mejorar la seguridad de reconocimiento de un objeto específico, como se define en las reivindicaciones 
adjuntas.

Cualquier "ejemplo" o "realización" de la descripción que no pertenece al ámbito de las reivindicaciones no forma parte 5
de la invención y únicamente se proporciona para fines de ilustración.

Breve descripción de los dibujos

Los aspectos ilustrativos anteriores y otros, características y ventajas de ciertas realizaciones ilustrativas de la presente 
invención serán más evidentes para el experto a partir de la siguiente descripción tomada en conjunción con los dibujos 
adjuntos en los que:10

La Figura 1 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo electrónico de acuerdo con una realización 
ilustrativa de la presente invención;
La Figura 2 es un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento de operación de un dispositivo electrónico de 
acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención;
La Figura 3 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si una persona cuya 15
imagen se ha capturado es o no una persona real en frente de (es decir, en la presencia de) la cámara o una 
fotografía de una persona en una instantánea/instantánea en movimiento de acuerdo con una realización ilustrativa 
de la presente invención;
La Figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si una persona cuya 
imagen se ha capturado es una persona real en frente de la cámara o una fotografía de una persona en una 20
instantánea/instantánea en movimiento de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención;
La Figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si una persona cuya 
imagen se ha capturado es una persona real en frente de la cámara o una fotografía de una persona en una 
instantánea/instantánea en movimiento de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención;
Las Figuras 6A a 6D son vistas que ilustran una operación ilustrativa de un procedimiento de operación de un 25
dispositivo electrónico de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención; y
Las Figuras 7A a 7D son vistas que ilustran una operación ilustrativa de un procedimiento de operación de un 
dispositivo electrónico de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención.

A lo largo de los dibujos, números de referencia similares se entenderán que se refieren a partes, componentes y 
estructuras similares.30

Descripción detallada

La siguiente descripción con referencia a los dibujos adjuntos se proporciona para ayudar a un experto en la materia 
con un entendimiento comprensivo de realizaciones ilustrativas de la invención según se define mediante las 
reivindicaciones. La descripción incluye diversos detalles específicos para ayudar en ese entendimiento, pero estos 
deben considerarse como meramente ilustrativos. Por consiguiente, los expertos en la materia reconocerán que 35
diversos cambios y modificaciones de las realizaciones ilustrativa descritas en el presente documento pueden hacerse 
sin alejarse del ámbito de la invención según se define mediante las reivindicaciones adjuntas. También, pueden 
omitirse descripciones de funciones y construcciones bien conocidas por claridad y concisión cuando su inclusión 
podría obstaculizar la apreciación de la invención por un experto en la materia con tales funciones y construcciones 
bien conocidas.40

Las expresiones y palabras usadas en la siguiente descripción y reivindicaciones no se limitan a sus significados 
bibliográficos, sino que se usan meramente por el inventor para habilitar una comprensión clara y consistente de la 
invención. Por consiguiente, debería ser evidente a los expertos en la materia que la siguiente descripción de 
realizaciones ilustrativas de la presente invención se proporcionan para fines de ilustración únicamente y no para el 
fin de limitación de la invención según se define mediante las reivindicaciones adjuntas.45

En la descripción de la presente invención, se ilustra un terminal de comunicación móvil y se describen un 
procedimiento y un aparato de reconocimiento de una cara usando el terminal de comunicación móvil. Sin embargo, 
la presente invención no está limitada a lo mismo. Por ejemplo, la presente invención es aplicable a diversos 
dispositivos electrónicos que incluyen al menos un conjunto de lente de cámara (dispositivo de recogida de imágenes) 
para fotografiar un objeto. Adicionalmente, aunque la presente invención describe reconocimiento facial de una 50
persona en una imagen disparada, un experto en la materia debería apreciar que la presente invención es aplicable a 
reconocimiento de diversos objetos tal como una cosa, un animal, etc., así como una persona.

Realizaciones ilustrativas de la presente invención proporcionan un procedimiento y un aparato de reconocimiento de 
una imagen (una imagen en vivo en lugar de una instantánea de una instantánea), para mejorar la seguridad en 
reconocimiento de una persona. Una realización ilustrativa de la presente invención identifica si una persona que está 55
siendo disparada por una cámara es una persona real o una persona en una instantánea/instantánea en movimiento, 
y aplica reconocimiento de persona a una imagen obtenida disparando a una persona real. La presente invención 
ventajosamente supera al menos una vulnerabilidad de sistemas de reconocimiento facial convencionales, a saber 
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que uno podría disponer de una fotografía de alta calidad de otra persona en frente del módulo de cámara y engañar 
al sistema de reconocimiento facial para permitir acceso a registros financieros, hacer compras con tarjetas de crédito 
o débito vinculadas, etc.

La Figura 1 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo electrónico de acuerdo con una realización ilustrativa 
de la presente invención. El dispositivo 100 electrónico puede ser un dispositivo electrónico portátil, y puede 5
comprender un dispositivo tal como un terminal portátil, un teléfono móvil, una tableta móvil, un reproductor multimedia, 
un ordenador de tableta, un ordenador de bolsillo y un Asistente Digital Personal (PDA). También, el dispositivo 
electrónico puede ser un dispositivo electrónico arbitrario que incluye un dispositivo que acopla dos o más funciones 
entre estos dispositivos. También es posible que el dispositivo pudiera ser, por ejemplo, dispositivo usado como parte 
de un sistema de pago, tal como para tarjetas de crédito, débito o cheques, o incluso una máquina expendedora, en10
la que una persona podría intentar usar una imagen de otra persona o bien para obtener acceso a información personal 
o hacer uso fraudulento de la imagen de otra persona para usar su cuenta de crédito, etc.

El dispositivo 100 electrónico incluye una memoria 110, una unidad 120 de procesador, un primer subsistema 130 de 
comunicación inalámbrica, un segundo subsistema 131 de comunicación inalámbrica, un puerto 160 externo, un 
subsistema 150 de audio, un altavoz 151, un micrófono 152, un subsistema 170 de Entrada/Salida (sistema de E/S), 15
una pantalla 180 táctil y una unidad 190 de control/entrada diferente. Pueden configurarse una pluralidad de memorias 
110 y puertos 160 externos.

La unidad 120 de procesador incluye hardware tal como un procesador 122 o microprocesador, una interfaz 121 de 
memoria, uno o más procesadores 122 y una interfaz 123 periférica. Toda la unidad 120 de procesador también puede 
llamarse un controlador o unidad de control, o procesador. La interfaz 121 de memoria, el uno o más procesadores 20
122 y/o la interfaz 123 periférica pueden ser elementos separados o pueden integrarse en uno o más circuitos 
integrados.

El procesador 122 ejecuta código ejecutable por diversas máquinas para realizar diversas funciones para el dispositivo 
100 electrónico. Además, el procesador 122 realiza procedimientos y controles para comunicación por voz, 
comunicación de vídeo y comunicación de datos. Además de estas funciones generales, el procesador 122 ejecuta 25
un módulo de software específico (conjunto de instrucciones) almacenado en la memoria 110 que se carga en el 
procesador para configurar que el procesador realice diversas funciones específicas que corresponden al módulo 
relevante. En otras palabras, el procesador 122 realiza un procedimiento de una realización ilustrativa de la presente 
invención en cooperación con módulos de software almacenados en la memoria 110. La memoria es una memoria no 
transitoria.30

El procesador 122 puede incluir uno o más procesadores de datos, procesadores de imágenes y/o un CÓDEC. El
dispositivo 100 electrónico también puede incluir los procesadores de datos, los procesadores de imágenes o el 
CÓDEC de forma separada. La interfaz 123 periférica conecta el subsistema 170 de E/S del dispositivo 100 electrónico 
y diversos dispositivos periféricos al procesador 122. Adicionalmente, la interfaz 123 periférica conecta el subsistema 
170 de E/S del dispositivo 100 electrónico y diversos dispositivos periféricos a la memoria 110 a través de la interfaz 35
121 de memoria.

Particularmente, de acuerdo con la presente invención, el procesador 122 controla un módulo 116 de cámara para el 
reconocimiento de un objeto. El módulo 116 de cámara se describe a continuación en más detalle. Diversos elementos 
del dispositivo 100 electrónico pueden acoplarse a través de uno o más buses de comunicación (número de referencia 
no mostrado) o líneas de flujo (número de referencia no mostrado).40

El puerto 160 externo se usa para conectar directamente el dispositivo 100 electrónico a otros dispositivos electrónicos 
o conectar indirectamente el dispositivo 100 electrónico a otros dispositivos electrónicos a través de una red (por 
ejemplo, la Internet, una Intranet, una LAN inalámbrica, etc.). Por ejemplo, el puerto 160 externo puede ser un Bus 
Serial Universal (USB) o un puerto FIREWIRE, etc. pero no se limita a los mismos.

Un sensor 191 de movimiento (desplazamiento) y un sensor 192 de luz pueden acoplarse a la interfaz 123 periférica 45
para habilitar diversas funciones. Por ejemplo, el sensor 191 de movimiento y el sensor 192 de luz pueden acoplarse 
a la interfaz 123 periférica para detectar movimiento del dispositivo 100 electrónico o detectar luz externa.

Un subsistema 193 de cámara puede realizar una función de cámara tal como tomar una instantánea, una grabación 
de clip de vídeo, etc. El sensor 192 de luz puede ser un Dispositivo Acoplado por Carga (CCD) o un dispositivo de 
Semiconductor Complementario de Óxido Metálico (CMOS) para el subsistema 193 de cámara.50

Más particularmente, de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención, el subsistema 193 de cámara 
puede cambiar la configuración de hardware, por ejemplo, controlando el movimiento de lente, número F de una 
apertura, etc. dependiendo del módulo 116 de cámara ejecutado por el procesador 122.

El primer y secundo subsistemas 130 y 131 de comunicación inalámbrica habilitan comunicación. El primer y secundo 
subsistemas 130 y 131 de comunicación inalámbrica pueden incluir un receptor de radiofrecuencia (RF) y un 55
transceptor de RF y/o un receptor de luz (por ejemplo, infrarroja) y un transceptor de luz. Mientras una antena se 
muestra para cada uno, el experto entiende que la invención reivindicada puede incluir múltiples antenas, tal como 
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una red de antenas o un sistema MIMO. El primer y secundo subsistemas 130 y 131 de comunicación inalámbrica 
pueden clasificarse dependiendo de una red de comunicación. Por ejemplo, el primer y secundo subsistemas 130 y 
131 de comunicación inalámbrica pueden diseñarse para operar a través de una de una red de Sistema Global para 
Comunicación Móvil (GSM), una red de Entorno de GSM de Datos Mejorado (EDGE), una red de Acceso Múltiple por 
División de Código (CDMA), una red de CDMA Ancho (W-CDMA), una Red de Evolución a Largo Plazo (LTE), una red 5
de Acceso Múltiple por División Ortogonal de Frecuencia (OFDMA), una red de Fidelidad Inalámbrica (Wi-Fi), una red 
de WiMax y/o una red Bluetooth, solo por nombrar algunos posibles ejemplos no limitantes.

El subsistema 150 de audio puede acoplarse a un altavoz 151 y un micrófono 152 para tomar cargo de reconocimiento 
de voz, duplicación de voz, grabación digital y entrada/salida de un audio tal una función de comunicación. En otras 
palabras, el subsistema 150 de audio se comunica con un usuario a través del altavoz 151 y el micrófono 152. El 10
subsistema 150 de audio recibe una señal de datos a través de la interfaz 123 periférica de la unidad 120 de 
procesador, convierte la señal de datos recibida a una señal eléctrica, y proporciona la señal eléctrica convertida al 
altavoz 151. El altavoz 151 convierte la señal eléctrica a una señal en una banda de frecuencia audible y emite la 
misma. El micrófono 152 convierte una onda de sonido transferida desde una persona u otras fuentes de sonido a una 
señal eléctrica. El subsistema 150 de audio recibe la señal eléctrica desde el micrófono 152, convierte la señal eléctrica 15
recibida a una señal de datos de audio, y transmite la señal de datos de audio convertida a la interfaz 123 periférica. 
El subsistema 150 de audio puede incluir, por ejemplo, un auricular conectable y extraíble, auriculares o un casco.

El subsistema 170 de E/S puede incluir un controlador 171 de pantalla táctil y/o un controlador 172 de entrada diferente. 
La pantalla 180 táctil permite al menos una transformación de estirar, encoger, deformar, plegar, torcer, doblar y 
desplegar. El controlador 171 de pantalla táctil se acopla a la pantalla 180 táctil y controla una salida de imagen 20
dependiendo de la transformación de la pantalla 180 táctil. La pantalla 180 táctil y el controlador 171 de pantalla táctil 
pueden aplicar adicionalmente una tecnología de detección de múltiples toques arbitraria que incluye otras 
disposiciones de sensores de proximidad u otros elementos así como tecnologías capacitivas, resistivas, infrarrojas y 
de onda acústica de superficie. El controlador 172 de entrada diferente es un controlador, por ejemplo, para una 
entrada distinta de la pantalla 180 táctil, y el controlador 172 de entrada diferente puede acoplarse a una unidad 190 25
de control/entrada diferente. La unidad 190 de control/entrada diferente puede incluir un botón de arriba/abajo para 
control de volumen. Además, la unidad 190 de control/entrada diferente puede incluir al menos uno de un botón de 
pulsar, un botón basculante, un interruptor basculante, una rueda, un dial, una palanca y/o un dispositivo de puntero 
tal como un lápiz óptico, etc. que proporciona una función pertinente.

Con referencia continuada a la Figura 1, la pantalla 180 táctil proporciona una interfaz de entrada/salida entre el 30
dispositivo 100 electrónico y un usuario. Por ejemplo, la pantalla 180 táctil aplica la tecnología de detección de toques, 
transfiere la entrada de toque del usuario al dispositivo 100 electrónico, y muestra información visual (por ejemplo, 
texto, gráficos, vídeo, etc.) proporcionada desde el dispositivo 100 electrónico al usuario.

La memoria 110 se conecta a la interfaz 121 de memoria. La memoria 110 incluye una memoria de acceso aleatorio 
de alta velocidad tal como uno o más dispositivos de almacenamiento de disco magnético y/o una memoria no volátil, 35
uno o más dispositivos de almacenamiento óptico y/o una memoria flash (por ejemplo, NAND, NOR).

La memoria 110 almacena código ejecutable por máquina. Por ejemplo, código ejecutable por máquina incluye un 
módulo 111 de sistema operativo, un módulo 112 de comunicación, un módulo 113 gráfico, un módulo 114 de interfaz 
de usuario, un módulo 115 de CÓDEC, un módulo 116 de cámara, uno o más módulos 117 de aplicación, etc. Una 
terminología de un módulo puede expresarse como un conjunto de instrucciones o un conjunto de instrucciones o un 40
programa, que se cargan en hardware tal como procesadores, microprocesador, o subprocesadores que se configuran 
para funcionar de acuerdo con el respectivo módulo.

El sistema 111 de operación indica un sistema operativo incorporado tal como WINDOWS, LINUX, Darwin, RTXC, 
UNIX, OS X o VxWorks, e incluye diversos elementos de software para controlar una operación de sistema general. 
Este control de la operación de sistema general incluye gestión y control de memoria, control y gestión de hardware 45
de almacenamiento (dispositivo), control y gestión de potencia, etc. Adicionalmente, este software de sistema operativo 
realiza una función para suavizar la comunicación entre diversos elementos de hardware (dispositivos) y software 
(módulos).

El módulo 112 de comunicación puede proporcionar comunicación con dispositivos electrónicos de contraparte tal 
como un ordenador, un servidor y/o un terminal portátil, etc. a través de los subsistemas 130, 131 de comunicación 50
inalámbrica o el puerto 160 externo.

El módulo 113 gráfico incluye diversos elementos de software que comprenden código ejecutable por máquina para 
proporcionar y visualizar gráficos en la pantalla 180 táctil. Una terminología de gráficos indica texto, una página web, 
un icono, una imagen digital, un vídeo, animación, etc. Puede existir un procesador o subprocesador de gráficos 
especializado.55

El módulo 114 de interfaz de usuario incluye diversos elementos de software que comprenden código ejecutable por 
máquina relacionado con una interfaz de usuario. Adicionalmente, el módulo 114 de interfaz de usuario incluye 
contenido en cuanto a cómo se cambia el estado de la interfaz de usuario y en qué condición se realiza un cambio de 
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un estado de interfaz de usuario, etc.

El módulo 115 de CÓDEC incluye un elemento de software que comprende código ejecutable por máquina relacionado 
con la codificación y decodificación de un archivo de video.

El módulo 116 de cámara incluye un elemento de software relacionado con cámara que comprende código ejecutable 
por máquina para habilitar procedimientos y funciones relacionados con cámara. Adicionalmente, de acuerdo con una 5
realización de la presente invención, el módulo 116 de cámara puede identificar si un objeto específico en una imagen 
disparada es un objeto real o un objeto en una instantánea/instantánea en movimiento. Más preferentemente, el 
módulo 116 de cámara puede identificar si o una persona en una imagen capturada tomada para aplicación a 
reconocimiento de persona es una imagen real de la persona tomada en frente de la cámara (es decir, "en la presencia 
de", "en la vecindad inmediata") o una persona en una instantánea/instantánea en movimiento (una instantánea de 10
una instantánea, o disponiendo una instantánea de una persona en frente de la cámara para engañar al sistema de 
reconocimiento en la determinación de que alguien permitió que su imagen se usara de forma fraudulenta). Por 
ejemplo, el módulo 116 de cámara puede obtener una pluralidad de imágenes controladas mediante magnificación 
mientras enfoca a un objeto específico, e identificar si el objeto es un objeto real o un objeto en una 
instantánea/instantánea en movimiento a base de las imágenes obtenidas. Más preferentemente, el módulo 116 de 15
cámara puede obtener una pluralidad de imágenes controladas mediante magnificación mientras enfoca a una persona 
específica en la imagen, e identificar si la imagen de la persona es o no una persona real en frente de la cámara o una 
imagen de una persona en una instantánea/instantánea en movimiento a base de las imágenes obtenidas. El módulo 
116 de cámara puede operar en conjunción con su propio microprocesador o subprocesador acoplado al procesador 
que se configura para operación, o el procesador 122 puede cargarse con (configurarse) para operación por el código 20
ejecutable por máquina del módulo de cámara.

En lo sucesivo, aunque se describe reconocimiento de una persona específica en una imagen disparada por el módulo 
116 de cámara, un experto en la materia debería apreciar que la persona específica puede sustituirse por diversos 
objetos tal como una cosa, un animal, etc.

El módulo 116 de cámara puede identificar si una imagen de una persona es o no una persona real en frente de la 25
cámara o una persona en una instantánea/instantánea en movimiento de las siguientes tres formas.

Primero, el módulo 116 de cámara extrae "regiones de persona" y "regiones de fondo" de las imágenes disparadas en 
la pluralidad de magnificaciones, e identifica si existe una diferencia de contraste entre las regiones de persona 
extraídas y las regiones de fondo extraídas. En el caso en el que la diferencia de contraste no existe entre las regiones 
de persona y regiones de fondo extraídas, el módulo 116 de cámara determina que la persona disparada es una 30
persona en una instantánea/instantánea en movimiento. Una razón es que una imagen real de una persona en la 
región de persona y la imagen real del fondo en la región de fondo es que en el caso de una persona viva el primer 
plano y fondo es tridimensional, que se captura y muestra como una imagen bidimensional en una instantánea. Por lo 
tanto, artículos en el fondo de una persona viva tendría un contraste diferente que una fotografía de una fotografía 
(poniendo una fotografía en frente de una cámara, por ejemplo), ya que la fotografía es bidimensional, y la imagen de 35
la fotografía bidimensional, si se sitúa en frente de un módulo de cámara, por ejemplo, no tendría el contraste diferente 
entre primer plano y fondo. En contraste, en el caso en el que la diferencia de contraste exista entre las regiones de 
persona y regiones de fondo extraídas, el módulo 116 de cámara determina que la persona disparada es una persona 
real.

Segundo, el módulo 116 de cámara identifica si se detecta o no una línea de borde única (contorno) de únicamente 40
una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de las imágenes disparadas en la pluralidad de 
magnificaciones. Por lo tanto, en el caso en el que la línea de borde (contorno) de una instantánea/instantánea en 
movimiento se detecta de al menos una de las imágenes, el módulo 116 de cámara determina que la persona 
disparada es una persona en una instantánea/instantánea en movimiento y no una persona viva. En contraste, en el 
caso en el que la línea de borde (contorno) de una instantánea/instantánea en movimiento no se detecta de al menos 45
una de las imágenes, el módulo 116 de cámara determina que la persona disparada es una persona real.

Tercero, el módulo 116 de cámara extrae una región de persona y una región de fondo de las imágenes disparadas a 
una pluralidad de magnificaciones, e identifica si existe una diferencia de contraste entre las regiones de persona y 
regiones de fondo extraídas. Adicionalmente, el módulo 116 de cámara identifica si se detecta o no una línea de borde 
(contorno) de una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de imágenes obtenidas. En el caso en el 50
que la diferencia de contraste no existe entre las regiones de persona y regiones de fondo y se detecta la línea de 
borde (contorno) de una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de las imágenes, el módulo 116 de 
cámara determina que la persona es una persona en una instantánea/instantánea en movimiento. Adicionalmente, en 
el caso en el que la diferencia de contraste no existe entre las regiones de persona y regiones de fondo y no se detecta 
la línea de borde (contorno) de una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de las imágenes, el 55
módulo 116 de cámara determina que la persona es una persona real. También, el módulo 116 de cámara extrae 
regiones de persona y regiones de fondo de imágenes. En el caso en el que existe una diferencia de contraste entre 
las regiones de persona y regiones de fondo extraídas, el módulo 116 de cámara determina que la persona es una 
persona real.
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En caso de determinar que una imagen de persona disparada usando el procedimiento anteriormente descrito es una 
persona real y no una instantánea de una instantánea, el módulo 116 de cámara extrae una región de persona (por 
ejemplo, una región facial) de al menos una de las imágenes obtenidas y aplica una función relacionada con 
reconocimiento (facial) de persona a la región de persona extraída.

El módulo 117 de aplicación comprende un procesador o subprocesador para operación e incluye un navegador, un 5
correo electrónico, un mensaje instantáneo, procesamiento de textos, emulación de teclado, un libro de direcciones, 
una lista de toques, un artilugio, Gestión de Derechos Digitales (DRM), reconocimiento de voz, duplicación de voz, 
función de determinación de posición, servicio basado en localización, etc. La memoria 110 puede incluir 
adicionalmente un módulo adicional (código ejecutable por máquina) además de los módulos descritos anteriormente.

También, diversas funciones del dispositivo 100 electrónico de acuerdo con la presente invención pueden ejecutarse 10
por uno o más procesamientos de flujo y/o hardware incluyendo un circuito integrado de aplicación específica (ASIC) 
y/o software y/o combinación de estos.

La Figura 2 es un diagrama de flujo que ilustra operación ilustrativa de un procedimiento de operación de un dispositivo 
electrónico de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención.

Haciendo referencia ahora a la Figura 2, el procesador 122 (Figura 1) ejecuta el código ejecutable por máquina del 15
módulo 116 de cámara y al menos otro módulo. El procesador 122 ejecuta módulos y controla el subsistema 193 de 
cámara.

En la etapa (201), el módulo 116 de cámara enfoca a una persona y obtiene una primera imagen capturada a una 
primera magnificación, así como una segunda imagen capturada a una segunda magnificación. Dependiendo del 
módulo 116 de cámara, el subsistema 193 de cámara regula la configuración del mismo. Por ejemplo, en caso de 20
cambio de magnificación, el subsistema 193 de cámara regula un zum óptico para conseguir los respectivos niveles 
de magnificación. El módulo 116 de cámara puede extraer una región de imagen capturada de una persona específica 
para reconocimiento a partir de la imagen capturada. En el caso en el que una calidad de imagen de la región extraída 
es mala, el módulo 116 de cámara puede regular un enfoque del subsistema 193 de cámara para una "región de 
persona" para elevar la calidad de imagen.25

A continuación, en la etapa (203), el módulo 116 de cámara compara la primera imagen obtenida con la segunda 
imagen obtenida para identificar si la persona es o no una persona real o una persona en una instantánea/instantánea 
en movimiento extrayendo una región de persona y una región de fondo que excluye la región de persona de una 
primera imagen, y deriva una primera característica de comparación entre la región de persona extraída y la región de 
fondo extraída. Un procedimiento de la misma se describe a continuación con referencia a los dibujos. La primera 30
característica de comparación puede ser al menos una de contraste, una distancia focal y nitidez. Un experto entiende 
que existen diversas formas de comparar contraste, distancia focal y nitidez de una imagen.

Después de eso, cuando se determina que la persona disparada (fotografiada) es una persona en una 
instantánea/instantánea en movimiento en la etapa 203, el módulo 116 de cámara entra en la etapa 209 para limitar 
una función relacionada con persona. En otras palabras, cualquier acceso que requiere identificación basada en 35
imagen se limitaría porque la imagen debe ser una imagen en vivo realmente dentro de la presencia del dispositivo 
electrónico, y no una fotografía para evitar fraude, robo de identidad, etc. Esta función relacionada con persona puede 
ser reconocimiento facial, reconocimiento de desplazamiento, etc. En contraste, cuando se determina que la persona 
no es una persona en una instantánea/instantánea en movimiento, es decir, la persona es una persona real en la etapa 
203, el módulo 116 de cámara realiza la etapa 207 para aplicar la función relacionada con persona a al menos una de 40
la primera imagen y la segunda imagen.

La Figura 3 es un diagrama de flujo que ilustra la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si una persona disparada 
desde imágenes es una persona real o una persona en una instantánea/instantánea en movimiento de acuerdo con 
una realización ilustrativa de la presente invención.

Haciendo referencia ahora a la Figura 3, en la etapa (221) el módulo 116 de cámara extrae una región de persona que 45
incluye la persona, y una región de fondo que excluye la región de persona de una primera imagen, y deriva una 
primera característica de comparación entre la región de persona extraída y la región de fondo extraída.

En la etapa 223, el módulo 116 de cámara extrae una región de persona y una región de fondo que excluye la región 
de persona de una segunda imagen y deriva una segunda característica de comparación entre la región de persona 
extraída y la región de fondo extraída.50

La primera característica de comparación y la segunda característica de comparación pueden ser al menos una de 
contraste, una distancia focal y nitidez.

Por ejemplo, cuando la primera característica de comparación y la segunda característica de comparación comprende 
contraste, el contraste indica una diferencia de una característica visual que habilita que un usuario discrimine entre 
un primer plano (región de persona) y un fondo (región de fondo), y puede calcularse como un valor numérico.55
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Además, en el caso en el que un objeto disparado no se enfoque, el contraste de una región relevante es bajo.

En contraste, en el caso en el que un objeto disparado esté enfocado, el contraste de una región relevante es 
relativamente alto. En otras palabras, una región en la que el contraste es bajo es tenue y una región en la que el 
contraste es alto es clara. También, un procedimiento de extracción de una región de persona y una región de fondo 
que excluye la región de persona de la primera imagen y la segunda imagen puede practicarse de diversas formas 5
que están dentro del ámbito de la invención reivindicada.

Por ejemplo, puede usarse detección de borde. Posteriormente, en la etapa (225), el módulo 116 de cámara determina 
si la primera característica de comparación derivada y la segunda característica de comparación derivada coinciden 
entre sí.

En el caso en el que la primera característica de comparación y la segunda característica de comparación coinciden 10
entre sí, el módulo 116 de cámara realiza la etapa 227 para determinar que la persona disparada no es una persona 
real. Por ejemplo, en este caso, las imágenes disparadas pueden ser una persona en una instantánea/instantánea en 
movimiento, y no una persona real. En contraste, en el caso en el que la primera característica de comparación y la 
segunda característica de comparación no coinciden entre sí, el módulo 116 de cámara realiza la etapa 229 para 
determinar que la persona disparada es una persona real.15

La Figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra más detalle con respecto a la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si 
una persona disparada desde imágenes es o no una persona real o una persona en una instantánea/instantánea en 
movimiento de acuerdo con una realización ilustrativa de la presente invención.

Haciendo referencia ahora a la Figura 4, el módulo 116 de cámara determina si se detecta una línea de borde de una 
instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de la primera imagen y la segunda imagen en la etapa 231. 20
Un procedimiento de detección de una línea de borde de una instantánea/instantánea en movimiento a partir de estas 
imágenes es diverso. Por ejemplo, puede usarse detección de borde.

Posteriormente en la etapa (223), en el caso en el que se detecta la línea de borde de la instantánea/instantánea en 
movimiento, el módulo 116 de cámara realiza la etapa 235 para determinar que la persona disparada no es una 
persona real sino una persona en una instantánea/instantánea en movimiento. En contraste, cuando no se detecta la 25
línea de borde de la instantánea/instantánea en movimiento, el módulo 116 de cámara realiza la etapa 237 para 
determinar que la persona disparada es una persona real.

La Figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra más detalle con respecto a la etapa 203 de la Figura 2 que identifica si 
una persona disparada desde imágenes es una persona real o una persona en una instantánea/instantánea en 
movimiento de acuerdo con otra realización ilustrativa de la presente invención. La Figura 5 ilustra una realización 30
ilustrativa que combina la realización ilustrativa de la Figura 3 y la realización ilustrativa de la Figura 4, y sigue el 
procedimiento a continuación.

Haciendo referencia ahora a la Figura 5, en la etapa (241), el módulo 116 de cámara extrae una región de persona y 
una región de fondo de la primera imagen y deriva una primera característica de comparación entre la región de 
persona extraída y la región de fondo extraída.35

En la etapa (243), el módulo 116 de cámara extrae una región de persona y una región de fondo de la segunda imagen 
y deriva una segunda característica de comparación entre la región de persona extraída y la región de fondo extraída. 
La primera característica de comparación y la segunda característica de comparación pueden ser al menos una de 
contraste, una distancia focal y nitidez.

En la etapa (245), el módulo 116 de cámara determina si la primera característica de comparación derivada y la 40
segunda característica de comparación derivada coinciden o no entre sí.

En la etapa (245), en el caso en el que la primera característica de comparación y la segunda característica de 
comparación no coinciden entre sí, el módulo 116 de cámara continúa a la etapa 251 para determinar que la persona 
disparada es una persona real.

En contraste, en el caso en la etapa (245) en el que la primera característica de comparación y la segunda 45
característica de comparación sí coinciden entre sí, el módulo 116 de cámara a continuación realiza la etapa 247 para 
determinar si se detecta o no una línea de borde de una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de 
la primera imagen y la segunda imagen.

En el caso en la etapa (249) en el que se detecta la línea de borde de la instantánea/instantánea en movimiento, el 
módulo 116 de cámara realiza la etapa 253 para determinar que la persona disparada es una persona en una 50
instantánea/instantánea en movimiento.

En contraste, en el caso en el que no se detecta la línea de borde de la instantánea/instantánea en movimiento en la 
etapa 249, el módulo 116 de cámara realiza de nuevo la etapa 201 de la Figura 2 otra vez. Por ejemplo, el módulo 116 
de cámara cambia un lugar y solicita que un usuario realice de nuevo las etapas de la Figura 2 otra vez, y pospone 
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determinar si la persona disparada es una persona real o una persona en una instantánea/instantánea en movimiento.

Las Figuras 6A a 6D son vistas que ilustran un procedimiento de operación de un dispositivo electrónico de acuerdo 
con una realización ilustrativa de la presente invención.

Haciendo referencia ahora a la Figura 6A, el dispositivo 100 electrónico enfoca una persona 61 real y obtiene una 
primera imagen disparada a una primera magnificación y una segunda imagen disparada a una segunda 5
magnificación. Haciendo referencia a las Figuras 6B a 6D, el dispositivo 100 electrónico enfoca a la persona 61 a una 
magnificación básica predeterminada para obtener una primera imagen disparada en la primera magnificación, y 
enfoca a la persona 61 en una magnificación mayor que la configuración básica (ampliación de cámara) para realizar 
la foto o enfoca a la persona 61 a una magnificación menor que la configuración básica (alejamiento de cámara) para 
realizar la foto para obtener una segunda imagen. Examinación de la primera imagen disparada y la segunda imagen 10
disparada muestra que una región 63 de persona (Figura 6B) en la que la persona 61 se ha disparado es clara, pero 
una región 63 de fondo en la que un fondo 62 (Figura 6A) colocada detrás la persona 61 se ha disparado es tenue 
porque incluso cuando una magnificación cambia, la persona 61 se enfoca en respuesta a la magnificación cambiada 
y se realiza la foto.

En otras palabras, en el caso en el que una persona 61 real y el fondo 62 se disparan y la persona 61 colocada en el 15
primer plano se enfoca y dispara, se genera una diferencia de contraste entre regiones 63, 65, 67 de persona y 
regiones 64, 66, 68 de fondo discriminadas en una imagen disparada. En el caso en el que una diferencia de contraste 
entre la región 63 de persona y la región 64 de fondo discriminada en una primera imagen y una diferencia de contraste 
entre las regiones 65, 67 de persona y las regiones 66, 68 de fondo discriminadas en una segunda imagen no coinciden 
entre sí, el dispositivo 100 electrónico de acuerdo con una realización de la presente invención puede determinar que 20
la persona 61 disparada es una persona real.

En contraste, en el caso en el que una diferencia de contraste entre la región 63 de persona y la región 64 de fondo 
discriminada en la primera imagen y una diferencia de contraste entre las regiones 65, 67 de persona y las regiones 
66, 68 de fondo discriminadas en la segunda imagen coinciden entre sí, el dispositivo 100 electrónico puede determinar 
que la persona 61 disparada es una persona en una instantánea/instantánea en movimiento.25

Las Figuras 7A a 7D son vistas que ilustran un procedimiento de operación de un dispositivo electrónico de acuerdo 
con una realización ilustrativa de la presente invención.

Haciendo referencia ahora a la Figura 7A, el dispositivo 100 electrónico toma una instantánea 70 en la que una persona 
71 y un fondo 72 se han fotografiado. Se supone que la persona 71 en la instantánea 70 es más clara que el fondo 
72. El dispositivo 100 electrónico enfoca a la persona 71 en la instantánea 70 para obtener una primera imagen 30
disparada a una primera magnificación y una segunda imagen disparada a una segunda magnificación. Haciendo 
referencia a las Figuras 7B y 7C, el dispositivo 100 electrónico enfoca a la persona 71 en la instantánea 70 y realiza 
la foto a una primera magnificación (ampliación de cámara) mayor que una magnificación básica predeterminada para 
obtener una primera imagen, y enfoca a la persona 71 en la instantánea 70 y realiza la foto a una magnificación 
(alejamiento de cámara) menor que la configuración básica para obtener una segunda imagen. Examinación de la 35
primera imagen disparada y la segunda imagen disparada muestra que regiones 74, 76 de persona en la que la 
persona 71 en la instantánea 70 se ha disparado son claras pero regiones 75, 77 de fondo en las que el fondo 72 en 
la instantánea 70 se ha disparado son tenues. Sin embargo, el contraste de las regiones 74, 76 de persona y las 
regiones 75, 77 de fondo es constante porque incluso cuando la persona 71 en la instantánea 70 se enfoca, el fondo 
72 en la instantánea 70 también se enfoca.40

Adicionalmente, haciendo referencia a la Figura 7D, ya que la instantánea 70 tiene una línea de borde (contorno), en 
caso de foto la instantánea 70 en una magnificación incluso menor (alejamiento), el dispositivo 100 electrónico obtiene 
una imagen en la que se dispara el fondo detrás de la instantánea 70 así como la instantánea 70. En este caso, el 
dispositivo 100 electrónico detecta una región 78 en la que una línea de borde 73 de la instantánea 70 se ha disparado 
y determina que la persona disparada 71 es una persona en la instantánea.45

Procedimientos de acuerdo con las realizaciones ilustrativas descritas en las reivindicaciones y/o memoria descriptiva 
de la presente invención pueden implementarse en forma de software que configura hardware tal como un 
microprocesador, procesador, subprocesador, controlador, etc., hardware, o una combinación de estos.

En caso de implementación en forma de hardware configurado por software, puede proporcionarse un medio de 
almacenamiento legible por ordenador que almacena uno o más programas (módulos de software). El uno o más 50
programas almacenados en el medio de almacenamiento legible por ordenador se configuran para la ejecución por 
uno o más procesadores dentro del dispositivo electrónico. El uno o más programas incluyen instrucciones para 
permitir que el dispositivo electrónico ejecute procedimientos de acuerdo con las realizaciones descritas en 
reivindicaciones y/o memoria descriptiva de la presente invención.

Los procedimientos anteriormente descritos de acuerdo con la presente invención pueden implementarse en hardware, 55
firmware o como software o código informático que puede almacenarse en un medio de grabación tal como un CD 
ROM, una RAM, un disco flexible, un disco duro o un disco magneto-óptico o código informático descargado a través 
de una red almacenado originalmente en un medio de grabación remoto o un medio legible por máquina no transitorio
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y para almacenarse en un medio de grabación local, de modo que los procedimientos descritos en el presente 
documento pueden cargarse en hardware tal como un ordenador de fin general, o un procesador especial o en 
hardware programable o especializado, tal como un ASIC o FPGA. Como se entendería en la técnica, el ordenador, 
el procesador, el controlador de microprocesador o el hardware programable incluyen componentes de memoria, por 
ejemplo, RAM, ROM, Flash, etc., que pueden almacenar o recibir software o código informático que, cuando el 5
ordenador, procesador o hardware accede al mismo y lo ejecuta, implementan los procedimientos de procesamiento 
descritos en el presente documento. Además, se reconocerá que, cuando un ordenador de fin general accede a un 
código para implementar el procesamiento mostrado en el presente documento, la ejecución del código transforma el 
ordenador de fin general en un ordenador de fin especial para ejecutar el procesamiento mostrado en el presente 
documento. Además, un experto entiende y aprecia que en la interpretación razonablemente más amplia, un 10
"procesador" o "microprocesador" así como "unidad" constituyen objeto estatutario que comprende hardware de 
conformidad con 35 U.S.C. §101.

Estos programas (módulos de software, software) pueden almacenarse en una memoria de acceso aleatorio, una 
memoria no volátil que incluye una memoria flash, Memoria de Solo Lectura (ROM), una Memoria de Solo Lectura 
Eléctricamente Borrable y Programable (EEPROM), un dispositivo de almacenamiento de disco magnético, un Disco 15
Compacto (CD)-ROM, Discos Versátiles Digitales (DVD) u otros tipos de dispositivos de almacenamiento óptico, y un 
casete magnético. Como alternativa, estos programas pueden almacenarse en una memoria configurada en una 
combinación de alguna o todas de estas. También, pueden proporcionarse una pluralidad de respectivas memorias.

También, estos programas pueden almacenarse en un dispositivo de almacenamiento conectable que puede acceder 
al dispositivo electrónico a través de una red de comunicación tal como internet, Intranet, Red de Área Local (LAN), 20
LAN Ancha (WLAN) y una Red de Área de Almacenamiento (SAN), o una red de comunicación configurada en 
combinación de estas. Este dispositivo de almacenamiento puede acceder al dispositivo electrónico a través de un 
puerto externo.

También, un dispositivo de almacenamiento separado en una red de comunicación puede acceder a un dispositivo 
electrónico portátil.25

Está también dentro del ámbito de la invención reivindicada que un subsistema de cámara que graba imágenes del 
objeto puede ser una entidad separada de la unidad de procedimiento y podría comunicarse, por ejemplo, con la 
unidad de procesamiento a través de comunicación inalámbrica, o IP, etc. Mientras los ejemplos han usado un 
dispositivo electrónico que habitualmente es portátil, la invención es amplia y la unidad de procesamiento podría ser 
parte de un servidor de seguridad y un dispositivo electrónico portátil con un módulo de cámara está intentando adquirir 30
o acceder a algo que requiere identificación de la persona que pretende la adquisición o acceso.

Ya que la presente invención puede identificar claramente si un objeto que se está disparando por una cámara es un 
objeto real o un objeto en una instantánea/instantánea en movimiento, es posible el establecimiento de seguridad 
segura usando esta.
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REIVINDICACIONES

1. Un procedimiento de reconocimiento de una imagen en un dispositivo electrónico, comprendiendo el procedimiento:
obtener por una unidad de procesamiento una primera imagen y una segunda imagen de un objeto específico que se 
enfoca y dispara en diferentes magnificaciones por un subsistema de cámara;
caracterizado porque el procedimiento comprende además:5

extraer una región de objeto y una región de fondo de cada imagen obtenida;
obtener una primera característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la primera 
imagen, y una segunda característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la segunda 
imagen;
comparar por la unidad de procesamiento en conjunción con un módulo de cámara la primera característica de la 10
primera imagen con la segunda característica de la segunda imagen; y
determinar por la unidad de procesamiento si el objeto específico está físicamente dentro de la presencia del 
subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico dependiendo del resultado de 
comparación.

2. El procedimiento de la reivindicación 1, en el que determinar si el objeto específico está físicamente dentro de la 15
presencia del subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico dependiendo del resultado 
de comparación comprende:
cuando la primera característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la primera imagen y 
la segunda característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la segunda imagen no 
coinciden entre sí, determinar que el objeto específico está físicamente dentro de la presencia del subsistema de 20
cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico.

3. El procedimiento de la reivindicación 1, en el que determinar si el objeto específico está físicamente dentro de la 
presencia del subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico dependiendo del resultado 
de comparación comprende:
cuando la primera característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la primera imagen y 25
la segunda característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la segunda imagen coinciden 
entre sí, determinar que el objeto específico no está físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y 
es una copia o fotografía del objeto específico.

4. El procedimiento de la reivindicación 1, en el que comparar las características entre la región de objeto y la región 
de fondo en cada imagen obtenida comprende establecer la primera característica de comparación y la segunda 30
característica de comparación como al menos una de contraste, distancia focal y nitidez.

5. El procedimiento de la reivindicación 1, comprendiendo adicionalmente, cuando se detecta una línea de borde única 
o contorno de una instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de las imágenes obtenidas, determinar 
que el objeto específico no está físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y es una copia o 
fotografía del objeto específico.35

6. El procedimiento de la reivindicación 3, que comprende adicionalmente:
cuando se determina que el objeto específico no está físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y 
es una copia o fotografía del objeto específico, emitir un mensaje en el visualizador del dispositivo electrónico que se 
deniega acceso de datos predeterminados porque el objeto específico no puede verificarse.

7. El procedimiento de la reivindicación 1, en el que el objeto específico comprende al menos una porción de la cara 40
de una persona.

8. Un dispositivo electrónico de reconocimiento de una imagen, comprendiendo el dispositivo:

al menos un procesador configurado para reconocimiento de imagen de un objeto específico;
un sistema de cámara acoplado al procesador;
una memoria; y45
al menos un módulo almacenado en la memoria que comprende código ejecutable por máquina que se configura 
para la ejecución de una aplicación de reconocimiento de imagen por el al menos un procesador,
en el que el al menos un procesador configurado por el al menos un módulo obtiene una primera imagen y una 
segunda imagen del objeto específico que se enfocan y respectivamente disparan en diferentes magnificaciones 
desde el sistema de cámara,50
caracterizado porque el al menos un procesador se configura adicionalmente para:

extraer una región de objeto y una región de fondo de cada imagen obtenida,
obtener una primera característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la primera 
imagen y una segunda característica de comparación entre la región de objeto y la región de fondo de la 
segunda imagen, comparar la primera característica de comparación con la segunda característica de 55
comparación, y determinar si el objeto específico está físicamente dentro de la presencia del subsistema de 
cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico dependiendo del resultado de comparación.
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9. El dispositivo de la reivindicación 8, en el que cuando la primera característica de comparación entre la región de 
objeto y la región de fondo de la primera imagen y la segunda característica de comparación entre la región de objeto 
y la región de fondo de la segunda imagen no coinciden entre sí, el módulo determina que el objeto específico está 
físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico.

10. El dispositivo de la reivindicación 8, en el que cuando la primera característica de comparación entre la región de 5
objeto y la región de fondo de la primera imagen y la segunda característica de comparación entre la región de objeto 
y la región de fondo de la segunda imagen coinciden entre sí, el módulo determina que el objeto específico no está 
físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y es una copia o fotografía del objeto específico.

11. El dispositivo de la reivindicación 8, en el que cuando se comparan las características visuales entre la región de 
objeto y la región de fondo en las imágenes obtenidas, el al menos un procesador establece la primera característica 10
de comparación y la segunda característica de comparación como al menos una de contraste, distancia focal y nitidez.

12. El dispositivo de la reivindicación 8, en el que cuando se detecta una línea de borde única o contorno de una 
instantánea/instantánea en movimiento de al menos una de las imágenes obtenidas, el módulo determina que el objeto 
específico no está físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del 
objeto específico.15

13. El dispositivo de la reivindicación 8, en el que cuando se determina que el objeto específico está físicamente dentro 
de la presencia del subsistema de cámara y no es una copia o fotografía del objeto específico, el módulo permite 
aplicar una función relacionada con objeto a al menos una de las imágenes obtenidas, y
cuando se determina que el objeto específico no está físicamente dentro de la presencia del subsistema de cámara y 
es una copia o fotografía del objeto específico, el módulo no permite la aplicación de la función relacionada con objeto 20
a al menos una de las imágenes obtenidas.
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