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DESCRIPCION

Guia de fotografia para vehiculo
Referencia a solicitud relacionada

Esta solicitud reivindica la prioridad de la Solicitud de Patente de EE.UU. N° 13/601.035 presentada el 31 de agosto
de 2012.

Antecedentes de la invencion

1. Campo de la invencion

La materia descrita esta relacionada de manera general con un método y sistema para fotografiar el vehiculo.
2. Informacién de referencia

Cuando un vehiculo tal como un automévil resulta dafiado, el propietario puede presentar una reclamacién con una
comparfiia de seguros. Tipicamente un representante inspecciona el vehiculo para determinar la cantidad de dafio y
los costes requeridos para reparar el automévil. El propietario del vehiculo o el taller de reparacion del vehiculo
puede recibir un cheque igual al coste estimado de las reparaciones. Si los costes de reparacion superan el valor del
automovil, o un porcentaje del valor del coche, el representante puede declarar el vehiculo “siniestro total”. El
propietario puede recibir entonces un cheque basado en el valor del automovil.

Los costes de reparacion y otra informacién pueden ser introducidos por el representante en un informe de
estimacion. Después de la inspeccion el representante envia el informe de estimaciéon a una sede central para su
aprobacién. Para mejorar la eficiencia del proceso de reclamaciones se han desarrollado sistemas informaticos y
software asociado que automatizan el proceso de estimacién. A modo de ejemplo, el cesionario de la presente
invencion, Audatex, Inc., (“Audatex”) proporciona un producto software bajo la marca registrada Audatex Estimating
que permite que un representante introduzca datos de la reclamacion. Los datos se procesan para obtener una
estimacion para la reparacion del vehiculo y/o un informe de tasacion del vehiculo.

A veces se utilizan fotografias del vehiculo dafiado en el proceso de estimacion. A modo de ejemplo, la fotografia se
puede adjuntar a la estimacion. Para favorecer la consistencia en la generacion de estimaciones de seguro es
deseable capturar fotografias del vehiculo de una manera sistematica. Cuando se fotografia un vehiculo es deseable
tener en cuenta el angulo horizontal, la altura vertical, la resolucion y la calidad de la fotografia junto con el tamafio
del vehiculo dentro de la fotografia. En el articulo de YING LI ET AL vy titulado “Applying Image Analysis to Auto
Insurance Triage: A Novel Application” se describe “indicar a los servicios de emergencia para que capturen
imagenes en unos pocos angulos de vision predefinidos” en el contexto de un accidente de coche.

Breve compendio de la invencion
La presente invencién es definida por las reivindicaciones independientes adjuntas.

Un dispositivo y método para ayudar a un usuario a fotografiar un vehiculo para documentar un estado del vehiculo.
El método incluye recibir informacion en relacion con el vehiculo y visualizar una superposicién grafica que esta
asociada con la informacién. Una imagen de video del vehiculo se captura con una camara y se visualiza con la
superposicion grafica del vehiculo. La imagen de video del vehiculo se alinea con la superposiciéon grafica del
vehiculo y la imagen del vehiculo se almacena.

Breve descripcién de los dibujos

La Figura 1 es un esquema de un sistema que se puede utilizar para fotografiar un vehiculo;

La Figura 2 es un esquema de un dispositivo de camara del sistema;

La Figura 3 es una ilustracién que muestra una superposicion grafica de un vehiculo;

La Figura 4 es una ilustracién que muestra una imagen de un vehiculo y la superposicién grafica no alineadas;
La Figura 5 es una ilustracién que muestra la imagen del vehiculo alineada con la superposicién grafica;

La Figura 6 es una ilustracién de una pagina de estimacion con diferentes campos de informacion del vehiculo;

La Figura 7 es una interfaz gréafica de usuario utilizada para introducir y/o seleccionar partes dafiadas de un vehiculo;
Y,

La Figura 8 es una interfaz grafica de usuario que proporciona un coste total no cerrado para la estimacion de
reparacion del vehiculo dafiado.
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Descripcion detallada

Se describe un dispositivo y método para ayudar a un usuario a fotografiar un vehiculo para documentar el estado
del vehiculo. El método incluye recibir informacion en relacion con el vehiculo y visualizar una superposicion grafica
del vehiculo. Una imagen de video del vehiculo se captura con una camara y se visualiza con la superposicién
grafica. La imagen de video del vehiculo se alinea con la superposicién grafica del vehiculo y la imagen del vehiculo
se almacena. La superposicién grafica se puede orientar sobre la pantalla de manera que la imagen almacenada del
vehiculo se captura en un angulo horizontal, una altura vertical y/o un tamafo del vehiculo predeterminados. La
fotografia del vehiculo se puede adjuntar a una estimacion de seguro. La estandarizacion del angulo horizontal,
vertical y/o del tamafio del vehiculo del vehiculo fotografiado favorece la consistencia y la uniformidad en el proceso
de estimacion. Aunque se describe la utilizacion con una estimacién de seguro, la fotografia del vehiculo se puede
utilizar en otra aplicacién en la que se desee documentar el estado del vehiculo. La superposicién puede ser un
contorno de todo el vehiculo o un contorno de una parte del vehiculo. Por ejemplo, la superposicion puede ser un
contorno de una puerta del vehiculo. El usuario puede utilizar a continuacién la superposicién para tomar una
fotografia de la puerta del vehiculo.

Haciendo referencia a los dibujos de manera méas concreta mediante nimeros de referencia, la Figura 1 muestra un
sistema 10 que se puede utilizar para fotografiar un vehiculo para documentar un estado del vehiculo. El sistema 10
puede incluir al menos un cliente 12 que estd conectado a una red de comunicacion electrénica 14. La red de
comunicacion electrénica 14 puede ser una red de area amplia (WAN) como por ejemplo Internet. Por consiguiente,
la comunicacion se puede transmitir a través de la red 14 en formato TCP/IP. El cliente 12 podria ser cualquier tipo
de dispositivo que pueda acceder a la red 14.

El sistema 10 puede incluir ademas un servidor de reclamaciones 16 conectado a la red 14. El servidor de
reclamaciones 16 puede proporcionar un portal basado en la Web que proporciona acceso a una estimacion del
coste de reparacion y/o a un sitio web de tasacion de vehiculos. El sitio web puede proporcionar una o mas paginas
web que pueden ser utilizadas por un representante para generar una estimacion del coste de reparacion y/o una
tasacion del vehiculo. A modo de ejemplo, el representante puede utilizar las paginas web para determinar la
estimacion y/o una tasacion del vehiculo de un vehiculo o un perito que envia informacién del vehiculo sobre una
reclamacion por robo, o un sistema de péliza que requiere datos del vehiculo para proporcionar una oferta de precio.
Aungue se muestra un servidor de reclamaciones 16, se debe entender que el servidor de reclamaciones puede
incluir dos o mas servidores diferentes que incluyen un servidor web y un servidor de aplicaciones que realizan
juntos diferentes funciones.

El sistema también puede incluir un servidor de OEM 18 que puede estar acoplado al servidor de reclamaciones 16
y a los clientes 12 a través de la red 14. El servidor de OEM 18 puede contener una base de datos que incluye
informacién del modelo del vehiculo e informacion de las opciones del vehiculo. El servidor de OEM 18 puede
proporcionar informaciéon del modelo del vehiculo e informacién de las opciones del vehiculo basandose en un
Numero de Identificacion del Vehiculo (VIN). Aunque se muestra y se describe un sistema basado en la Web, se
debe entender que se podria emplear un sistema no basado en la Web.

El sistema 10 también puede incluir un dispositivo de camara 20 que se puede utilizar para capturar una imagen de
un vehiculo. El dispositivo 20 puede ser un teléfono inteligente, una tableta o un dispositivo similar que contiene una
camara, una pantalla y procesamiento para crear una superposicion grafica. El dispositivo de camara 20 puede estar
acoplado al cliente 12.

La Figura 2 muestra una realizacion de un dispositivo de camara 20. El dispositivo de camara 20 incluye un
procesador 30 conectado a uno o mas dispositivos de memoria 32 a través de un bus 34. El dispositivo de memoria
32 puede incluir tanto memoria volatii como memoria no volatil tales como memoria de sélo lectura (ROM) o
memoria de acceso aleatorio (RAM). El procesador 30 es capaz de operar programas software conforme a
instrucciones y datos almacenados dentro del dispositivo de memoria 32. Sin limitar el alcance de la invencion el
término medio legible por ordenador puede incluir el dispositivo de memoria 32. El medio legible por ordenador
puede contener programas software en forma binaria que pueden ser leidos y manipulados por el procesador 30.

El dispositivo de camara 20 incluye ademas una pantalla 36 y una camara 38. El dispositivo 20 también puede incluir
transmisores-receptores y puertos de red para comunicar con fuentes externas tales como los servidores 16 y 18
mostrados en la Figura 1.

Los servidores 16 y 18 pueden contener bases de datos relacionales que correlacionan datos con campos de datos
individuales y un sistema de gestién de bases de datos relacionales (RDBMS). El RDBMS del servidor 16 puede
incluir una referencia a un sitio web al que puede acceder el cliente 12 y/o el dispositivo de camara 20. El sitio web
tiene uno o mas localizadores uniformes de recursos (URL) especificos que se pueden utilizar para acceder al sitio a
través de la red 14. El URL se puede introducir a través de una aplicacién basada en la Web residente en el
ordenador del cliente 12 y/o en el dispositivo 20. A modo de ejemplo, la aplicacién basada en la Web puede ser un
navegador. Los servidores 16 y/o 18 pueden contener una base de datos de superposiciones graficas que estan
asociadas con informacién del vehiculo.
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Las Figuras 3, 4 y 5 muestran como se puede capturar una fotografia de un vehiculo 50 utilizando una superposicion
grafica 52. El usuario puede introducir informacién en relaciéon con el vehiculo. Por ejemplo, el usuario puede
introducir el afio, marca y modelo del vehiculo. Una superposicion grafica 52 del vehiculo identificado se visualiza en
el dispositivo de camara 20 como se muestra en la Figura 3. Como se muestra en la Figura 4, el usuario puede
operar a continuacion el dispositivo de camara para obtener una imagen del vehiculo 50 que se visualiza con la
superposicion grafica 52. La superposicion grafica 52 puede ser transparente de modo que el usuario puede ver la
imagen del vehiculo. Aunque un proceso en el que la superposicion 52 se visualiza antes que la imagen del vehiculo
50, se debe entender que el proceso se puede invertir de modo que el vehiculo 50 se puede visualizar antes que la
superposicion 52.

El usuario puede mover la caAmara para alinear la imagen del vehiculo 50 con la superposicién grafica 52 como se
muestra en la Figura 5. La imagen del vehiculo 50 se puede almacenar en memoria cuando la imagen 50 esta
alineada con la superposicion grafica 52. Esto puede conseguirlo el usuario haciendo “clic” sobre la camara para
capturar la imagen del vehiculo 50. La imagen grafica 52 se puede visualizar de una manera tal que la imagen
almacenada tiene un angulo horizontal, una altura vertical, un tamafio, una resolucién y/o una calidad
predeterminados. La imagen almacenada puede estar provista de una estimacién de seguro. La creacion de
parametros de imagen estandarizados tales como angulo horizontal y altura favorece la consistencia y la uniformidad
en el proceso de estimacion.

La superposicion gréafica 52 se puede crear extrapolando una imagen 2D que muestra sélo el contorno y diferentes
partes destacadas del vehiculo a partir de un modelo 3D del vehiculo. El area entre el contorno puede estar
sombreada pero ser todavia transparente cuando se superpone sobre la imagen de video capturada por la camara.
El color del area sombreada y de los contornos se puede modificar. Por ejemplo, el area sombreada y los contornos
pueden ser grises, pero el usuario puede cambiar el color a amarillo. Esto seria deseable si el vehiculo es gris y
fuera dificil distinguirlo de un area sombreada y un contorno grises. En la superposicion 52 se pueden crear algunos
componentes del vehiculo, tales como la rueda delantera del lado del conductor. Esto permitiria al usuario alinear la
rueda de la imagen capturada por la camara con la rueda gréafica proporcionada por la superposicion.

A modo de ejemplo, el cesionario Audatex tiene una 0 mas bases de datos que contienen modelos 3D de diferentes
vehiculos. Las superposiciones se pueden crear a partir de estos modelos 3D. Por ejemplo, los modelos 3D se
pueden girar y manipular de otras maneras para conseguir el angulo horizontal, la altura vertical y el tamafio del
vehiculo deseados. El contorno del modelo 3D se extrapola a continuacion para crear la superposicion 52.
Superposiciones para diferentes vehiculos se pueden crear y almacenar en una o0 mas bases de datos.

La fotografia del vehiculo se puede utilizar en un proceso para crear una estimacion de seguro. La Figura 6 muestra
un ejemplo de una pagina 100 de reclamacion utilizada para crear una estimacién de seguro. La pagina de
reclamacion puede incluir un campo 102 del nimero de identificacion del vehiculo (VIN) que permite que un usuario
pueda introducir un VIN. La pagina 100 puede incluir campos de informacion del vehiculo, incluidos, pero no
limitados a, los campos ORIGEN 104, MARCA 106, ANO 108, MODELO 110, ESTILO 112, MOTOR 114 y
TRANSMISION 116, codigo de pintura exterior e interior, color, tipo de repintado y fecha de fabricacién. La pagina
puede incluir ademas campos 118 de paquetes del vehiculo y campos 120 de opciones del vehiculo que se pueden
seleccionar y deseleccionar para indicar las opciones de un vehiculo. La introduccion del VIN puede rellenar
automaticamente ciertos campos de la pagina 100.

Un representante puede introducir y/o seleccionar partes dafiadas para el vehiculo. La Figura 7 muestra un ejemplo
de una pagina 200 de estimacion que permite al usuario introducir y/o seleccionar partes dafiadas de un vehiculo. La
pagina 200 puede incluir una seccién gréafica 202 que puede ser seleccionada por el representante y una seccién de
texto 204 que enumera una pluralidad de partes seleccionables para el vehiculo. Las partes que estan
seleccionadas para ser sustituidas o reparadas pueden ser enumeradas en la seccién 206. Se puede visualizar una
pagina de estimacion seleccionando el enlace 208 “Total de Estimacion” mostrado en la Figura 6. La Figura 8
muestra una pagina 220 que visualiza un coste total no cerrado del dafio estimado del vehiculo. El proceso puede
tener un rasgo (no mostrado) que proporciona un aviso al representante de que el coste total supera un valor de
“siniestro total” en cuyo punto el representante puede interrumpir el proceso y solicitar una tasacién del vehiculo.
Después de que se hayan seleccionado todas las partes a reparar o dafiadas el representante puede obtener una
estimacion del coste de reparacion final y/o una tasacion del vehiculo. La fotografia del vehiculo puede estar
asociada con la estimacién. Por ejemplo, la fotografia se puede adjuntar al fichero de estimacién.

Aungue en los dibujos adjuntos se han descrito y mostrado ciertas realizaciones ejemplares, se debe entender que
dichas realizaciones son meramente ilustrativas de y no restrictivas sobre la amplia invencion, y que esta invencién
no estad limitada a las construcciones y disposiciones especificas mostradas y descritas, dado que a aquellas
personas con experiencia ordinaria en la técnica se le pueden ocurrir otras diferentes modificaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de camara que ayuda a un usuario a fotografiar un vehiculo para documentar un estado del
vehiculo, que comprende una pantalla y una camara;

en el cual el dispositivo de camara esta adaptado para recibir entrada de usuario en relacion con un afio, marca y
modelo del vehiculo, incluyendo dicho dispositivo de camara un procesador para hacer que la pantalla visualice una
imagen de video del vehiculo, que es capturada por la camara y una superposicién grafica que tiene una forma de
un contorno del vehiculo y que se coloca con una orientacién predeterminada con respecto a dicha pantalla,
incluyendo dicha orientacion predeterminada un angulo horizontal predeterminado y una altura vertical
predeterminada, dicha camara adaptada para capturar una captura de pantalla después de una accién de usuario
cuando dicha imagen de dicho vehiculo esta alineada con dicha superposicién gréafica, incluyendo dicha camara
memoria para almacenar dicha captura de pantalla que incluye una imagen del vehiculo que fue alineada con dicha
superposicion grafica; en donde dicha superposicion grafica del vehiculo se crea extrapolando un contorno de
imagen 2D a partir de un modelo 3D del vehiculo.

2. El dispositivo de camara de la reivindicacion 1, en el cual dicha superposicion grafica del vehiculo es
proporcionada por una base de datos de superposiciones graficas de vehiculos.

3. El dispositivo de camara de la reivindicacion 1, en el cual dicha superposicién grafica del vehiculo es transparente.

4. El dispositivo de camara de la reivindicacion 1, en el cual dicha superposicion grafica representa una parte del
vehiculo.

5. Un medio de almacenamiento de programa informatico no transitorio que comprende instrucciones legibles por
ordenador para ayudar a un usuario a fotografiar un vehiculo para documentar un estado del vehiculo, en el cual las
instrucciones legibles por ordenador hacen que un dispositivo de camara reciba entrada de usuario en relaciéon con
un afio, una marca y un modelo del vehiculo, en el cual la ejecucion de las instrucciones legibles por ordenador por
al menos un procesador realiza los pasos de hacer que una pantalla visualice una imagen de video del vehiculo, que
es capturada por una camara y una superposicion grafica que tiene una forma de un contorno del vehiculo y que se
coloca en una posicién predeterminada con respecto a la pantalla, incluyendo dicha orientaciéon predeterminada un
angulo horizontal predeterminado y una altura vertical predeterminada, capturar una captura de pantalla después de
una accion de usuario cuando dicha imagen de dicho vehiculo esta alineada con dicha superposicion grafica y
almacenar en memoria dicha captura de pantalla que incluye una imagen del vehiculo que se alinedé con dicha
superposicion grafica, en donde dicha superposicion grafica del vehiculo se crea extrapolando un contorno de
imagen 2D a partir de un modelo 3D del vehiculo.

6. El medio de almacenamiento de programa informatico no transitorio de la reivindicaciéon 5, en el cual dicha
superposicion grafica del vehiculo es proporcionada por una base de datos de superposiciones graficas de
vehiculos.

7. El medio de almacenamiento de programa informatico no transitorio de la reivindicaciéon 5, en el cual dicha
superposicion grafica del vehiculo es transparente.
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n°Recl - 2345634523541234  Desc Estado: Asignada Total Bruto:

Seleccion de VIN - |

Asignacion VIN Inspeccionde VIN 102 - Razon para No VIN

——= | WDBWKS4FS6F 121718 —

Informacion de AudaVIN Recibida

Informacion del Vehiculo

{#)Seleccion de Vehiculop= 1 (74 (O Vehiculo No Incluido

106
Marca:| Marcedas-5enz v|

108
Ao [2006 [¥]

Origen:{ Europeo v
Modelo-| SLK73( v Estilo:|STD 2D Descapotable 2WD Gasclina Ivl
~110 1127

Motor:l 3.0 Gasolina 6 Cil. H Transmision lAutnm T-Veloc. :
IﬂlomeEraJe:E 114 Kiometraje Yipwo:m 116 Tipo PGIometraie:

Otra Informacién del Vehiculo

Estado: :E] n° Insp Veh: E:] Fecha Fab.: :]

Cadigo Pintura Color
Exterior | 11 l
Acabado Int- | 11 |

Reclamacion n° : 2345634523541234 Desc: Estado: Asignada Total Bruto:
Mercedes Benz SLK280 2006
Paquetes y Opciones Elementos Postventa
Paquetes Descripcion del Paquete
] Pagquete Confort(T) Paquete Confori(T) &)
. - Incluye Espejo con A ion Automatica, de Asiento del
[[] Paquete Calefaccion(T) Conduclor, Asientos Molorizados Duales, Volante
EA Paquete Premium Inclinable/Telescdpico Fléctrico
Paquete Calefaccion(T): -
Paquete Acabado Madera
[0 Pag - Incluye Asientos D C . Rep 785
Ventilados AIRSCARF "6
Paguele Premjum. —y
Opciones:
Equipamiento Opcional 18
D Espejo con Atenuacion Autom (T) U Revestimiento Maletero E Teléfono Celular
D Memoria de Asiento Conductor(T) D Asientos Motorizados Duales(T) g Mando Apertura Garaje
[ Lavafaros [ Asientos Delant. Calefactados(T)  [] Sist. Sonido Harman Kardon -
Cambiador CD integr. AMIFM [ Volante Cuero/Madera [ Pintura Metalizada
[ sistema de Navegacion ] Volante InciTel. Etéct (T) [J Neum. Run-Flat/Auto-Sellantes
Limpiap. D/T con sensor de luvia D Radio por Satélite Sirius D Sensor Presion Neumaticos
[l Acabado Interior en Madera ] Faros de Xenon i
Equipamiento Opcional
[ Frenos ABS Aire Acondicionado EA sistema de Alarma =
[ Ninguno (S) Estandar, (T) - Tipico
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