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DESCRIPCION
Aparato de deteccion-
Antecedentes
Campo técnico

La presente invencién se refiere a un aparato de deteccion, particularmente un aparato de deteccion que integra
multiples sensores.

Técnica relacionada

En un aparato de deteccion, habitualmente es necesario integrar multiples sensores. En produccién, la practica
actual es disefiar y personalizar segun el tipo especifico de los sensores y el nimero de sensores. Sin embargo, tal
aparato de deteccion tiene una mala capacidad de ampliacion y un alto coste.

La patente coreana KR 100 799 810 B1 describe un aparato de deteccion que comprende una base, una varilla de
montaje dispuesta en la base, una pluralidad de unidades de sensor comprendiendo cada una una separacion y un
moédulo de deteccion y una fijacion para fijar las unidades de sensor que actian conjuntamente con la varilla de
montaje.

También se describe un aparato de deteccion similar que comprende separaciones, una base, una varilla y una
pluralidad de unidades de sensor en la patente coreana KR 101 700 758 B1.

Sumario

Segun la presente invencion, se proporciona un aparato de deteccion que tiene las caracteristicas segun la
reivindicacion 1, lo que facilita la ampliaciéon de la unidad de deteccién y disminuye el coste.

El aparato de deteccion proporcionado por la presente invencién comprende una caja, una varilla de montaje, una
pluralidad de unidades de sensor y una fijacion. La caja tiene una direccion de montaje, y comprende una base y
una carcasa a lo largo de la direccién de montaje. La carcasa esta conectada con la base mediante fijacion; la varilla
de montaje esta dispuesta en la base a lo largo de la direccidon de montaje; y cada una de las unidades de sensor
comprende una separacion y un modulo de sensor. La separacion enfunda la varilla de montaje y esta apilada a lo
largo de la direccion de montaje, y el modulo de sensor esta dispuesto en la separacion; y la fijacion puede fijar las
unidades de sensor que actuan conjuntamente con la varilla de montaje.

La caja comprende la base y la carcasa que estan conectadas mediante fijacion y, por tanto, se abre comodamente;
y las unidades de sensor estan apiladas mediante la varilla de montaje, lo que facilita la adicion directa de las
unidades de sensor, de manera que la capacidad de ampliacion es alta y el coste se disminuye de manera efectiva.

Segun la presente invencion, la unidad de deteccion comprende ademas un alojamiento protector, en el que el
alojamiento protector esta dotado de un orificio de posicionamiento correspondiente a la varilla de montaje.

En otra implementacion a modo de ejemplo, del aparato de deteccion, la forma de la separacion corresponde a la del
alojamiento protector, la separacién estd dotada de un gancho de montaje enfrentado al alojamiento protector, el
alojamiento protector puede fijarse sobre la separacion, y la separacion y el alojamiento protector estan dotados de
orificios de disipacion de calor.

En aun otra implementacién a modo de ejemplo del aparato de deteccion, la base comprende una pared lateral de
estanqueidad y una cubierta de estanqueidad. La pared lateral de estanqueidad se extiende a lo largo de la direccién
de montaje, entre una pared lateral de la base y la pared lateral de estanqueidad se forman orificios de ventilacion
que se comunican con el exterior de la base, la forma de la cubierta de estanqueidad corresponde a la de la pared
lateral de estanqueidad, la varilla de montaje se fija a la cubierta de estanqueidad, la pared lateral de estanqueidad y
la cubierta de estanqueidad forman una caja estanca, y la cubierta de estanqueidad esta dotada de una junta de
impermeabilizacion de cable que se comunica con el interior de la caja estanca.

En aun otra implementacién a modo de ejemplo del aparato de deteccion, la caja es una caja cilindrica.

En aun otra implementacion a modo de ejemplo del aparato de deteccién, el aparato de deteccién comprende
ademas una pluralidad de primeras piezas de sujecion dispuestas en la carcasa a lo largo de la direccién
circunferencial de la caja, y cada una de las primeras piezas de sujecion tiene un gancho elastico enfrentado a la
base; la cubierta de estanqueidad esta dotada de partes de sujeciéon que actian conjuntamente con los ganchos
elasticos; en el que el gancho elastico puede moverse a lo largo de la direcciéon A de montaje hacia la base para
introducirse en la base junto con la carcasa y rotar a lo largo de la direccién axial de la caja junto con la carcasa para
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hacer tope contra la parte de sujecién para sujetar la carcasa a la base.

A continuacién, en el presente documento, las realizaciones preferidas se describiran de una manera clara y
comprensible con referencia a los dibujos adjuntos, y se describiran ademas las caracteristicas anteriores, las
caracteristicas técnicas, las ventajas y las implementaciones del aparato de deteccion.

Breve descripcion de los dibujos

Los siguientes dibujos ilustran y explican meramente de manera esquematica la presente invencion, y no limitan el
alcance de la presente invencion.

La figura 1 es una vista esquematica en despiece ordenado de una implementaciéon a modo de ejemplo del aparato
de deteccion.

La figura 2 es una vista esquematica estructural parcial de otra implementacion a modo de ejemplo del aparato de
deteccion.

La figura 3 es una vista esquematica estructural parcial de todavia otra implementacion a modo de ejemplo del
aparato de deteccion.

La figura 4 es una vista esquematica estructural parcial del aparato de deteccién mostrado en la figura 3 desde otro
angulo.

La figura 5 es una vista esquematica estructural parcial de todavia otra implementacién a modo de ejemplo del
aparato de deteccion.

Descripcién de simbolos

10 Caja

11 Orificios de ventilacion

12 Base

13 Pared lateral de estanqueidad
14 Carcasa

15 Cubierta de estanqueidad

16 Junta de impermeabilizacion de cable
17 Primeras piezas de sujecion
18 Ganchos elasticos

19 Partes de sujecion

20 Varilla de montaje

30 Unidades de sensor

32 Separacion

34 Mdédulo de sensor

36 Alojamiento protector

37 Orificio de posicionamiento
38 Ganchos de montaje

40 Fijacién

A Direccién de montaje
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Descripcion detallada

Para una comprension mas clara de las caracteristicas técnicas, objetivos y efectos de la presente invencion, las
implementaciones especificas de la presente invencién se describiran con referencia a los dibujos adjuntos, en los
que los numeros de referencia similares se refieren a componentes que tienen la misma estructura o una estructura
similar pero que tienen la misma funcion.

“A modo de ejemplo” significa en el presente documento “que sirve como caso, ejemplo o ilustracion”, y cualquier
ilustracion o implementacion descrita en el presente documento como “a modo de ejemplo” no debe interpretarse
como una solucion técnica mas preferida o mas ventajosa.

La figura 1 es una vista esquematica en despiece ordenado de una implementaciéon a modo de ejemplo del aparato
de deteccion. Con referencia a la figura 1, el aparato de deteccién comprende una caja 10, una varilla 20 de
montaje, una pluralidad de unidades 30 de sensor y una fijacion 40. En la implementacion a modo de ejemplo, la
caja 10 es una caja 10 cilindrica, pero no se limita a la misma. En otras implementaciones a modo de ejemplo, la
caja 10 puede tener otras formas. La caja 10 tiene una direccion A de montaje, y la caja 10 comprende una base 12
y una carcasa 14 a lo largo de la direccién A de montaje. La carcasa 14 esta conectada con la base 12 mediante
fijacion. La varilla 20 de montaje esta dispuesta en la base 12 a lo largo de la direccion A de montaje. Cada una de
las unidades 30 de sensor comprende una separacion 32 y un modulo 34 de sensor. La separacion 32 enfunda la
varilla 20 de montaje y esta apilada a lo largo de la direccion A de montaje, el mddulo 34 de sensor esta dispuesto
en la separacion 32, y con el fin de proporcionar un espacio de montaje para el médulo 34 de sensor, puede
disponerse un bloque de tope o similar entre las separaciones. Aunque hay dos unidades 30 de sensor en la
implementacion a modo de ejemplo, también es ciertamente posible ajustar el nimero segun la situacion real. La
fijacion 40 puede fijar las unidades 30 de sensor que actian conjuntamente con la varilla 20 de montaje, y la fijacion
puede ser una abrazadera, y también puede ser ciertamente una tuerca mostrada en la figura.

Segun el aparato de deteccidon proporcionado por la presente invencion, la caja 10 comprende la base 12 y la
carcasa 14 que estan conectadas mediante fijacion y, por tanto, se abre comodamente. Las unidades 30 de sensor
estan apiladas mediante la varilla 20 de montaje, lo que facilita la adicion directa de las unidades 30 de sensor, de
manera que la capacidad de ampliacién es alta y el coste puede disminuirse de manera efectiva.

La figura 2 es una vista esquematica estructural parcial de otra implementacion a modo de ejemplo del aparato de
deteccién. Con referencia a la figura 2, la unidad 30 de sensor comprende ademas un alojamiento 36 protector, y el
alojamiento 36 protector esta dotado de un orificio 34 de posicionamiento correspondiente a la varilla 20 de montaje.
La forma de la separacion 32 corresponde a la del alojamiento 36 protector, la separacion 32 esta dotada de un
gancho 38 de montaje enfrentado al alojamiento 36 protector, y el alojamiento 36 protector puede fijarse sobre la
separacion 32, de manera que la estructura es mas firme. La separacion 32 y el alojamiento 36 protector estan
dotados de orificios de disipacién de calor para disipar calor del médulo 34 de sensor. El alojamiento 36 protector
puede enfundar la varilla 20 de montaje y proteger la unidad 30 de sensor.

La figura 3 es una vista esquematica estructural parcial de todavia otra implementacion a modo de ejemplo del
aparato de deteccion. Con referencia a la figura 3, la base 12 comprende una pared 13 lateral de estanqueidad y
una cubierta 15 de estanqueidad. La pared 13 lateral de estanqueidad se extiende a lo largo de la direcciéon A de
montaje. Con referencia a la figura 4, orificios 11 de ventilacién que se comunican con el exterior de la base estan
formados entre una pared lateral de la base 12 y la pared 13 lateral de estanqueidad, la forma de la cubierta 15 de
estanqueidad corresponde a la de la pared 13 lateral de estanqueidad, la varilla 20 de montaje se fija a la cubierta 15
de estanqueidad, la pared 13 lateral de estanqueidad y la cubierta 15 de estanqueidad forman una caja estanca, y la
cubierta 15 de estanqueidad esta dotada de una junta 16 de impermeabilizacién de cable que se comunica con el
interior de la caja estanca. Los orificios 11 de ventilacion pueden garantizar que otros sensores en el interior de la
caja entren en contacto con gas del entorno, y las unidades de sensor u otros componentes de circuito con
requerimientos de impermeabilizacién puedan disponerse en la caja estanca y conectarse mediante la junta de
impermeabilizacion de cable, de modo que el aparato de deteccion pueda proteger mejor los componentes
interiores.

La figura 5 es una vista esquematica estructural parcial de todavia otra implementacion a modo de ejemplo del
aparato de deteccion. Con referencia a la figura 5, el aparato de deteccion comprende ademas una pluralidad de
primeras piezas 17 de sujecion (se muestra sélo una en la figura) dispuesta en la carcasa 14 a lo largo de la
direccion circunferencial de la caja 10, y cada una de las primeras piezas 17 de sujecion tiene un gancho 18 elastico
(se muestra sélo uno en la figura) enfrentado a la base 12; y como se muestra en la figura, el gancho 18 elastico
puede formarse extendiéndose en primer lugar hacia la base 12 y luego extendiéndose a lo largo de la linea
tangente de la direccion circunferencial de la carcasa 14. La cubierta 15 de estanqueidad esta dotada de, a lo largo
de la direccion circunferencial, partes 19 de fijacion que actian conjuntamente con los ganchos 18 elasticos. El
gancho 18 elastico puede moverse a lo largo de la direccién A de montaje hacia la base 12 para introducirse en la
base 12 junto con la carcasa 14 y rotar a lo largo de la direccién axial de la caja 10 junto con la carcasa 14 para
hacer tope contra la parte 19 de fijacion para fijar la carcasa 14 a la base 12.
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Debe comprenderse que, aunque esta memoria descriptiva se describe en cuanto a diversas realizaciones, no toda
realizaciéon incluye sélo una unica solucidn técnica. Este modo de descripcion de la memoria descriptiva es
meramente con fines de claridad y los expertos en la técnica deben considerar la memoria descriptiva de manera
completa. Las soluciones técnicas en las implementaciones también pueden combinarse cuando proceda para
formar otras implementaciones que pueden comprenderse por los expertos en la técnica.
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REIVINDICACIONES
Aparato de deteccion, comprendiendo el aparato de deteccion:

una caja (10) que tiene una direccién (A) de montaje en la que la caja (10), a lo largo de la direccién (A) de
montaje, comprende: una base (12) y una carcasa (14) conectada con la base (12) mediante fijacion;

una varilla (20) de montaje dispuesta en la base (12) a lo largo de la direccion (A) de montaje;

una pluralidad de unidades (30) de sensor en la que cada una de las unidades (30) de sensor comprende:
una separacion (32) que forma una funda para la varilla (20) de montaje y esta apilada a lo largo de la
direccion (A) de montaje, y un médulo (34) de sensor dispuesto en la separacion (32), y un alojamiento (36)
protector que cubre el médulo (34) de sensor, en el que el alojamiento (36) protector estd dotado de un
orificio (37) de posicionamiento correspondiente a la varilla (20) de montaje; y

una fijacién (40) en el que la fijacion (40) puede fijar las unidades (30) de sensor que actian conjuntamente
con la varilla (20) de montaje.

Aparato de deteccién segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la forma de la separaciéon (32)
corresponde a la del alojamiento (36) protector, la separacion (32) esta dotada de un gancho (38) de
montaje enfrentado al alojamiento (36) protector, el alojamiento (36) protector puede fijarse sobre la
separacion (32), y la separacioén (32) y el alojamiento (36) protector estan dotados de orificios de disipacion
de calor.

Aparato de deteccién segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la base (12)
comprende ademas:

una pared (13) lateral de estanqueidad que se extiende a lo largo de la direcciéon (A) de montaje, en la que
orificios (11) de ventilacion que se comunican con el exterior de la base estan formados entre una pared
lateral de la base (12) y la pared (13) lateral de estanqueidad, y

una cubierta (15) de estanqueidad con una forma correspondiente a la pared (13) lateral de estanqueidad,
en la que la varilla (20) de montaje se fija a la cubierta (15) de estanqueidad, la pared (13) lateral de
estanqueidad y la cubierta (15) de estanqueidad forman una caja estanca, y la cubierta (15) de
estanqueidad esta dotada de una junta (16) de impermeabilizacién de cable que se comunica con el interior
de la caja estanca.

Aparato de deteccion segun la reivindicacion 3, caracterizado porque la caja (10) es una caja cilindrica.
Aparato de deteccion segun la reivindicacion 4, caracterizado porque:

la carcasa (14) comprende ademas una pluralidad de primeras piezas (17) de sujecion dispuestas en la
carcasa (14) a lo largo de la direccion circunferencial de la caja (10), y cada una de la primera pieza (17) de
fijacion tiene un gancho (18) elastico enfrentado a la base (12); y

la cubierta (15) de estanqueidad esta dotada de partes (19) de fijacién que actian conjuntamente con los
ganchos (18) elasticos;

en el que el gancho (18) elastico puede moverse a lo largo de la direccion (A) de montaje hacia la base (12)
para introducirse en la base (12) junto con la carcasa (14) y rotar a lo largo de la direccién axial de la caja
(10) junto con la carcasa (14) para hacer tope contra la parte (19) de fijaciéon para fijar la carcasa (14) a la
base (12).



ES 2774251 T3




ES 2774251 T3

o,
)
o
~ O o
R o
o O T O
00 e e e 6
O NN
00gg, 0 Y (I
9, ¢, Coogo A %
00, Iy ly N\ SIS 8008g 0
00 geeo go cghoo 00 eoeoe
[ 005, eocao [2-1 40000gq, o¢oo
e seaes % %
QOO0
00000 ]
aee s}l ooooco qeeo
%500\ ooooo0 o g
000, . 0
eoooZe 00000 o%%o
[] zoo% 00000 a-e . a%ee
198 o500l ooooo0 0 000
bgy0 o 00l coooo 0608
ooooo moc ] aeo
aeeom qoewe 00000 H
00006 M““.; 00000 s “”ug
2000 ¢ ;
3:2 332 DOCOO an:.
Mooow oe%ce ' aowe CO
o080 Sog0 3o o
38500 : :
’ ]
eoaoeao
oooea \
ot 000
¢ 08
(X3
eoe
[}
Zoco”;&ss%
080
8 %, %, 000000 Sl
o v, %0y A
O ggers? 2, 20084
0, %g, "
0g. 00 oy
Ogp 6
cO
o
- < N
o o o

FIG. 2



ES 2774251 T3

Q

FIG. 3



ES 2774251 T3

10



ES 2774251 T3




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

