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DESCRIPCION
Combinacién de un arbol de enrollamiento con un arbol de accionamiento de un trinquete
Campo de la técnica

La invencion se refiere a un sistema con un arbol de enrollamiento para un revestimiento de vehiculo automovil, que
presenta un adaptador en el lado de la base, y con un arbol de accionamiento de un trinquete, en donde un extremo
del adaptador colabora en unidn positiva con un extremo libre del arbol de accionamiento.

Estado de la técnica

Se conocen tales sistemas especialmente en el sector de las estructuras de camiones. Con respecto a un control
aduanero de un sistema de este tipo se conoce ya el documento DE 10 2015 007 288 A1. La solucién conocida a
partir de éste prevé una conexion positiva a través de una ranura o una nervadura sobresaliente en el adaptador con
una pieza de seguridad, que se retiene, por su parte, de nuevo en el propio trinquete.

Sumario de la invencién

Partiendo del estado de la técnica representado, la invencién tiene el cometido de indicar un sistema con un control
aduanero del tipo en cuestién, en el que se impide de manera ventajosa un desacoplamiento entre el arbol de
accionamiento y el adaptador.

Este cometido se soluciona en el objeto de la reivindicacién 1 por que el adaptador se puede girar en el curso de una
colocacion sobre un extremo asociado del arbol de accionamiento con relacion al arbol de accionamiento alrededor
de su eje de giro en contra de una direccion de enrollamiento.

Tanto para la colocaciéon del adaptador en el arbol de accionamiento como también para la retirada es necesaria en
cada caso forzosamente una rotacion relativa del adaptador con relacion del arbol de accionamiento. De esta
manera, se consigue una unién positiva segura especialmente en la posicion de fijacion del revestimiento del
vehiculo automdévil. La posicién de union positiva entre adaptador y arbol de accionamiento no se puede anular
especialmente en una posicion de fijacion del revestimiento del vehiculo automdvil, como por ejemplo una lona, para
eludir de esta manera, por ejemplo, un control aduanero.

Una elevacion del adaptador desde el arbol de accionamiento sélo se impide a través de un desplazamiento lineal
del adaptador a lo largo de un desplazamiento del arbol de accionamiento. En su lugar, en el curso de tal
desplazamiento se fuerza una rotacién del adaptador alrededor de este eje y sobre el adaptador se fuerza de una
manera correspondiente una rotacién del arbol de arrollamiento. Sin embargo, esta rotaciébn se impide
esencialmente en la posicion de fijacion del revestimiento del vehiculo automovil, al menos sobre una zona parcial
del recorrido giratorio necesario.

La rotacion para la colocacion se realiza en contra de la direccion de enrollamiento. A ello sigue para la anulacion de
la posicion de unién positiva una rotacion del adaptador en la direccion de fijacion del arbol de enrollamiento. No
obstante, esto sblo es posible en un revestimiento (parcialmente) distendido. Sin embargo, en la posicion cerrada
especialmente para control aduanero, el revestimiento estd tensado con preferencia al maximo. De manera
correspondiente, no es posible una rotacién del adaptador o sélo un recorrido de giro insuficiente para la anulacion
de la unién positiva entre adaptador y arbol de accionamiento.

El extremo asociado del arbol de accionamiento puede estar configurado sobre su longitud en direccion axial como
un poligono enrollado alrededor del eje de giro. Frente a una rosca aqui posible, se posibilita un angulo de giro
reducido. Ademas, de esta manera no se producen pasos de rosca superpuestos. En general, resulta una
configuracién estable. El poligono puede estar configurado, como se prefiere, de una pieza y por continuidad del
material con el arbol de accionamiento.

El enrollamiento se puede conseguir a través de una rotacién, prevista sobre la extension del poligono considerada
en direccion axial, de la planta poligonal, alrededor de algunos grados angulares, por ejemplo, alrededor de 5 a 159,
hasta, por ejemplo, 45 6 65° alrededor del eje de giro y sobre la longitud de la extension axial del poligono.

El extremo de alojamiento del adaptador puede estar configurado para el extremo asociado del arbol de
accionamiento como un poligono hueco enrollado alrededor del eje de giro. Con preferencia, el poligono hueco esta
adaptado a la forma del poligono del lado del arbol de accionamiento tanto con respecto al enrollamiento del
poligono como también con respecto a la dimensién de la planta y la dimensioén axial.

El poligono del lado del arbol de accionamiento puede ser un cuadrado, como se prefiere, mas preferido con
2
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cuadrado con planta cuadrada. Alternativamente, el poligono puede presentar también una configuracién en planta,
por ejemplo, de 3, 5 0 6 angulos hasta 12 angulos o 20 angulos (o n angulos).

La longitud de los cantos del poligono en la vista en planta puede corresponder a 0,5 a 2 veces la medida del
diametro del arbol de accionamiento considerada transversalmente al eje de giro del arbol de accionamiento,
pudiendo ser preferida una longitud de los cantos, que no excede de la medida del diametro.

La medida de la extension longitudinal considerada en direccién axial del poligono puede corresponder
aproximadamente a 1 a 3 veces, mas aproximado a 1,5 a 2 veces la longitud de los cantos descrita anteriormente.

Objeto de la invencion es también sélo un adaptador. En este caso, el adaptador esta adaptado en la zona de su
extremo de alojamiento al extremo asociable del arbol de accionamiento y s6lo se puede retirar bajo rotacion del
arbol de accionamiento, por ejemplo, bajo configuraciéon del extremo de alojamiento como una seccion roscada vy,
ademas, por ejemplo, como poligono hueco.

En una configuracién roscada del extremo de alojamiento, como se prefiere, también el extremo asociado del arbol
de accionamiento puede estar configurado en forma roscada.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacion, se explica la invencion con la ayuda del dibujo adjunto, que representa, sin embargo, solamente un
ejemplo de realizacién. En el dibujo:

La figura 1 muestra una vista en planta superior sobre un trinquete con un arbol de enroscamiento y una pieza de
adaptacion en una primera forma de realizacién.

La figura 2 muestra una seccion longitudinal a través del trinquete del dispositivo de fijacion a lo largo de la linea -1
en la figura 1.

La figura 3 muestra la seccion segun la linea llI-1ll en la figura 1.
La figura 4 muestra la seccion transversal segun la linea IV-1V en la figura 1.
La figura 5 muestra la vista en planta superior sobre un poligono en el lado del arbol de accionamiento.

La figura 6 muestra el arbol de accionamiento y el adaptador en representacién despiezada ordenada en
perspectiva.

La figura 7 muestra el arbol de accionamiento y el adaptador en otra representacion despiezada ordenada en
perspectiva.

La figura 8 muestra el arbol de accionamiento y el adaptador en representacién en perspectiva, en relacion a la
posicién de asociacion.

Descripcién de las formas de realizacion

Se representa y se describe en primer lugar con referencia a la figura 1 un trinquete 1 en una especie de trinquete
de fijacion, que se emplea normalmente para la fijacion de objetos, como cinturones o lonas, en camiones.

El trinquete 1 presenta una palanca de trinquete 2, que esta articulada movil pivotable alrededor de un eje de giro
geomeétrico x en la pieza de fijacién 3.

Componentes del trinquete 1 son esencialmente, ademds, un arbol de accionamiento 4 y una rueda dentada de
trinquete 5.

A través del arbol de accionamiento 4 se puede girar un arbol de enrollamiento 7, provisto en el extremo con un
adaptador 6, alrededor del eje de giro x.

El arbol de accionamiento 4 presenta un extremo de accionamiento 9. Este se proyecta hacia fuera con respecto a la
pieza de fijacion 3 en la direccion axial del arbol de accionamiento 4 y forma en el ejemplo de realizacion representada
un poligono 11 enrollado alrededor del eje de giro x en forma de un mandril cuadrado con planta cuadrada.

En enrollamiento del poligono 1 se obtiene a través de la rotacién de la planta aqui cuadrada aproximadamente de
10 a 152 alrededor del eje de giro x, esto, ademas, sobre la longitud axial | del poligono 1 (ver la figura 6). La longitud
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axial | corresponde en el ejemplo de realizacion representado aproximadamente a 1,5 a 2 veces la longitud de los
cantos a de la planta poligonal.

Entre el extremo de accionamiento 9 que se proyecta hacia fuera y la seccién axial del arbol de accionamiento 4 que
se extiende en el interior de la pieza de fijacién 3 esta configurada una pestafa 10 circundante saliente radialmente
con planta en forma de disco circular.

El adaptador 6 esta conectado en unién positiva con el arbol de accionamiento 7 dispuesto aqui y que se extiende
en prolongacién axial, de manera que para el seguro contra giro siguiente una proyeccion 12 que apunta radialmente
hacia dentro encaja en una ranura adaptada, que se extiende en direccién axial, del arbol de enrollamiento 7.

El adaptador 6 presenta un extremo de alojamiento 14 alejado del arbol de enrollamiento 7, configurado para la
unién positiva con el arbol de accionamiento 4 del trinquete 1. A partir de la superficie frontal en la zona del extremo
libre alejado del arbol de enrollamiento 7 se extiende en direcciéon axial un agujero de union positiva, que esta
adaptado esencialmente al extremo de accionamiento 9 del arbol de accionamiento 4, aqui correspondiendo a la
forma de un poligono hueco 16 o bien de un cuadrado hueco girado alrededor del eje de giro x.

La profundidad axial del agujero de unién positiva 16 estd adaptada a la longitud axial | del extremo de
accionamiento 9, como también la longitud de los cantos, medida transversalmente al eje de giro x, del poligono
hueco 16 esta adaptada a la longitud de los cantos a del poligono 11.

Para la colocacion del adaptador 6 sobre el extremo asociado del arbol de accionamiento 6 hay que girar el
adaptador 6 con relacion al arbol de accionamiento 6 alrededor del eje de giro x, esto bajo alojamiento giratorio del
poligono 11 en el poligono hueco 16. El sentido de giro r esté dirigido en contra de una direccion de enrollamiento,
de manera que el angulo de giro a se puede seleccionar de acuerdo con la torsion de la superficie de base poligonal
de 10 a 15°.

En la zona del extremo de alojamiento 14, el adaptador 6 puede estar configurado en el lado exterior de la pared en
una seccién transversal al eje de giro x esencialmente como cuadrado, por ejemplo, para la aplicacion de un
destornillador , por medio del cual se puede apoyar o guiar una aplicacién o elevacién del adaptador 6 por el arbol
de accionamiento 4.

Lista de signos de referencia

1 Trinquete

2 Palanca de trinquete

3 Pieza de fijacion

4 Arbol de accionamiento

5 Rueda dentada de trinquete
6 Adaptador

7 Arbol de enrollamiento

9 Extremo de accionamiento
10 Pestana

11 Poligono

12 Proyeccion

14 Extremo de alojamiento
16 Poligono hueco

a Longitud de los cantos

I Longitud

r Sentido de enrollamiento
X Eje de giro

a Angulo de enrollamiento
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REIVINDICACIONES

1.- Sistema compuesto de un arbol de enrollamiento (7) para un revestimiento de vehiculo automovil, que presenta
en el lado de base un adaptador (6), y de un arbol de accionamiento (4), que presenta un eje de giro (x), de un
trinquete (1), en el que un extremo del adaptador (14) colabora en unién positiva con un extremo libre del arbol de
accionamiento (4), caracterizado por que el adaptador (6) se puede girar en el curso de una colocacion sobre un
extremo asociado del arbol de accionamiento (4) con relacion al arbol de accionamiento (4) alrededor de su eje de
giro (x) en contra de una direccion de enrollamiento.

2. Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el extremo asociado del arbol de accionamiento (14) esta
configurado sobre su longitud (I) como un poligono (11) enrollado alrededor del eje de giro (x).

3. Sistema segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que un extremo de alojamiento (4) del
adaptador (6) para el extremo asociado del arbol de accionamiento (4) esta configurado como un poligono hueco
(16) enrollado alrededor del eje de giro (x).



ES 2774672713

HE\L

A/

)

i\

I N

4+ | /E
—
|

AL
=/

-

~




i1g.

ES 2774672713




ES 2774672713




ES 2774672713




ES 2774672713

10



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

