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DESCRIPCIÓN 
 
Aparato doméstico  
 
La presente invención se refiere a un aparato doméstico según el preámbulo de la reivindicación 1. 5 
 
Es conocido un botón giratorio con conformaciones antideslizantes contra el deslizamiento tangencial y con una marca 
anular de material antideslizante que está fijada a una superficie delantera. El documento US 2004107545 A1 divulga un 
aparato doméstico con un botón giratorio de este tipo. 
 10 
El objetivo de la presente invención consiste en particular en proporcionar un aparato doméstico genérico con 
propiedades mejoradas en lo referente a una fabricación sencilla. Según la invención, este objetivo se consigue 
mediante las características de la reivindicación 1, mientras que de las reivindicaciones dependientes se pueden extraer 
realizaciones y perfeccionamientos ventajosos de la invención. 
 15 
La invención se refiere a un aparato doméstico con un medio de accionamiento de aparato doméstico con un cuerpo de 
agarre que presenta un área de agarre. 
 
Se propone que el área de agarre esté formada al menos parcialmente por una capa antideslizante. Por "cuerpo de 
agarre" ha de entenderse en particular un cuerpo que esté previsto para ser agarrado y, en concreto, accionado y, en 20 
particular, girado y/o presionado, con al menos dos dedos por el usuario durante al menos un proceso de mando. Por 
"área de agarre" ha de entenderse en particular un área que esté prevista para ser agarrada por el usuario durante al 
menos un proceso de mando. Por "previsto/a" ha de entenderse en particular provisto/a y/o concebido/a de manera 
específica. Por "capa" ha de entenderse en particular una masa plana, uniforme y que cubra al menos parcialmente. Por 
capa "antideslizante" ha de entenderse en particular una capa que esté prevista para impedir un deslizamiento y/o 25 
resbalamiento durante un proceso de mando manual que se realice por el usuario en particular mediante el cuerpo de 
agarre y mediante una fuerza habitual para el manejo de un aparato doméstico junto al que esté en particular instalado 
el medio de accionamiento de aparato doméstico. Asimismo, por capa "antideslizante" ha de entenderse en particular 
una capa que, durante un proceso de mando manual, efectuado por un usuario, en combinación con un área de la piel 
del usuario que entre en contacto con la capa, presente un coeficiente de fricción estática que sea mayor que el que 30 
presente el cuerpo de agarre sin capa y, en particular, aluminio y/o acero inoxidable en combinación con el área de piel. 
Con una realización según la invención, se puede conseguir en particular una fabricación sencilla. Concretamente, la 
capa está producida sola mediante un procedimiento de extrusión o el cuerpo de agarre está producido con la capa al 
menos parcialmente mediante un procedimiento de coextrusión. Asimismo, la capa está formada en particular por al 
menos una aplicación de plástico y/o caucho al menos parcialmente. 35 
 
De manera preferida, la capa está realizada al menos parcialmente como recubrimiento. Por "recubrimiento" ha de 
entenderse en particular una capa aplicada sobre un cuerpo base que sea concretamente una parte del cuerpo de 
agarre. De este modo, se pueden ahorrar costes de producción. El recubrimiento posee en concreto un grosor de entre 
cincuenta y cien micrómetros. 40 
 
Además, se propone que la capa esté formada al menos parcialmente por un barniz. Por "barniz" ha de entenderse en 
particular una sustancia líquida o pulverulenta que esté prevista para aplicarse de manera fina sobre objetos y para 
convertirse en una película continua mediante al menos un proceso químico o físico que consista en particular en la 
evaporación de un disolvente contenido. Con esto, es posible conseguir una gran robustez mecánica y concretamente 45 
una háptica ventajosa y, en particular, una baja temperatura percibida por el usuario.  
 
De manera ventajosa, el barniz es un barniz húmedo de dos componentes. Por "barniz húmedo" ha de entenderse en 
particular un barniz que se haga muy fluido y/o que sea muy fluido concretamente para aplicarse sobre un cuerpo base 
mediante un disolvente. Por "barniz húmedo de dos componentes" ha de entenderse en particular un barniz húmedo 50 
que presente al menos dos componentes o sustancias diferentes de las cuales concretamente al menos una sea un 
endurecedor y las cuales estén previstas para entremezclarse por primera vez directamente antes de un procesamiento. 
Por "endurecedor" ha de entenderse en particular un componente o sustancia que esté prevista para provocar un 
endurecimiento y/o una transición de un entremezclado líquido de los dos componentes o sustancias a un estado sólido. 
Así, se puede conseguir una aplicación sencilla y en particular un tipo de construcción económico. 55 
 
De manera preferida, la capa se extiende al menos en gran parte en la dirección perimetral del cuerpo de agarre. Por el 
hecho de que la capa "se extienda al menos en gran parte en la dirección perimetral del cuerpo de agarre" ha de 
entenderse en particular que haya al menos un segmento de curva cerrado, que se extienda sobre la superficie del 
cuerpo de agarre, que rodee una recta que se extienda en paralelo a la dirección longitudinal del cuerpo de agarre a 60 
través de su centro de gravedad y el cual se extienda sobre la capa en al menos un cincuenta por ciento, en particular, 
en al menos un setenta por ciento y, de manera particularmente ventajosa, en al menos un noventa por ciento. Con ello, 
se puede conseguir un área de agarre de gran superficie. 
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Asimismo, se propone que el área de agarre esté realizada como camisa de cilindro circular. De este modo, se puede 
conseguir un manejo cómodo y, en particular, una fabricación sencilla.  
 
De manera ventajosa, el cuerpo de agarre presenta una superficie visible exterior que está formada por completo por la 
capa. Por "superficie visible exterior" del cuerpo de agarre ha de entenderse en particular una unión de todas las partes 5 
superficiales del cuerpo de agarre que puedan ser agarradas y/o vistas por el usuario en al menos una situación de 
mando y/o que estén dirigidas hacia el usuario en una situación de mando. Con ello, se puede conseguir una fabricación 
particularmente sencilla. 
 
De manera preferida, la capa es al menos parcialmente transparente. Por el hecho de que un cuerpo y, en concreto, una 10 
capa sea "transparente" ha de entenderse en particular que en un rango de longitudes de onda visibles para el ser 
humano haya al menos un rango de longitudes de onda para el que el grado de transmisión del cuerpo, esto es, de la 
capa, sea mayor que 0,1, en particular, mayor que 0,3 y, de manera particularmente ventajosa, mayor que 0,5 y, en 
particular, por el hecho de que un cuerpo y, en concreto, una capa sea "transparente" ha de entenderse que las 
estructuras situadas detrás del cuerpo, esto es, de la capa, que se iluminen con la luz del día y que en esta situación 15 
sean reconocibles por el ser humano sin el cuerpo situado en medio, esto es, la capa situada en medio, sean 
reconocibles por el ser humano en la misma situación en la que, no obstante, el cuerpo, esto es, la capa, sí se 
encuentre entre las estructuras y la persona. Con ello, se puede conseguir una construcción sencilla y, en particular, una 
instalación sencilla de un elemento de ajuste del medio de accionamiento de aparato doméstico. 
 20 
En una forma de realización preferida de la invención, la capa cubre al menos una impresión del cuerpo de agarre. Por 
"impresión" del cuerpo de agarre ha de entenderse en particular la impresión de al menos un símbolo sobre el cuerpo de 
agarre. Con ello, se puede conseguir una protección sencilla contra la abrasión. La impresión es en particular una 
serigrafía o tampografía.  
 25 
De manera ventajosa, el cuerpo de agarre está formado al menos parcialmente por metal. De este modo, es posible 
conseguir una apariencia atrayente con una construcción robusta. 
 
De manera preferida, el área de agarre presenta al menos dos áreas parciales discontinuas que están formadas por la 
capa antideslizante. Por el hecho de que dos áreas parciales sean "discontinuas" ha de entenderse en particular que 30 
cualquier curva de unión que discurra sobre la superficie del área de agarre, y que una al menos un punto de una 
primera de las áreas parciales con al menos un punto de una segunda de las áreas parciales, discurra al menos 
parcialmente fuera de la capa. De este modo, se puede conseguir un tipo de construcción económico. En particular, se 
puede ahorrar una cantidad de un material que forme al menos parcialmente la capa antideslizante. 
 35 
Asimismo, se propone que el área de agarre presente al menos un símbolo de mando que esté formado por la capa 
antideslizante y/o que el área de agarre presente al menos un patrón que esté formado por la capa antideslizante. Por 
"patrón" ha de entenderse en particular una disposición de al menos dos objetos geométricos y/o símbolos y/o 
estructuras realizados de manera idéntica. Por "símbolo de mando" ha de entenderse en particular un signo y/o un 
objeto geométrico que esté previsto para indicar un modo de funcionamiento y/o una característica de un estado de 40 
funcionamiento. De este modo, se puede conseguir una gran funcionalidad particularmente de la capa.  
 
De manera ventajosa, la capa antideslizante está formada al menos por un material base y un colorante mezclado con 
este. Por "material base" ha de entenderse en este contexto en particular un material que forme al menos el veinte por 
ciento en volumen, preferiblemente, al menos el cincuenta por ciento en volumen y, de manera particularmente 45 
preferida, al menos el ochenta por ciento en volumen de la capa. Por "colorante" ha de entenderse en particular un 
material que, entremezclado con al menos un material base incoloro, forme junto con el material base una mezcla que 
presente un color distinto del blanco, y el cual sea en particular soluble desde el punto de vista químico en el material 
base. De este modo, se puede conseguir una manejabilidad cómoda y, en particular, una buena visibilidad de un 
símbolo de mando. 50 
 
Además, se propone un procedimiento de fabricación de medio de aparato doméstico, en particular para la fabricación 
de un medio de accionamiento de aparato doméstico, durante el cual al menos un área parcial de un área de agarre 
formada por una capa antideslizante sea impresa mediante serigrafía y/o tampografía sobre al menos un elemento de 
accionamiento. Así, se puede conseguir en particular una posibilidad de fabricación sencilla en particular de un símbolo 55 
de mando formado por una capa antideslizante. 
 
Otras ventajas se extraen de la siguiente descripción del dibujo. En el dibujo están representados ejemplos de 
realización de la invención. El dibujo, la descripción y las reivindicaciones contienen características numerosas en 
combinación. El experto en la materia considerará las características ventajosamente también por separado, y las 60 
reunirá en otras combinaciones razonables.  
 
Muestran: 
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Figura 1  una vista frontal de un aparato doméstico con un medio de accionamiento de aparato 
doméstico, 

Figura 2  el medio de accionamiento de aparato doméstico, 
Figura 3  un ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico, 
Figura 4  otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico, 5 
Figura 5  otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 

que presenta un área de agarre con dos áreas parciales discontinuas, 
Figura 6  otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 

que presenta un área parcial realizada con forma de estrella, 
Figura 7  otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 10 

que presenta un patrón, y  
Figura 8  otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 

que presenta áreas parciales con forma de camisa de cilindro. 
 
La figura 1 muestra una vista frontal de un aparato doméstico 22 realizado como horno de cocción con un lado frontal 26 15 
de un medio de accionamiento de aparato doméstico 24 del aparato doméstico 22. El aparato doméstico 22 está 
realizado como lavavajillas, máquina automática de café o aparato de cocción. El medio de accionamiento de aparato 
doméstico 24 está previsto para ser utilizado por un usuario al dirigir manualmente el aparato doméstico 22. Para ello, el 
medio de accionamiento de aparato doméstico 24 presenta un cuerpo de agarre 10 con un área de agarre 12 (figura 2). 
El área de agarre 12 está formada por una capa 14 antideslizante que está realizada como recubrimiento con un grosor 20 
de setenta micrómetros. 
 
El cuerpo de agarre 10 comprende un cilindro circular 28 recto de aluminio tratado, el cual está realizado como cilindro 
hueco con una superficie base 42 con forma de corona circular y con una tapa 38 que comprende una superficie de 
cubierta 40 circular. Asimismo, el cilindro circular 28 presenta un espesor de pared de 1,5 milímetros y un eje de 25 
simetría 32. La dirección de giro alrededor del eje de simetría 32 es idéntica a la dirección perimetral 18 del cilindro 
circular 28. Para la fabricación del cilindro circular 28, en primer lugar se produce un cilindro de aluminio en un 
procedimiento de extrusión. No obstante, en principio también se conciben otros procedimientos o materiales que 
resulten apropiados al experto en la materia como, por ejemplo, que el cilindro circular 28 se tornee o que esté 
producido a partir de vidrio o en un procedimiento de inyección. La superficie del cilindro de aluminio se trata mediante 30 
una inmersión en un decapante de anodización y un galvanizado. El decapante de anodización hace que se genere una 
capa de óxido de aluminio sobre el cilindro de aluminio. Sobre esta capa se galvaniza grafito, con lo que la fabricación 
del cilindro circular 28 está finalizada y se puede aplicar sobre este la capa 14 antideslizante. Gracias a la capa 
galvanizada, el cilindro circular 28 posee una apariencia a modo de acero inoxidable. En comparación con el cilindro de 
aluminio, la superficie del cilindro circular 28 es más dura.                35 
 
La superficie de cubierta 40 del cilindro circular 28 y una pieza 30 de la superficie lateral del cilindro circular 28 están 
recubiertas con la capa 14. La pieza 30 está formada por una superficie lateral de un cilindro circular 34 recto y presenta 
el cuarenta por ciento de la superficie de la camisa del cilindro circular 28. La parte de la capa 14 con la que está 
recubierta la superficie de cubierta 40 del cilindro circular 28 forma el lado frontal 26. Las superficies de cubierta 40 de 40 
los cilindros circulares 28, 34 son idénticas, esto es, la pieza 30 está dispuesta en el estado montado del cuerpo de 
agarre 10 a un lado del cuerpo de agarre 10 dirigido hacia el usuario. La parte de la capa 14 que cubre la pieza 30 forma 
el área de agarre 12. La capa 14 está realizada de manera continua y lisa y está producida mediante el rociado de un 
barniz húmedo de dos componentes. En principio, la capa 14 puede aplicarse también mediante la inmersión en un 
baño. Además, la capa 14 es transparente. Por lo tanto, una impresión 20 circular, que está dispuesta sobre la 45 
superficie de cubierta 40 del cilindro circular 28, es visible para el usuario. La capa 14 cubre la impresión 20 por 
completo. 
 
El medio de accionamiento de aparato doméstico 24 está previsto para ser agarrado por el usuario por el área de agarre 
12 durante un proceso de mando y para ser girado alrededor del eje de simetría 32. A este respecto, la impresión 20 es 50 
de ayuda para ajustar el medio de accionamiento de aparato doméstico 24 en una posición determinada. Según la 
invención, está previsto que el medio de accionamiento de aparato doméstico 24 esté previsto para ser introducido a 
presión en el aparato doméstico 22 por el usuario. 
 
En las figuras 3 a 5, aparecen representados ejemplos de realización alternativos. Los componentes, características y 55 
funciones que permanecen esencialmente iguales están numerados básicamente con los mismos símbolos de 
referencia. No obstante, para la diferenciación de los ejemplos de realización, a los símbolos de referencia de los 
ejemplos de realización de las figuras 3 a 5 está añadidas las letras "a", "b" y "c" en cada caso respectivo. La siguiente 
descripción se limita esencialmente a las diferencias con respecto al ejemplo de realización de las figuras 1 y 2, donde, 
en relación con componentes, características y funciones que permanecen iguales, se puede remitir a la descripción del 60 
ejemplo de realización de las figuras 1 y 2.  
 
La figura 3 muestra uno de los ejemplos de realización alternativos de un medio de accionamiento de aparato 
doméstico 24a, el cual presenta un cuerpo de agarre 10a. El cuerpo de agarre 10a comprende un cilindro circular 28a 
que está realizado como cilindro hueco con una tapa 38a. La superficie lateral del cilindro circular 28a y una superficie 65 
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de cubierta 40a de la tapa 38a están recubiertas por completo con una capa 14a. La capa 14a forma una superficie 
visible 36 exterior del cuerpo de agarre 10a. El lado interior del cilindro circular 28a y un lado de la tapa 38a que está 
dirigido  hacia el lado interior no están recubiertos. 
 
La figura 4 muestra uno de los ejemplos de realización alternativos de un medio de accionamiento de aparato 5 
doméstico 24b con un cuerpo de agarre 10b en una representación despiezada. El cuerpo de agarre 10b presenta un 
cilindro circular 28b recto realizado como cilindro hueco. La superficie base 42 y la superficie de cubierta 40b están 
formadas en cada caso por una corona circular. El cilindro circular 28b está producido mediante un procedimiento de 
extrusión. La superficie lateral del cilindro circular 28b está cubierta por una capa 14b. Una pieza de cubierta de plástico 
44 del cuerpo de agarre 10b está formada por un cuerpo base 45 con forma de cilindro circular con dos apéndices 46, 10 
48 a modo de alas. Los apéndices 46, 48, que se extienden desde la superficie base del cuerpo base 45 
perpendicularmente a esta, presentan ganchos de encaje 50, 52. La superficie de cubierta del cuerpo base 45 forma un 
lado frontal 26b del cuerpo de agarre 10b junto con un elemento decorativo 54 pegado en el centro sobre ella y 
compuesto por acero inoxidable. Durante el montaje del cuerpo de agarre 10b, los apéndices 46, 48 son introducidos en 
un espacio hueco del cilindro circular 28b hasta que la superficie base del cuerpo base 45 toque la superficie de cubierta 15 
40b. Al suceder esto, los ganchos de encaje 50, 52 encastran con el lado inferior del cilindro circular  28b y tocan la 
superficie base 42. 
 
La figura 5 muestra un ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 24c con 
un área de agarre 12c que presenta dos áreas parciales 56c, 58c discontinuas. Las áreas parciales 56c, 58c están 20 
formadas por una capa 14c antideslizante y están rodeadas en cada caso por un área parcial 66c no recubierta del área 
de agarre 12c. El área parcial 66c está formada por un acero inoxidable. Asimismo, las áreas parciales 56c, 58c forman 
en cada caso un símbolo de mando 60c, 61c. Aquí, los símbolos de mando 60c, 61c son números. En principio, los 
símbolos de mando 60c, 61c también pueden ser letras o símbolos que representen un estado de funcionamiento de un 
aparato de cocción. A modo de ejemplo, estos pueden ser un símbolo de estado de funcionamiento de calor inferior, un 25 
símbolo de estado de funcionamiento de grill o un símbolo de temperatura de cocción. La capa 14c antideslizante está 
formada por un material base, que es un barniz húmedo de dos componentes incoloro, y un colorante, los cuales forman 
una mezcla homogénea. El barniz húmedo de dos componentes es además una laca incolora. 
 
El medio de accionamiento de aparato doméstico 24c presenta un elemento de accionamiento 64c que está realizado 30 
con forma cilíndrica. Durante la fabricación del medio de accionamiento de aparato doméstico 24c, la capa 14c y, en 
particular, las áreas parciales 56c, 58c, son estampadas sobre el elemento de accionamiento 64c mediante una técnica 
de serigrafía. No obstante, en principio también se concibe que la capa 14c se imprima sobre el elemento de 
accionamiento 64c mediante una técnica de tampografía. Sin embargo, en principio la capa 14c también puede ser 
rociada o aplicada por inmersión. 35 
 
En las figuras 6 a 8, aparecen representados ejemplos de realización alternativos. Los componentes, características y 
funciones que permanecen esencialmente iguales están numerados básicamente con los mismos símbolos de 
referencia. No obstante, para la diferenciación de los ejemplos de realización, a los símbolos de referencia de los 
ejemplos de realización de las figuras 6 a 8 está añadidas las letras "d", "e", etc. La siguiente descripción se limita 40 
esencialmente a las diferencias con respecto al ejemplo de realización de la figura 5, donde, en relación con 
componentes, características y funciones que permanecen iguales, se puede remitir a la descripción del ejemplo de 
realización de la figura 5.  
 
La figura 6 muestra otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 24d. Un 45 
área de agarre 12d del medio de accionamiento de aparato doméstico 24d presenta dos áreas parciales 56d, 58d 
discontinuas, cada una de las cuales forma un símbolo estrellado, o bien, un objeto geométrico.  
 
Otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 24e presenta un área de 
agarre 12e con un patrón 62e (figura 7). El patrón 62e está formado por áreas parciales 56e, 58e que están realizadas 50 
de manera idéntica. Las áreas parciales 56e, 58e presentan en cada caso dos subáreas, cada una de las cuales está 
realizada esencialmente con forma de superficie circular. 
 
Otro ejemplo de realización alternativo de un medio de accionamiento de aparato doméstico 24f presenta un área de 
agarre 12f con áreas parciales 56f, 58f, 68f que son de igual construcción (figura 8). Las áreas parciales 56f, 58f, 68f 55 
están formadas por una capa 14f antideslizante y presentan en cada caso la forma de una camisa de cilindro. Las áreas 
parciales 56f, 58f, 68f están dispuestas una detrás de otra de manera equidistante a lo largo de la dirección 70f axial del 
medio de accionamiento de aparato doméstico 24f. La dirección perimetral de la camisa de cilindro es idéntica a la 
dirección perimetral 18f del medio de accionamiento de aparato doméstico 24f. 
   60 
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Símbolos de referencia 
 
10  Cuerpo de agarre     61  Símbolo de mando 
12  Área de agarre      62  Patrón 
14  Capa       64  Elemento de accionamiento 5 
18  Dirección perimetral    66  Área parcial 
20  Impresión      68  Área parcial 
22  Aparato doméstico     70  Dirección 
24  Medio de accionamiento de aparato doméstico 
26  Lado frontal 10 
28  Cilindro circular  
30  Pieza 
32  Eje de simetría 
34  Cilindro circular  
36  Superficie visible  15 
38  Tapa 
40  Superficie de cubierta 
42  Superficie base 
44  Pieza de cubierta de plástico 
45  Cuerpo base 20 
46  Apéndice  
48  Apéndice  
50  Gancho de encaje  
52  Gancho de encaje  
54  Elemento decorativo 25 
56  Área parcial 
58  Área parcial 
60  Símbolo de mando 
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 30 
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 35 
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10.  Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  

caracterizado por que  45 
el cuerpo de agarre (10; 10a a 10f) está formado al menos parcialmente por metal. 

 
11.  Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  

caracterizado por que  
el área de agarre (12c a 12f) presenta al menos dos áreas parciales (56c, 58c; 56d, 58d; 56e, 58e; 56f, 58f) 50 
discontinuas que están formadas por la capa (14c a 14f) antideslizante. 

 
12.  Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  

caracterizado por que  
el área de agarre (12c) presenta al menos un símbolo de mando (60c) que está formado por la capa (14c) 55 
antideslizante y/o el área de agarre (12e) presenta al menos un patrón (62e) que está formado por la capa 
(14e) antideslizante. 

 
13.  Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  

caracterizado por que  60 
la capa (14c) antideslizante está formada al menos por un material base y un colorante mezclado con este. 

  

REIVINDICACIONES 

Aparato  doméstico  (22),  que  está  realizado  como  lavavajillas,  como  máquina  automática  de  café  o  como 
aparato de cocción, con un medio de accionamiento de aparato doméstico que está previsto y, en concreto, 
provisto y/o configurado de manera específica, para ser introducido a presión en el aparato doméstico (22) por 
un usuario, y el cual presenta un cuerpo de agarre (10; 10a a 10f) que presenta  un área de agarre (12; 12a a 
12f), caracterizado por que el área de agarre (12; 12a a 12f) está formada al menos parcialmente por una 
capa (14; 14a a 14f) antideslizante. 

Aparato doméstico según la reivindicación 1,  
caracterizado por que  
la capa (14; 14a a14f) está realizada al menos parcialmente como recubrimiento. 

Aparato doméstico según la reivindicación 1 o 2,  
caracterizado por que  
la capa (14; 14a a 14f) está formada al menos parcialmente por un barniz. 

Aparato doméstico según la reivindicación 3,  
caracterizado por que  
el barniz es un barniz húmedo de dos componentes. 

Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  
caracterizado por que  
la capa (14; 14a; 14b) se extiende al menos en gran parte en la dirección perimetral (18; 18a; 18b) del cuerpo 
de agarre (10; 10a; 10b). 

Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  
caracterizado por que  
el área de agarre (12; 12a a 12f) está realizada como camisa de cilindro circular. 

Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  
caracterizado por que  
el cuerpo de agarre (10a) presenta una superficie visible (36) exterior que está formada por completo por la 
capa (14a). 

Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  
caracterizado por que  
la capa (14; 14a; 14b; 14d a 14f) es al menos parcialmente transparente. 

Aparato doméstico según una de las reivindicaciones anteriores,  
caracterizado por que  
la capa (14; 14a) cubre al menos una impresión (20; 20a) del cuerpo de agarre (10; 10a). 
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