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DESCRIPCION
Conjunto de herramientas para la diseccion del tejido resistente a fugas
Antecedentes
1. Descripcion técnica

La presente divulgacion esta dirigida a dispositivos de grapado quirurgico lineal, y mas particularmente, a dispositivos de
grapado quirurgico lineal que incluyen un conjunto de herramientas que tiene una porcién proximal longitudinal y una
porcion distal curva y/o en angulo para facilitar la diseccion resistente a fugas del tejido corporal.

2. Antecedentes de la técnica relacionada

Se conoce el uso de dispositivos de grapado quirurgico lineal para realizar la extraccion total o parcial de un 6rgano del
cuerpo de un paciente. En algunos procedimientos, por ejemplo, los procedimientos de gastrectomia, un conjunto de
herramientas del dispositivo de grapado quirirgico puede no ser lo suficientemente largo como para cortar toda la longitud
del érgano del cuerpo. En estas situaciones, es necesario realizar una pluralidad de operaciones de corte con el dispositivo
de grapado quirargico para extraer el érgano o una porcion del érgano del paciente.

Durante cada operacién de corte de un dispositivo de grapado quirurgico, el tejido se divide a lo largo de una linea de
corte y se aplican grapas a lo largo de la linea de corte para sellar el corte. El final de la linea de corte define un punto de
terminacion que tiene un vértice. Cuando un procedimiento quirdrgico requiere una pluralidad de operaciones de corte
para realizar el procedimiento quirurgico, la linea de corte incluye uno o mas puntos de terminacion. Dado que las
grapadoras quirdrgicas conocidas no aplican una grapa a través del vértice del punto de terminacion, el punto de
terminacion es susceptible a fugas. Para minimizar la probabilidad de que se produzca una fuga, el médico debe realizar
la segunda operacioén de corte intersecando el punto de terminacién de manera que el punto de terminacion esté contenido
a lo largo del lado del 6érgano que se extrae, es decir, el lado del espécimen. Cuando se requieren multiples operaciones
de corte, puede ser dificil para un médico mantener una linea de corte recta mientras se sellan adecuadamente los puntos
de terminacion de la linea de corte.

En consecuencia, existe una necesidad continua en la técnica de un dispositivo de grapado quirurgico lineal que esté
configurado para minimizar las fugas durante los procedimientos que requieren una pluralidad de operaciones de corte.
El documento US 2012/080493 A1 describe un instrumento quirdrgico que incluye un yunque configurado para que se
traslade y/o gire a medida que el yunque se mueve hacia un cartucho de grapas. El documento EP 1943960 B1 describe
una grapadora quirdrgica que tiene un efector terminal curvado.

Resumen

La presente invencion se define en la reivindicacion independiente 1 y ciertas caracteristicas opcionales de la misma se
definen en las reivindicaciones dependientes. En la medida en que los términos "invencion", "ejemplo”, "aspecto” y
"modalidad" se usen en este documento, esto se interpretara de tal manera que la unica proteccién que se busca es para
la invencién como se reivindica. En un aspecto de la presente divulgacion, un conjunto de herramientas para la diseccion
del tejido resistente a fugas incluye un conjunto de cartuchos y un yunque. El cartucho define un primer eje longitudinal e
incluye una porcion longitudinal lineal y una porcién transversal que es contigua y se posiciona distalmente de la porcion
longitudinal. El cartucho también define una ranura central para cuchillas y al menos una hilera de bolsillos receptores de
grapas posicionados a cada lado de la ranura para cuchillas. Un yunque se posiciona a lo largo del primer eje longitudinal
y tiene una porcion longitudinal lineal y una porcién transversal que es contigua y se posiciona distalmente de la porcion
longitudinal. El yunque se soporta adyacente al conjunto de cartuchos y define una ranura para cuchillas del yunque que
esta alineada con la ranura central para cuchillas del cuerpo del cartucho y al menos una hilera de depresiones de

deformacion de las grapas posicionadas a cada lado de la ranura para cuchillas del yunque.

La longitud de las porciones longitudinales del cartucho y el yunque forma al menos el 80 por ciento de la longitud total
del conjunto de herramientas.

La ranura central para cuchillas y al menos una hilera de bolsillos receptores de grapas se extienden a lo largo de al
menos una porcién de la porcién transversal del cuerpo del cartucho.

La ranura para cuchillas del yunque y al menos una hilera de depresiones de deformacion de las grapas se extienden a
lo largo de al menos una porcién de la porcidn transversal del yunque.

En ciertas modalidades, las porciones transversales del cartucho y el yunque son curvilineas.

En las modalidades, las porciones transversales del cartucho y el yunque estan curvadas, definiendo un radio de
curvatura.
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En algunas modalidades, las porciones transversales del cartucho y el yunque definen un segundo eje longitudinal, el
primer eje longitudinal y el segundo eje longitudinal definen un angulo £.

En ciertas modalidades, el angulo B esta entre 15 grados y 60 grados.
En las modalidades, el angulo {3 esta entre 30 grados y 45 grados.

En algunas modalidades, el extremo distal de la ranura central para cuchillas esta espaciado hacia fuera desde el eje
longitudinal a una distancia X, en donde X est4 entre 2 mmy 10 mm.

En ciertas modalidades, X esta entre 4 mm y 8 mm.

En otro aspecto de la presente divulgacion, un dispositivo de grapado quirdrgico incluye una porcién de cuerpo que soporta
un conjunto de herramientas para la diseccion del tejido resistente a fugas que incluye un conjunto de cartuchos y un
yunque. El cartucho define un primer eje longitudinal e incluye una porcion longitudinal lineal y una porcién transversal
que es contigua y se posiciona distalmente de la porcién longitudinal. El cartucho también define una ranura central para
cuchillas y al menos una hilera de bolsillos receptores de grapas posicionados a cada lado de la ranura para cuchillas. Un
yunqgue se posiciona a lo largo del primer eje longitudinal y tiene una porcién longitudinal lineal y una porcion transversal
que es contigua y se posiciona distalmente de la porcién longitudinal. El yunque se soporta adyacente al conjunto de
cartuchos y define una ranura para cuchillas del yunque que esta alineada con la ranura central para cuchillas del cuerpo
del cartucho y al menos una hilera de depresiones de deformacion de las grapas posicionadas a cada lado de la ranura
para cuchillas del yunque.

La longitud de las porciones longitudinales del cartucho y del yunque puede formar al menos el 80 por ciento de la longitud
total del conjunto de herramientas.

Breve descripcion de las figuras

A continuacién, se divulgan diversas modalidades del conjunto de herramientas descrito en este documento para la
diseccion del tejido resistente a fugas, como parte de un dispositivo de grapado quirdrgico, con referencia a las figuras,
en el que:

La Figura 1 es una vista lateral en perspectiva de un dispositivo de grapado quirurgico que incluye un dispositivo de
accionamiento por motor y una modalidad ejemplar del conjunto de herramientas divulgado en la presente para la
diseccion del tejido resistente a fugas;

La Figura 1A es una vista en perspectiva lateral de un dispositivo de grapado quirurgico que incluye un dispositivo de
accionamiento operado manualmente y el conjunto de herramientas divulgado en la presente mostrado en la Figura
1;

La Figura 2 es una vista desde arriba del conjunto de herramientas mostrado en las Figuras 1y 2;

La Figura 2A es una vista desde arriba del conjunto de cartuchos del conjunto de herramientas mostrado en la Figura
2 con el yunque retirado;

La Figura 2B es una vista en seccion transversal tomada a lo largo de la linea de seccion 2B-2B de la Figura 2;

La Figura 2C es una vista desde arriba de otra modalidad del conjunto de herramientas divulgado en la presente;

La Figura 3 es una vista desde arriba del tejido después de una primera operacién de corte con el conjunto de
herramientas mostrado en la Figura 2;

La Figura 4 es una vista desde arriba del tejido después de una segunda operacion de corte con el conjunto de
herramientas mostrado en la Figura 2; y

La Figura 5 es una vista desde arriba del tejido después de una tercera operacion de corte con el conjunto de
herramientas mostrado en la Figura 2;

Descripcion detallada de las modalidades

El conjunto de herramientas divulgado en la presente para la diseccion del tejido resistente a fugas, se describira ahora
en detalle, como parte de un dispositivo de grapado quirurgico, con referencia a las figuras en las que los niumeros de
referencia semejantes designan elementos idénticos o correspondientes en cada una de las diversas vistas. En esta
descripcion, el término “médico” se usa generalmente para referirse al personal médico que incluye doctores, enfermeros,
y personal de apoyo, el término “proximal” se usa generalmente para referirse a la porcion del dispositivo que esta mas
cerca de un médico, mientras que el término “distal” se usa generalmente para referirse a la porcion del dispositivo que
esta mas lejos del médico. Adicionalmente, el término “endoscopico” se usa generalmente para referirse a un
procedimiento endoscopico, laparoscopico, artroscépico y cualquier otro procedimiento quirurgico realizado a través de
una pequefia incision o una canula insertada en el cuerpo de un paciente. Finalmente, el término "lado del espécimen” se
usa generalmente para referirse al lado o porcion de tejido corporal que se extrae de un paciente durante un procedimiento
quirdrgico.

El conjunto de herramientas divulgado en la presente esta configurado para minimizar la probabilidad de fugas en los
puntos de terminacién a lo largo de una linea de corte en el tejido corporal. El conjunto de herramientas se puede asegurar
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integralmente a un extremo distal de un dispositivo de grapado quirdrgico, o, como alternativa, formar parte de una unidad
de carga desechable o recarga que se asegura de manera liberable al dispositivo de grapado quirdrgico. Ademas, la
configuracion del conjunto de herramientas también puede incorporarse tanto en dispositivos de grapado quirirgico de
tipo abierto como endoscépico.

El conjunto de herramientas incluye un yunque y un cartucho que aloja una pluralidad de grapas. El conjunto de
herramientas, que incluye cada uno de los yunques y cartuchos, tiene una porcién proximal longitudinal lineal y una porcion
distal transversal. La porcidon proximal lineal es sustancialmente mas larga que la porcion distal que se extiende
transversalmente. En las modalidades, la porcion distal del conjunto de herramientas puede ser curva o definir un angulo
con la porcién proximal lineal. En uso, cuando se realiza un procedimiento quirdrgico que requiere una pluralidad de
operaciones de corte, por ejemplo, un procedimiento de gastrectomia, la primera operacién de corte se realiza para formar
una linea de corte sustancialmente lineal que tiene una porcién distal curva que se curva hacia fuera hacia un lado del
espécimen del tejido operado, por ejemplo, el estémago. En cada operacion de corte posterior, la porcién proximal del
conjunto de herramientas se posiciona en relacién de superposicion con el extremo de una porcion lineal de la linea de
corte existente con un punto de terminacion de la linea de corte existente que se curva o se inclina hacia el lado del
espécimen del tejido que se extrae parcialmente. Al posicionar los puntos de terminacion en el lado del espécimen del
6érgano que se esta operando, los puntos de terminacion de la linea de corte se posicionan en el lado del espécimen y se
retiran del paciente con el tejido que se extrae.

Con referencia a la Figura 1, el conjunto de herramientas divulgado en la presente, mostrado generalmente como 10 es
adecuado para usar con dispositivos de grapado quirurgico conocidos. En las modalidades, el dispositivo de grapado
quirurgico 100 incluye una pieza de mano accionada por motor 110, un adaptador 112 que se extiende distalmente desde
la pieza de mano accionada por motor 110 y el conjunto de herramientas 10 soportado en el extremo distal del adaptador
112. El conjunto de herramientas 10 puede tener la forma de una unidad de carga desechable o una recarga 11 que se
acopla de manera liberable al extremo distal del adaptador 112 mediante el uso de, por ejemplo, un acoplamiento de tipo
bayoneta. Alternativamente, se prevé que el conjunto de herramientas 10, el adaptador 112 y/o la pieza de mano
accionada por motor se puedan asegurar de manera integral o no removible entre si. La patente de Estados Unidos num.
9,055,943 ("Patente '943") divulga un dispositivo de grapado quirurgico que tiene una pieza de mano accionada por motor,
un adaptador y un conjunto de herramientas que se acopla de manera liberable al adaptador.

Con referencia a la Figura 1A, en algunas modalidades, el dispositivo de grapado quirtrgico 200 incluye una pieza manual
210 accionada manualmente, una porcién de cuerpo alargado 212 que se extiende desde la pieza de mano 210, y el
conjunto de herramientas 10 acoplado al extremo distal de la porciéon de cuerpo alargado 212. Como se describid
anteriormente con respecto al dispositivo de grapado 100 (Figura 1), el conjunto de herramientas 10 puede tener la forma
de una unidad de carga desechable o recarga 11 que se acopla de manera liberable al extremo distal de la porcién de
cuerpo alargado 212 mediante el uso de, por ejemplo, un acoplamiento tipo bayoneta. Alternativamente, se prevé que el
conjunto de herramientas 10 y la porcién de cuerpo alargado 212 puedan asegurarse de manera integral o no removible
entre si. La patente de Estados Unidos nim. 5,865,361 ("Patente '361") divulga un dispositivo de grapado quirurgico que
tiene una pieza de mano accionada manualmente, una porcién de cuerpo alargada y un conjunto de herramientas que se
acopla de manera liberable a la porcién de cuerpo alargada. El cartucho de grapas se puede conectar a la unidad de
carga o la mordaza de la grapadora, o el cartucho de grapas puede formar parte de un conjunto de cartuchos removible
y reemplazable.

Con referencia a las Figuras 1-2, el conjunto de herramientas 10 incluye un par de mordazas 12, 14 que incluyen un
yunque 12a y un conjunto de cartuchos 14a que son moviles entre si entre las posiciones separadas y proximas. En las
modalidades, una de las mordazas 12, 14 puede fijarse en relacién con el adaptador 112 y/o la porcion de cuerpo 212 y
la otra mordaza 12, 14 puede soportarse de manera movil para el movimiento entre las posiciones separadas y préximas
en relacién con un miembro de mordaza. Alternativamente, ambas mordazas pueden ser moéviles en relacion con el
adaptador 112 y/o la porcion de cuerpo 212 entre las posiciones separadas y proximas. El adaptador 112 y la porcion de
cuerpo alargado 212 pueden girar con respecto a la pieza de mano accionada por motor 110/pieza de mano 210 a lo largo
de la flecha AA1 (Figura 1)/AA2 (Figura 1A) para posicionar el punto de terminacién a lo largo del lado opuesto. En
dependencia del procedimiento quirdrgico y la localizacion del lado del espécimen, esta rotacion puede acomodar al
cirujano.

Con referencia a las Figuras 2-2B, cada una de las mordazas 12, 14 define una superficie de contacto con el tejido 16,
18, (Figura 2B), respectivamente, que se posiciona en oposicion con la superficie de contacto con el tejido de la otra
mordaza cuando las mordazas 12, 14 estan en la posicién aproximada para definir un espacio de tejido "G" (Figura 2B).
El espacio de tejido "G" se dimensiona para sujetarse sobre el tejido a grapar y se corta por el conjunto de herramientas
10 como se conoce en la técnica. La patente '361 describe un conjunto de herramientas configurado para grapar y cortar
tejido.

La superficie de contacto con el tejido 16 del yunque 12a define una pluralidad de rebajes de deformacién de las grapas
19 y una ranura para cuchillas del yunque 20 (Figura 2B). Ademas, el conjunto de cartuchos 14a incluye un cartucho de
grapas 22 que define los bolsillos de grapas 24 que reciben las grapas 26. El cartucho de grapas 22 también define una
ranura para cuchillas 28 (Figura 2B). Las ranuras para cuchillas 20 y 28 estan alineadas y reciben una cuchilla 30 de un
miembro de accionamiento 32 para cortar el tejido sujeto entre el yunque 12a y los conjuntos de cartuchos 14a como se
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conoce en la técnica. La patente '361 describe un conjunto de herramientas que incluye un miembro de accionamiento y
una cuchilla. Como tal, estos componentes no se describiran con mas detalle en este documento.

El conjunto de herramientas 10 (y cada uno de los miembros de mordaza 12, 14) incluye una porcién longitudinal 34 que
define un primer eje longitudinal "A" y una porcion transversal 36 posicionada contigua y distalmente a la porcién
longitudinal 34. La porcion transversal 36 puede estar curvada hacia fuera alejandose del primer eje longitudinal "A" a una
distancia "X" del punto de terminacién TS (Figura 2A). Sin desear limitarse a una teoria particular, la distancia "X" esta
espaciada para asegurar que toda la linea de grapas (opuesta al lado del espécimen) esté espaciada para intersecar la
linea de corte. Dicho de otra manera, en dependencia del nimero de hileras en la linea de grapas (es decir, 2 hileras, 3
hileras), la linea de corte contendra al menos una porcién de todas las hileras de la linea de grapas en el lado sin muestra.
En una modalidad, la distancia "X" puede estar entre aproximadamente 1 mm y aproximadamente 10 mm. En otras
modalidades, la distancia "X" puede estar entre aproximadamente 4 mm y 8 mm. En otras modalidades, la distancia "X"
puede estar entre 1 mm y aproximadamente 30 mm y cualquier subintervalo intermedio. Ademas, la porcion transversal
36 puede tener un radio de curvatura para definir una transicion del primer eje longitudinal "A" y "B". La porcion transversal
puede formar una esquina "C" entre la porcion lineal y la porcion transversal.

Cuando se acciona, una porcion operativa "W" del conjunto de herramientas 10 define las lineas de grapado 40 y una
linea de corte 42 (Figura 3) que se extienden a lo largo de una porcion sustancial de la longitud total del conjunto de
herramientas 10. Como se usa en este documento, la porcidon operativa "W" significa la porcion del conjunto de
herramientas 10 que forma las lineas de grapado 40 y la linea de corte 42. La porcién longitudinal 34 de la porcién
operativa "W" del conjunto de herramientas 10 tiene una longitud "Y" y la porcién transversal 36 tiene una longitud "Z". La
longitud "Y" forma la mayoria de la longitud total de la porcion operativa "W" del conjunto de herramientas 10. En las
modalidades, la longitud "Y" es un porcentaje mayor de la longitud total de la porcion operativa "W". De acuerdo con la
invencion, la longitud "Y" puede ser al menos el 80 por ciento de la longitud total de la porcién operativa "W". En otra
realizacion, la longitud "Y" es al menos 90 por ciento de la longitud total de la porcion operativa "W".

Con referencia a la Figura 2C, en una modalidad alternativa, la porcion transversal 36’ del conjunto de herramientas 10'
es lineal y define un eje longitudinal "B" que define un angulo agudo 3 con el eje "A" de la porcién longitudinal 34'. En las
modalidades, el angulo B puede tener un valor para asegurar que toda la linea de grapas (opuesta al lado del espécimen)
esté espaciada para intersecar la linea de corte. Dicho de otra manera, en dependencia del niumero de hileras en la linea
de grapas (es decir, 2 hileras, 3 hileras), la linea de corte contendra al menos una porcion de todas las hileras de la linea
de grapas en el lado sin muestra. Por ejemplo, el angulo B puede estar entre aproximadamente 15 grados y
aproximadamente 60 grados y en algunas modalidades esta entre aproximadamente 20 grados y 40 grados y cualquier
subintervalo intermedio.

Con referencia a las Figuras 3-6, cuando se realiza un procedimiento quirdrgico que requiere la extracciéon de tejido que
tiene una longitud mayor que la longitud de la porcién operativa "W" (Figura 2A) del conjunto de herramientas 10, es
necesario operar el conjunto de herramientas 10 una pluralidad de veces para separar completamente el tejido del
paciente. Cada vez que se acciona el conjunto de herramientas 10 para cortar y grapar tejido, un extremo distal de cada
linea de corte 42a, 42b, denominado en este documento como puntos de terminacién "T1" y "T2" (Figura 4), puede no
estar perfectamente sellado y puede estar sujeto a fugas. Esta mayor probabilidad de fuga se produce en los puntos de
terminacion "T1" y "T2" debido a que el conjunto de herramientas 10 no coloca una grapa transversalmente a través de
los puntos de terminacion "T1" y "T2". Como se describe con mas detalle a continuacion, el conjunto de herramientas 10
divulgado en la presente permite a un médico posicionar los puntos de terminacién "T1" y "T2" de una linea de corte 42
en el lado del espécimen "S" del tejido que se opera para minimizar la probabilidad de fuga que se produce en el tejido
vivo "LT" que permanece dentro del paciente.

En uso, durante un procedimiento quirdrgico, por ejemplo, un procedimiento de gastrectomia, para extraer tejido de un
paciente, por ejemplo, una porcion del estdmago 50, las mordazas 12 y 14 (Figura 1) del conjunto de herramientas 10 se
aproximan a una porcién del estémago 50 y el dispositivo de grapado quirdrgico 100, 200 se acciona como se conoce en
la técnica para cortar y grapar simultaneamente el tejido 50. Antes de cortar y grapar el tejido 50, un médico posiciona el
conjunto de herramientas 10 de tal manera que la porcion transversal 36 del conjunto de herramientas 10 &ngulos o curvas
hacia el lado del espécimen "S" del tejido 50 y el primer punto de terminacion T1 del primer la linea de corte 42a se
posiciona en el lado del espécimen "S" del tejido 50 desplazado de un eje definido por la linea de corte 42a.

Después del primer accionamiento de la grapadora quirdrgica 100, 200, la unidad desechable 11 (Figuras 1 y 1A) se
reemplaza con una nueva unidad de carga desechable 11 que incluye un cartucho nuevo. Alternativamente, se puede
utilizar un nuevo dispositivo de grapado con un cartucho nuevo. A continuacion, el dispositivo de grapado 100, 200 se
posiciona de manera que la porcion longitudinal 34 del conjunto de herramientas 10 esté alineada con el extremo distal
60 (Figura 4) de la porcién longitudinal de la linea de corte existente 42a y la porcién transversal 36 del conjunto de
herramientas 10 estd en angulo o curvado hacia fuera desde el eje longitudinal "A" hacia el lado del espécimen "S" del
tejido 50. Cuando el dispositivo de grapado 100, 200 se acciona por segunda vez para grapar el tejido y formar una
segunda linea de corte 42b (Figura 4), los puntos de terminacién primero y segundo T1 y T2 se posicionan en el lado del
espécimen "S" del tejido 50 desplazado del eje longitudinal "A" de las lineas de corte primera y segunda 42a y 42b o al
menos de la segunda linea de corte 42b si la linea de corte 42 (42a y 42b) no es recta.
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Si se requiere un accionamiento o accionamientos adicionales del dispositivo de grapado 100, 200 para diseccionar
completamente y retirar el lado del espécimen "S" del tejido 50 que se esta operando, la etapa descrita anteriormente se
repite hasta que el tejido se diseccione y engrape completamente y se retira el espécimen de tejido "S". Al realizar el
método descrito anteriormente con el conjunto de herramientas 10 divulgado actualmente, todos los puntos de terminacion
en la linea de corte 42 estan confinados al lado del espécimen "S" del tejido 50 sobre el que se opera. Como tal, los puntos
a lo largo de la linea de corte 42 mas susceptibles a fugas se retiran del paciente con el lado del espécimen "S" del tejido
50 después de que se completa la diseccion del tejido.

Los expertos en la técnica entenderan que los dispositivos y los métodos descritos especificamente en este documento e
ilustrados en las Figuras adjuntas son modalidades ejemplares no limitantes. Esta previsto que los elementos y las
caracteristicas ilustrados o descritos en conexién con una modalidad ejemplar se puedan combinar con los elementos y
las caracteristicas de otra sin salir del alcance de la presente divulgacién. Ademas, un experto en la técnica apreciara
caracteristicas y ventajas adicionales de la divulgacion sobre la base de las realizaciones descritas anteriormente. Por
consiguiente, la divulgacion no se debe limitar a lo que se ha mostrado y descrito particularmente, excepto lo indicado por
las reivindicaciones anexadas.
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REIVINDICACIONES

. Un conjunto de herramientas (10) para la diseccién del tejido resistente a fugas que comprende:

un conjunto de cartuchos (14a) que incluye un cartucho (22) que define un primer eje longitudinal ("A") y que tiene una
porcién longitudinal lineal (34) y una porcion transversal (36), la porcion transversal (36) es contigua y se posiciona
distalmente de la porcion longitudinal (34), el cartucho (22) define una ranura central para cuchillas (28) y al menos
una hilera de bolsillos receptores de grapas (24) posicionados a cada lado de la ranura para cuchillas (28), en donde
la ranura central para cuchillas (28) y al menos una hilera de bolsillos receptores de grapas (24) se extienden a lo largo
de al menos una porcion de la porcion transversal (36) del cuerpo del cartucho (14a); y

un yunque (12a) posicionado a lo largo del primer eje longitudinal ("A") que tiene una porcién longitudinal lineal (34) y
una porcion transversal (36), la porcion transversal (36) del yunque (12a) es contigua y se posiciona distal a la porcién
longitudinal (34) del yunque (12a), el yunque (12a) esta soportado adyacente al conjunto de cartuchos (14a) y define
una ranura para cuchillas del yunque (20) que esta alineada con la ranura central para cuchillas (28) del cuerpo del
cartucho (22) y al menos una hilera de depresiones de deformacién de las grapas (19) posicionada a cada lado de la
ranura para cuchillas del yunque (20), en donde la ranura para cuchillas del yunque (20) y la al menos una hilera de
depresiones de deformacion de las grapas (19) se extienden a lo largo de al menos una porcién de la porcién
transversal (36) del yunque (12a);

caracterizado porque la longitud ("Y") de las porciones longitudinales (34) del cartucho (14a) y el yunque (12a) es al
menos el 80 por ciento de la longitud total ("W") del conjunto de herramientas (10).

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con cualquier reivindicacion anterior, en donde las porciones
transversales (36) del cartucho (14a) y el yunque (12a) son curvilineas.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde las porciones transversales (36) del
cartucho (14a) y el yunque (12a) definen un radio de curvatura entre la porcién longitudinal lineal (34) y la porcién
transversal (36).

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con cualquier reivindicacién anterior, en donde las porciones
transversales (36) del cartucho (14a) y el yunque (12a) definen un segundo eje longitudinal ("B"), el primer eje
longitudinal ("A") y el segundo eje longitudinal ("B") definen un angulo £.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde el angulo {3 esta entre 15 grados y 60
grados.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el angulo 8 esta entre 30 grados y 45
grados.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con cualquier reivindicacion anterior, en donde el extremo distal de la
ranura central para cuchillas (28) esta separado hacia fuera del eje longitudinal ("A") una distancia X, en donde X esta
entre 2 mmy 10 mm.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con la reivindicacién 7, en donde X esta entre 4 mmy 8 mm.

El conjunto de herramientas (10) de acuerdo con cualquier reivindicacion anterior, en donde la porcion transversal (36)
forma una esquina entre la porcion transversal (36) y la porcion longitudinal (34).

Un dispositivo de grapado quirtrgico (100, 200) que comprende una porcién de cuerpo (212) y el conjunto de
herramientas (10) de acuerdo con cualquier reivindicaciéon anterior, en donde el conjunto de herramientas (10) se
acopla al extremo distal de la porcién de cuerpo (212).
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