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ES 2781585 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de potencia auxiliar y silla de ruedas
ANTECEDENTES
1. Campo técnico

La presente invencion se refiere a un dispositivo de potencia auxiliar y, mas particularmente, a un dispositivo de
potencia auxiliar y una silla de ruedas que incluye el dispositivo de potencia auxiliar para retroceder automaticamente
en el camino correcto cuando se produce una desviacion.

2. Descripcién de la técnica relacionada

Las sillas de ruedas son una ayuda para el movimiento particularmente util para las personas que no pueden usar sus
extremidades inferiores (o piernas) para caminar sin problemas. Una silla de ruedas convencional generalmente
depende de un usuario para aplicar fuerzas para mover la silla de ruedas hacia adelante o hacia atras.
Especificamente, el usuario agarra y aplica fuerzas hacia adelante o hacia atras en dos anillos auxiliares,
respectivamente, hacia afuera de dos ruedas de la silla de ruedas con ambas manos. Las fuerzas que actiuan sobre
los anillos auxiliares giran las ruedas y, por lo tanto, mueven la silla de ruedas.

Sin embargo, la técnica anterior depende completamente de la fuerza individual de cada uno y, por lo tanto, consume
una considerable fuerza fisica. Muchos usuarios son personas mayores o pacientes cuyas manos pueden ser
demasiado débiles para agarrar y empujar los anillos auxiliares para mover la silla de ruedas durante mucho tiempo.
Ademas, el gesto para agarrar los anillos auxiliares requiere que el usuario abra los brazos hacia los lados y aplique
una fuerza hacia abajo y hacia afuera que no sea ergonémica, y los brazos carecen de puntos de apoyo, lo que podria
provocar cansancio en las extremidades superiores después de empujar a largo plazo la silla de ruedas. Ademas, si
el usuario aplica fuerzas directamente sobre las ruedas, la operacion es aun mas laboriosa, ya que no maximiza la
aplicacion de la fuerza con fines de ahorro de fuerza individual, lo que es mas obvio en una pendiente cuesta arriba.

Por lo tanto, es necesario mejorar las sillas de ruedas convencionales.

La publicacion de solicitud de patente JP H10127700 A describe una silla de ruedas con un accionamiento auxiliar
montado de manera pivotante debajo del asiento de la silla de ruedas. El accionamiento auxiliar comprende una rueda
motriz y un motor eléctrico para conducir la rueda motriz.

De la publicacion de solicitud de patente EP 0625434 A1 se conoce un conjunto de rueda giratoria para un carrito. El
conjunto de la rueda comprende una rueda que es forzada por una disposiciéon de polarizacién en una orientacion
correspondiente a un movimiento directo hacia adelante del carrito. La disposicion de polarizacion comprende un
elemento de soporte anular que presenta una superficie de leva inferior y comprende ademas un seguidor de leva y
dos ruedas planetarias montadas en el seguidor de leva.

RESUMEN

Para resolver el problema anterior, un objetivo de la presente invencién es proporcionar un dispositivo de potencia
auxiliar para una silla de ruedas que proporcione movimiento auxiliar mientras que guia automaticamente una silla de
ruedas hacia atras en el camino correcto cuando se produce una desviacion durante el movimiento hacia adelante de
la silla de ruedas.

Otro objetivo de la presente invencion es proporcionar una silla de ruedas que incluye un dispositivo de potencia
auxiliar que proporciona movimiento auxiliar mientras que guia automaticamente una silla de ruedas hacia atras en el
camino correcto cuando se produce una desviacion durante el movimiento hacia adelante de la silla de ruedas.

Cuando los términos «delantero», «trasero», «arriba», «superior», «abajo», «inferior», «interior", «exterior», «lateral»,
y términos similares se usan en la presente invencion, debera entenderse que estos términos solo hacen referencia a
la estructura mostrada en los dibujos, tal y como le pareceria a una persona que esta viendo los dibujos y se utilizan
solo para facilitar la descripcion de la invencion, en lugar de restringirla.

Un dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la presente invencion comprende las caracteristicas
de la reivindicacion

1. Las realizaciones adicionales son el asunto de las reivindicaciones dependientes. El dispositivo de potencia auxiliar
para una silla de ruedas comprende una unidad de conexion que incluye una base y un eje central montado
giratoriamente en la base y giratorio alrededor de un eje giratorio. La unidad de conexion incluye ademas una porcion
de guia dispuesta en un lado inferior de la base y separada del eje de rotacion en una direccidon perpendicular al eje
de rotacion. La base esta adaptada para conectarse a una silla de ruedas. El dispositivo de potencia auxiliar comprende
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ademas una unidad auxiliar que incluye un soporte de rueda y una rueda auxiliar. El soporte de rueda esta conectado
de forma pivotante a la unidad de conexion. La rueda auxiliar estda montada de forma giratoria en el soporte de rueda
y un elemento de potencia estd montado en la rueda auxiliar. La rueda auxiliar se puede mover sobre un terreno en
una direccion de movimiento en la que se mueve la silla de ruedas. El elemento de potencia esta configurado para
conducir la rueda auxiliar para que gire en relacion con el soporte de rueda y para mover la rueda auxiliar en el suelo
en la direccion de movimiento. La unidad auxiliar incluye ademas un miembro giratorio que linda con la porcion de
guia. Cuando la rueda auxiliar se desvia de la direccién de movimiento mientras se mueve en el suelo, el soporte de
rueda y el eje central giran juntos alrededor del eje giratorio del eje central, el miembro giratorio se mueve y presiona
contra la porcion de guia, y a la rueda auxiliar se le imparte una fuerza de retorno para moverse de nuevo a la direccion
de movimiento.

La presente invencién también proporciona una silla de ruedas que incluye el dispositivo de potencia auxiliar.

La rueda auxiliar ayuda al movimiento de la silla de ruedas. Al girar o moverse en un camino lleno de baches, a la
rueda auxiliar se le imparte la fuerza de retorno para retroceder en el camino correcto, de modo que la silla de ruedas
pueda moverse en linea recta, lo que mueve automaticamente la silla de ruedas en el camino correcto.

En un ejemplo, el eje central de la unidad de conexion incluye un primer agujero pivotante, el soporte de rueda de la
unidad auxiliar incluye un segundo agujero pivotante, y un miembro pivotante se extiende a través del primer agujero
pivotante del eje central y el segundo agujero pivotante del soporte de rueda para conectar el eje central y el soporte
de rueda.

En un ejemplo, la unidad de conexion incluye ademas una primera biela que comprende un primer extremo conectado
de manera pivotante a la base alrededor de un primer eje pivotante y un segundo extremo conectado de manera
pivotante a un bastidor de la silla de ruedas alrededor de un segundo eje pivotante.

En un ejemplo, la unidad de conexion incluye ademas una segunda biela montada encima de la primera biela. La
segunda biela comprende un primer extremo conectado de forma pivotante a la base alrededor de un tercer eje
pivotante y un segundo extremo conectado de forma pivotante al bastidor de la silla de ruedas alrededor de un cuarto
eje pivotante. El tercer eje pivotante se encuentra por encima y paralelo al primer eje pivotante. El cuarto eje pivotante
se encuentra por encima y paralelo al segundo eje pivotante.

En un ejemplo, la unidad de conexién incluye ademas un elemento elastico que comprende una primera espiga unida
a la primera biela y una segunda espiga unida al bastidor. El elemento elastico desvia la base hacia el bastidor y
desvia la rueda auxiliar para que entre en contacto con el suelo, lo que evita que la rueda auxiliar gire libremente sobre
el suelo. El segundo eje pivotante esta ubicado entre el cuarto eje pivotante y la segunda espiga del elemento elastico.
La primera espiga del elemento elastico es intermedia entre el primer y el segundo extremo de la primera biela.

En un ejemplo, la porcidon de guia incluye una porcion central y dos porciones laterales que se extienden
respectivamente hacia afuera y hacia abajo desde la porcidn central hacia dos lados de la base y separadas entre si
en una direccion lateral perpendicular a la direccion de movimiento. Las dos porciones laterales comprenden
gradientes simétricos con respecto a la porcion central. El miembro giratorio colinda giratoriamente con la porcion
central cuando la rueda auxiliar se mueve en la direccion de movimiento. Cuando la rueda auxiliar se desvia de la
direccidén de movimiento, el miembro giratorio se mueve y presiona contra una de las dos porciones laterales y ejerce
una fuerza sobre el suelo, y el suelo genera una fuerza reactiva que sirve como fuerza de retorno para guiar la rueda
auxiliar hacia atras a la direccién de movimiento.

En un ejemplo, la unidad de conexién incluye ademas un bloque limitador montado en una parte superior de la base y
un microinterruptor montado en el eje central, que colinda con el bloque limitador y conectado eléctricamente al
elemento de potencia. Cuando la rueda auxiliar se desvia de la direccion de movimiento en un angulo no mayor que
un angulo umbral, el microinterruptor sigue colindando con el bloque limitador, y el elemento de potencia suministra
energia para impulsar la rueda auxiliar para rotar y moverse en el suelo. Cuando la rueda auxiliar se desvia de la
direccién de movimiento en un angulo mayor que el angulo umbral, el microinterruptor se desacopla del bloque
limitador y el elemento de potencia no acciona la rueda auxiliar.

En un ejemplo, el eje central incluye un extremo inferior ubicado debajo de la base. El soporte de rueda incluye una
porcion pivotante acoplada al extremo inferior del eje central. La porcion pivotante del soporte de rueda y el eje central
pueden girar conjuntamente en relacién con la base alrededor del eje giratorio. La porcion pivotante del soporte de
rueda puede pivotar con relacion al eje central alrededor de un eje pivotante que se cruza y se extiende
perpendicularmente al eje giratorio.

En un ejemplo, el soporte de rueda incluye ademas una extension que se extiende hacia afuera desde la porcion
pivotante en la direccién de movimiento. La extensidén incluye un asiento de guia que sostiene de forma giratoria el
miembro giratorio. Un eje se extiende a través del asiento de guia y el miembro giratorio en la direcciéon de movimiento.
El miembro giratorio es giratorio alrededor de un eje perpendicular al eje giratorio y definido por el eje. El miembro
giratorio comprende un extremo superior que sobresale hacia arriba mas alla del asiento de guia y colinda
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giratoriamente en la porcién de guia.

La presente invencion se hara mas clara a la luz de la siguiente descripcion detallada de realizaciones ilustrativas de
esta invencién descritas en relacion con los dibujos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en perspectiva parcialmente despiezada de una silla de ruedas que incluye un dispositivo
de potencia auxiliar de una realizacion segun la presente invencion.

La figura 2 es una vista en perspectiva parcialmente despiezada del dispositivo de potencia auxiliar de la figura 1.
La figura 3 es una vista superior de la silla de ruedas de la figura 1.

La figura 4 es una vista lateral parcial de la silla de ruedas de la figura 1.

La figura 5 es una vista lateral parcial que ilustra el funcionamiento de la silla de ruedas de la figura 4, con muelles
sin comprimir.

La figura 6 es una vista posterior ampliada, parcial, de la silla de ruedas de la figura 1, con un miembro giratorio
que linda con una porcién de guia.

La figura 7 es una vista ampliada de una porcién de la silla de ruedas de la figura 3, que ilustra el funcionamiento
del dispositivo de potencia auxiliar.

DESCRIPCION DETALLADA

Con referencia a las figuras 1 y 2, un dispositivo de potencia auxiliar de una realizacion segun la presente invencién
incluye una unidad de conexién 1 y una unidad auxiliar 2. La unidad de conexion 1 puede montarse en un bastidor A
de una silla de ruedas. La unidad auxiliar 2 esta conectada de manera pivotante a la unidad de conexién 1 y ayuda al
movimiento de la silla de ruedas.

Con referencia a las figuras 2-4, la unidad de conexion 1 incluye una base 11 unida al bastidor A de la silla de ruedas
y un eje central 12 montado de forma giratoria a la base 11. El eje central 12 es giratorio con respecto a la base 11
alrededor de un eje giratorio L1. El eje central 12 incluye un primer agujero pivotante 121 en un extremo inferior del
mismo. Ademds, la unidad de conexién 1 incluye ademas una primera biela 13 que comprende un primer extremo
conectado de manera pivotante a la base 11 alrededor de un primer eje pivotante P1 por un miembro de conexion 14
y un segundo extremo conectado de manera pivotante al bastidor A de la silla de ruedas alrededor de un segundo eje
pivotante P2 por otro miembro de conexiéon 14. En esta realizacion, la unidad de conexion 1 incluye ademas una
segunda biela 13 montada encima de la primera biela 13. La segunda biela 13 comprende un primer extremo
conectado de manera pivotante a la base 11 alrededor de un tercer eje pivotante P3 y un segundo extremo conectado
de forma pivotante al bastidor A de la silla de ruedas alrededor de un cuarto eje pivotante P4. El tercer eje pivotante
P3 esté situado por encima y paralelo al primer eje pivotante P1. El cuarto eje pivotante P4 est4 situado por encima y
paralelo al segundo eje pivotante P2. Esto forma un mecanismo sustancialmente similar a un enlace de cuatro barras.

Con referencia a las figuras 2, 4 y 5, la unidad de conexion 1 incluye ademas al menos un elemento eléstico 15
montado entre la primera biela 13 y el bastidor A. El al menos un elemento elastico 15 desvia la base 11 hacia el
bastidor A y desvia una rueda auxiliar 25 para que entre en contacto con el suelo G, lo que evitar que la rueda auxiliar
25 gire libremente sobre el suelo G. En esta realizacion, la unidad de conexién 1 incluye dos elementos elasticos 15,
tales como dos resortes de compresion. Cada elemento elastico 15 esta unido entre uno de los dos lados laterales de
la primera biela 13 y el bastidor A. Especificamente, cada elemento elastico 15 comprende una primera espiga unida
a la primera biela 13 y una segunda espiga unida al bastidor A. Los elementos elasticos 15 empujan la base 11 hacia
el bastidor A y empujan la rueda auxiliar 25 para que entre en contacto con el suelo G. El segundo eje pivotante P2
est4 ubicado entre el cuarto eje pivotante P4 y la segunda espiga de cada elemento elastico 15. La primera espiga de
cada elemento elastico 15 es intermedia entre el primer y el segundo extremo de la primera biela 13.

Con referencia a las figuras 2 y 6, la unidad de conexién 1 incluye ademas una porciéon de guia 16 dispuesta en un
lado inferior de la base 11 y separada del eje de rotacién L1 en una direccion perpendicular al eje de rotacién L1. En
esta realizacion, la base 11 incluye una proyeccion en una periferia exterior de la misma, donde la proyeccién
comprende el lado inferior sobre el que se forma la porciéon de guia 16. La porciéon de guia 16 incluye una porcion
central 16a y dos porciones laterales 16b que se extienden respectivamente hacia afuera y hacia abajo desde la
porcion central 16a hacia dos lados de la base 11. Las dos porciones laterales 16b estan separadas entre si en una
direccion lateral perpendicular a la direccion de movimiento de la silla de ruedas. En esta realizacion, las dos porciones
laterales 16b comprenden gradientes simétricos con respecto a la porcion central 16a.

Con referencia a la figura 2, la unidad auxiliar 2 incluye un soporte de rueda 21 y la rueda auxiliar 25.

El soporte de rueda 21 esta conectado de manera pivotante a la unidad de conexién 1. En esta realizacion, el soporte
de rueda 21 incluye un segundo orificio pivotante 22, y un miembro pivotante 23 se extiende a través del primer orificio
pivotante 121 del eje central 12 y el segundo orificio pivotante 22 del soporte de rueda 21 para conectar el eje central
12 y el soporte de rueda 21. El miembro pivotante 23 define un eje pivotante
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L2 que se cruza y se extiende perpendicularmente al eje giratorio L1. La rueda auxiliar 25 esta montada de forma
giratoria en un extremo inferior del soporte de rueda 21. En esta realizacion, el extremo inferior del soporte de rueda
21 comprende una horquilla, y la rueda auxiliar 25 estda montada giratoriamente en la horquilla mediante un eje de
acoplamiento 24. La rueda auxiliar 25 es movil sobre el suelo G en la direccién de movimiento en la que se mueve la
silla de ruedas.

Con referencia a las figuras 2, 3 y 7, un elemento de potencia 26 estd montado en la rueda auxiliar 25. El elemento de
potencia 26 esta configurado para conducir la rueda auxiliar 25 para que gire en relacion con el soporte 21 de la rueda
y para mover la rueda aucxiliar 25 en el suelo G en la direccién de movimiento. La unidad de conexion 1 incluye ademas
un bloque limitador 17 montado en una parte superior de la base 11 y un microinterruptor 18. En esta realizacion, el
bloque limitador 17 es arqueado, es coaxial al eje central 12 y esta separado del eje central 12. El microinterruptor 18
esta montado en el eje central 12, linda con el bloque limitador 17 y estd conectado eléctricamente al elemento de
potencia 26. El microinterruptor 18 es pivotable junto con el eje central 12 dentro de un angulo predeterminado 6 (figura
7), que puede considerarse como un angulo umbral. Cuando el &ngulo de rotacion del eje central 12 con respecto a la
base 11 es mas pequefio que el angulo de umbral 8, el microinterruptor 18 todavia colinda con el bloque limitador 17,
y el elemento de potencia 26 suministra energia para impulsar la rueda auxiliar 25 para que gire y se mueva en el
suelo G. Por otro lado, cuando el eje central 12 gira a través de un angulo mayor que el angulo umbral 6, el
microinterruptor 18 se desconecta del bloque limitador 17, y el elemento de potencia 26 no acciona la rueda auxiliar
25)

Con referencia a las figuras 2, 6 y 7, el soporte de rueda 21 incluye una porcion pivotante 21a acoplada a un extremo
inferior del eje central 12 debajo de la base 11. La porcién pivotante 21a del soporte de rueda 21 y el eje central 12
pueden girar conjuntamente con respecto a la base 11 alrededor del eje giratorio L1. La porcion pivotante 21a del
soporte de rueda 21 es pivotable con respecto al eje central 12 alrededor del eje pivotante L2 que se cruza y se
extiende perpendicularmente al eje giratorio L1.

El soporte de rueda 21 incluye ademas una extension 21b que se extiende hacia afuera desde la porcién pivotante
21a en la direccién de movimiento. La extension 21b incluye un asiento de guia 20 que sostiene de forma giratoria un
miembro giratorio 29. Un eje 28 se extiende a través del asiento de guia 20 y el miembro giratorio 29 en la direccion
de movimiento. El miembro giratorio 29 es giratorio alrededor de un eje L3 perpendicular al eje giratorio L1 y definido
por el eje 28. El miembro giratorio 29 comprende un extremo superior que sobresale hacia arriba mas alla del asiento
de guia 20 y colinda giratoriamente con la porcion de guia 16. Cuando el eje central 12 gira con respecto a la base 10
alrededor del eje giratorio L1, el soporte de rueda 21 que incluye el miembro giratorio 29 también gira junto con el eje
central 12.

La figura 4 muestra una silla de ruedas que comprende el dispositivo de potencia auxiliar segun la presente invencion
en una posicion de reposo Con referencia a la figura 5, en uso de la silla de ruedas, un usuario empuja las ruedas B
de la silla de ruedas con una ligera fuerza para moverse en la direccién de movimiento indicada por la flecha. El soporte
de rueda 21 pivota ligeramente hacia atras, y el miembro giratorio 29 colinda giratoriamente con la porcién central 16a
de la porcidon de apoyo 16. El microinterruptor 18 colinda con el bloque limitador 17, y el elemento de potencia 26
suministra energia para impulsar la rueda auxiliar 25 para rotar y moverse sobre el suelo G. Por lo tanto, la rueda
auxiliar 25 ayuda al movimiento de la silla de ruedas.

Con referencia a la figura 6, en el caso de girar o moverse en un camino lleno de baches, la rueda auxiliar 25 se desvia
de la direccion de movimiento en un angulo no mayor que el angulo umbral 8, cuando el angulo de rotacion del eje
central 12 y el miembro giratorio 29 alrededor del eje giratorio L1 es mas pequefio que el angulo umbral 6, el miembro
giratorio 29 se desvia hacia la izquierda o hacia la derecha de la porcién central 16a de la porcién colindante 16.
Debido a la provision de las porciones laterales 16b que se extienden hacia afuera y hacia abajo sobre una de las
porciones laterales 16b de la porcién de guia 16, el miembro giratorio 29 se mueve y presiona contra una de las
porciones laterales 16b, y el suelo genera una fuerza reactiva R que sirve como una fuerza de retorno F para guiar la
rueda auxiliar 25 de vuelta a la direccién de movimiento. Por lo tanto, a la rueda auxiliar 25 se le imparte la fuerza de
retorno F para retroceder en el camino correcto, lo que proporciona estabilidad de movimiento. Ademas, el mecanismo
sustancialmente similar a un enlace de cuatro barras que incluye la primera y segunda bielas 13 permite que la base
11 de la unidad de conexién 1 se mueva en la direccién vertical perpendicular al suelo G, lo que mejora aun mas la
estabilidad de movimiento.

Con referencia a las figuras 2 y 7, por otro lado, cuando el eje central 12 gira a través de un angulo mayor que el
angulo de umbral 0, el microinterruptor 18 se desacopla del bloque limitador 17, y el elemento de potencia 26 no
acciona la rueda auxiliar 25. Por lo tanto, la silla de ruedas puede reducir la velocidad o detenerse, lo que evita el
peligro. El usuario puede empujar faciimente las ruedas B para girar la silla de ruedas. Después de que la silla de
ruedas vuelva a una direccién directa, el miembro giratorio 29 vuelve a la posicidon que colinda giratoriamente con la
porcién central 16a de la porcidon de guia 16. Al mismo tiempo, el microinterruptor 18 colinda con el bloque limitador
17, y el elemento de potencia 26 se reanuda para impulsar la rueda auxiliar 25 para girar.

En vista de lo anterior, la silla de ruedas incluye el dispositivo de potencia auxiliar segun la presente invencion para
proporcionar una potencia auxiliar para mover la silla de ruedas. El miembro giratorio 29 y la porcién de guia 16 guian
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la silla de ruedas para que se mueva en linea recta (en el camino correcto) durante el giro o el movimiento en una
carretera con baches, lo que proporciona una funcién de retorno automatico cuando se produce una desviacion.
Ademas, cuando el angulo de giro es mayor que el angulo predeterminado 6, el elemento de potencia 26 no suministra
energia a la rueda auxiliar 25, de modo que el usuario puede empujar facilmente las ruedas B de la silla de ruedas
con fines de giro.

Por lo tanto, dado que la invencién descrita en el presente documento puede realizarse en otras formas especificas,
algunas de las cuales se han indicado, las realizaciones descritas en este documento deberan considerarse ilustrativas
y no restrictivas en todos los aspectos. El alcance de la invencién se indicara mediante las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas que comprende:

una unidad de conexién (1) que incluye una base (11) y un eje central (12) montado giratoriamente en la base (11)
y giratorio alrededor de un eje giratorio (L1), donde la unidad de conexién (1) incluye ademas una porcién de guia
(16) dispuesta en un lado inferior de la base (11) y separada del eje giratorio (L1) en una direccion perpendicular
al eje giratorio (L1), y donde la base (11) esta adaptada para conectarse a la silla de ruedas; y

una unidad auxiliar (2) que incluye un soporte de rueda (21) y una rueda auxiliar (25), donde el soporte de rueda
(21) esta conectado de manera pivotante a la unidad de conexién (1), donde la rueda auxiliar (25) estda montada
giratoriamente en el soporte de rueda (21) y un elemento de potencia (26) esta montado en la rueda auxiliar (25),
donde la rueda auxiliar (25) se puede mover sobre un suelo (G) en una direccion de movimiento en la que se
mueve la silla de ruedas, donde el elemento de potencia (26) esta configurado para conducir la rueda auxiliar (25)
para girar en relacion con el soporte de rueda (21) y para mover la rueda auxiliar (25) en el suelo (G) en la direccion
de movimiento, donde la unidad auxiliar (2) incluye ademas un miembro giratorio (29) que colinda con la porcion
de guia (16), donde cuando la rueda auxiliar (25) se desvia de la direccion de movimiento mientras se mueve sobre
el suelo (G), el soporte de rueda (21) y el eje central (12) juntos giran alrededor del eje giratorio (L1) del eje central
(12), donde el miembro giratorio (29) se mueve a lo largo y presiona contra la porciéon de guia (16), y la rueda
auxiliar (25) recibe una fuerza de retorno (F) para regresar a la direcciéon de movimiento.

2. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el
eje central (12) de la unidad de conexién (1) incluye un primer agujero pivotante (121), donde el soporte de rueda (21)
de la unidad auxiliar (2) incluye un segundo agujero pivotante (22), y donde un miembro pivotante (23) se extiende a
través del primer agujero pivotante (121) del eje central (12) y el segundo agujero pivotante (22) del soporte de rueda
(21) para conectar el eje central (12) y el soporte de rueda (21).

3. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 1, caracterizado porque la
unidad de conexion (1) incluye ademas una primera biela (13) que comprende un primer extremo conectado de manera
pivotante a la base (11) alrededor de un primer eje pivotante (P1) y un segundo extremo conectado de manera
pivotante a un bastidor (A) de la silla de ruedas alrededor de un segundo eje pivotante (P2).

4. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacion 3, caracterizado porque la
unidad de conexion (1) incluye ademas al menos un elemento elastico (15) montado entre la primera biela (13) y el
bastidor (A), donde el al menos un elemento elastico (15) desvia la base (11) hacia el bastidor (A) y desvia la rueda
auxiliar (25) para que entre en contacto con el suelo (G).

5. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 3, caracterizado porque la
unidad de conexion (1) incluye ademas una segunda biela (13) montada encima de la primera biela (13), donde la
segunda biela (13) comprende un primer extremo conectado de manera pivotante a la base (11) alrededor de un tercer
eje pivotante (P3) y un segundo extremo conectado de manera pivotante al bastidor (A) de la silla de ruedas alrededor
de un cuarto eje pivotante (P4), donde el tercer eje pivotante (P3) esta ubicado por encima y paralelo al primer eje
pivotante (P1), y donde el cuarto eje pivotante (P4) esta ubicado por encima y paralelo al segundo eje pivote (P2).

6. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 5, caracterizado porque la
unidad de conexion (1) incluye ademas un elemento elastico (15) que comprende una primera espiga unida a la
primera biela (13) y una segunda espiga unida al bastidor (A), donde el elemento elastico (15) desvia la base (11)
hacia el bastidor (A) y desvia la rueda auxiliar (25) para que entre en contacto con el suelo (G), donde el segundo eje
pivotante (P2) esta ubicado entre el cuarto eje pivotante (P4) y la segunda espiga del elemento elastico (15), y donde
la primera espiga del elemento elastico (15) es intermedia entre el primer y el segundo extremo de la primera biela
(13).

7. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 1, caracterizado porque la
porcion de guia (16) incluye una porcién central (16a) y dos porciones laterales (16b) que se extienden
respectivamente hacia afuera y hacia abajo desde la porcién central (16a) hacia dos lados de la base (11) y se separan
entre si en una direccion lateral perpendicular a la direccion de movimiento, donde las dos porciones laterales (16b)
comprenden gradientes simétricos con respecto a la porcion central (16a), y donde el miembro giratorio (29) colinda
giratoriamente con la porcion central (16a) cuando la rueda auxiliar (25) se mueve en la direccion de movimiento,
donde cuando la rueda auxiliar (25) se desvia de la direccién de movimiento, el miembro giratorio (29) se mueve y
presiona contra una de las dos porciones laterales (16b) y ejerce una fuerza sobre el suelo (G), y el suelo (G) genera
una fuerza reactiva (R) que sirve como fuerza de retorno para guiar la rueda auxiliar (25) de vuelta a la direccién de
movimiento.

8. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 1, caracterizado porque la
unidad de conexion (1) incluye ademas un bloque limitador (17) montado en una parte superior de la base (11) y un
microinterruptor (18) montado en el eje central (12), contiguo al bloque limitador (17), y conectado eléctricamente al
elemento de potencia (26), donde cuando la rueda auxiliar (25) se desvia de la direccién de movimiento en un angulo
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no mayor que un angulo umbral, el microinterruptor (18) permanece colindante con el bloque limitador (17), y el
elemento de potencia (26) suministra potencia para impulsar la rueda auxiliar (25) para que gire y se mueva en el
suelo (G), y donde cuando la rueda auxiliar (25) se desvia de la direccion de movimiento en un angulo mayor que el
angulo umbral, el microinterruptor (18) se desacopla del bloque limitador (17) y el elemento de potencia (26) no acciona
la rueda auxiliar (25).

9. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el
eje central (12) incluye un extremo inferior ubicado debajo de la base (11), donde el soporte de rueda (21) incluye una
porcion pivotante (21a) acoplada al extremo inferior del eje central (12), donde la porcion pivotante (21a) del soporte
de rueda (21) y el eje central (12) pueden girar conjuntamente con respecto a la base (11) alrededor del eje giratorio
(L1), donde la porcién pivotante (21a) del soporte de rueda (21) es pivotable con respecto al eje central (12) alrededor
de un eje pivotante (L2) que se cruza y se extiende perpendicularmente al eje giratorio (L1).

10. Dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun la reivindicacién 9, caracterizado porque el
soporte de rueda (21) incluye ademas una extension (21b) que se extiende hacia afuera desde la porcion pivotante
(21a) en la direccion de movimiento, donde la extension (21b) incluye un asiento de guia (20) que soporta
giratoriamente el miembro giratorio (29), donde un eje (28) se extiende a través del asiento de guia (20) y el miembro
giratorio (29) en la direccién de movimiento, donde el miembro giratorio (29) es giratorio alrededor de un eje (L3)
perpendicular al eje giratorio (L1) y definido por el eje (28), y donde el miembro giratorio (29) comprende un extremo
superior que sobresale hacia arriba mas alla del asiento de guia (20) y colinda giratoriamente con la porcion de guia
(16).

11. Una silla de ruedas que comprende el dispositivo de potencia auxiliar para una silla de ruedas segun
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 10.
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