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DESCRIPCIÓN 

Procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje 

La presente invención se refiere a un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje por un terminal, en particular 
para guiar a un usuario que realiza una receta de cocina según las reivindicaciones independientes 1 y 7. 

Se conoce, por ejemplo, por los documentos DE 20 2013 101 483 U1 y US 8829365 B1 el hecho de ayudar al usuario en 5 
la elaboración de una receta de cocina mediante la comunicación de instrucciones que se presentan en un terminal. El 
usuario debe entonces ejecutar cada etapa y luego validar las etapas realizadas. El terminal puede estar distante del 
dispositivo de pesaje y estar dispuesto para comunicar con el dispositivo de pesaje según un protocolo de comunicación 
inalámbrica. 

Esta disposición es ventajosa en el sentido de que una información que proviene del dispositivo de pesaje puede advertir 10 
al terminal de la ejecución de una etapa, por ejemplo, durante un pesaje cuando se alcanza el peso objetivo. 

Parece así que el terminal actúa como un mando a distancia del dispositivo de pesaje y permite gestionar a distancia sus 
funciones tales como la unidad que se ha de utilizar para el pesaje o una visualización luminosa que señala al usuario 
que el dispositivo de pesaje es apto para realizar la medición de peso correspondiente a una etapa de la receta. 

Esta comunicación entre el dispositivo de pesaje y el terminal es satisfactoria porque el usuario es guiado correctamente 15 
para la ejecución de la receta, de manera que no olvide ninguna etapa y se asegure de que cada etapa es correctamente 
ejecutada antes de comenzar la siguiente. 

Sin embargo, la realización de una receta de cocina no se limita a una serie de pesajes sucesivos: deben llevarse a cabo 
otros tipos de medidas, tales como el mezclado de ingredientes o períodos de espera, por ejemplo, para dejar reposar 
una pasta. 20 

Durante estas etapas, el dispositivo de pesaje está encendido y todas las funciones están disponibles. Verifica así 
constantemente el estado de sus sensores de peso y de sus controles, incluso cuando no se supone que deben ser 
solicitados. El tiempo de ejecución de una receta es muy variable y oscila desde algunos minutos a más de una hora (en 
promedio una veintena minutos), parece ser que el dispositivo de pesaje está en funcionamiento varios minutos por 
receta, sin que sea necesario. 25 

Además, cuando el dispositivo de pesaje funciona con pilas o baterías, el ahorro de energía es un aspecto primordial. 

La presente invención pretende resolver la totalidad o parte de los inconvenientes mencionados anteriormente. 

A este efecto, la presente invención se refiere a un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje por un terminal, 
comprendiendo el dispositivo de pesaje una fuente de alimentación interna, una entidad de mando dispuesta para recibir 
informaciones de mando según un protocolo de comunicación y al menos un elemento funcional apto para ser mandado 30 
por la unidad de mando, comprendiendo el procedimiento de mando las etapas de: 

- elaboración por el terminal y/o adquisición de una información de mando que comprende al menos una 
instrucción de refresco o de actualización con relación a un periodo cíclico y/o a una relación cíclica de refresco o de 
actualización de una función del al menos un elemento funcional del dispositivo de pesaje, 

- el envío a la entidad de mando de dicha información de mando según el protocolo de comunicación. 35 

El período cíclico de refresco o de actualización del elemento funcional corresponde a la frecuencia de solicitación de 
dicho elemento funcional por la entidad de mando. 

El procedimiento de mando del dispositivo de pesaje permite así, mediante el envío de información de mando adaptar la 
solicitación de un elemento funcional según la necesidad de uso del dispositivo de pesaje. 

Por ejemplo, puede enviarse una información de mando durante la ejecución de una etapa de una receta de cocina 40 
consistente en dejar reposar una pasta obtenida durante una etapa anterior. 

Esta información de mando comprenderá por ejemplo una instrucción con relación al alargamiento del periodo cíclico de 
refresco de la presentación y otra instrucción con relación al alargamiento del período cíclico de actualización de 
medición de peso. En otras palabras, se trata de realizar una inhibición de la función de medición del peso. 

Parece así que este procedimiento de mando del dispositivo de pesaje permite la modulación del consumo energético 45 
del dispositivo de pesaje al tiempo que conserva a disposición del usuario las funciones que puede utilizar según el 
contexto. 

Para una adaptación contextual de la solicitación de los elementos funcionales, el procedimiento permite una reducción 
del consumo energético del dispositivo de pesaje controlado sin incidencia sobre la utilización. 
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El mismo efecto se puede obtener variando la relación cíclica de refresco o actualización. La relación cíclica se puede 
variar independientemente del período cíclico o en combinación con la variación del periodo cíclico ya sea para una 
instrucción de refresco o de actualización. 

Según un aspecto de la invención, la información de mando comprende una solicitud de carga relativa a la carga de la 
fuente de alimentación interna. Es así posible interrogar al dispositivo de pesaje sobre su cantidad de energía en reserva. 5 

Según un aspecto de la invención, la adquisición corresponde a una recepción de información que proviene de un 
servidor remoto, preferiblemente apto para comunicar según el protocolo de comunicación o según otro protocolo con el 
terminal. 

Según un aspecto de la invención, la instrucción de refresco o de actualización corresponde respectivamente, a: 

- el período cíclico y/o la relación cíclica de refresco de un dispositivo de emisión de información tal como la 10 
visualización de un dispositivo de visualización o una emisión sonora de una alarma, o, 

- el período cíclico y/o la relación cíclica de actualización de adquisición de un sensor, tal como un sensor de 
peso, o una interfaz de usuario, tal como un botón de mando. 

Por tanto, parece que definiendo un período cíclico y/o la relación cíclica a aplicar por el envío de una información de 
mando, es posible ralentizar la frecuencia de funcionamiento de ciertos elementos funcionales del dispositivo de pesaje. 15 

Así, es posible economizar la energía de la fuente de alimentación interna, por ejemplo, reduciendo al mínimo la 
frecuencia de control del peso al nivel del sensor de peso o no refrescando su visualización. 

Esta disposición es particularmente interesante cuando el usuario del dispositivo de pesaje no utiliza ciertos elementos 
funcionales en un contexto dado. 

Según un aspecto de la invención, dicha información de mando comprende además una instrucción de consigna con 20 
relación a la ejecución de una tarea por un elemento funcional. 

No sólo la información de mando permite, desde el terminal, gestionar el consumo energético del dispositivo de pesaje 
solicitando más o menos elementos a los funcionales, sino también esta información de mando permite mandar a 
distancia la realización de una tarea por la balanza. 

Según un aspecto de la invención, una tarea puede corresponder a un peso en gramos a pesar, un volumen de líquido a 25 
determinar o un texto a presentar con destino al usuario del dispositivo de pesaje. 

Según un aspecto de la invención, el procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje por un terminal comprende 
además una etapa de recepción de una información de control que proviene del dispositivo de pesaje, comprendiendo la 
información de control: 

- una indicación de la carga con relación al estado de carga de la fuente de alimentación interna y/o 30 

- una indicación de retorno con relación a un estado de un elemento funcional, tal como un valor adquirido por 
un sensor o una orden de usuario obtenida por una interfaz de usuario, y/o siendo dicha indicación de retorno (re) relativa 
a un modo de funcionamiento de un conjunto de elementos funcionales, correspondiendo un modo de funcionamiento a 
una definición dada de los estados de los elementos funcionales de dicho conjunto. 

Un modo de funcionamiento corresponde así a una configuración de estados que reflejan un funcionamiento general del 35 
dispositivo de pesaje DP. Esta configuración se puede prestablecer. 

Según un ejemplo, un modo de funcionamiento puede ser cualificado como «modo de funcionamiento a plena 
potencia». En este caso, la definición de los estados de los elementos funcionales F es tal que cada elemento funcional 
es solicitado al máximo de sus posibilidades. El consumo energético no es una prioridad para este modo de 
funcionamiento. 40 

Según otro ejemplo, un modo de funcionamiento puede ser cualificado como «modo de funcionamiento en economía de 
energía». En este caso, los elementos funcionales son menos solicitados y el consumo energético reducido. 

Otros modos de funcionamiento también pueden preverse, por ejemplo, para favorecer el funcionamiento de 
determinados elementos funcionales con respecto a otros, por ejemplo, menos susceptibles de ser utilizados en un 
contexto dado. 45 

Parece ser que el terminal también es apto para recibir informaciones de control que provienen del dispositivo de pesaje 
y que proporcionan información sobre el estado real del dispositivo de pesaje. 
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Así, es posible para el terminal determinar si una instrucción de consigna se ha seguido bien y si es necesario recibir un 
resultado esperado, por ejemplo, si se ha de pesar un peso determinado. 

Según un aspecto de la invención, el procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje por un terminal comprende 
una etapa que sucede a la etapa de recepción de la información de control y que consiste en la elaboración y/o la 
adquisición de una información de mando llamada información de mando posterior, y luego, una etapa de envío a la 5 
entidad de mando de dicha información de mando posterior según el protocolo de comunicación. 

Así, es posible tras el envío de una información de mando elemental recibir un retorno que proviene del dispositivo de 
pesaje que es la información de control elemental. 

A continuación, el procedimiento permite en función de esta información de control elemental elaborar y/o adquirir una 
información de mando posterior, función de esta información de control elemental. 10 

El procedimiento está por tanto adaptado para ayudar a un usuario a la realización de una receta de cocina por la 
asistencia del terminal. Así, el terminal controla la realización de cada fase de preparación de la receta de cocina. La 
economía de energía se realiza entonces sin que el usuario sea molestado por su progreso en la preparación de la 
receta de cocina. 

La presente invención también se refiere a un producto de programa de ordenador que comprende instrucciones de 15 
código dispuestas para implementar las etapas de un procedimiento de control de un dispositivo de pesaje por un 
terminal como se describe anteriormente, cuando dicho programa se ejecuta en una unidad de tratamiento de un 
terminal, en particular un terminal portátil de comunicación. 

La presente invención se refiere además a un terminal, en particular a un terminal portátil de comunicación, que 
comprende en la memoria las instrucciones de código de un producto de programa de ordenador tal como se describe 20 
anteriormente y dispuesto para ejecutar tal producto de programa de ordenador. 

La presente invención se refiere además a un procedimiento de control interno a un dispositivo de pesaje, 
comprendiendo el dispositivo de pesaje una fuente de alimentación interna, una entidad de mando dispuesta para recibir 
informaciones de mando según un protocolo de comunicación y al menos un elemento funcional apto para ser mandado 
por la entidad de mando, comprendiendo el procedimiento de control interno las etapas siguientes: 25 

- recepción de una información de mando que proviene de un terminal, comprendiendo la información de 
mando al menos una instrucción de refresco o de actualización relativa a un período cíclico y/o una relación cíclica de 
refresco o de actualización de una función del al menos un elemento funcional del dispositivo de pesaje, 

- adaptación del período cíclico y/o de la relación cíclica de refresco o de actualización de dicha función del al 
menos un elemento funcional, según al menos una instrucción de refresco o de actualización recibida. 30 

El dispositivo de pesaje es por lo tanto apto para adaptar la solicitación de sus elementos funcionales en función de una 
información de mando según el protocolo de comunicación. 

El dispositivo de pesaje se puede por tanto utilizar minimiza al mismo tiempo el consumo energético previendo reducir la 
frecuencia de puesta en práctica de las funciones no solicitadas o que no deben ser solicitadas según el contexto. 

Según un aspecto de la invención, el procedimiento de control interno para un dispositivo de pesaje comprende además 35 
una etapa de elaboración y de envío de una información de control con destino a un terminal según un protocolo de 
comunicación, comprendiendo la información de control: 

- una indicación de carga relativa al estado de carga de la fuente de alimentación interna y/o 

- una indicación de retorno relativa a un estado de un elemento funcional, tal como un valor adquirido por un 
sensor o una orden de usuario obtenida por una interfaz de usuario, y/o siendo dicha indicación de retorno (re) relativa a 40 
un modo de funcionamiento de un conjunto de elementos funcionales (F), correspondiendo un modo de funcionamiento a 
una definición dada de los estados de los elementos funcionales de dicho conjunto. 

No sólo el dispositivo de pesaje es apto para regular la solicitación de estos elementos funcionales, sino que puede 
enviar informaciones de control que se refieren al estado de al menos un elemento funcional en un momento dado y de 
medición que proviene de un sensor. 45 

Por tanto, es fácil comunicar con un dispositivo de pesaje para recuperar mediciones tales como un peso medido o la 
validación de un usuario al pulsar un botón y también para enviarle informaciones de mando para reducir al mínimo el 
consumo energético. 

Según un aspecto de la invención, la información de mando comprende además una instrucción de consigna relativa a la 
ejecución de una tarea por un elemento funcional. 50 
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El dispositivo de pesaje es por lo tanto apto para ser mandado desde un terminal apto para comunicar según el protocolo 
de comunicación. 

La presente invención también se refiere a un producto de programa de ordenador que comprende instrucciones de 
código dispuestas para implementar las etapas de un procedimiento de mando interno para un dispositivo de pesaje 
como se describe anteriormente, cuando dicho programa se ejecuta en una entidad de mando de un dispositivo de 5 
pesaje. 

La presente invención se refiere además a un dispositivo de pesaje que comprende una entidad de mando que tiene en 
memoria las instrucciones de código de un producto de programa de ordenador tal como se describe arriba y dispuesto 
para ejecutar dicho producto de programa de ordenador. 

De cualquiera manera la invención se entenderá mejor con ayuda de la siguiente descripción con referencia a los dibujos 10 
esquemáticos adjuntos que representan, a modo de ejemplo no limitativo, una forma de ejecución de este procedimiento 
de control. 

La Figura 1 es una vista esquemática de un sistema de pesaje que comprende un dispositivo de pesaje, un terminal y un 
servidor. 

La Figura 2 es un gráfico que representa el período cíclico y la relación cíclica de una instrucción de refresco o de 15 
actualizado. 

Las figuras 3 y 4 son esquemas que ilustran la comunicación entre el dispositivo de pesaje y el terminal. 

La Figura 5 es un diagrama de flujo que presenta las etapas de un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje 
por un terminal. 

La figura 6 es un diagrama de flujo que presenta las etapas de un procedimiento de mando interno de un dispositivo de 20 
pesaje. 

Como se ilustra en la Figura 1, un sistema SP de pesaje comprende un dispositivo de pesaje DP, un terminal TER y un 
servidor S. 

El dispositivo de pesaje DP está dispuesto para comunicarse con el terminal TER según un protocolo de comunicación 
com, tal como un protocolo inalámbrico del tipo de baja energía. 25 

El terminal TER y el servidor S están a su vez dispuestos para comunicarse según un protocolo de comunicación com’ 
que puede ser idéntico o diferente del protocolo de comunicación com. 

El terminal TER comprende una unidad U de tratamiento dispuesta para ejecutar un procedimiento de mando del 
dispositivo de pesaje DP por el TER terminal. Para ello, la unidad U de tratamiento comprende un producto de programa 
de ordenador en forma de instrucciones de código de tipo de aplicación ejecutable. 30 

El terminal TER es apto para enviar una información de mando Cde con destino al dispositivo de pesaje DP según el 
protocolo de comunicación com. 

El terminal TER puede disponer de esta información de mando Cde en la memoria o esta información de mando Cde 
puede haberle sido comunicada por el servidor S. También es posible que el terminal TER haya adquirido esta 
información de mando Cde como consecuencia de una entrada de un usuario por medio de una interfaz del terminal 35 
TER. 

El dispositivo de pesaje DP comprende una fuente E de alimentación interna, una entidad de mando C y elementos 
funcionales F. La entidad de mando C está dispuesta para controlar los elementos funcionales F y recibir informaciones 
sobre el estado de cada elemento F funcional. 

Los elementos funcionales F son de tipos diferentes: puede tratarse de un sensor cp, tal como un sensor de peso, o de 40 
una interfaz de usuario, tal como un botón de mando. También puede tratarse de un dispositivo de emisión de 
información tal como un dispositivo de visualización o una alarma. 

La entidad de mando C es apta para recibir informaciones de mando Cde comunicadas por el terminal TER. La entidad 
de mando C es también apta para elaborar informaciones de control ctr. 

Cada información de control ctr comprende una indicación de carga ch sobre el estado de carga de la fuente de 45 
alimentación interna E y/o una indicación de retorno re relativa a un estado de un elemento funcional F, tal como un valor 
adquirido por un sensor o un comando de usuario obtenido por una interfaz de usuario. 

Como se ilustra en la Figura 2, cada elemento funcional F está dispuesto para ser refrescado - cuando se trata de un 
dispositivo de emisión de información inf – o para ser actualizado – cuando se trata de un sensor cp - según un período 
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cíclico Tc y una relación cíclica rc de refresco o de actualización. 

Por tanto, parece que mediante la definición de una duración de funcionamiento cíclico Dc con respecto al período cíclico 
Tc, se define el valor de la relación cíclica rc. El eje de abscisas corresponde por tanto al tiempo y el eje de ordenadas a 
la solicitación de un elemento funcional en posición alta y a la ausencia de solicitación en posición baja. 

Cada elemento funcional F es controlado independientemente por entidad de mando C según su período cíclico Tc y su 5 
relación cíclica rc. Los elementos funcionales F no funcionan por tanto permanentemente. 

Para hacer esto, la entidad de mando C comprende en memoria instrucciones de código de un producto de programa de 
ordenador para la ejecución de un procedimiento de mando interno a la entidad de mando. 

También se observa que, en ausencia de la solicitación de un elemento funcional F, la entidad de mando C puede 
generar una orden autónoma del dispositivo de pesaje DP a fin de permitir a los elementos funcionales F concernidos, 10 
reducir gradualmente el consumo energético según el tiempo de ausencia de solicitación. 

La entidad de mando C puede elaborar informaciones de control ctr para informar del estado de los elementos 
funcionales F. 

Como se ilustra en las figuras 3 y 4, el terminal TER y el dispositivo de pesaje DP están dispuestos para intercambiar 
informaciones de mando Cde e informaciones de control ctr. 15 

El terminal TER está dispuesto para ejecutar las etapas de un procedimiento de mando del dispositivo de pesaje DP 
ilustrado en la figura 5 y el dispositivo de pesaje DP está dispuesto para ejecutar las etapas de un procedimiento de 
mando interno ilustradas en la figura 6. 

Estos dos procedimientos definen las interacciones entre el terminal TER y el dispositivo de pesaje DP que permiten 
guiar a un usuario durante la realización de una receta de cocina al tiempo que limitan la solicitación de los elementos 20 
funcionales, haciendo así disminuir el consumo energético de la fuente de alimentación interna E. 

El procedimiento de control del dispositivo de pesaje DP por el terminal TER comprende una etapa E1 de elaboración y/o 
de adquisición por el terminal TER de una información de mando Cde que comprende: 

- al menos una instrucción de consigna Ins_co relativa a la ejecución de una tarea por un elemento funcional F, 
la instrucción de consigna Ins_co puede ser una instrucción que manda la realización de una medida de peso en una 25 
unidad dada con un valor objetivo o una consigna de visualización de una información en el dispositivo de visualización, 
de una reposición a cero del peso (tara) o aún de un cambio de unidad, 

-al menos una instrucción de refresco Ins_ra o de actualización Ins_ac relativa a un período cíclico de Tc y/o 
una relación cíclica rc de refresco o de actualización de una función de uno o más elementos funcionales F. 

Opcionalmente, la información de mando puede comprender una solicitud de carga rch que tiene como propósito 30 
interrogar al dispositivo de pesaje sobre el estado de carga de la fuente E de alimentación interna. 

El procedimiento de mando del dispositivo de pesaje DP por el terminal TER comprende a continuación una etapa E2 de 
envío al dispositivo de pesaje DP de dicha información de mando Cde. 

La recepción por el dispositivo de pesaje DP de esta información de mando Cde corresponde a la etapa E1' del 
procedimiento de mando interno en el dispositivo de pesaje DP. 35 

El procedimiento de mando interno en el dispositivo de pesaje DP comprende a continuación una etapa E2’ de 
adaptación del período cíclico Tc y/o de la relación cíclica rc de refresco o de actualización de dicha función del elemento 
funcional F según la al menos una instrucción de refresco Ins_ra o de actualización Ins_ac recibida. 

Paralelamente a esta etapa E2', la instrucción de consigna Ins_co es considerada por la entidad de mando C que realiza 
la tarea solicitada. 40 

A continuación, o independientemente según el caso, una etapa E3' del procedimiento de mando interno en el dispositivo 
de pesaje DP consiste en la elaboración y el envío de una información de control ctr con destinado al terminal TER. 

Esta información de control ctr es un retorno de información enviada al terminal TER y comprende en este sentido al 
menos una indicación de retorno re relativa a un estado de un elemento funcional F. Puede tratarse de un valor adquirido 
por un sensor o una orden de usuario que proviene de la interfaz de usuario. 45 

Esta información de control ctr también puede comprender al menos una indicación de retorno re relativa a un modo de 
funcionamiento de un conjunto de elementos funcionales F. 
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Un modo de funcionamiento corresponde a una definición dada de los estados de los elementos funcionales F de dicho 
conjunto de elementos funcionales F. 

Un modo de funcionamiento corresponde así a una configuración de estados que refleja un funcionamiento general del 
dispositivo de pesaje DP. Esta configuración se puede prestablecer. 

Según un ejemplo, un modo de funcionamiento puede ser cualificado como «modo de funcionamiento a plena 5 
potencia». En este caso, la definición de los elementos funcionales F es tal que cada elemento funcional es solicitado al 
máximo de sus posibilidades. El consumo energético no es una prioridad para este modo de funcionamiento. 

Según otro ejemplo, un modo de funcionamiento puede ser cualificado como «modo de funcionamiento en economía de 
batería». En este caso, los elementos funcionales son menos solicitados y el consumo energético reducido. 

También pueden preverse otros modos de funcionamiento, por ejemplo, para favorecer el funcionamiento de 10 
determinados elementos funcionales con respecto a otros, por ejemplo, menos susceptibles de ser utilizados en un 
contexto dado. 

La información de control ctr también puede comprender una indicación de carga ch con relación al estado de carga de la 
fuente de alimentación interna E. Esta indicación de carga puede ser emitida a iniciativa del dispositivo de pesaje DP o 
después de la recepción de una solicitud de carga rch que proviene del terminal TER. 15 

Después del envío de la información de control ctr, o bien después de la etapa E3', el procedimiento de mando del 
dispositivo de pesaje DP por el terminal TER continúa con la etapa E3 de recepción de la información de control ctr. 

Una etapa E4 que sucede a la etapa E3 consiste en la elaboración y/o la adquisición de una información de mando Cde 
llamada información de mando posterior Cde_s1 a Cde_s3. 

Esta etapa es similar a la etapa E1 con la diferencia de que la información de mando posterior tiene en cuenta la 20 
información de control recibida durante la etapa E3. 

Como se ilustra en las figuras 3 y 4, una sucesión de informaciones de mando Cde puede estar presente en la memoria 
de la unidad U de tratamiento. Cada información de mando puede corresponder a una etapa de una receta de cocina, lo 
que se ha representado por cajas unidas por flechas que simbolizan el orden de las etapas. 

La primera información de mando Cde corresponde a una información de mando llamada elemental Cde_el. Esta 25 
información de mando elemental Cde_el es enviada por el terminal TER durante la etapa E2. Permite iniciar la 
realización de la receta sin que ninguna información de control se haya recibido previamente. 

El dispositivo de pesaje DP procede a continuación al tratamiento de esta información de mando elemental Cde_el con 
las etapas E1' a E3'. Si la información de mando elemental Cde corresponde a una etapa de pesaje, por ejemplo de 100 
g de harina, significa que la información de mando elemental Cde_el comprendía por ejemplo: 30 

- una instrucción de consigna Ins_co solicitando la realización de la tara del sensor de peso, el paso de la 
unidad utilizada al gramo y un valor objetivo regulado a 100 g, 

- una instrucción de refresco Ins_ra que define el período cíclico Tc y la relación cíclica rc de refresco de la 
visualización del peso; en este caso, el período cíclico de Tc y la relación cíclica rc se definen de tal manera que el 
usuario puede comprobar fácilmente el aumento del peso a medida que se añade harina, 35 

- una instrucción de actualización Ins_ac que define el período cíclico Te y la realización cíclica rc de 
actualización de la adquisición de una señal que proviene del sensor de peso de manera que la medida aparezca 
instantáneamente al usuario, 

- una instrucción de actualización Ins_ac que define el período cíclico Tc y la relación cíclica rc de actualización 
de la adquisición de una señal que proviene del botón de mando a fin de hacer adquisiciones en periodos de tiempo 40 
espaciados ya que el usuario no tiene que solicitar este elemento funcional en este momento de la receta. 

Una vez se alcanza el valor objetivo, la entidad de mando C elabora y luego envía durante la etapa E3’ una información 
de control que precisa que se ha alcanzado el valor objetivo. En la figura 3 esta información de control ha sido 
denominada información de control elemental ctr_el pues corresponde a la información de mando elemental Cde_el. 

El terminal TER recibe esta información de control elemental ctr_el y concluye de ella que la etapa de la receta 45 
correspondiente ha sido bien llevada a cabo: los 100 g de harina se han pesado bien. 

Como se ilustra en la figura 4, el terminal TER prosigue a la etapa E4, y dispone de una primera información de mando 
posterior Cde_s1. Esta información de mando es cualificada de posterior en el sentido en que no se considera más que 
cuando la etapa anterior ha sido bien realizada y validada por la recepción de la información de control elemental ctr_el. 
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En este sentido, una información de mando posterior diferente puede ser enviada cuando la información de control ctr no 
es la esperada. 

En una etapa E5, el terminal procede al envío a la entidad de mando C de dicha primera información de mando posterior 
Cde_s1. 

En respuesta, el dispositivo de pesaje DP lleva a cabo de nuevo la ejecución de las etapas E1’ a E3’ mediante la 5 
realización de la tarea o tareas que le son solicitadas por la instrucción o instrucciones de consigna Ins_co y mediante la 
adaptación del o de los períodos cíclicos Tc y/o relaciones cíclicas rc de los elementos funcionales. 

Este principio de intercambio de informaciones de mando Cde y de informaciones de control ctr continúa hasta que cada 
etapa de la receta haya sido ejecutada. 

Las instrucciones de consigna Ins_co pueden ser de varios tipos: puede tratarse de la realización de un pesaje como se 10 
ha mencionado anteriormente, también puede tratarse de una tara, de un cambio de unidad o de una etapa de 
temporización correspondiente, por ejemplo, a un tiempo de reposo para una pasta o a la espera de la validación manual 
de un usuario al nivel del botón de mando según la realización manual de una tarea tal como una mezcla de ingredientes 
previamente pesados. 

Una parte de las informaciones de mando puede comprender también una solicitud de carga rch para devolver al 15 
terminal TER el estado de la carga ch la fuente de alimentación interna E. Eventualmente la información de mando 
posterior ha sido entonces adaptada mediante la modificación de las instrucciones de actualización Ins_ac o de refresco 
Ins_ra. 

Por tanto, parece que, en cualquier momento, cada elemento funcional F es configurado en términos de período cíclico 
Tc y/o de relación cíclica rc de refresco o de actualización según sea necesario para su uso. 20 

Esta disposición está en línea con economías de energía para la fuente de alimentación interna E manteniendo al mismo 
tiempo un funcionamiento óptimo desde el punto de vista del usuario durante la ejecución de la receta. De hecho, no se 
tiene en cuenta que algunas funciones se actualizan o se refrescan con menos frecuencia, ya que no se supone que se 
utilicen. 

Es posible controlar a distancia un dispositivo de pesaje DP con un terminal TER para la ejecución de una tarea, pero 25 
también para configurar los elementos funcionales F de tal modo que en cada instante el consumo de energía sea 
mínimo. 

Por lo tanto, es posible proponer una solución de asistencia culinaria evolucionada que asocia un terminal de 
comunicación móvil y una balanza al tiempo que garantiza una experiencia de uso cordial y fluida para el usuario, así 
como una autonomía de funcionamiento de varios años. 30 

Ni que decir tiene que, la invención no se limita a la única forma de ejecución de este proceso de control, descrito 
anteriormente a modo de ejemplo, por el contrario, abarca todas las variantes de realización. 
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REIVINDICACIONES 

1. Un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje (DP) por un terminal (TER), comprendiendo el dispositivo de 
pesaje (DP) una fuente de alimentación interna (E), una entidad de mando (C) dispuesta para recibir informaciones de 
mando (Cde) según un protocolo de comunicación y al menos un elemento funcional (F) apto para ser mandado por la 
entidad de mando (C), comprendiendo el procedimiento de mando las etapas siguientes: 5 

- (E1) elaboración por el terminal (TER) y/o adquisición de una información de mando (Cde) que comprende al 
menos una instrucción de refresco (Ins_ra) o de actualización (Ins_ac) durante un período cíclico (Tc) y/o una relación 
cíclica (rc) de refresco o de actualización de una función del al menos un elemento funcional (F) del dispositivo de pesaje 
(DP), 

- (E2) envío a la entidad de mando (C) de dicha información de mando (Cde) según el protocolo de 10 
comunicación (com). 

2. Un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje (DP) por un terminal (TER) según la reivindicación 1, en el 
que la instrucción de refresco (Ins_ra) o de actualización (Ins_ac) corresponde respectivamente a: 

-el período cíclico (Tc) y/o la relación cíclica (rc) de refresco de un dispositivo de emisión de información (inf) tal 
como la visualización de un dispositivo de visualización o una emisión sonora de una alarma o, 15 

- el período cíclico (Tc) y/o la relación de trabajo (rc) de actualización de adquisición de un sensor (cp), tal como 
un sensor de peso, o una interfaz de usuario, tal como un botón de mando. 

3. Un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje (DP) por un terminal (TER) según una de las reivindicaciones 
anteriores, en el que dicha información de mando (Cde) comprende además una instrucción de consigna (Ins_co) 
relativa a la ejecución de una tarea por un elemento funcional (F). 20 

4. Un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje (DP) por un terminal (TER) según una de las reivindicaciones 
anteriores, que comprende además una etapa (E3) para recibir información de control (ctr)que proviene del dispositivo de 
pesaje (DP), comprendiendo la información de control (ctr): 

- una indicación de la carga (ch) relativa al estado de carga de la fuente de alimentación interna (E) y/o 

- una indicación de retorno (re) relativa a un estado de un elemento funcional (F), tal como un valor adquirido 25 
por un sensor o una orden de usuario obtenida por una interfaz de usuario, y/o siendo dicha indicación de retorno (re) 
relativa a un modo de funcionamiento de un conjunto de elementos funcionales (F), un modo de funcionamiento 
correspondiente a una definición dada de los estados de los elementos funcionales de dicho conjunto. 

5. Un procedimiento de mando de un dispositivo de pesaje (DP) por un terminal (TER) según la reivindicación anterior, 
que comprende una etapa (E4) que sigue a la etapa (E3) de recepción de la información de control (ctr) y que consiste 30 
en la elaboración y/o la adquisición de una información de mando (Cde) llamada información de mando posterior 
(Cde_s1 a Cde_s3), a continuación, una etapa (E5) de envío a la entidad de mando (C) de dicha información de mando 
posterior (Cde_s1 a Cde_s3) según el protocolo de comunicación (com). 

6. Un producto de programa de ordenador que comprende instrucciones de código dispuestas para implementar las 
etapas de un procedimiento según una de las reivindicaciones 1 a 5 cuando dicho programa se ejecuta en una unidad de 35 
tratamiento (U) de un terminal (TER), en particular un terminal portátil (TER) de comunicación. 

7. Un procedimiento de mando interno de un dispositivo de pesaje (DP), comprendiendo el dispositivo de pesaje (DP) 
una fuente de alimentación interna (E), una entidad de mando (C) dispuesta para recibir informaciones de mando (Cde) 
según un protocolo de comunicación y al menos un elemento funcional (F) apto para ser mandado por la entidad de 
mando (C), comprendiendo el procedimiento de mando interno las etapas siguientes: 40 

- (Ε1') recepción de una información de mando (Cde) que proviene de un terminal (TER), comprendiendo la 
información de mando (Cde) al menos una instrucción de refresco (Ins_ra) o una instrucción de actualización (Ins_ac) 
relativa a un período cíclico (Tc) y/o una relación cíclica (rc) de refresco o de actualización de una función del al menos 
un elemento funcional (F) del dispositivo de pesaje (DP), 

- (Ε2') adaptación del período cíclico (Tc) y/o de la relación cíclica (rc) de refresco o de actualización de dicha 45 
función del al menos un elemento funcional (F) según la al menos una instrucción de refresco (Ins_ra) o de actualización 
(Ins_ac) recibida. 

8. Un procedimiento de mando interno de un dispositivo de pesaje (DP) según la reivindicación anterior que comprende 
además una etapa (Ε3') de elaboración y de envío de una información de control (ctr) con destino a un terminal (TER) 
según un protocolo de comunicación (com), comprendiendo la información de control (ctr): 50 

- una indicación de carga (ch) relativa al estado de carga de la fuente de alimentación interna (E) y/o 
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- una indicación de retorno (re) relativa a un estado de un elemento funcional (F), tal como un valor adquirido 
por un sensor o un mando de usuario obtenido a través de una interfaz de usuario, y/o siendo dicha indicación de retorno 
(re) relativa a un modo de funcionamiento de un conjunto de elementos funcionales (F), un modo de funcionamiento 
correspondiente a una definición dada de los estados de los elementos funcionales de dicho conjunto. 

9. Un procedimiento de mando interno de un dispositivo de pesaje (PD) según una de las reivindicaciones 7 u 8, en el 5 
que la información de mando (Cde) comprende además una instrucción de consigna (Ins_co) relativa a la ejecución de 
una tarea por un elemento funcional (F). 

10. Un producto de programa de ordenador que comprende instrucciones de código dispuestas para implementar las 
etapas de un procedimiento según una de las reivindicaciones 7 a 9, cuando dicho programa se ejecuta en una unidad 
de mando (C) de un dispositivo de pesaje (DP). 10 

11. Un dispositivo de pesaje (DP) que comprende una entidad de mando (C) que tiene en la memoria las instrucciones 
de código de un producto de programa de ordenador según la reivindicación anterior y dispuesto para ejecutar un 
producto de programa de ordenador. 
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