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DESCRIPCION
Conjunto de elevacion para procesamiento de los huevos
Campo técnico

La presente divulgacion se refiere, en general, a dispositivos y sistemas de procesamiento de huevos. Mas
particularmente, la presente revelacion se refiere a un conjunto de elevacion para un sistema de procesamiento de
huevos capaz de interactuar con los huevos contenidos en una bandeja de incubacion o contenedor, y un método
asociado.

Antecedentes

Se utilizan varios sistemas mecanicos de procesamiento de huevos para procesar huevos de aves dentro de una
instalacion de incubacion de aves. Tales sistemas mecanicos de procesamiento de huevos pueden incluir, por ejemplo,
un sistema de transferencia de huevos desde una bandeja asociada a una incubadora de incubacién (cominmente
denominada "bandeja de incubacién") a un contenedor asociado a una incubadora de nacedoras (cominmente
denominada "cesta de incubacién"). En otros casos, un ejemplo de tales sistemas mecanicos de procesamiento de
huevos puede incluir un sistema de retirada de huevos para retirar ciertos huevos de las bandejas. En algunos casos,
esos sistemas mecanicos de procesamiento de huevos pueden combinar caracteristicas del sistema de transferencia
y del sistema de extraccion de huevos. Otro ejemplo de este tipo de sistemas mecanicos de procesamiento de huevos
puede incluir un sistema de inyeccidn in ovo para inyectar una sustancia de tratamiento, como una vacuna, en los
huevos. Por ultimo, otro ejemplo de esos sistemas mecanicos de procesamiento de huevos puede incluir un sistema
de muestreo para retirar una muestra de material de los huevos para su analisis.

Tipicamente, los huevos entran en cualquiera de estos sistemas mecanicos de procesamiento de huevos en las
bandejas de incubacién, que son transportados bajo una cabeza que tiene una pluralidad de dispositivos de
procesamiento adheridos. Los dispositivos de procesamiento enganchan a los huevos para su procesamiento cuando
la cabeza se baja cerca de los huevos. La cabeza normalmente desciende o asciende utilizando sistemas de elevacion
operados neumaticamente. Desafortunadamente, estos tipos de sistemas de elevacién pueden no proporcionar un
rendimiento 6ptimo. Por ejemplo, los sistemas neumaticos pueden causar uniones o hacer que la cabeza no esté a
nivel al descender. Ademas, estos tipos de sistemas de elevacion no permiten un movimiento controlado con precision
de la cabeza, por lo que no se puede controlar la velocidad de movimiento para lograr un rendimiento éptimo. Ademas,
el cilindro de elevacion neumatico del sistema requiere grandes cantidades de aire a alta presion cuando se escala a
un tamafio de cabeza grande, lo que se agrava cuando varios médulos requieren el movimiento de la cabeza al mismo
tiempo, lo que a menudo puede ocurrir con el equipo de procesamiento de huevos mencionado anteriormente. Por
ultimo, los cilindros neumaticos no ofrecen multiples posiciones de parada sin afiadir un mayor costo. El documento
WO 2016/130388 desvela un aparato y un método para extraer huevos de un portahuevos que incluye un bastidor y
un sistema de elevacion de huevos con un conjunto de dispositivos de elevacion de huevos configurados para levantar
los huevos del portador de huevos. Un conjunto de plataforma tiene una plataforma configurada para ser colocada de
forma movil entre el conjunto de dispositivos de elevacion de huevos y el portador de huevos. La plataforma puede
posicionarse para recibir los huevos liberados de los dispositivos de elevacion de huevos, al mismo tiempo que se
obstruye el acceso de los dispositivos de elevacion de huevos al portador de huevos. El documento WO 2015/095121
revela un aparato y un método para extraer huevos de un portador de huevos que tiene una plataforma capaz de
recibir los huevos liberados de un dispositivo de elevacion de huevos mientras se obstruye el acceso del dispositivo
de elevacion de huevos al portador de huevos. El documento US 3 099 848 A se refiere a un aparato para lavar
articulos fragiles, como huevos, que tiene un conjunto de elevacion y un sistema de poleas. El documento US 5 056
464 A se refiere a un aparato para inyectar automaticamente huevos que consta de una jeringa y un mecanismo para
administrar el liquido de inyeccién mediante un punzén para formar una abertura en la cascara del huevo. El
documento US 3 937 167 A se refiere a un método y un aparato para transferir los huevos desde las bandejas de
transporte a una cinta transportadora que alimenta los huevos a lavadoras u otros dispositivos.

Por consiguiente, seria deseable proporcionar un aparato de procesamiento de huevos con un sistema de elevacion
capaz de mejorar el control y el movimiento de una cabeza con una pluralidad de aparatos de procesamiento de
huevos. Ademas, seria deseable proporcionar un método asociado que facilitaria el control y el movimiento mejorados
de una cabeza de un aparato de procesamiento de huevos.

Breve sumario

Lo anterior y otras necesidades son satisfechas por aspectos de la presente revelacion que, segun un aspecto,
proporciona un aparato de procesamiento de huevos que tiene un bastidor y un conjunto de elevacién enganchado
operativamente con el bastidor. El conjunto de elevacion tiene un sistema de poleas. Una cabeza de procesamiento
de huevos esta operablemente conectada al sistema de poleas. Una pluralidad de dispositivos de procesamiento de
huevos esta operablemente enganchada con la cabeza de procesamiento de huevo. El sistema de poleas esta
configurado para mover la cabeza de procesamiento del huevos de forma que los dispositivos de procesamiento de
huevos son capaces de interactuar con los huevos proporcionados en proximidad con los mismos. Asi, segun la
presente invencion, se proporciona un dispositivo de procesamiento de huevos (100), que comprende un bastidor
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(110); un conjunto de elevacién (400) operablemente enganchada con el bastidor (110) y teniendo un sistema de
poleas motorizado (450), que comprende un miembro de accionamiento alargado (454), una pluralidad de poleas de
locas (456), y una polea de accionamiento (452), el sistema de poleas (450) ademas comprende unconjunto de
accionamiento (460) que tiene un motor de elevacion (462) y un eje de accionamiento (464), estando fijado (452) al
eje de accionamiento (464) para facilitar la rotacion del mismo; y una cabeza de procesamiento de huevos (200) que
tiene una pluralidad de dispositivos de procesamiento de huevos, un conjunto de placa de cabeza (204), y un travesafno
de cabeza (202), cada polea loca (456) que se dispone a lo largo del miembro de accionamiento alargado (454) entre
la polea de accionamiento (452) y el travesafio de cabeza (202), el miembro de accionamiento alargado (454) siendo
operablemente enganchado con el travesafio de cabeza (202) en los extremos opuestos de la misma, de modo que
la rotacion de la polea de accionamiento (452) causa que el miembro de accionamiento alargado (454) se enrolle o
desenrolle de la polea de accionamiento (452), facilitando asi el movimiento vertical de la cabeza de procesamiento
de huevos (200), caracterizado en que cuando el miembro de accionamiento alargado (454) es un solo miembro de
accionamiento alargado, se extiende a través de una ranura de la polea de accionamiento (452) y se tracciona a través
de las poleas locas (456), o cuando hay una pluralidad de miembros de accionamiento alargados (454), se fijan a la
polea de accionamiento (452) con sujetadores (470) y se soportan sobre las poleas locas (456) y posteriormente se
fijan a los extremos opuestos de la cabeza procesadora de huevos (200) utilizando sujetadores (472).

En la presente memoria también se revela, aunque no se reivindica, un método de procesamiento de huevos. El
método comprende proporcionar una pluralidad de huevos a un aparato de procesamiento de huevos para el
procesamiento de huevos, el aparato de procesamiento de huevos comprende una cabeza de procesamiento de
huevos que tiene una pluralidad de dispositivos de procesamiento de huevos enganchados operativamente con la
misma. El método ademas comprende bajar la cabeza de procesamiento de huevos via un un conjunto de elevacion
que tiene un sistema de poleas, tal que los dispositivos de procesamiento de huevos son capaces de interactuar con
los huevos. EI método ademas comprende bajar la cabeza de procesamiento del huevo via el conjunto de elevacion
que tiene un sistema de polea tal que los dispositivos de procesamiento de huevos son capaces de interactuar con
los huevos El procedimiento comprende ademas procesar los huevos y elevar la cabeza de procesamujiento de
huevos via el sistema de poleas , de forma que los huevos subsecuentes. son capaces de ser colocados en proximidad
a la cabeza de procesamiento del huevo para el procesamiento de los mismos. Por ello, un aspecto adicional de la
presente invencion proporciona un método de procesamiento de huevos, el método comprende la provisién de una
pluralidad de huevos a un aparato de procesamiento de huevos(100) para el procesamiento de los mismos, el aparato
de procesamiento de huevos(100) comprende una cabeza de procesamiento de huevos que tiene una pluralidad de
dispositivos de procesamiento de huevos, un conjunto de placa de cabeza (204), y un travesafio de cabeza (202);
bajando la cabeza de procesamiento de huevos (200) a través de un conjunto de elevacion (400) que tiene un sistema
de poleas motorizadas (450) que comprende un miembro de accionamiento alargado (454), una pluralidad de poleas
locas (456) y una polea de accionamiento (452), cada una de las poleas locas (456) se disponen a lo largo del miembro
de accionamiento alargado (454) entre la polea de accionamiento (452) y el travesafo de la cabeza (202), el sistema
de poleas (450) comprende ademas un conjunto de accionamiento (460) con un motor de elevacion (462) y un eje de
accionamiento (464), estando la polea de accionamiento (452) unida al eje de accionamiento (464) para facilitar su
rotacion, el miembro de accionamiento alargado (454)estando operativamente enganchado con el travesarfio de
cabeza (202) en extremos opuestos del mismo, tal que la rotacion de la polea de acionamiento (452) en una primera
direccion causa que el miembro de accionamiento alargado (454) desenrolle la polea de accionamiento (452), asi
bajando la cabeza de procesamiento de huevos (200) caracterizado en que cuando el miembro de accionamiento
alargado (454) es un solo miembro de accionamiento alargado se extiende a través de una ranura de la polea de
accionamiento (452) y se tracciona a través de las poleas locas (456), o cuando hay una pluralidad de miembros de
accionamiento alargados (454), estan fijados a la polea de accionamiento (452) con sujetadores (470) y soportados
sobre las poleas locas (456) y posteriormente fijados a los extremos opuestos de la cabeza de procesamiento de
huevos (200) utilizando sujetadores (472); procesar los huevos con los dispositivos de procesamiento de huevos; y
girar la polea de transmision (452) en una direccion opuesta a la primera direccion para enrollar el Gnico miembro de
accionamiento alargado (454) alrededor de la polea de accionamiento (452), elevando asi la cabeza de procesamiento
de huevos (200).

Asi pues, varios aspectos de la presente revelacion proporcionan ventajas, como se detalla en el presente documento.
Segun la invencion, se proporciona un aparato de procesamiento de huevos segun la reivindicacion 1.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Habiendo descrito asi en términos generales varias realizaciones de la presente divulgacion, se hara ahora referencia
a los dibujos que la acompafian, que no estan necesariamente dibujados a escala, y en los que:

La FIG. 1 es una vista isométrica de un aparato de procesamiento de huevos que tiene un conjunto de
elevacion, de acuerdo con un aspecto de la presente divulgacion;

La FIG. 2 es una vista isométrica de conjunto de elevacion y una cabeza conjunto de procesamiento de
huevos capaz de ser implementada en un aparato de procesamiento de huevos, de acuerdo con un aspecto
de la presente revelacion;
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La FIG. 3 es una vista detallada del conjunto de elevacion y la cabeza de procesamiento de huevos de la
FIG. 2;y

FIGS. 4-6 son vistas esquematicas frontales de un conjunto de elevacion y una cabeza de procesamiento de
huevos, ilustrando la cabeza de procesamiento de huevos en varias posiciones verticales, de acuerdo con
los aspectos de la presente divulgacion.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA REVELACION

Varios aspectos de la presente revelacion se describiran ahora mas detalladamente en adelante con referencia a los
dibujos que la acompanfan, en los que se muestran algunos, pero no todos, aspectos de la revelacion. De hecho, esta
revelacion puede ser realizada en muchas formas diferentes y no debe ser interpretada como limitada a los aspectos
aqui expuestos; mas bien, estos aspectos son proporcionados de manera que esta revelacion satisfaga los requisitos
legales aplicables. Los nimeros semejantes se refieren a elementos semejantes en todo el texto.

FIG. 1 ilustra un aparato de procesamiento de huevos 100. Segun este aspecto particular mostrado, el aparato de
procesamiento de huevos 100 es capaz de retirar los huevos identificados con una cierta clasificacion. Sin embargo,
los aspectos de la presente divulgacion no se limitan al aparato de procesamiento de huevos 100 ilustrado, que se
muestra como un aparato de retirada de huevos. En algunos casos, el aparato de procesamiento de huevos 100 puede
ser capaz de inyectar y/o transferir los huevos. Ademas, en otros casos, el aparato de procesamiento de huevos 100
puede ser un aparato de transferencia de huevos utilizado para transferir huevos de una bandeja de incubadora de la
magquina de incubacion (la llamada "bandeja de incubacién") a una bandeja de incubadora de incubacion (la llamada
"cesta de incubacion"). Sin embargo, en otros casos, el aparato de procesamiento de huevos 100 puede ser capaz de
extraer una muestra de los huevos.

Como se muestra en la FIG. 1, el aparato de procesamiento de huevos 100 puede ser particularmente adaptado para
procesar huevos posicionados debajo de una cabeza de procesamiento de huevos 200. En algunos casos, el aparato
de procesamiento de huevos 100 puede incluir varias cabezas de procesamiento de huevos 200. Segun algunos
aspectos, el aparato de procesamiento de huevos 100 puede incluir un bastidor 110 y un conjunto de transportador
112 provisto para desplazar las bandejas de manera automatizada a través del aparato de procesamiento de huevos
100 hasta una posicion de procesamiento. El conjunto transportador 112 puede configurarse para recibir y guiar las
bandejas a la posicion de procesamiento. El conjunto de transportador 112 puede incluir ademas elementos de tope,
sensores, correas, bucles sin fin, motores, etc. para la correcta indexacion y posicionamiento de las bandejas dentro
del aparato de procesamiento de huevos 100. En algunos casos, las bandejas se pueden avanzar manualmente a
través del aparato de procesamiento de huevos 100.

Segun el aspecto, la cabeza de procesamiento de huevos 200 puede incluir un travesafio de cabeza 202 y un conjunto
de placa de cabeza 204. Un par de soportes de cabeza 206 puede conectar el travesafio de cabeza 202 al conjunto
de placa de cabeza 204.

La cabeza de procesamiento de huevos 200 puede tener fijada a la misma una pluralidad de dispositivos de
procesamiento de huevos capaces de interactuar, enganchar o de otra forma contactar con los huevos en la posicion
de procesamiento. Como se muestra particularmente en las FIGS. 2 y 3, el dispositivo de procesamiento de huevos
puede ser un dispositivo de retirada de huevos 300 (por ejemplo, un dispositivo de ventosas) capaz de retirar los
huevos de la bandeja utilizando, por ejemplo, succién o vacio. Los dispositivos de procesamiento de huevos pueden
incluir el dispositivo de retirada de huevos 300, un dispositivo de inyeccion, un dispositivo de transferencia de huevos,
un dispositivo de muestreo, un dispositivo combinado de inyeccién y transferencia, o cualquier otro dispositivo o
herramienta que se utilice para procesar huevos.

Como se muestra en la FIG. 1, la cabeza de procesamiento de huevos 200 puede acoplarse al bastidor 110 y
configurarse para moverse verticalmente para interactuar con los huevos colocados en la posiciéon de procesamiento
debajo de la cabeza de procesamiento de huevos 200. De acuerdo con aspectos de la presente divulgacion, como se
muestra en las FIGS. 1-6, el aparato de procesamiento de huevos 100 puede incluir un conjunto de elevacion 400
para facilitar el movimiento controlado de la cabeza de procesamiento de huevos 200. El conjunto de elevacion 400
puede controlar el movimiento vertical de la cabeza de procesamiento de huevos 200 en ambas direcciones verticales
(arriba y abajo), de manera que el conjunto de elevacion pueda descender y ascender de forma controlada con un
nivel 6ptimo de precision y exactitud.

El conjunto de elevacion 400 puede incluir un sistema de poleas 450 configurado para mover la cabeza de
procesamiento de huevos 200 verticalmente, de manera que los dispositivos de procesamiento de huevos sean
capaces de interactuar con los huevos proporcionados en la posicidon de procesamiento. En algunos casos, el sistema
de poleas 450 puede ser un sistema de poleas motorizado 450. En este sentido, un conjunto de accionamiento 460
puede incluir un motor de elevacion 462 centrado directamente encima o debajo de la cabeza de procesamiento de
huevos 200 con una polea de accionamiento 452 unida a un eje de accionamiento 464 del conjunto de accionamiento
460. Una pluralidad de miembros de accionamiento alargado 454 puede estar conectada a la polea de accionamiento
452 con sujetadores 470 y soportada sobre las poleas locas 456 y posteriormente fijada a los extremos opuestos de
la cabeza de procesamiento de huevos 200 utilizando los sujetadores apropiados 472.
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Un par de miembros de accionamiento alargados 454 pueden estar unidos al travesafio de cabeza 202. Los miembros
de accionamiento alargado 454 pueden ser, por ejemplo, correas, cables, cadenas, cuerdas u otros medios de
implementacion de poleas adecuados. El conjunto de accionamiento 460, la polea de accionamiento 452, y las poleas
locas 456 pueden ser montadas en el travesafio de elevacion 410. La polea de accionamiento 452 puede definir un
canal o ranura 453 a través de la cual los miembros de accionamiento alargados 454 son recibidos y unidos de tal
manera que los miembros de la accionamiento alargados 454 mantienen la conexion con los mismos durante todo el
movimiento de la cabeza de procesamiento de huevos 200.

Como se muestra, los miembros de accionamiento alargados 454 pueden ser unidos con una separacion de 180°, de
tal manera que, cuando el conjunto de accionamiento 460 gira la polea de accionamiento 452, los miembros de
accionamiento 454 se enrollan equitativamente en la polea de accionamiento 452, que a su vez eleva la cabeza de
procesamiento de huevos 200. Cuando se invierte la direccidon del motor de elevacién 462, los miembros de
accionamiento alargado 454 se desenrollan, bajan asi la cabeza de procesamiento de huevos 200 en direccion vertical
hacia abajo.

Segun la presente invencion, un Unico miembro de accionamiento 454 puede ser utilizado en el cual la polea de
accionamiento 452 incluye una ranura a través de la cual el miembro de accionamiento alargado 454 se extiende. En
tales casos, un extremo del miembro de accionamiento alargado 454 se une a un extremo de la cabeza de
procesamiento de huevos 200 (por ejemplo, el travesario de cabeza 202) y es traccionado a través de las dos poleas
locas 456 y a través de la ranura de la polea de accionamiento 452, mientras que el otro extremo del miembro de
accionamiento alargado 454 se une al otro extremo de la cabeza de procesamiento de huevos 200 (por ejemplo, el
travesafo de cabeza 202). De esta manera, se puede eliminar el uso de los multiples miembros de accionamiento
alargados 454. La rotacién de la polea de accionamiento 452 a través del conjunto de accionamiento 460 ain causaria
que el miembro de accionamiento 454 se enrollara y desenrollara en la polea de accionamiento 452 para lograr el
movimiento vertical de la cabeza de procesamiento de huevos 200.

Los ejes guia 480 pueden guiar el movimiento de la cabeza de procesamiento de huevos 200 en ambos extremos de
la misma con los miembros de cojinete 490, tales como rodamientos, montados en la cabeza de procesamiento de
huevos 200 para un movimiento suave. Cada eje guia 480 puede acoplarse a un bastidor de soporte de elevacion
420.

Se puede usar un controlador para accionar el motor de elevacién 462 y controlar el movimiento del sistema de poleas
450. El controlador puede configurarse con el software adecuado para poner en marcha/parar el motor de elevacion
462 y cambiar la direccién para facilitar el posicionamiento de la cabeza de procesamiento de huevos 200 en cualquier
posicion de la cabeza dentro de los limites de los ejes de guia 480. En algunos casos, el controlador puede
configurarse con el software apropiado para controlar la velocidad y la aceleracion/desaceleracion de la cabeza de
procesamiento de huevos 200 (a través del conjunto de de elevacion 400) para lograr el tiempo de ciclo deseado y un
movimiento de desaceleracion suave hasta las posiciones de parada. Las posiciones de la cabeza de procesamiento
de huevos 200 también pueden cambiarse rapidamente y pueden utilizarse para varios tipos de cabezas de
procesamiento de huevos.

Segun algunos aspectos, el conjunto de elevacion 400 puede ser capaz de levantar entre aproximadamente 22 kg y
aproximadamente181 kg durante la carrera. El conjunto de elevacion 400 puede proporcionar multiples posiciones
para la cabeza de procesamiento de huevos 200, dependiendo del tamafio del huevo y del médulo de procesamiento
de huevos en el que esté montado. La carrera de la cabeza de procesamiento de huevos 200 puede variar entre
aproximadamente 50,8 mm)y aproximadamente 355,6 mm, dependiendo del tipo de dispositivo de procesamiento de
huevos montado en la cabeza de procesamiento de huevos 200. Por ejemplo, la carrera de la cabeza de
procesamiento de huevos 200 puede ser de alrededor de 50,8 mm cuando esta configurada como cabeza de inyeccion
(con dispositivos de inyeccion) para inyectar huevos con una sustancia de tratamiento, de alrededor de 228,6 mm
cuando esta configurada como cabeza de retirada de huevos (con dispositivos de retirada de huevos) para retirar
huevos de una bandeja, y de alrededor de 355,6 mm cuando esta configurada como cabeza de transferencia (con
dispositivos de transferencia) para transferir huevos de una bandeja a un cesto de incubacion.

El montaje del de elevacion 400 puede incluir sensores para detectar una posicion inicial y una posiciéon de sobre-
desplazamiento de la cabeza de procesamiento de huevos 200. Un codificador de motor puede rastrear las posiciones
de funcionamiento de la cabeza de procesamiento de huevos 200 con respecto a una posicién de cabeza elevada
(FIG. 4), una posicion de cabeza descendida (FIG. 5) y una posicion de cabeza intermedia (FIG. 6).

FIGS. 4-6 ilustran una secuencia de operaciones para un aparato de procesamiento de huevos 100 ejemplar que
tiene un conjunto de elevacion 400 de acuerdo con la presente revelacion. En el aparato de procesamiento de huevos
ejemplar 100, la cabeza de procesamiento de huevos 200 puede comenzar en una posicién de cabeza arriba (posicion
de inicio), como se muestra en la FIG. 4, de tal forma que una pluralidad de huevos transportados en una bandeja
puede posicionarse debajo de la cabeza de procesamiento de huevos 200. Una vez posicionada la bandeja, el
conjunto de accionamiento 460 puede girar en consecuencia (el eje de rotacion apunta al interior de la pagina de la
FIG. 4), de tal forma que los miembros del accionamiento alargado 454 se desenrollan en la polea de accionamiento
452, bajando asi de forma controlada la cabeza de procesamiento de huevos 200 a una posicion de cabeza descendida
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(posicion descendida), como se muestra en la FIG. 5, de tal forma que los dispositivos de procesamiento de huevos
transportados por la cabeza de procesamiento de huevos 200 pueden interactuar con los huevos. Cuando se invierte
la direccion del motor de elevacion 462 (el eje de rotacion apunta hacia fuera de la pagina de la FIG. 6), el conjunto
de accionamiento 460 gira la polea de accionamiento 452 a través del eje de accionamiento 464, de forma que los
miembros de accionamiento alargados 454 se enrollan por igual en la polea de accionamiento 452, que a su vez eleva
la cabeza de procesamiento de huevos 200, como se muestra en la FIG. 6, en una posicién intermedia entre la posicién
inicial y la posicién descendida.

Muchas modificaciones y otros aspectos de la presente divulgacion establecidos en la presente memoria vendran a la
mente de un experto en la materia a la que esta divulgacion pertenece, teniendo el beneficio de las ensefianzas
presentadas en las descripciones anteriores y los dibujos asociados. Por lo tanto, debe entenderse que la presente
divulgacion no debe limitarse a los aspectos especificos divulgados y que la invencion esta definida por el alcance de
las reivindicaciones adjuntas. Aunque en la presente memoria se emplean términos especificos, éstos se utilizan
Unicamente en un sentido genérico y descriptivo y no con fines de limitacion.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato de procesamiento de huevos (100), que comprende:
un bastidor (110);

un conjunto de elevacién (400) acoplado operativamente al bastidor (110) y que tiene un sistema de poleas
motorizadas (450) que comprende un miembro de accionamiento alargado (454), una pluralidad de poleas
de locas (456) y una polea de accionamiento (452), el sistema de polea (450) ademas comprende un conjunto
de accionamiento (460) que tiene un motor de elevacion (462) y un eje de accionamiento (464), estando la
polea de accionamiento (452) unida al eje de accionamiento (464) para facilitar la rotacion del mismo; y

una cabeza de procesamiento de huevos (200) que tiene una pluralidad de dispositivos de procesamiento de
huevos, un conjunto de placa de cabeza (204), y un travesafo de cabeza (202), cada polea loca (456) esta
dispuesta a lo largo del miembro de accionamiento alargado (454) entre la polea de accionamiento (452) y el
travesafo de cabeza (202), el motor de elevacion (462) estando centrado directamente encima o debajo de
la cabeza de procesamiento de huevos (200), el miembro de accionamiento alargado (454) esta
operativamente enganchado con el travesafio de la cabeza (202) en los extremos opuestos del mismo, de
modo que la rotacién de la polea de accionamiento (452) hace que el miembro de accionamiento del alargador
(454) se enrolle o desenrolle de la polea de accionamiento (452), facilitando asi el movimiento vertical de la
cabeza de procesamiento de huevos (200) caracterizado en que cuando el miembro de accionamiento
alagado (454) es un solo miembro de accionamiento alargado, se extiende a través de una ranura de la polea
de accionamiento (452) y es traccionado a través de las poleas locas (456), o cuando hay una pluralidad de
miembros de accionamiento alargados (454), son fijados a la polea de accionamiento (452) con sujetadores
(470) y se soportan sobre las poleas locas (456) y luego son fijados a los extremos opuestos de la cabeza
de procesamiento de huevos (200) utilizando sujetadores (472).

2. Un aparato de procesamiento de huevos (100) segun la reivindicacion 1, en el que el conjunto de elevacion (400)
comprende ademas una pluralidad de ejes de guia (480) conexados operativamente con el bastidor (110), y el conjunto
de elevacion (400) comprende ademas una pluralidad de miembros de cojinete (490) conectados operativamente con
el travesafio de cabeza (202), estando cada miembro de cojinete (490) configurado para moverse verticalmente a lo
largo de un eje de guia respectivo (480), cuando la cabeza de procesamiento de huevos (200) es movido verticalmente
por el sistema de poleas (450).
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