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DESCRIPCION

Interfaz de manejo, procedimiento para la visualizacién de una informacién que facilita un manejo de una interfaz de
manejo y programa

La invencién se refiere a una interfaz de manejo, un procedimiento para la visualizacién de una informacién que
facilita el manejo de una interfaz de manejo y a un programa, con un codigo de programa para la realizaciéon de un
procedimiento de este tipo. Estos pueden entrar en aplicacion, por ejemplo, para el manejo de un sistema
multifuncion de un vehiculo de motor o para el manejo de otros sistemas eléctricos y electrénicos, por ejemplo,
sistemas de entretenimiento doméstico.

En muchos ambitos de la técnica, aumenta cada vez mas la diversidad funcional de componentes eléctricos y
electronicos. Ejemplos para ello, representan los sistemas de entretenimiento doméstico, como sistemas
multifunciéon, como entran en aplicacién, por ejemplo, en el ambito de vehiculos de motor. Tales sistemas
multifunciéon pueden, por ejemplo, comprender funciones de un sistema de navegacién, de un sistema de
entretenimiento, de un sistema para la interconexién de datos, asi como componentes climaticos del vehiculo y otros
componentes especificos del vehiculo.

Para posibilitar a un usuario de estos sistemas un manejo lo mas sencillo e intuitivo posible de los mismos, hoy en
dia se utilizan a menudo elementos de visualizacion sensibles al tacto, que también se denominan pantallas tactiles.
Sobre estos pueden representarse informaciones contextuales, que, por ejemplo, pueden comprender elementos de
manejo virtuales y otros componentes, que el usuario puede seleccionar o bien activar mediante un contacto de los
mismos.

Tales sistemas de informacion multimedia y de control son, por ejemplo, conocidos a partir del documento EP 0 956
219 B1 y el documento DE 10 2009 059 867 A1. El documento mencionado por ultimo describe, de esta manera, por
ejemplo, un procedimiento y un dispositivo para proporcionar una interfaz grafica de usuario, que posibilita mover
objetos representados sobre una superficie de visualizaciéon con ayuda de un gesto.

Sin embargo, en el marco de un vehiculo de motor, también se utilizan dispositivo de visualizacién y de manejo sin
contacto, a través de los que es posible una correspondiente seleccién. De esta manera, por ejemplo, el documento
DE 10 2007 029 618 A1 describe un dispositivo de visualizacion y de manejo apagable sin contacto, que puede
funcionar en diferentes modos de funcionamiento.

En estos sistemas y en similares, sin embargo, entonces puede llegarse a que a un usuario se le pongan a
disposicion simultdneamente una pluralidad de diferentes informaciones. Junto con elementos de manejo virtuales,
es decir, por ejemplo, botones virtuales y reguladores deslizantes y giratorios virtuales, en este caso, a menudo
también se visualizan tales informaciones, que precisamente no posibilitan una interaccién con el usuario. A estos
pueden contar, por ejemplo, fondos, sin embargo, también, por ejemplo, representaciones de mapa y otras
informaciones y objetos.

Con un nimero creciente de las funciones que estan a disposicion de un sistema de este tipo, de esta manera, un
manejo de los mismos puede poner al usuario, dado el caso, ante mayores retos. Estos pueden, dado el caso,
intensificarse, cuando el sistema en cuestion se utiliza en un entorno, en el que la atencion del usuario no esta a
disposicion de éste sin limitacién. En el caso de un vehiculo de motor, este puede, por ejemplo, ser el caso cuando
en el caso del usuario se trata del conductor del vehiculo de motor y éste, durante la conduccion, tiene que estar
atento al mismo tiempo al entorno y a la situacion del trafico.

El documento WO /092746 A1, o bien US 2012/235947 A1, da a conocer un concepto para el manejo de un mapa
geografico, detectandose diferentes gestos por una pantalla y el mapa geografico se escala o bien desplaza en base
a los gestos. El documento DE 10 2009 019 561 A1, describe un concepto que en una pantalla cambia entre en
modo de visualizacion y un modo de manejo, en funcién de una aproximacién de un objeto a una zona de manejo
delante de la pantalla.

El documento US 2012/0013645 A1, describe un sistema de visualizacion, en el que se visualiza un simbolo delante
de una imagen de fondo. El simbolo se adapta en su tamano en caso de una aproximacién. El documento CN 1 997
958 A, describe una superficie grafica de usuario para una pantalla, que utiliza un barrido 3D. Cuando el dedo de un
usuario se encuentra a una distancia determinada de la pantalla se superpone, por ejemplo, un menu.

Por ello, existe una necesidad de configurar mas sencillo e intuitivo un manejo de un sistema de este tipo.
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Esta necesidad la tienen en cuenta una interfaz de manejo de acuerdo con la reivindicacion 1, un procedimiento para
la visualizacién una informacién que facilita el manejo de una interfaz de manejo de acuerdo con la reivindicacién 13
y un programa con un codigo de programa para la realizacion un procedimiento de este tipo, de acuerdo con la
reivindicacion 15.

Un ejemplo de realizacién de una interfaz de manejo comprende un elemento de visualizacion sensible al tacto y al
menos un sensor, que estan configurados para visualizar a un usuario una informacién sobre el elemento de
visualizacion, para registrar un contacto mediante el usuario del elemento de visualizacién con un elemento de
contacto y para registrar una presencia del elemento de contacto en un area de deteccion, conectandose el area de
deteccion a un lado del elemento de visualizacién orientado hacia el usuario. La interfaz de manejo comprende,
ademas, un circuito de control, que esta configurado para controlar el elemento de visualizacion, de tal manera que
éste reproduce una informacion que facilita un manejo de la interfaz de manejo sobre elemento de visualizacién,
cuando el elemento de manejo se encuentra durante un lapso de tiempo predeterminado en el area de deteccion, sin
que mientras tanto se registrase un contacto del elemento de visualizacién.

Un procedimiento de acuerdo con un ejemplo de realizacién para la visualizacion de una informacion que facilita un
manejo de una interfaz de manejo, comprende una visualizacion de una informacién sobre un elemento de
visualizacion sensible al tacto de la interfaz de manejo, un registro de una presencia de un elemento de contacto en
un area de deteccion, conectandose el area de deteccion a un lado del elemento de visualizacién orientado hacia el
usuario, y una reproduccién de la informacion que facilita el manejo de la interfaz de manejo, cuando el elemento de
contacto se encuentra en el area de deteccion durante un lapso de tiempo predeterminado, sin que mientras tanto se
registrase un contacto del elemento de visualizacién.

Los ejemplos de realizacion comprenden, también, un programa con un coédigo de programa para la realizacion de
un procedimiento de este tipo, de acuerdo con un ejemplo de realizacién, cuando el codigo de programa se ejecuta
en una computadora, un procesador o un componente de hardware programable. En el caso de un componente de
hardware programable de este tipo, puede tratarse, por ejemplo, también de un aparato de control y otro sistema
basado en hardware de un vehiculo de motor.

De esta manera, los ejemplos de realizacién tienen el conocimiento subyacente, de que el manejo de un sistema, el
cual implementa un ejemplo de realizacién, se puede configurar simplificado y mas intuitivo dado que éste reproduce
una informacién que facilita el manejo de la interfaz de manejo, cuando el elemento de contacto, con ayuda del cual
tiene lugar el manejo del elemento de visualizacion sensible al tacto, se encuentra en el area de deteccién mas alla
del lapso de tiempo predeterminado, sin que mientras tanto se haya llegado a un contacto del elemento de
visualizacion. En una situacion de este tipo puede, por ejemplo, partirse de que el usuario busca y no encuentra una
informacién sobre el elemento de visualizacion sensible al tacto, un elemento de manejo virtual u otro objeto, el cual
él en realidad espera ahi. En un caso de este tipo, se puede dirigir, de esta manera, la atencién del usuario a las
posibilidades y opciones que se encuentran a disposicion mediante la correspondiente superposicion de la
informacién que facilita el manejo, por lo cual, el manejo de la interfaz de manejo, dado el caso, se puede configurar
simplificado y mas intuitivo.

Si, ademas, se trata de una interfaz de manejo implementada en el marco de un vehiculo de motor, a causa de la
simplificacién en el manejo, se puede llegar a una menor distraccion del usuario que, dado el caso, también funciona
como conductor. A causa de esto, puede, de esta manera, dado el caso, aumentarse una seguridad del trafico.

El area de deteccion representa, en este caso, un volumen, el cual puede conectarse, por ejemplo, directamente a
un lado del elemento de visualizacion orientado hacia el usuario. El area de deteccién no representa, por lo tanto,
por ejemplo, una subseccion del elemento de visualizaciéon con una correspondiente superficie de visualizacion, sino
que mas bien se extiende perpendicular con respecto a ésta dentro de una zona espacial, a través de la cual se
mueve el elemento de contacto del usuario para tocar el elemento de visualizacion para, de esta manera, habilitar o
realizar una correspondiente accion.

El circuito de control puede, de esta manera, estar configurado para captar un periodo de tiempo, durante el cual el
elemento de contacto se encuentra en el area de deteccion. En base al periodo de tiempo asi determinado, éste
puede entonces comprobar si el periodo de tiempo detectado coincide con o bien sobrepasa el lapso de tiempo
predeterminado. Si es el caso, el circuito de control puede reproducir la informacion que facilita el manejo de la
interfaz de manejo sobre el elemento de visualizacion.

Para el control del elemento de visualizacién sensible al tacto, en este caso, el circuito de control puede estar
acoplado con tecnologia de informacién con el elemento de visualizacion sensible al tacto. El circuito de control y el
elemento de visualizacion sensible al tacto pueden, de esta manera, entrar en comunicacion entre si a través del
intercambio de sefiales que comprenden informacion o que portan informacion. El circuito de control puede, en este
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caso, por ejemplo, transmitir sefiales de control al elemento de visualizacién, mientras que el elemento de
visualizacion sensible al tacto y, dado el caso, el al menos un sensor pueden transmitir correspondientes sefnales de
captacién o de sensor al circuito de control.

Las sefiales que portan informacién pueden, de esta manera, por ejemplo, transmitirse por medio de sefales
eléctricas, Opticas u otras, asi como una combinacién de las mismas. Pueden intercambiarse entre los
correspondientes componentes con ayuda de lineas individuales, sin embargo, también con ayuda de sistemas de
bus o una combinacion de ambos. Las sefiales que portan informacion pueden, en este caso, estar configuradas
continuas o discretas, tanto en relacién con su intensidad de sefial al igual que también de su recorrido temporal.
Las sefiales pueden, de esta manera, por ejemplo, representar sefiales analdgicas, sin embargo, también sefales
digitales.

Opcionalmente, el elemento de visualizacién sensible al tacto y el al menos un sensor pueden estar configurados, de
tal manera que el area de deteccion encierra esencialmente por completo al elemento de visualizacién sensible al
tacto, de tal manera que el elemento de contacto tiene que pasar el area de deteccién cuando el usuario mueve el
elemento de contacto hacia el elemento de visualizacion sensible al tacto. A causa de esto, dado el caso, el manejo
del sistema se puede configurar més simplificado y mas intuitivo, dado que, de esta manera, dado el caso se puede
evitar que el elemento de contacto se pueda llevar hacia el elemento de visualizacion, sin que el circuito de control
registre una detencién del elemento de contacto delante del elemento de visualizacién. De esta manera, se puede
mejorar la seguridad de manejo de la interfaz de manejo en cuanto al reconocimiento de la detencién del elemento
de contacto, configura sus reacciones mas fiables y, con ello, el manejo del sistema se configura simplificado y mas
intuitivo.

Opcionalmente, en el caso de una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, el circuito de control
puede estar configurado de modo que el lapso de tiempo predeterminado asciende a 3 s. En otros ejemplos de
realizacién, el lapso de tiempo predeterminado puede ascender a al menos 5 s, al menos 8 s, al menos 10 s o al
menos 15 s. A causa de esto, puede ser posible simplificar mas y configurar més intuitivo el manejo de un sistema
de este tipo al, por un lado, no conducir un movimiento rapido del elemento de contacto a través del area de
deteccion a una visualizacién de las informaciones que facilitan el manejo, por otro lado, sin embargo, no es
necesaria una detencion demasiado larga en el area de deteccién para visualizar ésta al usuario.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion, el circuito de control puede
estar configurado, de tal manera que el lapso de tiempo predeterminado es independiente de un movimiento del
elemento de contacto en o a través del area de deteccién. De esta manera, la superposicion de las informaciones
que facilitan el manejo puede tener lugar de manera mas fiable, lo que a su vez puede conducir a un manejo mas
sencillo y mas intuitivo del sistema. De esta manera, precisamente en un ejemplo de realizaciéon de una interfaz de
manejo, la manera en que se mueve el elemento de contacto en el area de deteccién, en la pregunta puede no
tenerse en cuenta si las informaciones que facilitan el manejo se representan sobre el elemento de visualizacién o
no. Esto puede, por ejemplo, ser entonces util, cuando un movimiento del elemento de contacto, dado el caso, se
perturba al menos, sin embargo, se influye a causa de fuerzas que actian sobre éste. Esto puede, por ejemplo,
producirse en el ambito del vehiculo de motor, cuando el elemento de contacto se mueve mediante un movimiento
del vehiculo, que el usuario no puede compensar o no por completo.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion, el circuito de control puede
estar configurado para controlar el elemento de visualizacion, de tal manera que la reproduccion de la informacion
que facilita el manejo comprende un resalte ptico de al menos un elemento de manejo virtual representado sobre el
elemento de visualizacién. Un elemento de manejo virtual de este tipo puede, por ejemplo, comprender un pulsador
virtual, un interruptor virtual, un botén virtual, un regulador deslizante virtual, un regulador giratorio virtual, un campo
de deteccion virtual, un interruptor bidimensional virtual u otro correspondiente elemento de manejo virtual. Segin
cada configuracion concreta puede, en este caso, por ejemplo, realizarse un borde del al menos un elemento de
manejo virtual con lineas resaltadas mas gruesas y/o a color. Alternativa o adicionalmente a esto, el al menos un
elemento de manejo virtual también puede visualizarse resaltado a color. También, alternativa o adicionalmente,
éste puede representarse ampliado. También puede adicional o alternativamente, el al menos un elemento de
manejo virtual puede reproducirse en una representacion tridimensional o en una tridimensional intensificada.
También, adicional o alternativamente, el al menos un elemento de manejo virtual puede representarse pulsante y/o
con un fendbmeno luminoso que rodea su borde al menos parcialmente o por completo.

Opcionalmente, el circuito de control de una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion puede,
ademas, de esta manera, estar configurado para controlar el elemento de visualizacién, de tal manera que la
reproduccién de la informacion que facilita el manejo comprende una representacion de un menud de ayuda y/o de
una visualizacion de ayuda. Segun cada situacion de aplicacion concreta, de esta manera, puede desviarse una
atencién del usuario a al menos un elemento de manejo virtual o, mediante la superposicion de un menu de ayuda o
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bien de una correspondiente visualizacion de ayuda, puede posibilitarse una direccion del usuario. A causa de esto,
independientemente de la respectiva reproduccion implementada de la informacion que facilita el manejo, el manejo
de un sistema, el cual subyace en la interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, puede
configurarse simplificado y mas intuitivo.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion, el circuito de control puede
estar configurado para poder hacer apagable la reproduccién de la informacién que facilita el manejo. A causa de
esto puede, dado el caso, ser posible aumentar una aceptacion del usuario de este sistema, dado que ésta puede
tener influencia sobre las situaciones, en las que se representa la correspondiente informacion que facilita el manejo.
Esta puede tener lugar, por ejemplo, de forma contextual. Por lo tanto, también mediante esta medida, adicional o
alternativamente, dado el caso, el manejo de un correspondiente sistema puede configurarse simplificado y mas
intuitivo.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, el elemento de visualizacién
sensible al tacto y el al menos un sensor pueden estar, ademas, de esta manera, configurados para registrar una
presencia del elemento de contacto en un area de deteccion adicional y el area de deteccion, conectandose el area
de deteccién adicional a un lado orientado en el area de deteccidon hacia el usuario. En un caso de este tipo, el
circuito de control puede, ademas, estar configurado para controlar el elemento de visualizacion, de tal manera que
éste reproduce una informacion adicional que facilita el manejo de la interfaz de manejo, cuando el elemento de
contacto se encuentra en el drea de deteccion adicional y/o en el area de deteccién durante un lapso de tiempo
predeterminado, sin que se registrase un contacto del elemento de visualizaciéon durante este lapso de tiempo. El
area de deteccion y el area de detecciéon adicional pueden, de esta manera, por ejemplo, formar un area de
comprobacion comun.

Expresado de otra manera, el aparato de control puede estar, de esta manera, configurado para modificar una
representacion sobre el elemento de visualizacion de informaciones reproducidas sobre éste. A causa de esto, dado
el caso, mediante esta modificacion puede ser posible provocar ya entonces una desviacién del usuario, cuando el
elemento de contacto se encuentra en el area de deteccién adicional que se conecta al area de deteccién, sin que
se registrase un contacto del elemento de visualizacion durante el lapso de tiempo predeterminado. También, a
causa de esto, dado el caso, se puede realizar, de esta manera, mas sencillo y mas intuitivo el manejo de un
sistema, el cual subyace en la interfaz de manejo, al estar menos destacada la representacién modificada que la
informacién que facilita el manejo descrita previamente. De esta manera, se puede implementar una superposicion
de dos grados de correspondientes informaciones. También, a cause de esto, dado el caso, se puede aumentar una
aceptacion de una interfaz de manejo de este tipo de acuerdo con un ejemplo de realizacion mediante el usuario.

Opcionalmente, el circuito de control puede, en este caso, estar también configurado de tal manera para comprobar
una presencia del elemento de contacto solo en el area de deteccion adicional en relacion con el lapso de tiempo
predeterminado adicional. Dado el caso, de esta manera se puede omitir una comprobacion del area de deteccién.
En este caso, el area de comprobacion arriba menciona puede comprender también solo el area de deteccion
adicional, que se conecta al area de deteccion.

El area de deteccion adicional puede, en este caso, opcionalmente, conectarse directamente al area de deteccion.
También opcionalmente, en una interfaz de manejo de este tipo el circuito de control puede, a su vez, estar
configurado para captar el periodo de tiempo, durante el que el elemento de contacto se encuentra en el area de
deteccion adicional. También, durante la comprobacion de la presencia del elemento de contacto en el area de
deteccion adicional en relacion con el lapso de tiempo predeterminado adicional, el area de deteccion puede
permanecer desatendida, de modo que el circuito de control controla el elemento de visualizacion solo entonces, de
tal manera que éste reproduce la informacién adicional que facilita el manejo de la interfaz de manejo, cuando el
elemento de contacto se encuentra en el area de deteccion adicional durante el lapso de tiempo predeterminado
adicional, sin que se registrase un contacto del elemento de visualizacién durante este lapso de tiempo.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, el elemento de visualizacién
sensible al tacto y el al menos un sensor pueden estar configurados, de tal manera que el area de deteccion
adicional encierra esencialmente por completo el area de deteccion, de tal manera que el elemento de contacto debe
pasar el area de deteccién adicional cuando el usuario mueve el elemento de contacto en el area de deteccion.
También, a causa de esto, se puede, de esta manera, posibilitar una reaccién mas fiable de una interfaz de manejo
en relacion con el area de deteccién adicional, dado que un pasar por delante del elemento de manejo en el area de
deteccion adicional, de esta manera, no es esencialmente posible. De esta manera, también a causa de esto, el
manejo del sistema, dado el caso, puede configurarse simplificado y més intuitivo.

Como ya se ha explicado en relacién con el area de deteccion, opcionalmente, en una interfaz de manejo de
acuerdo con un ejemplo de realizacién, el circuito de control puede estar también aqui a su vez configurado, de
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modo que el lapso de tiempo predeterminado adicional asciende a al menos 3 s, en otros ejemplos de realizacion al
menos 5 s, al menos 8 s, al menos 10 s o al menos 15 s. También, a causa de esto, un manejo de un
correspondiente sistema, dado el caso, se puede configurar simplificado y mas intuitivo, dado que solo cuando se
sobrepasa el lapso de tiempo predeterminado adicional, se modifica correspondientemente la representacion sobre
el elemento de visualizacién y se reproduce la informacion adicional. Una distraccion del usuario puede, por lo tanto,
dado el caso, evitarse. Alternativa o adicionalmente, de esta manera, dado el caso, se puede evitar también una
percepcion del usuario, que éste se distraiga mediante la representacion modificada y, con ello, dado el caso, se
moleste. Por lo tanto, a causa de esto, dado el caso, se puede aumentar de nuevo una aceptacion de una interfaz de
manejo de este tipo, por lo cual, el manejo del sistema en el caso necesario se puede configurar todavia mas
simplificado y mas intuitivo. El lapso de tiempo predeterminado y el lapso de tiempo predeterminado adicional
pueden, en este caso, estar opcionalmente dimensionados idénticos, sin embargo, también puede ser
diferentemente largos. A causa de esto, puede ser, dado el caso, posible simplificar una implementacién o, sin
embargo, también adaptar un correspondiente periodo de tiempo en funcion de una distancia del elemento 150 de
contacto del elemento 110 de visualizacién, a partir del que se reproduce la informacion adicional o bien una
correspondiente informacion que facilita el manejo. Una implementacion por separado del lapso de tiempo
predeterminado adicional puede, en este caso, dado el caso, también omitirse.

Como ya se ha explicado en relacién con el area de deteccion, opcionalmente, en una interfaz de manejo de
acuerdo con un ejemplo de realizacién, el circuito de control también puede estar configurado, de tal manera que el
lapso de tiempo predeterminado adicional es independiente de un movimiento del elemento de contacto en o a
través del area de deteccion adicional. También, a causa de esto, dado el caso, un manejo del sistema se puede
configurar mas sencillo y mas intuitivo, dado que movimientos del elemento de contacto, los cuales se provocan
mediante un movimiento involuntario del elemento de contacto, dado el caso, ya no se consideran adicionalmente.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion, el circuito de control puede
estar configurado para controlar el elemento de visualizacion, de tal manera que la reproduccion de la informacion
adicional que facilita el manejo de la interfaz de manejo, comprende un resalte tenue de al menos un elemento de
manejo virtual representado sobre el elemento de visualizacion. También este resalte tenue puede, por ejemplo,
tener lugar mediante una de las opciones ya mencionadas previamente. Alternativa o adicionalmente a esto, el
circuito de control también puede estar configurado, de tal manera que éste controla el elemento de visualizacién, de
tal manera que la reproduccién de la informacién adicional que facilita el manejo de la interfaz de manejo,
comprende una representacion de un mend de ayuda y/o de una visualizacion de ayuda. Opcionalmente, en este
caso, puede tratarse del menu de ayuda ya mencionado arriba o bien la visualizacién de ayuda arriba mencionada.
Sin embargo, también puede ser un menu de ayuda adicional diferente o una visualizacién de ayuda adicional
diferente. También, a causa de esto, se puede, de esta manera, dado el caso, posibilitarse una distraccién del
usuario contextual, por lo cual, dado el caso, el manejo del sistema se simplifica y es mas intuitivo.

Opcionalmente, en una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, el elemento de visualizacién
sensible al tacto y el al menos un sensor pueden estar configurados, de tal manera que el elemento de contacto
comprende al menos una parte del dedo y/o al menos una parte de la mano. A causa de esto, dado el caso, el
manejo del sistema se puede configurar simplificado y mas intuitivo, al hacerse posible un contacto directo del
elemento de visualizacion mediante el usuario.

Un procedimiento para la visualizacion de una informacion que facilita el manejo de una interfaz de manejo puede,
opcionalmente, comprender ademas una captacién de un periodo de tiempo, durante el cual el elemento de contacto
se encuentra en el area de deteccidn, sin que mientras tanto se registrase un contacto del elemento de visualizacién,
como ya se ha explicado anteriormente en relacién con la interfaz de manejo. También, un procedimiento de
acuerdo con un ejemplo de realizacion, puede comprender, ademas, un registro de un contacto del elemento de
visualizacion sensible al tacto con el elemento de contacto mediante el usuario. Con el registro del contacto se
puede habilitar o realizar entonces una accion. En el caso de una implementacién de una interfaz de manejo de
acuerdo con un ejemplo de realizacion, para ello, por ejemplo, el circuito de control puede estar
correspondientemente configurado.

En un ejemplo de realizaciéon de un procedimiento de este tipo, los pasos de procedimiento nombrados previamente
pueden realizarse en el orden indicado, sin embargo, también en uno diferente. De esta manera, dado el caso, los
pasos de procedimiento individuales pueden tener lugar simultaneamente, al menos, sin embargo, también
superponiéndose temporalmente, siempre que a partir de su descripcién o la relacién técnica no resulte algo
diferente.

En este caso, dos objetos son adyacentes, entre los que no esta dispuesto un objeto adicional del mismo tipo. Los
correspondientes objetos directamente adyacentes cuando limita uno con otro, es decir, por ejemplo, estan en
contacto entre si. Componentes eléctricos u otros estan acoplados indirectamente entre si a través de un
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componente adicional o indirectamente entre si, de tal manera que estos posibilitan un intercambio de sefal entre
los componentes en cuestién. De esta manera, el correspondiente acoplamiento puede implementarse o realizarse
por secciones o completamente, por ejemplo, eléctrica, Optica, magnéticamente o por medio de tecnologia de radio.

A continuacion, se describen y explican mas en detalle ejemplos de realizacion bajo referencia a las figuras adjuntas.
La Fig. 1, muestra una vista frontal de una interfaz de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion;

la Fig. 2, muestra una vista lateral de la interfaz de manejo mostrada en la Fig. 1 de acuerdo con un ejemplo
de realizacion;

la Fig. 3, muestra una representacion en perspectiva esquematicamente simplificada de una interfaz de
manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién adicional;

la Fig. 4, muestra una representacion lateral de la interfaz de manejo mostrada en la Fig. 3 de acuerdo con
un ejemplo de realizacién;

la Fig. 5a, muestra una representacion esquematica de un elemento de manejo virtual;

la Fig. 5b, muestra una representacion esquematica del elemento de manejo virtual mostrado en la Fig. 5a, el
cual esta resaltado tenue;

la Fig. 5¢, muestra el elemento de manejo virtual mostrado en las Fig. 5a y 5b, el cual esta resaltado
mediante la utilizacion de la representacion tridimensional y un efecto luminoso; y

la Fig. 6, muestra un diagrama de flujo de un procedimiento para la visualizaciéon de una informacién que
facilita el manejo de la interfaz de manejo, de acuerdo con un ejemplo de realizacion.

En la siguiente descripcion de las figuras adjuntas, que muestran ejemplos de realizacion, los mismos simbolos de
referencia hacen referencia o los mismos componentes o comparables. Ademas, se utilizan simbolos de referencia
que agrupan para componentes y objetos, que aparecen varias veces en un ejemplo de realizaciéon o en un dibujo,
sin embargo, se describen conjuntamente en relacion con una o varias caracteristicas. Componentes u objetos, que
se describen con el mismo simbolo de referencia o que agrupa, pueden estar realizados iguales, sin embargo, dado
el caso, también diferentes, en relacion con caracteristicas individuales, varias o todas, por ejemplo, sus
dimensionamientos, siempre que a partir de la descripcién no resulte explicita o implicitamente algo diferente.

La Fig. 1 muestra una vista frontal de una interfaz 100 de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion. La Fig.
2 muestra una correspondiente vista lateral de la interfaz 100 de manejo de la Fig. 1.

La interfaz 100 de manejo comprende un elemento 110 de visualizacion sensible al tacto y al menos un sensor 120.
En el ejemplo de realizacién mostrado en las Fig. 1y 2, la interfaz 100 de manejo presenta dos sensores 120-1, 120-
2, estando el sensor 120-2 realizado como parte del elemento 110 de visualizacion sensible al tacto. Sin embargo,
en otros ejemplos de realizacion, dado el caso, también puede implementarse una mayor o una menor cantidad de
sensores 120. Estos estan configurados junto con el elemento 110 de visualizacién sensible al tacto para realizar las
funciones descritas a continuacién en interaccion con un circuito 130 de control de la interfaz 100 de manejo.

Para este fin, el o los sensores 120, asi como el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto, estan acoplados
con el circuito 130 de control, de tal manera que entre estos se pueden intercambiar sefiales que transmiten
informacién. En el caso de éstas, puede tratarse, por ejemplo, de sefales eléctricas, dpticas u otras que, por
ejemplo, pueden transmitirse a través de lineas individuales, sin embargo, también a través de buses de datos o una
combinacion de los mismos. Las sefiales en cuestion, intercambiadas entre los componentes, pueden, en este caso,
estar configuradas discretas o continuas independientes entre si, tanto en relacion con sus intensidades de sefal, al
igual que también en relacién con su recorrido temporal. De esta manera, por ejemplo, se pueden intercambiar
sefales analdgicas, sin embargo, también sefales digitales entre los componentes en cuestion.

De esta manera, los sensores 120 pueden, por ejemplo, transmitir correspondientes sefales de sensor al circuito
130 de control. Lo mismo puede, dado el caso, ser valido también para el elemento 110 de visualizacion sensible al
tacto. Ademas, el circuito 130 de control también puede transmitir sefiales de control al elemento 110 de
visualizacion sensible al tacto y, dado el caso, a los sensores 120.
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Mientras que el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto esta configurado para visualizar una informacion a
un usuario no mostrado en las Fig. 1y 2, los sensores 120 estan configurados, dado el caso, junto con el elemento
110 de visualizacién, para cumplir diferentes funciones, que se describen mas en detalle a continuacion.

Para posibilitar una visualizacion al usuario de la informacién mencionada anteriormente, el elemento 110 de
visualizacion sensible al tacto presenta una superficie 140 de visualizacion, en la que se puede tratar, por ejemplo,
de una superficie de visualizacién basada en matriz, la cual posibilita una representacion monocromatica y/o
policromatica de informaciones, objetos y otras estructuras.

Los sensores 120 o bien el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto estan, por el contrario, configurados para
registrar un contacto del elemento 110 de visualizacion, es decir, por ejemplo, de la superficie 140 de visualizacion,
con un elemento 150 de contacto, en el que, por ejemplo, se puede tratar de un dedo 160, una parte del mismo o,
también, otra parte de una mano del usuario. Si el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto o un
correspondiente sensor 120, por ejemplo, el sensor 120-2 integrado en el elemento 110 de visualizacién sensible al
tacto, capta un contacto de este tipo, el elemento 110 de visualizacion o el sensor 120 puede transmitir una
correspondiente sefial de sensor al circuito 130 de control. Esta puede, entonces, desencadenar o realizar una
accién determinada, siempre que esto coincida con un conjunto de reglas y condiciones definido previamente, que,
por ejemplo, puede depender contextualmente de las informaciones representadas sobre la superficie 140 de
visualizacion. De esta manera, el usuario puede, por ejemplo, tocar un elemento de manejo virtual con el elemento
150 de contacto, con lo cual, el circuito 130 de control realiza una funcién asociada al elemento de manejo virtual en
cuestion, o impulsa ésta mediante la transmisién o la retransmision de una correspondiente sefal de control.

Junto con el dedo 160 o bien una parte del mismo, los sensores 120 y/o el elemento 110 de visualizacion sensible al
tacto también pueden estar configurados, de tal manera que estos reconocen otra parte de la mano del usuario
como elemento 150 de contacto, con ayuda del cual se puede provocar un desencadenamiento o una realizacion de
una accion mediante un contacto del elemento 110 de visualizacién con el elemento 150 de contacto.

Los sensores 120 y el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto estan, ademas, configurados, de tal manera
que estos registran una presencia del elemento 150 de contacto en un area 170 de deteccidn, que esta dibujada
como linea a trazos en las Fig. 1y 2, y se conecta a un lado del elemento 110 de visualizacién orientado hacia el
usuario. En el ejemplo de realizacion aqui mostrado, el area 170 de deteccién se conecta directamente a la
superficie 140 de visualizacion del elemento 110 de visualizacién. El area 170 de deteccion estd, en este caso,
configurada, de tal manera que ésta encierra esencialmente por completo al elemento 110 de visualizacién o bien su
superficie 140 de visualizacion, de tal manera que el elemento 150 de contacto debe pasar el area 170 de deteccién,
cuando el usuario conduce o mueve el elemento 150 de contacto hacia el elemento 110 de visualizacion. El area de
deteccion se extiende, de esta manera, partiendo desde la superficie 140 visualizacion o bien el elemento 110 de
visualizacion, perpendicular a éste en un espacio, que estd orientado hacia el usuario. El area de deteccion
representa, de esta manera, un volumen del espacio.

Si, entonces, el circuito 130 de control detecta que el elemento 150 de contacto se encuentra en el area 170 de
deteccion durante un lapso de tiempo predeterminado, sin que, sin embargo, mientras tanto se registrase un
contacto del elemento 110 de visualizacion, es decir, por ejemplo, de la superficie 140 de visualizacion, éste puede
controlar el elemento 110 de visualizacion, de tal manera que se visualiza o reproduce una informacién que facilita el
manejo de la interfaz de manejo sobre el elemento 110 de visualizacion. Para este fin, el circuito 130 de control
puede, por ejemplo, captar un periodo de tiempo, durante el cual el elemento 150 de contacto se encuentra en el
area 170 de deteccion. Si el periodo de tiempo captado sobrepasa el lapso de tiempo predeterminado o corresponde
a éste, el circuito 130 de control puede deducir de ello que el usuario no esta seguro en relaciéon con el manejo de la
interfaz de manejo, cuando en este periodo de tiempo no tiene lugar un contacto del elemento de visualizacion
mediante el usuario. El lapso de tiempo predeterminado puede, segin cada implementacion y aplicacion, por
ejemplo, ascender a al menos 3 s, al menos 5 s, al menos 8 s, al menos 10 s o al menos 15 s. Este puede,
opcionalmente, en particular, ser independiente de un movimiento del elemento 150 de contacto en el area 170 de
deteccion o bien a través de ésta.

Los sensores 120 pueden, en este caso, por ejemplo, implementarse como sensores resistivos, sensores
capacitivos, sensores Opticos 0 sensores basados en ultrasonidos, con ayuda de los cuales se puede registrar un
contacto del elemento 110 de visualizacion con el elemento 150 de contacto o una aproximacion del mismo, es
decir, una presencia del elemento 150 de contacto en el area 170 de deteccién. También, dado el caso, se pueden
utilizar también sensores térmicos, los cuales pueden beneficiarse de una radiacién térmica de un dedo 160 u otra
parte de la mano humana, para, de esta manera, detectar una aproximacién de la mano, del dedo 160 y, dado el
caso, también un contacto del mismo con el elemento 110 de visualizacion.
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En el ambito de sensores capacitivos pueden, de esta manera, por ejemplo, utilizarse tales, en los que se introduce
un campo de alta frecuencia entre el usuario y el elemento de visualizacién, cuyas intensidades de sefal y/o soporte
de fase depende de una distancia del usuario, es decir, en particular, de su dedo 160 o su mano del elemento 110
de visualizacién. Si, por ejemplo, en el ambito de vehiculos de motor, se utilizan diferentes frecuencias para
conductor y copiloto, asi como, dado el caso, otros pasajeros, el circuito 130 de control puede, de esta manera, por
ejemplo, captar también qué usuario maneja el elemento 110 de visualizacion.

También pueden utilizar sensores opticos, a los que, por ejemplo, cuentan también sistemas basados en camaras.
Alternativa o adicionalmente, en el ambito de los sensores 6pticos, junto con los sensores basados en radiacion
térmica mencionados previamente, es decir, por ejemplo, sensores de infrarrojos, también pueden utilizarse aquellos
en los se detectan sefales de diodos emisores de luz y, por ejemplo, se comprueban en busca de una interrupcién,
una reflexion u otra variacion de sefial. Lo mismo es valido también para sistemas basados en ultrasonidos.

Al menos uno de los sensores 120 puede, de esta manera, dado el caso, implementarse como sensor de
aproximacion, por lo que, en relaciéon con una interfaz 100 de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacién, se
habla también de una interfaz de manejo con un sistema de sensores de aproximacién de un grado, de dos grados o
de varios grados.

Si, de esta manera, la mano del usuario activa el sistema de sensores de aproximacién y se encuentra desde hace
3,5,8, 10 0 15 s en el area 170 de deteccién, también denominada area de desencadenamiento, sin que haya
tenido lugar un contacto con el elemento 110 de visualizacion (evento tactil), a través del circuito 130 de control, se
puede superponer una informacién que facilita el manejo de la interfaz 100 de manejo sobre el elemento 110 de
visualizacion. De esta manera, por ejemplo, se puede superponer entonces un menu de ayuda y/o una visualizacién
de ayuda para el manejo de la interfaz 100 de manejo sobre la superficie 140 de visualizaciéon, que también se
denomina pantalla tactil. De esta manera, por ejemplo, como menl de ayuda o visualizacion de ayuda, se puede
elegir una correspondiente representacion, en la que, por ejemplo, se explican o bien aclaran elementos de manejo
virtuales individuales en relacién con su funcionalidad. De esta manera, por ejemplo, se pueden realizar ventanas de
ayuda emergentes, con ayuda de las cuales, dado el caso, se puede facilitar un manejo de la interfaz 100 de
manejo. También, dado el caso, pueden superponerse menus de ayuda nuevos, contextuales, a través de los que
un manejo de la interfaz de manejo también puede configurase mas sencillo y mas intuitivo.

Alternativa o adicionalmente a esto, la interfaz 100 de manejo o bien el circuito 130 de control, también puede estar
configurado, de modo que cuando, por ejemplo, una mano del usuario ha activado el sistema de sensores de
aproximacion (sensores 120) y se encuentra en el area 170 de deteccion desde hace, por ejemplo, 3, 5, 8, 100 15 s,
sin que haya tenido lugar un contacto con el elemento 110 de visualizacion, sobre la superficie 140 de visualizacién,
también denominada pantalla, screen o display, los elementos de manejo virtuales manejables se pueden resaltar
todavia mas evidentes, al utilizarse, por ejemplo, lineas mas gruesas, una representacion mas grande, una
representacion tridimensional, una representacion tridimensional intensa, una animacién, sombras adicionales,
fenémenos luminoso (brillo), un mayor contraste, colores mas intensos o una representacion mas fotorrealista.

Por supuesto, dado el caso, puede ser aconsejable, para aumentar una aceptacién de un usuario con respecto a un
sistema de este tipo, configurar apagable o desactivable la reproduccion de las informaciones que facilitan el manejo
de la interfaz 100 de manejo sobre el elemento 110 de visualizacion. De esta manera, por ejemplo, una
correspondiente visualizacion de ayuda puede estar configurada desactivable en un menu de ajustes.

Las interfaces 100 de manejo de acuerdo con un ejemplo de realizacion pueden, en este caso, utilizarse en una
pluralidad de campos de aplicacion. Pueden, por ejemplo, utilizarse en el ambito de vehiculos de motor, para
manejar ahi sistemas multifuncién que, por ejemplo, se puede realizar un sistema de navegacién, un sistema de
entretenimiento (Infotainment-System), un sistema de intercambio de datos, con ayuda del cual, por ejemplo, se
pueden intercambiar datos a través de una conexién movil con el Internet, asi como sistemas para el control de
climatizacién y otros sistemas relevantes del vehiculo. Ejemplos de realizaciéon de una interfaz 100 de manejo
pueden, de esta manera, por ejemplo, implementarse como sistema de infoentretenimiento de pantalla tactil con un
sistema de sensores de aproximacioén de un grado, como estd éste mostrado en relacién con las Fig. 1 y 2, sin
embargo, dado el caso, implementarse también con un sistema de sensores de aproximaciéon de dos grados o de
varios grados.

Sin embargo, también pueden entrar en aplicacion ejemplos de realizacién de una interfaz de manejo en otros
componentes eléctricos y electrdnicos, a los que cuentan, por ejemplo, sistemas en el ambito del hogar, por ejemplo,
sistemas de entretenimiento (Home Entertainment).

Por supuesto, en los ejemplos de realizacion de una interfaz 100 de manejo de acuerdo con un ejemplo de
realizacién, no tienen que implementarse todas las configuraciones y caracteristicas descritas previamente. De esta
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manera, por ejemplo, una configuracion se puede configurar de otra manera en relacién con la disposicion
geométrica del area 170 de deteccion con respecto al elemento 110 de visualizacién o bien la superficie 140 de
visualizacion. También, dado el caso, el circuito de control puede desviarse de las formas de realizacion descritas
previamente en relacion a la configuracion del lapso de tiempo predeterminado. También, dado el caso, se puede
omitir como componente opcional una capacidad de desactivacién de la reproducciéon de las informaciones que
facilitan el manejo.

No en Ultima instancia, en relacion a la cantidad y al tipo de sensores utilizados, que en parte pueden estar
implementados en el marco del elemento 110 de visualizacion, diferentes interfaces 100 de manejo de acuerdo con
un ejemplo de realizacion pueden desviarse de otras. De esta manera, los sensores 120 pueden implementarse por
completo o parcialmente como parte de los elementos 110 de visualizacion sensibles al tacto. Sin embargo, también
pueden utilizarse, adicional o alternativamente, sensores 120 externos, que posibilitan las funciones descritas
previamente.

En el ejemplo de realizacion mostrado en las Fig. 1 y 2 de una interfaz 100 de manejo, de esta manera, por lo tanto,
se puede medir, por ejemplo, un tiempo o un periodo de tiempo, en el que la mano, el dedo 160 u otro elemento 150
de contacto se encuentra en el area 170 de deteccion. Relevante es, en este caso, el tiempo durante el cual la
mano, el dedo 160 o el elemento 150 de contacto no toca el elemento 110 de visualizacion, es decir, la pantalla
tactil, sin embargo, se encuentra en el area 170 de deteccion. De esta manera, se puede representar una
correspondiente informacién en funciéon de una aproximacion del elemento 150 de contacto en caso de no haber un
contacto (Touch).

La Fig. 3 muestra un diagrama de bloques esquematicamente simplificado de otro ejemplo de realizacién de un
sistema 100 de manejo en una representacion en perspectiva, la cual se diferencia de la interfaz 100 de manejo
mostrada en las Fig. 1 y 2, esencialmente en relacion con la configuracion del area 170 de deteccion y de un area
180 de deteccidn adicional. Para dejar destacar mas notablemente esta diferenciacion, en la Fig. 3 se ha elegido una
representacion en perspectiva de la interfaz 100 de manejo, mientras que la Fig. 4 muestra una vista lateral similar
en la Fig. 2 de la interfaz 100 de manejo.

La interfaz 100 de manejo mostrada en las Fig. 3 y 4, se desvia de las previamente descritas, esencialmente dado
que ahora junto al area 170 de deteccion, que en el presente caso esta configurado espacialmente mas pequeno
que como era el caso previamente en el ejemplo de realizacion, esta implementada un area 180 de deteccion
adicional. El area 180 de deteccién adicional se conecta, en este caso, al area 170 de detecciéon en un lado del
mismo orientado hacia el usuario. También aqui, el area 180 de deteccion adicional puede conectarse directamente
al area 170 de deteccién y, opcionalmente, estar configurado, de modo que ésta encierra el area de deteccion
esencialmente por completo, de tal manera que el elemento 150 de contacto, el cual no esta mostrado en las Fig. 3y
4, solo alcanza el area 170 de deteccion, cuando éste ha pasado previamente el area 180 de deteccién adicional o
se ha movido a través de ésta. Expresado de otra manera, el area 180 de deteccidn adicional puede encerrar el area
170 de deteccion esencialmente por completo, de tal manera que el elemento 150 de contacto (no representado en
las Fig. 3 y 4) pasa el area 180 de deteccion adicional cuando el usuario mueve el elemento 150 de contacto en el
area 170 de deteccion.

El circuito 130 de control puede, en un caso de este tipo, estar configurado, ademas, de modo que éste controla el
elemento 110 de visualizacion o bien la superficie 140 de visualizacion, de tal manera que éste utiliza una
representacion modificada de la informacién representada sobre el elemento 110 de visualizacion, cuando el
elemento 150 de contacto se encuentra en el area 180 de deteccion adicional y/o el area 170 de deteccién durante
un lapso de tiempo predeterminado adicional, sin que se registrase un contacto del elemento 110 de visualizacion
durante este tiempo. El circuito 130 de control puede, de esta manera, reproducir una informacién adicional que
facilita el manejo del sistema 100 de manejo sobre el elemento 110 de visualizacién o bien su superficie 140 de
visualizacion. Para este fin, el circuito 130 de control puede estar correspondientemente configurado para captar un
periodo de tiempo, durante el cual el elemento 150 de contacto se encuentra en el area 180 de deteccién adicional o
bien en el area 170 de deteccion. Opcionalmente, el circuito 130 de control puede, en este caso, comprobar también
solo el area 180 de deteccién adicional en el marco de la reproduccion de las informaciones adicionales.

El area 180 de deteccion adicional puede, de esta manera, por ejemplo, extenderse partiendo del elemento 110 de
visualizacion o su superficie 140 de visualizacién, desde algunos centimetros hasta algunas decenas de centimetros
hacia el lado que esta orientado hacia el usuario. El area 180 de deteccién adicional puede, de esta manera, por
ejemplo, presentar un borde que esta orientado hacia el usuario y que presenta una distancia de la superficie 140 de
visualizacion o del elemento 110 de visualizaciéon de, por ejemplo, 5 a 50 cm, es decir, por ejemplo,
aproximadamente 20 cm.
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A diferencia de esto, el area 170 de deteccion puede extenderse, partiendo del elemento 110 de visualizacion o su
superficie 140 de visualizacion, méas reducida hacia el usuario. Esta puede, de esta manera, por ejemplo, extenderse
maximo 10 cm hacia el usuario. De esta manera, por ejemplo, un borde del area 170 de deteccion, que esta
orientado hacia el usuario y, al mismo tiempo, representa un borde del area 180 de deteccién adicional, puede
presentar una distancia del elemento 110 de visualizacion o de la superficie 140 de visualizacién de
aproximadamente 5 cm.

De manera correspondiente, el al menos un sensor 120 y el elemento 110 de visualizacion sensible al tacto pueden,
ademas, estar configurados para registrar también la presencia del elemento 150 de contacto en el area 180 de
deteccion adicional y transmitir a través de una correspondiente sefial al circuito 130 de control. El area 180 de
deteccion adicional se conecta, en este caso, como ya se ha explicado, al area 170 de deteccién en un lado
orientado hacia el usuario.

El lapso de tiempo adicional, durante el cual el elemento 150 de contacto se detiene en el area 180 de deteccion
adicional, sin que, en este caso, se llegue a un registro de un contacto del elemento 110 de visualizacion, puede, por
ejemplo, de nuevo ascender a al menos 3 s, al menos 5 s, al menos 8 s, al menos 10 s 0 al menos 15 s. También
aqui, el lapso de tiempo predeterminado adicional puede ser, de manera correspondiente, independiente de un
movimiento del elemento 150 de contacto en o a través del area 180 de deteccioén adicional.

Si ahora el circuito de control detecta que, durante el lapso de tiempo adicional predeterminado, el elemento 150 de
contacto se ha encontrado en el area 180 de deteccion adicional, sin embargo, no ha llegado a un contacto del
elemento 110 de visualizacion, éste puede controlar el elemento 110 de visualizacion de modo que éste reproduce
una informacién adicional que facilita el manejo de la interfaz 100 de manejo sobre el elemento 110 de visualizacion.
También aqui, esto puede comprender, de nuevo, por ejemplo, un resalte tenue de al menos un elemento de manejo
virtual representado sobre el elemento de visualizacién o, también, una superposicién o una representacion del
menu de ayuda o de un menu de ayuda adicional y/o de la visualizacion de ayuda o de una visualizacion de ayuda
adicional.

Por supuesto, la modificacion de la representacién también puede, dado el caso, estar configurada como
componente opcional apagable o desactivable.

Las Fig. 3 y 4 muestran, de esta manera, por lo tanto, un ejemplo de realizaciéon de una interfaz 100 de manejo de
acuerdo con un ejemplo de realizacion, en el que estd implementado un sistema de sensores de aproximacion de
dos grados con ayuda de los sensores 120. Si la mano del usuario activa el sistema de sensores de aproximacion y
se encuentra desde hace 3, 5, 8, 10 0 15 s en la primera area de desencadenamiento (area 180 de deteccion
adicional) o en la segunda area de desencadenamiento (area 170 de deteccién), sin que haya tenido lugar un
contacto del elemento 110 de visualizacion (Touch-Event), sobre el campo 140 de visualizacion se puede
superponer, por ejemplo, el menl de ayuda adicional ya mencionado previamente o menu de ayuda para el manejo
de la interfaz 100 de manejo. Adicional o alternativamente, los elementos de manejo virtuales, que se representan
sobre el elemento 110 de visualizacién, pueden, por ejemplo, resaltarse dpticamente tenues, en el marco de una
modificacién de la representacion, sobre el elemento 110 de visualizacion.

Si, de esta manera, por ejemplo, se implementa un sistema de sensores de aproximacion de dos grados, se pueden
implementar, por ejemplo, tres variantes de visualizacién diferentes para un elemento de manejo virtual. Si, por
ejemplo, el elemento 150 de contacto no esta en el area de deteccion ni en el area 180 de deteccién adicional, es
decir, alejado, el elemento de manejo virtual en cuestion puede, por ejemplo, representarse como una
representacion bidimensional pequefna y sin borde. Dado el caso, también puede omitirse completamente una
representacion gréafica o bien ajustarse una transparencia del mismo al 100 %. Si ahora, desde el estado alejado, se
acerca el elemento 150 de contacto, de modo que éste en una primera etapa penetra en el area 180 de deteccién
adicional, el elemento de manejo virtual puede representarse, por ejemplo, mas grande y/o con un borde, sin
embargo, también se puede recurrir a una representacion tridimensional y/o presentar un correspondiente relleno. Si
el elemento de contacto penetra en el area 170 de deteccion y se detiene ahi el correspondiente periodo de tiempo,
el elemento de manejo virtual puede, dado el caso, representarse todavia mas grande, con un borde mas grueso, en
el marco de una representacion tridimensional y/o con un relleno y, dado el caso, efectos luminosos (brillo).

De esta manera, en el marco de una utilizacion de un sistema de sensores de aproximacion de dos grados, se
puede implementar, por ejemplo, un tercer grado de la visualizacion de elementos manejables. A causa de esto, no
solo puede configurarse un manejo del sistema, dado el caso, simplificado y mas intuitivo, esto también puede tener
lugar en el marco de un concepto épticamente agradable, de modo que es posible una escenificacion percibida
como agradable de las informaciones en cuestion sobre la superficie 140 de visualizacion. La utilizacion de un
sistema de sensores de este tipo puede, de esta manera, por ejemplo, posibilitar una mejor perceptibilidad de los
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elementos de manejo y, con ello, una manejabilidad mas sencilla y méas intuitiva con un disefio al mismo tiempo
agradable en el estado alejado, como se explicod éste previamente.

Por supuesto, esta implementacion también puede estar configurada desactivable, para, de esta manera, mejorar
una aceptacién mediante el usuario. La tercera visualizacion puede, de esta manera, por ejemplo, ser desactivable
en un menu de ajustes. Expresado de otra manera, en un ejemplo de realizacion de una interfaz de manejo, el
circuito de control puede, opcionalmente, estar configurado para hacer desactivable la utilizacion de la
representacion modificada de las informaciones representadas sobre el elemento de visualizacion.

La Fig. 5a muestra, de esta manera, un elemento 190 de manejo virtual, en el que, por ejemplo, se puede tratar de
una superficie tactil virtual, que también se denomina boton. En este caso, la Fig. 5a muestra, por ejemplo, un
estado en el que el elemento 150 de contacto no se detiene en una de las areas 170, 180 de deteccion o todavia no
ha sobrepasado el periodo de tiempo predeterminado o ben el periodo de tiempo adicional predeterminado.

Si el elemento 150 de contacto se encuentra en el area 180 de deteccion adicional mas que el lapso de tiempo
adicional predeterminado, el circuito de control puede modificar la representacion de informaciones representadas
sobre el elemento 110 de visualizacion, de modo que el elemento 190 de manejo virtual se resalta mas
notablemente mediante utilizacién de lineas mas intensas, como estéa representado, por ejemplo, en la Fig. 5b.

Si, por el contrario, el elemento 150 de contracto se detiene mas que el lapso de tiempo predeterminado en el area
170 de deteccidn, sin que se haya llegado a un contacto del elemento 110 de visualizacion, el circuito 130 de control
puede controlar el elemento 110 de visualizacién, de tal manera que el elemento 190 de manejo virtual se
representa, por ejemplo, tridimensional con un correspondiente efecto luminoso alrededor de su borde.
Adicionalmente a esto, también puede aumentarse un tamafo de letra de la inscripcién del elemento 190 de manejo
virtual.

De esta manera, los elementos 190 de manejo virtuales en las Fig. 5a y 5b presentan inscripciones “SALIR”
idénticamente grandes, mientas que en la Fig. 5¢ la representacion de la palabra “SALIR” estd ampliada, es decir,
con un tamano de letra correspondientemente mas grande. Por supuesto, en el caso de los resaltes descritos y de
las inscripciones utilizadas, se trata solo de ejemplos individuales.

Por supuesto, también pueden tener lugar otras modificaciones de la representacion de informaciones reproducidas
sobre el elemento 110 de visualizacion o bien una reproduccion de correspondientes informaciones que facilitan el
manejo de la interfaz de manejo sobre el elemento 110 de visualizacion.

También, en relacion con el ejemplo de realizacion mostrado en las Fig. 3 y 4, es vélido que, por supuesto, no tienen
que implementarse todas las configuraciones descritas previamente en el marco de otros ejemplos de realizacion.
También aqui, dado el caso, pueden implementarse desviaciones, por ejemplo, en relacion a la disposicion
geomeétrica de las areas 170, 180 de deteccién, solo por nombrar un ejemplo.

La Fig. 6 muestra, por ultimo, un diagrama de flujo de un procedimiento para la visualizacién de una informacién que
facilita el manejo de una interfaz 100 de manejo. En primer lugar, en el marco de un paso S100, se visualiza una
informacién sobre el elemento 110 de visualizacion o bien la superficie 140 de visualizacién. A continuacion, en el
marco de un paso S110, se intenta registrar una presencia del elemento 150 de contacto en el area 170 de
deteccion. Para ello, en el marco de un paso S120, se capta correspondientemente un periodo de tiempo. En el
marco de un paso S130, se intenta registrar un contacto. Si, en este caso, se ha registrado un contacto, en el marco
de un paso S140, se desencadena o bien realiza la accién asociada con el contacto antes de que el procedimiento
finalice en un paso S150.

Si, en el marco del paso S130, sin embargo, no se registré un contacto, en el marco de un paso 160, se comprueba
si se ha sobrepasado el lapso de tiempo predeterminado. Si es el caso, en el marco de un paso S170, se puede
reproducir una informacién que facilita el manejo de la interfaz 100 de manejo sobre el elemento 110 de
visualizacion, antes de que el procedimiento termine, de nuevo, en el paso S150. Si, por el contrario, no es el caso,
es decir, no se ha sobrepasado el lapso de tiempo predeterminado, puede tener lugar un salto hacia atras al paso
S100 de la visualizacién de la informacién, de modo que, de nuevo, por ejemplo, se registra una presencia del
elemento de contacto en el area 170 de deteccidn, se capta el periodo de tiempo y, de nuevo, se puede realizar una
comprobacion para la existencia de un contacto.

Opcionalmente, por supuesto, en el marco de un paso S180, entre la comprobacion de si se ha sobrepasado el

lapso de tiempo predeterminado (paso S160) y la reproduccién de la informacién, en el paso S170 puede tener lugar
una comprobacion de si la reproduccion esta activada. Si no es el caso, en el paso S170, puede tener lugar una
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correspondiente reproduccién de la informacion, mientras que el otro caso el procedimiento puede terminar en el
paso S150.

En el procedimiento descrito previamente se trata de uno que puede, por ejemplo, implementarse con ayuda de un
sensor de aproximacion de un grado. Sin embargo, este procedimiento también puede implementarse en el marco
de un sensor de dos grados, como se ha descrito hasta ahora en relacion con la Fig. 6. Sin embargo,
adicionalmente, también puede comprender un registro de una presencia del elemento de contacto en el area 180
de deteccion adicional, en el marco de un paso S190, que, por ejemplo, puede realizarse después de una
visualizacion de la informacion sobre el elemento de visualizacion el paso S100. También, en el marco de un paso
S200, se puede comprobar si se ha sobrepasado el lapso de tiempo adicional predeterminado, sin que se registrase
un contacto. El paso S200 puede, de esta manera, por ejemplo, realizarse después del paso S130 de la
comprobacion de si se registr6 un contacto. Si, en la comprobacién, de si ha sobrepasado el lapso de tiempo
adicional predeterminado, se determina que es el caso, tras transcurrir directamente o indirectamente, por ejemplo,
el paso S160 y S180, en el marco de un paso S170, también se puede modificar la representacion de informaciones
sobre el elemento 110 de visualizacién o bien superponerse la informacion adicional que facilita el manejo de la
interfaz 100 de manejo. Si, por el contrario, no es el caso, puede tener lugar, correspondientemente, un salto hacia
atrds a un paso después de la visualizacion de la informacién sobre el elemento 110 de visualizacion en el paso
S100.

Por supuesto, en ejemplos de realizacién de un procedimiento de este tipo, los pasos descritos pueden desviarse
unos de otros en relacion con su orden, dado el caso, realizarse en paralelo o, también, superpuestos
temporalmente unos con respecto a otros, siempre que no resulte algo opuesto a partir de la descripcién de los
mismos.

Mediante la utilizacion de un ejemplo de realizacion, dado el caso, un manejo de un sistema, que comprende una
interfaz 100 de manejo de este tipo, puede configurarse mas sencillo y mas intuitivo.

Las caracteristicas dadas a conocer en la descripcion anterior, las siguientes reivindicaciones y las figuras adjuntas
pueden ser de importancia en sus diferentes configuraciones e implementarse tanto individuales al igual que también
en cualquier combinacion para la realizacion de un ejemplo de realizacion.

Aunqgue algunos aspectos se han descrito en relacién con un dispositivo, se entiende que estos aspectos también
representan una descripcion del correspondiente procedimiento, de modo que un bloque o un elemento funcional de
un dispositivo también ha de entenderse como un correspondiente paso de procedimiento o0 como una caracteristica
de un paso de procedimiento. Analogo a esto, los aspectos, que se han descrito en relacién con o como un paso de
procedimiento, representan también una descripcion de un correspondiente bloque o detalle o caracteristica de un
correspondiente dispositivo.

Segun cada necesidad de implementacion determinada, los ejemplos de realizacion de la invencion pueden
implementarse en hardware o en software. La implementacion puede realizarse con utilizacion de un medio de
almacenamiento digital, por ejemplo, un disquete, un DVD, un disco Blue-Ray, un CD, una ROM, una PROM, una
EPROM, una EEPROM o una memoria FLASH, un disco duro u otro almacenamiento magnético u 6ptico, sobre el
que estan almacenadas sefales de control legibles electrénicamente, que pueden interaccionar o interaccionan con
un componente de hardware programable, de tal manera que se realiza el respectivo procedimiento.

Un componente de hardware programable puede formarse mediante un procesador, un procesador de computadora
(CPU = Central Processing Unit), un procesador grafico (GPU = Graphics Processing Unit), una computadora, un
sistema informatico, un circuito integrado de aplicacion especifica (ASIC = Application-Specific Integrated Circuit), un
circuito integrado (IC = Integrated Circuit), un sistema en chip (SOC = System on Chip), un elemento légico
programable o una matriz de compuertas programables en campo con un microprocesador (FPGA = Field
Programmable Gate Array).

El medio de almacenamiento digital puede, por ello, ser legible por maquina o por computadora. Algunos ejemplos
de realizacion comprenden, por lo tanto, un soporte de datos, que presenta sefales de control legibles
electronicamente, que son capaces de interaccionar con un sistema informatico programable o un componente de
hardware programable, de tal manera que se realiza uno de los procedimientos descritos en el presente documento.
Un ejemplo de realizacion es, por lo tanto, un soporte de datos (0 un medio de almacenamiento digital o un medio
legible por computadora), sobre el que esta grabado el programa para la realizacién de uno de los procedimientos
descritos en el presente documento.

En general, los ejemplos de realizacion de la presente invencion pueden estar implementados como programa,
firmware, programa informatico, producto de programa informatico con un cédigo de programa o como datos, siendo
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el cédigo de programa o los datos eficaces en el sentido de que realizan uno de los procedimientos, cuando el
programa se ejecuta en un procesador o un componente de hardware programable. El cédigo de programa o los
datos puede o bien pueden, por ejemplo, estar almacenados sobre un soporte o soporte de datos legible por
maquina. El cédigo de programa o los datos pueden, entre otros, estar presentes como codigo fuente, cédigo
maquina o bytecode, asi como otro cédigo intermedio.

Otro ejemplo de realizacion es, ademas, un flujo de datos, una sucesién de sefiales o una secuencia de senales,
que representa o bien representan el programa para la realizacion de uno de los procedimientos descritos en el
presente documento. El flujo de datos, la sucesién de sefales o la secuencia de sefiales puede o bien pueden, por
ejemplo, estar configurados en el sentido de que se transfieren a través de una conexién de comunicacion de datos,
por ejemplo, a través del Internet u otra red. Ejemplos de realizacion son, de esta manera, también sucesiones de
sefales que representan datos, que son adecuadas para un envio a través de una red o una conexion de
comunicacion de datos, representando los datos el programa.

Un programa de acuerdo con un ejemplo de realizacién puede implementar uno de los procedimientos mientras su
realizacién, por ejemplo, dado que éste lee posiciones de almacenamiento o escribe en éstas una fecha o varios
datos, por lo cual, dado el caso, se provocan procesos de conmutacion u otros procesos en estructuras de
transistores, en estructuras de amplificador o en otros componentes eléctricos, dpticos, magnéticos o que trabajan
segun otro principio de funcionamiento. De manera correspondiente, mediante una lectura de una posicion de
almacenamiento, se captan, determinan o miden datos, valores, datos de sensor u otras informaciones por un
programa. Un programa, por ello, mediante una lectura de una o varias posiciones de almacenamiento, puede
captar, determinar o medir magnitudes, valores, valores de medicion y otras informaciones, asi como, mediante una
escritura en una o varias posiciones de almacenamiento puede provocar, inducir o realizar una accién, asi como
controlar otros aparatos, maquinas y componentes.

Los ejemplos de realizacion arriba descritos representan Unicamente una ilustracién de los principios de la presente
invencion. Se entiende que, modificaciones y variaciones de las disposiciones y detalles descritos en el presente
documento seran obvios para otros expertos. Por ello, esta previsto que la invencion esté limitada unicamente por el
ambito de proteccion de las siguientes reivindicaciones y no por los detalles especificos, que han sido presentados
en el presente documento mediante la descripcion y la explicacién de los ejemplos de realizacién.
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Lista de simbolos de referencia

100
110
120
130
140
150
160
170
180

190

S$100
S110
S120
S130
S140
S150
S160
S170
S180
S$190
S§200

Interfaz de manejo

elemento de visualizaciéon sensible al tacto
sensor

circuito de control

superficie de visualizacion

elemento de contacto

dedo

area de deteccion

area de deteccion adicional

elemento de manejo virtual

visualizacion de una informacion

registro de una presencia en el area de deteccion
captacién de un periodo de tiempo

iregistro de un contacto?

desencadenamiento o realizacion de una accion
fin

¢lapso de tiempo predeterminado sobrepasado?

reproduccién de una informacion o modificacion de una representacion

¢ reproduccion desactivada?
registro de una detencion en el area de deteccion adicional

lapso de tiempo adicional predeterminado sobrepasado
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REIVINDICACIONES

1. Interfaz (100) de manejo con las siguientes caracteristicas:

un elemento (110) de visualizacion sensible al tacto y al menos un sensor (120) que estan configurados
para visualizar una informacién sobre el elemento (110) de visualizacién a un usuario, para registrar un contacto del
elemento (110) de visualizaciéon con un elemento (150) de contacto mediante el usuario y para registrar una
presencia del elemento (150) de contacto en un area (170) de deteccion, conectandose el area (170) de deteccion a
un lado del elemento (110) de visualizacién orientado hacia el usuario; y

un circuito (130) de control que esta configurado para controlar el elemento (110) de visualizacion, de tal
manera que éste reproduce una informaciéon que facilita el manejo de la interfaz (100) de manejo sobre el elemento
(110) de visualizacion, cuando el elemento (150) de contacto se encuentra en el area (170) de deteccion durante un
lapso de tiempo predeterminado, sin que mientras tanto se registrase un contacto del elemento (110) de
visualizacion, estando el circuito (130) de control configurado para controlar el elemento (110) de visualizacion, de tal
manera que la reproduccion de la informacion que facilita el manejo comprende un resalte 6ptico de al menos un
elemento (190) de manejo virtual representado sobre el elemento de visualizacién.

2. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el elemento (110) de visualizacion sensible
al tacto y el al menos un sensor (120) estan configurados, de tal manera que el area (170) de deteccién encierra
esencialmente por completo al elemento (110) de visualizacion sensible al tacto, de tal manera que el elemento
(150) de contacto pasa el area (170) de deteccién, cuando el usuario mueve el elemento (150) de contacto hacia el
elemento (110) de visualizacion sensible al tacto.

3. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en la que el circuito (130) de
control esta configurado, de modo que el lapso de tiempo predeterminado asciende a al menos 3 s.

4. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en la que el circuito (130) de
control esta configurado, de tal manera que el lapso de tiempo predeterminado es dependiente de un movimiento del
elemento (150) de contacto en o a través del area (170) de deteccion.

5. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, comprendiendo el resalte 6ptico
del al menos un elemento (190) de manejo virtual representado sobre el elemento de visualizacion, por ejemplo, una
visualizacion con lineas méas gruesas y/o resaltadas a color de un borde del al menos un elemento (190) de manejo
virtual, por ejemplo, una visualizacion resaltada a color del al menos un elemento (190) de manejo virtual, por
ejemplo, una visualizacion ampliada del al menos un elemento (190) de manejo virtual, por ejemplo, una
visualizacion del al menos un elemento (190) de manejo virtual en una representacion tridimensional o una
tridimensional intensificada, por ejemplo, una visualizacién pulsante del al menos un elemento (190) de manejo
virtual y/o, por ejemplo, una visualizacion del al menos un elemento (190) de manejo virtual con un fenémeno
luminoso que rodea el borde del al menos un elemento (190) de manejo virtual, y/o en la que el circuito (130) de
control esta configurado para controla el elemento (110) de visualizacion, de tal manera que la reproduccién de la
informacién que facilita el manejo comprende una representacién de un menl de ayuda y/o una visualizacién de
ayuda.

6. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en la que el circuito (130) de
control estd configurado para hacer desactivable la reproduccion de la informaciéon que facilita el manejo de la
interfaz (100) de manejo.

7. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en la que el elemento (110) de
visualizacion sensible al tacto y el al menos un sensor (120) estan, ademas, configurados para registrar una
presencia del elemento (150) de contacto en un area (180) de deteccion adicional, conectandose el area (180) de
deteccion adicional a un lado en el area (170) de deteccién orientado hacia el usuario, y estando el circuito (130) de
control configurado para controlar el elemento (110) de visualizacion, de tal manera que éste reproduce una
informacién adicional que facilita el manejo de la interfaz (100) de manejo, cuando el elemento (150) de contacto se
encuentra en el area (180) de deteccion adicional y el area (170) de deteccién durante un lapso de tiempo
predeterminado adicional, sin que mientras tanto se registrase un contacto del elemento (110) de visualizacion.

8. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con la reivindicacién 7, en la que el elemento (110) de visualizacion sensible
al tacto y el al menos un sensor (110) estan configurados, de tal manera que el area (180) de deteccion adicional
encierra esencialmente por completo al area (170) de deteccién, de tal manera que el elemento (150) de contacto
pasa el area (180) de deteccién adicional cuando el usuario mueve el elemento (150) de contacto en el area (170)
de deteccion.
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9. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 u 8, en la que el circuito (130) de control
esta configurado, de modo que el lapso de tiempo predeterminado adicional asciende a al menos 3 s.

10. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 a 9, en la que el circuito (130) de control
esta configurado, de tal manera que el lapso de tiempo predeterminado adicional es independiente de un
movimiento del elemento (150) de contacto en o a través del area (180) de deteccion adicional.

11. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones 7 a 10, en la que el circuito (130) de control
esta configurado para controlar el elemento (110) de visualizacion, de tal manera que la reproduccién de la
informacién adicional que facilita el manejo de la interfaz (100) de manejo comprende un resalte tenue de al menos
un elemento (190) de manejo virtual representado sobre el elemento (110) de visualizacion, por ejemplo, mediante
una visualizacién de un borde del al menos un elemento (190) de manejo virtual con lineas mas gruesas y/o
resaltadas a color, por ejemplo, mediante una visualizacion resaltada a color del al menos un elemento (190) de
manejo virtual, por ejemplo, mediante una visualizacién ampliada del al menos un elemento (190) de manejo virtual,
por ejemplo, mediante una visualizaciéon del al menos un elemento (190) de manejo virtual en una representacion
tridimensional o tridimensional intensificada, por ejemplo, mediante una visualizacién pulsante del al menos un
elemento (190) de manejo virtual y/o, por ejemplo, mediante una visualizacién del al menos un elemento (190) de
manejo virtual con un fenédmeno luminoso que rodea el borde del al menos un elemento (190) de manejo virtual, y/o
en la que el circuito (130) de control esta configurado para controla el elemento (110) de visualizacion, de tal manera
que la reproduccién de la informacién adicional que facilita el manejo comprende una representacion de un menu de
ayuda y/o una visualizacion de ayuda.

12. Interfaz (100) de manejo de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en la que el elemento (110) de
visualizacion sensible al tacto y el al menos un sensor (120) estan configurados, de tal manera que el elemento
(150) de contacto comprende al menos una parte de un dedo (160) y/o al menos una parte de una mano.

13. Procedimiento para la visualizaciéon de una informacién que facilita el manejo de una interfaz (100) de manejo,
que comprende:

visualizar (S110) una informacion sobre un elemento (110) de visualizacion sensible al tacto de la interfaz
de manejo;

registrar (S110) una presencia de un elemento (150) de contacto en un area (170) de deteccion,
conectandose el area (170) de deteccion a un lado del elemento (110) de visualizacion orientado hacia el usuario;

reproducir (S170) la informacion que facilita el manejo de la interfaz (100) de manejo, mediante resalte
optico de al menos un elemento (190) de manejo virtual representado sobre el elemento de visualizacién, cuando el
elemento (150) de contacto se encuentra en el area (170) de deteccién durante un lapso de tiempo predeterminado,
sin que mientras tanto se registrase un contacto del elemento (110) de visualizacién.

14. Procedimiento segun la reivindicacién 13, que comprende, ademas, un registro (S130) de un contacto del
elemento (110) de visualizacién sensible al tacto con el elemento (150) de contacto mediante el usuario.

15. Programa con un cédigo de programa para la realizacion de un procedimiento de acuerdo con una de las

reivindicaciones 13 o 14, cuando el codigo de programa se ejecuta en una computadora, un procesador 0 un
componente de hardware programable.
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