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DESCRIPCION
Sistema sensor modular y adaptable con bloqueo integrado
Campo de la invencion

El presente documento se refiere, en general, a etiquetas de tipo pasador. Mas en particular, el presente documento
se refiere a sistemas y métodos para proporcionar un sistema sensor modular y adaptable con bloqueo integrado.

Antecedentes de la invencion

En la actualidad, se utilizan etiquetas duras y sensores para prevenir pérdidas y para el seguimiento de activos.
Tradicionalmente, estos dispositivos han adoptado diversas formas y configuraciones de plataforma de
desprendimiento. La amplia gama de diferentes etiquetas duras y métodos de desprendimiento a veces hace que
sea muy dificil para un usuario saber por qué y/o cuando usar sensores especificos (por ejemplo, sensores de
vigilancia electronica de articulos ("EAS"), sensores de identificacion por radiofrecuencia ("RFID"), sensores de
alarma y/o sensores de inteligencia de la tienda). Asimismo, la mayor parte de los sensores incluyen piezas
separadas tales como carcasas, pasadores y cordones, que confunden aun mas al usuario. Esta confusion presenta
problemas de uso y de factores humanos a la hora de retirar de un articulo una etiqueta dura o un sensor, lo que a
veces afecta a cuestiones especificas tales como la seguridad, la experiencia del cliente y el tiempo (solo por
nombrar algunos).

Estos obstaculos suponen un gran desafio y, a veces, resultan inevitables cuando se tienen en cuenta las
transacciones en el entorno de los comercios de venta al por menor (por ejemplo, el "autopago"). Las soluciones
actuales solo tienen en cuenta la retirada de etiquetas duras y/o sensores por parte de los profesionales minoristas.
Por lo tanto, estas soluciones actuales no estan disefiadas especificamente para que el comprador retire los mismos
(especialmente durante el "autopago").

Cuando se usa un sensor para "etiquetado de origen" en el punto de fabricaciéon, surge otro problema. Una vez mas,
las soluciones actuales a veces consisten en varias piezas, lo que crea una posible ralentizacion durante el proceso
de fijacion. El documento EP 0 385 540 A1 da a conocer un sistema, que comprende: una etiqueta de tipo pasador
que tiene una primera estructura con una pestafia que es mévil en una primera direccion, teniendo la pestana una
superficie achaflanada que desliza contra una superficie achaflanada de una segunda estructura, para desplazar la
segunda estructura en una segunda direccion en sentido opuesto a la primera estructura, estando la segunda
direccién en angulo con respecto a la primera direccion, un elemento elastico que desvia elasticamente la segunda
estructura hacia la primera estructura una vez que la primera estructura se ha desplazado cierta distancia en la
primera direccion, hasta una primera posicion, y en donde la primera estructura se retiene en la primera posiciéon a
través de un acoplamiento de la segunda estructura con la pestafia, que esta desviada elasticamente hacia la
segunda estructura en una tercera direccion opuesta a la primera direccion. El presente documento también da a
conocer un método para operar dicha etiqueta de tipo pasador.

Sumario de la invencién

El presente documento se refiere a la implementacion de sistemas y métodos alternativos para operar una etiqueta
de tipo pasador. Los métodos comprenden desplazar en una primera direccién una primera estructura con una
pestafia. El movimiento de la primera estructura en la primera direccién provoca el movimiento de un pasador en la
primera direccioén, a través de un espacio de insercion de articulo formado en una carcasa de la etiqueta de tipo
pasador. El espacio de insercién de articulo esta dimensionado y conformado para evitar que un usuario acceda al
pasador mientras se esta acoplando al articulo la etiqueta de tipo pasador, mediante la insercién al menos parcial en
el espacio de insercion de articulo.

A medida que se desplaza la primera estructura en la primera direccion, una superficie achaflanada de la pestafia
desliza contra una superficie achaflanada de una segunda estructura, para desplazar de manera deslizante la
segunda estructura en una segunda direccion en sentido opuesto a la primera estructura. La segunda direccion esta
en angulo (por ejemplo, perpendicular) con respecto a la primera direccion. Una vez que la primera estructura se ha
desplazado cierta distancia en la primera direccidon hasta una primera posicion, la segunda estructura se ve desviada
elasticamente hacia la primera estructura. La primera estructura se retiene en la primera posicion a través del
acoplamiento de la segunda estructura con la pestafia, que esta desviada elasticamente hacia la segunda estructura
en una tercera direccion opuesta a la primera direccion; en donde la segunda direccion en la que se desplaza la
segunda estructura es perpendicular o esta en angulo con respecto a la primera direccion en la que se desplaza la
primera estructura.

En algunos casos, se aplica un campo magnético a la etiqueta de tipo pasador para hacer que la segunda estructura
se desplace en la segunda direccion en sentido opuesto a la primera estructura, de modo que la primera estructura
ya no esté retenida en la primera posicion. EI campo magnético puede aplicarse a la etiqueta de tipo pasador a
medida que se inserta o se introduce la etiqueta de tipo pasador en un quiosco. En particular, una porciéon de un
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articulo asegurado a la etiqueta de tipo pasador esta situada en un primer extremo de la etiqueta de tipo pasador
que es opuesto a un segundo extremo de la etiqueta de tipo pasador, en el que esta dispuesta la segunda
estructura. En efecto, el articulo no interfiere con la accién de desacoplar del mismo la etiqueta de tipo pasador,
mediante el quiosco. La aplicacion del campo magnético a la etiqueta de tipo pasador se interrumpe para volver a
desviar elasticamente la segunda estructura hacia la primera estructura.

En estos casos 0 en otros, se acopla una unidad sensora a la etiqueta de tipo pasador deslizando al menos una
estructura que sobresale desde la carcasa de la unidad sensora, y se aleja de la misma, por dentro de un canal de
acoplamiento formado en la carcasa de la etiqueta de tipo pasador. La unidad sensora puede ser intercambiable con
otras unidades sensoras. En este caso, se acopla de manera intercambiable una carcasa de una primera unidad
sensora con una carcasa de la etiqueta de tipo pasador. La primera unidad sensora se intercambia con una segunda
unidad sensora que emplea una tecnologia de sensor diferente de la tecnologia de sensor de la primera unidad
sensora. La tecnologia de sensor de la primera o segunda unidad sensora comprende tecnologia EAS, tecnologia de
comunicacion de corto alcance ("SRC") y tecnologia de alarma. Pueden llevarse a cabo operaciones de rastreo para
rastrear qué unidades sensoras de una pluralidad de unidades sensoras estan acopladas de manera intercambiable
a la etiqueta de tipo pasador durante un periodo de tiempo dado.

Descripcion de los dibujos

Las realizaciones se describiran con referencia a las siguientes figuras, en las que los mismos niumeros representan
los mismos elementos en todas las figuras, y en las que:

La FIG. 1 es una ilustracién esquematica de una ilustracion a modo de ejemplo de una etiqueta de tipo pasador
en un estado no enganchado.

La FIG. 2 es una vista despiezada de la etiqueta de tipo pasador mostrada en la FIG. 1.

La FIG. 3 es una ilustracién de la etiqueta de tipo pasador mostrada en la FIG. 1, con una porcién superior de
carcasa retirada de la misma.

Las FIGS. 4-5 proporcionan ilustraciones que resultan utiles para comprender como se acopla un elemento de
seguridad a la etiqueta de tipo pasador de la FIG. 1.

La FIG. 6 es una ilustracion de un elemento de seguridad acoplado a la etiqueta de seguridad de la FIG. 1.

Las FIGS. 7A-7E proporcionan ilustraciones que resultan uUtiles para comprender como una persona puede
desacoplar de un articulo la etiqueta de tipo pasador de la FIG. 1, y recuperarse la misma para su uso posterior.
la FIG. 8 es un diagrama de flujo de un método a modo de ejemplo para operar una etiqueta de tipo pasador.

Descripcion detallada de la invencion

Un sistema modular de una pieza puede ayudar a proporcionar una solucién mas refinada, efectiva y organizada.
Por consiguiente, el presente documento se refiere a sistemas y métodos para proporcionar un sistema sensor
modular y adaptable ("MAS") con un mecanismo de seguridad integrado (por ejemplo, un bloqueo). El sistema MAS
ofrece la capacidad de reforzar una serie de ventajas en comparacion con las soluciones actuales de etiquetas duras
y sensores. Al hacer uso de una unica plataforma que tiene una solucién de bloqueo integrada, se eliminan algunos
de los obstaculos actuales para (a) permitir el autopago y (2) acelerar y simplificar algunos de los procesos actuales
de fijacion y retirada (tanto manual como automatizado).

El sistema MAS comprende una etiqueta/sensor en una sola una pieza. Esta configuraciéon proporciona una solucion
mas refinada para el usuario y el cliente. Esta plataforma individual novedosa mejora los factores humanos vy la
facilidad de uso (instalacion y extraccion mas faciles), la seguridad (pasador oculto), un mayor rendimiento y un pago
mas rapido (menos piezas). Esta plataforma individual también resulta mas adecuada para una instalacion a alta
velocidad en una fabrica (etiquetado visible en origen) y permite el autopago por parte del cliente.

Con referencia ahora a las FIGS. 1-3, se proporcionan ilustraciones esquematicas que muestran una arquitectura a
modo de ejemplo para una etiqueta de tipo pasador 100. La etiqueta de tipo pasador 100 generalmente esta
configurada para asegurarse de forma desmontable a un articulo, tal como una prenda de vestir. En este sentido, la
etiqueta de tipo pasador 100 comprende una carcasa 102 en la que estan dispuestos al menos parcialmente varios
componentes de fijacion 108-116. Los componentes de fijacion residen entre una porcién superior 104 de carcasa y
una porcion inferior 106 de carcasa.

La porcién superior 104 de carcasa tiene una abertura 202 formada a través de la misma, para recibir un botén 108
de los componentes de fijacion. El boton 108 esta dispuesto de manera que pueda desplazarse de manera
deslizante a través de la abertura 202 en una primera direccion 204 cuando se presione, y en una segunda direccion
206 opuesta cuando se suelte el mismo. Al menos una protuberancia 208 se extiende desde una superficie inferior
210 de la porcion superior 104 de carcasa, con el fin de proporcionar una guia estructural para el botén 108 a
medida que se desplaza en las direcciones 204, 206 a lo largo de su eje central 118. En efecto, el botén 108
permanece alineado a lo largo de su eje central 118 a pesar del accionamiento y/o acoplamiento del mismo por parte
de una persona y/u otro objeto en una o mas direcciones. El boton 118 también permanece alineado a lo largo de su
eje central cuando deja caer o se sacude la etiqueta de tipo pasador.
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Un pasador 226 de los componentes de fijacion esta integrado o acoplado a una superficie inferior 212 del boton
108, de modo que el pasador pueda insertarse a través del articulo y retirarse del mismo selectivamente mediante el
accionamiento del botén. Por consiguiente, cuando el boton 108 esta en su estado no presionado el pasador 226
esta dispuesto dentro de la carcasa 102 de la etiqueta de tipo pasador 100, tal y como se muestra en la FIG. 1. Por
el contrario, el pasador 226 se extiende a través de (a) una primera abertura (no visible en las FIGS. 1-3) formada a
través de una primera porcion 110 de la porcion inferior 106 de carcasa, (b) un espacio de insercién de articulo 116
formado en la porcion inferior 106 de carcasa, y (c) una segunda abertura 114 formada a través de una segunda
porcién 112 de la porcion inferior 106 de carcasa cuando el botén 108 esta en su estado presionado (mostrado en
las FIGS. 4-6). En efecto, la etiqueta de tipo pasador 100 puede acoplarse de forma segura al articulo mediante el
pasador 226.

El espacio de insercion de articulo 116 esta disefiado de modo que: (1) pueda recibirse en el mismo al menos
parcialmente un articulo de interés para que pueda insertarse el pasador 226 a través del mismo; y el pasador 226
no dafie a al menos un adulto durante el acoplamiento del pasador al articulo. En algunos casos, el espacio de
insercion de articulo 116 esta dimensionado y conformado (por ejemplo, como una ranura o hendidura en la porcién
inferior 106 de carcasa) de manera que un adulto no pueda deslizar sus dedos u otros apéndices por el mismo,
garantizando asi la seguridad de los usuarios. En particular, el espacio de insercion de articulo 116 presenta
ventajosamente (1) un perfil alargado con una orientacion que es perpendicular al eje central del botén 118, y (2) una
ubicacioén en un primer extremo 120 de la etiqueta de tipo pasador 100, que es opuesto a un segundo extremo 122
de la etiqueta de tipo pasador 100, en la que estan dispuestos otros elementos 216, 218 de los componentes de
fijacion. La importancia de esta disposicion se hara evidente a medida que avance el andlisis.

Tal como se muestra en las FIGS. 2-3, los componentes de fijacion también incluyen elementos elasticos 214, 216 y
un elemento de retencion 218. El elemento elastico 214 esta normalmente en un estado no comprimido con una
ligera precarga, de modo que aplique una fuerza ascendente al botén 108 (es decir, el botdon esta desviado
elasticamente en la direccion 206 por el elemento elastico 214). El elemento elastico 214 esta en un estado
comprimido cuando el botdon 108 esta en su estado presionado. El elemento elastico 214 regresa a su estado no
comprimido cuando se suelta el botén 108. A medida que el elemento elastico 214 regresa a su estado no
comprimido, aplica una fuerza ascendente contra (o desvia elasticamente) el botén 108 para que el boton 108
regrese mecanicamente a su estado no presionado. En algunos casos, el elemento elastico 214 comprende un
resorte en el que esta dispuesto el pasador 226, a lo largo del eje central del resorte.

El elemento elastico 216 y el elemento de retencién 218 proporcionan colectivamente un medio de enganche a modo
de ejemplo para retener el botdon 108 en su estado presionado durante un periodo de tiempo dado. En algunos
casos, el elemento elastico 216 comprende un resorte que normalmente esta en un estado no comprimido (mostrado
en la FIG. 3). En este estado no comprimido, el elemento elastico 216 aplica una fuerza de empuje al elemento de
retencion 218 en una direccion 220. El elemento de retencion 218 engancha una pestafia 302 del botdn 108 cuando
el elemento elastico 216 aplica la fuerza de empuje en el mismo. Este acoplamiento da como resultado la retencion
del botén 108 en su estado comprimido (mostrado en la FIG. 3) ya que el elemento 218 (que esta desviado
elasticamente en la direccion 220 por el elemento elastico 216) evita el movimiento del botén en la direccion 206.

El elemento elastico 216 y el elemento de retencidon 218 también proporcionan colectivamente un medio para liberar
selectivamente el botén 108 cuando se deseé. En este sentido, al menos el elemento de retencion 218 esta formado
por un material ferroso de modo que cuando se aplique un campo magnético al mismo, mediante un desprendedor
de etiquetas externo, el elemento de retencion 218 se desplace en la direccion 222 alejandose del boton 108. Los
desprendedores de etiquetas externos son bien conocidos en la técnica y, por lo tanto, no se describiran en el
presente documento. En el presente documento puede utilizarse cualquier desprendedor de etiquetas conocido o por
conocer, sin limitaciéon. A medida que el elemento de retencién 218 se desplaza en la direccién 222, el elemento
elastico 216 pasa de su estado no comprimido a su estado comprimido y el botén 108 pasa de su estado presionado
(mostrado en la FIG. 3) a su estado no presionado (mostrado en la FIG. 1).

Cuando ya no se esta aplicando el campo magnético a la etiqueta de tipo pasador 100, el elemento elastico 216
empuja el elemento de retencion 218 en la direccion 220 hasta que el elemento elastico 216 alcanza su estado
completamente no comprimido. En ese momento, una superficie achaflanada 304 del elemento de retenciéon 218
reside debajo de la superficie inferior 212 del botén 108. La superficie inferior 212 es una superficie inclinada o en
angulo (no visible en las FIGS. 1-3) que engancha con la superficie achaflanada 304 cuando se presiona el botdn
108. Este enganche hace que la superficie inferior 212 del botén 108 se deslice contra la superficie achaflanada 304
del elemento de retencién 218, de modo que se cause el deslizamiento del elemento de retencién 218 en la
direccion 222, en sentido contrario al botén 108. Una vez que el boton 108 estd completamente presionado, el
elemento elastico 216 fuerza al elemento de retenciéon 218 a que se desplace en una direcciéon 220 hacia el botdn
108 para retener de forma segura el botén 108 en su estado presionado.

Una o mas estructuras de soporte 224 estan dispuestas o formadas en la porcién inferior 106 de carcasa para
proporcionar una relacion de altura deseada entre el elemento de retencion 218 y el boton 108. Adicionalmente, una
0 mas estructuras de guia 306 estan dispuestas o formadas en la porcion inferior 106 de carcasa para asegurar la
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alineacion y orientacion continuas deseadas del elemento de retencion 218 en relacion con el boton 108. Las
estructuras de soporte y guia 224, 306 pueden incluir protuberancias formadas integralmente con la porcion inferior
106 de carcasa durante un proceso de moldeo. En algunos casos, las estructuras de soporte 224 también actuan
como guias para el movimiento del elemento de retencion.

La forma y el tamafio del elemento de retencion 218 también se seleccionan para facilitar dicha alineacion y
orientacion del mismo. Por ejemplo, el elemento de retencion 218 puede tener generalmente una forma de T como
se muestra en las FIGS. 2-3. En este caso, las superficies 312 del elemento de retencion 218 estan dispuestas para
enganchar con las superficies 310 de las estructuras de guia 306 cuando el elemento de retenciéon 218 recorra cierta
distancia en la direccion 220. Este enganche limita la distancia total de desplazamiento del elemento de retencion a
lo largo de un eje 308, en la direccion 220.

En particular, un eje central 308 del elemento de retencion 218 esta dispuesto para ser perpendicular o en angulo
con respecto al eje central 118 del boton 108. Como tal, las direcciones de desplazamiento 220, 222 para el
elemento de retencion 218 son perpendiculares o anguladas con respecto a las direcciones de desplazamiento 204,
206 para el boton 108. Esta es una caracteristica importante de la etiqueta de tipo pasador 100 que distingue la
etiqueta de tipo pasador 100 de las etiquetas de seguridad convencionales, en las que el elemento de retencion
(resorte y/o boton) se desplaza en direcciones opuestas alineadas con el eje central del botdn. Esta caracteristica
también permite al usuario insertar la etiqueta de tipo pasador 100 en un desprendedor de etiquetas novedoso de
modo que pueda retirarse del articulo la etiqueta de tipo pasador 100, sin problemas y de manera automatica (como
se describe a continuacion), y pueda colocarse el mismo en un contenedor de almacenamiento durante un proceso
de autopago. Este proceso continuo y automatico durante un proceso de autopago no es posible cuando se utilizan
etiquetas de seguridad convencionales.

La arquitectura de la etiqueta de tipo pasador no esta limitada a la arquitectura mostrada en las FIGS. 1-3. Por
ejemplo, pueden emplearse medios de enganche ferrosos que tengan una configuracion diferente a la mostrada en
las FIGS. 1-3. Ademas, la carcasa puede tener una forma general diferente a la mostrada en las FIGS. 1-3.

Con referencia ahora a las FIGS. 4-6, se proporcionan ilustraciones esquematicas que son utiles para comprender
cémo puede acoplarse la etiqueta de tipo pasador 100 a una unidad sensora 400. La unidad sensora 400 comprende
una carcasa 402 en la que esta dispuesto al menos un sensor. El sensor puede ser de cualquier tecnologia a
seleccionar de acuerdo con una aplicacion particular. Por ejemplo, en una aplicacion de vigilancia electronica de
articulos ("EAS"), el sensor comprende un elemento de EAS, un elemento de RFID y/o un elemento de alarma. En
las aplicaciones de rastreo de inventario, el sensor comprende un elemento de SRC y/o un elemento de alarma para
facilitar la localizacién de un articulo o etiqueta en particular. La EAS, la RFID, el SRC y los elementos de alarma son
bien conocidos en la técnica y, por lo tanto, no se describiran en el presente documento. Cualquier elemento de
EAS, RFID, SRC y/o de alarma conocido o por conocer puede usarse en el presente documento sin limitacion.

En algunos casos, la unidad sensora 400 esta acoplada de manera segura a la etiqueta de tipo pasador 100. En este
caso, las protuberancias 408 de la unidad sensora 400 se reciben de forma deslizante en los canales de
acoplamiento 404, 406 de la etiqueta de tipo pasador 100. El acoplamiento seguro de los dos componentes 100, 400
puede lograrse usando diversas técnicas de acoplamiento, tales como una técnica de acoplamiento por friccion, una
técnica de acoplamiento por adhesivo, y/o una técnica de acoplamiento por estructura mecanica. La estructura
mecanica puede incluir un acoplador a presién (por ejemplo, una disposicion de muesca y retén).

Sin embargo, en otros casos, la unidad sensora 400 sera intercambiable de modo que un usuario pueda configurar
la tecnologia del sensor, es decir, pueden acoplarse posteriormente a la misma etiqueta de tipo pasador 100
unidades sensoras que empleen diferentes tecnologias de sensor. En este caso, las protuberancias 408 de la unidad
sensora 400 también pueden recibirse de forma deslizante en los canales de acoplamiento 404, 406 de la etiqueta
de tipo pasador 100. El acoplamiento de los dos componentes 100, 400 puede lograrse usando diversas técnicas de
acoplamiento, tales como una técnica de acoplamiento por friccién y una técnica de acoplamiento por estructura
mecanica.

Por ejemplo, la estructura mecanica puede incluir una herramienta y un tornillo. De manera adicional o alternativa, la
estructura mecanica puede incluir al menos un pasador ferroso/elemento de tipo resorte para acoplar y desacoplar
selectivamente la unidad sensora 400 con respecto a la etiqueta de tipo pasador 100. El pasador ferroso/elemento
de tipo resorte sobresale desde al menos una protuberancia 408 de la unidad sensora 400, y en sentido contrario a
la misma. El pasador ferroso tiene un extremo achaflanado de manera que el pasador comprima el resorte cuando
las protuberancias 408 deslizan hacia dentro de los canales de acoplamiento 404, 406 de la etiqueta de tipo pasador
100. Una abertura esta formada en una superficie 410 de un canal 404, 406 de manera que cuando las
protuberancias 408 hayan recorrido cierta distancia hacia la etiqueta de tipo pasador 100 el resorte empuje
elasticamente el pasador hacia dentro de la abertura. El pasador ferroso puede retirarse posteriormente de la
abertura mediante la aplicacion de un campo magnético en el mismo. La presente invencion no esta limitada a los
detalles particulares de este ejemplo.

En las aplicaciones de unidades sensoras intercambiables, pueden llevarse a cabo operaciones para rastrear qué
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unidad sensora de una pluralidad de unidades sensoras esta fijada a una etiqueta de tipo pasador particular. Tales
operaciones pueden incluir, pero no estan limitadas a: adquirir codigos Unicos de la unidad sensora y la etiqueta de
tipo pasador usando SRC; comunicar los cédigos Unicos a una base de datos remota para su almacenamiento para
que sean asociados entre si; y almacenar una marca de tiempo en la base de datos remota indicativa de cuando se
adquirieron y/o se almacenaron los coédigos Unicos. También puede almacenarse informaciéon que indique: si se
acopla la etiqueta de tipo pasador a un articulo, y cuando; si se desacopla de un articulo la etiqueta de tipo pasador,
y cuando; qué quiosco desprendedor de una pluralidad de quioscos desprendedores se us6 para desacoplar del
articulo la etiqueta de tipo pasador; y/o si la etiqueta de tipo pasador y/o la unidad sensora todavia estan operativas
o rotas.

Con referencia ahora a la FIGS. 7A-7E, se proporcionan ilustraciones esquematicas que son utiles para comprender
cémo puede desacoplarse de un articulo la etiqueta de tipo pasador 100 automaticamente y sin problemas. La
etiqueta de tipo pasador 100 se desacopla de un articulo utilizando un quiosco desprendedor 700. El quiosco
desprendedor 700 comprende una pantalla de visualizacion 702 (por ejemplo, para la interaccion y la
retroalimentacion de cara al operario) y una trampilla 704. La trampilla 704 se abre cuando se verifica una
transaccion de compra exitosa de un articulo al que esté sujeta la etiqueta de tipo pasador 100. Las técnicas para
verificar una transaccion de compra exitosa son bien conocidas en la técnica y, por lo tanto, no se describiran en el
presente documento. En el presente documento puede usarse sin limitacidon cualquier técnica conocida o por
conocer para verificar el éxito de una transaccién de compra. En algunos casos, se comparan los identificadores
Unicos de la etiqueta de tipo pasador y/o el articulo con una lista de transacciones de articulos comprados. Los
identificadores unicos pueden adquirirse utilizando tecnologia de SRC (que incluye Bluetooth, RFID y/o escaneo de
cédigos de barras).

Una vez que se ha abierto la trampilla, la etiqueta de tipo pasador 100 puede insertarse en un espacio de insercion
706 formado en la carcasa del quiosco, como se muestra en las FIGS. 7B-7D. A medida que se inserta la etiqueta de
tipo pasador 100 en el espacio de insercion 706, un mecanismo mecanico situado dentro del quiosco y las
propiedades magnéticas de la unidad de desprendimiento provocan el arrastre de la etiqueta de tipo pasador 100
hacia dentro del quiosco, mientras se aplica un campo magnético en la misma, de modo que la etiqueta de tipo
pasador 100 se deslice sin problemas en sentido opuesto al articulo liberado. En algunos casos, el mecanismo
mecanico incluye, aunque sin limitacion, un brazo giratorio, una pinza, una abrazadera, engranajes, una pista y/o
ruedas. Una vez que se ha introducido cierta cantidad de la etiqueta 100de tipo pasador en el quiosco, se dirige la
misma a un contenedor de almacenamiento para su posterior recuperacion y/o uso. El contenedor de
almacenamiento puede ser un contenedor bloqueado o desbloqueado. En cualquiera de los casos, puede
monitorearse el contenido del contenedor de almacenamiento de manera que el quiosco emita una alarma cuando
se llene una cantidad/volumen deseado del contenedor de almacenamiento.

Es importante tener en cuenta la ubicacion de un articulo en relacién con el elemento de retenciéon 218 a medida que
se inserta la etiqueta de tipo pasador 100 en el quiosco. La porcion del articulo perforada por el pasador 226 esta
alineada horizontalmente con el cuerpo alargado del elemento de retencién 218. Por consiguiente, puede liberarse el
articulo sin interferir con la insercién y extraccion de la etiqueta de tipo pasador en el quiosco. Esta caracteristica de
la presente invencion también se ve facilitada por las orientaciones relativas en angulo del movimiento del botén y el
movimiento del elemento de retencion, es decir, el elemento de retencién se desplaza en dos direcciones opuestas
que estan en angulo con respecto (por ejemplo, perpendiculares a) las dos direcciones opuestas del movimiento del
botén.

Con referencia ahora a la FIG. 8, se proporciona un diagrama de flujo de un método a modo de ejemplo 800 para
operar una etiqueta de tipo pasador (por ejemplo, la etiqueta de tipo pasador 100 de las FIGS. 1-6). El método 800
comienza con el paso 802 y contintia con los pasos opcionales 804-806. Los pasos opcionales 804-806 pueden
llevarse a cabo para implementar una tecnologia de sensor adecuada para una aplicacion particular. La tecnologia
de sensor puede incluir, aunque sin limitacion, tecnologia de EAS, tecnologia de SRC y tecnologia de alarma.

Como se muestra en la FIG. 8, los pasos opcionales 804-806 implican: opcionalmente, acoplar de manera segura o
intercambiable una unidad sensora (por ejemplo, la unidad sensora 400 de la FIG. 4) a la etiqueta de tipo pasador; y,
opcionalmente, almacenar informacion que especifique qué unidad sensora de una pluralidad de unidades sensoras
se acoplo a la etiqueta de tipo pasador. En algunos casos, la unidad sensora se acopla a la etiqueta de tipo pasador
deslizando al menos una estructura (por ejemplo, la estructura 408 de la FIG. 4), que sobresale desde y en sentido
opuesto a la carcasa de la unidad sensora (por ejemplo, la carcasa 402 de la FIG. 4), en un canal de acoplamiento
(por ejemplo, el canal de acoplamiento 404 o 406 de la FIG. 4) formado en la carcasa de la etiqueta de tipo pasador.

Al completar el paso 802 u 806, el método 800 continlia con el paso 808 donde se mueve una primera estructura
(por ejemplo, el boton 108 de la FIG. 1) con una pestafia (por ejemplo, la pestafia 302 de la FIG. 3) en una primera
direccion (por ejemplo, la direccion 204 de la FIG. 2). En particular, el movimiento de la primera estructura en la
primera direccion provoca el movimiento de un pasador (por ejemplo, el pasador 226 de la FIG. 1) en la primera
direccion a través de un espacio de insercion de articulo (por ejemplo, el espacio de insercion de articulo 116 de la
FIG. 1) formado en una carcasa (por ejemplo, la carcasa 102 de la FIG. 1) de la etiqueta de tipo pasador. El espacio
de insercion de articulo esta dimensionado y conformado para evitar que un usuario acceda al pasador mientras se
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esta acoplando la etiqueta de tipo pasador al articulo, insertado al menos parcialmente en el espacio de insercion de
articulo.

A continuacién, en la etapa 810, se desliza una superficie achaflanada de la pestafia contra una superficie
achaflanada (por ejemplo, la superficie achaflanada 304 de la FIG. 3) de una segunda estructura (por ejemplo, €l
elemento de retencion 218 de la FIG. 2) para desplazar la segunda estructura en una segunda direccion (por
ejemplo, la direccion 222 de la FIG. 2) en sentido opuesto a la primera estructura. La segunda direccion esta en
angulo con respecto a (por ejemplo, perpendicular a) la primera direccion. La segunda estructura esta desviada
elasticamente hacia la primera estructura cuando la primera estructura se ha desplazado cierta distancia en la
primera direccién, hasta una primera posicién, como se muestra en el paso 812. Esta desviacion elastica puede
lograrse usando un elemento elastico (por ejemplo, el elemento elastico 216 de la FIG. 2), tal como un resorte. La
primera estructura se retiene en la primera posicion mediante el acoplamiento de la segunda estructura con la
pestafia, como se muestra en el paso 814. La pestaia se desvia elasticamente hacia la segunda estructura en una
tercera direccion (por ejemplo, la direccion 206 de la FIG. 2) opuesta a la primera direccion. Esta desviacion elastica
también puede lograrse usando un elemento elastico (por ejemplo, el elemento elastico 214 de la FIG. 2), tal como
un resorte.

En algun momento posterior, se lleva a cabo el paso 816 donde se aplica un campo magnético al pasador. En
efecto, se hace que la segunda estructura se desplace en la segunda direccion en sentido opuesto a la primera
estructura, de modo que ya no se retenga la primera estructura en la primera posicion. En algunos casos, el campo
magnético se aplica a la etiqueta de tipo pasador cuando se inserta o se introduce la etiqueta de tipo pasador en un
quiosco (por ejemplo, el quiosco 700 de la FIG. 7A). En particular, una porcién de un articulo asegurado a la etiqueta
de tipo pasador esta situada en un primer extremo de la etiqueta de tipo pasador que es opuesto a un segundo
extremo de la etiqueta de tipo pasador, en el que esta dispuesta la segunda estructura. Como tal, el articulo no
interfiere con el desacoplamiento automatico y sin problemas de la etiqueta de tipo pasador por parte del quiosco.
Ademas, el articulo permanece en posesion del usuario mientras se tira de la etiqueta de tipo pasador hacia dentro
del quiosco, y cuando la etiqueta de tipo pasador esta completamente dispuesta dentro del quiosco. Esencialmente,
el quiosco desacopla y quita del articulo la etiqueta de tipo pasador sin problemas y sin intervencién humana. La
presente invencién no se limita a los detalles de los casos en quiosco. Una vez que se ha desacoplado del articulo la
etiqueta de tipo pasador, se interrumpe la aplicacion del campo magnético como se muestra en el paso 818. En
efecto, la segunda estructura queda nuevamente desviada elasticamente hacia la primera estructura. Después de
completar el paso 818, se lleva a cabo el paso 820 donde finaliza el método 800 o esta involucrado otro proceso.
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REIVINDICACIONES
1. Un método de funcionamiento de una etiqueta de tipo pasador (100), que comprende:

desplazar en una primera direccién una primera estructura con una pestana (302);

deslizar una superficie achaflanada de la pestafia (302) contra una superficie achaflanada de una segunda
estructura, para desplazar de manera deslizante la segunda estructura en una segunda direccion en sentido
opuesto a la primera estructura, estando la segunda direccién en angulo con respecto a la primera direccion;
desviar elasticamente la segunda estructura hacia la primera estructura cuando la primera estructura se ha
desplazado cierta distancia en la primera direccion, hasta una primera posicion; y

retener la primera estructura en la primera posicién a través del acoplamiento de la segunda estructura con la
pestafa (302), que esta desviada elasticamente hacia la segunda estructura en una tercera direccion opuesta a
la primera direccion; en donde la segunda direccion en la que se desplaza la segunda estructura es
perpendicular o esta en angulo con respecto a la primera direccion en la que se desplaza la primera estructura.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el movimiento de la primera estructura en la primera
direccion provoca el movimiento de un pasador en la primera direccion, a través de un espacio de insercion de
articulo (116) formado en una carcasa de la etiqueta de tipo pasador (100), el espacio de insercion de articulo (116)
dimensionado y conformado para evitar que un usuario acceda al pasador mientras se esta acoplando la etiqueta de
tipo pasador (100) al articulo, insertado al menos parcialmente en el espacio de insercion de articulo (116).

3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente aplicar un campo magnético a la
etiqueta de tipo pasador (100) para hacer que la segunda estructura se desplace en la segunda direccion en sentido
opuesto a la primera estructura, de modo que la primera estructura ya no esté retenida en la primera posicion; en
donde el campo magnético se aplica preferentemente a la etiqueta de tipo pasador (100) a medida que se inserta o
se introduce la etiqueta de tipo pasador (100) en un quiosco, en donde una porcion de un articulo asegurado a la
etiqueta de tipo pasador (100) esta preferentemente situada en un primer extremo de la etiqueta de tipo pasador
(100) que es opuesto a un segundo extremo de la etiqueta de tipo pasador (100), en el que esta dispuesta la
segunda estructura.

4. El método de acuerdo con la reivindicacién 3, que comprende adicionalmente interrumpir la aplicaciéon del campo
magnético a la etiqueta de tipo pasador (100) para volver a desviar elasticamente la segunda estructura hacia la
primera estructura.

5. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente acoplar una unidad sensora (400) a
la etiqueta de tipo pasador (100) deslizando al menos una estructura que sobresale desde la carcasa (402) de la
unidad sensora, y se aleja de la misma, por dentro de un canal de acoplamiento formado en la carcasa de la etiqueta
de tipo pasador.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende adicionalmente:

acoplar de manera intercambiable una carcasa de una primera unidad sensora (400) a una carcasa de la
etiqueta de tipo pasador (100); y

intercambiar la primera unidad sensora por una segunda unidad sensora que emplea una tecnologia de sensor
diferente de la tecnologia de sensor de la primera unidad sensora.

7. El método de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que la tecnologia de sensor de la primera o la segunda unidad
sensora (400) comprende tecnologia de vigilancia electronica de articulos ("EAS"), tecnologia de comunicacion de
corto alcance ("SRC") y tecnologia de alarma, en donde el método preferentemente comprende de manera adicional
rastrear qué unidades sensoras de una pluralidad de unidades sensoras estan acopladas de manera intercambiable
a la etiqueta de tipo pasador (100) durante un periodo de tiempo dado.

8. Un sistema, que comprende:
una etiqueta de tipo pasador (100) que tiene

una primera estructura con una pestafa (302) que puede desplazarse en una primera direccion,

teniendo la pestafa (302) una superficie achaflanada que puede deslizarse contra una superficie achaflanada
de una segunda estructura, para desplazar de manera deslizable la segunda estructura en una segunda
direccién en sentido opuesto a la primera estructura, estando la segunda direccién en angulo con respecto a
la primera direccion,

un elemento elastico (216) que desvia elasticamente la segunda estructura hacia la primera estructura
cuando la primera estructura se ha desplazado una cierta distancia en la primera direccién, hasta una primera
posicion, y

en donde la primera estructura es retenida en la primera posicion a través del acoplamiento de la segunda
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estructura con la pestafia (302), que esta desviada elasticamente hacia la segunda estructura en una tercera
direccion opuesta a la primera direccion; en donde la segunda direccion en la que se desplaza la segunda
estructura es perpendicular o esta en angulo con respecto a la primera direccién en la que se desplaza la primera
estructura.

9. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que el movimiento de la primera estructura en la primera
direccion provoca el movimiento de un pasador de la etiqueta de tipo pasador (100) en la primera direccion, a través
de un espacio de insercion de articulo (116) formado en una carcasa de la etiqueta de tipo pasador (100), el espacio
de insercioén de articulo (116) dimensionado y conformado para evitar que un usuario acceda al pasador mientras se
esta acoplando la etiqueta de tipo pasador (100) al articulo, insertado al menos parcialmente en el espacio de
insercion de articulo (116).

10. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que se aplica un campo magnético a la etiqueta de tipo
pasador (100) para hacer que la segunda estructura se desplace en la segunda direccion en sentido opuesto a la
primera estructura, de modo que la primera estructura ya no esté retenida en la primera posicion.

11. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 10, en el que el campo magnético se aplica a la etiqueta de tipo
pasador (100) a medida que se inserta o se introduce la etiqueta de tipo pasador (100) en un quiosco.

12. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 11, en donde una porcion de un articulo asegurado a la etiqueta de
tipo pasador (100) esta situada en un primer extremo de la etiqueta de tipo pasador (100) que es opuesto a un
segundo extremo de la etiqueta de tipo pasador (100), en el que esta dispuesta la segunda estructura.

13. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde la aplicacion del campo magnético a la etiqueta de tipo
pasador (100) se interrumpe de modo que se vuelve a desviar elasticamente la segunda estructura hacia la primera
estructura.

14. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 8, que comprende adicionalmente una unidad sensora (400) que esta
acoplada a la etiqueta de tipo pasador (100) deslizando al menos una estructura que sobresale desde la carcasa
(402) de la unidad sensora, y se aleja de la misma, por dentro de un canal de acoplamiento formado en la carcasa
de la etiqueta de tipo pasador (100).

15. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 8, que comprende adicionalmente:

una primera unidad sensora (400) que tiene una carcasa (402) acoplada a una carcasa de la etiqueta de tipo
pasador (100); y

en donde la primera unidad sensora (400) es intercambiable con una segunda unidad sensora que emplea una
tecnologia de sensor que es diferente de la tecnologia de sensor de la primera unidad sensora; en donde la
primera y la segunda unidades sensoras (400) comprenden identificadores Unicos asociados a las mismas que
se utilizan para rastrear qué unidad sensora (400) esta acoplada de manera intercambiable a la etiqueta de tipo
pasador (100) durante un periodo de tiempo dado.
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OPCIONALMENTE, ACOPLAR DE MANERA SEGURA O INTERCAMBIABLE
UNA UNIDAD SENSORA A UNA ETIQUETA DE TIPO PASADOR

1

OPCIONALMENTE, ALMACENAR INFORMACION QUE ESPECIFIQUE QUE UNIDAD SENSORA DE UNA
PLURALIDAD DE UNIDADES SENSORAS ESTABAACOPLADAA LA ETIQUETA DE TIPO PASADOR
EN EL ANTERIOR PASO 802

|

DESPLAZAR UNA PRIMERA ESTRUCTURA (P. EJ., UN BOTON) CON
UNA PESTANA EN UNA PRIMERA DIRECCION

DESLIZAR UNA SUPERFICIE ACHAFLANADA DE LA PESTANA CONTRA UNA SUPERFICIE ACHAFLANADA DE UNA
SEGUNDA ESTRUCTURA (P. EJ., UN ELEMENTO DE RETENCION) PARA MOVER LA SEGUNDA ESTRUCTURA EN
UNA SEGUNDA DIRECCION OPUESTA A LA PRIMERA ESTRUCTURA, ESTANDO LA SEGUNDA DIRECCION EN
ANGULO CON RESPECTO A LA PRIMERA DIRECCION

DESVIAR ELASTICAMENTE LA SEGUNDA ESTRUCTURA HACIA LA PRIMERA ESTRUCTURA CUANDO LA
PRIMERA ESTRUCTURA SE HA DESPLAZADO CIERTA DISTANCIA EN LA PRIMERA DIRECCION,
HASTA UNA PRIMERA POSICION

RETENER LA PRIMERA ESTRUCTURA EN LA PRIMERA POSICION MEDIANTE EL ACOPLAMIENTO DE LA
SEGUNDA ESTRUCTURA CON LA PESTANA, QUE ESTA DESVIADA ELASTICAMENTE HACIA LA SEGUNDA
ESTRUCTURA EN UNA TERCERA DIRECCION OPUESTA A LA PRIMERA DIRECCION

APLICAR UN CAMPO MAGNETICO A LA ETIQUETA DE TIPO PASADOR PARA HACER QUE LA SEGUNDA
ESTRUCTURA SE DESPLACE EN LA SEGUNDA DIRECCION, EN SENTIDO OPUESTO A LA PRIMERA
ESTRUCTURA, DE MODO QUE LA PRIMERA ESTRUCTURA NO ESTE RETENIDA EN LA PRIMERA POSICION

|

INTERRUMPIR LA APLICACION DEL CAMPO MAGNETICO SOBRE LA ETIQUETA DE TIPO PASADOR,
PARA VOLVER A DESVIAR ELASTICAMENTE LA SEGUNDA ESTRUCTURA HACIA LA PRIMERA ESTRUCTURA

FINALIZAR O LLEVAR A CABO OTRO 820
TIPO DE PROCESAMIENTO
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