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DESCRIPCION
Aparato quirargico
Referencia cruzada a solicitudes relacionadas

Esta solicitud reivindica el beneficio y la prioridad de la Solicitud de Patente Provisional de los Estados Unidos No. de
Serie 62/121,049, presentada el 26 de febrero de 2015.

Antecedentes
Campo técnico

La presente descripcion se refiere a un aparato quirdrgico que tiene un conjunto de herramienta de articulacion. Mas
particularmente, la presente descripcion se refiere a un aparato quirdrgico que incluye un cartucho mejorado y conjuntos
de herramientas.

Antecedentes de la técnica relacionada

Los aparatos quirurgicos para operar sobre tejido son bien conocidos en la técnica y tipicamente incluyen un conjunto de
mango motorizado, una porcién de cuerpo que se extiende distalmente desde el conjunto de mango y un conjunto de
herramienta soportado en el extremo distal de la porcién de cuerpo y que es articulable con relacién a la porcion de cuerpo.
El conjunto de herramienta incluye primera y segunda mordazas que se pueden mover entre si entre posiciones
aproximadas y no aproximadas. En el aparato de grapado quirurgico, la primera mordaza soporta un conjunto de yunque
y la segunda mordaza soporta un conjunto de cartucho. El conjunto de cartucho puede ser reemplazable para permitir la
reutilizacion del conjunto de herramienta durante un procedimiento quirdrgico. El conjunto de cartucho reemplazable
puede proporcionarse en una variedad de configuraciones para uso en tejidos que tienen diferentes propiedades, es decir,
espesor, densidad. Por ejemplo, los diferentes conjuntos de cartucho pueden tener grapas de diferentes tamafios y/o las
grapas pueden estar dispuestas en diferentes configuraciones.

Muchos conjuntos de cartucho incluyen un chip de identificacién que esta eléctricamente acoplado al conjunto de mango
por un conductor que se extiende a través de la porcion de cuerpo del aparato de grapado quirurgico para garantizar que
el conjunto de mango esté programado para funcionar con el conjunto del cartucho conectado. Durante la union del
conjunto de cartucho al aparato de grapado quirurgico, la carga inadecuada del conjunto de cartucho puede dafiar la
conexion eléctrica entre el conjunto de cartucho y el aparato de grapado quirurgico. Para evitar dafios a las conexiones
eléctricas durante la carga del conjunto de cartucho y durante el uso del aparato de grapado quirurgico, seria beneficioso
proporcionar un conjunto de cartucho con una conexién eléctrica mejorada. El documento EP 2954854 A2 del solicitante
describe un sistema de autenticacion e informaciéon para instrumentos quirargicos reutilizables. EI documento WO
2012/112250 (Intuitive Surgical Operations) describe sistemas quirdrgicos que permiten al usuario ver la posicion de una
cuchilla en aplicaciones donde no es visible para el usuario, por ejemplo, al sujetar y cortar un tejido corporal con
procedimientos minimamente invasivos.

Resumen

Por consiguiente, la presente invencion proporciona un aparato de grapado quirirgico como se define en la reivindicacion
1y sus reivindicaciones dependientes. El aparato quirurgico puede incluir un conductor eléctrico con un alivio de tension.
El aparato quirargico puede incluir una porcién de cuerpo que tiene un extremo proximal y un extremo distal y puede incluir
un conjunto de conexion soportado en el extremo proximal. El aparato quirdrgico puede incluir un conjunto de herramienta
soportado en un extremo distal de la porcién de cuerpo y ser articulable con respecto a la porcién de cuerpo, el conjunto
de herramienta incluye un conjunto de identificacion. Ademas, el aparato quirtrgico puede incluir un conductor eléctrico
que se extiende desde el conjunto de conexion hasta el conjunto de identificacion. El conductor eléctrico puede incluir una
porcion de alivio de tension para acomodar la articulacion del conjunto de herramienta con respecto a la porcién de cuerpo.

En ejemplos, la porcién de alivio de tension incluye una pluralidad de bobinas. Una altura de la pluralidad de bobinas
puede disminuir desde una porcion proximal de la pluralidad de bobinas hasta una porcion distal de la pluralidad de
bobinas. Alternativamente, la altura de la pluralidad de bobinas es uniforme desde una porcién proximal de la pluralidad
de bobinas hasta una porcion distal. Las bobinas de la pluralidad de bobinas pueden estar igualmente separadas entre
si.

En algunos ejemplos, la porcién de cuerpo define un canal para recibir el conductor eléctrico. El canal puede incluir una
porcion central para recibir la porcion de alivio de tensién del conductor eléctrico. El aparato quirdrgico puede incluir un
conjunto de mango motorizado y el conductor eléctrico acopla eléctricamente el conjunto de identificacién al conjunto de
mango. El conjunto de herramienta incluye un conjunto de grapado. El conjunto de grapado incluye un conjunto de
cartucho extraible. El conductor eléctrico puede incluir un cable flexible. El cable flexible puede incluir una porcién proximal
y una porcion distal. La porcién proximal del cable flexible se puede fijar axialmente a la porcién de cuerpo, por ejemplo,
usando adhesivo.
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En ejemplos, la porcién de alivio de tension esta configurada para permitir el alargamiento del conductor eléctrico.
Alternativamente, o ademas, la porcion de alivio de tension esta configurada para permitir el acortamiento del conductor
eléctrico. La porcién de cuerpo, el conjunto de herramienta y el conductor eléctrico pueden formar una unidad de carga
que esta configurada para acoplarse de forma liberable a un conjunto de mango motorizado.

La unidad de carga puede incluir un miembro de mordaza y un conjunto de cartucho que se puede recibir selectivamente
dentro del miembro de mordaza. El conjunto de identificacion incluye un conjunto de conector dispuesto dentro del
miembro de mordaza y un conjunto de chip dispuesto dentro del conjunto de cartucho. La carga del conjunto del cartucho
dentro del miembro de mordaza puede provocar el acoplamiento del conjunto del chip con el conjunto de conector. El
conductor eléctrico puede incluir un miembro conector formado integralmente en un extremo proximal del mismo. El
conductor eléctrico puede incluir una porcién rigida unida al conductor eléctrico.

En una realizacién de acuerdo con la invencién, un aparato de grapado quirdrgico comprende un conjunto de herramienta
que tiene un conjunto de chip, un cuerpo de cartucho de grapas, una placa de soporte y un miembro de mordaza que
incluye un conjunto de conector, el conjunto de chip tiene una primera proyeccién que facilita la alineacion y conexién con
un conjunto de conector del miembro de mordaza, el conjunto de chip tiene una segunda proyeccion recibida en un rebaje
en el cuerpo de cartucho de grapas, y el conjunto de conector y el conjunto de chip tienen una conexién eléctrica entre
ellos.

El cuerpo de cartucho de grapas, la placa de soporte y el conjunto de chip pueden formar una unidad extraible y
reemplazable. El aparato puede ser una unidad de carga que tiene una porciéon de cuerpo que incluye un conjunto de
conexion soportado en un extremo proximal del mismo. El conjunto de conexion puede formar una conexién eléctrica con
un conjunto adaptador.

De acuerdo con la invencion, la mordaza incluye un riel que se extiende lateralmente y el conjunto de chip tiene una
tercera proyeccion que interactua con el riel para evitar el movimiento vertical del conjunto de chip, el cuerpo de cartucho
de grapas o ambos. Una porcién de cuerpo de cartucho de grapas puede extenderse proximalmente y puede configurarse
para disponerse debajo del riel.

La segunda proyeccion puede definir una muesca para recibir una pestafia en la placa de soporte. El cuerpo de cartucho
de grapas tiene al menos una pestafia que se extiende desde el lado del cuerpo de cartucho de grapas. En el cuerpo de
cartucho de grapas al menos una pestafia puede tener una longitud; la longitud de al menos una pestafia puede ser
indicativa de una longitud de una linea de grapas definida por el cuerpo de cartucho de grapas.

En otro ejemplo, un conjunto de cartucho de grapas extraible y reemplazable tiene una cufia de desplazamiento que
recubre una superficie de contacto con el tejido del conjunto de cartucho de grapas, la cufia de desplazamiento incluye
una proyeccion de liberacién del cartucho. El cuerpo de cartucho de grapas puede definir un rebaje que estaria dispuesto
junto a un extremo distal de la mordaza de la grapadora cuando la cufia de desplazamiento se une al conjunto del cartucho
de grapas. La insercion de la proyeccion en el rebaje se puede utilizar para liberar el cuerpo de cartucho de grapas de la
mordaza de la grapadora.

La cufia de desplazamiento puede tener una porciéon elevada en un extremo proximal del mismo para evitar la
aproximacion de un yunque de grapadora con el conjunto de cartucho de grapas, después de que el conjunto de cartucho
de grapas se haya insertado en la grapadora.

Breve descripcion de los dibujos

Las realizaciones de la presente invencién se describen en el presente documento con referencia a los dibujos adjuntos,
en los que:

La Figura 1 es una vista lateral en perspectiva de un ejemplo del aparato de grapado quirirgico actualmente descrito que
incluye un conjunto de herramienta en una posicién aproximada;

La Figura 2 es una vista lateral en perspectiva de una unidad de carga desechable del aparato de grapado quirurgico
mostrado en la Figura 1;

La Figura 3 es una vista lateral en perspectiva de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con partes separadas;

La Figura 4 es una vista en perspectiva lateral inferior ampliada de un conjunto de montaje y un conjunto de bloqueo de
disparo de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con partes separadas;

La Figura 5 es una vista en perspectiva lateral del area indicada de detalle mostrada en la Figura 2;

La Figura 6 es una vista en perspectiva ampliada de un extremo proximal de la unidad de carga mostrada en la Figura 2;
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La Figura 7 es una vista lateral en perspectiva del extremo proximal de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con
una carcasa superior a medio quitar;

La Figura 7 es una vista lateral en perspectiva de un miembro de cierre del mecanismo de bloqueo soportado en el
conjunto de montaje adyacente a un extremo de trabajo del miembro de accionamiento;

La Figura 8 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de identificacién de la unidad de carga mostrada en la
Figura 2 con partes separadas;

La Figura 9 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de identificacién mostrado en la Figura 8;

La Figura 10 es una vista en perspectiva de un conjunto de conector del conjunto de identificacion mostrado en la Figura
8 y un extremo proximal de un miembro de mordaza de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con partes separadas;

La Figura 11 es una vista en perspectiva alternativa del conjunto de conector y miembro de mordaza mostrado en la Figura
10;

La Figura 12 es una vista ampliada del area indicada de detalle mostrada en la Figura 3;

La Figura 13 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de chip del conjunto de identificacion mostrado en la Figura
8 asegurado a un cuerpo de cartucho de la unidad de carga mostrada en la Figura 2;

La Figura 14 es una vista en perspectiva del extremo de un conjunto de cartucho de la unidad de carga mostrada en la
Figura 2 incluyendo el conjunto de chip mostrado en la Figura 13;

La Figura 15 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de cartucho mostrado en la Figura 14 que se carga en la
unidad de carga mostrada en la Figura 2;

La Figura 16 es una vista en perspectiva superior de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con un conjunto de
yunque retirado;

La Figura 17 es una vista ampliada del area indicada de detalle que se muestra en la Figura 16;

La Figura 18 es una vista en perspectiva del conjunto de montaje y el conjunto de bloqueo de disparo mostrado en la
Figura 4 con partes separadas;

La Figura 19 es una vista en perspectiva ampliada del miembro de cierre del conjunto de bloqueo de disparo mostrado en
la Figura 18;

La Figura 20 es una vista inferior en perspectiva del conjunto de bloqueo de disparo y el conjunto de montaje mostrado
en la Figura 18 y el extremo distal de un conjunto de accionamiento de la unidad de carga mostrada en la Figura 2;

La Figura 21 es una vista lateral en seccion transversal del extremo distal del conjunto de accionamiento mostrado en la
Figura 20 y el miembro de cierre mostrado en la Figura 19 en una primera configuracién desbloqueada;

La Figura 22 es una vista lateral en seccion transversal del extremo distal del conjunto de accionamiento y el miembro de
cierre mostrado en la Figura 21 en una segunda configuracion o bloqueada;

La Figura 23 es una vista en seccion transversal tomada a lo largo de la linea 23-23 mostrada en la Figura 2;
La Figura 24 es una vista ampliada del area indicada de detalle mostrada en la Figura 23;
La Figura 25 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de bloqueo de disparo mostrado en la Figura 18;

La Figura 26 es una vista en seccién transversal lateral tomada a lo largo de la linea de seccion 26-26 mostrada en la
Figura 25;

La Figura 27 es una vista superior de un conjunto de herramienta de la unidad de carga mostrada en la Figura 2 con la
placa de yunque retirada;

La Figura 28 es una vista ampliada de un extremo proximal del conjunto de herramienta mostrado en la Figura 27 en una
primera posicion articulada;

La Figura 29 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de cartucho de la unidad de carga mostrada en la Figura
2 y una cuia de desplazamiento de acuerdo con un ejemplo de la presente descripcion;
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La Figura 30 es una vista en perspectiva inferior de la cufia de desplazamiento mostrada en la Figura 29;

La Figura 31 es una vista lateral en perspectiva de una unidad de carga de acuerdo con otro ejemplo de la presente
descripcion, que incluye un cable flexible;

La Figura 32 es una vista esquematica del cable flexible de la unidad de carga mostrada en la Figura 31;

La Figura 33 es una vista lateral en perspectiva de una unidad de carga desechable de acuerdo con otra realizacion de la
presente descripcion;

La Figura 34 es una vista lateral en perspectiva de la unidad de carga mostrada en la Figura 33 con partes separadas;

La Figura 35 es una vista en perspectiva lateral del area de detalle indicada mostrada en la Figura 34 que muestra un
conjunto de montaje y un conjunto de bloqueo de disparo;

La Figura 36 es una vista inferior en perspectiva del conjunto de montaje y el conjunto de bloqueo de disparo mostrado
en la Figura 35 con partes separadas;

La Figura 37 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de bloqueo de disparo mostrado en la Figura 35;
La Figura 38 es una vista en seccion transversal lateral tomada a lo largo de la linea 38-38 mostrada en la Figura 37;
La Figura 39 es una vista lateral en perspectiva del area indicada de detalle mostrada en la Figura 34;

La Figura 40 es una vista en perspectiva ampliada en perspectiva de un extremo proximal de la unidad de carga mostrada
en la Figura 33;

La Figura 41 es una vista lateral en perspectiva del extremo proximal de la unidad de carga mostrada en la Figura 40 con
una mitad de carcasa superior retirada;

La Figura 42 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de identificacion de la unidad de carga mostrada en la
Figura 33 con partes separadas;

La Figura 43 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de identificacion mostrado en la Figura 42;
La Figura 44 es una vista en perspectiva de un conjunto de conector del conjunto de identificacién mostrado en la Figura
42 y un extremo proximal de un miembro de mordaza de la unidad de carga mostrada en la Figura 33 con partes

separadas;

La Figura 45 es una vista en perspectiva alternativa del conjunto de conector y miembro de mordaza mostrado en la Figura
44;

La Figura 46 es una vista ampliada del area indicada de detalle que se muestra en la Figura 34;

La Figura 47 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de chip del conjunto de identificacién mostrado en la Figura
42 asegurado a un cuerpo de cartucho de la unidad de carga mostrada en la Figura 33 y recibido dentro de una placa de
soporte de la unidad de carga;

La Figura 48 es una vista posterior en seccién transversal tomada a lo largo de la linea 48-48 mostrada en la Figura 47

La Figura 49 es una vista posterior en seccién transversal tomada a lo largo de la linea 49-49 mostrada en la Figura 47;

La Figura 50 es una vista del extremo en perspectiva de un conjunto de cartucho de la unidad de carga mostrada en la
Figura 33 incluyendo el conjunto de chip mostrado en la Figura 47;

La Figura 51 es una vista ampliada del area indicada de detalle que se muestra en la Figura 50;
La Figura 52 es una vista en perspectiva de un cable flexible de la unidad de carga mostrada en la Figura 33;

La Figura 53 es una vista en perspectiva de un extremo proximal de un cable flexible de acuerdo con una alternativa de
la presente descripcion;

La Figura 54 es una vista en perspectiva de un extremo distal del cable flexible que se muestra en la Figura 53;

La Figura 55 es una vista lateral en perspectiva del conjunto de montaje mostrado en la Figura 35;
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La Figura 56 es una vista lateral en perspectiva de un extremo proximal del conjunto de herramienta de la unidad de carga
mostrada en la Figura 33, con un conjunto de yunque retirado;

La Figura 57 es una vista lateral en perspectiva del extremo proximal del conjunto de herramienta de la unidad de carga
mostrada en la Figura 33 durante la carga de un conjunto de cartucho;

La Figura 58 es una vista en perspectiva de un cuerpo de cartucho de un conjunto de cartucho que tiene una primera
longitud y un miembro de mordaza de una segunda longitud;

La Figura 59 es una vista en perspectiva de un cuerpo de cartucho de un conjunto de cartucho que tiene una segunda
longitud y un miembro de mordaza de la primera longitud.

La Figura 60 es una vista lateral en perspectiva de un conjunto de cartucho de la unidad de carga mostrada en la Figura
33 y una cuia de desplazamiento segun otro ejemplo de la presente descripcion;

La Figura 61 es una vista en perspectiva inferior de la cufia de desplazamiento mostrada en la Figura 29
Breve descripcién de los dibujos

Los ejemplos y realizaciones del aparato quirirgico actualmente descrito se describiran ahora en detalle con referencia a
los dibujos en los que nimeros de referencia similares designan elementos idénticos o correspondientes en cada una de
las diversas vistas. En esta descripcion, el término "proximal” se usa generalmente para referirse a la porcion del aparato
que esta mas cerca de un clinico, mientras que el término "distal" se usa generalmente para referirse a la porciéon del
aparato que esta mas lejos del clinico.

Cuando se articula un conjunto de herramientas de un aparato quirdrgico, cualquier cable que se extienda desde la porcién
de cuerpo al conjunto de herramientas experimenta tension, es decir, compresion o tension. Durante la articulacién del
conjunto de la herramienta, la tensién experimentada por el cable o los cables puede dafar los cables o hacer que los
cables se desprendan. Las realizaciones de la presente descripcién de la direccion proporcionan un alivio de tensién para
aliviar la tensién experimentada por el cable o cables durante la articulacion del conjunto de herramienta. Las realizaciones
de la presente descripcion abordan ademas la prevencion de dafios a las conexiones eléctricas dentro del conjunto de
herramienta y el aparato quirargico.

La Figura 1 ilustra un ejemplo del aparato quirdrgico actualmente descrito mostrado generalmente como grapadora
quirdrgica 10. Aunque se ilustra como una grapadora quirurgica, el aparato puede incluir otros tipos de efectores finales
que incluyen pinzas, retractores, aplicadores de clips o similares. La grapadora quirtrgica 10 incluye un conjunto de mango
motorizado 12, una porcién de cuerpo 14 y una unidad de carga 100. El conjunto de mango 12 y la porcién de cuerpo 14
estan configurados para efectuar la operacion de la unidad de carga 100. Para obtener una descripcion detallada de la
estructura y la funcién del conjunto de mango 12 y la porcion de cuerpo 14, consulte la Publicacién de solicitud de patente
de los Estados Unidos de propiedad comun No. 2012/0253329 ("la publicacion de '329"). Aunque la unidad de carga 100
se muestra y se describe como asegurada selectivamente a la porcion de cuerpo 14 de la grapadora quirurgica 10, se
prevé que la unidad de carga 100 pueda sostenerse directamente en el extremo distal de la porcion de cuerpo 14.

Con referencia a las Figuras 1y 2, la unidad de carga 100 incluye una porcion de cuerpo proximal 102 y un conjunto de
herramienta 104. Un conjunto de montaje 170 esta asegurado al conjunto de herramienta 104 y estéd acoplado de manera
giratoria a la porcién de cuerpo proximal 102 de la unidad de carga 100 para asegurar de manera giratoria el conjunto de
herramienta 104 a la porcion de cuerpo proximal 102. La unidad de carga 100 es sustancialmente como se describe en
la Publicacion de Solicitud de Patente de los Estados Unidos Num. 2013/0098965 ("la publicacion de '965"), excepto por
que se ha cambiado el mecanismo de bloqueo de disparo y los componentes para cooperar con un conjunto de mango
motorizado, es decir, se han agregado un conjunto de identificaciéon y un cable flexible, y una cufia de desplazamiento.
En consecuencia, los componentes de la unidad de carga 100 que son comunes a los que se describen en la publicacion
de '965, solo se describiran brevemente en este documento. En contraste, los componentes que se presentan
recientemente en el presente documento, que incluyen un conjunto de conexién 190 (Figuras 5-7), un conjunto de
identificacion 200 (Figuras 8-17), un conjunto de bloqueo de disparo 220 (Figuras 19-28), una cufia de desplazamiento
300 (Figuras 29 y 30), un cable flexible "R2" (Figuras 31 y 32) y sus métodos de operacion se describiran en detalle aqui.

Con referencia a la Figura 3, la porcién de cuerpo proximal 102 de la unidad de carga 100 incluye una mitad de carcasa
superior 110a y una mitad de carcasa inferior 110b que estan contenidas dentro de una cubierta exterior 112. La mitad de
carcasa superior 110a define un rebaje 111a para recibir un primer extremo de un primer miembro de acoplamiento 114a
y la mitad de carcasa inferior 110b define un rebaje 111b para recibir un primer extremo de un segundo miembro de
acoplamiento 114b. Cuando la cubierta exterior 112 se posiciona alrededor de las mitades de carcasa superior e inferior
110a, 110b, los primer y segundo miembros de acoplamiento 114a y 114b quedan retenidos dentro de los rebajes
respectivos 111a, 111b por la cubierta exterior 112.

El extremo proximal de la mitad de carcasa superior 110a incluye protuberancias de enganche 116 para enganchar de
manera liberable el extremo distal de la porcion de cuerpo 14 (Figura 1) del aparato de grapado 10 (Figura 1) en una
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disposicion de acoplamiento de tipo bayoneta. Las mitades de carcasa superior e inferior 110a, 110b definen cada una
un canal 113a, 113b, respectivamente, para recibir de forma deslizante un miembro de accionamiento 182 de un conjunto
de accionamiento 180, como se describira con mas detalle a continuacion. Un enlace de articulacion 118 esta colocado
de forma deslizante entre las mitades de carcasa superior e inferior 110a, 110b y estd adaptado para enganchar un
mecanismo de articulacion (no mostrado) de la grapadora quirdrgica 10 (Figura 1) para facilitar la articulacion del conjunto
de herramienta 104 en relacién con la porcion proximal del cuerpo 102. Un par de conjuntos de placas de escape 120a,
120b se colocan adyacentes al extremo distal de las mitades de carcasa superior e inferior 110a, 110b para evitar el
pandeo y/o abultamiento del miembro de accionamiento 182 durante la articulacion y el disparo del conjunto de
herramienta 104.

Un canal 117 extiende la longitud de la mitad de carcasa superior 110a para recibir un conductor, por ejemplo, cinta
eléctrica o cable "R1" o cables. Como se describira con mas detalle a continuaciéon, la cinta eléctrica "R1" acopla
eléctricamente un conjunto de conexién 190 dispuesto en un extremo proximal de la porcion de cuerpo proximal 102 de
la unidad de carga 100 con un conjunto de identificacion 200 (Figura 8) dispuesto dentro del conjunto de herramienta 104
de la unidad de carga 100. Se proporciona una descripcion mas detallada de los componentes de la porcion 102 del
cuerpo proximal en la Patente de Estados Unidos de propiedad comun No. 7,143,924 ("la patente '924").

Todavia en referencia a la Figura 3, el conjunto de herramienta 104 incluye un conjunto de yunque 130 y un conjunto de
cartucho reemplazable 150 que son mdviles entre si entre posiciones aproximada y no aproximada. El conjunto de yunque
130 incluye un cuerpo de yunque 132 y una placa de yunque 134 que esta asegurada a la parte inferior del cuerpo de
yunque 132 para definir un canal 131 (Figura 24). Un extremo proximal del cuerpo del yunque 132 incluye un soporte
132a que define un agujero 133 para recibir un miembro de giro cilindrico 172a de una porcidon de montaje superior 172
de un conjunto de montaje 170. La placa de yunque 134 define una ranura longitudinal 135 que esta dimensionada para
recibir de manera deslizable una porcién del extremo de trabajo 184 de un miembro de accionamiento 182 como se
discutira con mas detalle a continuacion. Una superficie de contacto con el tejido 134a de la placa de yunque 134 define
una pluralidad de depresiones receptoras de grapas (no mostradas).

El conjunto de cartucho 150 incluye una placa de soporte 152, cuerpo de cartucho 154, una pluralidad de grapas "S", y
un conjunto de disparo de grapas 160 que incluye un deslizador de accionamiento 162 y se describe adicionalmente a
continuacion. El conjunto de cartucho 150 se puede recibir en un miembro de mordaza 156. El cuerpo de cartucho 154 y
la placa de soporte 152 estan unidos al miembro de mordaza 156 mediante una conexion de ajuste rapido como se
describe en la publicacion '965. Se contemplan otras formas de conexion y se pueden usar en lugar de la conexion de
ajuste rapido o ademas de la misma.

El miembro de mordaza 156 esté sujeto de manera giratoria al cuerpo de yunque 132 mediante pasadores de giro 138
que se extienden a través de las aberturas 139 formadas en el cuerpo de yunque 132 y las aberturas 151 formadas en el
miembro de mordaza 156. El cuerpo de cartucho 154 define una ranura longitudinal 153a y una pluralidad de ranuras de
retencion de grapas separadas lateralmente 153b que se colocan alineadas con las depresiones receptoras de grapas
(no mostradas) en la superficie de contacto con el tejido 134a de la placa de yunque 134. Un deslizador de accionamiento
162 esta configurado para trasladarse a través del cuerpo de cartucho 154. La ranura longitudinal 153a del cuerpo de
cartucho 154 recibe una proyeccion 162a formada en el deslizador de accionamiento 162 para guiar el deslizador de
accionamiento 162 a través del cuerpo de cartucho 154. El cuerpo de cartucho 154 incluye un retén 154a (Figura 14) que
se extiende dentro de la ranura longitudinal 153a que se recibe en los rebajes 163a (Figura 14) formado en la proyeccién
162a del deslizador de accionamiento 162 para asegurar el deslizador de accionamiento 162 en su lugar durante
desplazamiento del conjunto de cartucho 150. Cada ranura de retencion 153b recibe un sujetador o grapa "S" y un
elemento de empuje 164. El deslizador de accionamiento 162 se coloca dentro del cuerpo de cartucho 154 para pasar
longitudinalmente a través del cuerpo de cartucho 154 en contacto con los elementos de empuje 164 para expulsar
secuencialmente las grapas "S" del cuerpo de cartucho 154. El cuerpo de cartucho 154 incluye ademas un par de
miembros de detencion de tejido 154b (Figura 14) que evitan que el tejido (no mostrado) se coloque proximalmente a las
ranuras de retencion de grapas 153b. Para una discusién mas detallada del conjunto de cartucho 150 que incluye la placa
de soporte 152, vea la publicacion '965.

Con referencia a las Figuras 3 y 4, el conjunto de montaje 170 incluye las porciones de montaje superior e inferior 172,
174 y una lamina de retencion 176. Como se muestra, las porciones de montaje superior e inferior 172, 174 estan
aseguradas juntas por los postes 178 que se extienden desde la porcion de montaje superior 172. Cada una de las
porciones de montaje superior e inferior 172, 174 incluye un miembro de giro 172a (Figura 3) y 174a (Figura 4),
respectivamente. Como se describié anteriormente, el miembro de giro 172a en la porciéon de montaje superior 172 se
recibe dentro del agujero 133 (Figura 3) del soporte 132a del cuerpo de yunque 132 para asegurar la porcion de montaje
superior 172 al cuerpo de yunque 132. El primer miembro de acoplamiento 114a (Figura 3) de la porcién de cuerpo
proximal 102 tiene un segundo extremo que define una abertura 115a que también recibe el miembro de giro 172a. El
miembro de giro 174a en la porcion de montaje inferior 174 se recibe en una abertura 115b del segundo miembro de
acoplamiento 114b (Figura 3) de la porcion de cuerpo proximal 102. Los pasadores de giro 138 que aseguran el cuerpo
de yunque 132 al miembro de mordaza 156 se extienden a través de las aberturas 139 formadas en el cuerpo de yunque
132y las aberturas 151 formadas en el miembro de mordaza 156 y se reciben en las aberturas 173 formadas en la porcion
de montaje inferior 174 para asegurar la porcién de montaje inferior 174 al miembro de mordaza 156 (Figura 3). La porcién
de montaje inferior 174 define una ranura 177 para recibir la lamina de retencién 176. Como se describira con mas detalle
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a continuacion, la lamina de retenciéon 176 incluye una superficie de cara distal curvada 176a (Figura 4) y un par de
miembros limitadores 176b (Figura 4).

El conjunto de accionamiento 180 incluye el miembro de accionamiento 182 que tiene un cuerpo y un extremo de trabajo
184. El extremo de trabajo 184 incluye una brida superior 186a, una brida inferior 186b, un puntal vertical 186¢c que
interconecta la brida superior 186a y la brida inferior 186b, y una cuchilla 187 apoyada o formada en el puntal vertical
186¢. La brida superior 186a esta posicionada para ser recibida de forma deslizante dentro del canal 131 (Figura 24) del
conjunto de yunque 130 y la brida inferior 186b esta posicionada para colocarse de manera deslizante a lo largo de una
superficie externa 156a (Figura 24) del miembro de mordaza 156. En uso, el movimiento distal del miembro de
accionamiento 182 hace avanzar inicialmente la brida superior 186a hacia una superficie de leva 134b formada en la placa
de yunque 134 y hace avanzar la brida inferior 186b para acoplarse con una superficie de leva 156b formada en el miembro
de mordaza 156 para hacer girar el conjunto de cartucho 150 hacia el conjunto de yunque 130 a la posicion aproximada
o cerrada. El avance continuo del miembro de accionamiento 182 mantiene progresivamente un espacio de tejido minimo
entre el conjunto de yunque 130 y el conjunto de cartucho 150 adyacente al extremo de trabajo 184 del conjunto de
accionamiento 180 a medida que el extremo de trabajo 184 se mueve a través del conjunto de herramienta 104.

El extremo distal del cuerpo del miembro de accionamiento 182 soporta el extremo de trabajo 184 del miembro de
accionamiento 182 y define una superficie de tope 184a. El deslizador de accionamiento 162 (Figura 3) esta dispuesto
dentro del conjunto de cartucho 150 (Figura 3) en una posicion distal del extremo de trabajo 184. Cuando el extremo de
trabajo 184 esta en su posicion mas proximal y el conjunto de herramienta 104 esta en la posicidn abierta o no aproximada
(Figura 24), el deslizador 162 y el extremo de trabajo 184 estan en su posicion inicial. El deslizador 162 incluye una
pluralidad de superficies de levas 166a que estan posicionadas para enganchar y levantar los elementos de empuje 164
hacia dentro de las ranuras de retencién de grapas 153b del cuerpo de cartucho 154. Los elementos de empuje 164
(Figura 3) se colocan dentro del conjunto de cartucho 150 para expulsar las grapas "S" del cuerpo de cartucho 154 cuando
el deslizador 162 avanza a través del conjunto de herramienta 104. El extremo proximal del deslizador 162 incluye uno o
mas dedos 166a que definen una abertura o ranura 163 (Figura 4) que se describird con mas detalle a continuacion.

En ciertos ejemplos, el cuerpo del miembro de accionamiento 182 esta formado por una pluralidad de laminas apiladas
182a-d de material, por ejemplo, acero inoxidable. Un miembro de bloqueo 188 (Figura 3) esta soportado alrededor del
extremo proximal de la unidad de carga 100 para evitar el movimiento axial del miembro de accionamiento 182 hasta que
la unidad de carga 100 esté unida al aparato de grapado 10 (Figura 1). Una discusién mas detallada de los componentes
identificados anteriormente de la unidad de carga 100 se describe en la patente '924.

Con referencia a las Figuras 5-7, un conjunto de conexién 190 esta soportado en un extremo proximal de la mitad de
carcasa superior 110a de la porcidon de cuerpo proximal 102 de la unidad de carga 100 y proporciona una conexion
eléctrica entre la unidad de carga 100 y la grapadora quirurgica 10 (Figura 1). El conjunto de conexion 190 incluye una
carcasa de conector 192, un miembro de contacto 194 y un chip electrénico 196. EI miembro de contacto 194 incluye un
par de porciones de contacto 194a que se reciben dentro de los rebajes 193 del conector 192. Las porciones de contacto
194a estan posicionadas para enganchar las porciones de contacto correspondientes (no mostradas) de un miembro de
contacto (no mostrado) dispuesto dentro del cuerpo alargado 14 (Figura 1) de la grapadora quirargica 10 (Figura 1). El
miembro de contacto 194 incluye una porcién de conector 194b que se extiende entre las porciones de contacto 194a.
Como se describié anteriormente, un conductor, por ejemplo, cinta o cable eléctrico "R1" o alambres, se extiende a través
de la porcién de cuerpo proximal 102 de la unidad de carga 100 y dentro del conjunto de herramienta 104 para acoplar
eléctricamente el conjunto de conexion 190 con el conjunto de identificacion 200 (Figura 8).

Durante la fijacion de la unidad de carga 100 al cuerpo alargado 14 (Figura 1) de la grapadora quirdrgica 10 (Figura 1),
las porciones de contacto 194a del miembro de contacto 194 del conjunto de conexién 190 se colocan para enganchar
las porciones de contacto (no se muestra) de un conjunto de conector (no se muestra) soportado dentro de un extremo
distal del cuerpo alargado 14 (Figura 1) de la grapadora quirargica 10 (Figura 1). El acoplamiento de los miembros de
contacto 194a del conjunto de conexién 190 con los miembros de contacto del conjunto de conector de la grapadora
quirurgica 10 conecta el conjunto de identificacion 200 (Figura 8) de la unidad de carga 100 con el conjunto de mango 12
(Figura 1) de la grapadora quirargica 10 (Figura 1). Como se indico anteriormente, la unidad de carga 100 puede estar
unida al cuerpo alargado 14 con un acoplamiento de bayoneta o de cualquier otra manera adecuada.

Con referencia ahora a las Figuras 8-17, el conjunto de identificacion 200 de la unidad de carga 100 incluye un conjunto
de conector 202 y un conjunto de chip 212. El conjunto de conector 202 incluye una carcasa de conector 204. Una pestafia
206a y una protuberancia 206b se extienden hacia afuera desde la carcasa de conector 204. La pestafia 206a se recibe
dentro de una abertura 157a (Figura 10) en el miembro de mordaza 156 del conjunto de herramienta 104 para alinear la
carcasa de conector 204 con el miembro de mordaza 156 y la protuberancia 206b se recibe dentro de una abertura 157b
(Figura 10) en el miembro de mordaza 156 para asegurar el conjunto de conector 202 al miembro de mordaza 156. La
carcasa de conector 204 recibe un extremo distal del conductor, por ejemplo, cinta eléctrica "R1" (Figura 11), que se
extiende desde el conjunto de conexién 190 (Figura 6) para comunicar eléctricamente el miembro de contacto 194 del
conjunto de conexion 190 (Figura 7) con el primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b. En realizaciones, la cinta
eléctrica "R1" se suelda al primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b y la carcasa de conector 204 se moldea
alrededor del extremo distal de la cinta eléctrica "R1" y el primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b para
asegurar la cinta eléctrica "R1" con el primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b. Los miembros de contacto
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206a, 206b se extienden distalmente desde la carcasa de conector 204 cuando la carcasa de conector 204 esta asegurada
al miembro de mordaza 156.

El conjunto de chip 212 incluye una carcasa de chip 214 y un chip de identificacion 218. Una proyeccion 214a se extiende
desde la carcasa del chip 214 y se recibe dentro de un rebaje 155 (Figura 12) formado en un extremo proximal del cuerpo
de cartucho 154 (Figura 12) del conjunto del cartucho 150 para asegurar el conjunto del chip 212 al cuerpo de cartucho
154. El conjunto de chip 212 incluye ademas primer y segundo miembros de contacto 216a, 216b que se extienden desde
la carcasa del chip 214 y se comunican con el chip de identificacion 218.

Los primer y segundo miembros de contacto 216a, 216b se acoplan a los primer y segundo miembros de contacto
respectivos 206a, 206b del conjunto de conector 202 cuando el cuerpo de cartucho 154 se recibe dentro del miembro de
mordaza 156 (Figura 16). En realizaciones, y como se muestra, el primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b
del conjunto de conector 202 y el primer y segundo miembros de contacto 216a, 216b del conjunto de chip 212 estan
soportados en la carcasa de conector 204 y la carcasa de chip 214, respectivamente en voladizo para permitir el
acoplamiento entre los primeros miembros de contacto 206a, 216a y entre los segundos miembros de contacto 206b,
216b. Los primer y segundo miembros de contacto 206a, 206b del conjunto de conector 202 y los primer y segundo
miembros de contacto 216a, 216b del conjunto de chip 212 pueden incluir una forma sustancialmente esférica para facilitar
el acoplamiento entre el conjunto de conector 202 y el conjunto de chip 212.

El chip de identificacion 218 puede incluir cualquier chip disponible comercialmente capaz de almacenar informacion,
incluidas las especificaciones del conjunto de cartucho 150, por ejemplo, tamafio del cartucho, disposicion de grapas,
longitud de grapas, distancia de sujecion, fecha de produccion, nimero de modelo, nimero de lote, fecha de vencimiento,
etc., y transmitir al menos parte de la informacién al conjunto de mango 12 (Figura 1). En una realizacion, el chip de
identificacion 218 incluye un chip de memoria de solo lectura programable y borrable ("EPROM"). De esta manera, la
configuracion de un conjunto de cartucho 150 adjunto se puede retransmitir al conjunto de mango 12 de modo que, por
ejemplo, las fuerzas de disparo y/o la longitud de la carrera de disparo del conjunto de mango 12 se pueden ajustar para
acomodar un conjunto de cartucho 150 particular. Se prevé que, en lugar de una EPROM, el chip de identificacién 218
puede ser un chip de memoria de lectura/escritura, tal como RAM de lectura/escritura, de modo que los datos puedan
escribirse en el chip de identificacion 218. Por ejemplo, la informacién de uso puede escribirse en el chip de identificacion
218 que identifica que la unidad de carga 100 se ha disparado total o parcialmente para evitar la reutilizacion de una
unidad de carga vacia o parcialmente disparada, o para cualquier otro propoésito.

Con referencia particular a las Figuras 16-18, cuando el conjunto de cartucho 150 se recibe dentro del miembro de
mordaza 156 de la unidad de carga, el primer y segundo miembros de contacto 216a, 216b del conjunto de chip 212 se
acoplan al primer y segundo miembro de contacto 206a, 206b del conjunto de conector 202. Una vez que el primer y el
segundo miembros de contacto 216a, 216b del conjunto de chip 212 estan enganchados con los respectivos primer y
segundo miembros de contacto 206a, 206b del conjunto de conector 202, la informacion almacenada en el chip de
identificacion 218 del conjunto de chip 212 puede transmitirse al conjunto de mango 12 al conectar la unidad de carga 100
a la porcion de cuerpo 14 de la grapadora quirtrgica 10. Como se describié anteriormente, el conjunto de identificacion
200 esta conectado a la grapadora quirtrgica 10 (Figura 1) a través de un conductor, por ejemplo, cinta eléctrica o cable
"R1" (Figuras 7 y 11), que se extiende a través de la unidad de carga 100 y por el conjunto de conexiéon 190 (Figura 6)
que esta dispuesto dentro de un extremo proximal de la unidad de carga 100.

El conjunto de bloqueo de disparo 220 se describira ahora con referencia a las Figuras 18-28. El conjunto de bloqueo de
disparo 220 es sustancialmente similar al conjunto de bloqueo de disparo descrito en la Solicitud de Patente de los Estados
Unidos con Num. de serie 14/230,516 ("la solicitud '516"), presentada el 31 de marzo de 2014, y solo se describira en
detalle con referencia a las diferencias entre ellos.

El conjunto de bloqueo de disparo 220 incluye un miembro de cierre 222 que esta soportado de manera giratoria en un
extremo distal de la porcidon de montaje inferior 174. EI miembro de cierre 222 incluye un cuerpo en forma de U (Figura
19) que tiene un miembro de base proximal 224 y dos patas separadas que se extienden distalmente 226. Como se
muestra, el miembro de base 224 esta provisto de un miembro de bloqueo 224a que define una superficie de bloqueo y
esta soldado o asegurado al miembro de base 224 para proporcionar soporte adicional al miembro de base 224.
Alternativamente, el miembro base 224 y el miembro de bloqueo 224a estan formados integral o monoliticamente. El
miembro de cierre 222 es giratorio desde una primera posiciéon (Figura 21) a una segunda posicion (Figura 22). En la
primera posicién mostrada en la Figura 21, el miembro de bloqueo 224a del miembro de cierre 222 esta alineado con la
superficie de tope 184a del miembro de accionamiento 182 para evitar el avance del miembro de accionamiento 182
dentro del conjunto de herramienta 104. En la segunda posicion mostrada en la Figura 22, el miembro de bloqueo 224a
esta desalineado con la superficie de tope 184a del miembro de accionamiento 182 para permitir el avance del miembro
de accionamiento 182 dentro del conjunto de herramienta 104.

Con referencia particular a las Figuras 18-20, cada una de las patas 226 del miembro de retencion 222 tiene un miembro
de giro 228 ubicado en el centro y una superficie de apoyo 230. Los miembros de giro 228 estan soportados sobre brazos
enganchados 174b (Figura 20) de la porcién de montaje inferior 174 del conjunto de montaje 170 para soportar de manera
giratoria el miembro de cierre 222 en la porcion de montaje inferior 174. Un miembro de presion incluye un par de resortes
232 (Figura 18) que esta soportado dentro de los respectivos agujeros 175a (Figura 18) formados en una cara distal de
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la porciéon de montaje inferior 174 para empujar al miembro de retencién 222 hacia la primera posicién. Cada uno de los
resortes 232 esta posicionado para enganchar una protuberancia 230a formada en las respectivas superficies de tope
230 del miembro de cierre 222 para presionar el miembro de cierre 222 en una direccion en sentido antihorario como se
ve en la Figura 24. Un extremo distal de cada una de las patas 226 incluye una proyeccion que se extiende hacia abajo
234 que esta posicionada para extenderse a través de una abertura 163 (Figura 20) definida en el deslizador 162 cuando
el deslizador 162 esta en una posicion retraida, el miembro de retencién 222 esta en la primera posicion, y el conjunto de
yunque 130 y el conjunto de cartucho 150 estan en una posicion aproximada.

Se coloca un par de resortes 236 entre la superficie interna 156b (Figura 10) del miembro de mordaza 156 y un agujero
respectivo 175b (Figura 20) definido en una superficie inferior de la porcion de montaje inferior 174 para empujar el
conjunto de herramienta 104 a la posicién no aproximada (Figura 2). El miembro de mordaza 156 incluye un par de
cilindros 158 (Figuras 10 y 11) para enganchar los resortes 236.

Con referencia a las Figuras 23 y 24, cuando el miembro de accionamiento 182 esta en la posicién totalmente retraida y
el conjunto de herramienta 104 esta en la posicidon no aproximada o abierta, las pestafias superior e inferior 186a, 186b
del extremo de trabajo 184 del miembro de accionamiento 182 estédn separadas proximalmente del deslizador 162 y
proximalmente las superficies de levas 238a, 238b formadas en la placa de yunque 134 y el miembro de mordaza 156,
respectivamente. En la posicion no aproximada del conjunto de herramienta 104, el elemento de retencion 222 es
empujado hacia una posicién en sentido antihorario por los resortes 232. La porcion de montaje inferior 174 incluye una
superficie 240 que esta posicionada para enganchar el miembro de base 224 o el miembro de bloqueo 224a. El
acoplamiento entre el miembro de bloqueo 224a y la superficie 240 de la porcidon de montaje inferior 174 evita una mayor
rotacion en sentido antihorario del miembro de retencién 222 para retener el miembro de retencion 222 en la primera
posicion. Como se muestra en la Figura 25, el miembro de bloqueo 224a se aplica a un refuerzo 174c de la porcion de
montaje inferior 174 para evitar el movimiento distal del miembro de cierre 222 cuando el conjunto de bloqueo de disparo
220 esta en la configuracion bloqueada.

El funcionamiento del conjunto de bloqueo de disparo 220 se describe en detalle en la aplicacion '516. Brevemente,
durante el disparo de la unidad de carga 100, el miembro de cierre 222 del conjunto de bloqueo de disparo 220 gira sobre
los miembros de giro 174b de la porcidon de montaje inferior 174. Como se describié anteriormente, la lamina de retencién
176 se recibe dentro de la ranura 177 en la porcidon de montaje inferior 174. Como se ilustra en la Figura 26, la superficie
curvada 176a de la lamina de retencion 176 acomoda el movimiento arqueado del miembro de bloqueo 224a del miembro
de cierre 222 para evitar el movimiento proximal del miembro de cierre 222 durante el disparo de la unidad de carga 100.
El movimiento proximal del miembro de retencion 222 podria hacer que los miembros de giro 228 se separen de los brazos
enganchados 174b de la porcién de montaje inferior 174. La separacion del miembro de cierre 222 de la porcion de
montaje inferior 174 durante el disparo de la unidad de carga 100 puede provocar un fallo de encendido de la unidad de
carga 100 y/o evitar que el conjunto de bloqueo de disparo 220 funcione correctamente.

Antes de disparar la unidad de carga 100, el conjunto de herramienta 104 puede articularse con respecto a la porcion de
cuerpo proximal 102. Durante la articulacion del conjunto de herramienta 104, el miembro limitador 176b de la ldmina de
retencion 176 se aplica al segundo miembro de acoplamiento 114b que se extiende desde la porcién de cuerpo proximal
102 de la unidad de carga 100 para limitar la articulacion del conjunto de herramienta 104 con respecto a la porcion de
cuerpo proximal 102.

Con referencia a las Figuras 29 y 30, la cufia de desplazamiento 300 del conjunto de cartucho 150 esta configurada para
mantener las grapas "S" (Figura 3) dentro de las ranuras de retencién de grapas 153b del cuerpo de cartucho 154 y evitar
el accionamiento del conjunto de herramienta 104 de la unidad de carga 100 antes de la extraccion. La cufia de
desplazamiento 300 incluye un cuerpo alargado 302 que define un rebaje alargado 303 (Figura 30) a lo largo de una
superficie inferior del cuerpo alargado. Una brida 304 se extiende desde dentro del rebaje alargado 303 e incluye una
pluralidad de protuberancias 304 para asegurar la brida 304 dentro de la ranura alargada 153a (Figura 14) del cuerpo de
cartucho 154 (Figura 29). Un extremo proximal del cuerpo alargado 302 incluye una porcion elevada 306 (Figura 29)
configurada para evitar la aproximacion del conjunto de cartucho 150 (Figura 2) hacia el conjunto de yunque 130 (Figura
2) una vez que el conjunto de cartucho 150 se carga dentro el miembro de mordaza 156 (Figura 2) del conjunto de
herramienta 104 y antes de retirar la cufia de desplazamiento 300. Un extremo distal del cuerpo alargado 302 incluye una
proyeccion 308 que esta posicionada y configurada para ser agarrada por un clinico para facilitar la separacion de la cufia
de desplazamiento 300 del conjunto de cartucho 150. Una pluralidad de pestafias 310 se extienden desde el cuerpo
alargado 302 para enganchar el cuerpo de cartucho 154 del conjunto de cartucho 150 para asegurar de forma liberable
la cufia de desplazamiento 300 al cuerpo de cartucho 154 del conjunto de cartucho 150.

En algunos ejemplos, la proyeccién 308 de la cufia de desplazamiento 300 puede usarse para retirar el conjunto de
cartucho 150 del miembro de mordaza 156 después de su uso. El cuerpo de cartucho 154 puede definir un rebaje (no
mostrado) adyacente al miembro de mordaza 156 cuando el conjunto de cartucho 150 esta dispuesto en el miembro de
mordaza 156. El usuario agarra la cufia de desplazamiento 300 y la proyeccion 308 se inserta en el rebaje. La cuia de
desplazamiento 300 se puede manipular (girando, rotando, etc.) para sacar el conjunto de cartucho 150 de modo que
pueda retirarse y posiblemente reemplazarse.
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Con referencia ahora a las Figuras 31 y 32, una unidad de carga segun otra realizacién de la presente descripcion se
muestra generalmente como unidad de carga 400. La unidad de carga 400 es sustancialmente similar a la unidad de
carga 100 descrita anteriormente y solo se describira en relacion con las diferencias entre ellas.

La unidad de carga 400 incluye un conductor eléctrico, es decir, un cable flexible o cinta eléctrica "R2", para acoplar
eléctricamente el conjunto de conexion 190, dispuesto en un extremo proximal de la porcion de cuerpo proximal 402 de
la unidad de carga 400, con un conjunto de identificacion 200 (Figura 8), dispuesta dentro del conjunto de herramienta
404 de la unidad de carga 400. El cable flexible "R2" incluye una porcion de alivio de tension. La porcion de alivio de
tensién es una porcion ondulada del cable, lo que permite que la unidad de carga se articule y aun transporte el cable. La
porcion de alivio de tension tiene al menos un doblez y puede incluir una pluralidad de bobinas "c". Como se muestra, el
cable flexible "R2" incluye siete (7) bobinas "c" de altura decreciente desde una porcién proximal del cable flexible "R2"
hasta una porcion distal del cable flexible "R2". Se prevé que el cable flexible "R2" puede incluir mas o menos de siete (7)
bobinas "c" y/o que la altura de las bobinas puede aumentar desde la porcién proximal a la porcion distal. Alternativamente,
las alturas de las bobinas "c" pueden ser uniformes o variar de manera aleatoria o uniforme. Aunque se muestra que tiene
una separacioén uniforme entre las bobinas "c", se prevé que la separacion entre las bobinas "c" puede ser diferente.

La porcion de alivio de tensién puede estar presionada hacia una configuracion inicial. Por ejemplo, el material y la forma
del cable presiona el cable a la configuracion en espiral que se muestra en las Figuras 31 y 32. Durante la articulacion,
como se describe a continuacion, se abrira la forma ondulada de la porcidn de alivio de tension. Al devolver el conjunto
de la herramienta a una configuracion mas recta, una posicion menos articulada o una posicion no articulada, la forma
ondulada o en espiral se cerrara, volviendo finalmente a la configuracion inicial en la posicién no articulada.

Durante la articulacion del conjunto de herramienta 404 de la unidad de carga 400 con respecto a la porcion de cuerpo
proximal 402 de la unidad de carga 400, el cable flexible "R2" experimenta tension. La tension experimentada por el cable
flexible "R2" es el resultado de la distancia entre el conjunto de conexién 190 de la porcion de cuerpo proximal 402 y el
conjunto de identificacion 200 dispuesto dentro del conjunto de herramienta 404 que cambia a medida que el conjunto de
herramienta 404 se articula con relacion a la porcion de cuerpo proximal 402. En particular, la distancia entre el conjunto
de conexion 190 y el conjunto de identificacién 200 aumenta a medida que el conjunto de herramienta 404 se articula en
una primera direccion, como se indica mediante la flecha "D" en la Figura 31, y la distancia entre el conjunto de conexién
190 y el conjunto de identificacion 200 disminuye a medida que el conjunto de herramienta 404 se articula en una segunda
direccion, como se indica mediante la flecha "E" en la Figura 31.

Las bobinas "c" del cable flexible "R2" permiten que el cable flexible "R2" tenga una longitud variable al deformarse en
respuesta a una tension en el cable flexible "R2". En particular, cuando se aplica tensiéon a un extremo distal del cable
flexible "R2", como se indica mediante la flecha "A" en la Figura 32, flexion de cada bobina "c", como se indica por las
flechas "a:" en la Figura 32, y/o flexién hacia afuera de las bobinas "c" entre si, como se indica mediante las flechas "a,"
en la Figura 32, permite que el cable flexible "R2" se alargue, aliviando asi la tension sobre el cable flexible "R2". Cuando
se aplica compresion al cable flexible "R2", como se indica mediante la flecha "B" en la Figura 32, flexién hacia adentro
de cada bobina "c", como se indica mediante las flechas "b+" y/o flexién hacia adentro de las bobinas "R2" entre si, como
se indica mediante las flechas "b," en la Figura 32, permite que el cable flexible "R2" se acorte, aliviando asi la tensién en
el cable flexible "R2".

La porcion de cuerpo proximal 402 de la unidad de carga 400 incluye una mitad de carcasa superior 410a y una mitad de
carcasa inferior 410b. Un canal 417 se extiende a lo largo de la mitad de carcasa superior 410a y recibe el cable flexible
"R2". El canal 417 incluye porciones proximales y distales 317a, 417b para recibir las porciones proximales y distales del
cable flexible "R2", y una porcién central 417¢ para recibir las bobinas "c" del cable flexible "R2" y acomodar la flexién de

las bobinas "c" cuando el cable flexible "R2" experimenta tension.

El cable flexible "R2" se extiende a lo largo de la porcion de cuerpo proximal 402 de la unidad de carga 400 y dentro del
conjunto de herramienta 404 de la unidad de carga 400. El cable flexible "R2" acopla eléctricamente el conjunto de
conexion 190 dispuesto con la porcion de cuerpo proximal 302 de la unidad de carga 400 con el conjunto de identificacion
200 (Figura 8) dispuesto dentro del conjunto de herramienta 404 de la unidad de carga 400. El cable flexible "R2" puede
recibirse libremente dentro del canal 417 para permitir el movimiento longitudinal del cable flexible "R2". En una
realizacion, el extremo proximal del cable flexible "R2" se fija axialmente dentro de la porcién proximal 417a del canal 417
usando, por ejemplo, adhesivos, sobremoldeo.

Como se describié anteriormente, el cable flexible "R2" se extiende entre un extremo proximal de la porcion de cuerpo
402 de la unidad de carga 400 y el conjunto de herramienta 404 de la unidad de carga 400. Durante la articulacion del
conjunto de herramienta 404 de la unidad de carga 400 con respecto a la porcion de cuerpo proximal 402 de la unidad de
carga 400, el cable flexible "R2" experimenta una tensioén, es decir, tensidon o compresion. En particular, la articulacion del
conjunto de herramienta 404 con respecto a la porcion de cuerpo proximal 402 en una primera direcciéon, como se indica
mediante la flecha "D" en la Figura 31, crea una fuerza de traccion en el extremo distal del cable flexible "R2", como se
indica mediante la flecha "A" en la Figura 32, y la articulacion del conjunto de herramienta 404 en relacién con la porcién
de cuerpo proximal 402 en una segunda direccion, como se indica por la flecha "E" en la Figura 31, crea una fuerza de
empuje en el extremo distal del cable flexible "R2", como se indica mediante la flecha "B" en la Figura 32. Para acomodar
la tension experimentada por el cable flexible "R2" durante la articulacion del conjunto de herramienta 404, y asi evitar la
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rotura y/o el pandeo del cable flexible "R2", como se describié anteriormente, las bobinas "c" del cable flexible " R2 "estan
configurados para flexionarse individualmente y entre si. Cuando las bobinas "c" se flexionan hacia afuera, el cable flexible
"R2" se estira, y cuando las bobinas "c" se flexionan hacia adentro, el cable flexible "R2" se comprime. El retorno del
conjunto de herramienta 404 a la posicién no articulada hace que las bobinas "c" del cable flexible "R2" vuelvan a la
configuracion no forzada.

Aunque se muestra y describe como incorporado en la unidad de carga 400, se prevé que el cable flexible "R2" se pueda
incorporar en cualquier dispositivo que tenga un conjunto de herramienta de articulacion y que requiera un acoplamiento
eléctrico del conjunto de herramienta de articulacién a un conjunto de mango.

Con referencia ahora a las Figuras 33-61, una unidad de carga de acuerdo con otra realizacion de la presente descripcion
se muestra generalmente como unidad de carga 500. La unidad de carga 500 es sustancialmente similar a la unidad de
carga 100 descrita anteriormente y solo se describira en detalle en relacion con las diferencias entre ellas.

Con referencia a la Figura 34, una porcion de cuerpo proximal 502 de la unidad de carga 500 incluye una mitad de carcasa
superior 510a y una mitad de carcasa inferior 510b que estan contenidas dentro de una cubierta exterior 512. Un canal
517 se extiende la longitud de la mitad de carcasa superior 510a para recibir un conductor, por ejemplo, cable flexible
"R3". Como se describira en mas detalle a continuacion, el cable flexible "R3" acopla eléctricamente un conjunto de
conexion 590 dispuesto en un extremo proximal de la porcién de cuerpo proximal 502 de la unidad de carga 500 con un
conjunto de identificacion 600 (Figura 43) dispuesto dentro del conjunto de herramienta 504 de la unidad de carga 500 y
el conjunto de cartucho 550.

Todavia con referencia a la Figura 34, el conjunto de herramienta 504 incluye un conjunto de yunque 530 y el conjunto de
cartucho 550 y un miembro de mordaza 556. El conjunto de yunque 530 incluye un cuerpo de yunque 532 y una placa de
yunque 534. El conjunto de cartucho 550 se recibe dentro del miembro de mordaza 556 e incluye una placa de soporte
552, un cuerpo de cartucho 554, una pluralidad de grapas "S" y un conjunto de disparo de grapas 560 que incluye un
deslizador de accionamiento 562 configurado para trasladarse a través del cuerpo de cartucho 554. El deslizador de
accionamiento 562 define una pluralidad de rebajes 561 (Figura 36) para aumentar la integridad estructural del deslizador
de accionamiento 562. Los rebajes 561 en el deslizador de accionamiento 562 también reducen la cantidad de material
necesario para formar el deslizador de accionamiento 562.

Con referencia también a la Figura 35, un conjunto de montaje 570 y un conjunto de bloqueo de disparo 620 de la unidad
de carga 500 son sustancialmente similares al conjunto de montaje 170 y al conjunto de bloqueo de disparo 220 descritos
anteriormente. Brevemente, el conjunto de montaje 570 incluye porciones de montaje superior e inferior 572, 574 y una
lamina de retencion 576 soldada a la porcion de montaje inferior 574 en una posicién proximal. El conjunto de bloqueo de
disparo 620 incluye un miembro de cierre 622 que tiene miembros de giro 628 que soportan de manera giratoria el miembro
de cierre 622 en los brazos enganchados 574a (Figura 37) de la porcidon de montaje inferior 574 y un miembro de base
proximal 624 que se mueve con respecto a una superficie curvada 576a de la [amina de retencion 576.

Con referencia también a las Figuras 36-38, para evitar que el miembro de cierre 622 se desacople de los brazos
enganchados 574a de la porcién de montaje inferior 574, los brazos enganchados 574a de la porcion de montaje inferior
574 incluyen una longitud "A" (Figura 38) que es mayor que la distancia "B" (Figura 38) entre el miembro de base proximal
624 del miembro de retencién 622 y la superficie curvada 576a de la lamina de retencion 576. De esta manera, se evita
que el miembro de retencion 622 se mueva proximalmente una distancia suficiente para separarse de los brazos
enganchados 574a de la porcién de montaje inferior 574.

Con referencia particular a la Figura 35, un resorte de hojas 636 estd asegurado a la porcion de montaje inferior 574 del
conjunto de montaje 570 y esta configurado para enganchar el miembro de mordaza 556 para empujar el conjunto de
herramienta 504 a una posicion no aproximada o abierta (Figura 33). El resorte de hojas 636 puede estar soldado, adherido
o asegurado de otra manera a la porcion de montaje inferior 574.

Con referencia a las Figuras 39-41, un conjunto de conexién 590 esta soportado en un extremo proximal de la mitad de
carcasa superior 510a de la porcion de cuerpo proximal 502 de la unidad de carga 500 y proporciona una conexion
eléctrica entre la unidad de carga 500 y la grapadora quirurgica 10 (Figura 1). El conjunto de conexién 590 incluye una
carcasa de conector 592, primer y segundo miembros de contacto 594a, 594b, y un miembro de conector 596. El miembro
conector 596 puede estar formado integralmente o conectado eléctricamente de otro modo a un extremo proximal del
cable flexible "R3" (Figura 34).

El miembro conector 596 incluye una primera y segunda almohadillas 596a, 596b para la conexion con el primer y segundo
miembros de contacto respectivos 594a, 594b. En una realizacion, la primera y segunda almohadillas 596a, 596b estan
formadas de cobre, y los primer y segundo miembros de contacto 594a, 594b estan soldados a las primera y segunda
almohadillas 596a, 596b, respectivamente. El conector 596 puede incluir ademas un chip electrénico 597 (Figura 39), es
decir, un chip EPROM, para proporcionar informacién con respecto a la configuracién y/o la condicién de la unidad de
carga 500 a la grapadora quirurgica 10 cuando la unidad de carga 500 esta asegurada a la grapadora quirurgica 10.
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Los primer y segundo miembros de contacto 594a, 594b y el miembro de conector 596 estan asegurados a la carcasa de
conector 592 usando adhesivos, ajuste por friccion, o de cualquier otra manera adecuada. En una realizacién, y como se
muestra, los primer y segundo miembros de contacto 594a, 594b y el miembro de conector 596 estan asegurados a la
carcasa de conector 592 por un sobremolde 598. El sobremolde 598 también puede proteger el chip electronico 597. El
sobremolde 598 puede estar formado por, por ejemplo, santopreno u otro plastico adecuado. Los primer y segundo
miembros de contacto 594a, 594b estan posicionados para enganchar las partes de contacto correspondientes (no
mostradas) de un miembro de contacto (no mostrado) dispuesto dentro del cuerpo alargado 14 (Figura 1) de la grapadora
quirurgica 10 (Figura 1).

Con referencia ahora a las Figuras 42-51, el conjunto de identificacion 600 de la unidad de carga 500 es sustancialmente
similar al conjunto de identificacién 200 de la unidad de carga 100 descrito anteriormente, y solo se describira en detalle
en relacion con las diferencias entre ellos. El conjunto de identificacion 600 incluye un conjunto de conector 602 y un
conjunto de chip 612.

Con referencia particular a las Figuras 42-45, el conjunto de conector 602 incluye una carcasa de conector 604, una
protuberancia 606a que se extiende desde un primer lado de la carcasa de conector 604, y una caracteristica de alineacion
606b que se extiende desde un lado opuesto de la carcasa de conector 604. La protuberancia 606a se recibe dentro de
una ranura 557 (Figura 44) en el miembro de mordaza 556 para asegurar el conjunto de conector 602 al miembro de
mordaza 556. La protuberancia 606a puede estar estacada por calor, adherida o asegurada de otro modo al miembro de
mordaza 556 dentro de la ranura 557. La caracteristica de alineacién 606b actua para guiar el conjunto de conector 602
para que se acople con el conjunto de chip 612 a medida que el conjunto de cartucho 550 (Figura 47) se recibe dentro del
miembro de mordaza 556 en el caso de que el cuerpo de cartucho 554 se estreche, por ejemplo, cuando el deslizador
562 (Figura 36) esta en posicion distal.

La carcasa de conector 604 incluye ademas primer y segundo miembros de contacto 608a, 608b que se extienden
distalmente desde alli. La carcasa de conector 604 recibe un extremo distal del cable flexible "R3" (Figura 34) que se
extiende desde el conjunto de conexion 590 (Figura 38) para comunicar eléctricamente el primer y segundo miembros de
contacto 594a, 594b del conjunto de conexion 590 (Figura 40) con los respectivos primer y segundo miembros de contacto
608a, 608b del conjunto de conector 602. En realizaciones, la carcasa de conector 604 esta moldeada alrededor del
extremo distal del cable flexible "R3" para asegurar el cable flexible "R3" con el primer y segundo miembros de contacto
608a, 608b. La carcasa de conector 604 define una muesca 605 (Figura 44) entre el primer y el segundo miembros de
contacto 608a, 608b para facilitar la alineacién del conjunto de conector 602 con el conjunto del chip 612.

Con referencia particular a las Figuras 46 y 47, el conjunto de chip 612 incluye una carcasa de chips 614 y un chip de
identificacion 618 (Figura 48) protegido por un sobremolde 618a. En una realizacion, el sobremolde 618a esta formado
de Santoprene®. Una primera proyeccion 614a se extiende proximalmente desde la carcasa del chip 614 y facilita la
alineacion con la carcasa de conector 604 del conjunto de conector 602. Mas particularmente, la primera proyeccion 614a
esta configurada para ser recibida dentro de la muesca 605 (Figura 44) formada en la carcasa de conector 604 entre el
primer y el segundo miembros de contacto 608a, 608b. Una segunda proyeccién 614b se extiende distalmente desde la
carcasa del chip 614 y se recibe dentro de un rebaje 555 (Figura 46) formado en un extremo proximal del cuerpo de
cartucho 554 (Figura 46) del conjunto de cartucho 550 para unir el conjunto de chip 612 al cuerpo de cartucho 554. Una
tercera proyecciéon 614c se extiende en una direccion vertical y engancha un riel 552a de la placa de soporte 552 para
evitar el movimiento vertical del conjunto de chip 612 una vez que el conjunto de chip esta asegurado al cuerpo de cartucho
554 y el cuerpo de cartucho 554 est4 asegurado dentro de la placa de soporte 552.

Como se muestra en la Figura 49, el rebaje 555 en el cuerpo de cartucho 554 y la segunda proyeccion 614b del conjunto
de chip 612 incluye una configuracion escalonada que proporciona soporte lateral para el conjunto de chip 612. La
segunda proyeccion 614b de la carcasa del chip 614 define una muesca 615a para recibir una pestafia 552b (Figura 46)
de la placa de soporte 552. La recepcién de la pestafia 552a de la placa de soporte 556 dentro de la muesca 615a del
conjunto de chip 612 evita el movimiento proximal del conjunto de chip 612 con respecto a la placa de soporte 552 y al
cuerpo de cartucho 554.

Con referencia particular ahora a las Figuras 50 y 51, la carcasa del chip 614 define una muesca 615b para recibir una
protuberancia 554a formada en un extremo proximal del cuerpo de cartucho 554. La recepcion de la protuberancia 554a
del cuerpo de cartucho 554 dentro de la muesca 615b del conjunto de chip 612 asegura el conjunto de chip 612 al cuerpo
de cartucho 554 cuando la segunda proyeccion 614b se recibe dentro del rebaje 555 del cuerpo de cartucho 554. El
conjunto de chip 612 forma una conexion eléctrica y mecanica con el conjunto de conector.

El conjunto de chip 612 incluye ademas una primera y segunda porciones de contacto 618a, 618b que estan conectadas
eléctricamente al chip de identificacion 618 (Figura 48). En una realizacion, las primera y segunda porciones de contacto
618a, 618b se sueldan al chip de identificacion 618 y la carcasa del chip 614 forma un sobremolde que rodea las primera
y segunda porciones de contacto 618a, 618b. El sobremolde puede estar formado, por ejemplo, por Vectra® u otro material
adecuado.

Las primera y segunda porciones de contacto 616a, 616b se acoplan a los primer y segundo miembros de contacto
respectivos 608a, 608b del conjunto de conector 602 cuando el cuerpo de cartucho 554 se recibe dentro del miembro de
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mordaza 556 (Figura 45) de la unidad de carga 500. En realizaciones, y como se muestra, el primer y segundo miembros
de contacto 608a, 608b del conjunto de conector 602 estan soportados en la carcasa de conector 604 en voladizo para
asegurar el contacto eléctrico entre los primeros miembros de contacto 608a y la primera porcion de contacto 616a y entre
el segundo miembro de contacto 608b y la segunda porcién de contacto 616b.

Pasando brevemente a la Figura 52, el cable flexible "R3" es sustancialmente similar al cable flexible "R2" descrito
anteriormente. Como se indico anteriormente, el miembro conector 596 del conjunto de conexion 590 puede estar formado
integralmente o acoplado eléctricamente de otro modo al extremo proximal del cable flexible "R3". Un extremo distal del
cable flexible "R3" esta configurado para la conexion eléctrica con la carcasa de conector 604 del conjunto de conector
602 del conjunto de identificacion 600. El primer y segundo miembros de contacto 608a, 608b pueden soldarse con, o de
otra manera conectarse eléctricamente, al extremo distal del cable flexible "R3" y, como se indic6 anteriormente, la carcasa
de conector 604 puede estar sobremoldeada al extremo distal del cable flexible "R3" para asegurar la conexion entre el
cable flexible "R3" y el primer y segundo miembros de contacto 608a, 608b.

El cable flexible "R3" incluye una pluralidad de bobinas "c", un respaldo adhesivo "h" a lo largo de una porcién proximal
del cable flexible "R3" y una porcion de refuerzo "st" a lo largo de una porcion distal del cable flexible "R3 ". El soporte
adhesivo "h" puede estar formado por un adhesivo PSA u otro material adecuado, y funciona para adherir el cable flexible
"R3" a la mitad de carcasa superior 510a (Figura 34) de la porcion de cuerpo proximal 502 de la unidad de carga 500. La
porcion de refuerzo "st" puede formarse integralmente con el cable "R3" o fijarse de forma segura al mismo. La porcién
de refuerzo "st" también ayuda a evitar el pandeo del cable "R3" donde el cable "R3" no es compatible de otra manera.
La porcion de refuerzo "st" puede estar formada, por ejemplo, por un material de poliimida, y puede estar unida a una
porcion recta del cable.

Pasando a las Figuras 53 y 54, una realizacion alternativa de un conductor, por ejemplo, cable flexible o cinta eléctrica,
segun la presente descripcion se muestra generalmente como cable flexible "R4". En realizaciones, el cable flexible "R4"
es sustancialmente similar a la cinta eléctrica "R1" y cada uno de los cables flexibles "R2" y "R3" descritos anteriormente,
y solo se describiran en detalle en relacién con las diferencias entre ellos.

Con referencia inicialmente a la Figura 53, un extremo proximal del cable flexible "R4" define las primera y segunda
aberturas "O1", "O2" para recibir los primer y segundo postes (no mostrados) de un conjunto de conexidon (no mostrado).
La recepcion de los primer y segundo postes dentro de las primera y segunda aberturas "O1", "O2" del cable flexible "R4"
acopla eléctricamente el cable flexible "R4" con el conjunto de conexion.

Pasando ahora a la Figura 54, un extremo distal del cable flexible "R4" se recibe dentro de una ranura proximal 603' de
una carcasa de conector 604' de un conjunto de conector 602' y se apila con calor dentro de la carcasa de conector 604'.
Un primer miembro de contacto 608a’ se ajusta a presion dentro de una primera ranura distal 603a' de la carcasa de
conector 604' y un segundo miembro de contacto 608b' se ajusta a presion dentro de una segunda ranura distal 603b' de
la carcasa de conector 604' para acoplar eléctricamente el primer y segundo miembros de contacto 608a’', 608b' con el
extremo distal del cable flexible "R4". Una porcién distal del cable flexible "R4" incluye un collar "C" para sujetar y soportar
el cable flexible "R4" con la carcasa de conector 604'.

Con referencia a las Figuras 55 y 56, como se indico anteriormente, el resorte de hojas 636 del conjunto de montaje 570
de la unidad de carga 500 se asegura a la porcion de montaje inferior 574 del conjunto de montaje 570 usando, por
ejemplo, adhesivos, soldaduras o sujetadores mecanicos. El resorte de hojas 636 se aplica al miembro de mordaza 556
del conjunto de herramienta 504 para empujar al conjunto de herramienta 504 a la posiciéon no aproximada (Figura 33).

Con referencia a la Figura 57, el miembro de mordaza 556 del conjunto de herramienta 504 incluye un miembro de riel
556a a lo largo de un extremo proximal del mismo. El miembro de riel 556a se aplica a una porcion proximal del cuerpo
de cartucho 554 del conjunto de cartucho 550 a medida que el conjunto de cartucho 550 se recibe dentro del miembro de
mordaza 556 del conjunto de herramienta 504 para limitar el angulo en el que el conjunto de cartucho 550 se puede cargar
en el miembro de mordaza 556. Como se muestra, el cuerpo de cartucho 554 incluye una extension proximal 554b para
enganchar el miembro de riel 556a del miembro de mordaza 556. Limitar el &ngulo en el que se puede cargar el conjunto
de cartucho 550 en el miembro de mordaza 556 facilita el acoplamiento adecuado entre el conjunto de chip 612 (Figura
56) del conjunto de identificacién 600 (Figura 56) en el conjunto de cartucho 550 y el conjunto de conector 602 del conjunto
de identificacién 600 en el miembro de mordaza 556. El miembro de mordaza 556 incluye ademas unas caracteristicas
de tope 556b (Figura 44) para evitar la sobreinsercion del conjunto de cartucho 550 dentro del miembro de mordaza 556.

Con referencia continua a la Figura 56, el cuerpo de cartucho 554 incluye un tope de tejido 554c que evita que el tejido
(no mostrado) se coloque proximalmente a las ranuras de retencién de grapas 553b. La recepcion del tope de tejido 554c¢
dentro de una muesca 557a formada en el miembro de mordaza 556 proporciona una indicacién de que el conjunto de
cartucho 550 esta completamente insertado y asentado adecuadamente dentro del miembro de mordaza 556.

Con referencia ahora a las Figuras 58 y 59, las unidades de carga de la presente descripcién pueden estar provistas de
cartuchos de grapas de diferentes tamafios. Por ejemplo, un primer conjunto de cartucho de 550' (Figura 59) tiene cuarenta
y cinco milimetros (45 mm) de longitud y un segundo conjunto de cartucho de 550" (Figura 59) tiene sesenta milimetros
(60 mm) de longitud. El recibo del primer conjunto de cartucho 550' en un segundo miembro de mordaza 556" (Figura 59)
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configurado para recibir el segundo conjunto de cartucho 550" o el recibo del segundo conjunto de cartucho 550" en un
primer miembro de mordaza 556" (Figura 58) configurado para recibir el primer conjunto de cartucho 550" puede provocar
un mal funcionamiento de la unidad de carga, por ejemplo, un fallo de disparo.

Para evitar la carga del primer conjunto de cartucho 550' en el segundo miembro de mordaza 556", un cuerpo de cartucho
554' del primer conjunto de cartucho 550' incluye pestafas opuestas 554a' que son mas grandes que los recortes opuestos
555" en el segundo miembro de mordaza 556". En el caso de que el primer conjunto de cartucho 550' se cargue
inadvertidamente en el segundo miembro de mordaza 556", las pestafias opuestas 554a' del cuerpo de cartucho 554' del
primer conjunto de cartucho 550' evitaran que el primer conjunto de cartucho 550' se asiente correctamente en el segundo
miembro de mordaza 556". De manera similar, el cuerpo de cartucho 554" del segundo conjunto de cartucho 550" incluye
pestafias opuestas 554a" y el primer miembro de mordaza 556' carece de cortes opuestos para recibir las pestafias
opuestas 554". En consecuencia, en el caso de que el segundo conjunto de cartucho 550' se cargue inadvertidamente en
el primer miembro de mordaza 556', las pestafias opuestas 554a" del cuerpo de cartucho 554" evitardn que el segundo
conjunto de cartucho 550" se asiente correctamente en el primer miembro de mordaza 556'.

Con referencia a las Figuras 60 y 61, una cufia de desplazamiento segun un ejemplo de la presente descripcién se muestra
generalmente como una cufia de desplazamiento 700. La cufia de desplazamiento 700 es sustancialmente similar a la
cufia de desplazamiento 300 descrita anteriormente. La cufia de desplazamiento 700 esta configurada para enganchar
selectivamente el conjunto de cartucho 550.

Los expertos en la técnica entenderan que los dispositivos y los métodos descritos especificamente en este documento e
ilustrados en las figuras adjuntas son modalidades ejemplares no limitantes. Esta previsto que los elementos y las
caracteristicas ilustrados o descritos en conexiéon con una modalidad ejemplar se puedan combinar con los elementos y
las caracteristicas de otra sin salir del alcance de la presente descripcién. Ademas, un experto en la técnica apreciara
caracteristicas y ventajas adicionales de la descripcién sobre la base de las realizaciones descritas anteriormente. Por
consiguiente, la descripcion no se debe limitar a lo que se ha mostrado y descrito particularmente, excepto lo indicado por
las reivindicaciones anexadas.
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REIVINDICACIONES
Un aparato de grapado quirurgico (10) que comprende:

un conjunto de herramienta (504) que tiene un conjunto de chip (612), un cuerpo de cartucho de grapas (554),
una placa de soporte (552) y un miembro de mordaza (556), el miembro de mordaza que incluye un conjunto
de conector (602), el conjunto de chip que tiene una primera proyeccion (614a) que facilita la alineacion y la
conexion con el conjunto de conector (602) de la mordaza, el conjunto de chip que tiene una segunda
proyeccion (614b) recibida en un rebaje (555) en el cuerpo de cartucho de grapas (554), y el conjunto de
conector y el conjunto de chip que tienen una conexion eléctrica entre ellos;

en donde la mordaza (556) incluye un riel (552a) que se extiende lateralmente y el conjunto de chip (612) tiene
una tercera proyeccion (614c) que interactia con el riel para evitar el movimiento vertical de al menos uno del
conjunto de chip o el cuerpo de cartucho de grapas

El aparato de grapado quirdrgico de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el cuerpo de cartucho de grapas
(554), la placa de soporte (5523) y el conjunto de chip (612) forman una unidad extraible y reemplazable.

El aparato de grapado quirurgico de acuerdo con la reivindicacion 1 o la reivindicacién 2, en donde el aparato es
una unidad de carga que tiene una porcién de cuerpo que incluye un conjunto de conexién soportado en un extremo
proximal del mismo.

El aparato de grapado quirurgico de acuerdo con la reivindicacién 3, en donde el conjunto de conexion (602) forma
una conexién eléctrica con un conjunto adaptador.

El aparato de grapado quirurgico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde una
porcion de cuerpo de cartucho de grapas (554) se extiende proximalmente y esta configurada para disponerse
debajo del riel (552a).

El aparato de grapado quirurgico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde la
segunda proyeccion (614b) define una muesca (615a) para recibir una pestafia (552b) en la placa de soporte (552).

El aparato de grapado quirtrgico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el cuerpo
de cartucho de grapas (554) tiene al menos una pestafa (554a) que se extiende desde el lado del cuerpo de
cartucho de grapas.

El aparato de grapado quirurgico de acuerdo con la reivindicacion 6, en donde la al menos una pestafa tiene una

longitud, la longitud de la al menos una pestafa es indicativa de una longitud de una linea de grapado definida por
el cuerpo de cartucho de grapas.
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