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 2 

DESCRIPCIÓN 
 
Dispositivo de elevación adecuado para la disposición en un camión y un recipiente de recogida de residuos 
subterráneo para cooperar con un tal dispositivo de elevación 5 
 
[0001] La invención se refiere a un dispositivo de elevación adecuado para la disposición en un camión para 
elevar y vaciar recipientes de recogida de residuos subterráneos según el preámbulo de la reivindicación 1 
y un recipiente de recogida de residuos subterráneo para cooperar con un tal dispositivo de elevación, 
según el preámbulo de la reivindicación 7. 10 
 
[0002] Los recipientes de recogida de residuos subterráneos con un hueco de inserción se utilizan de 
manera más frecuente para eliminar las grandes cantidades de desechos domésticos fácilmente en un 
punto de recogida central en las comunidades. Los recipientes de recogida de residuos subterráneos tienen 
la ventaja de que los residuos están cubiertos por una tapa, sobre la cual está unido el hueco de inserción. 15 
Para vaciar estos recipientes de recogida de residuos subterráneos, primero se debe elevar la tapa por 
completo para liberar el recipiente abierto. Posteriormente, el recipiente se sujeta con brazos articulados 
extensibles de un dispositivo de elevación y se eleva desde el foso para vaciarlo en el contenedor de basura 
de un vehículo de recogida de basura. Un tal dispositivo de elevación genérico se conoce, por ejemplo, de 
la EP-A-1 306 321. Este documento trata en detalle la técnica del estado anterior NL-C-1 002 778 y 20 
menciona que es desventajoso proporcionar un sistema de riel lateral con horquillas en el vehículo de 
recogida de basura, ya que el vehículo debe colocarse entonces con mucha precisión frente al recipiente 
de basura que va a vaciarse. Los dos brazos articulados de la EP-A-1 306 321 están fijados de manera 
giratoria en la zona inferior del vehículo de recogida de basura, de modo que estos se giran hacia abajo 
para sostener el recipiente abierto con un marco, y se giran hacia arriba para vaciar el recipiente al volcarlo 25 
hacia el contenedor de basura del vehículo de recogida de basura. En otra forma de realización se 
proporcionan dos barras telescópicas (figura 9), que también están alojadas de manera giratoria en la zona 
inferior del vehículo de recogida de basura. 
 
[0003] El dispositivo de elevación anterior tiene la desventaja de que se puede utilizar exclusivamente para 30 
recipientes de recogida de residuos abiertos. Además, la distribución de las fuerzas que actúan sobre los 
brazos articulados es desfavorable, de modo que los brazos articulados y los cilindros de elevación 
neumáticos necesarios para el movimiento deben estar configurados de manera muy robusta. 
 
[0004] La NL-C-1 002 778 divulga un recipiente de recogida de residuos subterráneo de acuerdo con el 35 
preámbulo de la reivindicación 7. 
 
[0005] La presente invención se basa ahora en la tarea de especificar un dispositivo de elevación para un 
recipiente de recogida de residuos que sea adecuado para elevar y volcar el recipiente de recogida de 
residuos junto con la tapa y el hueco de inserción. Además, se debe lograr una mejor distribución de las 40 
fuerzas que actúan sobre los brazos de agarre. Otra tarea de la invención es especificar un recipiente de 
recogida de residuos subterráneo que sea adecuado para cooperar con un tal dispositivo de elevación. 
 
[0006] Estas tareas se resuelven mediante un dispositivo de elevación para un camión con las 
características de la reivindicación 1 o mediante un recipiente de recogida de residuos subterráneo según 45 
la reivindicación 7. 
 
[0007] El dispositivo de elevación es adecuado para la disposición en un camión para elevar y vaciar 
recipientes de recogida de residuos subterráneos y está provisto de dos brazos paralelos extensibles 
telescópicamente y que están fijados de manera giratoria a un soporte, cada uno de los cuales presenta 50 
una herramienta de acoplamiento para un acoplamiento liberable, cada una con un borde lateral de un 
recipiente de recogida de residuos. 
 
[0008] Debido al hecho de que los brazos extensibles telescópicamente están dispuestos de manera 
giratoria en el soporte que se puede mover hacia arriba y hacia abajo, estos también pueden sujetar y elevar 55 
recipientes de recogida de residuos que no están colocados encima de manera exactamente horizontal. Lo 
mismo también se aplica naturalmente a las calles ascendentes, por lo que el dispositivo de elevación con 
un camión funciona sin ningún problema en un ángulo agudo con respecto al recipiente de basura colocado 
encima horizontalmente. Según la invención, cada herramienta de acoplamiento sirve para efectuar 
respectivamente un acoplamiento con una barra, que están dispuestas lateralmente en el borde superior 60 
del recipiente de recogida de residuos en lados opuestos. Además, se proporciona un mecanismo elevador 
con dos rieles de guía paralelos y verticales y el soporte está provisto entre los rieles de guía y se puede 
mover hacia arriba y hacia abajo a lo largo de estos. 
 
[0009] La herramienta de acoplamiento está formada ventajosamente por un electroimán. Por otro lado, la 65 
herramienta de acoplamiento también puede estar configurada mecánicamente. Para este propósito, la 
herramienta de acoplamiento puede ser una pinza, que está provista preferiblemente de una ranura en 
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forma de V, que coopera con un pasador de acoplamiento de un recipiente de recogida de residuos. 
Además, la pinza puede tener forma de U. 
 
[0010] Además, el recipiente de recogida de residuos subterráneo, que está provisto de un borde superior 5 
y una tapa, que está fijada de manera basculable a una bisagra en el recipiente de recogida de residuos, 
donde un hueco de inserción está fijado a la tapa, presenta ventajosamente dos barras paralelas 
lateralmente en el borde superior en lados opuestos y la tapa está provista respectivamente de un receso 
en ambos lados opuestos, que corresponde a las barras, donde las barras están provistas para cooperar 
con las herramientas de acoplamiento del dispositivo de elevación según cualquiera de las reivindicaciones 10 
1 a 6. 
 
[0011] Otras ventajas de la invención se derivan de las reivindicaciones dependientes y de la siguiente 
descripción, en la que la invención se describe de manera más detallada por medio de un ejemplo de forma 
de realización representado en los dibujos esquemáticos. Se muestra: 15 
 
Figura 1 una representación en perspectiva de un recipiente de recogida de residuos con un hueco 

de inserción, 
 
Figura 2 una representación en perspectiva del mismo recipiente de recogida de residuos con una 20 

tapa abierta, 
 
Figura 3 un dispositivo de elevación en un camión con un recipiente de recogida de residuos, que 

se eleva desde un foso, 
 25 
Figura 4 el mismo dispositivo de elevación en una posición, donde el recipiente de recogida de 

residuos está elevado de nuevo hacia arriba, 
 
Figura 5 el mismo dispositivo de elevación en una posición superior, en la que el recipiente de 

recogida de residuos se vuelca lentamente, 30 
 
Figura 6 el mismo dispositivo de elevación en la posición superior, en la que el recipiente de 

recogida de residuos está completamente volcado, 
 
Figura 7 pasadores de acoplamiento con un mecanismo de palanca para extenderlos en una 35 

posición bajada, 
 
Figura 8  los pasadores de acoplamiento en una posición extendida, 
 
Figura 9 el acoplamiento del brazo extensible de manera telescópica con los pasadores de 40 

acoplamiento, y 
 
Figura 10 un detalle de un brazo con un agarrador, que engancha el pasador de acoplamiento para 

elevar el recipiente de recogida de residuos. 
 45 
[0012] En las figuras se han usado respectivamente los mismos números de referencia para los mismos 
elementos, y las primeras explicaciones se aplican a todas las figuras a menos que se indique 
expresamente lo contrario. 
 
[0013] En las figuras 1 y 2 hay un recipiente de recogida de residuos 1 subterráneo con una tapa 2, que 50 
está fijada de manera basculable al recipiente de recogida de residuos en la parte de atrás con una bisagra 
3. Sobre la tapa 2 está fijado un hueco de inserción 4, a través del cual se pueden insertar bolsas de basura 
en el recipiente de recogida de residuos 1. En el borde superior 5 del recipiente de recogida de residuos 1, 
dos barras 6 paralelas están dispuestas lateralmente en lados opuestos. Además, dos brazos 7 
paralelamente extensibles de manera telescópica con herramientas de acoplamiento 9 montadas de 55 
manera giratoria alrededor de un eje 8 pueden verse en sus extremos libres en una vista parcial. Como se 
puede ver en la figura 2, la tapa 2 está provista respectivamente de un receso 11 en ambos lados opuestos, 
que corresponde a las barras 6, de modo que la tapa 2 se puede abrir o volcar cuando los brazos 7 están 
acoplados. Las herramientas de acoplamiento 9 pueden estar provistas de electroimanes fuertes (no 
representados) o también pueden efectuar un acoplamiento puramente mecánico con las barras 6. 60 
 
[0014] En las figuras 3 a 6 se puede ver un dispositivo de elevación 15 con rieles de guía 16 verticales en 
el lado de un contenedor de basura 17 de un camión 18. Entre los rieles de guía 16 está fijado un soporte 
20 para que se pueda mover hacia arriba y hacia abajo. A cada extremo del soporte 20 está fijado 
respectivamente, de manera giratoria, uno de los brazos 7 extensibles de manera telescópica. 65 
 
[0015] En las figuras 7 y 8 se muestra el recipiente de recogida de residuos 1 con un mecanismo de palanca 
22 mecánico, que presenta un marco 23 en forma de U, que está alojado de manera basculable lateralmente 
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al recipiente de recogida de residuos 1 en un eje giratorio 24 respectivamente (solamente visible en la parte 
frontal). En los extremos libres del marco 23 en forma de U, se proporciona respectivamente un pasador de 
acoplamiento 25 con una cabeza avellanada 26 cónica. En la base 27 del marco 23 en forma de U se 
proporciona centralmente un cilindro de elevación 28 más pequeño, que, en el estado extraído, presiona el 5 
marco 23 contra el borde 5 del recipiente de recogida de residuos 1, de modo que los pasadores de 
acoplamiento 25 quedan avellanados en la barra 6 (figura 7). Cuando el cilindro de elevación 28 se contrae 
(figura 8), los pasadores de acoplamiento 25 sobresalen de la barra 6. 
 
[0016] Como se puede ver en la figura 9, los brazos 7 extensibles de manera telescópica se pueden 10 
enganchar ahora en los pasadores de acoplamiento 25 con las herramientas de acoplamiento 9 para elevar 
o avellanar todo el recipiente de recogida de residuos 1. 
 
[0017] En la figura 10 está representada la herramienta de acoplamiento 9 en el estado despojado y 
presenta una abrazadera en U o una pinza 30 con una ranura 31 en forma de V en la pata 32 inferior, de 15 
modo que las abrazaderas en U 30 se puedan empujar entre la cabeza avellanada 26 del pasador de 
acoplamiento 25 extendido y la barra 6 para elevar o bajar el recipiente de recogida de residuos 1. 
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REIVINDICACIONES 
 
1. Dispositivo de elevación adecuado para la disposición en un camión (18) y para elevar y vaciar los 
recipientes de recogida de residuos (1) subterráneos, con dos brazos (7) paralelos extensibles 5 
telescópicamente y fijados de manera giratoria a un soporte (20), que presentan cada uno una herramienta 
de acoplamiento (9) para un acoplamiento liberable, cada una con un borde lateral de un recipiente de 
recogida de residuos, caracterizado por el hecho de que cada herramienta de acoplamiento (9) sirve para 
efectuar respectivamente un acoplamiento con una barra (6), que están dispuestas lateralmente en el borde 
superior (5) del recipiente de recogida de residuos en lados opuestos, y un mecanismo elevador (15) está 10 
provisto de dos rieles de guía (16) paralelos y verticales y el soporte (20) está dispuesto entre los rieles de 
guía y se puede mover hacia arriba y hacia abajo a lo largo de estos. 
 
2. Dispositivo de elevación según la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que cada herramienta 
de acoplamiento (9) está formada por un electroimán. 15 
 
3. Dispositivo de elevación según la reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que cada herramienta 
de acoplamiento (9) está configurada mecánicamente. 
 
4. Dispositivo de elevación según la reivindicación 3, caracterizado por el hecho de que cada herramienta 20 
de acoplamiento es una pinza (30), que coopera con un pasador de acoplamiento (25) de un recipiente de 
recogida de residuos (1). 
 
5. Dispositivo de elevación según la reivindicación 4, caracterizado por el hecho de que las pinzas (30) 
están provistas de una ranura en forma de V. 25 
 
6. Dispositivo de elevación según la reivindicación 4 o 5, caracterizado por el hecho de que las pinzas 
(30) tienen forma de U. 
 
7. Recipiente de recogida de residuos (1) subterráneo con un borde superior (5) y una tapa (2), que está 30 
fijada de manera basculable al recipiente de recogida de residuos (1) con una bisagra (3), donde un hueco 
de inserción (4) está fijado sobre la tapa (2), caracterizado por el hecho de que dos barras (6) paralelas 
están dispuestas lateralmente en el borde superior (5) en lados opuestos y la tapa (2) está provista de un 
receso (11) respectivamente en ambos lados opuestos, que corresponde a las barras (6), donde las barras 
están previstas para cooperar con las herramientas de acoplamiento (9) del dispositivo de elevación según 35 
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6. 
 
8. Recipiente de recogida de residuos subterráneo (1) según la reivindicación 7, caracterizado por un 
mecanismo de palanca (22) mecánico, que presenta un marco (23) en forma de U, que está alojado, de 
manera basculable, lateralmente al recipiente de recogida de residuos (1) en un eje giratorio (24) 40 
respectivamente, donde en los extremos libres del marco (23) en forma de U se proporciona 
respectivamente un pasador de acoplamiento (25), que se puede avellanar en las barras (6) y puede 
sobresalir para cooperar con las herramientas de acoplamiento (9) del dispositivo de elevación configuradas 
como pinzas (30) según cualquiera de las reivindicaciones 4 a 6. 
 45 
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