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DESCRIPCION
Mueble y método para abrir una parte de mueble moévil con dispositivos de expulsion sincronizados

El presente invento se refiere a un mueble segun el predmbulo de la reivindicacién 1 y a un método para abrir una
parte de mueble movil.

El documento EP 2 067 418 A1 publica un dispositivo de expulsiéon para una parte de mueble mévil en el que una
palanca que puede girar esta accionada por un motor eléctrico. Un activador sirve entonces para activar el
dispositivo de expulsion, el cual estd unido con el dispositivo de expulsion mediante un cable. La utilizacién de
motores eléctricos en muebles es costosa debido del costo del cableado y ademas lleva a consumir energia, que en
los dispositivos de expulsién mecanicos no esta presente.

El documento EP 1 504 696 A2 publica un elemento armario con un cajén extraible el cual en una posicién de cierre
esta sujeto por medio de un dispositivo de enclavamiento. Por medio de un acumulador de resorte el cajon puede
ser expulsado en la direccion de apertura después de haber desenclavado el dispositivo de enclavamiento. Para
liberar el dispositivo de enclavamiento solo esta previsto un elemento de maniobra. Realmente con el uso de un
dispositivo de expulsion mecanico se puede evitar el consumo de energia, pero ciertamente el elemento de
maniobra adicional no es siempre localizable O6pticamente por el usuario y el enclavamiento no puede ser
desenclavado sin accionar el elemento de maniobra, de manera que el cajon no se abre.

Ademas de esto, los dispositivos de expulsién para una parte de mueble mévil son conocidos (DE 20 2006 012 976
U1) en los cuales se obtiene una expulsién mecanica de la parte de mueble mévil por medio de un acumulador de
resorte. El acumulador de resorte puede estar enclavado en una posicién de cierre que es desenclavada mediante
una presién de la parte de mueble mévil en una posicion de sobrepresion. En estos herrajes de push-to-open el
problema consiste en que en placas frontales altas, la presion de la parte de mueble moévil no es suficiente para un
desenclavamiento cuando la placa frontal es accionada en una zona superior.

El documento DE 20 2005 002 433 U1 publica un mueble con dos dispositivos de expulsion para expulsar un cajon,
que para accionar conjuntamente ambos dispositivos de expulsién estan unidos uno con otro por medio de medios
de transmision.

Por tanto es mision del presente invento el crear un mueble y un método para abrir una parte de mueble mévil que
posee una alta fiabilidad también con placas frontales altas.

Esta mision sera resuelta con un mueble con las caracteristicas de la reivindicacién 1 y por un método con las
caracteristicas de la reivindicacion 11.

De acorde con el invento se presenta un mueble con un cuerpo de mueble y como minimo una parte de mueble
mévil con una placa frontal, que presenta como minimo dos dispositivos de expulsion que estan acoplados uno
con otro mediante medios de sincronizacion, en donde los medios de sincronizacion garantizan que en el caso de un
desenclavamiento de un dispositivo de enclavamiento de un primer dispositivo de expulsion también se desenclava
el dispositivo de enclavamiento del otro segundo dispositivo de expulsion. La parte de mueble mévil puede estar
construida como cajon que por lados opuestos esta sujeto al cuerpo de mueble pudiendo desplazarse sobre una
guia de extraccién.

Cada dispositivo de expulsién del mueble acorde con el invento comprende por un lado un dispositivo de
accionamiento que esta tensado previamente mediante un acumulador de fuerza y sirve para, cuando se desenclava
el dispositivo de enclavamiento, expulsar la parte de mueble moévil en la direccion de apertura, y adicionalmente un
sensor mecanico que estd acoplado con el dispositivo de enclavamiento por medio de medios de transmision
mecanicos, en donde cuando la placa frontal se mueve el dispositivo de enclavamiento también puede ser
desenclavado mediante el sensor mecanico. Con ello, cuando se acciona la placa frontal para desenclavar el
dispositivo de enclavamiento se aumenta la funcién de seguridad puesto que al presionar, por un lado se puede
mover el elemento de accionamiento y por otro lado el sensor mecanico, para originar un desenclavamiento. La
deteccion de un movimiento de la placa frontal desde la posicion de cierre a una posicion de sobrepresion se
obtiene con esto en diferentes lugares de la placa frontal, de manera que un giro o un cambio de forma de la placa
frontal debido a la fuerza al accionar es ligeramente menor que cuando la deteccién del movimiento se produce
solamente a través del dispositivo de expulsion.

Un sensor mecanico en el sentido de la reivindicacion no es ningun otro dispositivo de expulsién sino solamente un
sensor que detecta el movimiento de la placa frontal hacia una posicién de sobrepresién y con ello ocasiona un
desenclavamiento del dispositivo de enclavamiento en el dispositivo de expulsion. Solo el dispositivo de expulsion
posee un acumulador de fuerza suficientemente grande para poder provocar una expulsién de la parte de mueble
moévil.
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Preferiblemente el elemento de accionamiento esta situado cercano a una guia de extraccion en una zona inferior
detras de la placa frontal. Por el contrario, el sensor mecéanico esta posicionado separado respecto del elemento de
accionamiento en la placa frontal, especialmente en una zona que en alineacién vertical estd como minimo 30 cm
mas alto o mas bajo que el elemento de accionamiento. Con ello el sensor puede detectar también una presion de la
placa frontal cuando la placa frontal es accionada en la zona superior. Para esto, el sensor mecanico puede estar
situado, por ejemplo en una mitad superior de la placa frontal, especialmente en un cuarto superior de la placa
frontal.

En una primera construccion, el sensor mecanico presenta un empujador que para detectar un movimiento de la
placa frontal puede apoyarse directa o indirectamente en una cara interior de la placa frontal. Como alternativa, el
sensor mecanico también puede presentar un empujador que esta sujeto a la placa frontal y se apoya en un soporte
opuesto que esta fijo en el cuerpo de mueble o esta construido integral con él. Si el dispositivo de expulsién puede
desplazarse junto con la parte de mueble movil el sensor mecanico se encuentra preferiblemente en la placa frontal
mientras que en el caso de una fijacién del dispositivo de expulsion al cuerpo de mueble el sensor mecanico esta
sujeto preferiblemente al cuerpo de mueble. En lugar de un empujador que puede moverse en linea recta, para la
deteccion de un movimiento de la placa frontal se puede utilizar también una palanca giratoria.

Para una transmisién de fuerza fiable desde el sensor mecéanico al dispositivo de enclavamiento en el dispositivo de
expulsion, los medios de transmisién mecanicos presentan preferiblemente como minimo una rueda dentada o
rueda conica que acciona un eje que puede girar. Con ello, por medio del medio de transmision mecanico también
se pueden puentear con seguridad grandes distancias. Tambien se puede pensar aqui igualmente en otras
soluciones mecanicas en lugar de una rueda dentada, como por ejemplo una articulacién cardan.

Una transmision fiable de fuerza desde el sensor mecéanico al dispositivo de enclavamiento puede ser obtenida
también por medio de una traccién Bowden o un control por cable. Para ello, en el sensor puede estar prevista
preferiblemente una palanca de desviacién para en el caso de un movimiento de desplazamiento de un empujador
del sensor, originar una traccién en el control por cable o en la traccién Bowden.

El invento sera explicado con mas detalle a continuacion sobre la base de varios ejemplos de realizaciéon con
referencia a los dibujos adjuntos. Se muestra:

La Figura 1, una vista en perspectiva de un mueble acorde con el invento con un cajén,

la Figura 2, una vista en perspectiva del mueble de la figura 1 sin el cajon,

la Figura 3, una vista en perspectiva del dispositivo de expulsiéon del mueble de la figura 1,

las Figuras 4A y 4B, dos vistas de detalles del dispositivo de expulsion de la figura 3,

la Figura 5, una vista lateral del mueble de la figura 1 con el cajén en la posicion cerrado,

las Figuras 6A a 6C, varias vistas del mueble de la figura 1 con el dispositivo de expulsion montado,

la Figura 7, una representacién en perspectiva en despiece ordenado de una parte del dispositivo de
expulsion,

las Figuras 8A a 8C, varias vistas de la placa frontal con cada una de las zonas de accionamiento para el
desenclavamiento del dispositivo de expulsion,

la Figura 9, una vista en perspectiva de un mueble segun un segundo ejemplo de realizacion,

las Figuras 10A y 10B, dos vistas del mueble de la figura 9,

la Figura 11, una vista del mueble de la figura 9 sin placa frontal,

las Figuras 12A y 12B, dos vistas de dispositivo de expulsion del mueble de la figura 9,

la Figura 13, una vista en perspectiva de un mueble segun otro ejemplo de realizacion,

la Figura 14, una vista en perspectiva del mueble de la figura 13 sin elemento cajén,

la Figura 15, una vista en perspectiva de un dispositivo de expulsion acorde con el invento para el mueble de
la figura 13,

la Figura 16, una vista en detalle de la traccion Bowden del dispositivo de expulsion de la figura 15,

las Figuras 17Ay 17B, dos vistas del dispositivo de expulsiéon en una posicién de cerrado,

las Figuras 18Ay 18B, dos vistas del dispositivo de expulsiéon en una posicién de sobrepresion,

la Figura 19, una representacién en perspectiva en despiece ordenado del sensor del dispositivo de
expulsion, y

las Figuras 20A a 20C, varias vistas del sensor del dispositivo de expulsion.

Un mueble 1 comprende un cuerpo de mueble 2 en el que se apoya un cajon 3 pudiendo desplazarse. El cajon 3
presenta en su cara delantera una placa frontal 4 que sobresale del cajén 3 hacia arriba.

En la figura 2 el mueble 1 esta representado sin el cajén 3, en donde se puede apreciar que en paredes laterales
opuestas del cuerpo de mueble esta prevista una guia de extraccion 5 que presenta un carril de rodadura 6 que
puede ser recorrido sobre el cual esta apoyado el cajon 3. La guia de extraccién 5 esta fijada a un angular de
soporte 7 que esta sujeto en la pared lateral. Ademas esta previsto un soporte 50 para fijar una carcasa 8 de un
dispositivo de expulsion. En cada guia de extraccién 5 esta prevista entonces una carcasa 8, en donde estan
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previstos medios de sincronizacion 10 en forma de una barra para producir un desenclavamiento simultaneo de
ambos dispositivos de expulsién.

En la figura 3 esta mostrado todo el dispositivo de expulsién sin cajon 3 y el cuerpo de mueble 2. En cada carcasa 8
se encuentra un elemento de accionamiento 9 tensado previamente mediante un acumulador de fuerza, que puede
desplazarse sobre una guia en la carcasa 8 y en una posicion cerrado esta retenido por un dispositivo de
enclavamiento. En la carcasa 8 el dispositivo de expulsion puede estar construido, por ejemplo, como esta publicado
en el documento DE 10 2016 113 044.

En la carcasa 8 se apoya un eje de accionamiento 11 pudiendo girar, que sirve para desenclavar el dispositivo de
enclavamiento. El eje de accionamiento 11 esta unido por un lado de manera solidaria al giro con la barra del medio
de sincronizacion 10 y por el lado opuesto esta unido con un eje 12 que esta acoplado con un sensor mecanico. El
eje 12 esta unido a un elemento de desviacién 13 con un eje vertical 14 que esta sujeto en un apoyo superior 15.
Por encima del apoyo superior 15 se encuentra un empujador 16 que puede moverse en linea recta el cual cuando
se presiona la placa frontal 4 puede ser accionado desde una posicién de cerrado a una posicién de sobrepresion. El
empujador 16 esta situado detras de una cubierta 17.

Ademas el empujador 16 estd tensado previamente en una posicion sobresaliente mediante un muelle 90. En el
empujador 16 se ha construido una zona de barra dentada 18 que estéd engranada con una corona dentada en el eje
vertical 14. Cuando el empujador 16 se desplaza en direccion de la presion con esto el eje vertical 14 gira y
transmite ese movimiento giratorio al eje 12 a través de un engranaje de rueda dentada, de manera que mediante el
movimiento del empujador 16 puede hacerse girar el eje de accionamiento11 para desenclavar un dispositivo de
enclavamiento en la carcasa 8.

En la figura 5 el cajén 3 esta mostrado en el cuerpo de mueble 2, en el que la placa frontal 4 fue movida desde una
posicion de cerrado a una posicion de sobrepresién. En una zona superior de la placa frontal 4 el empujador 16 se
apoya en una cara interior de manera que se detecta un movimiento de presion. Si la placa frontal 4 es presionada
en una zona inferior el elemento de accionamiento 9 se mueve igualmente ligeramente en la direccion de cierre de
manera que mediante el elemento de accionamiento 9 se puede producir un desenclavamiento del dispositivo de
enclavamiento. Puesto que la placa frontal 4 posee una cierta movilidad con esto se puede producir un disparo del
dispositivo de enclavamiento tanto mediante el elemento de accionamiento 9 como también mediante el sensor
mecanico con el empujador 16.

En la figura 6 se muestra el cuerpo de mueble 2 en el que el eje vertical 14 esta sujeto mediante el apoyo 15 y el
elemento de desviacién 13. El elemento de desviacion 13 y el apoyo 15 comprenden cada uno una carcasa en forma
de maceta que esta integrada en la pared lateral del cuerpo de mueble 2. En el elemento de desviacion existen
ruedas dentadas del eje vertical 14 y del eje 12 engranadas unas con otras, de manera que se puede transmitir un
movimiento giratorio.

En la figura 8 estd mostrada la carcasa 8 del dispositivo de expulsion, la cual presenta una parte superior 81 de
carcasa y una parte inferior de carcasa en las cuales se alojan un acumulador de fuerza y el dispositivo de
enclavamiento. Mediante el acumulador de fuerza se empuja al elemento de accionamiento 9 que se apoya en un
elemento de contacto que esta fijado al cajon 3 o esta construido integral con éste. El elemento de accionamiento 9
comprende una superficie de contacto 95 que puede ser llevada a engranar con el elemento de contacto. En el
elemento de accionamiento 9 hay situado ademas un iman 92 cuya fuerza magnética se ocupa de que cuando se
utiliza un elemento de contacto metélico, por medio del elemento de accionamiento 9 se pueden transmitir no solo
fuerzas de presion sino también fuerzas de traccion. El elemento de accionamiento 9 comprende ademas una barra
roscada 91 en la que esta sujeta una tuerca estriada 93 pudiendo girar que esta sujeta a un piton de arrastre 94
pudiendo girar pero sin poder desplazarse en direccion axial. Con ello, se puede obtener un posicionado del
elemento de accionamiento 9 en direccién de cierre y direccion de apertura mediante el giro de la tuerca estriada
93.

En la carcasa 8 esta previsto ademas un alojamiento 82 para el elemento de accionamiento 11 mediante el cual
puede ser desenclavado el dispositivo de enclavamiento.

En la figura 8A esta mostrada la placa frontal 4 esquematicamente, en donde se destaca una zona de accionamiento
40 mediante la que ambos dispositivos de enclavamiento en ambos dispositivos de expulsidon pueden ser
desenclavados cuando sobre la placa frontal 4 actia una fuerza de accionamiento en la direccion de cierre. La
zona de accionamiento 40 esta situada solamente en la parte inferior de la placa frontal 4 puesto que en esta zona y
mediante el movimiento de presion del cajon se mueven los elementos de accionamiento 9 respecto de la guia 80
de manera que se puede producir un desenclavamiento del dispositivo de enclavamiento. Si por el contrario, la placa
frontal 4 es accionada en la parte superior la placa frontal 4 se inclina alrededor de los puntos de fijacién en la zona
inferior de la placa frontal, de manera que debido a la inclinacion de la placa frontal 4 no se produce una activacién
por medio del movimiento del elemento de accionamiento 9.
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En la figura 8B se muestra la zona de accionamiento 41 para el empujador 16. Si la placa frontal 4 es presionada en
la zona superior 41 con una fuerza en la direccién de presién, el movimiento de la placa frontal 4 puede ser
detectado por el empujador 16 que a través medios de transmisién mecanicos con el eje vertical 14 y el eje 12 se
ocupan de que el eje de accionamiento 11 gire, lo que igualmente lleva a un desenclavamiento del dispositivo de
enclavamiento. En el caso de una presion de la placa frontal 4 solo en una zona inferior la placa frontal se inclina de
manera que el empujador 16 situado en la zona superior ya no se ocupa de un desenclavamiento fiable del
dispositivo de enclavamiento. Por ello ambos elementos de accionamiento 9 asi como el empujador 16 tienen
diferentes zonas de accionamiento 40 y 41. En la figura 8C estan representadas las zonas de accionamiento 40 y 41
cuando el dispositivo de expulsién esta construido de acuerdo con la figura 3 de manera que tanto en la zona
superior mediante dos sensores mecanicos como también en la zona de la guia de extraccion 5 se produce una
deteccion de un movimiento de presion de la placa frontal 4 a través de los elementos de accionamiento 9. Toda la
placa frontal 4 esta cubierta mediante las zonas de accionamiento 40 y 41 de manera que para un desenclavamiento
de ambos dispositivos de enclavamiento se puede aplicar una fuerza de accionamiento en todo lugar de la placa
frontal 4. Si se aplica una fuerza de accionamiento solo en la zona superior de la placa frontal 4 se produce un
desenclavamiento por medio del empujador 16, mientras que en el caso de un movimiento de presién debido a una
fuerza de accionamiento en la zona inferior los elementos de accionamiento 9 producen un desenclavamiento. En
una zona central de la placa frontal 4 las zonas de accionamiento 40 y 41 pueden solaparse de manera que los
dispositivos de extraccién pueden ser activados mediante los dispositivos de expulsién 9 y mediante el empujador
16. Realmente, para el usuario no se puede reconocer desde el exterior que elemento ha producido el
desenclavamiento sino que solamente se puede reconocer el resultado del desenclavamiento, puesto que el cajon
es desplazado en la direccion de apertura mediante ambos dispositivos de expulsion.

En las figuras 9 a 12AB se muestra un segundo ejemplo de realizacién de un mueble 1 en el que un cajon 3 puede
ser expulsado por medio de un dispositivo de expulsion acorde con el invento. El dispositivo de expulsiéon no esta
sujeto firmemente al cuerpo de mueble 2 sino al cajon 3. Por ello en primer lugar, en la zona superior de la placa
frontal 4 estan previstos dos sensores mecéanicos 20 que cada uno presenta una carcasa 22 con forma de maceta,
en la que esta prevista una guia 23 para un empujador 24 mévil. El empujador 24 movil presenta una zona de barra
dentada 25 que engrana con una rueda dentada 26 giratoria. La rueda dentada 26 giratoria esta sujeta en un
soporte 27 en la carcasa 22 y esta unida solidaria al giro con un eje vertical 21.

Como alternativa, en lugar del empujador 24 guiado en linea recta y de la transmisién por engranaje del avance del
empujador en un movimiento de rotacion del eje vertical 21, en el eje vertical 21 puede estar situada también una
palanca giratoria solidaria al giro. La palanca giratoria detecta por ello el movimiento de presién de la placa frontal 4
y desplaza en rotacién al eje 21 apoyado en la placa frontal 4.

En la figura 11 se muestra el mueble 1 sin la placa frontal 4. El cajon 3 esta apoyado en los lados opuestos pudiendo
desplazarse sobre guias de extraccion 5. En el cuerpo de mueble 2, en la zona superior entre dos paredes laterales
37, estd montado un tirante 37 en los cuales estan previstos dos soportes de apoyo 35 separados en cada uno de
los cuales se apoya un empujador 24. Si la placa frontal 4 es llevada por la parte superior de una posiciéon de
cerrada a una posicion de sobrepresion entonces el empujador 24 se mueve respecto de la guia 23 con lo que la
rueda dentada 26 gira y con ella también gira el eje vertical 21. El eje vertical 21 transmite el movimiento giratorio a
través de un dispositivo de desviacion 28 a un eje horizontal 29, como se muestra en la figura 12B. El eje horizontal
29 esta engranado mediante dientes 30 con dientes 31 de un eje de accionamiento 32 que se apoya pudiendo girar
en la carcasa 8 para en el caso de un movimiento giratorio producir un desenclavamiento del dispositivo de
enclavamiento. También en el ejemplo de realizacion de la figura 9 ambas carcasas 8 con los dispositivos de
accionamiento 9 estan unidas una con otra por medio de medios de sincronizacién 10 en forma de una barra, de
manera que si se desenclava un dispositivo de expulsion también se desenclava el otro dispositivo de expulsién. En
este ejemplo de realizacion el elemento de accionamiento 9 se apoya en un soporte estacionario de manera que
después de un desenclavamiento el elemento de accionamiento 9 puede desplazarse a lo largo de la guia 80 para
expulsar el cajén 3 en la direccion de apertura.

En la figura 13 se muestra otro ejemplo de realizacion de un mueble 1 con un cuerpo de mueble 2y un cajon con
una placa frontal 4. Como se puede apreciar de la vista de la figura 14, en paredes laterales opuestas del cuerpo de
mueble 2 estén previstas guias de extraccion 5, en donde en cada guia de extraccién 5 esta situado un dispositivo
de expulsiéon con una carcasa 8 y ambos dispositivos de expulsién estan acoplados uno con otro por medio un
medio de sincronizacion 10 en forma de un eje.

Cada dispositivo de expulsion esta provisto ademas con un sensor 60 que esta sujeto a una pared lateral del cuerpo
de mueble 2 separados de la guia de extraccién 5. A diferencia de los ejemplos de realizacién precedentes el
sensor 60 esta unido con el dispositivo de expulsién por medio de un cable Bowden que comprende una envolvente
55 y un cable 58 que se apoya en ella pudiendo desplazarse.

En la figura 15 se muestra el dispositivo de expulsién con el sensor 60 sin el cuerpo de mueble 2. La envolvente 55
esta guiada en forma de arco mediante una primera desviacion 56 y es guiada al dispositivo de expulsion mediante
una segunda desviacion 57, en donde las desviaciones 56 y 57 presentan un alojamiento en forma de arco para la
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envolvente 55 con el fin de que el cable 58 no se doble y pueda desplazarse faciimente en el interior de la
envolvente 55. El cable 58 esta unido por un extremo con un adaptador 59 que esté acoplado con el dispositivo de
expulsion, por ejemplo por medio de una palanca apoyada pudiendo girar la cual esta situada en el eje de
accionamiento 11 solidaria al giro, de manera que con una tracciéon en el cable 58 se activa el dispositivo de
expulsion.

La figura 16 muestra el recorrido de la envolvente 55 por las desviaciones 56 y 57, que pueden estar construidas de
material flexible y forman cada una guias en forma de arco para la envolvente 55 y para el cable 58.

La funcién del sensor 60 esta representada en las figuras 17A y 17B. El sensor 60 comprende un empujador 61
apoyado pudiendo girar, que en una posicién de cierre de la placa frontal 4 esta situado en la cara interior de la
placa frontal 4 y opcionalmente también puede apoyarse en ella. Si ahora se debe desenclavar el dispositivo de
expulsion la placa frontal 4 se mueve contra el empujador 61 en una direccion de sobrepresién que esta mostrada
en las figuras 18A y 18B. Por la presién en el empujador 61, mediante una mecanica que se aclarara a continuacién,
se tira del cable 58 del cable Bowden que se mueve respecto de la envolvente 55. Por la traccion del cable 55 el eje
de accionamiento 11 gira y con ello se desenclava el dispositivo de expulsion, como ya se explicéd anteriormente en
referencia a otros ejemplos de realizacion.

En la figura 19 el sensor 60 estd mostrado en una representacién en despiece ordenado. El sensor 60 comprende
dos partes de carcasa 63 que estan fijadas en una pared lateral del cuerpo de mueble 2. En las partes de carcasa
63 esta construido un alojamiento 72 para una palanca de desvio 70 que mediante pivotes 71 encaja en el
alojamiento 72 y con ello se apoya pudiendo girar en la carcasa. Partiendo del eje, la palanca de desvio 70
comprende dos brazos que se extienden en direcciones opuestas.

En el sensor 60 estan previstos medios para el tensado del cable 58, en donde un extremo del cable 58 esta fijado a
una corredera con un pasador roscado 67. El pasador roscado 67 engrana con una tuerca 66 que se apoya en un
manguito 65, como opcion también puede estar apoyado pudiendo en él girar. EI manguito 65 esta apoyado en un
resalte 64 de la pieza de carcasa 63 de manera que mediante un giro de la tuerca 66 se puede modificar la
separacion de la corredera con el pasador roscado 67 respecto de las piezas de carcasa 63 lo que lleva a un
tensado del cable 58. La corredera con el pasador roscado 67 presenta por su lado opuesto una superficie de apoyo
68 que sirve para que se apoye un muelle 69 que por el lado opuesto se apoya en un patin 73.

El patin 73 comprende un pasador roscado 74 en el que se sujeta el empujador 61, el cual estd construido como
manguito roscado o como tuerca, de manera que se puede ajustar la posicion del empujador 61 respecto del patin
73 en la direccion de movimiento del patin 73.

La palanca de desvio 70 puede moverse junto con la corredera y engrana con un brazo en un alojamiento préximo a
la superficie de apoyo 68 como estd mostrado en las figuras 20A a 20C. Si el empujador 61 es empujado por la
placa frontal 4 hacia la superficie de apoyo 68 una superficie de apoyo 75 de la corredera 73 actua sobre el primer
brazo de la palanca de desviacion 70 que entonces en la figura 20C gira en el sentido de las agujas del reloj contra
la fuerza del muelle 69. Mediante el giro de la palanca de desviacién 70 el segundo brazo de la palanca de
desviacién 70 es presionado sobre la cara posterior de la superficie de apoyo 68 y con ello mueve la corredera en la
figura 20C hacia la izquierda lo que lleva a que el cabe 58 se mueva con respecto del manguito 65. Debido a la
traccion en el cable 58 el eje de accionamiento 11 gira y desenclava al dispositivo de expulsion. En el sensor 60 se
pueden emplear también otras mecanicas para producir un desplazamiento deslizante de un empujador 61 en un
movimiento de traccion del cable 58. Después de dejar libre la placa frontal 4 se puede crear de nuevo la posicion
de partida mediante el muelle 69 por que la palanca de desviacion 70 gira y el empujador 61 avanza de nuevo.

En los ejemplos de realizacion representados el dispositivo de expulsién presenta un sensor mecanico para detectar
un movimiento de presion de la placa frontal 4, en donde ambos dispositivos de expulsién estan acoplados cada uno
con un sensor de este tipo, por ejemplo cuando varios empujadores 16 0 24 se sitian repartidos por la altura de la
placa frontal 4.

Lista de simbolos de identificacién.
1 mueble

cuerpo de mueble

cajoén

placa frontal

guia de extraccion

carril de rodadura
angular de retencion
carcasa

elemento de accionamiento
medio de sincronizacion
eje de accionamiento
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eje

elemento de desviacion
eje

apoyo

empujador

cubierta

zona de barra dentada
sensor

eje

carcasa

guia

empujador

zona de barra dentada
rueda dentada

apoyo

dispositivo de desviacion
eje

diente

diente

eje de accionamiento
apoyo opuesto

tirante

pared lateral

zona de accionamiento
zona de accionamiento
soporte

envolvente

desviacion

desviacion

cable

adaptador

sensor

empujador

parte de carcasa
resalte

manguito

tuerca

pasador roscado
superficie de apoyo
muelle
palanca de desviacion
pivote

alojamiento

patin

pasador roscado
superficie de tope
guia

parte superior de carcasa
alojamiento

muelle

barra roscada

iman

tuerca estriada

pitén de arrastre
superficie de contacto
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REIVINDICACIONES

1. Mueble (1) con un cuerpo de mueble (2) y como minimo una parte de mueble mévil con una placa frontal (4),
como minimo dos dispositivos de expulsion que estan acoplados uno con otro mediante medios de sincronizacion
(10), y los medios de sincronizacion (10) garantizan que en el caso de un desenclavamiento de un dispositivo de
enclavamiento de un dispositivo de expulsién también se desenclava el dispositivo de enclavamiento del otro
dispositivo de expulsion, en donde en el caso de un desenclavamiento de un dispositivo de enclavamiento el
acumulador de fuerza acciona el elemento de accionamiento (9) respecto de una guia (80) para expulsar la parte de
mueble movil en la direccion de apertura y el dispositivo de enclavamiento puede ser desenclavado por medio de
una presion en la placa frontal (4) de la parte de mueble mévil desde una posicién de cerrado a una posicion de
sobrepresion, donde el elemento de accionamiento (9) se mueve respecto de la guia (80), caracterizado por que
esta previsto un sensor mecanico (16, 24) que esta acoplado con uno de los dispositivos de enclavamiento por
medio de medios de transmision (12, 14, 22, 29) y en el caso de un movimiento de la placa frontal (4) los
dispositivos de enclavamiento pueden ser desenclavados también por medio del sensor mecanico (16, 24).

2. Mueble segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el elemento de accionamiento (9) esta situado préximo
a una guia de extraccion (5) en una zona inferior detras de la placa frontal (4).

3. Mueble segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizado por que el sensor mecanico (16, 24) esta posicionado en la
placa frontal (4) alejado del elemento de accionamiento (9), especialmente como minimo 30 cm en una direccién
vertical hacia el elemento de accionamiento (9).

4. Mueble segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el sensor mecanico (16, 24) esta
situado en una mitad superior de la placa frontal (4).

5. Mueble segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el sensor mecanico (16, 24)
presenta un empujador y/o una palanca giratoria que puede apoyarse directa o indirectamente en una cara interior
de la placa frontal (4).

6. Mueble segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el sensor mecanico (16, 24)
presenta un empujador y/o una palanca giratoria que puede desplazarse en la placa frontal (4) y/o esta sujeta
pudiendo girar y se apoya en un apoyo opuesto (35) que esta fijado en el cuerpo de mueble (2) o esta formado por el
cuerpo de mueble.

7. Mueble segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el medio de transmision
mecanico presenta como minimo una rueda dentada (30, 31) que acciona giratoriamente un eje (12, 32).

8. Mueble segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que para una transmision de fuerza
desde el sensor mecanico al dispositivo de enclavamiento esta previsto un cale Bowden o un control por cable.

9. Mueble segun la reivindicacion 8, caracterizado por que en el sensor esta prevista una palanca de desviacion
(70) que cuando se presiona un empujador (61) en el sensor se produce una traccion en el cable Bowden o del
control por cable.

10. Mueble segln una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la parte de mueble mévil esta
construida como cajon (3) el que esta apoyado en lados opuestos del cuerpo de mueble y puede desplazarse sobre
una guia de extraccion (5).

11. Método para abrir una parte de mueble mévil, en especial un cajén (3) con los siguientes pasos:

- Presionar una placa frontal (4) de la parte de mueble mévil desde la posicién de cerrada a una posicién de
sobrepresion;

- Detectar el movimiento de la placa frontal (4) en la direccién de cierre mediante como minimo un sensor
(16, 24) mecanico separado del dispositivo de expulsién;

- Transmitir el movimiento del sensor (16, 24) por medio de medios de transmisibn mecanicos a un
dispositivo de enclavamiento de un dispositivo de expulsion y desenclavar el dispositivo de enclavamiento, y

- Expulsar la parte de mueble mévil en la direccion de apertura mediante un elemento de accionamiento (9)
previamente tensado mediante un acumulador de fuerza, caracterizado por que estan previstos como
minimo dos sensores (16, 24) mecanicos que individualmente o en comun detectan un movimiento de la
placa frontal a la posiciéon de sobrepresién y desenclavan uno o varios dispositivos de expulsion.
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Fig. 5
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Fig. 6A
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Fig. 7
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Fig. 9
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Fig. 10A
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Fig. 10B
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Fig. 11
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Fig. 12B
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Fig. 18B
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