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A remote control device is provided that is configured for use in a load control system that includes one or more
electrical loads. The remote control device includes a mounting structure and a control unit, and the control unit is
configured to be attached to the mounting structure in a plurality of different orientations. The control unit includes a
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of the control unit and/or provide a visual indication of an amount of power delivered to the electrical load based on the
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DISPOSITIVO DE CONTROL DE CARGA REMOTO CON CAPACIDAD PARA DETECCION DE
ORIENTACION

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un
sistema de control de carga que incluye una 0 mas cargas eléctricas; el dispositivo de control remoto incluye
una estructura de montaje y una unidad de control, y la unidad de control esta configurada para unirse a la
estructura de montaje en una pluralidad de diferentes orientaciones; la unidad de control incluye una interfaz
de usuario, un circuito de deteccién de orientacion, y un circuito de comunicacion; la unidad de control esta
configurada para determinar una orientacion de la unidad de control a través del circuito de deteccion de
orientacion.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Un sistema de control de carga puede incluir una o0 mas cargas eléctricas que un usuario pudiera querer
controlar a través de un solo dispositivo de control de carga. Estas cargas eléctricas pueden incluir, por
ejemplo, cargas de iluminacién, unidades HVAC, pantalla de proyeccidon o tratamiento de ventana
motorizadas, unidades de control de humedad, sistemas o amplificadores de audio, dispositivos de Internet de
cosas (loT), y/o similares.

Durante la instalacién de sistemas de control de carga tipicos, interruptores mecanicos estandar, tales
como los interruptores de conmutacién tradicionales o interruptores de paleta decorativos, pueden ser
reemplazados por dispositivos de conirol de carga mas avanzados. Sin embargo, dicho procedimiento de
instalacion por lo regular requiere que el interruptor mecanico existente sea desconectado del cableado
eléctrico y retirado de una caja de embutir en el cual estd montado, y que el dispositivo de control de carga
entonces sea conectado al cableado eléctrico e instalado en la caja de embutir. Un consumidor promedio
pudiera no sentirse cémodo realizando el cableado eléctrico requerido en dicha instalaciéon. Por consiguiente,
dicho procedimiento por lo regular puede ser ejecutado por un contratista eléctrico u otro instalador experto,
pero la contratacion de un contratista eléctrico puede resultar muy costoso para el consumidor promedio.

Ademas, en algunas instalaciones, los interruptores mecanicos estandar se pueden mantener en el
lugar (o no ser parte del sistema en lo absoluto) y se pueden complementar con uno o més dispositivos de
control remoto que son instalados e incorporados en el sistema de control de carga. Los dispositivos de control
remoto pueden ser montados en diferentes estructuras y en una variedad de diferentes orientaciones, las
cuales por ejemplo pueden ser desconocidas para el dispositivo previo a la instalacidn. Por ejemplo, los
dispositivos de control remoto pueden ser montados sobre un interruptor mecénico estandar existente o se
pueden fijar directamente a la superficie de la pared, y la orientacién del dispositivo puede ser determinada al
menos parcialmente por el instalador. De manera adicional, en los dispositivos de control remoto pueden ser
dispositivos auténomos, tal como sobremesas o dispositivos manuales que pueden ser colocados o
mantenidos en una variedad de orientaciones.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Aqui se describen dispositivos de control (por ejemplo, dispositivos de control de carga, dispositivos de

control remoto, etc.) que estan configurados para uso en un sistema de control de carga. Un dispositivo de
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control remoto puede incluir una estructura de montaje (por ejemplo, un adaptador, una porcién base, un
pedestal de sobremesa, etc.) y una unidad de control. La unidad de control configurada para montarse en una
pluralidad de orientaciones (por ejemplo, anexarse a la estructura de montaje en una pluralidad de
orientaciones, anexarse a diferentes tipos de estructuras de montaje, etc.). La unidad de control puede incluir
una porcion rotativa que es rotativa con respecto a la estructura de montaje. La unidad de control tiene una
forma rectangular.

La estructura de montaje se puede configurar para unirse a un dispositivo de control de carga que esta
configurado para controlar una cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica que esta eléctricamente
conectada al dispositivo de control de carga. Por ejemplo, la estructura de montaje se puede configurar para
unirse a un yugo del dispositivo de control de carga, configurado para unirse a un interruptor mecanico del
dispositivo de control de carga, y/o configurado para unirse entre una porcién de bisel del dispositivo de control
de carga y una abertura de una placa frontal. En algunos casos, el dispositivo de control remoto puede ser un
dispositivo de sobremesa o un dispositivo manual. Ademas, en algunos casos, el dispositivo de control remoto
se puede configurar para montarse directamente a una pared o en una caja de embutir eléctrica estandar.

La unidad de control puede incluir una interfaz de usuario (por ejemplo, una interfaz de usuario
simétrica), un circuito de deteccidn de orientacién, y un circuito de comunicacién (por ejemplo, un circuito de
comunicacién inalambrica). La interfaz de usuario de la unidad de control comprende un circuito de contacto
capacitivo. La unidad de control configurada para determinar una orientacién de la unidad de control a través
del circuito de deteccidn de orientacién, y traducir una entrada de usuario de la interfaz de usuario en datos de
control con base en la orientacién de la unidad de control, donde los datos de control estan configurados para
controlar una carga eléctrica del sistema de control de carga. La unidad de control también esta configurado
para ocasionar que el circuito de comunicacién transmita una sefial de control que comprende los datos de
control. Los datos de control pueden ser configurados para controlar una intensidad o un color de una carga
de iluminacion del sistema de control de carga.

El circuito de deteccion de orientacion puede incluir un interruptor que esté configurado para ser cerrado
(por ejemplo, conductor) cuando la unidad de control esta en una primera orientacion y abrirse (por ejemplo,
no conductor) cuando la unidad de control esta en una segunda orientacién. El interruptor puede incluir un
cojin de contacto eléctrico y/o un elemento de acortamiento, un interruptor tactil y/o una protuberancia, un
interruptor de gravedad, un interruptor de mercurio, etc. El circuito de deteccidn de orientaciéon puede incluir
una bola y un sensor de diodo de emisién de luz (LED), un dispositivo fotosensible, un optoacoplador que
comprende un diodo de emisién de luz {LED) de infrarrojos (IR} y un fotodiodo, un sensor inductivo, un circuito
de sensor de efecto hall, un interruptor manualmente operado, un acelerémetro, un giroscopio y/o similar.

La unidad de control se puede configurar para determinar automaticamente la orientacién de la unidad
de control al momento en que la unidad de control es unida a la estructura de montaje. La unidad de control se
puede configurar para determinar la orientacidon de la unidad de control cada vez que la unidad de control
despierta de un estado apagado o dormido. La unidad de control se puede configurar para traducir las
entradas de usuario que corresponden a comandos de encendido y apagado de la carga eléctrica en datos de
control respectivos con base en la orientacion de la unidad de control. De manera alternativa o adicional, la

unidad de control se puede configurar para traducir las entradas de usuario que corresponden a comandos de
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subir y bajar de la carga eléctrica en datos de control respectivos con base en la orientacion de la unidad de
control.

La interfaz de usuario se puede configurar para proporcionar, a través de indicadores visuales de la
unidad de control, una indicacién visual de una cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica con base
en la orientacién de la unidad de control. Por ejemplo, la interfaz de usuario se puede configurar para emitir
una cantidad de luz que corresponda a la cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica con base en
la orientacion de la unidad de control. De manera alternativa o adicional, la interfaz de usuario comprende una
pluralidad de diodos de emisién de luz (por ejemplo, acomodados como una barra de luz) que estan
acomodados en un arreglo lineal y que estan configurados para proporcionar la indicacién visual con base en
la orientacion de la unidad de control. Por ejemplo, el arreglo de diodos de emision de luz puede definir un
primer extremo de la indicacién visual que corresponde a una cantidad de extremo alto de potencia y un
segundo extremo opuesto de la indicacion visual que corresponde a una cantidad de potencia de extremo
bajo. La unidad de control se puede configurar para determinar las ubicaciones relativas del primer y segundo
extremos de la indicacidn visual con base en la orientacién de la unidad de control.

En ejemplos donde los LEDs estan acomodados como una barra de luz, la barra de luz puede definir un
punto de inicio de la indicacién visual que corresponde a la cantidad de potencia de extremo bajo y un punto
final de la indicacion visual que corresponde a una cantidad de potencia de extremo alto, y la unidad de control
se puede configurar para determinar las ubicaciones relativas del punto de inicio y punto final de la indicacion
visual con base en la orientacidon de la unidad de control. En algunos ejemplos, el punto de inicio y el punto
final son la misma ubicacién o ubicaciones adyacentes en |a barra de luz. Ademas, el punto de inicio y el punto
final se localizan en el fondo de la barra de luz.

La unidad de control se puede configurar para recibir la orientaciéon durante un modo de configuracién
de la unidad de control, por ejemplo, cuando la unidad de control es colocada en el modo de configuracion a
través de una entrada de usuario Unica a través de la interfaz de usuario y/o colocada en el modo de
configuracién a través de un dispositivo externo. El dispositivo de control remoto también se puede emparejar
con una carga eléctrica del sistema de control de carga durante el modo de configuracion. La unidad de
control se puede configurar para recibir la orientacién de la unidad de control desde un dispositivo externo (por
ejemplo, teléfono inteligente, tableta, etc.) a través del circuito de comunicacién. El dispositivo externo se
puede configurar para determinar la orientacién de la unidad de control utilizando una cdmara del dispositivo
externo. En dichos casos, la unidad de control se puede configurar para iluminar fuentes de luz de la unidad de
control en un patrdn Unico para comunicar la orientacion de la unidad de control.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La figura 1 muestra un sistema de control de carga ejemplar que incluye un dispositivo de control
remoto.

La figura 2A es una vista en perspectiva de un dispositivo de control remoto ejemplar.

La figura 2B es una vista despiezada del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la
figura 2A.

La figura 3A es una vista en perspectiva posterior despiezada de un componente de la unidad de
control del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 2B.
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La figura 3B es una vista en perspectiva frontal despiezada del componente de la unidad de control del
dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 2B.

La figura 4 es una vista en perspectiva posterior del componente de la unidad de control que se ilustra
en las figuras 3A y 3B, en una configuracién ensamblada.

La figura 5 es una vista en perspectiva frontal de un componente adaptador y el componente de la
unidad de control del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 2B.

La figura 6 es una vista en perspectiva posterior de un componente de placa frontal del dispositivo de
control remoto gjemplar que se ilustra en la figura 2B.

La figura 7A es una vista frontal del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 2A.

La figura 7B es una vista lateral del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 2A.

La figura 7C es una vista superior del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura
2A.

La figura 8 es una vista en seccion lateral del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la
figura 2A.

La figura 9 es una vista en perspectiva frontal del otro dispositivo de control remoto reacondicionado
ejemplar.

La figura 10 es una vista en perspectiva frontal del dispositivo de control remoto reacondicionado
ejemplar que se ilustra en la figura 9, con una unidad de control del dispositivo de control remoto removida de
una estructura de montaje del dispositivo de control remoto.

Las figuras 11A a 11C muestran vistas frontales de la unidad de control remoto ejemplar que se
muestra en la figura 9 cuando se ilumina una barra de luz para proporcionar una indicacién Unica de la
intensidad de una carga de iluminacién.

La figura 12 es una vista en perspectiva frontal de la estructura de montaje del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9.

La figura 13 es una vista en perspectiva posterior de la unidad de control del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9.

La figura 14 es una vista despiezada frontal de la unidad de control del dispositivo de control remoto
reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9.

La figura 15 es una vista despiezada posterior de la unidad de control del dispositivo de control remoto
reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9.

La figura 16 es una vista en perspectiva frontal de la estructura de montaje del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 comprendiendo una protuberancia y un
interruptor tactil.

La figura 17 es una vista en perspectiva posterior de la unidad de control del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 que comprende una protuberancia y un
interruptor tactil.

La figura 18 es una vista en perspectiva frontal de la estructura de montaje del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 comprendiendo un iman y un circuito de sensor

de efecto hall.
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La figura 19 es una vista en perspectiva posterior de la unidad de control del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 comprendiendo un iman y un circuito de sensor
de efecto hall.

La figura 20 es una vista en perspectiva frontal de la estructura de montaje del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 comprendiendo un fotodiodo.

La figura 21 es una vista en perspectiva posterior de la unidad de control del dispositivo de control
remoto reacondicionado ejemplar que se ilustra en la figura 9 comprendiendo un fotodiodo.

La figura 22 es una vista en perspectiva de otro dispositivo de control remoto ejemplar.

La figura 23 es una vista frontal del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 22.

La figura 24 es una vista lateral derecha del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la
figura 22.

La figura 25 es una vista en seccién lateral derecha del dispositivo de control remoto ejemplar que se
ilustra en la figura 22.

La figura 26 es una vista en perspectiva frontal del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra
en la figura 22, con el dispositivo de control remoto desmontado de un interruptor de luz.

La figura 27 es una vista en perspectiva posterior del dispositivo de control remoto ejemplar que se
ilustra en la figura 22, con el dispositivo de control remoto desmontado del interruptor de luz.

La figura 28 es una vista frontal del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 22,
con el dispositivo de control remoto desmontado del interruptor de luz.

La figura 29 es una vista lateral derecha del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la
figura 22, con el dispositivo de control remoto desmontado del interruptor de luz.

La figura 30 es una vista inferior del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura 22,
con el dispositivo de control remoto desmontado del interruptor de luz.

La figura 31 es una vista posterior del dispositivo de control remoto ejemplar que se ilustra en la figura
22, con el dispositivo de control remoto desmontado del interruptor de luz.

La figura 32 es diagrama esquematico equivalente simplificado de una unidad de control ejemplar para
el dispositivo de control remoto ejemplar.

La figura 33 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccién de orientaciéon que
puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto.

La figura 34 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de mapeo de interfaz de usuario
de orientacidn que puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto.

La figura 35 es un gréfico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccidn de orientacién que
puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto.

La figura 36 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccién de orientacién que
puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto y un dispositivo externo.

La figura 37A es una vista en perspectiva derecha de un dispositivo de control ejemplar.

La figura 37B es una vista en perspectiva izquierda del dispositivo de control ejemplar que se ilustra en
la figura 37A.

La figura 37C es una vista lateral derecha del dispositive de control ejemplar que se ilustra en la figura
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La figura 38 es un diagrama esguematico equivalente simplificado de una unidad de control ejemplar
para el dispositivo de control ejemplar.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La figura 1 muestra un sistema de control de carga ejemplar 100. Tal como se muestra, ¢l sistema de
control de carga 100 puede ser configurado como un sistema de control de iluminacion que puede incluir una
carga eléctrica {por ejemplo, tal como una fuente de luz controlable 110), y un dispositivo de control remoto
120 (por ejemplo, tal como un dispositivo de control remoto rotativo energizado con bateria). El sistema de
control de carga 100 puede incluir un interruptor mecanico mantenido de polo sencillo paso sencillo (SPST)
estandar 104 (por ejemplo, un "interruptor de conmutacién” o un "interruptor de Iuz"). El interruptor 104 puede
estar en su lugar previo a la instalacion del dispositivo de control remoto 120 (por ejemplo, preexistente en el
sistema de control de carga 100). El interruptor 104 puede ser eléctricamente acoplado (por ejemplo, en serie)
entre una fuente de energia de corriente alterna (CA) 102 y una fuente de luz controlable 110. El interruptor
104 puede incluir un actuador de conmutacion 106 que puede ser accionado para conmutar (por ejemplo,
encender y/o apagar) la fuente de luz controlable 110. La fuente de luz controlable 110 puede ser
eléctricamente acoplada a la fuente de energia CA 102 cuando el interruptor 104 esta cerrado (por ejemplo,
conductor), y se puede desconectar de la fuente de energia CA 102 cuando el interruptor 104 esta abierto (por
ejemplo, no conductor).

El dispositivo de control remoto 120 puede incluir una unidad de control. La unidad de control puede
incluir un circuito de control, uno o mas dispositivos de entrada, un circuito de comunicacién inalambrica (por
ejemplo, un transceptor de radiofrecuencia (RF)), memoria, un suministro de energia (por ejemplo, una
bateria), un mecanismo de retroalimentacién (por ejemplo, uno 0 mas diodos de emisién de luz (LEDs), un
circuito de deteccién de orientaciones, etc.

Los dispositivos de entrada, tales como actuadores, una superficie sensible al contacto (por ejemplo, un
circuito de contacto capacitivo que responde a una superficie de contacto capacitiva), una perilla giratoria, etc.
El dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para recibir entradas de usuario a través de los
dispositivos de entrada de usuario, y adicionalmente se puede configurar para recibir entradas de usuario a
través de dispositivos de entrada externa, tales como dispositivos de control remoto energizados con bateria
130. por consiguiente, el dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para traducir las entradas de
usuario en datos de control para controlar una 0 mas cargas eléctricas, tal como la fuente de luz controlable
110. El dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para transmitir una o mas sefiales de control que
incluyen los datos de control para controlar una 0 mas cargas eléctricas. Por ejemplo, el dispositivo de control
remoto 120 puede operar para transmitir sefiales inalambricas, por ejemplo sefales de radiofrecuencia (RF)
108, a la fuente de luz controlable 110. Las sefiales inalambricas pueden ser utilizadas para controlar una o
mas caracteristicas (por ejemplo, intensidad, color, etc.) de la fuente de luz controlable 110. La fuente de luz
controlable 110 se puede asociar con el dispositivo de control remoto 120 (por ejemplo, durante un
procedimiento de configuracidon del sistema de control de carga 100) de manera que la fuente de luz
controlable 110 puede responder a las sefiales RF 108 transmitidas por el dispositivo de control remoto 120.

Un ejemplo de un procedimiento de configuracion para asociar un dispositivo de control remoto con un
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dispositivo de control de carga se describe con mayor detalla en la Publicidad de Patente de los Estados
Unidos comlnmente cedida Numero 2008/0111491, publicada el 15 de Mayo de 2008, titulada "Sistema de
Control de lluminacién de Radio-Frecuencia”, cuya divulgacion se incorpora aqui por referencia.

El circuito de control del dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para detectar
accionamientos de punto y/o gestos utilizando el circuito sensible al contacto, y generar datos de control para
controlar una carga eléctrica, tal como la fuente de luz controlable 110, por consiguiente. Un accionamiento de
punto, tal como aqui se describe, se puede caracterizar por un contacto aplicado en una ubicacion especifica
de una superficie de deteccion (por ejemplo, una superficie sensible al contacto). Ejemplos de accionamientos
de punto pueden incluir un "toque" o "pinchazo" (por ejemplo, un toque de liberacidn rapidos aplicado en un
solo punto de deteccion), un "presionar y mantener" (por ejemplo, una presion con el dedo aplicada en un solo
punto de detecciéon por un periodo de tiempo), y un "doble toque™" (por ejemplo, dos toques aplicados en
sucesion rapida en un solo punto de deteccion). Un dispositivo de entrada de usuario (por ejemplo, el cual
puede incluir una superficie sensible al contacto y/o un circuito sensible al contacto tal como aqui se describe)
se puede configurar para detectar un accionamiento de punto y generar una sefal de salida que indique la
deteccion. Dicho dispositivo de entrada de usuario ademas se puede configurar para interpretar otros tipos de
entrada de usuario como multiples accionamientos de punto continuos. Por ejemplo, el dispositivo de entrada
de usuario se puede configurar para detectar un dedo que se desliza o arrastra a través de una superficie
sensible al contacto e interpretar dicho "deslizamiento" o "arrastre” como mliltiples accionamientos de punto
continuos. El dispositivo de entrada de usuario puede generar mlltiples sefiales de salida en respuesta al
"deslizamiento” o "arrastre” (por ejemplo, una sefial de salida correspondiente a cada uno de los
accionamientos de punto).

Un gesto, tal como aqui de describid, se puede distinguir de un accionamiento de punto en al menos un
aspecto espacial y/o de temporizacién. Un gesto puede representar un movimiento asociado con
caracteristicas de temporizacion especificas. Un dispositivo de entrada de usuario sensible a los gestos puede
ser configurado para detectar un gesto, interpretar el gesto como una sola accién, y generar una sefial de
salida que indigue la deteccién y/o accidn. Los gestos pueden estar basados en contacto (por ejemplo,
efectuados a través de uno o mas contactos fisicos con una superficie de deteccién) o no basados en contacto
(por ejemplo, efectuados sin contacto fisico directo con una superficie de deteccion).

Los gestos basados en contacto, tal como aqui se describe, pueden incluir un "arrastre”, un "golpecito”,
un "apretén” con varios dedos, una "extension” con varios dedos o "abrir", y/o similar. Un "golpecito” se puede
caracterizar por contactos aplicados en mdltiples ubicaciones de una superficie de deteccion dentro de una
ventana de tiempo predeterminada {(por ejemplo, una ventana de tiempo angosta para detectar la
simultaneidad de los contactos). Los contactos con mlltiples ubicaciones pueden indicar que multiples dedos,
la palma de una mano, y/o similares, estén involucrados, y una ventana de tiempo angosta puede indicar que
los contactos son breves y simultdneos para indicar un movimiento de golpecito. Un "arrastre”" se puede
caracterizar por contactos consecutivos con multiples ubicaciones dentro de un periodo de tiempo breve.
Contactos consecutivos con multiples ubicaciones pueden indicar un movimiento (por ejemplo, por uno 0 mas
dedos) sobre la superficie de deteccion, y la brevedad del tiempo puede indicar que el movimiento fue
ejecutado con rapidez para indicar un movimiento de deslizamiento. Un "apreton” con varios dedos se puede
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caracterizar por mdltiples dedos (por ejemplo, dos dedos) moviéndose juntos, y una "extensién" o "abertura"
con varios dedos se puede caracterizar por multiples dedos (por ejemplo, dos dedos) separandose. Se
debiera observar que los términos utilizados para describir los gestos anteriores pueden ser variados y no
debieran limitar el alcance de la divulgacion. Los gestos pueden ser programables por el usuario,
reprogramables, y gestos personalizados. Por ejemplo, un usuario puede pre-programar un dispositivo de
control (por ejemplo, a través de una aplicacion movil) para reconocer gestos adicionales tales como un
movimiento de “rotacién” un "zig-zag" y/o un movimiento "circular” como comandos para controlar un cierto
aspecto operativo de una carga eléctrica.

Los gestos no basados en contacto, tal como aqui se describen, pueden incluir diversos movimientos
de manos, brazos o corporales enfrente de una superficie de deteccion. Por ejemplo, la unidad de entrada de
usuario puede ser configurada para detectar, a través de un elemento tactil capacitivo, un dedo que se
desplaza sobre una superficie frontal del dispositivo de conirol e interpreta dicho movimiento como un
comando para cambiar un estado del dispositivo de control 0 una carga eléctrica controlada por el dispositivo
de control. Dichos gestos no basados en contacto pueden ser detectados por un dispositivo sensible al
contacto (por ejemplo, una superficie tactil basada en capacitivo) incluso sin contacto fisico con la superficie,
por ejemplo, siempre y cuando los gestos estén dentro de una distancia limitada del dispositivo sensible al
contacto (por ejemplo, dentro de 2 cm).

Se debiera apreciar que el circuito de control no queda limitado a interpretar sefiales asociadas con los
gestos ejemplares antes descritos, y que el circuito de control se puede configurar para interpretar sefiales
asociadas con mas gestos, una menor cantidad de gestos o gestos diferentes seglin se desee. La superficie
sensible al contacto puede definir una columna lineal (por ejemplo, una columna unidimensional) que puede
proporcionar una salida de eje Y. No obstante, ademas se debiera apreciar que el dispositivo de control
remoto 120 no queda limitado de esta manera. Por ejemplo, la superficie sensible al contacto puede definir,
por ejemplo, dos, tres 0 mas columnas lineales que pueden proporcionar salida de eje Y respectivas, una o
mas filas lineales que proporcionen salidas de eje X respectivas, 0 cualquier combinacion de las mismas. La
superficie sensible al contacto también puede ser, por ejemplo, un elemento de contacto multidimensional, tal
como un elemento de contacto bidimensional que tenga salidas tanto del eje X como del gje Y. Algunas
implementaciones pueden permitir que el dispositivo de control remoto 120 controle mlltiples cargas eléctricas
desde la unidad de control. Por ejemplo, gestos aplicados a una primera columna de contacto capacitiva del
circuito de contacto capacitivo pueden ocasionar que se emitan comandos a una primera carga de iluminacién
asociada con la primera columna de contacto capacitiva, gestos aplicados a una segunda columna de
contacto capacitiva del circuito de contacto capacitivo pueden ocasionar que se emitan comandos a una
segunda carga de iluminacién asociada con la segunda columna de contacto capacitiva, y gestos aplicados
simultaneamente a la primera y segunda columnas de contacto capacitivas pueden ocasionar que se emita un
comando a la primera y segunda cargas de iluminacion.

El circuito de control se puede configurar para asociar gestos de usuario particulares con escenas
predeterminadas, tal como escenas de iluminaciéon predefinidas por ejemplo. El circuito de control puede ser
configurado para permitir uno 0 mas de los gestos programables por el usuario, reprogramables y
personalizados. Ademas, el circuito de control se puede configurar para asociar gestos de usuario particulares
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con escenas predeterminadas, tal como escenas de iluminacién predefinidas por ejemplo.

La fuente de Iuz controlable 110 puede incluir una carga de iluminacién interna {que no se muestra), tal
como, por ejemplo, un motor de luz de diodo de emisidn de luz (LED), una lampara fluorescente compacta,
una lampara incandescente, una lampara de halégeno u otras fuentes de luz convenientes. La fuente de luz
controlable 110 puede incluir una carcasa 112. La carcasa 112 puede comprender una porcién de extremo
114 a través de la cual puede brillar la luz emitida desde la carga de iluminacién. La fuente de luz controlable
110 puede incluir un encerramiento 115 configurado para alojar uno 0 mas componentes eléctricos de la
fuente de luz controlable 110 (por ejemplo, tal como un circuito de control de carga integral (que no se
muestra)). Uno o mas componentes eléctricos pueden operar para controlar la intensidad de la carga de
iluminacién entre una intensidad de extremo bajo (por ejemplo, aproximadamente 1%) y una intensidad de
extremo alto (por ejemplo, aproximadamente 100%). Uno 0 més componentes eléctricos pueden operar para
controlar el color de la luz emitida por la fuente de luz controlable 110. Por ejemplo, cuando la fuente de luz
controlable 110 es una fuente de luz LED, uno o mas componentes eléctricos pueden operar para controlar el
color del LED en un modo de control de temperatura de color 0 un modo de control de color completo.

La fuente de luz controlable 110 puede incluir un circuito de comunicacién inalambrica (que no se
muestra) alojado dentro del encerramiento 115, de manera que la fuente de luz controlable 110 puede operar
para recibir las sefiales RF 108 transmitidas por el dispositivo de control remoto 120, y controlar la intensidad
y/o color de la carga de iluminacién en respuesta a las sefiales RF recibidas. El encerramiento 115 se puede
unir a la carcasa 112 (por ejemplo, tal como se muestra en la figura 1). El encerramiento 115 puede ser
integral con (por ejemplo, monolitico con) la carcasa 112, de manera que el encerramiento 115 puede definir
una porcion de encerramiento de la carcasa 112. La fuente de luz controlable 110 puede incluir una base
atornillada 116 configurada para atornillarse en un zdcalo Edison estandar, de manera que la fuente de luz
controlable se puede acoplar a la fuente de energia CA 102. La fuente de luz controlable 110 se puede
configurar como un proyector (por ejemplo, como se muestra en la figura 1) que puede ser instalado en un
accesorio de luz ahuecado. La fuente de luz controlable 110 puede no estar limitada a la base atornillada
ilustrada 116, y puede incluir cualquier base conveniente (por ejemplo, una base estilo bayoneta u otra base
conveniente que proporcione conexiones eléctricas).

El interruptor 104 puede estar en el lugar previo a la instalacién del dispositivo de control remoto 120
(por ejemplo, preexistente en el sistema de control de carga 100). El interruptor 104 se puede configurar para
gjecutar tares simples tales como encendido y/o apagado (por gjemplo, a través del actuador de conmutacion
106) de la fuente de luz controlable 110. Un propédsito ejemplar del dispositivo de control remoto 120 puede ser
permitir a un usuario controlar aspectos adicionales de la fuente de luz controlable 110 {por ejemplo, tal como
la intensidad y color de la luz). Otro propdsito ejemplar del dispositivo de control remoto 120 puede ser
proporcionar a un usuario retroalimentacién referente al tipo y/o resultado del control ejercido por el usuario.
Tal como aqui se describe, ambos propésitos anteriores se pueden cumplir con un trabajo de cableado
eléctrico limitado o no adicional.

El dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para unirse al interruptor 104, por ejemplo, al
actuador de conmutacion 106 del interruptor 104. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 120 se puede
unir al actuador de conmutacién 106 cuando esta en la posicion de encendido (por ejemplo, apuntando hacia
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arriba) y cuando el interruptor 104 esta cerrado y es conductor. Tal como se muestra en la figura 1, el
dispositivo de control remoto 120 puede incluir una porcién de accionamiento 122 (por ejemplo, una porcién
rotativa) y una porcién base 124. La porcion base 124 se puede configurar para montarse sobre el actuador de
conmutacion 106 del interruptor 104. La porcidon de accionamiento 122 puede ser soportada por la porcion
base 124 y puede ser rotativa alrededor de la porcién base 124. La porcién base 124 se puede configurar para
mantener el actuador de conmutacion 106 en la posicion de encendido. En este sentido, la porcién base 124
se puede configurar de manera gue un usuario no puede conmutar inadvertidamente el actuador de
conmutacién 106 a la posicién de apagado cuando el dispositivo de control remoto 120 estda unido al
interruptor 104. Aqui se proporcionara mayor detalle del dispositivo de control remoto 120 después de un
breve analisis de otros componentes que se pueden incluir en el dispositivo de control de carga 100.

El sistema de control de carga 100 puede incluir uno o mas dispositivos configurados para comunicarse
(por ejemplo, comunicarse de forma inaldambrica) con la fuente de luz controlable 110. Por ejemplo, el sistema
de control de carga 100 incluye el dispositivo de control remoto energizado por bateria 130 (por ejemplo, tal
como se muestra en la figura 1) para controlar la fuente de luz controlable 110. El dispositivo de control remoto
130 puede incluir uno 0 mas actuadores, por ejemplo, un botén de encendido 132, un botén de apagado 134,
un botdn de subir 135, un botén de bajar 136, y un botén preestablecido 138, tal como se muestra en la figura
1. El dispositivo de control remoto 130 puede incluir un circuito de comunicacién inalambrica (que no se
muestra) para transmitir mensajes digitales (por ejemplo, incluyendo comandos para controlar la fuente de luz
110) a la fuente de luz controlable 110 (por ejemplo, a través de las sefiales RF 108) que responde a los
accionamientos de uno o0 mas de los botones 132, 134, 135, 136 y 138. El dispositivo de control remoto 130
puede ser manejado, montado a una pared, 0 soportado por un pedestal (por ejemplo, un pedestal
configurado para montarse sobre una sobremesa). Ejemplos de controles remoto energizados por bateria se
describen con mayor detalle en la Patente de los Estados Unidos cominmente cedida Nimero 8,330,638,
emitida el 11 de Diciembre de 2012, titulada "Control Remoto Energizado con Bateria Inalambrico que tiene
Multiples Medios de Montaje", y la Patente de los Estados Unidos NUmero 7,573,208, emitida el 22 de Agosto
de 2009, titulada "Método para Programar un Ajuste Preestablecido de lluminacién desde un Control Remoto
de Radiofrecuencia”, cuyas descripciones se incorporan agui por referencia en su totalidad.

El sistema de control de carga 100 puede incluir uno o mas de un sensor de ocupaciéon remoto o un
sensor de vacancia remoto (que no se muestra) para detectar las condiciones de ocupacién y/o vacancia en
un espacio que rodea a los sensores. Los sensores de ocupacién o vacancia pueden ser configurados para
transmitir mensajes digitales a la fuente de luz controlable 110, por ejemplo a través de las sefiales RF 108, en
respuesta a detectar las condiciones de ocupacién o vacancia. Ejemplos de sistemas de control de carga RF
gue tienen sensores de ocupacion y vacancia se describen con mayor detalle en la Patente de los Estados
Unidos comuUnmente cedida Nimero 7,940,167, emitida el 10 de Mayo de 2011, titulada "Sensor de
Ocupacion Energizado por Bateria", la Patente de los Estados Unidos Ndmero 8,009,042, emitida el 30 de
Agosto de 2011, titulada "Sistema de Control de lluminaciéon de Radiofrecuencia con Deteccion de Ocupacion”
y la Solicitud de Patente de los Estados Unidos Ndmero 8,193,010, emitida el 12 de Junio de 2012, titulada
"Método y Aparato para Configurar un Sensor Inalambrico”, cuyas divulgaciones se incorporan aqui por
referencia en su totalidad.
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El sistema de control de carga 100 puede incluir un sensor de luz de dia remoto (que no se muestra)
para medir una intensidad de luz total en el espacio alrededor del sensor de luz de dia. El sensor de luz de dia
puede ser configurado para transmitir mensajes digitales, tal como una intensidad de luz medida, a la fuente
de luz controlable 110, por ejemplo, a través de las sefiales RF 108, de manera que la fuente de luz
controlable 110 opera para controlar la intensidad de la carga de iluminacion en respuesta a la intensidad de
luz medida. Ejemplos de sistemas de control de carga RF que tienen sensores de luz de dia se describen con
mayor detalle en la Solicitud de Patente de los Estados Unidos comlUnmente cedida NUmero 12/727,956,
presentada el 19 de Marzo de 2010, titulada "Sensor de Luz de Dia Energizado con Bateria Inalambrico”, y la
Solicitud de Patente de los Estados Unidos NUmero 12/727,923, presentada el 19 de Marzo de 2010, titulada
"Método para calibrar un Sensor de Luz de Dia", cuyas descripciones se incorporan aqui por referencia en su
totalidad.

El sistema de control de carga 100 puede incluir otros tipos de dispositivos de entrada, por ejemplo,
radidmetros, sensores de dia nublado, sensores de temperatura, sensores de humedad, sensores de presion,
detectores de humo, detectores de mondxido de carbono, sensores de calidad de aire, sensores de seguridad,
sensores de proximidad, sensores de accesorios, sensores de divisién, teclados, controles remotos de energia
solar o cinéticos, llaveros, teléfonos celulares, teléfonos inteligentes, tabletas, asistentes digitales personales,
computadoras personales, laptops, relojes, controles audiovisuales, dispositivos de seguridad, dispositivos de
monitoreo de energia (tal como medidores de energia, medidores de potencia, sub-medidores de servicios
publicos, medidores de tarifas de servicios publicos, etc.), fransmisores de control central, controladores
residenciales, comerciales o industriales, o cualquier combinacidn de estos dispositivos de entrada.

La fuente de luz controlable 110 se puede asociar con un dispositivo de control inalambrico (por
ejemplo, el dispositivo de control remoto 120) durante un procedimiento de configuracion del sistema de
control de carga 100. Por ejemplo, la asociaciéon se puede lograr accionando un actuador en la fuente de luz
controlable 110 y después accionando {por ejemplo, presionando y manteniendo) un actuador en el dispositivo
de control remoto inalambrico por una cantidad de tiempo predeterminada (por ejemplo, aproximadamente 10
segundos) y/o por gjemplo, a través del uso de un dispositivo externo (por ejemplo, un teléfono inteligente o
tableta, un controlador de sistema, etc.).

Mensajes digitales transmitidos por el dispositivo de control remoto 120 (por ejemplo, mensajes
dirigidos a la fuente de luz controlable 110) pueden incluir un comando e informacién de identificacion, tal
como un identificador Unico (por ejemplo, un nimero de serie) asociado con el dispositivo de control remoto
120. Después de asociarse con el dispositivo de control remoto 120, la fuente de luz controlable 110 puede
responder a mensajes que contienen el identificador Unico del dispositivo de control remoto 120. La fuente de
luz controlable 110 se puede asociar con uno 0 mas dispositivos de control inalambrico diferentes del sistema
de control de carga 100 (por ejemplo, el dispositivo de control remoto 130, el sensor de ocupacion, el sensor
de vacancia y/o el sensor de luz de dia}, por ejemplo utilizando un proceso de asociacidén similar. De manera
alternativa o adicional, la fuente de luz controlable 100 se puede asocia con un dispositivo de control
inalambrico a través un controlador central, mediante el uso de una aplicacibn mdvil que reside en un
dispositivo externo, tal como un teléfong inteligente o tableta, y/o similar.

Después que un dispositivo de control remoto (por ejemplo, el dispositivo de control remoto 120 o el
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dispositivo de control remoto 130) es asociado con la fuente de luz controlable 110, el dispositivo de control
remoto puede ser utilizado para asociar la fuente de luz controlable 110 con el sensor de ocupacion, el sensor
de vacancia y/o el sensor de luz de dfa (por ejemplo, sin el accionamiento del actuador 118 de la fuente de luz
controlable 110). Ejemplos para asociar una carga eléctrica con uno o0 mas sensores se describen con mayor
detalle en la Solicitud de Patente de los Estados Unidos cominmente cedida Nimero 13/598,529, presentada
el 29 de Agosto de 2011, titulada "Sistema de Control de Carga de Dos Partes que se puede montar a una
sola Caja Embutida Eléctrica”, cuya descripcidn se incorpora agui por referencia en su totalidad.

En la configuracién ejemplar, el dispositivo de control remoto 120 se puede montar sobre un actuador
de conmutacién de un interruptor (por ejemplo, el actuador de conmutacién 106). En dicha configuracion, la
porcion base 124 puede funcionar para asegurar el actuador de conmutacion 106 desde el estado conmutado.
Por ejemplo, la porcién base 124 se puede configurar para mantener el actuador de conmutacion 106 en una
posicién de encendido, de manera que un usuario del dispositivo de control remoto 120 no puede conmutar
por error el actuador de conmutacion 106 a la posicion de apagado (por ejemplo, la cual puede desconectar la
fuente de luz controlable 110 de la fuente de energia CA 102). El mantenimiento del actuador de conmutacion
106 en la posicidn de encendido también puede evitar que la fuente de luz controlable 110 sea controlada por
uno o mas dispositivos de control remoto del sistema de control de carga 100 (por ejemplo, los dispositivos de
control remoto 120 y/o 130), lo cual puede producir confusion al usuario.

El dispositivo de control remoto 120 puede ser energizado por bateria (por ejemplo, no cableado en
conexidn eléctrica en serie entre la fuente de energia CA 102 y la fuente de luz controlable 110). Debido a que
el interruptor mecanico 104 se mantiene cerrado (por ejemplo, conductor), la fuente de luz controlable 110
puede seguir recibiendo una forma de onda de voltaje CA completa desde la fuente de energia CA 102 (por
ejemplo, la fuente de luz controlable 110 no recibe un voltaje de control de fase que puede ser creado por un
interruptor de atenuacién estandar). Debido a que la fuente de luz controlable 110 recibe la forma de onda de
voltaje CA completa, se pueden acoplar multiples fuentes de luz controlables (por ejemplo, mas de una fuente
de luz controlable 110) en paralelo en un solo circuito eléctrico (por ejemplo, se pueden acoplar al interruptor
mecanico 104). Las mdltiples fuentes de luz controlables pueden incluir fuentes de luz de diferentes tipos (por
ejemplo, lAmparas incandescentes, lamparas fluorescentes y/o fuentes de luz LED). El dispositivo de control
remoto 120 se puede configurar para controlar una 0 mas de las multiples fuentes de luz controlables, por
ejemplo sustancialmente al unisono. Ademas, si existen multiples fuentes de luz conirolables acopladas en
paralelo en un solo circuito, cada fuente de luz controlable puede estar por zona, por ejemplo para
proporcionar control individual de cada fuente de luz controlable. Por ejemplo, una primera fuente de luz
controlable 110 puede ser controlada por el dispositivo de control remoto 120, mientas que una segunda
fuente de luz controlable 110 puede ser contralada por el dispositivo de control remoto 130.

El dispositivo de control remoto 120 puede ser parte de un sistema de control de carga RF mas grande
que aquel mostrado en la figura 1. Ejemplos de sistemas de control de carga RF se describen en la Patente de
los Estados Unidos comUnmente cedida Nimero 5,905,442, emitida el 18 de Mayo de 1999, titulada "Método
y Aparato para Controlar y Determinar el Estatus de Dispositivos Eléctricos desde Ubicaciones Remotas” y la
Publicacion de Solicitud de Patente de los Estados Unidos comunmente cedida Nimero 2009/0206983,
publicada el 20 de Agosto de 2009, titulada "Protocolo de Comunicacion para un Sistema de Control de Carga
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de Radiofrecuencia”, cuyas descripciones se incorporan aqui por referencia en su totalidad.

Aungue el sistema de control de carga 100 se describid con referencia al sistema de polo sencillo que
se muestra en la Figura 1, uno o ambos de la fuente de luz controlable 110 y el dispositivo de control remoto
120 puede ser implementado en un sistema de iluminacion de "tres vias" que tiene dos interruptores
mecanicos de polo sencillo paso doble (SPDT) (por ejemplo, un interruptor de "tres vias") para controlar una
sola carga elécirica. Por ejemplo, el sistema podria comprender dos dispositivos de control remoto 120, con un
dispositivo de control remoto 120 conectado al actuador de conmutaciéon de cada interruptor SPDT. Los
actuadores de conmutacion de los interruptores SPDT respetivos se pueden colocar de manera que los
interruptores SPDT formen un circuito completo entre la fuente CA y la carga eléctrica antes que los
dispositivos de control remoto 120 sean instalados en los actuadores de conmutacion.

El sistema de control de carga 100 mostrado en la figura 1 puede proporcionar una solucién de re-
acondicionamiento para un sistema de control de carga existente. El sistema de control de carga 100 puede
proporcionar ahorros de energia y/o caracteristicas de control avanzadas, por ejemplo sin requerir un
recableado eléctrico significativo y/o sin requerir el reemplazo de interruptores mecanicos existentes. Como un
ejemplo, para instalar y utilizar el sistema de control de carga 100 de la figura 1, un consumidor puede
reemplazar una lampara existente con la fuente de luz controlable 110, conmutar el actuador de conmutacién
106 del interruptor mecanico 104 a la posicién de encendido, instalar {(por ejemplo, montar) el dispositivo de
control remoto 120 sobre el actuador de conmutacién 106, y asociar el dispositivo de control remoto 120 con la
fuente de luz controlable 110, tal como aqui se describe.

Se debiera apreciar que el sistema de control de carga 100 no se limita a incluir la fuente de luz
controlable 110. Por ejemplo, el sistema de control de carga a 100 puede incluir un dispositivo de control de
carga de enchufe para controlar una carga de iluminacién externa (por ejemplo, en lugar de la fuente de luz
controlable 110). Por ejemplo, el dispositivo de control de carga de enchufe se puede configurar para ser
enchufado en un receptaculo de una salida eléctrica estandar que esta conectada eléctricamente a una fuente
de energia CA. El dispositivo de control de carga de enchufe puede tener uno o mas receptaculos a los cuales
se pueden enchufar una o mas cargas eléctricas de enchufe (por ejemplo, una lampara de mesa o una
lampara de piso). El dispositivo de control de carga de enchufe se puede configurar para controlar la
intensidad y/o color de la luz de las cargas de iluminacién enchufadas en los receptaculos del dispositivo de
control de carga de enchufe. Ademas se debiera apreciar que el dispositivo de control remoto 120 no se limitar
a estar asociado con una carga eléctrica sencilla y controlar una carga eléctrica sencilla (por ejemplo, un
dispositivo de control de carga, tal como un dispositivo de control de carga de enchufe). Por ejemplo, el
dispositivo de control remoto 120 se puede configurar para controlar multiples cargas eléctricas controlables
(por ejemplo, sustancialmente al unisono).

Por ejemplo, el sistema de control de carga 100 puede incluir una cantidad mayor 0 menor de cargas de
iluminacién, otros tipos de cargas de iluminacion, y/u otros tipos de cargas eléctricas que se pueden configurar
para ser controladas por uno o mas dispositivos de control de carga (por ejemplo, el dispositivo de control
remoto 120, el dispositivo de control remoto 130 y/o similares). Por ejemplo, el sistema de control de carga 100
puede incluir uno 0 mas de: un balasto de atenuacién para accionar una lampara de descarga de gas; un
accionador LED para accionar una fuente de luz LED; un circuito de atenuacién para controlar la intensidad de
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una carga de iluminacién; una luminaria atornillada incluyendo un circuito de atenuacién y una lampara
incandescente o de halégeno; una luminaria atornillada incluyendo un balasto y una lampara fluorescente
compacta; una luminaria atornillada incluyendo un accionador LED y una fuente de luz LED; un interruptor
electronico, un disyuntor controlable, u otro dispositivo de conmutacion para encender y apagar un aparato; un
dispositivo de control de carga de enchufe, un receptaculo eléctrico controlable o una tira de energia
controlable para controlar una o mas cargas de enchufe; una unidad de control de motor para controlar una
carga de motor, tal como un ventilador de techo o un ventilador de escape; una unidad de accionamiento para
controlar un tratamiento de ventana motorizado o una pantalla de proyeccidn; una o mas persianas
motorizadas de interiores y/o exteriores; un termostato para un sistema de calefaccién y/o enfriamiento; un
dispositivo de control de temperatura para controlar una temperatura de punto de ajuste de un sistema de
calefaccion, ventilacién y aire acondicionado (HVAC); un aire acondicionado, un compresor; un controlador de
calentador de tablero eléctrico; un amortiguador controlable; un controlador de volumen de aire variable; un
controlador de admisidn de aire fresco; un controlador de ventilacion; una o mas valvulas hidraulicas para uso
en radiadores y sistema de calefaccién radiante; una unidad de control de humedad; un humificador; un
deshumidificador; un calentador de agua; un controlador de caldera; una bomba de alberca; un refrigerador;
un congelador; un monitor de televisidn y/o computadora; una camara de video; un sistema de audio 0
amplificador; un elevador; un suministro de energia; un generador; un cargador eléctrico; tal como un cargador
de vehiculo eléctrico; un controlador de energia alternativa; y/o similar.

Ejemplos de dispositivos de control remoto configurados para montarse sobre interruptores existentes
(por ejemplo, inferruptores de luz) se describen con mayor detalle en la Publicacion de Solicitud de Patente de
los Estados Unidos comlUnmente cedida NUimero 2014/0117871, publicada el 4 de Mayo de 2016, vy la
Publicacién de Solicitud de Patente de los Estados Unidos Numero 2015/0371534, publicada el 24 de
Diciembre de 2015, ambas ftituladas "Dispositivo de Control Remoto Readaptado Energizado por Bateria"
cuyas descripciones se incorporan aqui por referencia en su totalidad.

Las figuras 2A y 2B muestran un dispositivo de control remoto ejemplar 200 que puede ser instalado en
un sistema de control de carga, tal como el sistema de control de iluminacion. El dispositivo de control remoto
200 (por ejemplo, un dispositivo de control remoto energizado por bateria) que puede ser desplegado, por
ejemplo, como ¢l dispositivo de control remoto 120 del sistema de control de carga 100 mostrado en la figura
1. El sistema de control de carga puede incluir un interruptor mecénico 270 que puede estar en el lugar previo
a la instalacion del dispositivo de control remoto 200, por ejemplo pre-existente en el sistema de control de
carga. Tal como se muestra, el interruptor mecanico 270 puede ser un interruptor de paleta decorativa
estandar. El sistema de control de carga ademas puede incluir una o mas cargas eléctricas, tales como cargas
de iluminacion. El interruptor mecanico 270 se puede acoplar en conexidn eléctrica en serie entre una fuente
de energia de corriente alterna (CA) y una o més cargas eléctricas. El interruptor mecanico 270 puede incluir
un actuador 272 que puede ser accionado para encender y/ apagar una o mas cargas eléctricas. El interruptor
mecanico 270 puede incluir un yugo 274 que permite el montaje del interruptor mecanico 270 a una estructura.
Por ejemplo, el yugo 274 se puede sujetar a una pared embutida de un solo médulo que es instalada en una
abertura de una pared.

El dispositivo de control remoto 200 puede incluir un adaptador 210, una unidad de control 230, y una
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placa frontal 260. Previo a la instalacién del dispositivo de control remoto 200, se puede retirar una placa
frontal preexistente (que no se muestra} del interruptor mecanico 270, por ejemplo, retirando los tornillos de la
placa frontal (que no se muestran) de los agujeros de tornillo de placa frontal correspondientes 276 en el tugo
274. El adaptador 210 y/o placa frontal 260 pueden operar como una estructura de montaje para la unidad de
control 230. El adaptador 210 puede ser hecho de cualquier material conveniente, tal como pléastico. El
adaptador 210 se puede configurar para unirse al yugo 274 del interruptor mecanico 270. Por ejemplo, el
adaptador 210 se puede asegurar al yugo 274 utilizando sujetadores, tales como tornillos 211 que son
recibidos a través de las aberturas 213 en el adaptador 210 e instalados en los agujeras de tornillo de placa
frontal 276 en el yugo 274. Tal como se muestra, el adaptador 210 puede definir una abertura 212 que se
extiende a través del mismo. La abertura 212 se puede configurar para recibir una porcion del interruptor
mecanico 270 que puede incluir, por ejemplo, el actuador 272 y un armazédn 273 que rodea un perimetro del
actuador 272. El adaptador 210 puede definir una superficie posterior 214 que esta configurada para topar con
una superficie de una estructura en la cual esta instalado el interruptor mecanico 270, tal como una superficie
de panel de yeso que rodea una caja embutida en la cual esta instalado el interruptor mecanico 270.

El adaptador 210 se puede configurar para permitir una unién desmontable de la unidad de control 230
al adaptador 210. Por ejemplo, el adaptador 210 puede definir uno 0 mas elementos de unién que estan
configurados para acoplarse con caracteristicas complementarias de la unidad de control 230. Tal como se
muestra, el adaptador 210 puede definir uno 0 mas conectores de ajuste a presién resilientes 216 que estan
configurados para acoplarse con caracteristicas complementarias de la unidad de control 230. El adaptador
210 se puede configurar para permitir la unién desmontable de la placa frontal 260 al adaptador 210. Por
ejemplo, el adaptador 210 puede definir uno 0 mas elementos de unidén que estan configurados para acoplarse
con caracteristicas complementarias de la placa frontal 260. Tal como se muestra, el adaptador 210 puede
definir uno 0 méas conectores de ajuste a presién resilientes 218 que estan configurados para acoplarse con
caracteristicas complementarias de la placa frontal 260.

La placa frontal puede definir una superficie frontal 261 y una superficie posterior opuesta 263. La
superficie frontal 261 de manera alternativa se puede referir como una superficie exterior de la placa frontal
260, y la superficie posterior 263 de manera alternativa se puede referir como una superficie interior de la
placa frontal 260. La placa frontal 260 puede definir una abertura 262 a través de la misma que esté
configurada para recibir una porcién de la unidad de control 230, de manera que la unidad de control 230
sobresale de la placa frontal 260 cuando el dispositivo de control remoto 200 esta en una configuracién
ensamblada. Tal como se muestra, la placa frontal 260 puede definir cornisas ahuecadas 264 que estan
configurados para acoplarse con aquellos correspondientes de los conectores de ajuste a presién 218 del
adaptador 210, para unir de manera desmontable la placa frontal 260 al adaptador 210. La placa frontal 260
puede ser hecha de cualquier material conveniente, tal como plastico.

Tal como se muestra en las figuras 3A y 3B, la unidad de control 230 puede incluir una cubierta 232, un
inserto 234 que esté configurado para ser recibido en la cubierta 232, y un tablero de circuitos flexible 236 que
se puede configurar para envolverse alrededor de una porcién del inserto 234. La cubierta 232 vy el inserto 234
pueden ser hechos de cualquier material conveniente, tal como plastico. La unidad de control ilustrada 230 es
rectangular en forma y es alargada entre un primer extremo 231 y un segundo extremo opuesto 23. Se
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debiera apreciar que la unidad de control 230 no se limita a la geometria rectangular ilustrada, y que la unidad
de control se puede configurar con otras geometrias convenientes. De acuerdo con la ofientacién ilustrada de
la unidad de control 230, el primer extremo 231 se puede referir como un extremo supetrior de la unidad de
control 230 y el segundo extremo 233 se puede referir como un extremo inferior de la unidad de control 230. El
primer y segundo extremos 231, 233 de la unidad de control 230 también se pueden referir como primero y
segundo extremos de la cubierta 232, respectivamente. La cubierta 232 puede definir un ahuecamiento 238
que esta configurado para recibir el inserto 234 con el tablero de circuitos flexible 326 envuelto alrededor del
inserto 234 en una posicién unida. La cubierta 232 puede definir una superficie interior 242 y una superficie
exterior opuesta 244. La superficie exterior 244 de la cubierta 232 de manera alternativa se puede referir como
una superficie frontal de la cubierta 232, y de manera mas general como una superficie exterior de la unidad
de control 230.

La unidad de control 230 puede incluir un circuito sensible al contacto (por ejemplo, un circuito de
contacto capacitivo) que esté configurado para recibir (por ejemplo, detectar) entradas, tales como gestos,
desde un usuario del dispositivo de control remoto 220. Por ejemplo, el tablero de circuitos flexible 236 puede
incluir uno o mas elementos de contacto capacitivos en un circuito de contacto capacitivo 240 del tablero de
circuitos flexible 236. Tal como se muestra, el circuito de contacto capacitivo 240 queda frente a la superficie
interior 242 de la cubierta 232 (por ejemplo, detras de la superficie exterior 244 de la unidad de control 230)
cuando el tablero de circuitos flexible 236 es envuelto alrededor del inserto 234 y colocado en el vacio 238.
Uno o mas elemento de contacto capacitivos en el circuito de contacto capacitivos 240 pueden formar
multiples (por ejemplo, dos) canales o zonas de contacto capacitivos 240a, 240b que pueden estar ubicados
en ambos lados de un eje vertical central del circuito de contacto capacitivo 240. El circuito de contacto
capacitivo 240 se puede configurar para detectar toques (por ejemplo, gestos aplicados sobre la superficie
244) a lo largo de un gje X, un eje Y, 0 ambos un eje X y eje Y. El circuito de contacto capacitivo 240 ademas
se puede configurar para detectar gestos que son efectuados sin un contacto fisico con la superficie exterior
244. Por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo 240 puede tener la capacidad para detectar un dedo que
pasa cerca de la superficie exterior 244 con base en cambios ocurridos en el campo electromagnético cerca
de la superficie capacitiva 240. Debido a que el circuito de contacto capacitivo 240 reside detras de la
superficie exterior 244 y tiene la capacidad para detectar entradas de usuario aplicadas a través de la
superficie exterior 244, 1a superficie exterior 244 también puede ser vista aqui como una superficie sensible al
contacto.

El circuito de control 230 ademas puede incluir un circuito de control (que no se muestra) y un circuito
de comunicacién inalambrica (que no se muestra). El circuito de control y el circuito de comunicacion
inalambrica pueden ser montados al tablero de circuitos flexible 236, por ejemplo. El circuito de control puede
estar en comunicacién eléctrica con el circuito de contacto capacitivo 240, y el circuito de comunicacién
inalambrica puede estar en comunicacién eléctrica con el circuito de control. El tablero de circuitos flexible 236
puede estar configurado para envolverse alrededor del inserto 234 de manera que el circuito de contacto
capacitivo 240 queda separado del circuito de control, el circuito de comunicacién inalambrica, y/u otros
circuitos "ruidosos" del tablero de circuito flexible 236 a lo largo de una direccién que se extiende perpendicular
a la superficie exterior 244 de la cubierta 232. Esto puede mejorar la eficiencia operativa del circuito de
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contacto capacitivo 240.

La unidad de control 230 puede ser energizada por bateria. Por gjemplo, tal como se muestra, el inserto
234 puede definir un compartimiento de bateria 237 que esté configurado para retener una bateria, por
ejemplo la bateria de celdas de bobina ilustrada 280, de manera que la bateria es colocada en comunicacion
eléctrica con el tablero de circuitos flexible 236, por ejemplo para energizar el circuito de contacto capacitivo
240, el circuito de control, el circuito de comunicacién inalambrica, y/u otros circuitos de la unidad de control
230. De manera alternativa o adicional, la unidad de control 230 se puede configurar para derivar energia de
una fuente de energia conectada al interruptor mecanico 270, tal como una fuente de energia CA por ejemplo.
La placa frontal 260 puede ser configurada para almacenar una o mas baterias de refaccién 280, por ejemplo
en un vacio definido entre una superficie interior de la placa frontal 260 y el adaptador 210.

La unidad de control 230 se puede configurar para traducir una 0 mas entradas aplicadas a través del
circuito de contacto capacitivo 240 en datos de control respectivos que pueden ser utilizados para controlar
una carga eléctrica de un sistema de control de carga. Por ejemplo, el circuito de control puede ser
configurado para recibir sefiales del circuito de contacto capacitivo 240 que corresponde a entradas, tal como
el accionamiento de punto y/o gestos (por ejemplo, tal como se describidé con referencia a la figura 1),
aplicados al circuito de contacto capacitivo 240 por un usuario del dispositivo de control remoto 200. El circuito
de control puede ser configurado para interpretar las sefiales en comandos que el usuario desea que el
circuito de control 230 pueda hacer que se gjecute.

Tal como se observd antes, el circuito de control puede ser configurado para reconocer una pluralidad
de sefiales recibidas desde el circuito de contacto capacitivo 240 que corresponde a entradas o gestos de
usuario aplicados a través de la superficie de contacto capacitivo. La unidad de control 230 se puede
configurar para proporcionar una indicacién visual asociada con entradas y/o gestos recibidos por el circuito de
contacto capacitivo 240. Por ejemplo, tal como se muestra, la unidad de control 230 ademas puede incluir una
pluralidad de diodos de emision de luz (LEDs) 246 que estan configurados para proporcionar la indicacion
visual. De acuerdo con la unidad de control 230 ilustrada, la pluralidad de LEDs 246 esta acomodada en un
arreglo lineal que se extiende entre los extremos superior e inferior 231, 233 de la unidad de control 230, y se
puede unir al tablero de circuitos flexible 236 aproximadamente en el borde exterior del mismo. La cubierta 232
puede definir una abertura que permite que la luz de uno o méas de los LEDs 246 sea emitida hacia afuera
desde un interior de la cubierta 232. Por ejemplo, tal como se muestra, la cubierta 232 define una ranura
angosta 148 que se extiende entre los extremos superior e inferior 231, 233 de la cubierta 232. La cubierta 232
puede incluir una barra de luz 249 que esta colocada en la ranura 248. El circuito de contacto capacitivo 240
puede definir un intervalo 241, por ejemplo, aproximadamente a la mitad entre lados opuestos del tablero de
circuitos flexible 236 o cerca de un costado del mismo. La unidad de control ademas puede incluir una guia de
luz 250 que se puede configurar para difundir luz emitida desde los LEDs 246 a través del intervalo 241 en
ubicaciones respectivas a lo largo de la ranura 248. La guia de luz 250 puede comprender una pelicula de
guia de luz, por ejemplo. Se debiera apreciar que la unidad de control 230 no queda limitada al arreglo
ilustrado de LEDs 246 y/o la geometria ilustrada de la ranura 248.

La cubierta 232, el circuito de contacto capacitivo 240, la pluralidad de LEDs 246, y la ranura 248
pueden cooperar entre si para definir una interfaz de contacto capacitivo de la unidad de control 230, y de
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manera mas general del dispositivo de control remoto 200. La interfaz de contacto capacitiva puede ser
configurada para proporcionar una indicacion visual de un comando emitido por el dispositivo de control
remoto 200. Por ejemplo, la interfaz de contacto capacitiva puede ser configurada para, al momento de recibir
un accionamiento de punto o gesto indicativo de un comando para cambiar una cantidad de energia
suministrada a una carga elécftrica, tal como un comando para atenuar una carga de iluminacién de un
sistema de control de iluminacién, indicar la cantidad de energia suministrada a la carga eléctrica al iluminar
temporalmente un ndmero de la pluralidad de LEDs 246 que corresponde con la cantidad deseada de energia
(por ejemplo, el nivel de atenuacidon deseado de la carga de iluminacién). En dicho ejemplo, el circuito de
control puede ser configurado para ocasionar que los LEDs 246 sean iluminados simultaneamente, para
iluminarse en secuencia con cierto o poco traslape antes del desvanecimiento o para iluminarse de otra
manera segun se desee.

La unidad de control 230 puede ser configurada para unirse al adaptador 210 en multiples
orientaciones, por ejemplo, de acuerdo con una posicion del actuador 272 el interruptor mecanico 270. Por
ejemplo, el inserto 234 se puede configurar para, cuando es recibido en el vacio 238 en la cubierta 232, definir
un ahuecamiento 252 (por ejemplo, tal como se muestra en las figuras 4 y 8) que esta configurado para recibir
una porcién del actuador 272 del interruptor mecanico 270 cuando la unidad de control 230 esta unida al
adaptador 210. Tal como se muestra, el inserto 234 puede definir una superficie inclinada 254 que define al
menos parcialmente el ahuecamiento 252. Cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210, la
unidad de control 230 puede ser orientada de modo que el ahuecamiento 252 queda colocado sobre, y recibe
una porcion del actuador 272 que sobresale desde el interruptor mecanico 270. Para ilustrar, si el actuador
272 esta en una primera posicién, de manera que la porcién inferior del actuador 272 sobresale, la unidad de
control 230 puede ser orientada de modo que el ahuecamiento 252 queda colocado para recibir la porcién
inferior del actuador 272. De manera alternativa, si el actuador 272 esta en una segunda posicion, de manera
gue la porcion superior del actuador 272 sobresale, la unidad de control 230 puede ser orientada de modo que
el ahuecamiento 252 queda colocado para recibir la porcion superior del actuador 272. En este sentido, la
unidad de control 230 puede ser configurada para unirse al adaptador 210 en al menos la primera y segunda
orientaciones. Tal como se muestra, la cubierta 232 de la unidad de control 230 puede definir ranuras 256 que
estan configuradas para recibir y acoplarse con aquellas correspondientes de los conectores de ajuste a
presion 216 del adaptador 210, para unir de manera desmontable la unidad de control 230 al adaptador 210.
La figura 5 ilustra el adaptador 210 con la unidad de control 230 unida al mismo.

La unidad de control 230 puede comprender un circuito de deteccién de orientacion (que no se
muestra), de manera que la unidad de control 230 queda configurada para determinar una orientacién de la
unidad de control 230. Por ejemplo, a través del uso del circuito de deteccidn de orientacién, el circuito de
control 230 puede determinar su orientacidn con relacién al espacio en donde esta instalado {por ejemplo, con
base en la gravedad) y/u su orientacién con relacién a otro componente, tal como el adaptador 210, la placa
frontal 260, el interruptor 270, etc. Por ejemplo, la unidad de control ilustrada 230 puede ser configurada para
determinar si la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una primera orientacion en al cual se
localiza el ahuecamiento 252 mas cerca de un extremo inferior del adaptador 210, o esta unida al adaptador
210 en una segunda orientacion en la cual el ahuecamiento 252 estd ubicado mas cerca de un extremo
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superior del adaptador 210.

La unidad de control 230, por ejemplo, puede determinar (por ejemplo, determinar automaticamente) la
orientacion de la unidad de control 230 con relacion al adaptador 210 al momento en que la unidad de control
230 es montada al adaptador 210. Por ejemplo, la unidad de control automaticamente puede determinar la
orientacion de la unidad de control 230 con relacién al adaptador 210 sobre la unidad de control 230 que es
montada al adaptador 210 sin una entrada de usuario. De manera alternativa o adicional, la unidad de control
230 puede determinar la orientacion de la unidad de control 230 con relacién al adaptador 210, cada vez que
la unidad de control 230 despierta de un estado apagado o dormido.

El circuito de deteccion de orientacion puede comprender un interruptor (por ejemplo, una porcién de un
interruptor o la totalidad de un interruptor), tal como uno o mas contactos eléctricos (por ejemplo, un cojin de
contacto eléctrico 258), un interruptor tactil, un interruptor de gravedad, un interruptor de mercurio, una bola e
interruptor de sensor LED, y/o similar. De manera alternativa o adicional, el circuito de deteccidn de orientacion
puede comprender un optoacoplador {por ejemplo, el cual puede incluir un LED, tal como un LED de
infrarrojos (IR}, y un fotodiodo), un sensor inductivo, un dispositivo fotosensible (por ejemplo, un fotodiodo}, un
circuito de sensor de efecto hall (por ejemplo, o un interruptor de laminas), un acelerémetro, un giroscopio, el
circuito de comunicacién inalambrica del dispositivo de control remoto 200, y/u otros componentes de la
unidad de control 230. Ademas, el circuito de deteccién de orientacidn puede ser configurado de modo que se
puede determinar (por ejemplo, especificar) una orientaciéon de la unidad de control 230 durante un proceso de
configuracién de la unidad de control 230, por ejemplo cuando se empareja el dispositivo de control remoto
200 con un sistema de control de carga (por ejemplo, tal como se describié con referencia a las figuras 35 y
36).

Tal como se observd antes, el circuito de deteccidn de orientacidon puede incluir un interruptor que
incluya un contacto eléctrico. En algunos ejemplos, el adaptad 210 o la placa frontal 260 pueden incluir un
segundo contacto gue es emitido para cerrar el interruptor. Por ejemplo, la unidad de control 230 puede
determinar la orientacion de la unidad de control 230 con respecto al adaptador 210 con base en si el primer y
segundo contactos estan o no en comunicacion eléctrica, donde los contactos pueden estar en comunicacion
eléctrica entre si cuando la unidad de control 230 esta en una primera orientacion (por ejemplo, el interruptor
esta cerrado y/o el interruptor es conductor), pero no en comunicacion eléctrica con otro cuando la unidad de
control 230 esta en una segunda orientacién (por ejemplo, el interruptor esta abierto y/o el interruptor es no
conductor).

El circuito de deteccion de orientacion de la unidad de control 230 puede incluir un interruptor de
gravedad o interruptor de mercurio. En dichos ejemplos, el interruptor de gravedad o interruptor de mercurio
puede ser orientado sobre una unidad de control 230 de manera que el interruptor de gravedad o mercurio
esta configurado para estar en una posicién cerrada cuando la unidad de control 230 es conectada a la placa
de adaptador 210 en una primera orientacién, y en una posicién abierta cuando la unidad de control 230 esta
conectada a la placa de adaptador 210 en una segunda orientacién. Por consiguiente, la unidad de control 230
puede ser configurada para determinar la orientacién de la unidad de control 230 con respecto al adaptador
210 con base en si el interruptor de gravedad o interruptor de mercurio esta en la posicion abierta o cerrada.

Por ejemplo, con referencia a las figuras 5 y 6, el circuito de deteccidn de orientacion puede
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comprender un interruptor que incluya un cojin de contacto eléctrico 258, y la unidad de control 230 puede ser
configurada para determinar la orientacién de la unidad de control 230 con respecto al adaptador 210 con
base en si el cojin de contacto eléctrico 258 esta en comunicacién eléctrica 0 no con un elemento de
acortamiento 266 de la placa frontal 260. Por ejemplo, tal como se muestra en la figura 3B, el tablero de
circuitos flexible 236 puede definir el cojin de contacto eléctrico 258 que esta configurado para ser recibido en
un ahuecamiento 235 definido por la cubierta 232, de manera que queda expuesto el cojin de contacto
eléctrico 258. La placa frontal 260 puede incluir un elemento de acortamiento 266 que esta ubicado a lo largo
de un borde inferior de la abertura 262. La placa frontal 260 puede definir una 0 mas marcas (que no se
muestran) para garantizar una orientacién apropiada de la placa frontal 260, y por lo tanto el elemento de
acortamiento 266, cuando se une la placa frontal 260 al adaptador 210. El circuito de control de la unidad de
control 230 se puede configurar para determinar si la unidad de control 230 esta en la primera 0 segunda
orientacion con base en si el elemento de acortamiento 266 estd o no colocado en comunicacion eléctrica con
el cojin de contacto eléctrico 258 cuando la placa frontal 260 esta unida al adaptador 210. En este sentido, la
unidad de control 230 se puede configurar para determinar una orientacién de la unidad de control 230 con
relacion a la placa frontal 260, y de esta manera una orientacién de la unidad de control 230 con relacién al
adaptador 210.

El circuito de deteccién de orientacion de la unidad de control 230 puede incluir un interruptor tactil, y la
placa frontal 260 o el adaptador 210 pueden incluir una protuberancia (que no se muestra). Por ejemplo, si €l
adaptador 210 incluye la protuberancia, entonces la protuberancia puede ser configurada para accionar el
interruptor tactil cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en la primera orientacién, pero
no para accionar el interruptor tactil cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en la
segunda orientacion. Debido a esto, la unidad de control 230 se puede configurar para determinar su
orientacidn con respecto al adaptador 210. De manera similar, si la placa frontal incluye la protuberancia (por
ejemplo, y una o mas marcas, tal como se observd antes), entonces la unidad de control 230 se puede
configurar para determinar si la unidad de control 230 esta en la primera o segunda orientacion con base en si
la protuberancia acciona o no el interruptor tactil cuando la placa frontal 260 es unida al adaptador 210. En
este sentido, la unidad de control 230 se puede configurar para determinar una orientacién de la unidad de
control 230 con relacion a la placa frontal 260, y de esta manera una orientacion de la unidad de control 230
con relacién al adaptador 210.

El circuito de deteccién de orientacion de la unidad de control 230 puede incluir una bola y un sensor
LED, el cual puede operar como un interruptor. Cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210
en una primera orientacién, la bola puede ser configurada para bloquear el sensor LED, de esta manera
cerrando el interruptor. Por el contrario, cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una
segunda orientacién, la bola puede no bloquear el sensor LED, y el interruptor puede permanecer abierto.
Debido a esto, la unidad de control 230 se puede configurar para determinar si la unidad de control 230 esta
unidad al adaptador 210 en una primera orientacién o una segunda orientacién con base en si la bola y el
sensor LED estan o no en una posicion abierta y cerrada.

El circuito de deteccion de orientacion de la unidad de control 230 puede incluir un dispositivo foto
sensible, tal como un fotodiodo, que esta configurado para detectar luz que se origina fuera del dispositivo de
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control remoto 200 (por ejemplo, luz ambiental) y/o dentro del dispositivo de control remoto 200 (por ejemplo,
luz desde los LEDs 246). Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 200 (por ejemplo, la unidad de control
230, el adaptador 210 y/o la placa frontal 260) puede incluir uno o mas de un elemento de blogueo (por
ejemplo, material opaco) o elemento guia (por ejemplo, una muesca, canal, componentes hechos de material
trasltcido, componentes reflectores, etc.). Si el dispositivo de control remoto 200 incluye un elemento de
blogueo, entonces el elemento de bloqueo puede bloquear luz {por ejemplo, luz interna o externa) para que no
llegue al dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 230 esta en la segunda orientacién, pero para
gue no bloguee luz cuando la unidad de control 230 esta en la primera orientacién. De manera similar, si el
dispositivo de control remoto 200 incluye un elemento guia, entonces el elemento guia puede permitir que la
luz (por ejemplo, luz interna o externa) llegue al dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 230 esta
en la primera orientacion, pero no puede permitir que la luz llegue al dispositivo fotosensible cuando la unidad
de control 230 esta en la segunda orientacion. Por lo tanto, la unidad de control 230 se puede configurar para
determinar si la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una primera orientacion o una segunda
orientacién con base en si el dispositivo fotosensible detecta luz.

por ejemplo, el adaptador 210 y/o la placa frontal 260 pueden incluir una muesca o canal (que no se
muestra) que esta configurado para alinearse con el dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 230
es unida al adaptador 210 en una primera orientacién, pero no alinearse con el dispositivo fotosensible cuando
la unidad de control 230 esta unidad al adaptador 210 en una segunda orientacién. La muesca o canal pueden
definir una abertura a través del adaptador 210 o placa frontal 260 para permitir que la luz (por ejemplo, luz
ambiental, luz de los LEDs 246, luz de un LED especifico para este propoésito, etc.) pasa a través del
adaptador 210 o placa frontal 260. Por consiguiente, el dispositivo fotosensible se puede configurar para
detectar luz a través de la muesca o canal cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en la
primera orientacién, pero no detectar luz a través de la muesca o canal cuando la unidad de control 230 esta
unida al adaptador 210 en la segunda orientacion.

El circuite de deteccidn de orientacion de la unidad de control 230 puede incluir un sensor inductivo que
esta configurado para detectar la presencia de metal en la unidad de control 230, el adaptador 210, y/o la
placa frontal 260. Por ejemplo, el sensor inductivo se puede configurar para detectar la presencia de metal en
la unidad de control 230 (por ejemplo, un trazo de bobina en un PCB de la unidad de control) cuando la unidad
de control 230 esté unida al adaptador 210 en una primera orientacién, pero no detectar la presencia de metal
en la unidad de control 230 cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una segunda
orientacion. Por gjemplo, el adaptador 210 y/o la placa frontal 260 pueden incluir una pieza de metal en un
extremo pero no en el otro, de manera que el sensor inductivo esta configurado para detectar la presencia del
metal que reside en el adaptador 210 o la placa frontal 260 cuando la unidad de control 230 esta unida al
adaptador 210 en la primera orientacién, pero no detectar la presencia del metal cuando la unidad de control
230 esta unida al adaptador 210 en la segunda orientaciéon. En algunos ejemplos, el adaptador 210 puede
incluir un elemento de revestimiento (por ejemplo, una brida de plastico) (que no se muestra) que se sitlia
entre el sensor inductivo y el metal de la unidad de control 230 cuando la unidad de control 230 esta en la
segunda orientacion, pero no se sitla entre el sensor inductivo y el metal de la unidad de control 230 cuando
la unidad de control 230 esta en la primera orientacion.
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El circuito de deteccién de orientacién de la unidad de control 230 puede incluir un circuito de sensor de
efecto hall, y el adaptador 210 y/o placa frontal 260 pueden incluir un iman (que no se muestra). Cuando el
iman y el circuito de deteccién de efecto hall estan alineados, el circuito de deteccidn de efecto hall puede
detectar un campo electromagnético del iman y proporcionar retroalimentacion al circuito de control de la
unidad de control 230. Por ejemplo, el iman y el circuito de sensor de efecto hall se pueden alinear cuando la
unidad de control 230 es unida al adaptador 210 en una primera orientacion, pero no se pueden alinear
cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una segunda orientacién. Por consiguiente, la
unidad de control 230 puede ser configurada para determinar [a orientacion de la unidad de control 230 con
respecto al adaptador 210 con base en si la unidad de control 230 recibe 0 no una sefial del circuito de
deteccion de efecto hall indicando que el iman y el circuito de deteccion de efecto hall estan alineados. En
algunos ejemplos, el circuito de sensor de efecto hall puede incluir un sensor de efecto hall multi eje (por
ejemplo, un sensor de efecto hall de tres ejes). El sensor de efecto hall multi eje puede permitir que el circuito
de deteccion de orientacion detecte orientaciones que estan en una variedad de grados de angulo, tal como
angulo de 15°, un angulo de 30°, un angulo de 45°, un angulo de 60°, un angulo de 75°, efc.

El circuito de deteccién de orientacién de la unidad de control 230 puede incluir un acelerémetro, y la
unidad de control 230 puede ser configurada para determinar la orientaciéon de la unidad de control 230 con
respecto al adaptador 210 con base en la retroalimentaciéon del acelerémetro. Por ejemplo, el acelerémetro
puede ser configurado para detectar la orientacién con base en una direccién de cambio de peso, el cual, por
ejemplo, puede ser diferente cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador 210 en una primera
orientaciéon de lo que esta cuando la unidad de control 230 esta unida al adaptador en una segunda
orientacién. Por consiguiente, la unidad de control 230 se puede configurar para determinar la orientacién de la
unidad de control 230 con respecto al adaptador 210 con base en retroalimentacion del acelerémetro.

El circuito de deteccién de orientacién de la unidad de control 230 puede incluir un interruptor
manualmente operado. Debido a esto, el dispositivo de control remoto 200 se puede configurar para recibir
una entrada de usuario que controla la orientaciéon (por ejemplo, estableciendo o conmutando la orientacion)
de la unidad de control 230 con respecto al adaptador 210 a través del interruptor manual.

El circuito de detecciéon de orientacidn de la unidad de control 230 puede incluir uno 0 mas del circuito
de control del dispositivo de control remoto 200, el tablero de circuitos flexible 236 (por ejemplo, la superficie
de respuesta de contacto del tablero de circuitos flexible 236}, el circuito de comunicacion inalambrica del
dispositivo de control remoto 200, y/u otros componentes de la unidad de control 230. Por ejemplo, el circuito
de deteccion de orientacién puede ser configurado de manera que el circuito de control de la unidad de control
230 queda configurado para recibir una indicaciéon de la orientacién de la unidad de control 230 durante un
modo de configuracién de la unidad de control 230. Por ejemplo, el circuito de control puede recibir la
indicacién de la orientacién de la unidad de control 230 por medio de una entrada de usuario Unica a través de
la interfaz de usuario de la unidad de control 230 y/o a través de un dispositivo externo (por ejemplo, un
teléfono inteligente o tableta). En dichos ejemplos, la unidad de control 230 puede ser colocada en el modo de
configuracién utilizando una entrada de usuario Unica a través de |a interfaz de usuario de la unidad de control
230 y/o a través de un dispositivo externo.

Una vez en el modo de configuracion, la unidad de control 230 se puede configurar para ejecutar una o
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mas funciones avanzadas, tal como la determinacién de orientacién, emparejamiento del dispositivo de control
remoto 200 con un sistema de control de carga (por ejemplo, emparejamiento del dispositivo de control remoto
200 con una 0 mas cargas eléctricas, tal como cargas de iluminacion), ajustes de control de configuracion para
una o mas cargas eléctricas (por ejemplo, ajustes preestablecidos, ajustes de escena y/o similares), etc. Por
ejemplo, una vez en el modo de configuracion, la unidad de control 230 puede ser configurada para recibir la
orientacion de la unidad de control 230 desde una aplicacion mdvil que reside en un dispositivo externo. El
dispositivo externo puede determinar la orientacién de la unidad de control 230 con base en la entrada de
usuario a través del dispositivo externo o con base en la refroalimentacion determinada por el dispositivo
externo (por ejemplo, a través del uso de una camara del dispositivo externo, por ejemplo, tal como se
describié con referencia a la figura 36), y la unidad de control 230 puede recibir informacion que indigue la
orientacién desde el dispositivo externo (por ejemplo, a través del circuito de comunicacién inalambrica de la
unidad de control 230). Por ejemplo, una vez en el modo de orientacion, la unidad de control 230 puede recibir
una entrada de usuario (por ejemplo, gesto, accionamiento de punto, etc.) que indica y establece la orientacion
de la unidad de control 230.

En algunos ejemplos, la unidad de control 230 puede ser configurada para emparejarse con el sistema
de control de carga y/o determinar la orientacién de la unidad de control 230 utilizando una camara de un
dispositivo externo. Por ejemplo, la unidad de control 230 puede ser configurada para iluminar los LEDs 246
de la unidad de control 230 en un patrén Gnico para comunicar una identificacién de la unidad de control (por
ejemplo, utilizada para el emparejamiento del dispositivo de control remoto 200 con el sistema de control de
carga) a la camara del dispositivo externo y/o para la comunicacion de la orientacién de la unidad de control
230 a la cAmara del dispositivo externo. Debido a esto, el dispositivo externo puede ser configurado para
determinar la orientacion de la unidad de control 230 utilizando la camara del dispositivo externo, y la unidad
de control 230 se puede configurar para recibir la orientacién de la unidad de control 230 desde el dispositivo
externo a través del circuito de comunicacion.

Después que la unidad de control 230 determina la orientacion de la unidad de control 230 con respecto
al adaptador 210, la unidad de control 230 puede traducir una entrada de usuario recibida a través de la
interfaz de usuario (por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo} en datos de control para controlar una o
mas cargas eléctricas con base en la orientacion de la unidad de control 230. Es decir, la unidad de control
230 puede ser configurada para generar datos de control con base en la orientacién de la unidad de control
230. Con el conocimiento de la orientacion de la unidad de control 230, la unidad de control 230 puede
determinar la ubicacién y/o direccion relativas de la entrada de usuario con respecto al usuario (por ejemplo, la
cual se basa en |a orientacion que tiene la unidad de control 230 con respecto al adaptador). Por ejemplo, la
unidad de control 230 puede determinar si una entrada de usuario esta destinada a encender o apagar una
carga eléctrica, incrementar o disminuir la potencia suministrada a la carga eléctrica (por ejemplo, una
intensidad de una carga de iluminacion), ciclar a través de ajustes preestablecidos y/o escenas del dispositivo
de control remoto, y/o similares con base en la orientacién de la unidad de control 230.

El circuito de control de la unidad de control 230 se puede configurar para ocasionar que el circuito de
comunicacién inalambrica transmita sefiales de control, respectivas (por ejemplo, a una o mas cargas

eléctricas) que incluyan los datos de control que correspondan a entradas de usuario interpretadas, recibidas
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en el circuito de contacto capacitivo 240. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 200 puede operar para
transmitir sefiales inalambricas, por ejemplo sefiales de radiofrecuencia (RF), a un dispositivo de control de
carga, una o mas cargas eléctricas, y/o un procesador central de un sistema de control de carga. El dispositivo
de control remoto 200 se puede asociar con el dispositivo de control de carga y una o mas cargas eléctricas
durante un procedimiento de configuracion del sistema de control de carga. Un ejemplo de un procedimiento
de configuracion para asociar un dispositivo de control remoto con un dispositivo de control de carga se
describe con mayor detalle en la Publicacién de Patente de los Estados Unidos comlnmente cedida Nimero
2008/0111491, publicada el 15 de Mayo de 2008, titulada "Sistema de Control de lluminaciéon de
Radiofrecuencia”, cuya divulgacién se incorpora aqui por referencia en su totalidad.

El circuito de control puede proporcionar una indicacion (por ejemplo, una indicacién visual) de una
cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica a través del dispositivo de control remoto 200 con base
en la orientacion de la unidad de control 230. Por ejemplo, el circuito de control puede utilizar la determinacién
de la orientacion de la unidad de control 230 con relacion al adaptador 210 (por ejemplo, y/o placa frontal 260)
para determinar cual extremo del arreglo de LEDs 246 debiera corresponder a una intensidad de extremo alto
(por ejemplo, aproximadamente 100% de intensidad) y cuél extremo del arreglo de LEDs 246 debiera
corresponder a una intensidad de extremo bajo (por ejemplo, aproximadamente 1% de intensidad), por
ejemplo, cuando se despliega una indicacién de la cantidad de energia suministrada a una carga eléctrica. La
unidad de control 230 se puede configurar para, con base en la determinacién de la orientacién, iluminar uno o
mas de los LEDs 246 de manera que la intensidad de extremo alto corresponde a un extremo superior del
arreglo de LEDs y de manera que la intensidad de extremo bajo corresponde a un extremo inferior del arreglo
de LEDs. En este sentido, la unidad de control 230 puede garantizar la indicacion apropiada de las
intensidades de extremo alto y extremo bajo a través de los LEDs 246 sin considerar si la unidad de control
230 esta montada al adaptador 210 en la primera orientacion o la segunda orientacion {por ejemplo, con base
en si la posicion de encendido del interruptor mecanico 270 corresponde al actuador 272 operado en la
posicién hacia arriba o en la posiciéon hacia abajo).

Las figuras 9 a 21 muestran ejemplos de un dispositivo de control remoto 300 (por ejemplo, un
dispositivo de contral remoto rotativo energizado por bateria) que puede ser desplegado, por ejemplo, como el
dispositivo de control remoto 120 del sistema de control de carga 100 que se muestra en la figura 1. El
dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para montarse sobre un actuador de conmutacién 304
de un interruptor de luz estandar 302 (por ejemplo, el actuador de conmutacién 206 del interruptor mecanico
mantenido SPST 204 que se muestra en la figura 2B, por ejemplo, sin quitar una placa frontal 306 que esta
montada en el interruptor de luz 302 (por ejemplo, a través de tornillos de placa frontal 308).

El dispositivo de control remoto 300 puede indicar una porcién base 310 y una unidad de control 320
que se puede unir a la porcién base 310. La unidad de control 320 puede incluir una porcién rotativa que es
rotativa con respecto a la porcién base 310. Por ejemplo, tal como se muestra, la unidad de control 320 puede
incluir una porcién rotativa anular 322 que esta configurada para ser rotativa con relacién a la porciéon base
310 cuando la unidad de control 320 es unida a la porcién base 310. El dispositivo de control remoto 300 se
puede configurar de manera que la unidad de control 320 y la porcién base 310 se pueden unir de manera
desmontable una en la otra. La figura 10 muestra el dispositivo de control remoto 300 con la unidad de control
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320 separada de la porcién base 310.

La porcién base 310 se puede configurar para unirse de manera fija al actuador de un interruptor
mecanico, tal como el actuador de conmutacion 304 del interruptor de luz 302, y se puede configurar para
mantener el actuador en una posicién actual, tal como en la posicion de encendido. Por ejemplo, tal como se
muestra, la porcidon base 310 puede incluir una base 311 que define una abertura del actuador de
conmutacion 312 que se extiende a través de la misma y que esta configurada para recibir al menos una
porcién del actuador de conmutacion 304.

El dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para permitir la unién desmontable de la
unidad de control 320 a la porcidon base 310. Debido a esto, la porcién base 310 puede operar como una
estructura de montaje para la unidad de control 320. La porcién 310 puede incluir una 0 mas caracteristicas de
acoplamiento que estan configuradas para acoplarse con caracteristicas de acoplamiento complementarias de
la unidad de control 320. Por ejemplo, tal como se muestra, la base 311 de la porcion base 310 puede incluir
conectores de ajuste a presion resilientes 314, y la unidad de control 320 puede definir ahuecamientos
correspondientes 215 que estan configurados para recibir los conectores de ajuste a presién 314. La porcion
base 310 puede incluir un mecanismo de liberacién que opera para ocasionar que la unidad de control 320
sea liberada de una posicién unida con relacién a la porcion base 310. Tal como se muestra, la base 311 de la
porciébn base 310 puede incluir una pestafia de liberacibn 316 que puede ser accionada (por ejemplo,
empujada) para liberar la unidad de control 320 de la porcién base 310.

Tal como se muestra, la pestana de liberacién 316 se puede conectar a la base 311 de la porcién base
310 a través de un brazo de muelle en voladizo resiliente 350, de manera que se define un intervalo 352 entre
la base 311 y el brazo de muelle 350. En operacién, cuando la pestafia de liberacién 316 es presionada hacia
arriba en direccién a la base 311, el brazo de muelle 350 se puede desviar hacia el intervalo 352, permitiendo
gue el conector de ajuste a presidon mas bajo 314 adyacente a la pestafia de liberacién 316 sea retirado del
ahuecamiento inferior correspondiente 315 de la unidad de control 320, de manera que la unidad de control
320 es liberada de la porcion base 310. Cuando la unidad de control 320 se une a la porcion base 310, el
conector de ajuste a presion mas superior 314 primero se puede colocar en el ahuecamiento superior
correspondiente 315 de la unidad de control 320. La porcién inferior de la unidad de control 320 entonces se
puede presionar en direccién a la base 311, de manera que el brazo de muelle 350 se desvia hacia el intervalo
352 hasta que el conector de ajuste a presién inferior 314 es recibido en el ahuecamiento inferior 315 de la
unidad de control 320, en cuyo punto el brazo de muelle 350 puede retornar de manera resiliente a una
posicién de descanso (por ejemplo, tal como se muestra en las figuras 10 y 29).

La porcién base 310 se puede montar al actuador de conmutacién 304 del interruptor de luz 302
cuando el actuador de conmutacién estd en una posicion hacia arriba (por ejemplo, una posicién de
"interruptor arriba" como se muestra en la figura 10, o alternativamente se puede montar al actuador de
conmutacion 304 cuando el actuador de conmutacién 304 esta en una posicidn hacia abajo (por ejemplo, una
posicién de "interruptor abajo" que es opuesta a la posicién del actuador de conmutacidon 304 que se muestra
en la figura 10). Para ilustrar, en un ejemplo la instalacién en la cual se instala un solo dispositivo de control
remoto 300 sobre un interruptor de polo sencillo, la posicién arriba del actuador de conmutacion tipicamente
corresponde a "encendido" de manera que se suministra energia a una carga eléctrica conectada pero la
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posicion abajo del actuador de conmutacién puede corresponder a "encendido” (por ejemplo, si el interruptor
es instalado incorrectamente al revés). En otra instalacion ejemplar en al cual se instala un solo dispositivo de
control remoto 300 sobre un interruptor de tres vias, cualquiera de la posicién arriba o abajo del actuador de
conmutacion puede corresponder a "encendido" de manera que se suministra energia a la carga eléctrica (por
ejemplo, dependiendo de la manera en que esté cableada la instalacion). En otro ejemplo todavia, la
instalacion en la cual estan instalados dos dispositivos de control remoto 300 sobre interruptores respectivos
de tres vias, la posicién arriba del actuador de conmutacién puede corresponder a "encendido” para el primer
interruptor de tres vias de la instalacién y la posicion abajo del actuador de conmutacion puede corresponder a
"encendido" para el segundo interruptor de tres vias de la instalacién (por ejemplo, dependiendo de la manera
en que esté cableada la instalacion).

Cuando la unidad de control 320 es acoplada a la porcién base 310 como se muestra en la figura 9, la
porcién rotativa 322 puede ser rotativa en direcciones opuestas alrededor de la porcion base 310 (por ejemplo,
en las direcciones del sentido de las manecillas del reloj o contrario a las manecillas del reloj). La porcion base
310 se puede configurar para montarse sobre el actuador de conmutacién 304 del interruptor 302 de manera
que el movimiento rotativo de la porcidn de rotacion 322 puede no cambiar el estado operativo del actuador de
conmutacién 304 (por ejemplo, el actuador de conmutaciéon 304 puede permanecer en la posiciéon encendida
para mantener la funcionalidad del dispositivo de control remoto 300).

La unidad de control 320 puede comprender una porcidn de accionamiento 324. La porcidon de
accionamiento 324 a su vez puede comprender una parte o una totalidad de una superficie frontal de la unidad
de control 320. Por ejemplo, la unidad de control 320 puede tener una superficie circular dentro de una
abertura definida por la porcidn rotativa 322. La porcidn de accionamiento 324 puede comprender una parte
de la superficie circular (por ejemplo, un area central de la superficie circular) o aproximadamente toda la
superficie circular. En un ejemplo, la porcidn de accionamiento 324 se puede configurar para moverse hacia el
interruptor de luz 302 para accionar un interruptor mecanico (que no se muestra) dentro de la unidad de
control 320 tal como se describira con mayor detalle a continuacidn. La porcién de accionamiento 324 puede
retornar a una posicién inactiva (por ejemplo, tal como se muesira en la figura 5) después de ser accionada.

En algunos ejemplos, la superficie frontal de la porcién de accionamiento 324 puede ser una superficie
sensible al contacto (por ejemplo, una superficie de contacto capacitiva). La porcion de accionamiento 324
puede incluir un circuito sensible al contacto (por ejemplo, un circuito de contacto capacitivo} adyacente a la
superficie posterior de la porcidn de accionamiento (por ejemplo, en un tablero de circuitos impresos (PCB)
364 de la unidad de control 320). El circuito sensible al contacto puede ser accionado en respuesta a un
contacto de la superficie sensible al contacto de la porcién de accionamiento 324. Por ejemplo, la porcion de
accionamiento 324 puede incluir un circuito de contacto capacitivo (por ejemplo, el circuito de contacto
capacitivo 240de la unidad de control 230) que puede responder a entradas de usuario a través de la
superficie de contacto capacitiva sobre la superficie frontal de la porcidon de accionamiento 324. Por ejemplo, la
unidad de control 320 se puede configurar para detectar accionamientos de punto y/o gestos a través del
circuito sensible al contacto, por ejemplo, tal como aquf se describe (por ejemplo, con referencia a la figura 1).

La unidad de control 320 puede incluir una barra de luz 326. La barra de luz 326 se puede acomodar al
menos parcialmente alrededor de la periferia de la porcidn de accionamiento 324 de la unidad de control 320,
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por ejemplo, en una geometria circular o semi-circular. Las figuras 11A a 11C muestran vistas frontales del
dispositivo de control remoto 300 cuando la barra de luz 326 es iluminada para proporcionar una indicacién de
la intensidad de la carga de iluminacién. Por ejemplo, una porcién iluminada 354 de la barra de luz puede
comenzar en un punto de inicio 356 (por ejemplo, en el fondo de la barra de luz 326 como se muestra en la
figura 11A). La porcién iluminada 354 puede finalizar en un punto de extremo 258 (por ejemplo, un punto final)
que puede indicar la intensidad presente de la carga de iluminacién. De manera mas general, la longitud de la
porcién iluminada 354 puede incrementar (por ejemplo, envolverse alrededor de la barra de luz 326 en la
direccion de las manecillas del reloj como se muestra en las figuras 11A a 11C) o disminuir (por ejemplo,
contraerse a lo largo de la barra de luz 326 en la direccion contraria a las manecillas del reloj como se muestra
en las figuras 11A a 11C), y la longitud de la porcion iluminada 354 puede indicar la intensidad presente de la
carga de iluminacion. Por ejemplo, la barra de luz 326 puede ser iluminada para indicar que la intensidad
presente de la carga de iluminacién es aproximadamente 30% como se muestra en la figura 11A,
aproximadamente 60% como se muestra en la figura 11B y aproximadamente 90% como se muestra en la
figura 11C. Cuando la carga de iluminacién esta a una intensidad completa (por ejemplo, aproximadamente
intensidad completa), se puede iluminar toda la barra de luz 326.

La barra de luz 326 puede estar ubicada, por ejemplo, entre la porcidn rotativa 322 y la porcién de
accionamiento 324. Tal como se muestra, la barra de luz 326 puede definir una geomeiria de circulo completo
como se muestra en la figura 9. La barra de luz 326 se puede unir a una periferia de la porcion de
accionamiento 324, y se puede mover con la porcidon de accionamiento 324 cuando se acciona la porciéon de
accionamiento 324. El dispositivo de control remoto 300 puede proporcionar retroalimentacion a través de la
barra de luz 326, por ejemplo mientras que la porcién rotativa 322 esta siendo rotada y/o después que el
dispositivo de control remoto 300 es accionado (por ejemplo, la porcion rotativa 322 es rotada y/o la porcién de
accionamiento 324 es accionada). La retroalimentacidon puede indicar, por ejemplo, que el dispositivo de
control remoto 300 esta transmitiendo una o mas sefiales RF 108. Para ilustrar, la barra de luz 326 puede ser
iluminada por unos pocos segundos (por ejemplo, 1 0 2 segundos) después que el dispositivo de control
remoto 300 es accionado, y enseguida puede ser apagado (por ejemplo, para conservar la vida de la bateria).
La barra de luz 326 puede ser iluminada a diferentes intensidades, por ejemplo dependiendo si la porcion
rotativa 322 esta siendo rotada para subir o bajar la intensidad de la carga de iluminacién. La carga de luz 326
puede ser iluminada para proporcionar retroalimentacién de una intensidad real de una carga de iluminacién
que es controlada por el dispositivo de control remoto 300 (por ejemplo, la fuente de luz controlable 110).

Tal como aqui se describe, la porcion rotativa 322 del dispositivo de control remoto 300 puede ser
rotada en direcciones opuestas para incrementar o disminuir la intensidad de la carga de iluminacién (por
ejemplo, después que se ha accionado la porcién de accionamiento 324). A medida gue la porcién rotativa
322 esta siendo rotada, la barra de luz 326 puede ser iluminada y la longitud de la porcién iluminada 354
puede ser ajustada como se muestra en las figuras 11A a 11C para indicar la intensidad real de la carga de
iluminacién. Cuando la porcidén de accionamiento 324 es accionada para encender la carga de iluminacién, la
barra de luz 326 puede ser iluminada para incrementar rdpidamente la longitud de la porcién iluminada 354,
por ejemplo, desde el punto de inicio 356 al punto final 358 que corresponde a la intensidad objetivo presente
para la carga de iluminacién. La intensidad objetivo presente puede ser, por ejemplo, una intensidad
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preestablecida ¢ una intensidad previa a la cual se encendié la carga de iluminacién. Cualquiera 0 ambas de
la intensidad preestablecida y la intensidad previa puede ser almacenada por el dispositivo de control remoto
300 en la memoria. Cuando la porcion de accionamiento 324 es accionada para apagar la carga de
iluminacién, la barra de luz 326 puede ser iluminada para disminuir rapidamente la longitud de la porcion
iluminada 354 desde el punto final 358 que corresponde a la intensidad presente de la carga de iluminacién al
punto de inicio 356. Antes de disminuir la longitud de la porcién iluminada 354, el dispositivo de control remoto
300 puede ser configurado para almacenar la intensidad presente de la carga de iluminacién en la memoria
(por ejemplo, de manera que la longitud de la porcion iluminada 354 puede ser establecida por consiguiente
cuando la carga de iluminacion es nuevamente encendida).

La figura 12 es una vista en perspectiva frontal agrandada de la porcién base 310. La porcién base 310
puede incluir un mecanismo de acoplamiento que esta configurado para acoplar el actuador de conmutacion
304, por ejemplo cuando el actuador de conmutacion 304 es recibido en la abertura del actuador de
conmutacion 312. El mecanismo de acoplamiento puede ser configurado para acoplar el actuador de
conmutacion 304 de manera que la porcién base 10 es asegurada en posicién con relacién al actuador de
conmutacion 304. Por ejemplo, el mecanismo de acoplamiento puede incluir una barra 330. La barra 330
puede ser acoplada operativamente a la base 311, y se puede configurar para moverse, por ejemplo
trasladarse con relacién a la base 311. La barra 330 puede ser configurada para trasladarse dentro de la
abertura del actuador de conmutacién 312 de manera que la barra 330 se acopla con el actuador de
conmutacion 304, de esta manera uniendo de forma fija la estructura de montaje en posicién con relacién al
actuador de conmutacién 304 del interruptor de luz 302 cuando el actuador de conmutacién 304 esta en la
posicion arriba o la posicién abajo. Tal como se muestra, la barra 330 se puede extender a través de la
abertura del actuador de conmutacion 312 de la base 311, de manera que la base 311 define una primera
abertura 312A para recibir el actuador de conmutacién 304 cuando el actuador de conmutacion 304 esta en la
posicion arriba y una segunda abertura 312B para recibir el actuador de conmutacion 304 cuando el actuador
de conmutacion 304 esta en la posicion abajo. De acuerdo con la orientacion ilustrada de la estructura de
montaje, la primera abertura 312A puede ser referida como una abertura superior de la base 311 y la segunda
abertura 312B puede ser referida como una abertura inferior de la base 311.

la barra ilustrada 330 define un primer extremo 332 y un segundo extremo opuesto 338. El primer
extremo 332 de la barra 330 se puede configurar para deslizarse dentro de un canal 334 definido por la base
311. Tal como se muestra, la base 311 puede definir una brida 336 que esté configurada para retener el
primer extremo 332 de la barra 330 en el canal 334. El segundo extremo 338 de la barra puede definir una
manga roscada 339 que esté configurada para recibir un tornillo 340. La base 311 se puede configurar para
capturar el tornillo 340 de manera que el tornillo 340 rota libremente con relacion a la base 311. Por ejemplo, la
base 311 puede definir un collar 342 que retiene una primera porcion no roscada de un eje del tornillo 340, un
ahuecamiento 345 que esta configurado para capturar un cabezal 344 del tornillo 340, y una abertura (que no
se muestra) que esta configurada para soportar una porcién de punta (que no se muestra) del tornillo 340. En
este sentido, la base 311 se puede configurar para soportar extremos opuestos del tornillo 340 de manera que
el tornillo 340 puede ser rotado con relaciéon a la base 311 sin provocar la traslacion del tornillo 340 con
relacion a la base 311. Tal como se muestra, la base 311, define un ahuecamiento 346 que esta configurado
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para permitir que una herramienta, tal como un destornillador, tenga acceso al cabezal 344 del tornillo 340
para rotar el tornillo. La base 311 se puede configurar para soportar el tornillo 340 de manera que el tornillo
340 queda ligeramente inclinado con respecto a la placa frontal 306 (por ejemplo, aproximadamente 5
grados). Esto hace mas facil que el usuario tenga acceso al cabezal 344 del tornillo con un destornillador. La
rotacién del tornillo 340 en una primera direccion (por ejemplo, en el sentido de las manecillas del reloj) puede
provocar que la barra 330 se traslade hacia arriba a lo largo del tornillo 340 de manera que la barra 330
contacta el actuador de conmutacién 304 del interruptor de luz 302, por ejemplo cuando el actuador de
conmutacioén esta en la posicion arriba. La rotacién del tornillo 340 en una segunda direccién (por ejemplo,
contrario a las manecillas del reloj) puede provocar que la barra 330 se traslade hacia abajo a lo largo del
tornillo 340 de manera que la barra 330 contacta el actuador de conmutacién 304, por ejemplo cuando el
actuador de conmutacion esta en la posicién abajo.

La barra 330 se puede configurar para sujetar mecanicamente el actuador de conmutacién 304. Por
ejemplo, tal como se muestra, la barra 330 puede definir un borde superior 348 que esta configurado para
engranarse en una superficie inferior correspondiente del actuador de conmutacién 304 cuando el actuador de
conmutacion esta en la posicion arriba, y puede definir un borde inferior 349 que estd configurado para
engranarse en una superficie superior correspondiente del actuador de conmutacién 304 cuando el actuador
de conmutacién esta en la posicidon abajo. La barra 330 puede estar hecha de cualquier material conveniente,
tal como metal.

Cuando la barra 330 esta contactando (por ejemplo, sujetando) el actuador de conmutacion 304 del
interruptor de luz 302 en cualquiera de la posicién arriba o la posicién abajo, la base 311, y por lo tanto la
porcion base 310, se puede asegurar en una posicién fija con relacién al actuador de conmutacién 304, y se
puede evitar que el actuador de conmutacién 304 sea conmutado a la posicion de apagado. En este sentido,
un usuario del dispositivo de control remoto 300 no puede apagar de manera inadvertida el interruptor de luz
302 cuando el dispositivo de control remoto 300 estd montado sobre el interruptor de luz 302. Se debiera
apreciar que la barra 330 permite la instalacion de la porcion base al interruptor 302 cuando el actuador de
conmutacion 304 esta en la posicion arriba o la posicién abajo mientras que mantiene la pestafia de liberacion
316 en el fondo {por ejemplo, mirando hacia abajo).

La unidad de control 320 puede estar separada de la porciéon base 310 (por ejemplo, tal como se
muestra en la figura 10), por ejemplo para tener acceso a una 0 mas baterias 360 que pueden ser utilizadas
para energizar la unidad de control 320. La figura 13 es una vista en perspectiva posterior agrandada de la
unidad de control 320. Por ejemplo, la unidad de control 320 puede incluir una sola bateria 360 como se
muestra en la figura 13. La unidad de control 320 puede ser configurada de manera que la bateria 360 queda
ubicada en el espacio dentro de la unidad de control 320 que no es ocupado por el actuador de conmutacion
304. La unidad de control 320 puede incluir una tira de retencién de bateria 362 que se puede configurar para
mantener la bateria 360 en su lugar entre la tira de retencién de bateria 362 y un tablero de circuitos impreso
(PCB) 364 de la unidad de control 320. La tira de retencién de bateria 362 se puede configurar para operar
como un primer contacto eléctrico para la baterfa 360. Un segundo contacto eléctrico puede estar ubicado en
una superficie de cara posterior del PCB 364. En el ejemplo de la remocion de la bateria 360 de la unidad de
control 320, la unidad de control 320 se puede separar de la porcién base 310, por gjemplo como aqui se
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describe, y la baterfa 360 se puede deslizar hacia fuera de entre la tira de retencion de bateria 362 y el PCB
364. El PCB 364 puede definir una abertura de actuador 366 gue se extiende a través del mismo y que se
puede configurar para recibir al menos una porcién del actuador de conmutacion 304 del interruptor de luz 302
cuando la unidad de control 320 es montada a la porcién base 310.

Cuando la unidad de control 320 es unida a la porcién base 310 (por ejemplo, tal como se muestra en la
figura 9), la porcidn rotativa 322 puede rotar en direcciones opuestas alrededor de la porcidn base 310. La
porcién base 310 se puede configurar para montarse sobre el actuador de conmutaciéon 304 del interruptor de
luz 202 de manera que la aplicaciéon del movimiento rotativo a la porcion de rotaciéon 322 no acciona el
actuador de conmutacién 304. La unidad de control 320 puede incluir una porcién de accionamiento 324, la
cual puede ser operada separadamente de o en conjunto con la porcién rotativa 322. Tal como se muestra, la
porcién de accionamiento 324 puede incluir una supetficie circular dentro de una abertura 370 definida por la
porcién rotativa 322. En una implementacion ejemplar, la porcién de accionamiento 324 se puede configurar
para moverse hacia dentro en direccion al interruptor de luz 302 para accionar un interruptor mecanico
ubicado dentro de la unidad de control 320, por ejemplo como aqui se describe. La porcién de accionamiento
324 se puede configurar para regresar a una posicidén inactiva o de descanso (por ejemplo, tal como se
muestra en la figura 9) después que es accionada. En este sentido, la porcién de accionamiento 324 se puede
configurar para operar como un control de conmutacién de la unidad de control 320.

El dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para transmitir una o mas sefiales de
comunicacién inalambrica (por ejemplo, sefiales RF 108) a uno o mas dispositivos de control (por ejemplo, los
dispositivos de control del sistema de control de carga 100, tal como la fuente de luz controlable 110). El
dispositivo de control remoto 300 puede incluir un circuito de comunicacién inalambrica, por ejemplo un
transceptor o transmisor RF (que no se muestra), a través del cual se pueden enviar y/o recibir una 0 mas
sefiales de comunicacién inalambrica. La unidad de control 320 se puede configurar para transmitir mensajes
digitales (por ejemplo, incluyendo comandos) en respuesta a la operacion de la porcidn rotativa 322 y/o la
porcidon de accionamiento 324. Los mensajes digitales pueden ser transmitidos a uno 0 mas dispositivos
asociados con el dispositivo de control remoto 300, tal como la fuente de luz controlable 110. Por ejemplo, la
unidad de control 320 puede ser configurada para transmitir un comando a través de una o mas sefiales RF
108 para subir la intensidad de la fuente de luz controlable 110 en respuesta a una rotacién en el sentido de
las manecillas del reloj de la porcidn rotativa 322 y un comando para disminuir la intensidad de la fuente de luz
controlable en respuesta a una rotacién en sentido contrario a las manecilas del reloj de la porcién rotativa
322. Ademas, la unidad de control 320 se puede configurar para transmitir un comando a través de una o mas
sefiales RF 108 con base en un accionamiento de punto o gesto detectado a través del elemento sensible al
contacto.

La unidad de control, 320 se puede configurar para transmitir un comando para conmutar la fuente de
luz controlable 110 (por ejemplo, de apagado a encendido o viceversa) en respuesta a un accionamiento de la
porciébn de accionamiento 324. En respuesta a un accionamiento de la porcidén de accionamiento 324.
Ademas, la unidad de control 320 se puede configurar para transmitir un comando para encender la fuente de
luz controlable 110 en respuesta a un accionamiento de la porcion de accionamiento 324 (por ejemplo, si la
unidad de control 320 sabe que la fuente de luz controlable 110 actualmente esta apagada}. La unidad de
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control 320 se puede configurar para transmitir un comando para apagar la fuente de luz controlable 110 en
respuesta a un accionamiento de la porcidn de accionamiento 324 (por ejemplo, si la unidad de control 320
sabe que actualmente esta encendida la fuente de luz controlable 110).

El dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para detectar una condicion de baja baterfa y
proporcionar una indicacion de la condicion de manera que un usuario pueda ser alertado para reemplazar la
bateria 360. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para proporcionar una
indicacion de una condicién de baja bateria en una manera similar al dispositivo de control remoto 200 gque se
analiz6 antes.

Tal como se muestra en las figuras 14 y 15, la barra de luz 326 se puede unir a la porcion de
accionamiento 324 alrededor de una periferia de la porcién de accionamiento 324. La porciéon de
accionamiento 324 puede ser recibida dentro de la abertura 370 dentro de la porcién rotativa 322 y puede
flotar libremente en la abertura 370 y/o rotar con la porcién rotativa 322. Cuando la porcidon de accionamiento
324 es recibida dentro de la abertura 370 de la porcion rotativa 322, la barra de luz 326 puede estar ubicada
entre la porcidn de accionamiento 324 y la porcién rotativa 322 de manera que la barra de luz 326 es visible
para un usuario del dispositivo de control remoto 300.

El PCB 364 puede incluir un interruptor tactil mecanico 382 que puede ser montado a una superficie de
cara frontal de PCB 364. Un circuito de control (que no se muestra) de la unidad de control 320 se puede
montar al PCB 364, por ejemplo a una o ambas de las superficies de cara frontal y cara posterior. Tal como se
muestra, la unidad de control 320 puede incluir una pluralidad de diodos de emision de luz (LEDs) 388
acomodados alrededor de un perimetro del PCB 364. Los LEDs 388 pueden ser configurados para iluminar la
barra de luz 326.

La unidad de control 320 puede incluir una portadora 372 que esté configurada para llevar uno 0 mas
componentes de la unidad de control 320, tal como el PCB 364. Por ejemplo, tal como se muestra, el PCB 364
puede ser unido a la portadora 372 a través de conectores de ajuste a presion 374. La portadora 372 puede
incluir una pluralidad de pestafias 376 acomodadas alrededor de una circunferencia de la portadora 372. Las
pestafias 376 se pueden configurar para ser recibidos dentro de canales correspondientes 378 definidos por la
porcién rotativa 322, para asi acoplar la porcion rotativa 322 a la portadora 372 y permitir la rotacién de la
porcidn rotativa 322 alrededor de la portadora 372. Tal como se muestra, la portadora 372 puede definir los
ahuecamientos 315. Cuando la unidad de control 320 es conectada a la porciéon base 310, los conectores de
ajuste a presioén 314 de la porcién base 310 pueden ser recibidos en los ahuecamientos 315 de la portadora
372. la portadora 372 y el PCB 364 pueden permanecer fijos en posicién con relacion a la porcion base 310 a
medida que la porcién rotativa 322 es rotada alrededor de la portadora 372. Cuando la unidad de control 320
es unida a la porcién base 310, una porcién del actuador de conmutacién 304 del interruptor de luz 302 puede
ser recibida en la abertura del actuador 366 del PCB 364, de manera que la porcién rotativa 322 rota alrededor
del actuador de conmutacién 304 cuando es operada.

La unidad de control 320 puede incluir un muelle de retorno resiliente 380 que puede estar ubicado
entre la porcion de accionamiento 324 y el PCB 364. El muelle de retorno 380 se puede configurar para ser
unido al PCB 364. Tal como se muestra en la figura 15, la porcion de accionamiento 324 puede definir una

proyeccion 384 que se extiende hacia atras desde una superficie interior de la porcion de accionamiento 324.
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Cuando se aplica una fuerza a la porcién de accionamiento 324 (por ejemplo, cuando la porcién de
accionamiento 324 es presionada por un usuario del dispositivo de control remoto 300), la porcién de
accionamiento 324, y por lo tanto la barra de luz 326, se pueden mover en la direccion Z hasta que la
proyeccion 384 acciona el interruptor tactil mecanico 382. El muelle de retorno 380 puede comprimir bajo la
aplicacién de la fuerza. Cuando se suspende la aplicacion de la fuerza (por ejemplo, el usuario ya no presiona
la porciéon de accionamiento 324), el muelle de retorno 380 se puede descomprimir, desviando as/ la porcién
de accionamiento 324 hacia delante de modo que la porcion de accionamiento 324 topa con un aro 386 de la
porcion rotativa 322. En este sentido, el muelle de retorno 380 puede operar para regresar la porcion de
accionamiento 324 desde una posicion activada (por ejemplo, presionada) a una posicién de descanso.

La unidad de control 320 puede incluir una tira magnética 390 que puede ser colocada a lo largo de una
superficie interior 392 de la porcidn rotativa 322. La tira magnética 390 se puede extender alrededor de una
circunferencia interior de la porcién rotativa 322. La unidad de control 320 puede incluir uno 0 mas sensores
rotativos 394A, 304B que pueden ser montados en el PCB 364. Por ejemplo, los sensores rotativos 394A,
394B pueden comprender, cada uno, un circuito integrado de sensor de efecto hall. La tira magnética 390
puede incluir una pluralidad de secciones positivas y negativas alternas, y 10s sensores rotativos 394A, 394B
pueden operar para detectar el paso de las secciones positivas y negativas de la tira magnética 390 a medida
que la porcion rotativa 322 es rotada alrededor de la portadora 372. El circuito de control de la unidad de
control 320 se puede configurar para determinar una velocidad rotativa y/o direccién de rotacion de la porcion
rotativa 322 en respuesta a los sensores rotativos 394A, 394B. Cada sensor rotativo 394A, 394B se puede
ubicar junto a una o mas estructuras de tuberia de flujp magnético 396A, 396B, 398A, 398B. Cada estructura
de tuberia de flujo magnético 396A, 396B, 398A, 398B, se puede configurar para conducir y dirigir campos
magnéticos respectivos generados por la tira magnética 390 hacia sensores rotativos correspondientes 394A,
394B. Tal como se muestra, las estructuras de tuberia de flujo magnético 396A, 396B se pueden conectar a la
portadora 372 y las estructuras de tuberia de flujp magnético 398A, 398B se pueden montar al PCB 364.
Aunqgue se describid con referencia a una tira magnética 390, la unidad de control 320 puede incluir un anillo
magnético.

La unidad de control 320 se puede unir a la porciéon base 310 en una pluralidad de orientaciones.
Debido a esto, la unidad de control 320 puede comprender un circuito de deteccién de orientacién (que no se
muestra en las figuras 9 a 15), de manera que la unidad de control 320 esta configurada para determinar una
orientacién de la unidad de control 320. Por gjemplo, a través del uso del circuito de deteccién de orientacion,
el circuito de control 320 puede determinar su orientacion con relacion al espacio donde esta instalado (por
ejemplo, con base en la gravedad) y/o su orientacidn con relacién a otro componente, tal como la porcién base
310, el interruptor de luz 302, etc. Por ejemplo, la unidad de control 320 se puede configurar para determinar si
la unidad de control 320 estd unida a la porcién base 310 en una primera orientacién en la cual la abertura de
actuador 366 del PCB 364 de la unidad de control 320 esta alineada con la primera abertura 312A de la base
311 de la porcidon base 310, o esta unida a la porcién base 310 en una segunda orientacidon en al cual la
abertura de actuador 366 esta alineada con la segunda abertura 312B de la porcién base 310.

La unidad de control 320, por ejemplo, puede determinar (por ejemplo, puede determinar
automaticamente} la orientacion de la unidad de control 320 con relacién a la porcion base 310 al momento en
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gue la unidad de control 320 es montada a la porcién base 310. Por ejemplo, la unidad de control
automaticamente puede determinar la orientacion de la unidad de control 320 con relacién a la porciéon base
310 al momento en que la unidad de control 320 es montada a la porcidon base 310 sin una entrada de
usuario. De manera alternativa o adicional, la unidad de control 320 puede determinar la orientacion de la
unidad de control 320 con relacién a la porcion base 310 cada vez que la unidad de control 320 despierta de
un estado apagado o dormido (por ejemplo, al momento de detectar un accionamiento de usuario a través del
elemento sensible al contacto y/o recibir una sefial desde un dispositivo externo).

El circuito de deteccion de orientacion puede comprender un interruptor (por ejemplo, una porciéon de un
interruptor o la totalidad de un interruptor), tal como uno o mas contactos eléctricos, un interruptor tactil, un
interruptor de gravedad, un interruptor de mercurio, una bola e interruptor de sensor LED, y/o similar. De
manera alternativa o adicional, el circuito de deteccién de orientacion puede comprender un opto-acoplador
(por ejemplo, el cual puede incluir un LED, tal como un LED de infrarrojos (IR), y un fotodiodo}, un sensor
inductivo, un dispositivo fotosensible (por ejemplo, un fotodiodo), un circuito de sensor de efecto hall (por
ejemplo, o un interruptor de l[&Aminas), un acelerémetro, un giroscopio, el circuito de comunicacién inaldambrica
del dispositivo de control remoto 300 y/u otros componentes de la unidad de control 320. Ademas, el circuito
de deteccién de orientacion se puede configurar de manera que una orientaciéon de la unidad de control 320
puede ser determinada (por ejemplo, especificada) durante un proceso de configuracién de la unidad de
control 320, por ejemplo cuando se empareja el dispositivo de control remoto 300 con un sistema de control de
carga (por ejemplo, tal como se describid con referencia a las figuras 35 y 36).

Tal como se observd antes, el circuito de deteccidn de orientacién de la unidad de control 320 puede
incluir un interruptor de gravedad o un interruptor de mercurio. En dichos ejemplos, el interruptor de gravedad
o el interruptor de mercurio se puede configurar para estar en una posicion cerrada cuando la unidad de
control 320 esta conectada a la placa de adaptador 310 en la primera orientacion, y en una posicion abierta
cuando la unidad de control 320 esta conectada a la placa de adaptador 310 en la segunda orientacion. Por
consiguiente, la unidad de control 320 se puede configurar para determinar la orientacion de la unidad de
control 320 con respecto a la porcion base 310 en funcion a si el interruptor de gravedad o interruptor de
mercurio esta en la posicién abierta o cerrada.

Las figuras 16 y 17 son vistas en perspectiva de la porcidn base 310 del dispositivo de control remoto
300 con la inclusién de una protuberancia 343 y un interruptor tactil 365. El circuito de deteccidn de orientacién
de la unidad de control 320 puede incluir el interruptor tactil 365, y la porcién base 310 puede incluir la
protuberancia 343. La protuberancia 343 se puede configurar para accionar el interruptor tactil 365 cuando la
unidad de control 320 es unida a la porcidn base 310 en la primera orientacion, pero no se puede configurar
para accionar el interruptor tactil 365 cuando la unidad de control 320 esta unida a la porcién base 310 en la
segunda orientacidon. Debido a esto, la unidad de control 320 se puede configurar para determinar su
orientacidn con respecto a la porcion base 310 en funcion a si el interruptor tactil 365 es o no accionado.

Las figuras 18 y 19 son vistas en perspectiva de la porcién base 310 del dispositivo de control remoto
300 con la inclusién de un iman 347 y un circuito de sensor de efecto hall 367. El circuito de deteccién de
orientacion de la unidad de control 320 puede incluir el circuito de sensor de efecto hall 367, y la porcién base
310 puede incluir el iman 347. Cuando el iman 347 y el circuito de deteccion de efecto hall 367 estan
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alineados, el circuito de deteccidn de efecto hall 367 puede detectar un campo electromagnético del iman 347
y proporcionar retroalimentacion al circuito de control de la unidad de control 320. Por ejemplo, el iman 347 y el
circuito de sensor de efecto hall 367 se pueden alinear cuando la unidad de control 320 esta unida a la porcion
base 310 en una primera orientacion, pero no alineado cuando la unidad de control 320 esta unida a la porcién
base 310 en una segunda orientacion. Por consiguiente, la unidad de control 320 se puede configurar para
determinar la orientacion de la unidad de control 320 con respecto a la porcion base 310 en funcién a si la
unidad de control 320 recibe o no una sefial desde el circuito de deteccidn de efecto hall 367 indicando que el
iman 347 y el circuito de deteccién de efecto hall 367 estan alineados. En algunos ejemplos, el circuito de
sensor de efecto hall puede incluir un sensor de efecto hall multi eje (por ejemplo, un sensor de efecto hall de
tres ejes). El sensor de efecto hall multi-eje puede permitir que el circuito de deteccién de orientacion detecte
que las orientaciones son una variedad de grados de angulo, tales como un angulo de 15°, un angulo de 30°,
un angulo de 45°, un angulo de 60°, un angulo de 75°, etc.

El circuito de deteccion de orientacion de la unidad de control 320 puede incluir un dispositivo
fotosensible, tal como un fotodiodo, que esté configurado para detectar luz que se origina fuera del dispositivo
de control remoto 300 (por ejemplo, luz ambiental) y/o dentro del dispositivo de control remoto 300 (por
ejemplo, luz de los LEDs 388). Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 300 (por ejemplo, la unidad de
control 320 y/o la porcién base 310) puede incluir uno 0 mas de un elemento de bloqueo (por ejemplo, material
opaco) o elemento guia (por ejemplo, una muesca, canal, un componente hecho de un material traslicido, un
componente reflector, etc.). Si el dispositivo de control remoto 300 incluye un elemento de blogueo, entonces
el elemento de bloquec puede bloquear la luz (por ejemplo, luz interna o externa) para que no llegue al
dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 320 esta en la segunda orientacién, pero no puede
bloquear la luz cuando la unidad de control 320 esta en la primera orientacion (por ejemplo, permite que la luz
llegue al dispositivo fotosensible). De manera similar, si el dispositivo de control remoto 300 incluye un
elemento guia, entonces el elemento guia puede permitir que la luz (por ejemplo, luz interna o externa) llegue
al dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 320 esta en la primera orientacion, pero no puede
permitir que la luz llegue al dispositivo fotosensible cuando la unidad de control 320 esta en la segunda
orientacion. Por lo tanto, la unidad de control 320 se puede configurar para determinar si la unidad de control
320 esta unida a la porcién base 310 en una primera orientacién o una segunda orientacién con base en si el
dispositivo fotosensible detecta o no luz.

Las figuras 20 y 21 son vistas en perspectiva de la unidad de control 320 y la porcién base 310 del
dispositivo de control remoto 300 con la inclusion de un dispositivo fotosensible 369 (por ejemplo, un
fotodiodo) y una muesca 368 (por ejemplo, un canal). El circuito de deteccién de orientaciéon de la unidad de
control 320 puede incluir el dispositivo fotosensible 369, y la porcidon base 310 y/o placa frontal 360 pueden
incluir la muesca 368. El dispositivo fotosensible 369 y la muesca 368 estan configurados para alinearse
cuando la unidad de control 320 se une a la porcién base 310 en la primera orientacién, pero no se alinean
cuando la unidad de control 310 se une a la porcidn base 310 en la segunda orientacién. La muesca 368
puede definir una abertura a través de la porcion base 310 para permitir que la luz (por ejemplo, luz ambiental)
pase a través de la porcion base 310 al dispositivo fotosensible 369. Por consiguiente, el dispositivo
fotosensible 369 se puede configurar para detectar luz a través de la muesca 368 cuando la unidad de control
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320 esta unida a la porcidon base 310 en la primera orientacidn, pero no para detectar luz a través de la
muesca 368 cuando la unidad de control 310 esta unida a la porcién base 310 en la segunda orientacion. Por
lo tanto, la unidad de control 310 se puede configurar para determinar si la unidad de control 320 esta unida a
la porciéon base 310 en una primera orientacién o una segunda orientacién con base en si el dispositivo
fotosensible 369 detecta o no luz. De manera alternativa o adicional, el dispositivo fotosensible 369 se puede
configurar para detectar luz (por ejemplo, luz de los LEDs 388, luz de otro LED especifico para este proposito,
etc.) que no pasa a través de la muesca 368 (por ejemplo, pasa a través de otra muesca o canal, a través de
un componente hecho de material traslicido, etc.).

Tal como se observo antes, el circuito de deteccion de orientacion de la unidad de control 320 puede
incluir un interruptor que incluya un contacto eléctrico. En algunos ejemplos, la porcién base 310 puede incluir
un segundo contacto que es utilizado para cerrar el interruptor. Por ejemplo, la unidad de control 320 puede
determinar la orientacion de la unidad de control 320 con respecto a la porcidén base 310 en funcién a si el
primer y segundo contactos estan o no en comunicacion eléctrica, donde los contactos pueden estar en
comunicacién eléctrica entre si cuando la unidad de control 320 esta en la primera orientacién (por ejemplo, el
interruptor esta cerrado y/o el interruptor es conductor), pero no en comunicacién eléctrica entre si cuando la
unidad de control 320 esta en la segunda orientacién (por ejemplo, el interruptor esta abierto y/o el interruptor
es no conductar). Por ejemplo, el primer y segundo contactos eléctricos pueden ser similares al cojin de
contacto eléctrico y elemento de acortamiento descrito con referencia a las figuras 2 a 8.

El circuito de deteccién de orientacion de la unidad de control 320 puede incluir una bola y un sensor
LED (que no se muestra), el cual puede operar como un interruptor. Cuando la unidad de control 320 se une a
la porcién base 310 en la primera orientacién, la bola se puede configurar para bloguear el sensor LED, de
esta manera cerrando el interruptor. Contrariamente, cuando la unidad de control 320 se une a la porcion base
310 en la segunda orientacion, la bola puede no blogquear el sensor LED, y el interruptor puede permanecer
abierto. Como fal, la unidad de control 310 se puede configurar para determinar si la unidad de control 320
esta unida a la porcién base 310 en la primera orientacién o la segunda orientacién con base en si labola y el
sensor LED estan en una posicion abierta o cerrada.

El circuito de deteccién de orientacion de la unidad de control 320 puede incluir un sensor inductor que
esté configurado para detectar la presencia de metal en la unidad de control 320 o la porcién base 310. Por
ejemplo, el sensor inductivo puede ser configurado para detectar la presencia de metal en la unidad de control
320 (por ejemplo, un trazo de bobina en un PCB de la unidad de control} cuando la unidad de control 320 esta
unida a la porcién base 310 en la primera orientacién, pero no para detectar la presencia de metal en la unidad
de control 320 cuando la unidad de control 320 esta unida a la porcidén base 310 en la segunda orientacion.
Por ejemplo, la porcidn base 310 puede incluir una pieza de metal en un extremo/lado pero no en el ofro, de
manera que el sensor inductivo esta configurado para detectar la presencia del metal que reside en la porcién
base 310 cuando la unidad de control 320 es unida a la porcién base 310 en la primera orientacion, pero no
para detectar la presencia del metal cuando la unidad de control 320 esta unida a la porcién base 310 en la
segunda orientacién. En algunos ejemplos, la porcién base 310 puede incluir un elemento de revestimiento
(por ejemplo, una brida de plastico) (que no se muestra) que esta situada entre el sensor inductivo y el metal
de la unidad de control 320 cuando la unidad de control 320 esta en la segunda orientacién, pero no esta
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situado entre el sensor inductivo y el metal de la unidad de control 320 cuado la unidad de control 320 esta en
la primera orientacion.

El circuito de deteccion de orientacion de la unidad de control 320 puede incluir un acelerémetro (que
no se muestra) y la unidad de control 320 se puede configurar para determinar la orientacion de la unidad de
control 320 con respecto a la porcion base 310 con base en la retroalimentacion del acelerémetro. Por
ejemplo, el acelerdmetro se puede configurar para detectar la orientaciéon con base en una direccion de
cambio de peso, el cual por ejemplo puede ser diferente cuando la unidad de control 320 esta unida a la
porcién base 310 en la primera orientacién que cuando la unidad de control 320 esta unida al adaptador en la
segunda orientacién. Por consiguiente, la unidad de control 320 se puede configurar para determinar la
orientacion de la unidad de control 320 con respecto a la porcién base 310 en funcion a la retroalimentacion
del acelerébmetro.

El circuito de deteccién de orientacion de la unidad de control 320 puede incluir un interruptor
manualmente operado. Debido a esto, el dispositivo de control remoto 300 se puede configurar para recibir
una entrada de usuario que controla la orientacién (por ejemplo, ajuste o conmutacién de la orientacién) de la
unidad de control 320 con respecto a la porcidn base 310 a través del interruptor manualmente operado.

El circuito de deteccién de orientacién de la unidad de control 320 puede incluir uno 0 mas de circuito de
control del dispositivo de control remoto 300, el PCB 364 (por ejemplo, el elemento sensible al contacto del
PCB 364), el circuito de comunicaciéon inalambrica de dispositivo de control remoto 300, y/u otros
componentes de la unidad de control 320. Por ejemplo, el circuito de deteccién de orientacién se puede
configurar de modo que el circuito de control de la unidad de control 320 esté configurado para recibir una
indicacién de la orientaciéon de la unidad de control 320 durante un modo de configuracion de la unidad de
control 320. Por ejemplo, el circuito de control puede recibir la indicacién de la orientacién de la unidad de
control 320 por medio de una entrada de usuario Unica a través de la interfaz de usuario de la unidad de
control 320 y/o a través de un dispositivo externo (por ejemplo, un teléfono inteligente o tableta). En dichos
ejemplos, la unidad de control 320 puede ser colocada en el modo de configuracion utilizando una entrada de
usuario Unica a fravés de la interfaz de usuario de la unidad de control 320 y/o a través del dispositivo externo.

Una vez en el modo de configuracion, la unidad de control 320 se puede configurar para ejecutar una o
mas funciones avanzadas, tal como la determinacién de orientacion, el emparejamiento del dispositivo de
control remoto 300 con un sistema de control de carga (por ejemplo, emparejamiento del dispositivo de control
remoto 300 con una 0 mas cargas eléctricas, tal como las cargas de iluminacién), la configuracion de los
ajustes de control para una o mas cargas eléctricas (por ejemplo, ajustes preestablecidos, ajustes de escena
y/o similares), etc. Por ejemplo, una vez en el modo de configuracién, la unidad de control 320 se puede
configurar para recibir la orientacion de la unidad de control 320 desde una aplicacion movil que reside en un
dispositivo externo. El dispositivo externo puede determinar la orientacion de la unidad de control 320 con
base en una entrada de usuario a través del dispositivo externo o con base en la retroalimentacion
determinada por el dispositivo externo {por ejemplo, a través del uso de una camara del dispositivo externo,
por ejemplo, tal como se describié con referencia a la figura 36), y la unidad de control 320 puede recibir
informacién que indique la orientacion del dispositivo externo (por ejemplo a fravés del circuito de
comunicacion inalambrica de la unidad de control 320). Por ejemplo, una vez en el modo de orientacion, la
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unidad de control 320 puede recibir una entrada de usuario (por ejemplo, gesto, accionamiento de punto, etc.)
gue indique y ajuste la orientacién de la unidad de control 320.

En algunos ejemplos, la unidad de control 320 se puede configurar para emparejarse con el sistema de
control de carga y/o determinar la orientacién de la unidad de control 320 utilizando una camara de un
dispositivo externo. Por ejemplo, la unidad de control 320 se puede configurar para iluminar los LEDs 388 de la
unidad de control 320 en un patrén Unico para comunicar una identificacion de la unidad de control (por
ejemplo, utilizada para el emparejamiento del dispositivo de contral remoto 300 con el sistema de control de
carga) a la camara del dispositivo externo y/o para comunicar la orientacion de la unidad de control 320 a la
camara del dispositivo externo. Debido a esto, el dispositivo externo se puede configurar para determinar la
orientacion de la unidad de control 320 utilizando la camara del dispositivo externo, y la unidad de control 320
se puede configurar para recibir la orientacidén de la unidad de control 320 desde el dispositivo externo a través
del circuito de comunicacion.

Después que la unidad de control 320 determina la orientacion de la unidad de control 320 con respecto
a la porcién base 310, la unidad de control 320 puede traducir una entrada de usuario recibida a través de la
interfaz de usuario (por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo} en datos de control para controlar una o
mas cargas eléctricas con base en la orientacién de la unidad de control 320. Es decir, la unidad de control
320 puede ser configurada para generar datos de control con base en la orientacién de la unidad de control
320. Con conocimiento de la orientacién de la unidad de control 320, la unidad de control 320 puede
determinar la ubicacién y/o direccion relativas de la entrada de usuario con respecto al usuario (por ejemplo, la
cual se basa en la orientacion que la unidad de control 320 tiene con respecto al adaptador). Por ejemplo, la
unidad de control 320 puede determinar si una entrada de usuario esta destinada para encender o apagar una
carga eléctrica, incrementar o disminuir la potencia suminisirada a la carga eléctrica (por ejemplo, una
intensidad de una carga de luz), cicla a través de ajustes preestablecidos y/o escenas del dispositivo de
control remoto, y/o similares con base en la orientacién de la unidad de control 320. La interfaz de usuario de
la unidad de control 320 puede ser simétrica, por ejemplo, alrededor de un eje horizontal y/o un eje vertical.

El circuito de control de la unidad de control 320 se puede configurar para ocasionar que el circuito de
comunicacién inaldmbrica transmita sefiales de control respectivas que incluye los datos de control generados
que corresponden a entradas de usuario interpretadas recibidas en la superficie sensible al contacto. Por
ejemplo, el dispositivo de control remoto 300 puede operar para transmitir sefales inalambricas, por ejemplo,
sefiales de radiofrecuencia (RF), a un dispositivo de control de carga, una 0 mas cargas eléctricas, y/o un
procesador central de un sistema de control de carga. El dispositivo de control remoto 300 se puede asociar
con el dispositivo de control de carga y una 0 mas cargas eléctricas durante un procedimiento de configuracion
del sistema de control de carga. Un ejemplo de un procedimiento de configuracién para asociar un dispositivo
de control remoto con un dispositivo de control de carga se describe con mayor detalle en la Publicacién de
Patente de los Estados Unidos cominmente cedida Nimero 2008/0111491, publicada el 15 de Mayo de 2008,
titulada "Sistema de Control de lluminacién de Radiofrecuencia”, cuya totalidad se incorpora aqui por
referencia.

El circuito de control puede proporcionar una indicacion (por ejemplo, una indicaciéon visual) de una
cantidad de energia suministrada a la carga eléctrica por el dispositivo de control remoto 300 con base en la
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orientacioén de la unidad de control 320. Por ejemplo, €l circuito de control puede utilizar la determinacién de la
orientacion de la unidad de control 320 con relacion a la porcion base 310 para determinar cual ubicacién de la
barra de luz debiera corresponder a una intensidad de extremo alto (por ejemplo, aproximadamente 100% de
intensidad) y cual ubicacién de la barra de luz debiera corresponder a una intensidad de extremo bajo (por
ejemplo, aproximadamente 1% de intensidad), por ejemplo, cuando se despliega una indicacién de la cantidad
de energia suministrada a una carga eléctrica. La unidad de control 320 puede ser configurada, con base en la
determinacion de la orientacién, para iluminar uno o mas de los LEDs 388 de manera que la intensidad de
extremo alto corresponde al punto final 358 de la barra de luz y de manera que la intensidad de extremo bajo
corresponde al punto de inicio 356 de la barra de luz. En este sentido, la unidad de control 320 puede
garantizar una indicacion apropiada de las intensidades de extremo alto y extremo bajo a través de los LEDs
388 sin considerar si la unidad de control 320 estd montada a la porcion base 310 en la primera orientacidén o
la segunda orientacion.

Las figuras 22 a 31 muestran otro dispositivo de control remoto ejemplar 400 (por ejemplo, un
dispositivo de contral remoto energizado por bateria) que puede ser desplegado como el dispositivo de control
remoto 120 del sistema de control de carga 100 que se muestra en la figura 1. El dispositivo de control remoto
400 se puede configurar para montarse sobre un actuador de paleta de un interruptor de luz estandar, tal
como el actuador de paleta 404 de un interruptor de luz estilo paleta decorativa estandar 402 que se muestra
en la figura 22. Como se muestra, el actuador de paleta 404 puede estar rodeado por una porcién de bisel
405. El interruptor de luz 402 puede incluir una placa frontal 406. La placa frontal 406 puede definir una
abertura 408 (por ejemplo, una abertura tipo decorativa) que se extiende a través de la misma. La placa frontal
406 se puede montar a través de tornillos de placa frontal 409, por ejemplo a un yugo del interruptor 402. El
interruptor de luz estandar 402 se puede acoplar en una conexién eléctrica en serie entre una fuente de
energia de corriente alterna (CA) y una o mas cargas eléctricas.

Tal como se muestra, el dispositivo de control remoto 400 puede incluir una porcion base 412 y una
porcién de accionamiento 410 que esta configurada para montarse a la porcién base 412. Debido a esto, y
aungue no se muestra, la porcién de accionamiento 410 se puede unir de manera desmontable a la porcién
base 412, de manera que la porcién base 412 actla como la estructura de montaje para la porciéon de
accionamiento 410, por ejemplo. De manera alternativa, la porcién de accionamiento 410 puede ser monolitica
con la porciéon base 412. La porcidén de accionamiento 410 puede incluir un actuador 411. El actuador 411
puede comprender una superficie frontal 414 que define una interfaz de usuario de la porcidn de
accionamiento 410. Tal como se muestra, el actuador 411 se puede configurar de modo que la superficie
frontal 414 incluye una porcién superior 416 y una porcion inferior 418. La porcion de accionamiento 410
puede incluir una barra de luz 420 que esta configurada para desplegar de manera visible informacién en la
superficie frontal 414. la interfaz de usuario del actuador 411 puede ser simétrica, por ejemplo,
aproximadamente un eje horizontal y/o un eje vertical.

La porcién de accionamiento 410 se puede configurar para accionamiento mecéanico del actuador 411.
Por ejemplo, el actuador 411 puede ser soportado alrededor de un eje de pivote P1 que se extiende
lateralmente entre las porciones superior e inferior 416, 418. La porcién de accionamiento 410 puede incluir
interruptores mecanicos 460 (por ejemplo, tal como se muestra en la figura 25) colocados en porciones
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interiores respectivas del actuador 411 que corresponden a las porciones superior e inferior 416, 418 de la
superficie frontal 414. Los accionamientos de la porcién superior 416 de la superficie frontal 414, por ejemplo a
través de la aplicacion de una fuerza a la porcién superior 416 (por ejemplo, que resulta de una presién de
dedo) puede ocasionar que el actuador 411 rote alrededor del eje de pivote P1 de modo que la porcion
superior 416 se mueve hacia dentro en direccién a la porcion base 412 y acciona un interruptor mecanico
correspondiente 460. Loa accionamientos de la porcion inferior 418 de la superficie frontal 414, por ejemplo a
través de la aplicaciéon de una fuerza a la porcién inferior 418 (por ejemplo, que resulta de una presién de
dedo) puede ocasionar que el actuador 411 rote alrededor del eje de pivote P1 de manera que la porcién
inferior 418 se mueve hacia dentro en direccién a la porcién base 412 y acciona un interruptor mecanico
correspondiente 460. La porcién de accionamiento 410 se puede configura de manera que los accionamientos
del actuador 411 son accionamientos tactiles. Por ejemplo, los accionamientos del actuador 411 pueden
proporcionar retroalimentacion tactil a un usuario del dispositivo de control remoto 400. El actuador 411 se
puede configurar para restablecer de manera resiliente a una posicidon de descanso después de los
accionamientos de las porciones superior e inferior 416, 418.

El dispositiva de control remoto 400 puede transmitir comandos a una o mas cargas eléctricas
controlables (por ejemplo, una 0 mas cargas de iluminacién que estan asociadas con el dispositivo de control
remoto 400} en respuesta a accionamientos aplicados a la porcién de accionamiento 410, por ejemplo a través
del actuador 411. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 400 puede transmitir comandos para encender
una o mas cargas de iluminacién asociadas en respuesta a accionamientos aplicados a la porcién superior
416 de la superficie frontal 414, y puede transmitir comandos para apagar una o mas cargas de iluminacién en
respuesta a accionamientos aplicados a la porcion inferior 418 de la superficie frontal 414 (por ejemplo,
cuando el dispositivo de control remoto 400 esta en la primera orientacion). De acuerdo con una
implementacién ejemplar, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para transmitir comandos
en respuesta a recibir accionamientos predeterminados en la porcién de accionamiento (por ejemplo, a través
del actuador 411). Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para transmitir un
comando para encender una 0 mas cargas de iluminacion asociadas al maximo (por ejemplo, 100% de
intensidad) en respuesta a un doble toque aplicado a la porcién superior 416 de la superficie frontal 414 (por
ejemplo, dos accionamientos aplicados a la porcién superior 416 en sucesién rapida). El dispositivo de control
remoto 400 se puede configurar para transmitir un comando para ejecutar un ajuste relativo de intensidad (por
ejemplo, con relacién a una intensidad de inicio) en respuesta a accionamientos respectivos de presionar y
mantener aplicados a las porciones superior y/o inferior 416, 418 de la superficie frontal 414. Por ejemplo, el
dispositivo de control remoto 400 puede hacer que las intensidades respectivas de una o0 mas cargas de
iluminacién asociadas sean ajustadas continuamente (por ejemplo, con relacidon a intensidades de inicio
correspondientes) mientras que una de las porciones superior o inferior 416, 418 es accionada continuamente.

La superficie frontal 414 del actuador 411 ademas se puede configurar como una superficie sensible al
contacto (por ejemplo, la cual puede incluir o definir una superficie de contacto capacitiva). La supefficie
sensible al contacto puede extenderse en porciones de la superficie superior e inferior 416, 418 de la
superficie frontal 414. Por ejemplo, la porcién de accionamiento 410 puede incluir un circuito de contacto
capacitivo (por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo 240 de la unidad de control 230} que puede
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responder a entradas de usuario a través de la superficie de contacto capacitiva sobre la superficie frontal 414
del actuador 411. Esto puede permitir que la porcion de accionamiento 410 (por ejemplo, el actuador 411)
reciba y reconozca accionamientos {por ejemplo, contactos) de la superficie frontal 414 que no son
accionamientos tactiles, por ejemplo que no ocasionan que el actuador 411 se mueva en lo absoluto o se
mueva de modo que los interruptores mecanicos respectivos 460 que corresponden a las porciones superior e
inferior 416, 418 no sean accionados. El dispositivo de control remoto 400 se puede configurar de manera que
dichos accionamientos de la superficie frontal 414 del actuador 411 no proporcionar retroalimentacion tactil.
por ejemplo, dichos accionamientos de la superficie frontal 414 (por ejemplo, adyacente a la barra de luz 420)
pueden ocasionar que el dispositivo de control remoto 400 transmita comandos para ajustar la intensidad de
una carga de iluminacién que esta asociada con el dispositivo de control remoto 400. Ejemplos de dichos
accionamientos son accionamientos de punto y gestos, por ejemplo, tal como aqui se describe (por ejemplo,
con referencia a la figura 1).

Para ilustrar, el dispositivo de control remoto 400 puede ser configurado de modo que cuando un
usuario del dispositivo de control remoto 400 toca la barra de luz 420 en una ubicacién a lo largo de una
longitud de la barra de luz 420, la carga de iluminacién se fija a una intensidad que depende de la ubicacién
del accionamiento a lo largo de la barra de luz 420. El dispositivo de control remoto 400 se puede configurar
de manera que cuando un usuario desliza un dedo a lo largo de la barra de luz 420, la intensidad de una carga
de iluminacién asociada puede ser incrementada o disminuida de acuerdo con la posicion del dedo a lo largo
de la longitud de la barra de luz 420. En respuesta a un contacto recibido sobre la superficie frontal 414 (por
ejemplo, adyacente a la barra de luz 420} la barra de luz 420 se puede configurar para iluminar a lo largo de
una longitud que se extiende desde el fondo de la barra de luz 420 a una posicién a lo largo de la longitud de
la barra de luz 420. La longitud de dicha iluminacion (por ejemplo, conforme a lo definido por una cantidad de
la barra de luz 420 que es iluminada) puede corresponder a y ser indicativa de una intensidad de una carga de
iluminacién asociada que es el resultado del accionamiento.

El dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para, si mas de un accionamiento es recibidos
a través del actuador 411 dentro de un intervalo de tiempo corto (por ejemplo, sustancialmente al mismo
tiempo), determinar a cual accionamiento se debiera responder, por ejemplo transmitiendo un comando, y cual
0 cudles accionamiento o accionamientos debieran ser ignorados. Para ilustrar, un usuario del dispositivo de
control remoto 400 puede presionar la superficie frontal 414 en una ubicacion cerca de la barra de luz 420, con
suficiente fuerza de manera que el actuador 411 pivota alrededor del eje de pivote y activa un interruptor
mecanico correspondiente de los interruptores mecanicos 460. Dicha operacion del actuador 411 puede
comprender mltiples accionamientos de la porciéon de accionamiento 410. Por ejemplo, la ubicacion de la
presién de la superficie frontal 414 a lo largo de la barra de luz 420 puede corresponder a una indicacion de un
nivel de intensidad deseado de una carga de iluminacién asociada, mientras que el accionamiento del
interruptor mecanico 460 puede corresponder a una indicacién por parte del usuario para encender la carga
de iluminacién a una intensidad de la que se tuvo conocimiento por Ultima vez. El dispositivo de control remoto
400 se puede configurar para, en respuesta a dichos accionamientos, ignorar la indicacién de entrada de
contacto capacitivo de la intensidad, y transmitir un comando a la carga de iluminacién asociada para
encender a la intensidad que se tuvo conocimiento por Gltima vez. Se debiera apreciar que lo anterior es
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simplemente una ilustracidon de la manera en que se puede configurar el dispositivo de control remoto 400
para responder a multiples accionamientos multi-parte de este tipo de la porcién de accionamiento 410.

De acuerdo con el actuador ilustrado 411, la porcién superior 416 y la porcion inferior 418 de la
superficie frontal 414 definen superficies planas respectivas que estan desviadas de forma angular entre si. En
este sentido, la porcién que responde al contacto de la superficie frontal 414 del actuador 411 puede definir y
operar como un control deslizante no plano del dispositivo de control remoto 400. Sin embargo, se debiera
apreciar que el actuador 411 no queda limitado a la geometria ilustrada que define las porciones superior e
inferior 416, 418. Por ejemplo, el actuador se puede configurar para definir una supetficie frontal que tiene
cualguier geometria que responde al contacto conveniente, por ejemplo tal como una superficie sensible al
contacto curva o en forma de onda.

Las figuras 26 a 31 muestran el dispositivo de control remoto ejemplar 400, con el dispositivo de control
remoto 400 desmontado del interruptor de luz 402. La porcién de accionamiento 410 puede incluir una
portadora 430. Por ejemplo, la portadora 430 se puede configurar para unirse a una superficie posterior de la
porcién de accionamiento 410. La portadora 430 puede soportar un tablero de circuitos impresos flexible
(PCB) 432 en el cual se puede montar una unidad de control (que no se muesira) y/o un circuito de
comunicacién inalambrica (que no se muestra). La unidad de control puede estar en comunicacién eléctrica
con el circuito de contacto capacitivo, y el circuito de comunicacién inaldmbrica puede estar en comunicacion
eléctrica con la unidad de control. EI PCB flexible 432 se puede configurar de manera que el circuito de
contacto capacitivo esta separado de la unidad de control, el circuito de comunicacion inalambrica, y/u otros
circuitos "ruidosos" del PCB flexible 432. Esto puede mejorar la eficiencia operativa del circuito de contacto
capacitivo.

El dispositivo de control remoto 400 puede incluir una bateria 434 para energizar la unidad de control.
La bateria 434 puede ser recibida dentro de una abertura de bateria 436 definida por la portadora 430. El
dispositivo de control remoto 400 puede incluir una pluralidad de diodos de emisién de luz (LEDs) que se
pueden montar al PCB 432. Los LEDs se pueden acomodar para iluminar la barra de luz 420. Por ejemplo, los
LEDs se pueden acomodar en un arreglo lineal.

El actuador 411 puede ser acoplado de manera pivotante a, o soportado por la porcién base 412. Por
ejemplo, tal como se muestra, la porcién base 412 puede definir protuberancias cilindricas 440 que se
extienden hacia fuera desde paredes laterales opuestas 442 de la porcidn base 412. Las protuberancias 440
pueden ser recibidas dentro de las aberturas 444 que se extienden en las superficies posteriores de las
paredes laterales correspondientes 446 del actuador 411. Las protuberancias 440 pueden definir el eje de
pivote P1 alrededor del cual puede pivotar el actuador 411. Tal como se muestra, cada protuberancia 440
puede ser mantenida en el lugar dentro de una abertura correspondiente 444 a través de una placa de bisagra
respectiva (por ejemplo, placas de bisagra de metal delgada). Cada placa de bisagra se puede conectar a la
superficie posterior de una pared lateral respectiva 446, por ejemplo a través de postes de presion. Las placas
de bisagra pueden ser delgadas para elevar al maximo una distancia entre la placa de bisagra y la porciéon de
bisel 405 del interruptor de luz 402.

El PCB flexible 432 puede estar ubicado inmediatamente detras de la superficie frontal 414 de la

porcion de accionamiento 410 y puede incluir el circuito de contacto capacitivo. Por ejemplo, el PCB flexible
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432 puede incluir trazos de contacto capacitivo de manera que la superficie frontal 414 define una superficie
de contacto capacitiva. Los accionamientos aplicados a las porciones superior e inferior 416, 418 de la
superficie frontal 414 de la porcién de accionamiento 410 también pueden proporcionar retroalimentacion tactil,
por ejemplo tal como aqui se describe. El dispositivo de control remoto 400 puede incluir uno o mas
interruptores tactiles mecanicos 460 (por ejemplo, interruptores tacties de accionamiento lateral) que se
pueden montar a y acoplar eléctricamente al PCB flexible 432. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto
400 puede incluir un primer interruptor tactil mecanico 460 que estd montado para ser activado por un
accionamiento aplicado a la porcién superior 416 de la superficie frontal 414 y un segundo interruptor tactil
mecanico 460 que esta montado para ser activado por un accionamiento aplicado a la porcién inferior 418 de
la superficie frontal 414. Los interruptores tactiles mecanicos 460 se pueden colocar de manera que porciones
de accionamiento respectivas de los interruptores tactiles mecanicos 460 quedan colocados cerca de
superficies de contacto correspondientes 462 definidas por la porcion base 412. Cada interruptor tactil
mecanico 460 puede incluir un pie 464 que sea retenido de manera cautiva en una abertura correspondiente
del actuador 411.

El PCB flexible 432 se puede doblar en direccién a las ubicaciones en las cuales estan ubicados los
interruptores tactiles mecanicos 460. De acuerdo con la configuracion ilustrada, cuando se aplica una fuerza a
la porcién inferior 418 de la superficie frontal 414 que ocasiona que la porcién inferior 418 pivote hacia dentro
alrededor del eje de pivote P1 en direccidn a la porcidn base 412, la porcién de accionamiento del interruptor
tactil mecanico correspondiente 460 puede hacer contacto con la superficie de contacto 462, ocasionando asi
la activacion del interruptor tactil mecanico 460. El interruptor tactil mecanico 460 puede operar para retornar el
actuador 411 a una posicién de descanso. El retorno del actuador 411 a la posicién de descanso puede
proporcionar una retroalimentacion tactil indicativa de la activacién del interruptor tactil mecanico 460. El
interruptor tactil mecanico 460 puede ser eléctricamente acoplado a la unidad de control en el PCB flexible
432, de manera que la unidad de control responde al accionamiento del interruptor tactil mecanico 460.

Los interruptores tactiles mecanicos 460 pueden no estar eléctricamente acoplados al PCB flexible 432
y pueden operar simplemente para proporcionar una retroalimentacion tactli que responde a los
accionamientos del actuador 411. En dicha implementacién, la unidad de control (por ejemplo, a través del
circuito de contacto capacitivo) puede responder a la superficie de contacto capacitiva de la superficie frontal
414 para determinar una ubicacién de un accionamiento, por ejemplo para determinar si la porcién superior
416 o la porcién inferior 418 de la superficie frontal 414 fue accionada. Ademas, los interruptores tactiles
mecanicos 460 se pueden acoplar a la porcién base 412 en lugar del actuador 411 para proporcionar
retroalimentacién tactil.

La porcién de accionamiento 324 del dispositivo de control remoto 300 que se muestra en las figuras 9
a 21 se puede configurar para pivotar alrededor de un eje de pivote para permitir los accionamientos de las
porciones superior e inferior (por ejemplo, para encender y apagar las cargas eléctricas controladas,
respectivamente). El dispositivo de control 300 puede incluir interruptores tactiles mecanicos para proporcionar
retroalimentacion tactil en respuesta a accionamientos de las porciones superior e inferior de la porcién de
accionamiento 324. Ademas, el dispositivo de control remoto 300 puede ser configurado para subir y bajar la

intensidad de la carga de iluminacién controlada en respuesta a accionamientos de las porciones superior e
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inferior, respectivamente. Tal como agui se observa, la porcién de accionamiento puede incluir un circuito
sensible al contacto (por ejemplo, un circuito de contacto capacitivo) para recibir accionamientos (por ejemplo,
accionamientos de punto, gestos, etc.).

El dispositivo de control remoto 400 puede incluir una estructura de montaje que esté configurada para
habilitar la union del dispositivo de control remoto 400 a un interruptor de luz estandar, tal como el interruptor
de luz estilo decorativo estandar 402 que se muestra en la figura 22. Por ejemplo, el dispositivo de control
remoto 400 puede incluir una estructura de montaje gue permite a la unién del dispositivo de control remoto
400 al interruptor de luz 402. La porcién base 412, por ejemplo, puede operar como una estructura de montaje
para el dispositivo de control remoto 400. Por ejemplo, la porcién base 412 que incluye una pluralidad de
extensiones 470 (por ejemplo, extensiones planas delgadas) que sobresalen hacia fuera desde la porcion
base 412 y permiten la unidén del dispositivo de control remoto 400 al interruptor de luz 402. La porcién de
accionamiento 410 se puede configurar para unirse a la porcion base 412, por ejemplo, después que la
porciéon base 412 es unida al interruptor de luz 402. Debido a esto, y aunque no se muestra, la porcion base
412 se puede separar de la porcidn de accionamiento 410. De manera alternativa, la porcién de
accionamiento 410 puede ser monolitica con la porcidn base 412, por ejemplo, de manera que la porcién de
accionamiento 410 y la porcién base 412 son configuradas para unirse al interruptor de luz 402 como una
unidad singular.

Las extensiones 470 se puede configurar para colocarse en un intervalo 472 definido entre la porcion de
bisel 405 y la abertura 408 de la placa frontal 406 del interruptor de luz 402. Las extensiones 470 pueden
operar para mantener el dispositivo de control remoto en una posicién montada con relacion al interruptor de
luz 402, por ejemplo de manera que la porcién base 412 topa con porciones correspondientes de la placa
frontal 406. Cada extension 470 se puede configurar para permitir la insercion de la extension 470 en el
intervalo 472 y para resistir la remocién de las extensiones del intervalo 472 una vez que el dispositivo de
control remoto 400 es asegurado en una posicién montada con relacion al interruptor de luz. Por ejemplo, tal
como se muestra, cada extensién 470 puede definir una pluralidad de barbas 474. Las barbas 474 se pueden
configurar como barbas estilo muelle que son configuradas para desviarse y deslizarse a lo largo de la
estructura de la placa frontal 406 a medida que las extensiones 470 son insertadas en el intervalo 472 a lo
largo de una primera direccion, y para engranarse en la estructura circundante de la placa frontal 406 cuando
son empujadas en una segunda direccién opuesta para obstaculizar la remocién del dispositivo de control
remoto 400 del interruptor de luz 402.

Tal como se muestra en la figura 27, la porcién base 412 puede incluir extensiones 470 que se
extienden a lo largo de cada lado de la porcidn base 412. Sin embargo, se debiera apreciar que el dispositivo
de control remoto 400 no se limita al nimero ilustrado o configuraciones de extensiones 470. Por ejemplo, la
estructura de montaje del dispositivo de control remoto 400 puede incluir las extensiones 470 a lo largo de dos
lados (por ejemplo, lados opuestos) de la porcidn base 412, o puede incluir las extensiones 470 a lo largo de
tres lados de la porcién base 412. El dispositivo de control remoto 300 que se muestra en las figuras 9 a 21
puede ser proporcionado con las extensiones (por ejemplo, configuradas de manera similar a las extensiones
470) que estan configuradas para colocarse en un intervalo entre la placa frontal 306 y el actuador de
conmutacion 304.
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La porcién de accionamiento 410 puede comprender un circuito de deteccidn de orientacidn (que no se
muestra), de manera que la unidad de control del dispositivo de control remoto 400 esté configurada para
determinar una orientacién de la porciéon de accionamiento 410. Por ejemplo, a través del uso del circuito de
deteccién de orientacion, la porcidon de accicnamiento 410 puede determinar su orientacién con relacion al
espacio donde esta instalado (por ejemplo, con base en la gravedad) y/o su crientacién con relacién a otro
componente, tal como la porcién base 412, el interruptor de luz 402, etc. Por ejemplo, el dispositivo de control
remoto 400 se puede configurar para determinar si la porcidon de accionamiento 410 esta unida a la porcion
base 412 en una primera orientacién en la cual la porcién superior 416 del actuador 410 se localiza mas cerca

del extremo superior del interruptor de luz 402 (por ejemplo, como se muestra en las figuras 22 a 31) o
esta unida a la porcién base 412 en una segunda orientacion en la cual se localiza la porcion superior 416 del
actuador 410 mas cerca de un extremo inferior del interruptor de luz 402.

El dispositivo de conirol remoto 400, por ejemplo, puede determinar (por ejemplo, determinar
automaticamente) la orientacion de la porcion de accionamiento 410 con relacion a la porcion base 412 al
momento en que el dispositivo de contral remoto 400 es montado al interruptor de luz 402. Por ejemplo, el
dispositivo de control remoto 400 automéaticamente puede determinar la orientacién de la porcion de
accionamiento 410 con relacién a la porcién base 412 al momento en que el dispositive de control remoto 400
es montado al interruptor de luz 402 sin alguna entrada de usuarios. De manera alternativa o adicional, el
dispositivo de control remoto 400 puede determinar la orientacidon de la porcién de accionamiento 410 con
relacién a la porcidon base 412 cada vez que el dispositivo de control remoto 400 despierta de un estado
apagado o dormido.

El circuito de deteccion de orientacion puede comprender un interruptor (por ejemplo, una porcién de un
interruptor o la totalidad de un interruptor), tal como uno o mas de los contactos eléctricos, un interruptor tactil,
un interruptor de gravedad, un interruptor de mercurio, una bola e interruptor de sensor LED, y/o similar. De
manera alternativa o adicional, el circuito de deteccién de orientacién puede comprender un optoacoplador, un
sensor inductivo, un dispositivo fotosensible (por ejemplo, un fotodiodo), un circuito sensor de efecto hall (por
ejemplo, 0 un interruptor de laminas), un acelerébmetro, un giroscopio, el circuito de comunicacion inalambrica
del dispositivo de control remoto 400, y/u otros componentes del dispositivo de control remoto 400. Ademas, el
circuito de deteccidn de orientacién se puede configurar de manera que se puede determinar una orientacién
del dispositivo de control remoto 400 (por ejemplo, se puede especificar) durante un proceso de configuracion
del dispositivo de control remoto 400, por ejemplo cuando se empareja el dispositivo de control remoto 400
con un sistema de control de carga (por ejemplo, tal como se describid con referencia a las figuras 35 y 36).

Tal como se observo antes, el circuito de deteccién de orientacién puede incluir un interruptor que
incluya un contacto eléctrico. En algunos ejemplos, la porcién base 412 puede incluir un segundo contacto que
sea utilizado para cerrar el interruptor (por ejemplo, la unidad de control puede determinar la orientacién de la
porcion de accionamiento 410 con respecto a la porcién base 412 con base en si el primer y segundo
contactos estan o no en comunicacién eléctrica, donde los contactos pueden estar en comunicaciéon eléctrica
entre si cuando la porcién de accionamiento es unida a la porcién base 412 en una primera orientacion (por
ejemplo, el interruptor esta cerrado y/o el interruptor es conductor}, pero no en comunicacion eléctrica entre si
cuando la porcion de accionamiento 410 esta unida a la porcion base 412 en una segunda orientacion (por
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ejemplo, el interruptor esta abierto y/o el interruptor es no conductor).

El circuito de deteccion de orientacion del dispositivo de control remoto 400 puede incluir un interruptor
de gravedad o un interruptor de mercurio. En dichos ejemplos, el interruptor de gravedad o interruptor de
mercurio se puede configurar para quedar en una posicién cerrada cuando el dispositivo de control remoto
400 es conectado al interruptor de luz 402 en una primera orientacién, y en una posicion abierta cuando el
dispositivo de control remoto 400 es conectado al interruptor de luz 402 en una segunda orientacion. Por
consiguiente, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para determinar la orientacién del
dispositivo de control remoto 400 con respecto al interruptor de luz 402 con base en si el interruptor de
gravedad o interruptor de mercurio esta en la posicion abierta o cerrada.

El circuito de deteccion de orientacién puede incluir un interruptor tactil, y la porcién base 412 puede
incluir una protuberancia (que no se muestra). Por ejemplo, si la porcidn base 412 incluye la protuberancia,
entonces la protuberancia se puede configurar para accionar el interruptor tactil cuando la porcion de
accionamiento 410 es unida a la porcién base 412 en la primera orientacion, pero no accionar el interruptor
tactil cuando la porcién de accionamiento 410 es unida a la porcién base 412 en la segunda orientacién.
Debido a esto, la unidad de control se puede configurar para determinar la orientacidon de la porcién de
accionamiento 410 con respecto a la porcién base 412.

El circuito de detecciéon de orientacion del dispositivo de control remoto 400 puede incluir una bola y un
sensor LED, el cual puede operar como un interruptor. Cuando la porciéon de accionamiento 410 es unida a la
porcién base 412 en la primera orientacion, la bola se puede configurar para bloguear el sensor LED, de esta
manera cerrando el interruptor. Por el contrario, cuando la porcién de accionamiento 410 es unida a la porcion
base 412 en la segunda orientacién, la bola puede no bloguear el sensor LED, y el interruptor puede
permanecer abierto. Debido a esto, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para determinar si
la porcién de accionamiento 410 esta unida a la porciéon base 412 en la primera orientacién o la segunda
orientacién con base en si la bola y el sensor LED estan o no en una posicién abierta o cerrada.

El circuito de deteccién de orientaciéon puede incluir un sensor inductivo que esté configurado para
detectar una presencia de metal en la porcion de accionamiento 410 y/o la porcion base 412. Por ejemplo, el
sensor inductivo se puede configurar para detectar la presencia de metal en la porcién de accionamiento 410
(por ejemplo, un trazo de bobina en el PCB 432) cuando la porciéon de accionamiento 410 es unida a la
porciébn base 412 en la primera orientacién, pero no detectar la presencia de metal en la porcidon de
accionamiento 410 cuando la porcidén de accionamiento 410 es unida a la porcién base 412 en la segunda
orientacion. Por ejemplo, la porcion base 412 puede incluir una pieza de metal en un extremo pero no en el
otro, de manera que el sensor inductivo esta configurado para detectar la presencia del metal que reside en la
porcién base 412 cuando la porcién de accionamiento 410 es unida a la porcidn base 412 en la primera
orientacién, pero no detectar la presencia del metal cuando la porcién de accionamiento 410 esta unida a la
porcién base 412 en la segunda orientacién. En algunos ejemplos, la porcién base 412 puede incluir un
elemento de revestimiento (por ejemplo, una brida de plastico) (que no se muestra) que se sitla entre el
sensor inductivo y el metal de la porcion de accionamiento 410 cuando la porcion de accionamiento 410 esta
unida en la segunda orientacion, pero no esta situada entre el sensor inductivo y el metal de la porcion de

accionamiento 410 cuando la porcién de accicnamiento 410 esta unida en la primera orientacion.
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El circuito de deteccion de orientacién de la porcién de accionamiento 410 puede incluir un dispositivo
fotosensible, tal como un fotodiodo, que esta configurado para detectar luz que se origina fuera del dispositivo
de control remoto 400 (por ejemplo, luz ambiental} y/o dentro del dispositivo de control remoto 400 (por
ejemplo, luz de los LEDs del dispositivo de control remoto 400}. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto
400 (por ejemplo, la porcién de accionamiento 410 y/o la porcidn base 412) puede incluir uno 0 mas de un
elemento de bloqueo (por ejemplo, material opaco) o elemento guia (por ejemplo, una muesca, canal,
componentes hechos de un material trasllcido, un componente reflectante, efc.). Si el dispositivo de control
remoto 400 incluye un elemento de bloqueo, entonces el elemento de bloqueo puede bloquear luz (por
ejemplo, luz interna o externa) para que no llegue al dispositivo fotosensible cuando la porcién de
accionamiento 410 esta en la segunda orientacién, pero que no bloquee la luz cuando la porcién de
accionamiento 410 esta en la primera orientacién. De manera similar, si el dispositivo de control remoto 400
incluye un elemento guia, entonces el elemento guia puede permitir que la luz (por ejemplo, luz interna o
externa) llegue al dispositivo fotosensible cuando la porcidon de accionamiento 410 esta en la primera
orientacion, pero no permite que la luz llegue al dispositivo fotosensible cuando la porcién de accionamiento
410 esta en la segunda orientacién. Por lo tanto, la porcidn de accionamiento 410 se puede configurar para
determinar si la porcién de accionamiento 410 esta unida a la porcidon base 412 en una primera orientacién o
una segunda orientacién con base en si el dispositivo fotosensible detecta o no luz.

Por ejemplo, el adaptador 410 puede incluir una muesca o canal (gque no se muestra) que esta
configurado para alinearse con el dispositivo fotosensible cuando la porcidon de accionamiento 410 esta unida
a la porcién base 412 en una primera orientacién, pero no para alinearse con el dispositivo fotosensible
cuando la porcién de accionamiento 410 esta unida a la porcidon base 412 en una segunda orientacién. La
muesca o canal pueden definir una abertura a través de la porcién base 412 para permitir que la luz (por
ejemplo, luz ambiental, luz de los LEDs 246, luz de un LED especifico para este propdsito, efc.) pase a través
de la porcion base 412. Por consiguiente, el dispositivo fotosensible se puede configurar para detectar luz a
través de la muesca o canal cuando la porcién de accionamiento 410 es unida a la porcién base 412 en la
primera orientacion, pero no para detectar luz a través de la muesca o canal cuando la porcién de
accionamiento 410 esta unida a la porcién base 412 en la segunda orientacién.

El circuito de deteccion de orientacidn puede incluir un circuito sensor de efecto hall, y la porcién base
412 puede incluir un imén (que no se muestra). Cuando el iman y el circuito de deteccién de efecto hall estan
alineados, el circuito de deteccion de efecto hall puede detectar un campo electromagnético del iman y
proporcionar retroalimentacion a la unidad de control. Por gjemplo, el iman y el circuito de sensor de efecto hall
pueden estar alineados cuando la porcién de accionamiento 410 es unida a la porcion base 412 en la primera
orientaciéon, perc pueden no estar alineados cuando la porcién de accionamiento 410 esta unida a la porcion
base 412 en la segunda orientacién. Por consiguiente, el dispositivo de control remoto 400 se puede
configurar para determinar la orientacién de la porcién de accionamiento 410 que esta unida a la porcién base
412 con base en si la unidad de control recibe o no una sefial del circuito de deteccion de efecto hall indicando
que el iman y el circuito de deteccidn de efecto hall estan alineados. En algunos ejemplos, el circuito de sensor
de efecto hall puede incluir un sensor de efecto hall multi eje {por ejemplo, un sensor de efecto hall de tres
gjes). El sensor de efecto hall multi-eje puede permitir que el circuito de deteccion de orientacion para detectar
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orientaciones tenga una variedad de grados de angulo, tal como un angulo de 15°, un angulo de 30°, un
angulo de 45°, un angulo de 60°, un angulo de 75°, etc.

El circuito de deteccion de orientacién del dispositivo de control remoto 400 puede incluir un
acelerébmetro, y el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para determinar la orientacién del
dispositivo de control remoto 400 con respecto al interruptor de luz 402 con base en la retroalimentacion del
acelerébmetro. Por ejemplo, el acelerémetro se puede configurar para detectar la orientacién con base en una
direccion de cambio de peso, la cual, por ejemplo, puede ser diferente cuando el dispositivo de control remoto
400 esta unido al interruptor de luz 402 en una primera orientaciéon que cuando el dispositivo de control remoto
400 esta unido al adaptador en una segunda orientacién. Por consiguiente, el dispositivo de control remoto
400 se puede configurar para determinar la orientacion del dispositivo de control remoto 400 con respecto al
interruptor de luz 402 con base en la retroalimentacién del acelerémetro.

El circuito de deteccién de orientacion el dispositivo de control remoto 400 puede incluir un interruptor
manualmente operado. Debido a esto, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para recibir
una entrada de usuario que controla la orientacién (por ejemplo, ajuste 0 conmutacién de la orientacién) del
dispositivo de control remoto 400 con respecto al interruptor de luz 402 a través del interruptor manual.

El circuito de deteccién de orientacion del dispositivo de control remoto 400 puede incluir uno o mas de
la unidad de control del dispositivo de control remoto 400, el PCB 432 (por ejemplo, a través de la superficie de
respuesta de contacto), el circuito de comunicacién inalambrica del dispositivo de control remoto 400, y/u ofros
componentes del dispositivo de control remoto 400. Por ejemplo, el circuito de detecciéon de orientacion se
puede configurar de manera que la unidad de control del dispositivo de control remoto 400 queda configurada
para recibir una indicacién de la orientacion del dispositivo de control remoto 400 durante un modo de
configuracién del dispositivo de control remoto 400. Por ejemplo, la unidad de control puede recibir la
indicacioén de la orientacién del dispositivo de control remoto 400 por medio de una entrada de usuario Unica a
través de la interfaz de usuario del dispositivo de control remoto 400 y/o a través de un dispositivo externo (por
ejemplo, un teléfono inteligente o tableta). En dichos ejemplos, el dispositivo de control remoto 400 puede ser
colocado en el modo de configuracion utilizando una entrada de usuario Unica a través de la interfaz de
usuario del dispositivo de control remoto 400 y/o a través de un dispositivo externo.

Una vez en el modo de configuracion, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para
ejecutar una 0 mas funciones avanzadas, tal como la determinacién de orientacién, emparejamiento del
dispositivo de control remoto 400 con un sistema de control de carga (por ejemplo, emparejamiento del
dispositivo de control remoto 400 con una o mas cargas eléctricas, tal como cargas de iluminacion),
configuracién de los ajustes de control para una 0 mas cargas eléctricas (por ejemplo, ajustes preestablecidos,
ajustes de escena, y/o similares), etc. Por ejemplo, una vez en el modo de configuracién, el dispositivo de
control remoto 400 se puede configurar para recibir la orientacién del dispositivo de control remoto 400 desde
una aplicacibn mévil que reside en un dispositivo externo. El dispositivo externo puede determinar la
orientacion del dispositivo de control remoto 400 con base en la entrada de usuario a través del dispositivo
externo o0 con base en la retroalimentacion determinada por el dispositivo externo (por ejemplo, a través del
uso de una camara del dispositivo externo, por ejemplo, tal como se describié con referencia a la figura 36), y
el dispositivo de control remoto 400 puede recibir indicacion que indique la orientacion desde el dispositivo

NORCZ0O/AI1N07/A/YIN



10

15

20

25

30

35

48

externo (por ejemplo, a través del circuito de comunicacién inalambrica del dispositivo de control remoto 400).
Por ejemplo, una vez en el modo de orientacién, el dispositivo de control remoto 400 puede recibir una entrada
de usuario (por ejemplo, gesto, accionamiento de punto, etc.) que indique y establezca la orientacion del
dispositivo de control remoto 400.

En algunos ejemplos, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para ser emparejado con
el sistema de control de carga y/o determinar la orientacion del dispositivo de control remoto 400 utilizando una
camara de un dispositivo externo. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para
iluminar los LEDs del dispositivo de control remoto 400 en un patrén Unico para comunicar una identificacién
de la unidad de control (por ejemplo, utilizada para emparejamiento del dispositivo de control remoto 400 con
el sistema de control de carga) a la camara del dispositivo externo y/o para comunicar la orientacién del
dispositivo de control remoto 400 a la cdmara del dispositivo externo. Debido a esto, el dispositivo externo se
puede configurar para determinar la orientacion del dispositivo de control remoto 400 utilizando la camara del
dispositivo externo, y el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para recibir la orientacion del
dispositivo de control remoto 400 desde el dispositivo externo a través del circuito de comunicacién.

Después que el dispositivo de control remoto 400 determina la orientacién del dispositivo de control
remoto 400 con respecto al interruptor de luz 402, el dispositivo de control remoto 400 puede traducir una
entrada de usuario recibida a través de la interfaz de usuario (por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo)
en datos de control para una 0 mas cargas eléctricas con base en la orientaciéon del dispositivo de control
remoto 400. Es decir, el dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para generar datos de control
con base en la orientacién del dispositivo de control remoto 400. Con el conocimiento de la orientacion del
dispositivo de control remoto 400, el dispositivo de control remoto 400 puede determinar la ubicacién y/o
direccién relativas de la estrada de usuario con respecto al usuario (por ejemplo, lo cual se basa en la
orientacion del dispositivo de control remoto 400 con respecto al adaptador). Por ejemplo, el dispositivo de
control remoto 400 puede determinar si una entrada de usuario esta destinada a encender o apagar una carga
eléctrica, incrementar o disminuir la potencia suministrada a la carga eléctrica (por ejemplo, una intensidad de
una carga de iluminacion), ciclar a través de ajustes preestablecidos y/o escenas del dispositivo de control
remoto y/o similares con base en la orientacién del dispositivo de control remoto 400.

La unidad de control del dispositivo de control remoto 400 se puede configurar para ocasionar que el
circuito de comunicacién inaldmbrica transmita sefales de control respectivas que incluyen los datos de
control que corresponden a entradas de usuario interpretadas recibidas en el circuito de contacto capacitivo.
Por ejemplo, el dispositivo de control remoto 400 puede operar para transmitir sefiales inalambricas, por
ejemplo sefiales RF, a un dispositivo de control de carga, una 0 mas cargas eléctricas, y/o un procesador
central de un sistema de control de carga. El dispositivo de control remoto 400 se puede asociar con el
dispositivo de control de carga y una o mas cargas eléctricas durante un procedimiento de configuracién del
sistema de control de carga. Un ejemplo de un procedimiento de configuracién para asociar un dispositivo de
control remoto con un dispositivo de control de carga se describe con mayor detalle en la Publicacion de
Patente de los Estados Unidos comUnmente cedida Nimero 2008/0111491, publicada el 15 de Mayo de 2008,
titulada "Sistema de Control de lluminaciéon de Radiofrecuencia”, cuya divulgacion se incorpora aqui por
referencia en su totalidad.
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La unidad de control puede proporcionar una indicacién (por ejemplo, una indicacién visual) de una
cantidad de energfa suministrada a la carga eléctrica a través del dispositivo de control remoto 400 con base
en la orientacién del dispositivo de control remoto 400. Por ejemplo, la unidad de control puede utilizar la
determinacion de la orientacion del dispositivo de control remoto 400 con relacién al interruptor de luz 402 para
determinar cudl extremo del arreglo de LEDs debiera corresponder a una intensidad de extremo alto (por
ejemplo, aproximadamente 100% de intensidad) y cual extremo del arreglo de LEDs debiera corresponder a
una intensidad de extremo bajo (por ejemplo, aproximadamente 1% de intensidad}, por ejemplo, cuando se
despliega una indicacién de la cantidad de energia suministrada a una carga eléctrica. El dispositivo de control
remoto 400 se puede configurar para, con base en la determinacién de la orientacion, iluminar uno o mas de
los LEDs de manera que la intensidad de extremo alto corresponde a un extremo superior del arreglo de LEDs
y de manera que la intensidad de extremo bajo corresponde a un extremo inferior del arreglo de LEDs. En
este sentido, el dispositivo de control remoto 400 puede garantizar la indicaciéon apropiada de las intensidades
de extremo alto y extremo bajo a través de los LEDs sin considerar si el dispositivo de control remoto 400 esta
montado al interruptor de luz 402 en la primera orientacién o la segunda orientacién {por ejemplo, con base en
si la posicion de encendido del interruptor de luz 402 corresponde al actuador de paleta 404 que esta colocado
en la posicion de arriba o a la posicién de abajo).

Cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui descritos puede ser creado como una unidad
monolitica integrada. Por ejemplo, el adaptador 210, la unidad de control 230, y la placa frontal 260 pueden ser
una sola unidad integrada del dispositivo de control remoto 200; la porcién base 10 y la unidad de control 320
pueden ser una sola unidad integrada del dispositivo de control remoto 300; y la porcién base 412 y la porcion
de accionamiento 410 pueden ser una sola unidad integrada del dispositivo de control remoto 400. En dichas
modalidades, el dispositivo de control remoto se puede configurar para determinar su orientacién relativa con
respecto al interruptor de luz y/o la placa frontal. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto se puede
configurar para unirse al interruptor de luz a través del uso de una pluralidad de extensiones (por ejemplo,
extensiones planas delgadas) que sobresalen hacia fuera desde el dispositivo de control remoto (por ejemplo,
similar a las extensiones 470). Por consiguiente, después que el dispositivo de conirol remoto es unido al
interruptor de luz, el dispositivo de conirol remoto se puede configurar para determinar su orientacién relativa
con respecto al interruptor de luz y/o la placa frontal y, por ejemplo, generar datos de control y/o proporcionar
retroalimentacién con base en la orientacién del dispositivo de control remoto. En dichos casos, el dispositivo
de control remoto puede incluir un circuito de deteccion de orientacidon que incluye cualquiera de los
dispositivos aqui descritos, tal como un acelerdmetro, interruptores de gravedad, giroscopios, etc.

Cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui descritos (por ejemplo, los dispasitivos de control
remoto 200, 300 y/o 400) se puede configurar para montarse sobre superficies y/o dispositivos que no sean un
interruptor de pared estandar. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto se puede configurar para montase
a un pedestal de superficie de mesa. En dichos casos, el dispositivo de control remoto puede ser orientado en
una pluralidad de orientaciones, donde por ejemplo algunas pueden estar a una variedad de angulos (por
ejemplo, un angulo de 45°, un angulo de 60°, etc.) con respecto al piso. La unidad de control del dispositivo de
control remoto se puede configurar para determinar la orientacion del dispositivo de control remoto a través de
un circuito de deteccion de orientacion, por ejemplo, tal como aqui se describe (por ejemplo, a través de un
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acelerémetro, un sensor multi-eje, etc.). Por ejemplo, la unidad de control se puede configurar para detectar
gue el dispositivo de control remoto esta unido al pedestal y después determinar su orientacion. La orientacion
puede ser una orientacién que nunca ocurriria en una instalacion de pared/interruptor (por ejemplo, a un
angulo de 45°). Por ejemplo, cuando el dispositivo de control remoto es instalado en una instalacion de
pared/interruptor, el dispositivo de control remoto (por ejemplo, la superficie frontal del dispositivo de control
remoto) se puede orientar aproximadamente a un angulo de 90° con respecto al piso (por ejemplo, sin
considerar si la "parte superior" del dispositivo de control remoto esta viendo hacia arriba o hacia abajo).
Cuando el dispositivo de control remoto esta unido a un pedestal, por ejemplo, el dispositivo de control remoto
(por ejemplo, la superficie frontal del dispositivo de control remoto) se puede orientar a un angulo diferente con
respecto al piso (por ejemplo, a un angulo de 15°, un angulo de 30°, un angulo de 45°, un angulo de 60°, un
angulo de 75°, etc. con respecto al piso). Por consiguiente, el dispositivo de control remoto se puede
configurar para unirse a multiples superficies y/o pedestales, cada uno diferenciandose por las diferentes
orientaciones de montaje (por ejemplo, angulos de montaje}, y se puede configurar para determinar su
orientacién (por ejemplo, con respecto al piso). Un ejemplo de un pedestal de superficie de mesa para un
dispositivo de control remoto se describe con mayor detalle en la Publicacién de Patente de los Estados
Unidos comunmente cedida Namero 2011/0266122, publicada el 3 de Noviembre de 2011, titulada "botones
operativos con indicios triangulares que desaparecen", cuya divulgacion se incorpora aqui por referencia en su
totalidad.

En algunos ejemplos, la unidad de control se puede configurar para determinar la orientacién del
dispositivo (por ejemplo, y a su vez la condicién de montaje), y se puede configurar para cambiar la
funcionalidad del dispositivo de control remoto por consiguiente. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto
se puede configurar para ajustar sus respuestas (por ejemplo, datos de control) y/o retroalimentacién para una
0 mas entradas con base en la orientacién del dispositivo de control remoto. En este sentido, el dispositivo de
control remoto se puede configurar para operar de manera diferente con base en ¢cdomo o en qué esté
montado el dispositivo de control remoto, por ejemplo, sin requerir la configuracién del usuario. Por ejempilo, el
dispositivo de control remoto se puede configurar para operar en un primer modo (por gjemplo, un modo de
montaje en pared) para controlar una carga eléctrica de sefial en caso que el circuito de control determine que
el dispositivo de control remoto estAd montado en una primera orientacion (por ejemplo, a un angulo de 90°, por
ejemplo, en una pared o interruptor), y se puede configurar para operar en un segundo modo (por ejemplo, un
modo de pedestal) para controlar mdltiples cargas eléctricas (por ejemplo, enviar un mensaje de transmisién)
si el circuito de control determina que el dispositivo de control remoto esta montado en una segunda
orientacién (por ejemplo, a un angulo de 45°, por ejemplo, sobre un pedestal de superficie de mesa).

La figura 32 es un diagrama esquematico simplificado de una unidad de control ejemplar 520 para un
dispositivo de control remoto (por ejemplo, la unidad de control del dispositivo de control remoto 120 que se
muestra en la figura 1, la unidad de control 230 del dispositivo de control remoto 200 que se muestra en las
figuras 2A a 8, la unidad de control 320 del dispositivo de control remoto 300 que se muestra en las figuras 9 a
21, la unidad de control del dispositivo de control remoto 400 que se muestra en las figuras 22 a 31, etc.). La
unidad de control 520 puede incluir un circuito de control 530, uno o mas dispositivos de entrada 532, un
circuito de comunicacién inalambrica 534, una memoria 536, una bateria 538, uno ¢ mas LEDs 540, y un
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circuito de deteccién de orientacién 542. El circuito de deteccion de orientacion 542 puede incluir cualquiera de
los circuitos de deteccién de orientacién aqui descritos. Los dispositivos de entrada 532 pueden incluir un
actuador, una porcién rotativa (por ejemplo, una perilla rotativa) y/o un circuito sensible al contacto (por
ejemplo, un circuito de contacto capacitivo, por ejemplo, el circuito de contacto capacitivo 240), por ejemplo, tal
como aqui se describe. Los dispositivos de entrada 532 se pueden configurar para traducir una entrada de
usuario recibida (por ejemplo, una fuerza aplicada a los actuadores, una fuerza y/o tiempo de contacto de
usuario con la superficie sensible al contacto, una velocidad y/o direccién de rotacién de una perilla rotativa,
etc.) en sefales de entrada, y proporcionar las sefiales de entrada al circuito de control 530.

El circuito de control 530 puede incluir uno 0 mas de un procesador (por ejemplo, un microprocesador),
un microcontrolador, un dispositivo Ibégico programable (PLD), un arreglo de compuerta programable en campo
(FPGA), un circuito integrado de aplicacién especifica (ASIC), o cualquier controlador o dispositivo de
procedimiento conveniente. El circuito de control 530 puede ser acoplado de manera operativa a uno 0 mas
componentes de la unidad de control 520. El circuito de control 530 se puede configurar para recibir entradas
de usuario, generar datos de control, transmitir sefiales de control que incluyen los datos de control, controlar
los LEDs 540, etc. Por ejemplo, el circuito de control 530 se puede configurar para traducir las sefiales de
entrada recibidas desde los dispositivos de entrada 532 en datos de control para transmisién a una o mas
cargas eléctricas externas a través del circuito de comunicacién inaldmbrica 534. El circuito de comunicacién
inalambrica 534 puede incluir un transmisor y/o receptor (por ejemplo, un transceptor) tal como un transceptor
RF inalambrico, y una o mas antenas. El circuito de control 530 puede ser configurado para recibir, entre otra
cosas, informacion de emparejamiento, su orientacion relativa, retroalimentacion de una o mas cargas
eléctricas a través del circuito de comunicacién inalambrica 534 y/o entradas de uno o mas dispositivos de
entrada remotos (por ejemplo, el dispositivo de control remoto 130). El circuito de control 530 puede controlar
uno o mas de los LEDs 540 para iluminacién a fin de proporcionar retroalimentacion al usuario. Los LEDs 540
pueden ser configurados para iluminar una barra de luz y/o para servir como indicadores de diversas
condiciones.

La memoria 536 se puede configurar para almacenar uno 0 mas parametros operativos del dispositivo
de control remoto. La memoria 536 se puede acoplar de manera comunicativa al circuito de control 530 para el
almacenamiento y/o recuperacion, por ejemplo, de ajustes operativos, tales como, ajustes de control actual de
una 0 mas cargas eléctricas, emparejamiento y/o identificacién de una 0 mas cargas eléctricas, la orientacién
de la unidad de control 520, etc. La memoria 536 puede ser implementada como un circuito integrado externo
(Cl) o como un circuito interno del circuito de control 530. El suministro de energia 538 (por ejemplo, una
bateria) puede almacenar y suministrar un voltaje de suministro de corriente directa (CD) Vg para energizar el
circuito de control 530 y los otros circuitos de bajo voltaje del dispositivo de control remoto.

La figura 33 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccidén de orientacién 600
que puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto (por ejemplo, a través de una unidad de control
del dispositivo de control remoto). Por ejemplo, el procedimiento de deteccién de orientacién 600 puede ser
ejecutado por cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui descritos, tal como el dispositivo de control
remoto 100, 200, 300 6 400. El procedimiento de deteccién de orientacion 600 puede comenzar en 602. En

602, el dispositivo de control remoto puede despertar, por ejemplo, de un estado de baja potencia, tal como un
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estado dormido o un estado apagado {por ejemplo, uno 0 mas componentes de la unidad de control pueden
estar apagados o en un estado de consumo de bateria inferior). El dispositivo de control remoto puede
despertar, por ejemplo, después de recibir una entrada de usuario a través de un dispositivo de entrada, recibir
una sefial a través de un circuito de comunicacion inalambrica, y/o similar. En 604, el dispositivo de control
remoto puede verificar su orientacion. Por ejemplo, la unidad de control y/o porcion de accionamiento del
dispositivo de control remoto se puede configurar para determinar su orientacion, por ejemplo, con respecto a
una esfructura de montaje del dispositivo de control remoto (por ejemplo, una porcién base) y/o en respuesta a
un circuito de deteccién de orientacién, por ejemplo, tal como aqui se describe.

En 606, ¢l dispositivo de control remoto determina si su orientacién ha cambiado desde la Ultima vez
gue despertd. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto puede determinar si su orientacion actual coincide
con la orientacién que guardd en la memoria. Si el dispositivo de control remoto determina que su orientacién
no cambié en 606, entonces el dispositivo de control remoto puede abandonar el procedimiento de deteccion
de orientacion 600 en 610. Si el dispositivo de control remoto determina que su orientacion no cambié en 606
(por ejemplo, o esta siendo establecido por primera vez), entonces el dispositivo de control remoto puede
configurarse a su orientacién actual en 608. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto puede traducir una
entrada de usuario recibida a través de una interfaz de usuario del dispositivos de control remoto en datos de
control para controlar una 0 mas cargas eléctricas con base en la orientacidn del dispositivo de control remoto,
y/o el dispositivo de control remoto puede proporcionar una indicaciéon (por ejemplo, una indicacion visual) de
una cantidad de energfa suministrada a la carga eléctrica a través del dispositivo de control remoto con base
en la orientacién del dispositivo de control remoto.

La figura 34 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de mapeo de interfaz de usuario
de orientacién 700 que puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto (por ejemplo, a través de una
unidad de control del dispositivo de control remoto). Por ejemplo, el procedimiento de mapeo de interfaz de
usuario de orientacién 700 puede ser ejecutado por cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui
descritos, tales como el dispositivo de control remoto 100, 200, 300 6 400. El procedimiento de mapeo de
interfaz de usuario de orientacion 700 puede iniciar en 702. En 704, el dispositivo de control remoto puede
recibir una entrada de usuario, por ejemplo, tal como aqui se describe. Por ejemplo, el dispositivo de control
remoto puede recibir una entrada de usuario a través de un circuito sensible al contacto (por ejemplo, un gesto
a través de un circuito de contacto capacitivo}, un accionamiento de un actuador, una rotacién de una perilla
rotativa, etc.

En 706, el dispositivo de control remoto puede determinar su orientaciéon. Por gjemplo, la unidad de
control y/o porcion de accionamiento del dispositivo de control remoto se puede configurar para determinar su
orientacion, (por ejemplo, con respecto a una estructura de montaje del dispositivo de control remoto (por
ejemplo, una porcidn base) y/o en respuesta a un circuito de deteccién de orientacién, por ejemplo, tal como
aqui se describe. El dispositivo de control remoto puede determinar su orientacién al determinar su orientacién
a través de un circuito de deteccidn de orientacién a través de la recuperacion del mismo desde la memoria.

En 708, el dispositivo de control remoto puede determinar si su orientaciéon es la primera orientacion. Si
el dispositivo de control remoto determina que su orientacion es la primera orientacién en 708, entonces el

dispositivo de control remoto puede establecer su mapeo de interfaz de usuario (por ejemplo, una asociacion
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de sus indicadores visuales (por ejemplo, LEDs)) a la primera orientacién. Por ejemplo, el dispositivo de
control remoto puede determinar cual ubicacion de los LEDs (por ejemplo, extremo del arreglo de LEDs)
corresponde a una intensidad de extremo alto y cual ubicacion de los LEDs corresponde a una intensidad de
extremo bajo, por ejemplo, cuando se despliega una indicacion de la cantidad de energia suministrada a una
carga eléctrica. En este sentido, el dispositivo de control remoto puede garantizar una indicaciéon apropiada de
las intensidades de extremo alto y extremo bajo a través de los LEDs sin considerar si el dispositivo de control
remoto esta en la primera orientacién o la segunda orientacion. De manera similar, si el dispositivo de control
remoto determina que su orientacién esta en la segunda orientacién en 708, entonces el dispositivo de control
remoto puede establecer su mapeo de interfaz de usuario (por ejemplo, una asociaciéon de sus indicadores
visuales (por ejemplo, LEDs) a la segunda orientacion.

Después de establecer su mapeo de interfaz de usuario a la primera 0 segunda orientacién, el
dispositivo de control remoto puede procesar la entrada de usuario recibida en 704 de acuerdo con el mapeo
de interfaz de usuario establecido en 714. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto puede determinar si la
entrada de usuario es un comando de encendido 0 apagado, un comando de subir o bajar, etc. con base en el
mapeo de interfaz de usuario y puede generar datos de control por consiguiente. El dispositivo de control
remoto entonces puede enviar una 0 mas sefiales de control que incluyen los datos de control a la carga
eléctrica para controlar la carga eléctrica. Posteriormente, el dispositivo de control remoto puede abandonar el
procedimiento de mapeo de interfaz de usuario de orientaciéon 700 en 716. Aungue se describié con referencia
a dos orientaciones (una primera orientacidn y una segunda orientacién), se debiera apreciar que el
procedimiento de mapeo de interfaz de usuario de orientacion puede incluir una pluralidad de orientaciones a
mapeos de interfaz de usuario asociados.

La figura 35 es un grafico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccién de orientaciéon 800
que puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto (por ejemplo, por una unidad de control del
dispositivo de control remoto). Por ejemplo, el procedimiento de deteccién de orientacion 800 puede ser
ejecutado por cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui descritos, tal como el dispositivo de control
remoto 100, 200, 300 6 400. El procedimiento de deteccion de orientacion 800 puede comenzar en 802. En
804, el dispositivo de control remoto puede recibir una entrada de usuario a través de un dispositivo de entrada
del dispositivo de control remoto y/o puede recibir una enfrada de usuario a través de un circuito de
comunicacion del dispositivo de control remoto desde un dispositivo externo (por ejemplo, un teléfono
inteligente o tableta, otro dispositivo de control remoto, un conirolador de sistema, etc.}. En 806, el dispositivo
de control remoto puede determinar si la entrada de usuario corresponde a un modo de orientacion avanzado.
Si el dispositivo de control remoto determina que la entrada de usuario no corresponde al modo de orientacion
avanzado en 806, entonces el dispositivo de control remoto puede abandonar el procedimiento de deteccidon
de orientacién 800 en 812 (por ejemplo, procesar la entrada de usuario de acuerdo con un procedimiento de
mapeo de interfaz de usuario de orientacién, tal como el procedimiento de mapeo de interfaz de usuario de
orientacién 700).

Si el dispositivo de control remoto determina que la entrada de usuario no corresponde al modo de
orientacion avanzada en 806, entonces el dispositivo de control remoto puede entrar al modo de orientacién

avanzado. La asociacion de la entrada de usuario con el modo de orientacién avanzado se puede almacenar
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en la memoria del dispositivo de control remoto. La entrada de usuario, por ejemplo, puede ser un
accionamiento especifico de un actuador del dispositivo de control remoto (por ejemplo, un triple toque del
actuador inferior), un gesto especifico conforme a lo determinado por una superficie sensible al contacto del
dispositivo de control remoto, una rotacion especifica de una perilla rotativa del dispositivo de control remoto,
etc.

En 808, el dispositivo de control remoto puede recibir una entrada relacionada con la orientacion del
dispositivo de control remoto. La orientacién del dispositivo de control remoto. La orientacién del dispositivo de
control remoto puede hacer referencia a la orientacion de la unidad de control y/o porcién de accionamiento
del dispositivo de control remoto con respecto a una estructura de montaje del dispositivo de control remoto
(por ejemplo, una porcién base), por ejemplo, tal como se describe. El dispositivo de control remoto puede
recibir la entrada de orientacién a través del dispositivo de entrada del dispositivo de control remoto o a través
de un circuito de comunicacion del dispositivo de control remoto desde un dispositivo externo (por ejemplo, un
teléfono inteligente o tableta, otro dispositivo de control remoto, un controlador de sistema, etc.) En algunos
ejemplos, la entrada de orientacién también puede ser utilizada por el dispositivo de control remoto para
emparejar el dispositivo de control remoto con una o mas cargas eléctricas. Ademas, se debiera observar que
en algunos casos, la entrada de usuario recibida en 804 puede ser utilizada para entrar al modo de orientacién
avanzado y como una indicacién de la orientacién del dispositivo de control remoto. En dichos casos, el
dispositivo de control remoto no recibe otra entrada especifica de la orientacién.

En 810, el dispositivo de control remoto puede establecer su orientacién con base en la entrada de
orientacion. Por ejemplo, el dispositivo de control remoto puede establecer su mapeo de datos de control y/o
mapeo de interfaz de usuario con base en la orientacion del dispositivo de control remoto. En ese sentido, el
dispositivo de control remoto puede traducir una entrada de usuario recibida a través de una interfaz de
usuario del dispositivo de control remoto en datos de control para una 0 mas cargas eléctricas con base en la
orientacion del dispositivo de control remoto, y/o el dispositivo de control remoto puede proporcionar una
indicacién (por ejemplo, una indicacién visual) de una cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica
por el dispositivo de control remoto con base en |a orientacion del dispositivo de control remoto, por ejemplo,
tal como aqui se describe. Posteriormente, el dispositivo de control remoto puede transmitir sefiales de control
gue incluyen los datos de control a una o mas cargas eléctricas.

La figura 36 es un gréfico de flujo de un ejemplo de un procedimiento de deteccidn de orientacién 900
que puede ser ejecutado por un dispositivo de control remoto (por ejemplo, por una unidad de control del
dispositivo de control remoto) y un dispositivo externo (por ejemplo, a través de una aplicacion mévil que
reside en el dispositivo externo). Por ejemplo, el procedimiento de deteccién de orientacién 900 puede ser
ejecutado por cualquiera de los dispositivos de control remoto aqui descritos, tal como el dispositivo de control
remoto 100, 200, 300 6 400. El dispositivo externo, por ejemplo, puede ser un teléfono inteligente, tableta, otro
dispositivo mévil, y/o similar. El procedimiento de deteccién de orientacién 900 puede comenzar en 902. En
904, un usuario puede abrir una aplicacién moévil asociada con el dispositivo de control remoto en un
dispositivo externo, tal como un teléfono inteligente o tableta, por ejemplo.

En 906, la aplicacion movil puede monitorear el dispositivo de control remoto utilizando una camara del

dispositivo externo. Por ejemplo, la aplicacion movil puede tener acceso a la camara para registrar o tomar una
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fotografia del dispositivo de control remoto. El dispositivo de control remoto puede ser configurado para recibir
un mensaje de inicio desde la aplicacién moévil o a través de un dispositivo de entrada de usuario del
dispositivo de control remoto que configura el dispositivo de control remoto para iluminar uno 0 mas
indicadores visuales (por ejemplo, LEDs) en una secuencia o patrén Unico. Se debiera apreciar que la
iluminacién de los indicadores visuales se puede realizar a una velocidad que sea imperceptible al ojo
humano. En algunos casos, el dispositivo de control remoto puede iluminar los indicadores visuales en un
patrén (por ejemplo, patrén genérico) asociado que asocia el dispositivo de control remoto con el sistema de
control, y entre las iluminaciones del patrdn, el dispositivo de control remoto puede parpadear (por ejemplo, a
una velocidad superior) una secuencia o patron Unico. La secuencia o patrén Unico de los indicadores visuales
se puede asociar con un identificador Unico del dispositivo de control remoto(por ejemplo, un ndmero de serie
del dispositivo de control remoto) y/o una orientacién del dispositivo de control remoto. Por ejemplo, la
aplicacion movil se puede configurar para determinar cuales LEDs se estan iluminando (por ejemplo,
superiores o inferiores, izquierdos o derechos, etc.) para determinar la orientacion del dispositivo de control
remoto, y/o se puede configurar para interpretar la secuencia o patrén Unico del parpadeo de los LEDs para
determinar el identificador Unico del dispositivo de control remoto (por ejemplo, parpadeos cortos = 0,
parpadeos largos = 1).

En 908, la aplicacién moévil puede determinar el identificador Unico y/u orientacion del dispositivo de
control remoto registrando los indicadores visuales del dispositivo de control remoto utilizando la camara del
dispositivo externo. En 910, la aplicacién mdvil puede determinar si el dispositivo de control remoto esta
emparejado con el sistema de control de carga utilizando el identificador Unico del dispositivo de control
remoto. Si la aplicacién mévil determina que el dispositivo de control remoto no estd emparejado con el
sistema de confrol de carga en 910, entonces la aplicacién movil puede emparejar el dispositivo de control
remoto con el sistema de control de carga en 912. Por ejemplo, la aplicacion mévil puede generar un mensaje
de registro para emparejar el dispositivo de control remoto. Ademas, la aplicacion mévil puede enviar un
mensaje digital a un controlador de sistema y/o una 0 mas cargas eléctricas del sistema de control de carga
para emparejar el dispositivo de control remoto.

Si la aplicacién mévil determina que el dispositivo de control remoto no esta emparejado con el sistema
de control de carga en 910 y/o si la aplicacion mévil empareja el dispositivo de control remoto con el sistema
de control de carga en 912, la aplicaciébn mévil puede determinar la orientacién del dispositivo de control
remoto en 914 utilizando la camara. Por ejemplo, la aplicacibn moévil puede determinar la orientacién del
dispositivo de control remoto registrando los indicadores visuales del dispositivo de control remoto utilizando la
cémara del dispositivo externo, y determinando la orientacién del dispositivo de control remoto con base en la
secuencia o patrén en el que los indicadores visuales fueron iluminados.

En 916, la aplicacién mévil puede transmitir un mensaje digital al dispositivo de control remoto que
incluye la informacién de registro necesaria para emparejar el dispositivo de control remoto y/o la orientacién
del dispositivo de control remoto. El dispositivo de control remoto puede recibir el mensaje digital y finalizar el
proceso de emparejamiento (por ejemplo, guardar las direcciones de las cargas eléctricas, registrarse con el
sistema de conirol de carga, etc.) y/o establecer su orientacion. En este sentido y tal como se observé antes,
el dispositivo de control remoto puede traducir una entrada de usuario recibida a través de una interfaz de
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usuario del dispositivo de control remoto en datos de control para una o mas cargas eléctricas con base en la
orientacion del dispositivo de control remoto, y/o el dispositivo de control remoto puede proporcionar una
indicacién (por ejemplo, una indicacién visual) de una cantidad de potencia suministrada a la carga eléctrica
por el dispositivo de control remoto con base en la orientacion del dispositivo de control remoto, por ejemplo,
tal como aqui se describié. Ademas, una vez emparejado, el dispositivo de control remoto se puede configurar
para transmitir sefiales de control que incluyen los datos de control utilizados para controlar una o0 mas cargas
eléctricas del sistema de control de carga.

Las figuras 37A a 37C son vistas de un dispositivo de control ejemplar 1000. El dispositivo de control
1000 puede incluir una superficie frontal 1000 que incluye uno o mas dispositivos de entrada 1012, tal como
aquellos aqui descritos (por ejemplo, un circuito de deteccién rotativo, uno o mas actuadores, un dispositivo
sensible al contacto, etc.). El dispositive de control 1000 puede incluir un enchufe 1030 que esté configurado
para enchufarse en una salida eléctrica estandar. El dispositivo de control remoto 1000 puede incluir uno o
mas receptaculos 1020 A-B que estén configurados para recibir enchufes desde una 0 mas cargas eléctricas.
El dispositivo de control 1000 se puede configurar para suministrar energia desde una fuente de energia CA (a
través del enchufe 1030} a una 0 mas cargas eléctricas (a través de los receptaculos 1020 A-B) para controlar
una o mas cargas eléctricas, por ejemplo, con base en entradas de usuario recibidas a través del dispositivo
de entrada 1012.

Ademas, aunque se ilustra con los receptaculos 1020A-B y el enchufe 1030, se debiera apreciar que el
dispositivo de control 1000 puede ser implementado como un interruptor de pared (por ejemplo, un regulador
de atenuacion} que esta configurado para montarse en una caja embutida eléctrica estandar. En dichas
implementaciones, el dispositivo de control 1000 se puede configurar para recibir voltaje de linea CA vy
conectarse eléctricamente a una 0 mas cargas eléctricas (por ejemplo, cargas de iluminacién).

El dispositivo de control 1000 puede incluir un circuito de deteccién de orientacién (que no se muestra),
por ejemplo, tal como aqui se describe con referencia a las figuras 1 a 32 (por ejemplo, el circuito de deteccién
de orientacién 542). Debido a esto, el dispositivo de control 1000 puede determinar la orientacion del
dispositivo de control 1000, por ejemplo, con relacion al espacio donde esta instalado {por ejemplo, con base
en la gravedad)} y/o su orientacién con relacién a otro componente tal como una estructura de montaje, etc.
Ademas, el dispositivo de control 1000 se puede configurar para ejecutar el procedimiento de deteccién de
orientacién 600, el procedimiento de mapeo de interfaz de usuario de orientacién 700, el procedimiento de
deteccion de orientacion 800, y/o el procedimiento de deteccién de orientacién 900. El dispositivo de control
1000 se puede configurar para controlar un circuito de control de carga interno (por ejemplo, un circuito de
accionamiento, un dispositivo controlablemente conductor y/o similar) con base en la orientaciéon del
dispositivo de control 1000. De manera adicional o alternativa, el dispositivo de control 1000 se puede
configurar para controlar indicadores visuales y/o los datos de control que son transmitidos a través de sefiales
de control mediante un circuito de comunicacion inalambrica con base en su orientacién determinada, por
ejemplo, tal como aqui se describe. Por ejemplo, el dispositivo de control 1000 puede determinar cémo
controlar el dispositivo conductor controlable para controlar la cantidad de energia suministrada a una 0 mas
cargas eléctricas con base en su orientacion (por ejemplo, en lugar de y/o ademas de poder ajustar los datos
de control, y/o retroalimentaciéon con base en su orientacion). Por consiguiente, el dispositivo de control 1000
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puede ser similar a los dispositivos de control remotos aqui descritos, excepto que el dispositivo de control
1000 también puede controlar un circuito de control de carga interno en respuesta a su orientacién
determinada, por ejemplo, para controlar una carga eléctrica que esta conectada al dispositivo de control de
carga.

La figura 38 es un diagrama esquematico equivalente simplificado del dispositivo de control ejemplar
1100 (por ejemplo, un interruptor de atenuacién) que puede ser desplegado, por ejemplo, como el dispositivo
de control 1000. El dispositivo de control 1100 se puede configurar para ejecutar cualquiera de las funciones
descritas con referencia a los dispositivos de control remoto aqui descritos. Ademas, el dispositivo de control
1100 se puede configurar para controlar un circuito de control de carga interno (por ejemplo, un circuito de
accionamiento, un dispositivo controlablemente conductor, y/o similar) para controlar una carga eléctrica que
esta conectada al dispositivo de control de carga (por ejemplo, conectado eléctricamente a través del
cableado).

Una fuente de energia CA 1102 puede ser acoplada entre una terminal con corriente H y una terminal
neutral N del dispositiva de control 1100. Una carga eléctrica, tal como una carga de iluminacién 1104, se
puede acoplar entre una terminal con corriente atenuada DH y una segunda terminal neutral N del dispositivo
de control 1100. Por ejemplo, la carga de iluminacién 1104 puede ser una lampara de mesa enchufada en un
receptaculo incluyendo la terminal con corriente atenuada DH y la segunda terminal neutral N. El dispositivo de
control 1100 puede incluir un dispositivo controlablemente conductor 1110 acoplado en conexién eléctrica en
serie entre la fuente de energia CA 1102 y la carga de iluminacidén 1104 entre la terminal con corriente Hy la
terminal con corriente atenuada DH. El dispositivo controlablemente conductor 1110 puede controlar la
potencia suministrada a la carga de iluminacién 1104. El dispositivo controlablemente conductor 1110 puede
incluir un tipo conveniente de interruptor de semi-conductor bidireccional tal como, por ejemplo, un triac, un
transistor de efecto en campo (FET) en un puente rectificador, dos FETs en conexién anti-serie, o uno 0 mas
transistores de cruce bipolar de compuetrta aislada (IGBTS).

El dispositivo de control 1100 puede incluir un circuito de control 1114. El circuito de control 1114 puede
incluir uno o méas de un procesador (por ejemplo, un microprocesador), un microcontrolador, un dispositivo
l6gico programable (PLD), un arreglo de compuerta programable en campo (FPGA), un circuito integrado de
aplicacion especifica (ASIC), o cualquier dispositivo de procesamiento o controlador conveniente. El circuito de
control 1114 puede ser operativamente acoplado a una entrada de control del dispositivo controlablemente
conductor 1110, por ejemplo, a través de un circuito de accionamiento de compuerta 1112. El circuito de
control 1114 se puede utilizar para hacer que el dispositivo controlablemente conductor 1110 sea conductor o
no conductor, por ejemplo, para controlar la cantidad de energia suministrada a la carga de iluminacién 1104.

El circuito de control 1114 puede recibir una sefial representativa de los puntos de cruce cero del voltaje
de lineal principal CA de la fuente de energia CA 1102 desde un detector de cruce cero 1116, el cual se puede
acoplar entre la terminal con corriente H y la terminal neutral N del dispositivo de control 1100. El circuito de
control 1114 puede operar para hacer que el dispositivo controlablemente conductor 1110 sea conductor y/o
no conductor en tiempos predeterminados con relacién a los puntos de cruce cero de la forma de onda CA
utilizando una técnica de atenuacién de control de fase. Ejemplos de atenuadores se describen con mayor
detalle en la Patente de los Estados Unidos comUnmente cedida NUmero 7,242,150 emitida el 10 de Julio de
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2007, titulada Atenuador que tiene un Circuito de Monitoreo de Suministro de Energia; la Patente de los
Estados Unidos NUmero 7,546,473 emitida el 9 de Junio de 2009, titulada Atenuador que tiene un Suministro
de Energia conirolado por Microprocesador; y la Patente de los Estados Unidos NUmero 8,664,881, emitida el
4 de Marzo de 2014, titulada Interruptor de Atenuacion de dos Cables para Cargas de baja Energia, cuyas
divulgaciones se incorporan aqui en su totalidad por referencia.

El dispositivo de control 1100 puede incluir una memoria 1118. La memoria 1118 se puede acoplar de
manera comunicativa al circuito de control 1114 para el almacenamiento y/o recuperacion, por ejemplo, de
ajustes operativos, tales como, ajustes preestablecidos de iluminacién e intensidades de luz preestablecidas
asociadas. La memoria 1118 se puede implementar como un circuito integrado externo (IC) o como un circuito
interno del circuito de control 1114. El dispositivo de control 1100 puede incluir un suministro de energia 1120,
el cual se puede acoplar entre la terminal con corriente H y la terminal neutral N del dispositivo de control
1100. El suministro de energia 1120 puede generar un voltaje de suministro de corriente directa (CD) V¢ para
energizar el circuito de control 1114 y el ofro circuito de bajo voltaje del dispositivo de control 1100. El
suministro de energia 1120 se puede acoplar en paralelo con el dispositivo controlablemente conductor 1110.
El suministro de energfa 1120 puede operar para conducir una corriente de carga a través de la carga de
iluminacién 1104 para generar el voltaje de suministro CD V.

El circuito de control 1114 puede responder a entradas recibidas desde los actuadores 1130, un circuito
de deteccidn de posicion rotativa 1140, y/o un dispositivo sensible al contacto 1150. El circuito de control 1114
puede controlar el dispositivo controlablemente conductor 1110 para ajustar la intensidad de la carga de
iluminacién 1104 en respuesta a la entrada recibida a través de los actuadores 1130, el circuito de deteccion
de posicion rotativo 1140, y/o el dispositivo sensible al contacto 1150.

El circuito de deteccion rotativo 1140 se puede configurar para traducir una fuerza aplicada a un
mecanismo rotativo (por ejemplo, tal como la porcion rotativa 322 del dispositivo de control remoto 300) en una
sefial de entrada y proporcionar la sefial de entrada al circuito de control 1114. El circuito de deteccién rotativo
1140 puede incluir, por ejemplo, un sensor de efecto hall, un codificador mecanico, y/o un codificador éptico. El
circuito de deteccion rotativo 1140 también puede operar como una antena del dispositivo de control 1100.
Uno o mas actuadores 1130 pueden incluir un botén o interruptor (por ejemplo, un botén o interruptor
mecanico, 0 una imitacién del mismo), por ejemplo, tal como aquellos descritos en asociacién con los
actuadores del dispositivo de control remoto 130 y el actuador 411 del dispositivo de control remoto 400. Los
actuadores 1130 se puede configurar para enviar sefiales de entrada respectivas al circuito de control 1114 en
respuesta a accionamientos de los actuadores 1130 (por ejemplo, en respuesta a movimientos de los
actuadores 1130). El circuito sensible al contacto 1150 puede incluir un elemento de contacto capacitivo o
resistivo. Ejemplos de dichos circuitos sensible al contacto pueden incluir los circuitos sensibles al contacto
descritos con referencia a los dispositivos de control remoto 200, 300 y 400. El circuito sensible al contacto
1150 se puede configurar para detectar accionamientos de punto y/o gestos (por ejemplo, los gestos pueden
ser efectuados con o sin contactos fisicos son el dispositivo sensible al contacto 1150) y proporcionar sefiales
de entrada respectivas al circuito de control 1114 indicando la deteccién.

Se debiera observar que, aunque se muestran como incluyendo todos los elementos tales como el
circuito de deteccion rotativo 1140, los actuadores 1130 y el dispositivo sensible al contacto 1150, el
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dispositivo de control 1100 puede incluir cualquier combinacién de los componentes anteriores (por ejemplo,
uno o mas de esos componentes) y/o cualquier dispositivo de entrada, por ejemplo, aquellos aqui descritos.

El dispositivo de control 1100 puede comprender un circuito de comunicacién inalambrica 1122. El
circuito de comunicacién inalambrica 1122 puede incluir, por ejemplo, un transceptor de radiofrecuencia (RF)
acoplado a una antena para transmitir y/o recibir sefales RF. El circuito de comunicacion inaldmbrica 1122
también puede incluir un transmisor RF para transmitir sefiales RF, un receptor RF para recibir sefiales RF, o
un transmisor y/o receptor de infrarrojos (IR) para transmitir y/o recibir sefiales IR. El circuito de comunicacion
inalambrica 1122 se puede configurar para transmitir una sefial de control (por ejemplo, un mensaje digital)
generado por el circuito de control 1114 a la carga de iluminacién 1104. Tal como aquf se describid, la sefial
de control puede ser generada en respuesta a una entrada de usuario (por ejemplo, un accionamiento de
punto 0 un gesto) para ajustar uno o mas aspectos operativos de la carga de iluminacion 1104. La sefal de
control puede incluir datos de control (por ejemplo, un comando} y/o informacion de identificacion (por ejemplo,
tal como un identificador Unico) asociada con el dispositivo de control 1100. Ademas de o en lugar de
transmitir la sefial de control a la carga de iluminacién 1104, el circuito de comunicacién inaldmbrica 1122
puede ser controlado para transmitir la sefial de control a un controlador central del sistema de control de
iluminacién.

El circuito de control 1114 se puede configurar para iluminar indicadores visuales 1160 (por ejemplo,
LEDs) para proporcionar retroalimentacion de un estatus de la carga de iluminacion 1104, para indicar un
estatus del dispositivo de control 1100, y/o ayudar con una operacién de control (por ejemplo, para
proporcionar un gradiente de color para controlar el color de la carga de iluminacion 1104, presentar botones
virtuales de retroiluminacién para selecciéon preestablecida, efc.). Los indicadores visuales 1160 se pueden
configurar para iluminar una barra de luz y/o servir como indicadores de diversas condiciones.

El dispositivo de control 1100 también puede incluir un circuito de deteccién de orientacion 1170, por
ejemplo, tal como aqui se describe con referencia a las figuras 1 a 32 (por ejemplo, el circuito de deteccion de
orientacion 542). Debido a esto, el dispositivo de control 1100 puede determinar la orientacion del dispositivo
de control de carga, por ejemplo, con relacién al espacio donde esta instalado (por ejemplo, con base en la
gravedad) y/o su arientacién con relacion a otro componente tal como una estructura de montaje, efc.
Ademas, el dispositivo de control 1100 se puede configurar para ejecutar el procedimiento de deteccién de
orientacién 600, el procedimiento de mapeo de interfaz de usuario de orientacién 700, el procedimiento de
deteccion de orientacion 800, y/o el procedimiento de deteccién de orientaciéon 900. El dispositivo de control
1100 se puede configurar para controlar un circuito de control de carga interno (por ejemplo, el circuito de
accionamiento 1112, el dispositivo controlablemente conductor 1110, y/o similar) con base en la orientacion
del dispositivo de control 1100. De manera adicional o alternativa, el dispositivo de control 1100 se puede
configurar para controlar los indicadores visuales 1160 y/o los datos de control que son transmitidos a través
de las sefiales de control por el circuito de comunicaciéon inaldmbrica 1122 con base en su orientacién
determinada, por ejemplo, tal como aqui se describe. Por ejemplo, el dispositivo de control 1100 puede
determinar la manera de controlar el dispositivo controlablemente conductor para controlar la cantidad de
energia suministrada a la carga de iluminacion 1104 con base en su orientacién (por ejemplo, en lugar de y/o
ademas de poder ajustar los datos de control y/o retroalimentacidn con base en su orientacién). Por
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consiguiente el dispositivo de control 1100 puede ser similar a los dispositivos de control remoto aqui
descritos, excepto que el dispositivo de control 1100 puede también controlar un circuito de control de carga

interno en respuesta a su orientacién determinada.
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REIVINDICACIONES

1.- Un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un sistema de control de carga, el
dispositivo de control remoto comprende:

una estructura de montaje; y

una unidad de control que comprende una interfaz de usuario, un circuito de deteccion de orientacion, y
un circuito de comunicacién, la unidad de control configurada para unirse a la estructura de montaje en una
pluralidad de orientaciones, la unidad de control configurada para:

determinar una orientacién de la unidad de control a través del circuito de deteccién de orientacién;

trasladar una entrada de usuario desde la interfaz de usuario a los datos de control con base en la
orientacion de la unidad de control, los datos de control configurados para controlar una carga eléctrica del
sistema de control de carga; y

ocasionar que el circuito de comunicacién transmita una sefial de control que comprenda los datos de
control.

2.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la
interfaz de usuario es simétrica.

3.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para traducir las entradas de usuario que corresponden a comandos de
encendido y apagado de la carga eléctrica a los datos de control respectivos con base en la orientaciéon de la
unidad de control.

4 .- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para traducir las entradas de usuario que corresponden a comandos de
subir y bajar de la carga eléctrica en datos de control respectivos con base en la orientacién de la unidad de
control.

5.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porque la
interfaz de usuario esta configurada para proporcionar, a través de indicadores visuales de la unidad de
control, una indicacién visual de una cantidad de energia suministrada a la carga eléctrica con base en la
orientacion de la unidad de control.

6.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 5, caracterizado porque la
interfaz de usuario esta configurada para emitir una cantidad de luz que corresponde a la cantidad de energia
suministrada a la carga eléctrica con base en la orientacién de la unidad de control.

7.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 5, caracterizado porque la
interfaz de usuario comprende una pluralidad de diodos de emisiéon de luz que estan acomodados en un
arreglo lineal y que estan configurados para proporcionar la indicacién visual con base en la orientacion de la
unidad de control.

8.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 7, caracterizado porque el
arreglo de diodos de emisiéon de luz define un primer extremo de la indicacidn visual gue corresponde a una
cantidad de energia de extremo alto y un segundo extremo opuesto de la indicacién visual que corresponde a
una cantidad de energia de extremo bajo;

en donde la unidad de control ademas esta configurada para determinar las ubicaciones relativas del
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primer y segundo extremos de la indicacién visual con base en la orientacién de la unidad de control.

9.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 5, caracterizado porque la
interfaz de usuario comprende una pluralidad de diodos de emisién de luz que estan acomodados como una
barra de luz en una geometria al menos parcialmente circular, en donde la unidad de control esta configurada
para iluminar los diodos de emision de luz para proporcionar la indicacién visual con base en la orientacion de
la unidad de control.

10.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 7, caracterizado porgue la
barra de luz define un punto de inicio de la indicacién visual que corresponde a la cantidad de energia de
extremo bajo y un punto final de la indicacién visual que corresponde a una cantidad de de energia de extremo
alto; y

en donde la unidad de control ademas esta configurada para determinar las ubicaciones relativas del
punto de inicio y punto final de la indicacidn visual con base en la orientacion de la unidad de control.

11.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 10, caracterizado porque el
punto de inicio y el punto final son la misma ubicacién o ubicaciones adyacentes en la barra de luz.

12.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 10, caracterizado porque el
punto de inicio y el punto final estan ubicados en el fondo de la barra de luz.

13.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para determinar automaticamente la orientacién de la unidad de control al
momento en que la unidad de control es unida a la estructura de montaje.

14.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 1, caracterizado porgue la
unidad de control estd configurada para determinar la orientacién de la unidad de control cada vez que la
unidad de control despierta de un estado de suefio 0 dormido.

15.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porgue la
estructura de montaje comprende un elemento conductor y la unidad de control comprende dos contactos, en
donde el elemento conductor esta configurado para cortar eléctricamente los dos contactos cuando la unidad
de control esta en una primera orientacion, y no esta configurada para cortar los dos contactos cuando la
unidad de control esta en una segunda crientacién.

16.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 15, caracterizado porque los
dos contactos residen en un tablero de circuitos impresos (PCB) de la unidad de control.

17.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque
ademas comprende:

una placa frontal que esta configurada para unirse a la estructura de montaje, |la placa frontal tiene una
abertura que esta configurada para recibir al menos una porcién de a interfaz de usuaric.

18.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 17, caracterizado porque la
placa frontal incluye un elemento de corte, y en donde la unidad de control esta configurada para determinar la
orientacion con base en si el elemento de corte esta en comunicacion eléctrica con la unidad de control.

19.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
circuito de deteccién de orientacidon comprende un interruptor que esta configurado para ser cerrado cuando la
unidad de control esta en una primera orientacion y abierto cuando la unidad de control esta en una segunda
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orientacion.

20.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 19, caracterizado porque el
interruptor comprende un cojin de contacto eléctrico que esta configurado para estar en comunicacion
eléctrica con un elemento de corte de una placa frontal cuando la unidad de control esta en una primera
orientacion y no estar en comunicacion eléctrica con el elemento de corte de la placa frontal cuando la unidad
de control esta en una segunda orientacion.

21.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 19, caracterizado porque la
estructura de montaje comprende una protuberancia y el interruptor comprende un interruptor tactil, y en
donde la protuberancia esta configurada para accionar el interruptor tactil cuando la unidad de control es unida
a la estructura de montaje en la primera orientacién, pero no accionar el interruptor tactil cuando la unidad de
control esté unida a la estructura de montaje en la segunda orientacion.

22 .- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 19, caracterizado porque el
interruptor comprende un interruptor de gravedad que esta configurado para estar en la posicion cerrada
cuando la unidad de control esté en la primera orientacién y la posicién abierta cuando la unidad de control
esta en la segunda orientacion.

23.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 19, caracterizado porque el
interruptor comprende un interruptor de mercurio que esta configurado para estar en la posicidon cerrada
cuando la unidad de control esta en la primera orientaciéon y la posicién abierta cuando la unidad de control
esta en la segunda orientacion.

24.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porgue el
circuito de deteccidn de orientacién comprende una bola y un sensor de diodo de emisién de luz (LED), en
donde la bola esta configurada para bloquear el sensor LED cuando la unidad de control esta en una primera
orientacion y no bloguear el sensor LED cuando la unidad de control esta en una segunda orientacion.

25.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
circuito de deteccion de orientacién comprende un optoacoplador que comprende un diodo de emisién de luz
(LED) de infrarrojos (IR) y un fotodiodo, y en donde la unidad de control esta configurada para determinar la
orientacion de la unidad de control con base en la retroalimentacién del optoacoplador.

26.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
circuito de deteccion de orientacién comprende un sensor inductivo configurado para detectar una presencia
de metal en la unidad de control 0 estructura de montaje cuando la unidad de control esta unida a la estructura
de montaje en una primera orientacion, pero para detectar la presencia de metal en la unidad de control
cuando la unidad de control esté unida a la estructura de montaje en una segunda orientacion.

27.- El dispositiva de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 1, caracterizado porque el
circuito de deteccién de orientacién comprende un fotodiodo, y en donde la estructura de montaje comprende
una muesca o canal que esta configurado para alinearse con el fotodiodo cuando la unidad de control esta en
una primera orientacion y para no alinearse con el fotodiodo cuando la unidad de control esta en una segunda
orientacion.

28.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la

estructura de montaje comprende un iman y el circuito de deteccién de orientacién comprende un circuito de
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sensor de efecto hall, y en donde el circuito de sensor de efecto hall y el iman estan alineados cuando la
unidad de control estd en una primera orientacién y no alineados cuando la unidad de control estd en una
segunda orientacion.

29.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
circuito de deteccidn de orientacién comprende un interruptor que esta configurado para ser manualmente
operado para indicar la orientacion de la unidad de control.

30.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porgue el
circuito de deteccidn de orientacién comprende uno de un acelerémetro y un giroscopic, y en donde la unidad
de control estd configurada para determinar la orientacion de la unidad de control con base en la
retroalimentacién de uno del acelerébmetro y el giroscopio.

31.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para decidir la orientacion durante un modo de configuracion de la unidad
de control.

32.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 31, caracterizado porque la
unidad de control es colocada en el modo de configuracién a través de una entrada de usuario Unica mediante
la interfaz de usuario.

33.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 31, caracterizado porque la
unidad de control es colocada en el modo de configuracion a través de un dispositivo externo.

34.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 31, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para recibir la orientacién a través del circuito de comunicacién durante el
modo de configuracion.

35.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 31, caracterizado porque el
dispositivo de control remoto esta emparejado con una carga eléctrica del sistema de control de carga durante
el modo de configuracién.

36.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 31, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para recibir la orientacion de la unidad de control desde un dispositivo
externo a través del circuito de comunicacion, el dispositivo externo configurado para determinar la orientacién
de la unidad de control utilizando una camara del dispositivo externo.

37.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 36, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para iluminar fuentes de luz de la unidad de control en un patrén Unico para
comunicar la orientacion de la unidad de control.

38.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 1, caracterizado porque la
unidad de control comprende una porcién rotativa que es rotativa con respecto a la estructura de montaje.

39.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 1, caracterizado porque la
unidad de control tiene una forma rectangular.

40.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porque la
interfaz de usuario de la unidad de control comprende un circuito de contacto capacitivo.

41.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la

unidad de control ademas esta configurada para unirse a la estructura de montaje en al menos una primera
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orientacién y una segunda orientacién.

42.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
circuito de comunicacién comprende un circuito de comunicacién inalambrica.

43.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la
estructura de montaje esta configurada para unirse a un dispositivo de control de carga que esta configurado
para controlar una cantidad de energfa suministrada a la carga eléctrica que esta eléctricamente conectada al
dispositivo de control de carga.

44 - El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 43, caracterizado porgue la
estructura de montaje esta configurada para unirse a un yugo del dispositivo de control de carga.

45 - El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 43, caracterizado porgue la
estructura de montaje esta configurada para unirse a un interruptor mecanico del dispositivo de control de
carga.

46.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 43, caracterizado porgue la
estructura de montaje esta configurada para unirse entre una porcién de bisel del dispositivo de control de
carga y una abertura de una placa frontal.

47.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
dispositivo de control remoto es un dispositivo de superficie de mesa o un dispositivo manual.

48.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque el
dispositivo de control remoto esta configurado para montarse directamente a una pared o0 en una caja
embutida eléctrica estandar.

49.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 1, caracterizado porque los
datos de control estan configurados para controlar una intensidad o un color de una carga de iluminacion del
sistema de control de carga.

50.- Un dispositivo de control remoto que esta configurado para uno en un sistema de control de carga,
el dispositivo de control remoto comprendiendo:

una estructura de montaje;

una placa frontal que comprende un elemento de corte; y

una unidad de control que comprende una interfaz de usuario, un interruptor, y un circuito de
comunicacién, la unidad de control configurada para unirse a la estructura de montaje en una pluralidad de
orientaciones, y la unidad de control configurada para:

determinar que la unidad de control esta en una primera orientacién cuando el interruptor esta en una
posicién cerrada y que la unidad de control estd en una segunda orientacién cuando el interruptor esta en una
posicion abierta;

traducir una entrada de usuario de la interfaz de usuario en datos de control con base en la orientacién
de la unidad de control, los datos de control configurados para controlar una carga eléctrica del sistema de
control de carga; y

ocasionar que el circuito de comunicacién transmita una sefial de control que comprenda los datos de
control.

51.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 50, caracterizado porque el
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interruptor comprende un cojin de contacto eléctrico, y en donde el cojin de contacto eléctrico esta configurado
para estar en comunicacién eléctrica con un elemento de corte de una placa frontal del dispositivo de control
remoto cuando la unidad de control esta unida a la estructura de montaje en la primera orientacion, y no en
comunicacién eléctrica con el elemento de corte de la placa frontal cuando la unidad de control esta unida a la
estructura de montaje en la segunda orientacion.

52.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 51, caracterizado porque el
cojin de contacto eléctrico reside en un tablero de circuitos impresos (PCB) de la unidad de control.

53.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 50, caracterizado porgue la
estructura de montaje comprende una protuberancia, y el interruptor comprende un interruptor tactil, y en
donde la protuberancia esta configurada para accionar el interruptor tactil cuando la unidad de control es unida
a la estructura de montaje en la primera orientacién, pero no accionar el interruptor tactil cuando la unidad de
control esta unida a la estructura de montaje en la segunda orientacion.

54.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 50, caracterizado porque la
estructura de montaje esta configurada para unirse a un dispositivo de control de carga que esta configurado
para controlar una cantidad de energia suministrada a la carga eléctrica que esta eléctricamente conectada al
dispositivo de control de carga.

55 .- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 54, caracterizado porque la
unidad de control tiene una forma rectangular, y en donde la estructura de montaje esta configurada para
unirse a un yugo del dispositivo de control de carga.

56.- Un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un sistema de control de carga,
el dispositivo de control remoto comprende:

una estructura de montaje; y

una unidad de control que comprende una interfaz de usuario y un circuito de comunicacion, la unidad
de control configurada para unirse a la estructura de montaje en una pluralidad de orientaciones, la unidad de
control configurada para:

introducir un modo de configuracion;

determinar una orientacién de la unidad de control mientras esta en el modo de configuracion;

traducir una entrada de usuario de la interfaz de usuario en datos de control con base en la orientacién
de la unidad de control, los datos de control configurados para controlar una carga eléctrica del sistema de
control de carga; y

ocasionar que el circuito de comunicacion transmita una sefial de control que comprende datos de
control.

57 .- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 56, caracterizado porque la
unidad de control es colocada en el modo de configuracién a través de una entrada de usuario Unica mediante
la interfaz de usuario.

58.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 56, caracterizado porque la
unidad de control es colocada en el modo de configuracion a través de un dispositivo externo.

59.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 56, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para recibir la orientacion a través del circuito de comunicacion durante el
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modo de configuracién.

60.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacidn 56, caracterizado porque el
modo de configuracién ademas comprende emparejar el dispositivo de control remoto con el sistema de
control de carga.

61.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 56, caracterizado porgue la
unidad de control esta configurada para recibir la orientacion de la unidad de control desde un dispositivo
externo a través del circuito de comunicacion, el dispositivo externo configurado para determinar la orientacién
de la unidad de control utilizando una camara del dispositivo externo.

62.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 61, caracterizado porgue la
unidad de control esta configurada para iluminar fuentes de luz de la unidad de control en un patrén Unico para
comunicar una identificacion de la unidad de control y comunicar la orientacién de la unidad de control.

63.- Un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un sistema de control de carga,
el dispositivo de control remoto comprendiendo:

una estructura de montaje; y

una unidad de control que comprende una interfaz de usuario, un circuito de deteccién de orientacién, y
un circuito de comunicacién, la interfaz de usuario comprende una pluralidad de fuentes de luz, en donde la
unidad de control esta configurada para unirse a la estructura de montaje en una pluralidad de orientaciones, y
la unidad de control configurada para:

determinar una orientacién de la unidad de control a través del circuito de deteccidn de orientacién; y

controlar la pluralidad de fuentes de luz con base en la orientacién de la unidad de control para
proporcionar una indicacion visual de una cantidad de energia suministrada a una carga eléctrica del sistema
de control de carga.

64.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 63, caracterizado porque la
unidad de control esta configurada para controlar la pluralidad de fuentes de luz para emitir una cantidad de
luz que corresponda a la cantidad de energfa suministrada a la carga eléctrica con base en la orientacion de la
unidad de control.

65.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 63, caracterizado porgue la
pluralidad de fuentes de luz comprende una pluralidad de diodos de emisién de luz que estan acomodados en
un arreglo lineal.

66.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacién 65, caracterizado porgque el
arreglo de diodos de emisién de luz define un primer extremo de la indicacién visual que corresponde a una
cantidad de energia de extremo alto y un segundo extremo opuesto de la indicacion visual que corresponde a
una cantidad de energia de extremo bajo; y

en donde la unidad de control ademas esta configurada para determinar las ubicaciones relativas del
primer y segundo extremos de la indicacién visual con base en la orientacién de la unidad de control.

67.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicaciéon 63, caracterizado porque la
pluralidad de fuentes de luz comprende una pluralidad de diodos de emisién de luz (LEDs) que estan
acomodados como una barra de luz en una geometria al menos parcialmente circular.

68.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 67, caracterizado porgue la
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barra de luz define un punto de inicio de la indicacién visual que corresponde a una cantidad de energia de
extremo bajo y un punto final de la indicacién visual que corresponde a una cantidad de energia de extremo
alto; y

en donde la unidad de control ademas esta configurada para determinar la ubicacion relativa del punto
de inicio y el punto final de la indicacioén visual con base en la orientacion de la unidad de control.

69.- El dispositivo de control remoto de conformidad con la reivindicacion 68, caracterizado porque el
punto de inicio y el punto final son la misma ubicacién o ubicaciones adyacentes en la barra de luz.

70.- Un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un sistema de control de carga,
el dispositivo de control remoto comprendiendo:

una estructura de montaje; y

una unidad de control que comprende una interfaz de usuario, un circuito de deteccién de orientacion, y
un circuito de comunicacion, la unidad de control configurada para unirse al menos a uno de la estructura de
montaje o un interruptor de luz en una pluralidad de orientaciones, la unidad de control configurada para:

determinar una orientacién de la unidad de control a través del circuito de deteccidn de orientacion;

traducir una entrada de usuario de la interfaz de usuario en datos de control con base en la orientacién
de la unidad de control, los datos de control configurados para controlar una carga eléctrica del sistema de
control de carga; y

ocasionar que el circuito de comunicacidn transmita una sefial de control que comprende datos de

conirol.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Se proporciona un dispositivo de control remoto que esta configurado para uso en un sistema de control
de carga que incluye una o mas cargas eléctricas; el dispositivo de control remoto incluye una estructura de
montaje y una unidad de control, y la unidad de control esta configurada para unirse a la estructura de montaje
en una pluralidad de diferentes orientaciones; la unidad de control incluye una interfaz de usuario, un circuito
de deteccion de orientacién, y un circuito de comunicacion; la unidad de control esta configurada para
determinar una orientacién de la unidad de control a través del circuito de deteccidn de orientacién; la unidad
de control también esta configurada para traducir una entrada de usuario de la interfaz de usuario en datos de
control para controlar una carga eléctrica del sistema de control de carga con base en la orientacién de la
unidad de control y/o proporcionar una indicacion visual de una cantidad de energia suministrada a la carga
eléctrica con base en la orientacion de la unidad de control.
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